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ROZPORZADZENIE WYKONAWCZE KOMISJI (UE) 2015/504
z dnia 11 marca 2015 r.

w sprawie wykonania rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady
(UE) nr 167/2013 w odniesieniu do wymogéw administracyjnych
dotyczacych homologacji i nadzoru rynku pojazdéw rolniczych i leSnych

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

Artykut 1

Przedmiot

W niniejszym rozporzadzeniu przewidziano $rodki wykonawcze,
o ktorych mowa w art. 68 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, w celu
ustanowienia jednolitych warunkéw wykonania wymogdéw administra-
cyjnych do celow homologacji nowych pojazdow rolniczych i lesnych
oraz ich uktadéw, komponentow i oddzielnych zespotow technicznych
zaprojektowanych i zbudowanych dla takich pojazdow oraz wprowa-
dzania do obrotu i dopuszczania do eksploatacji czgsci lub wyposazenia,
ktére moga stwarza¢ powazne zagrozenie dla wlasciwego funkcjono-
wania uktadow, ktore sg istotne dla bezpieczenstwa pojazdu lub jego
efektywnosci §rodowiskowej.

Artykut 2

Wzér dokumentu informacyjnego i folderu informacyjnego

Producenci wystgpujacy o udzielenie homologacji typu UE dostarczaja
dokument informacyjny oraz folder informacyjny, o ktérych mowa
w art. 22 ust. 1 i art. 22 ust. 2 lit. a) rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
na podstawie wzoru okreslonego w zalaczniku I do niniejszego rozporz-
adzenia.

Artykut 3

Wzor swiadectwa producenta dotyczacego dostepu do pokladowego
ukladu diagnostycznego (OBD) pojazdu oraz do informacji na
temat naprawy i konserwacji pojazdu

Producenci, ktorych dotyczy art. 53 wust.l rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013, wystepujacy o udzielenie homologacji typu UE, dostar-
czaja organowi udzielajgcemu homologacji typu $§wiadectwo dotyczace
dostepu do poktadowego uktadu diagnostycznego pojazdu oraz do infor-
macji dotyczacych naprawy i konserwacji pojazdu zgodnie z art. 53
ust. 8 wspomnianego rozporzadzenia na podstawie wzoru wskazanego
w zalgczniku II do niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 4
Wzory $wiadectwa zgodnoSci
Producenci wydajg $wiadectwo zgodno$ci, o ktorym mowa w art. 33

ust. 1 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, zgodnie z wzorami okreslo-
nymi w zatgczniku III do niniejszego rozporzadzenia.
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Artykut 5

Wzory tabliczki znamionowej i znaku homologacji typu UE

Producenci wydaja tabliczke¢ znamionowa oraz znak homologacji typu
UE, o ktorych mowa w art. 34 ust. 1 i 2 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013, zgodnie z wzorami okre§lonymi w zalaczniku IV do
niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 6
Wzory $wiadectwa homologacji typu UE

Organy udzielajace homologacji wydaja $§wiadectwa homologacji typu
UE, o ktorych mowa w art. 25 ust. 1 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
zgodnie z wzorami okre§lonymi w zatgczniku V do niniejszego rozporz-
adzenia.

Artykut 7

System numeracji $wiadectw homologacji typu UE

Swiadectwa homologaciji typu UE sa ponumerowane zgodnie z zalaczni-
kiem VI.

Artykut 8

Wzor arkusza wynikéw badan

Organy udzielajace homologacji wydaja arkusz wynikéw badan,
o ktorym mowa w art. 25 ust. 3 lit. a) rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
zgodnie z wzorami okreSlonymi w zalaczniku VII do niniejszego
rozporzadzenia.

Artykut 9

Format sprawozdan z badan

1. Format sprawozdan z badan, o ktérych mowa w art. 27 ust. 1
rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 musi spelia¢ ogodlne wymogi
okreslone w zalaczniku VIII do niniejszego rozporzadzenia.

2.  Obowiazujace sprawozdania z badan dotyczace komponentow
i oddzielnych zespotéw technicznych wydane na podstawie dyrektywy
2003/37/WE, dyrektywy 2007/46/WE, dyrektywy 97/68/WE, rozporz-
adzenia (UE) nr 595/2009 lub przepiséw migdzynarodowych, o ktorych
mowa w rozdziale XIII rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 oraz w aktach
delegowanych i wykonawczych przyjetych na podstawie tego rozporz-
adzenia, sg akceptowane do celow homologacji typu na podstawie
rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, pod warunkiem ze ani istotne
wymogi, ani wymogi dotyczace procedur badan nie zmienily si¢ od
momentu przeprowadzenia badania. Spetniajace te warunki sprawoz-
dania z badan, musza by¢ wymienione w zalaczniku VIII do niniejszego
rozporzadzenia.
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Artykut 10

Wykaz czeSci lub wyposazenia, ktére moga stwarzaé¢ powazne
zagrozenie dla prawidlowego funkcjonowania istotnych ukladéw

Wykaz cze¢sci lub wyposazenia, ktore mogg stwarza¢ powazne zagro-
zenie dla wlasciwego funkcjonowania uktadéw istotnych dla bezpie-
czenstwa pojazdu lub jego efektywnosci srodowiskowej, o ktorym
mowa w art. 45 ust. 2 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, okreslono
w zataczniku IX do niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 11

Wzor Swiadectwa dotyczacego wprowadzania do obrotu

i przekazania do eksploatacji czesci lub wyposazenia, ktére moga

stwarza¢ powazne zagrozenie dla wlasciwego funkcjonowania
istotnych ukladow

Organy udzielajace homologacji wydajg §wiadectwo dotyczace wprowa-
dzania do obrotu i dopuszczania do eksploatacji czgsci lub wyposazenia,
ktére moga stwarzaé powazne zagrozenie dla wlasciwego funkcjono-
wania uktadow istotnych dla bezpieczenstwa pojazdu lub jego efektyw-
no$ci $rodowiskowej, o ktorym mowa w art. 46 ust. 2 rozporzadze-
nia (UE) nr 167/2013, zgodnie z wzorem okreslonym w zataczniku X
do niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 12

System numeracji §wiadectw dotyczacych wprowadzania do obrotu

i dopuszczania do eksploatacji czeSci lub wyposazenia, ktére moga

stwarza¢ powazne zagrozenie dla wlasciwego funkcjonowania
istotnych ukladow

Swiadectwa dotyczace wprowadzania do obrotu i dopuszczania do
eksploatacji czgsci lub wyposazenia, ktére moga stwarza¢ powazne
zagrozenie dla wlasciwego funkcjonowania istotnych uktadow, ktore
sg istotne dla bezpieczenstwa pojazdu lub jego efektywnosci Srodowi-
skowej, musza by¢ numerowane zgodnie z zalgcznikiem XI.

Artykut 13
Wejscie w zycie i stosowanie
Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jego
opublikowaniu w Dzienniku Urzedowym Unii Europejskiej.
Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ od dnia 1 stycznia 2016 r.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w calosci 1 jest bezposrednio stosowane
we wszystkich panstwach czlonkowskich.
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WYKAZ ZALACZNIKOW

Numer zafacznika Tytut zatacznika
1 Wzér dokumentu informacyjnego i folderu informacyjnego
1T Wzér swiadectwa producenta w sprawie dostepu do pokladowego uktadu diag-
nostycznego (OBD) pojazdu oraz do informacji na temat naprawy i konserwacji
pojazdu
i Wzory $wiadectwa zgodnosci
v Wzory tabliczki znamionowej i znaku homologacji typu UE
v Wzory §wiadectwa homologacji typu UE
VI System numeracji $wiadectw homologacji typu UE
Vil Wzér arkusza wynikow badan
VI Format sprawozdan z badan
X Wykaz czgéci lub wyposazenia, ktore moga stwarza¢ powazne zagrozenie dla
prawidtowego funkcjonowania istotnych uktadow
X Wzor $wiadectwa dotyczacego wprowadzania do obrotu i dopuszczania czeg$ci
lub wyposazenia, ktore moga stwarza¢ powazne zagrozenie dla wlasciwego
funkcjonowania istotnych uktadow
XI System numeracji §wiadectw dotyczacych wprowadzania do obrotu i dopusz-
czania czg$ci lub wyposazenia, ktére moga stwarza¢ powazne zagrozenie dla
wlasciwego funkcjonowania istotnych uktadow
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ZALACZNIK 1

Wzér dokumentu informacyjnego i folderu informacyjnego

Wykaz dodatkow

Numer dodatku

Tytut dodatku

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) instalacji uktadu silnika/rodziny silnikéw

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) uktadu poziomu hatasu zewnetrznego

Wzor dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE silnika/
rodziny silnikéw jako komponentu/oddzielnego zespotu technicznego

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) uktadu dostarczajacego kierowcy informacji

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) montazu uktadu urzadzen oswietleniowych
i sygnalizacji $wietlnej

Wzoér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) uktadu kompatybilnosci elektromagnetyczne;j

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) montazu uktadu dzwigkowych urzadzen ostrze-
gawczych

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) montazu lusterek wstecznych jako uktadu

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) montazu uktadu podwozia gasienicowego

Wzor dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE kompaty-
bilnosci elektromagnetycznej podzespotow elektrycznych/elektronicznych jako
oddzielnych zespotéw technicznych

Wzoér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE masy
obcigznikow jako komponentu/oddzielnego zespotu technicznego

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE bocznej lub
tylnej konstrukcji zabezpieczajacej jako komponentu/oddzielnego zespotu tech-
nicznego

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE opony jako
komponentu
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Numer dodatku Tytut dodatku

14

Wzoér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE sprzegu
mechanicznego jako komponentu/oddzielnego zespotu technicznego

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) uktadu hamulcowego

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) uktadu narazenia kierowcy na hatas

17

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) uktadu mocowania paséw bezpieczenstwa

18

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) ukladu ochrony przed substancjami niebezpiecz-
nymi

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE konstrukcji
zabezpieczajacej przed skutkami przewrocenia si¢ pojazdu (ROPS) jako oddziel-
nego zespohu technicznego

20

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE konstrukcji
zabezpieczajacej przed spadajagcymi przedmiotami (FOPS) jako oddzielnego
zespohu technicznego

21

Wz6or dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE siedzenia
kierowcy jako komponentu/oddzielnego zespotu technicznego

22

Wzoér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE pasa
bezpieczenstwa jako komponentu/oddzielnego zespotu technicznego

23

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE zabezpie-
czenia przed przedmiotami przedostajagcymi si¢ do wnetrza kabiny (OPS) jako
oddzielnego zespolu technicznego

24

Oswiadczenie producenta dotyczace srodkow zapobiegajacych manipulowaniu
mechanizmem napgdowym i urzadzeniem ograniczenia prgdkosci

1.1

CZESC A
FOLDER INFORMACYJNY

Wymogi ogolne

Sktadajac wniosek o homologacj¢ typu UE pojazdu, uktadu, kompo-
nentu lub oddzielnego zespotu technicznego, zgodnie z art. 22 rozporz-
adzenia (UE) nr 167/2013 producent przedstawia folder informacyjny,
ktory zawiera:

a) spis tresci;

b) informacje na temat wybranej zgodnie z art. 20 ust. 1 rozporzadze-
nia (UE) nr 167/2013 procedury homologacji typu; wzor zamiesz-
czono w pkt 2 (arkusz foldera informacyjnego);

c) dokument informacyjny, o ktorym mowa w czg$ci B niniejszego
zatgcznika;

d) wszystkie istotne dane, rysunki, fotografie i inne informacje zgodnie
z wymaganiami okre$lonymi w dokumencie informacyjnym;
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e) oswiadczenie producenta stanowigce dla organu udzielajacego
homologacji typu dowod zgodnos$ci w sprawie dostgpu do poktado-
wych uktadow diagnostycznych (OBD) pojazdu oraz do informacji
dotyczacych napraw i konserwacji pojazdow, jak okreslono w art. 53
ust. 8 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i w zalaczniku II do tego
rozporzadzenia;

f) w przypadku ciagnikow homologowanych z zamocowanymi na nich
maszynami oraz pojazdow kategorii R i S, dokument przedsta-
wiajacy tre§¢ deklaracji zgodnosci WE zgodnie z przepisami
prawa krajowego wdrazajacymi dyrektywe 2006/42/WE Parlamentu
Europejskiego i Rady, niekoniecznie zawierajacy numer seryjny
i podpis;

Na wniosek organu udzielajagcego homologacji producent musi
dodatkowo dostarczy¢ stosowne dokumenty zawarte w dokumentacji
technicznej danej maszyny okre$lonej w zalaczniku VII do tej
dyrektywy, w szczegdlnosci:

— zastosowane normy i inne specyfikacje techniczne, wskazujace
zasadnicze wymogi w zakresie ochrony zdrowia i bezpieczen-
stwa objete tymi normami,

— wszelkie sprawozdania techniczne podajace wyniki wszystkich
badan przeprowadzonych przez producenta albo przez jednostke
wybrang przez producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela,

~

wszelkie dodatkowe informacje wymagane przez organ udzielajacy
homologacji w ramach procedury homologacji;

g

h) oswiadczenie producenta w sprawie srodkow zapobiegajacych mani-
pulowaniu mechanizmem napgdowym i urzadzeniem ograniczenia
predkosci, jak okreslono w art. 17 ust. 2 lit. b) rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013 i w pkt 4.3.2 zalacznika III do rozporzadzenia delego-
wanego Komisji (UE) 2015/208 (') zgodnie ze wzorem okreslonym
w dodatku 24 niniejszego zalacznika,

i) w przypadku pojazdow wyposazonych w elektryczne/elektroniczne
urzadzenie(-a) ograniczajace osiggi napg¢du, dane i dowody wyka-
zujace, ze modyfikacja lub wylaczenie urzadzenia lub jego okablo-
wania nie zwigksza osiagéw napedu;

i) w przypadku pojazdow kategorii T2, T3 i T4.3 wyposazonych w skta-
dang ROPS z uktadem automatycznej blokady, $wiadectwo produ-
centa stwierdzajace, ze badanie wstgpne przeprowadzono zgodnie
z procedurg badania okre$long w pkt 5.5 czeéci B3 zalacznika IX do
rozporzgdzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014 (3).

1.2 Whioski skladane w wersji papierowej nalezy dostarczy¢ w trzech
egzemplarzach. Wszelkie rysunki przekazywane sg w formacie A4
lub zlozone do formatu A4, w odpowiedniej skali i o dostatecznym
stopniu szczegdtowosci. Fotografie (jesli zostaly zalaczone) musza by¢
dostatecznie szczegotowe.

(") Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) 2015/208 z dnia 8 grudnia 2014 r. uzupel-

niajace rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 w odniesieniu
do wymogow dotyczacych bezpieczenstwa funkcjonalnego pojazdow do celow homolo-
gacji pojazdéw rolniczych i lesnych (Dz.U. L 42 z 17.2.2015, s. 1).

Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) nr 1322/2014 z dnia 19 wrzesnia 2014 r.
uzupetniajagce i zmieniajace rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE)
nr 167/2013 w odniesieniu do konstrukcji pojazdéw i wymogow ogoélnych dotyczacych
homologacji pojazdow rolniczych i lenych (Dz.U. L 364 z 18.12.2014, s. 1).

(2

-~
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1.3. Nalezy dostarczy¢ informacje dotyczace dziatania ztozonych uktadow
elektronicznego sterowania pojazdu wymienionych w dodatku 2 do
zatacznika XXIII do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE)
nr 1322/2014 ().

2. Wzor arkusza foldera informacyjnego

Informacje

na temat procedury homologacji typu zgodnie z art. 20 ust. 1 rozporzadzenia
Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013

Arkusz foldera informacyjnego

Nalezycie wypelniong wersje niniejszego o$wiadczenia nalezy dotaczy¢ do foldera
informacyjnego.

Nizej podpisany: [ ..cccccecreeererererenieeseenecrenressenenns (imi¢ i nazwisko oraz stanowisko)]
Nazwa przedsicbiorstwa i adres producenta (*): .......cooocooooeereereorerriemsseeessesssessnenne
Nazwa i adres przedstawiciela producenta (jezeli istnieje) (4): ................................

Niniejszym zwraca si¢ z wnioskiem o wszczecie procedury homologacji typu:

a) homologacja typu krok po kroku (')

b) jednostopniowa homologacja typu (*)

¢) mieszana homologacja typu (')

W przypadku wyboru procedury a) lub c), deklaruje si¢ zgodno$¢ z wymogami jak

w przypadku procedury b) wszystkich uktadéw, komponentéw i oddzielnych

zespolow technicznych.

Wybodr wielostopniowej homologacji typu zgodnie z art. 20 ust. 5 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013: tak/nie (')

Informacje na temat pojazdu lub pojazdéw, jakie nalezy wprowadzi¢, jezeli
wniosek dotyczy udzielenia homologacji typu calego pojazdu:

1.1 Marka (nazwa handlowa producenta) (4): .............................................................
120 TYP () oo eeseeseseses s sses s sesa st st se st
1.2.1. Wariant(-y) ()2 e r et ee e st rene et et ne et er ot se s rese s ese e eneens
1.2.2. WEISJA(-€) (3): eoveomeeemeeeeemseeeemeseseeesseeemsseeessessessseseemessesesssesesmssseemmseseemessesensoseeneseseens
1.2.3 Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WYStEPUJE): ..oveeverrecereirieiieieeeneereaeieeanens
1.2.4. Numery homologacji typu na wezesniejszych etapach (*): ...ocovevverevrvecrreirenenns
1.3.  Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (): wo.eeeveeevvervveveoennnnn.
Wystepuje o udzielenie homologacji typu:

a) w odniesieniu do typu pojazdu kompletnego (')

b) w odniesieniu do typu pojazdu skompletowanego (')

¢) w odniesieniu do typu pojazdu niekompletnego (')

d) w odniesieniu do typu pojazdu z wariantami kompletnymi i niekompletnymi (')

¢) w odniesieniu do typu pojazdu z wariantami skompletowanymi i nieckompletnymi (')

(") Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) nr 1322/2014 z dnia 19 wrze$nia 2014 r.
uzupetniajagce i zmieniajace rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE)
nr 167/2013 w odniesieniu do konstrukcji pojazdéw i wymogow ogoélnych dotyczacych
homologacji pojazdow rolniczych i lenych (Dz.U. L 364 z 18.12.2014, s. 1).
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Informacje, jakie nalezy wprowadzié, jezeli wniosek dotyczy udzielenia homolo-
gacji typu ukladu, komponentu/oddzielnego zespolu technicznego (1):

2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta): ..........cceoevecrirnenieernrcnneeeeecreeneenecseens
B3 TR X G H RO
2.2.1. Nazwy handlowe (jeZeli WYStEPUJA): wouevverreerirreirieerercretieeete e

2.5.2. Kod typu producenta (oznaczony na silniku lub w inny sposob): ............. "

2.8.  Testowanie wirtualne lub samotestowanie (')

2.8.1. Wykaz przegladowy uktadéw, komponentéw lub oddzielnych zespolow tech-
nicznych poddanych testowaniu wirtualnemu lub samotestowaniu zgodnie z art
27 ust. 4 i art 60 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013:

Tabela przegladowa dotyczaca testowania wirtualnego i samotestowania

Odniesienie do . .
akiu Nr Wymég: Ogranlcze‘:ma/
uwagi

delegowanego zalacznika

2.8.2. Dodane szczegétowe sprawozdanie z zatwierdzenia testowania wirtualnego lub
samotestowania: tak/nie (1)

Miejscowosc:. .. Data:...
Podpis: ... Imi¢ i nazwisko oraz stanowisko w przedsig-
biorstwie: ...

Uwagi wyjasniajgce dotyczqce arkusza folderu informacyjnego

(odestan do przypisow, przypisow i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszczaé w arkuszu
foldera informacyjnego)

)
@)

Niepotrzebne skreslic.

Poda¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego
typu, wariantu i kazdej wersji, jak okreslono w pkt 2.3 cze¢sci B zatacznika I do niniej-
szego rozporzadzenia. W celu okreslenia wariantu i wersji mozna wykorzysta¢ tabelg
podang w pkt 2.2 czegéci B zalacznika T do niniejszego rozporzadzenia.

Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
np. ,,T4.3a” dla ciagnika o matym przeswicie o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej
mniejszej lub rownej 40 km/h.

W przypadku homologacji wielostopniowej informacje t¢ nalezy podawaé na kazdym
etapie.

3)

“)

©) Dla silnikéw nalezy podaé informacje dotyczace typu silnika lub typu rodziny silnikéw,

stosownie do przypadku, bez numeru rozszerzenia homologacji typu.
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1.2.

2.2.

2.2.1.

222.

2.23.

2.3

2.3.1.

CZESC B
DOKUMENT INFORMACYJNY

WYMOGI OGOLNE

Dokument informacyjny musi by¢ opatrzony numerem referencyjnym
nadanym przez wnioskodawce.

W przypadku gdy dane szczegdlowe zawarte w dokumencie informa-
cyjnym do homologacji pojazdu ulegly zmianie, producent przedktada
organowi udzielajagcemu homologacji zmienione strony z wyraznie
zaznaczonymi zmianami i datg sporzadzenia zmienionych stron.

HOMOLOGACJA TYPU POJAZDOW

Wszystkie dokumenty informacyjne muszg zawieraC nastepujace
informacje:

— tabelg zamieszczong w pkt 2.2 w celu okreslenia wersji i wariantow
pojazdu, w odniesieniu do ktorych czynione sg starania o uzyskanie
homologacji typu,

— wykaz elementdw majacych zastosowanie do (pod-)kategorii
i charakterystyki technicznej pojazdu, z ktoérego pochodza, zgodnie
z systemem numerowania calego wykazu okreslonego w pkt 5.

Tabela pokazujaca kombinacje danych wymienionych w pkt 5 z wers-
jami i wariantami typu pojazdu

Tabela wariantéw i wersji

Nr pozycji | Wszystkie | Wersja 1 Wersja 2 | Wersja 3 Wersja n

Dla kazdego wariantu w obrebie danego typu sporzadza si¢ oddzielng
tabelg.

Dane, w przypadku ktorych nie ma ograniczen dotyczacych kombinacji
w ramach wariantu, nalezy wymieni¢ w kolumnie ,,wszystkie”.

Powyzsze informacje moga by¢ przedstawione w alternatywnym
formacie lub laczone z informacjami podanymi w pkt 5.

Okres$lenie typu, wariantu i wersji

Producent przypisuje kazdemu typowi, wariantowi i wersji pojazdu kod
alfanumeryczny sktadajacy si¢ z liter alfabetu tacinskiego lub cyfr arab-
skich, ktory nalezy poda¢ takze w $wiadectwie zgodnosci danego
pojazdu (zob. zalacznik III).

Dozwolone jest stosowanie nawiaséw i myslnikow, pod warunkiem ze
nie zastgpuja one litery lub liczby.

Caty kod okre$la si¢ jako: Typ-Wariant-Wersja (,TVV?”).
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2.3.6.
23.6.1.

2.3.6.2.

2.3.6.3.

3.1

TVV oznacza w sposob wyrazny i jednoznaczny niepowtarzalne zesta-
wienie cech technicznych odno$nie do kryteriow okreslonych w czesci
B niniejszego zalacznika.

Ten sam producent moze uzy¢ tego samego kodu, aby okreslic typ
pojazdu, jesli miesci si¢ on w co najmniej dwoch kategoriach.

Ten sam producent nie moze uzy¢ tego samego kodu, aby okresli¢ typ
pojazdu, w przypadku wigcej niz jednej homologacji typu w ramach tej
samej kategorii pojazdu.

Liczba znakow w TVV

Liczba znakoéw nie moze przekroczycé:

a) 15 w przypadku kodu typu pojazdu;

b) 25 w przypadku kodu jednego wariantu,

¢) 35 w przypadku kodu jednej wersji.

Kompletny alfanumeryczny kod ,,TVV” nie moze zawiera¢ wigcej niz
75 znakow.

W przypadku gdy kod TVV jest uzywany w catoéci, nalezy zachowac
odstgp migdzy typem, wariantem i wersja.

Przyktad takiego kodu: 159AF] ........ odstep]0054] ........ odstep]977K(BE).

HOMOLOGACIJA TYPU UKEADOW, KOMPONENTOW
I ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

W przypadku uktadu, komponentu lub oddzielnego zespotu technicz-
nego, wymienionego w tabeli 1-1, producent wypeklia odpowiedni
dodatek do niniejszego zalacznika.

Oprocz zatacznikow wymienionych w tabeli 1-1, uklady, komponenty
i oddzielne zespoly techniczne musza spenia¢ nastgpujace wymogi
odnoszace si¢ do:

a) ustalen dotyczacych procedur homologacji typu (zatacznik III do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014);

b) zgodnosci produkeji (zatacznik IV do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) nr 1322/2014);

¢) dostgpu do informacji dotyczacych naprawy i konserwacji pojazdow
(zatacznik V do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE)
nr 1322/2014).
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Tabela 1-1

Wykaz ukladéw, komponentéw lub oddzielnych zespolow technicznych, ktére moga
podlega¢ homologacji typu UE

WYKAZ I - Wymogi w zakresie efektywnosci Srodowiskowej i osiagow jednostki
napedowej

Uktad lub komponent/oddzielny

Rozporzadzenie
delegowane

Dokument zmieniony

Dodatek zesp6t techniczny Komisji (UE) 2015/96 () lub na etapie
. wykonywania
Numer zatacznika
1 Uktad: instalacja silnika/ I
rodziny silnikéw
2 Uktad:  poziom  hatasu 1
zewngtrznego
3 Komponent/oddzielny I
zespot  techniczny: silnik/

rodzina silnikéw

WYKAZ II — Wymogi w zakresie b

ezpieczenstwa funkcjonalnego pojazdu

Rozporzadzenie Lo
Dodatek Uktad lub komponent/oddzielny delegowane DOk;HEe:; zertrzlileirélony
zespot techniczny Komisji (UE) 2015/208 Y K P
Numer zatacznika Wykonywama
4 Uklad: dostarczanie kierowcy X
informacji
5 Uktad: montaz urzadzen XII
o$wietleniowych i sygnali-
zacji $wietlnej
6 Uktad: kompatybilno$¢ elek- XV
tromagnetyczna
7 Uktad: montaz dzwigko- XVI
wych urzadzen ostrzegaw-
czych
8 Uktad: instalacja lusterek IX
wstecznych
9 Uktad: montaz podwozia XXXII
gasienicowego
10 Oddzielny zesp6t techniczny: XV
kompatybilno$¢ elektromag-
netyczna podzespotow elek-
trycznych/elektronicznych,
11 Komponent/oddzielny zespot XXIII
techniczny: masy obcigz-
nikow
12 Komponent/oddzielny XXVI / XXVII
zespot techniczny: boczna
lub tylna konstrukcja zabez-
pieczajaca
13 Komponent: opona XXX
14 Komponent/oddzielny XXXIV
zespot techniczny: sprzeg

mechaniczny
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WYKAZ III — Wymogi w zakresie hamowania pojazdu

Rozporzadzenie Dokument zmienion
Dodatek Uktad lub komponent/oddzielny delegowane lub na ctapic Y
zespot techniczny Komisji (UE) 2015/68 (%) Pl
. wykonywania
Numer zatacznika
15 Uktad: hamulcowy I

WYKAZ IV — Wymogi dotyczace konstrukcji pojazdéw i ogélne wymogi dotyczace
homologacji typu

. ROZPOIza‘dZ?n?? Dokument zmieniony
Uktad lub komponent/oddzielny | delegowane Komisji (UE) .
Dodatek X . lub na etapie
zespot techniczny nr 1322/2014 Numer K .
zalacznika wykonywania
16 Uktad: narazenie kierowcy X1
na hatas
17 Uktad: mocowanie pasow XVII
bezpieczenstwa
18 Uktad: ochrona przed substan- XXIX
cjami niebezpiecznymi
19 Oddzielny zespo6t techniczny: VI/VI/VII/IX/X
konstrukcja zabezpieczajaca
przed skutkami przewrdcenia
si¢ pojazdu (ROPS)
20 Oddzielny zesp6t techniczny: XI
konstrukcja zabezpieczajgca
przed spadajacymi przedmio-
tami (FOPS)
21 Komponent/oddzielny XV
zespot techniczny: siedzenie
kierowcy
22 Komponent/oddzielny zespot XIX
techniczny: pasy bezpieczen-
stwa
23 Oddzielny zesp6t techniczny: XX
zabezpieczenie przed przed-
miotami przedostajacymi si¢
do wnetrza kabiny (OPS)

(") Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) 2015/96 z dnia 1 pazdziernika 2014 r. uzupehiajace
rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 w odniesieniu do wymogow
dotyczacych efektywnosci $rodowiskowej i osiaggow jednostki napedowej pojazdow rolniczych
i lesnych (Dz.U. L 16 z 23.1.2015, s. 1).

(®) Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) 2015/68 z dnia 15 pazdziernika 2014 r. uzupehiajace
rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 w odniesieniu do wymogoéw
dotyczacych ukladéw hamulcowych pojazdow do celow homologacji pojazdéw rolniczych
i lesnych (Dz.U. L 17 z 23.1.2015, s. 1).

NUMERY HOMOLOGACJI TYPU LUB NUMERY SPRAWOZDAN
Z BADAN DOTYCZACE PRZEDMIOTU WYMOGOW MAIJA-
CYCH ZASTOSOWANIE

Producent przekazuje informacje wymagane zgodnie z tabelg 1-2
w odniesieniu do przedmiotu wymogoéw majacych zastosowanie do
danego pojazdu okreslonych w zataczniku I do rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013. Nalezy zawrze¢ wszystkie odpowiednie homologacje
i sprawozdania z badan odnoszace si¢ do kazdej pozycji (jezeli sa
dostgpne). Nie podaje si¢ jednak w tym miejscu informacji dotyczacych
uktadow, komponentéw lub oddzielnych zespotéw technicznych, jezeli
znajduja si¢ w odpowiednim $wiadectwie homologacji.



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 15

Tabela 1-2

Przeglad numerow homologacji typu i sprawozdan z badan

Data wydania Panstwo cztonkowskie lub

Numer homologacii typu umawiajaca si¢ strona (*) | Odniesienie do
Numer pozycji homologacji lub jej rfzs;erz}gzlia udziclajgee homologacji aktu Wariant(y)/
. pozye typu lub numer N typu (¥*) lub stuzba regulacyjnego iy
i przedmiot . lub data . L i . Wersja(-e)
sprawozdania sprawozdania techniczna wystawiajaca 1 Jego ostatniej
z badan (***) P 2 badan sprawozdanie zmiany

z badan (***)

np. ,,36 ROPS
(dla pojazdéw
gasienicowych)”

(*)  Umawiajace si¢ strony zrewidowanego porozumienia z 1958 r.

(**) Wskazaé, jezeli informacja ta nie wynika z numeru homologacji typu WE.

(***) Organ udzielajagcy homologacji uzupelnia odniesienia do okreslonych przez akty regulacyjne sprawozdan z badan, dla
ktorych nie jest dostgpne zadne $wiadectwo homologacji typu.

POOPIS: ettt ettt e e A R e £ttt ekt st E e s se bt e b be bbb et e sttt s

StanoWiSKO W PIZEASIEDIOISTWIC: ....ucuiieuiieriiietrieetete et e st st b e be st etk ettt et st se e s e e e e e b e e b enennane

W odniesieniu do dziedzin, o ktéorych mowa w zalaczniku 1 do
rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, w odniesieniu do ktoérych udzielono
homologacji zgodnie z dyrektywa 97/68/WE, rozporzadzeniem (WE)
nr 595/2009 lub regulaminami EKG ONZ, o ktérych mowa w art. 49
rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 (homologacje EKG ONZ) lub
w oparciu o pelne sprawozdania z badan sporzadzone na podstawie
standardowych kodeksow OECD jako alternatywy dla sprawozdan
z badan sporzadzanych zgodnie z tym rozporzadzeniem i aktami dele-
gowanymi przyjetymi na jego podstawie, producent dostarcza infor-
macje wymagane w pkt 5 tylko w przypadku, gdy nie zostaly one
wczesniej podane w odpowiednim $wiadectwie homologacji lub spra-
wozdaniu z badan. Zawsze nalezy jednak dostarcza¢ informacje
zawarte w $wiadectwie zgodno$ci (zataczniku III do niniejszego
rozporzadzenia).

DANE W DOKUMENCIE INFORMACYJINYM

A. INFORMACJE OGOLNE

1. OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE POJAZDOW
1.1. Marka (nazwa handlowa producenta) (‘*): .................
1.2. 8 XG0 TR
1.2.1 Wariant(=7) (17): covereeeeeeeeeeserese s sasessenses e snens
122 WErSJA(-€) (7): ooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e
1.2.3. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli wystepuja): .....cee....

1.2.4. Numery homologacji typu na wezesniejszych etapach () (*®):
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1.3.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

L.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.3.

1.6.

1.6.1.

1.6.2.

1.6.3.

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

23.1.

23.2.

24.

24.1.

Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci
POJAZAU () vt ssssssssasss s

Nazwa przedsicbiorstwa i adres producenta (‘%): ..............
Nazwy i adresy zakltadow montazowych: .........ccoevenene.

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela produ-
centa (JeSli dOLYCZY): .ovviiveririrerenrireresiesesneeseeseesessssesessenes

Tabliczka(-i) znamionowa(-e) producenta:

Unmiejscowienie tabliczki znamionowej producenta (‘). ........
Sposob mocowania (1®): ... eseenees
Fotografie lub rysunki tabliczki znamionowej (przyktad

wypehionej i zwymiarowanej tabliczki) ('®): ......co........

Numer identyfikacyjny pojazdu

Umiejscowienie numeru identyfikacyjnego pojazdu na
POAWOZIUL ettt et bt a e

Fotografie lub rysunki umiejscowienia numeru identyfi-
kacyjnego pojazdu (przyktad wypehionej i zwymiaro-
WaNEj tabliCZKi): .occeveeceiiireirieieirie et

Numer identyfikacyjny typu pojazdu zaczyna si¢ od: ............

OGOLNE INFORMACIJE DOTYCZACE UKLADOW,
KOMPONENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW
TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............c...c......
TYP (*): oo sas s
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli wystepuja): ............
Numer(-y) homologacji typu (49) (jezeli wystepuje(-a)):

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
OSIEPNA): cveveueureerererierereieenrneneresrerereseressseeresserssssssesenencnsaes

Dla komponentow i oddzielnych zespotow technicznych
miejsce i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji
typu (jezeli wystepuje(-2)) (*°): wovermereeeeereereereeeenieceenriinens
Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ..............

Nazwy i adresy zakladéw montazowych/produkcyjnych: ......

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela produ-
centa (jesli dOtYCZY): .ioiviniroriininieiei ettt

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléw technicznych,
pojazd(-y), do ktorego(-ych) sa przeznaczone (21):

07K G O
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24.2.

2.4.3.

24.4.

2.4.5.

2.5.

251

2.5.2.

2.5.3.

2.5.4.
2.5.4.1.

2.54.2.

3.2

3.3.

3.3.1

33.2.

3.3.3.

3.3.4.

3.3.5.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

STty g N G
WETSJA(-€) (7): soveeeeeeeeeeeeeseerese e ses e ssnens
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli wystepuja): .............

Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (%):

Dodatkowe informacje ogélne dotyczace silnikow

Homologacja typu: typu silnika/rodziny silnikow(4)

Kod typu producenta (oznaczony na silniku lub w inny
sposob):

Opis handlowy silnika macierzystego oraz (jesli dotyczy)
10dziny SINIKOW: .covreririiieieteteeeeeeeici e

Dodatkowe oznaczenia silnikéw

Umiejscowienie, kod i sposéb mocowania numeru iden-
tyfikacyjnego silnika: ......cccveieninirennenininininiceieeeenne,

Fotografie lub rysunki umiejscowienia numeru identyfi-
kacyjnego silnika (przyktad wypetnionej i zwymiaro-
Wanej tabliCZKi): .oceeveecrerrerieiieeeetr et

OGOLNE CECHY KONSTRUKCYJNE

Zdjecia lub rysunki reprezentatywnej wersji pojazdu: ............

Zwymiarowany rysunek calego pojazdu w odpowiedniej
SKALLL e

Osie i kota:

Liczba 081 1 KO vt

Liczba i potozenie osi z kotami blizniaczymi (*):

Liczba i potozenie osi kierowanych (*):

Liczba i polozenie osi napedzanych (**):

Liczba i polozenie osi hamowanych (**):

Dla pojazdéw kategorii C

Konfiguracja podwozia gasienicowego: Zestaw gasienico-
wych ukladow bieznych z przodu/zestaw gasienicowych
uktadow bieznych z tylu/zestaw gasienicowych uktadow biez-
nych z przodu i zestaw gasienicowych ukladow bieznych
z tylu/gasienicowy uklad biezny ciggly po kazdej stronie
pojazdu ()

Numer i polozenie napedzanego zestawu gasienicowych
UKIAAOW DIEZNYCH (P2): oo seeneen

Numer i potozenie hamowanego zestawu gasienicowych
UkiadOw BIeZnych (32): weoveeeeeeeveeeeeeseseseeesesesesseseesesessos
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3.4.4.
3.4.4.1.

3.442.

3.44.3.

3.4.44.

34.5.

3.5.
3.5.1.

3.5.2.

3.5.3.

3.6.

3.7.

3.8.

3.9.

3.10.

3.11.

3.12.

4.1
4.1.1.
4.1.1.1.

Uktad kierowniczy w pojazdach kategorii C

Kierowanie poprzez zmiang predkosci miedzy gasienico-
wymi uktadami bieznymi po lewej stronie i prawej stro-
nie: tak/nie/nie dotyczy (*)

Kierowanie poprzez obrét dwoch gasienicowych
uktadow bieznych po przeciwnych stronach lub wszyst-
kich czterech gasienicowych uktadow bieznych: tak/
nie/nie dotyczy (*)

Kierowanie poprzez obrot przedniej lub tylnej czgsci
pojazdu wokot centralnej osi pionowej: tak/nie/nie
dotyczy (%)

Kierowanie poprzez obrot przedniej lub tylnej czesci
pojazdu wokot centralnej osi pionowej i poprzez zmiang
kierunku kot osi wyposazonej w kota: tak/nie/nie
dotyczy (%)

Sredni nacisk na podtoze, P: ......ccocoveverereorireerisreninne MPa

Podwozie

Rysunek 0golny podwozia: .......c.ccceriivieieiceeencesnieeenennes
Dla pojazdow kategorii T i C, typ podwozia: rama
centralna/rura centralna/podwozie drabinowe/podwozie

przegubowe/rama podhuznicowa/inne (*) (jeli inne,
OKTESTIC: ettt )

Dla pojazdow kategorii R 1 S, typ podwozia:
z dyszlem/z dyszlem sztywnym/z osig centralng/inne (*)
(jesli inne, OKIeSliC: .cooovivvrererinerrerr e )

Material, z ktérego wykonane jest podwozie: .............c...
Potozenie 1 uktad silnika: .....cccoeveericiecrreescnecnneees

Potozenie kota kierownicy: po lewej stronie/po prawej
Stronie/POSTOAKU (1): vvorvereeeeeesressesseeesesse s eeeses

Pojazd jest przystosowany do jazdy w ruchu prawostron-
nym/lewostronnym (*) oraz w pafistwach, w ktérych
stosuje si¢ 4js:dnostki metryczne/brytyjskie w predkoscio-
mierzach ()

Pojazdy kategorii T lub C wyposazone do zastosowan
w lesnictwie: tak/nie (*)

Pojazdy kategorii T lub C wyposazone do ochrony przed
substancjami niebezpiecznymi. tak/nie (*)

Dla pojazdéw kategorii R i S, rodzaj hamowania: bez
hamulcow/hamowanie bezwladnos$ciowe/hamowanie
ciagle/hamowanie poélciagte/hamowanie hydrauliczne/ha-
mowanie pneumatyczne (*)

MASY I WYMIARY

(w kg i mm) (w stosownych przypadkach nalezy
odwota¢ si¢ do rysunkéw)

Zakres masy pojazdu (calkowitej)

Masa wlasna

Masa(-y) wlasna(-e) w stanie gotowym do jazdy ('*):
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41.1.1.1.  Maksimum: ... kg (*°)
41.1.12.  Minimum: ... kg %)
4.1.1.1.3. Rozktad mas(-y) na osie: ... kg

4.1.1.1.4. W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym
dyszlem lub z osiag centralng wskaza¢ obcigzenie
pionowe w punkcie sprzggu (S): ... kg

4.1.2. Maksymalna(-e) masa(-y) podana(-e) przez producenta

4.1.2.1. Technicznie dopuszczalna maksymalna(-e) masa(-y)
catkowita(-¢) pojazdow (*): ... kg

4.1.2.1.1 Technicznie dopuszczalna maksymalna(-e) masa(-y) na
os: 08 1 ... kg, 0§ 2 ... kg, o ... kg

4.1.2.1.2. W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym
dyszlem lub z osia centralng wskaza¢ obcigzenie
pionowe w przednim punkcie sprzggu (S): ... kg

4.1.2.1.3. Ograniczenia dotyczace rozkfadu tej masy (tych mas) na
osie (okresli¢c minimalne ograniczenia w procentach na
przednig oraz na tylng os) ... %

4.1.2.2. Masa(-y) i opona(-y)
Rozmiar Maksymalne | Rozstaw kot [mm]
opony, Maksy- Maksy- dopuszczalne
w tym Promict Obcigzenie malna malna obciagzenie
Zespot 0% nr indeks tgcr;ien znamionowe [  dopusz- dopusz- pionowe
opon nr nosnosci (1 [mrzl] jednej czalna masa | czalna masa [ w punkcie L. .
i symbol opony [kg] na o$ pojazdu sprzegu | Minimum | Maksimum
kategorii (ke (*) [kg] (") | [ke] (%) ()
predkosci (***)
1 1
2
2 1
2
1
2

(*)  Zgodnie ze specyfikacja opon.

(**)  Obcigzenie przenoszone na $rodek odniesienia sprz¢ggu w warunkach statycznych, bez wzgledu na urzadzenie sprzg-
gajace; jezeli maksymalne dopuszczalne obciazenie pionowe w punkcie sprzggu w zaleznos$ci od sprzgzenia jest
wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabelg po prawej stronie i w nagléwku kolumny poda¢ oznaczenie identyfikacyjne
urzadzenia sprzggajacego; w przypadku pojazdoéw kategorii R lub S niniejsza kolumna dotyczy tylnych urzadzen
sprzggajacych, jezeli je zastosowano.

(***) Warto$¢ te nalezy podac, tylko jezeli maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu jest mniejsze
niz podane w pozycjach 38.3 i 38.4
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4.1.2.3. Masa(-y) i podwozie gasienicowe
é Wymiary gasienic
b
2
2
)
=
:“4; Maksymalna Maksymalne
'§ Sredni Maksymalne dopuszczalna Maksymalna dOpU§thza‘lne
- S masa na obcigzenie
z nacisk na | obcigzenie na Jostaw gasie- dopuszczalna Conowe
-2 | Dlugos¢ Szero- podtoze koto nosne raw g3 masa pojazdu P -
g kosé * nicowych . w punkcie
8 [mm] [kPa] [kg] (%) o [kg] (*)
z, [mm] uktadow biez sprzggu
oy nych [kg] (*) (k] (%) (**)
E
8
g
15}
E
=
Z
1
2
(*) Zgodnie ze specyfikacja kota no$nego.
(**) Obcigzenie przenoszone na $rodek odniesienia sprzggu w warunkach statycznych, bez wzgledu na
urzadzenie sprzggajace; jezeli maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu
w zaleznosci od sprzgzenia jest wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabelg po prawej stronie i w nagtoéwku
kolumny poda¢ oznaczenie identyfikacyjne urzadzenia sprzggajacego.
4.13 Technicznie dopuszczalna(-e) masa(-y) ciagnig¢ta(-e) dla
pojazdow kategorii T lub C dla kazdej konfiguracji
podwozia/hamulcow pojazdu kategorii R lub S (dla
pojazdoéw kategorii R i S poda¢ maksymalne dopusz-
czalne obcigzenie(-a) w tylnym punkcie sprzegu):
Pojazd
kategorii i
RisS Dyszel Dyszel sztywny Os$ centralna
Hamulec
Bez hamulca (*) . kg ... kg ... kg
Hamowanie bezwtad- ... kg ... kg ... kg
nosciowe
Hamowanie  hydrau- ... kg ... kg ... kg
liczne
Hamowanie  pneuma- . kg ... kg ... kg
tyczne
(*) Wartos¢ obliczona przy zastosowaniu warunkow czg¢sciowego obciazenia zdefinio-
wanego przez producenta ciagnika w porozumieniu ze stuzba techniczna,
okreslona w pkt 3.1.1.2 zalacznika II do rozporzadzenia delegowanego Komis-
ji (UE) 2015/68.
4.14. Catkowita dopuszczalna masa zespotu ciagnika (pojazdu

kategorii T lub C) i pojazdu ciagnigtego (pojazdu kate-
gorii R lub S) dla kazdej konfiguracji podwozia/ha-
mulcoéw pojazdu kategorii R lub S:
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4.2.
42.1.
42.1.1.
42.1.1.1.

42.1.1.2.

42.1.2.
42.1.2.1.

42.1.2.2.

42.13.

42.1.3.1.

42.1.3.2.

4.2.1.4.

42.14.1.

42.15.

42.1.5.1.

42.1.5.2.

4.2.1.6.

Pojazd
kategorii i
RisS Dyszel Dyszel sztywny O$ centralna
Hamulec

Bez hamulca ... kg ... kg ... kg
Hamowanie bezwtad- ... kg ... kg ... kg
nosciowe
Hamowanie  hydrau- ... kg ... kg ... kg
liczne
Hamowanie pneuma- ... kg ... kg ... kg
tyczne

Zakres wymiaréw pojazdu (gabarytowych)
Dla pojazdow niekompletnych
Dhugosé (1)

Maksymalna dopuszczalna dtugo$¢ pojazdu skompleto-
wanego: ... mm

Minimalna dopuszczalna dlugo$¢ pojazdu skompletowa-
nego: ... mm

Szerokosé (3?)

Maksymalna dopuszczalna szeroko$¢ pojazdu skompleto-
wanego: ... mm

Minimalna dopuszczalna szeroko$¢ pojazdu skompleto-
wanego: ... mm

Wysoko$é (w stanie gotowym do jazdy)(>)

Maksimum ... mm

Minimum ... mm

3. ... mm

Zwis przedni (
Dla pojazdéw kategorii T i C: kat natarcia: ... stopni
Dla pojazdow kategorii T i C: zwis tylny (*°): ... mm
Dla pojazdow kategorii T i C: kat zejscia: ... stopni

Minimalny i maksymalny dopuszczalny zwis punktu
sprzegu ( 5) (46): ... mm

Dla pojazdow kategorii T i C: przeswit (*¢)
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42.1.6.1.

42.1.6.2.

4.2.1.63.

4.2.1.7.

42.1.7.1.

42.2.
4.2.2.1.

422.1.1.

422.1.1.1.

4.2.2.1.1.2.

4.2.2.1.2.
422121

4221.22.

422.13.
422131

422132.

4222,
4222.1.

42222,

4.2.2.3.
4223.1.

42232.

4224,
4224.1.

42242,

42.25.

4.2.2.6.

422.7.

4227.1.

Miedzy osiami: ... mm
Pod osia(-ami) przednig(-mi): ... mm
Pod osia(-ami) tylng(-ymi): ... mm

Skrajne dopuszczalne polozenie srodka cigzkosci skom-
pletowanego pojazdu: ... mm

Dla pojazdow kategorii T i C zakres wspotrzednych
dopuszczalnych potozen $rodka cigzkosci nadwozia lub
elementow wyposazenia lub tadunku: ... mm

Dla pojazdéw kompletnych/skompletowanych (*)
Catkowite ~ wymiary pojazdu, w tym sprzegu

mechanicznego:

Dhugo$¢ w ruchu drogowym (')

Maksimum: ... mm

Minimum: ... mm

Szeroko$¢ w ruchu drogowym (*?)
Maksimum: ... mm
Minimum: ... mm

Wysoko$¢ w ruchu drogowym (*%) (*')

Maksimum: ... mm
Minimum: ... mm

Zwis przedni (**) (*®)

Maksimum: ... mm

Minimum: ... mm

Zwis tylny (*%)
Maksimum: ... mm
Minimum: ... mm

Przeswit (°%)
Maksimum: ... mm
Minimum: ... mm

- 375,
Rozstaw osi (°'): ... mm

Odlegto$¢ miedzy kolejnymi osiami 1-2: ... mm 2-3: ...
mm, 3-4: ... mm itd.

W przypadku pojazdow kategorii R i S z dyszlem
sztywnym i osig centralng:

Odlegto$¢ miedzy punktem sprzggu a pierwsza osia: ...
mm
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422.7.2.

42238.

4228.1.

4228.2.

42209.

42209.1.

4229.1.1.

4229.1.2.

5.1.
5.1.1.
S5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

5.2.

5.3.

5.4.

Odlegto$¢ migdzy punktem sprzegu a ostatnig osig: ...
mm

Maksymalny i minimalny rozstaw kot kazdej z osi (mie-
rzony mig¢dzy plaszczyznami symetrii opon pojedynczych
lub blizniaczych, lub potrdjnych standardowo zaktadanych
opon) (dane zgtaszane przez producenta) (*%):

Maksimum: o$ 1 ... mm, 0§ 2 ... mm, 0§ ....... mm
Minimum: o$ 1 ... mm, 0§ 2 ... mm, 0§ ....... mm

Potozenie $rodka cigzkosci pojazdu w kierunku wzdhuz-
nym, poprzecznym i PIONOWYIL ..ccccerrererersererensmeacsccnranes

W przypadku pojazdow kategorii T2, T4.1, T4.3
i pojazdow kategorii C2, C4.1 i C4.3, wysoko$¢ $rodka
cigzkosci mierzona w stosunku do podloza przy zastoso-
waniu opon zwykle montowanych w pojezdzie: ... mm

W przypadku pojazdow kategorii T2 i C2 wskazaé
stosunek miedzy pkt 4.2.2.9.1 i $rednim minimalnym
rozstawem kot dla kazdej osi: o§ 1 ..... 0§ 2 ..... 0§

W przypadku pojazdow kategorii T4.1 i C4.1 wskazaé
stosunek miedzy pkt 4.2.2.9.1 i $rednim minimalnym
rozstawem kot dla wszystkich 0SI: ...occceeeeriiinieniicnianee

OGOLNE WEASCIWOSCI MECHANIZMU NAPEDO-
WEGO

Maksymalna predko$é pojazdu
Maksymalna predkosé¢ pojazdu podczas jazdy do przodu

Deklarowana maksymalna predkos¢ konstrukcyjna
pojazdu: ... km/h

Obliczona maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu
na najwyzszym biegu (wskaza¢ czynniki uwzglednione
w obliczeniach) (*'): ... km/h

Zmierzona maksymalna predko$é pojazdu: ... km/h (*')

Maksymalna predko$é pojazdu podczas jazdy do tylu (°%)

Deklarowana maksymalna predko$¢  konstrukcyjna
pojazdu podczas jazdy do tytu: ... km/h

Znamionowa moc silnika netto: ... kW, przy ... min”
(zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257
z 30.9.2010, s. 280))

Maksymalna moc silnika netto: ... kW, przy ... min™'

(zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257
z 30.9.2010, s. 280))

Maksymalny moment obrotowy silnika: ... Nm, przy ...
min~" (zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120
(Dz.U. L 257 z 30.9.2010, s. 280))
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5.5.

5.6.

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

6.8.

6.9.

6.10.

6.11.

6.12.
6.12.1.
6.12.1.1.

6.12.1.2.

6.12.1.2.1.

6.12.1.2.2.

6.12.2.
6.12.2.1.

6.12.2.1.1.

6.12.2.1.2.

ROAZA] PAIWA (%): ovveooeeeeeeeeeee oo

Rzeczywisty ruch do przodu kot napedzanych odpowia-
dajacy jednemu catkowitemu obrotowi kota: .......... mm

INFORMACJE NA TEMAT EFEKTYW NOSCI
SRODOWISKOWEJ I OSIAGOW NAPEDU POJAZDU

PODSTAWOWE WEASCIWOSCI SILNIKA MACIE-
RZYSTEGO/SILNIKA (%)
Cykl: czterosuwowy/dwusuwowy (*)

Srednica cylindra (%) ... mm

Skok (*?): ... mm

Liczba ..oovvvereereaenns i uktad (%) .o cylindrow:
Pojemnoséé silnika: ... cm’
Predko$¢ znamionowa: .......c.c.ceeceececeeenneeneneenennenns min~!

Predko$¢ obrotowa przy najwigkszym momencie obroto-
WYIIL ittt se st st e sesae e ses s sesnenene min ™'

Objetoéciowy stopien sprezenia (7): .coveevveemeveesinerieinnes
Opis SyStemu SPalania: .....ccoceverecercrmsrreerencneeresrenerneerencnens
Rysunek (rysunki) komory spalania i denka tloka: ........

Minimalne pole przekroju poprzecznego otworu wloto-
WEEZO 1 WYLOtOWEEZO! wveuveviiriirieeieeeieie sttt

Uklad chlodzenia
Ciecz

ROAZA] CIECZY: .viuiieeiieieiectetirie et
Pompy cyrkulacyjne: tak/nie (*)

Wiasciwosci lub marka(-i) i typ(-y) pomp wymuszaj-
acych (JesSli dOtyCzy): oveorrroirreerree e

Przetozenie(-a) napgdu, (jesSli dotyczy): .cocoveeeeceeereeerenne.

Powietrze

Dmuchawa: tak/nie (*)
Charakterystyka dmuchawy. .......ccoccceieneicninieiceiincieane.

Przetozenie(-a) napgdu, (jesli dotyczy): .cecoceeerccerreeerenne.



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 25

6.13.
6.13.1.

6.13.2.

6.13.2.1.

6.13.3.

6.13.4.

6.13.5.

6.14.
6.14.1.

6.14.2.

6.14.3.

6.14.4.

6.14.5.

6.15.

6.16.

6.17.
6.17.1.

6.17.2.

6.17.2.1.

6.17.2.1.1.

6.17.2.1.2.

6.17.2.1.3.

6.17.2.1.4.

6.17.2.1.5.

6.17.2.1.6.

6.17.2.1.7.

6.17.2.1.8.

Temperatura dozwolona przez producenta

Chlodzenie cieczg: maksymalna temperatura przy wylo-
cie: ... K

Chlodzenie powietrzem: punkt odniesienia ...
Maksymalna temperatura w punkcie odniesienia: ... K

Maksymalna temperatura powietrza dofadowujacego na
wylocie chlodnicy migdzystopniowej (jesli dotyczy): ...
K

Maksymalna temperatura spalin w punkcie przewodu
spalinowego przyleglego do zewngtrznego kotnierza
rury wydechowej: ... K

Temperatura oleju: minimum: .... K, maksimum: .... K

Urzadzenie doladowujace

Urzadzenie dotadowujace: tak/nie (%)

Opis ukladu (np. maksymalne cisnienic dotadowania,
przepustnica, w stosownych przypadkach):

Chlodnica migdzystopniowa: tak/nie (4)

Uktad wlotowy: maksymalne dopuszczalne podcis$nienie
przy predkosci znamionowej silnika i przy 100 % obci-
AZENIUL ettt et nn kPa

Uktad wydechowy: maksymalne dopuszczalne wylotowe
ci$nienie wsteczne przy predkodci znamionowej silnika
i przy 100 % 0bCIaZeniu: .......ccccevrveevevereercrerenrenenenees kPa

Srodki ograniczajace zanieczyszczenie powietrza

Uktad recyrkulacji gazow ze skrzyni korbowej: tak/nie (*)

Dodatkowe urzadzenia ograniczajace emisje (jezeli
wystepuja):

Reaktor katalityczny: tak/nie (*)

TP s

Liczba reaktoréw katalitycznych i ich elementow ..........

Wymiary i pojemno$¢ reaktora(-6w) Kkatalitycznego(-
VOI)T ettt ettt e

Zasada dziatania reaktora katalitycznego .........ccccoeeeenee.
Catkowita zawarto$¢ metali szlachetnych: ...
Zawarto$¢ Wzgledna: .........cceeviirieieiineeeirtee e

Nosnik (struktura i material): ......ccoeceeeniienncieninnens



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 26

6.17.2.1.9.

6.17.2.1.10.

6.17.2.1.11.

6.17.2.1.12.

6.17.2.1.13.

6.17.2.1.13.1.

6.17.2.1.13.2.

6.17.2.1.13.3.

6.17.2.1.14.

6.17.2.1.15.

6.17.2.1.15.1.

6.17.2.1.15.2.

6.17.2.1.15.3.

6.17.2.1.16.

6.17.2.1.16.1.

6.17.2.1.17.

6.17.2.1.17.1.

6.17.2.1.18.

6.17.2.1.18.1.

6.17.2.1.18.2.

6.17.2.1.18.3.

6.17.2.1.18.4.

6.17.2.1.18.5.

6.17.2.1.19.

6.17.2.1.19.1.

6.18.
6.18.1.
6.18.1.1

GEStOSE KOMOTEK: ...vvvveecececrerere oo
Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ..........

Potozenie reaktora(-6w) Kkatalitycznego(-ych) (miejsce
i najwigksza/najmniejsza odlegto$¢ od silnika): ..............

Normalny zakres temperatur roboczych: ...........cceceeue K

Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypad-
KACK) uiiiiiiieiiriniecinieesesee ettt sbesasnne

Typ i stgzenie odczynnika niezbgdnego do reakcji kata-
LIEYCZNEJ: vttt

Normalny zakres temperatur roboczych odczynnika: .....
Norma migdzynarodowa (w stosownych przypadkach): ........
Czujnik NO,: tak/nie (*)

Czujnik tlenu: tak/nie (%)

MaTKa: oo e
TP s
POIOZENIC: ..ot
Witrysk powietrza: tak/nie (*)

Typ: powietrze pulsujace, pompa powietrza/inne (*) (jesli
INNE, OKIESIIC: ovviririieriereerenresresesiesiesesesesesresresresseseenns )

EGR: tak/nie (%)

Wiasciwosei (chtodzony/niechtodzony, wysoko-/niskop-
TEZNY TEP.) teveirireeerirtrieecreeesetsessctseseetetsesatote e st eseanteseannens

Filtr czastek statych: tak/nie (*)
Wymiary i pojemnos¢ filtra czastek statych: ...
Typ 1 konstrukcja filtra czastek statych: .......cccoccovvennnee.

Potozenie (miejsce i najwigksza/najmniejsza odlegtosc
0d SIINIKA): et

Metoda lub uktad regeneracji, opis lub rysunek: ............

Normalny zakres temperatury ... K i ci$nienia pracy: ...
kPa

Inne uktady: tak/nie (4)
Opis 1 dzialanie: ..o
Zasilanie paliwem silnikow wysokopreznych

Pompa zasilajgca

Cisnienie” ........ kPa lub wykres charakterystyki: ........
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6.18.2.
6.18.2.1.

6.18.2.1.1.

6.18.2.1.2.

6.18.2.1.3.

6.18.2.1.3.

6.18.2.2.

6.18.2.2.1.

6.18.2.2.2.

6.18.2.3.

6.18.2.3.1.

6.18.2.3.2.

6.18.2.4.

6.18.2.4.1.

6.18.2.4.2.

6.18.2.4.3.

6.18.2.5.

6.18.2.5.1.

6.18.2.5.2.

6.18.2.5.3.

6.18.2.5.4.

6.18.2.5.5.

6.18.2.6.

6.18.2.6.1.

6.18.2.6.2.

6.18.2.6.3.

6.19.
6.19.1.

6.19.1.1.

6.19.1.2.

1

Uktad wtryskowy

Pompa

MATKA(-1): cvereererrrrerrerenrereesrreressessesessessessrsersessesesseseesassnenns
TYP(=Y): ettt et
Zasilanie: ........ | AT mm*? na skok Iub cykl przy
pelnym wtrysku przy predkosci obrotowej pompy: ........
obr./min (warto$¢ znamionowa) i: odpowiednio .............

obr./min (maksymalny moment obrotowy), lub wykres
CharakteryStyKi: .ooevcoieceerieeireetiei ettt ces e ees e e

Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do
badania pomp™

Wyprzedzenie wtrysku:
.

Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku

Ustawianie 10zrzadu™: ........cooooorerenseonseresseeeresesrsessons

Przewody wtryskowe:

Dlugos¢: ... mm

Srednica wewnetrzna: ... mm

Wtryskiwacz(-¢)

MATKA(-1) ceeverenteieirie ettt sttt be bt
TYP(Y)t ettt
Cisnienie otwarcia™: .... kPa lub wykres charakterystyki: ....

Regulator obrotow

MATKA(-1) ceeveeeeerieree ettt
TYP(Y)t ettt
Predkos$é, przy ktorej rozpoczyna si¢ odciecie doplywu
pod pelnym obcigzeniem'”: .......cociviininniennnnene min ™'
Maksymalna predko$é bez obcigzenia™: ............. min~!
Predkoéé obrotowa na biegu jatowym™: ... min™'

Uktad rozruchu zimnego silnika

MATKA(-1): veneeeeerereeererereseneveresaesreeresesesesesssssneneressssssssssenensens

TYP(=Y): ettt et

OIS cettruteieeetec e et et b et se st e st eae b be b b e st se et e st ene b ebe st b e st anas

Paliwo do silnikéw benzynowych

GAZNIK: cetveticiictieie e e et et es vt v ettt e s e s evsevesraeresnenes

MaATKA(-1): eeereeereeeenieeeer ettt

TYP(AY): crererereereeeieetretretrctecreer e et ee e ssese s e e esee e santeaes
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6.19.2.
6.19.2.1

6.19.2.2.

6.19.3.

6.19.3.1

6.19.3.2.

6.20.
6.20.1.

6.20.2.

6.20.3.

6.20.3.1.

6.20.3.2

6.21.
6.21.1.

6.22.
6.22.1.
6.22.1.1.

6.22.1.2.

6.22.1.3.

6.22.2.

6.22.2.1.

6.22.2.2.

6.22.3.

6.22.3.1.

6.22.3.2.

6.22.4.

6.22.4.1.

6.22.4.2.

Wirysk posredni paliwa: jednopunktowy/wielopunktowy (*)
MATKA(-1): eeeereeieeeeieeiie ettt sttt

TYP(=Y): ettt bbbt
Wirysk bezposredni paliwa: ........cocovevrevcriiinecnecceeeeenes

MaATKA(-1): eeereeerereeeieeer ettt st

TYP(-Y): it

Ustawienie rozrzadu

Maksymalny wznios oraz katy otwarcia i zamknigcia
w odniesieniu do punktu zwrotnego lub dane
TOWNOWAZIE: ...vveevercararcrerensensereesersaremseseenenserersesersasassencnrens

Zakres odniesienia lub ustawien (*): ..o...ovveeeireeirreeenenn.
Ukiad zmiennych faz rozrzqdu (jesli ma zastosowanie
i dotyczy wlotu lub wylotu)

Typ: typ ciagly/typ wlaczany/wylaczany (%)

Kat przesuniecia fazowego Krzywki: .....ccccovceivecinccnenenne.

Konfiguracja otworow

Potozenie, wielko$¢ 1 1iczba: .......ccovevveeeceeerrevcereercveenenn.

Uklad zaplonu
Cewka zaptonowa

MATKA(-1): coveereeeereererirereseseee e eenessessesseseseesessessesenseeseesnenes
TYP(Y): ettt
LICZDA: oeerevreerceeeerereceeee e nens
SWIECE ZAPIONOWE: ..ovrverieesiveesiesesesesisseses e sesasss s ssesses s
IMATKA(-1): eeeeeeeeeeeeieeiie ettt ettt
TYP(-Y): crererermrereererrerre e crecrecr e e eeeesseses e saeseerensessesneaes
ISKIOWNIK: oot e
MATKA(1): coveerereeeeeeeireeereseee e resresessessesesaseeseesesenseeseennenes
TYP(Y): ettt et
Kat wyprzedzenia zaplonu: ......c..ccoceeemernvnennenenecenne.

Wyprzedzenie statyczne odnoszace si¢ do gornego punktu
zwrotnego (kat obrotu watu korbowego): .........cceevieennne.

Krzywa wyprzedzania (w stosownych przypadkach): ............
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7.1.7.1.

7.1.7.2.

7.1.7.3.

7.1.7.4.

7.2.
7.2.1.

7.2.2.

PODSTAWOWE WLASCIWOSCI RODZINY SILNIKOW

Parametry wspélne (°%)

Cykl spalania: z zaptonem iskrowym/z zaptonem samo-
czynnym (%)

Czynnik chtodzacy: ...t
Sposob zasysania POWICLIZa: ........coceceverrvrereeerererenereeenens
Typ i konstrukcja komory spalania: ..........cccceeeevevrerereenene.
Zawor 1 szczeliny — konfiguracja, wielko$¢ i liczba ......
Ukfad paliwoWy: ..cooceeveveecirinenieicicee e

Ukiady sterowania silnika (identyfikacja na podstawie
numeru(-ow) rysunku(-ow))

Uktad chlodzenia powietrza dotadowujgcego ........coeeen.
Recyrkulacja Spalin (%): o..vvvevvvenivvonsseessssesssssesisssennnss
Wirysk woda/emulsia (*) () cvoreeeeeeeeeeeeeseseseeseseseeesseeessens
WILYSK POWISLIZA (3): ovoooeeeeeeeeeeeseeeeeseeeeeseeeeeseereseeemeseees
Uklad oczyszezania spalin (*): ....ooovveevvereveveoneeeinsrnsinsenienns

Wyszczegolnienie rodziny silnikow

Nazwa rodziny SilnikOW: .......ccccomieeenircncnnrceerercrcnneeeen

Specyfikacja silnikow w rodzinie:

Silnik
macierzysty

Silniki w rodzinie:

Typ silnika

Liczba cylindrow

Predko$¢ znamionowa (min ')

Dawka paliwa na skok (mm®) dla silnikow
wysokopreznych, przeptyw paliwa (g/h) dla
silnikow benzynowych, przy mocy znamio-
nowej netto

Moc znamionowa netto (kW)

Predkos¢ przy mocy maksymalnej (min™")

Maksymalna moc netto (kW)

Predkos¢ obrotowa przy najwigkszym
momencie obrotowym (min ")

Dawka paliwa na skok (mm®) dla silnikow
wysokopreznych, przeptyw paliwa (g/h) dla
silnikdéw benzynowych, przy maksymalnym
momencie obrotowym

Maksymalny moment obrotowy (Nm)

Niska predko$¢ biegu jatowego (min")

Pojemno$¢ skokowa cylindra (w % wartosci 100
dla silnika macierzystego)
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8.1.

8.2.

8.3.

8.4.

8.5.

8.6.

8.7.

8.8.

8.9.

8.12.
8.12.1.
8.12.1.1.

8.12.1.2.

8.12.1.2.1.

8.12.1.2.2.

8.12.2.
8.12.2.1.

8.12.2.1.1.

8.12.2.1.2.

8.13.

8.13.1.

8.13.2.

8.13.2.1.

8.13.3.

PODSTAWOWE WELASCIWOSCI TYPU SILNIKA
W RODZINIE

Cykl: czterosuw/dWUSUW (*): oveeveeeeoeeeoeereseereoseseoesseoesnees
Srednica cylindra ('2): oo mm
SKOK (12): tooreeereereseesesreses e essesses e seesessese s mm
Liczba ...oevvvereereeenns i uktad (%) o cylindrow:

Pojemmnos¢ silnika: ... cm®

. . .1
Predko$¢ znamionowa: .........ccecceeeceeeeeenrecenisereenenns min

Predkos¢ obrotowa przy najwickszym momencie obroto-
WYTIL irtieiirtreentrtneeserteeasesteeasesteeasesesee e st bananessanesesnanane min~

Objetosciowy stopieh SPrezenia (7): .veeeeeeeeeeereerereerseees
Opis systemu Spalania: ........c.ccoeeeeceeinieieeinestesesreesiieeesenes
Rysunki komory spalania i denka tloka: .........ccccoeeene.

Minimalne pole przekroju poprzecznego otworu wloto-
WEEZO 1 WYLOtOWEEZO! uiuieeieieeieieieieeiete st eee ettt st

Uklad chlodzenia
Ciecz

ROAZA] CICCZY: .veveueereeeirireier sttt
Pompy cyrkulacyjne: tak/nie (*)

Wiasciwosci lub marka(-i) i typ(-y) pomp wymuszaj-
acych (JeSli dOtyCzy): vvvrrercirrrerrerer e

Przelozenie(-a) napgdu, (jeSli dOtyczy): .ceeveveevvceereceenenne.
Powietrze

Dmuchawa: tak/nie®

Charakterystyka dmuchawy. ......cc.cocevevvernrrvroenrnerenenne

Przetozenie(-a) napgdu (jesli dotyczy): ...eoovvevevevcvrvcnnen.

Temperatura dozwolona przez producenta
Chlodzenie cieczg: maksymalna temperatura przy wylo-
cie: ... K

Chlodzenie powietrzem: punkt odniesienia ...

Maksymalna temperatura w punkcie odniesienia: ... K

Maksymalna temperatura powietrza dotadowujgcego na
wylocie chtodnicy migdzystopniowej (jesli dotyczy): ... K
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8.13.4.

8.13.5.

8.14.
8.14.1.

8.14.2.

8.14.3.

8.14.4.

8.14.5.

8.17.
8.17.1.

8.17.2.

8.17.2.1.

8.17.2.1.1.

8.17.2.1.2.

8.17.2.1.3.

8.17.2.1.4.

8.17.2.1.5.

8.17.2.1.6.

8.17.2.1.7.

8.17.2.1.8.

8.17.2.1.9.

8.17.2.1.10.

8.17.2.1.11.

Maksymalna temperatura spalin w punkcie przewodu
spalinowego przyleglego do zewngtrznego kotnierza
rury wydechowej: ... K

Temperatura oleju: minimum: ... K, maksimum: ... K

Urzadzenie doladowujace

Urzadzenie dotadowujace: tak/nie (*)

TP s

Opis uktadu (np. maksymalne ci$nienie dotadowania,
przepustnica, w stosownych przypadkach):

Chlodnica miedzystopniowa: tak/nie (*)

Uktad wlotowy: maksymalne dopuszczalne podcisnienie
przy predkosci znamionowej silnika i przy 100 % obci-
BZETIHUL eeuiaeeuiieieeeeeeaeate e seese bt baeesba e e benes et nma e e nenan kPa

Uktad wydechowy: maksymalne dopuszczalne wylotowe
ci$nienie wsteczne przy predkosci znamionowej silnika
i przy 100 % ODCIGZENIU: ecvereerieiieteeeueireeeencineeeane kPa

Srodki ograniczajace zanieczyszczenie powietrza
Uktad recyrkulacji gazéw ze skrzyni korbowej: tak/nie™

Dodatkowe urzadzenia ograniczajace emisje (jezeli
wystepuja):

Reaktor katalityczny: tak/nie!®

Wymiary 1 pojemnos$¢ reaktora(-ow) katalitycznego(-
YOR): e

Zasada dziatania reaktora katalitycznego ......c.ccccocvveceenne
Catkowita zawarto$¢ metali szlachetnych: ......................
Zawarto$€ Wzgledna: ...
Nosnik (struktura i material): ......cocooeeeevniecninirinnens
GEstoSE KOMOTEK: ...uvvieeiciiiieieeeee et
Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ..........

Potozenie reaktora(-6w) Kkatalitycznego(-ych) (miejsce
i najwigksza/najmniejsza odlegtos¢ od silnika): ..............
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8.17.2.1.12.

8.17.2.1.13.

8.17.2.1.13.1.

8.17.2.1.13.2.

8.17.2.1.13.3.

8.17.2.1.14.

8.17.2.1.15.

8.17.2.1.15.1.

8.17.2.1.15.2.

8.17.2.1.15.3.

8.17.2.1.16.

8.17.2.1.16.1.

8.17.2.1.17.

8.17.2.1.17.1.

8.17.2.1.18.

8.17.2.1.18.1.

8.17.2.1.18.2.

8.17.2.1.18.3.

8.17.2.1.18.4.

8.17.2.1.18.5.

8.17.2.1.19.

8.17.2.1.19.1.

8.18.
8.18.1.
8.18.1.1

8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.

8.18.2.1.2.

Normalny zakres temperatur roboczych: .........c.coeeee.... K

Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypad-
KACK): ittt a st sannene

Typ i stezenie odczynnika niezbednego do reakcji kata-
LIEYCZNET: vttt ettt

Normalny zakres temperatur roboczych odezynnika: .......... K
Norma migdzynarodowa (w stosownych przypadkach): ........
Czujnik NO,: tak/nie®
Czujnik tlenu: tak/nie®

MATKA: ...eeeeieiieerteereereteste et e e e s s sae et ettt seenenes

POlOZENIC: ....oviiiiiti s
Wirysk powietrza: tak/nie!®

Typ: pulsacyjny, pompa powictrza/inne™® (jesli inne,
OKTESHIC: wovvrveeeeireeer et reen et esen s s e e snesene )

EGR: tak/nie®

Wiasciwosei (chtodzony/niechtodzony, wysoko-/niskop-
TEZNY TEP.) terevireereererrenesessessesssesessssesessssssassosssassssessssssesasassons

Filtr czastek statych: tak/nie™
Wymiary i pojemnos¢ filtra czgstek statych: ..................
Typ 1 konstrukcja filtra czgstek statych: ..........c.cceeeie

Potozenie (miejsce i najwigksza/najmniejsza odlegtosc
0d SIINIKA): i

Metoda lub uktad regeneracji, opis lub rysunek: ............
Normalny zakres temperatury: ..........cccce.e.. K i ci$nienia
PIACY . etuirireteneeeeree st eeesbese st et se e sen e e e s st eeas kPa

Inne uklady: tak/nie®
Opis 1 dzialanie: ..o e

Zasilanie paliwem silnikow wysokopreznych

Pompa zasilajgca

Cisnienie” ........ kPa lub wykres charakterystyki: ........

Uktad wtryskowy

Pompa
IMATKA(S1): eeeereeieeeeieeieie ettt se e st

TYP(AY): crererireereeeeeetreiretrer et e et e e ese s s seesee e sente s
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8.18.2.1.3.

8.18.2.1.3.

8.18.2.2.

8.18.2.2.1.

8.18.2.2.2.

8.18.2.3.

8.18.2.3.1.

8.18.2.3.2.

8.18.2.4.

8.18.2.4.1.

8.18.2.4.2.

8.18.2.4.3.

8.18.2.5.

8.18.2.5.1.

8.18.2.5.2.

8.18.2.5.3.

8.18.2.5.4.

8.18.2.5.5.

8.18.2.6.

8.18.2.6.1.

8.18.2.6.2.

8.18.2.6.3.

8.19.

8.19.1.

8.19.1.1.

8.19.1.2.

8.19.2.
8.19.2.1

1

Zasilanie: ........ | mm*? na skok lub cykl przy

pelnym wtrysku przy predkosci obrotowej pompy: ........
obr./min (warto$§¢ znamionowa) i: odpowiednio .............
obr./min (maksymalny moment obrotowy), lub wykres
CharakteryStyKi: viuvivivieveniernnneeinnnsessssssnsssseessessnssssessssenes

Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do
badania pomp™®

Wyprzedzenie wtrysku:

Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku'”:

<7)I .......................................................

Ustawianie rozrzadu
Przewody wtryskowe:

Dlugos¢: ... mm

Srednica wewnetrzna: ... mm

Wtryskiwacz(-¢)

IMATKA(-1) ceeveienieieteiet et ec ettt e bbb ebe e easab e

TYP(-Y): ettt e

Cisnienie otwarcia”: ........oovveoreveevreennenn. kPa lub wykres

CharakteryStyKi: .coeveoeeeveriereenereeer et

Regulator obrotow

IMATKA(S1) ceeveeeieiiieieet ettt st ea et et et easab e
TYP(Y)t ettt
Predkos$é, przy ktorej rozpoczyna si¢ odcigcie doplywu
pod pelnym obcigzeniem™: .........coooovvvorieerrernnenns min":
Maksymalna predkosé bez obciazenia™: ............ min™":
Predko$é obrotowa na biegu jalowym”: ............ min™":

Uktad rozruchu zimnego silnika

MATKA(=1): cvereerererrerrersnrereesreereeressrnessessesseersessessesseseesassnenns
TYP(Y)t ettt et
OIS cetteteieeeteecr ettt sttt be bbbt be bbb st

Zasilanie paliwem silnikéw benzynowych

MATKA(-1): eeeererereeeeeieee ettt

TYP(AY): crerrerereereeerceriet it er e e et e e e s snesreseeseenee e e sentanen

Wirysk posredni paliwa: jednopunktowy/wielopunktowy (*)
IMATKA(S1): eeeereeireeieteet ettt ettt
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8.19.2.2.

8.19.3.

8.19.3.1

8.19.4.2.

8.20.
8.20.1.

8.20.2.

8.20.3.

8.20.3.1.

8.20.3.2

8.21.
8.21.1.

8.22.
8.22.1.

8.22.1.1.

8.22.1.2.

8.22.1.3.

8.22.2.

8.22.2.1.

8.22.2.2.

8.22.3.

8.22.3.1.

8.22.3.2.

8.22.4.

8.22.4.1.

8.22.4.2.

9.1.

9.2.

9.3.

TYP(-Y): coverererereereerrereeresessssresessersessessessesesesseseeseesesseesaenes
Wirysk bezposredni paliwa: ........ccocoveveieveniiiniiinieeieeceenne.
MaATKA(-1): eeereeereeeieeeeee ettt

TYP(Y): ettt

Ustawienie rozrzadu

Maksymalny wznios oraz katy otwarcia i zamknigcia
w odniesieniu do punktu zwrotnego Ilub dane
FOWNOWAZNE! ....oeruierieinnniensisesisnssssssse s ssssesssrasasssssasens

Zakres odniesienia lub ustawien (4): ................................

Ukiad zmiennych faz rozrzqdu (jesli ma zastosowanie
i dotyczy wlotu lub wylotu)

Typ: typ ciagly/typ wlaczany/wylaczany (4)
Kat przesuniecia fazowego krzywki: ......ccovceevecinicinenenne.

Konfiguracja otworéw

Potozenie, wielko$C 1 liczba: .......cooovvvcvericevirrcereeeereenene.

Uklad zaplonu
Cewka zaptonowa

A 04 ) OO
TYP(AY): crererereereeeteetret et eeteer et e s se s e e see e sasn s
LICZDA: ot
SWiECe ZAPIONOWE: ..overvvverererererereeereeereresseresseseseereseressnnees
MATKA(-1): eeeereeieeeieieeie sttt st bbbt
TYP(Y): oot e
ISKIOWNIK: oottt s
MATKA(-1): eeeereeeeeereteieie ettt sttt
TYP(-Y): et
Kat wyprzedzenia zaplonu: ..........ccccoceevenineninievenieecene.

Wyprzedzenie statyczne odnoszace si¢ do gérnego punktu
zwrotnego (kat obrotu watu korbowego): .....c.ccocccevccrueenne.

Krzywa wyprzedzania (w stosownych przypadkach): ............

URZADZENIE(-A) DO MAGAZYNOWANIA ENER-
Gty

Opis: akumulator/kondensator/koto zamachowe/pradnica®

Numer identyfikacyjny: ......cccoeevereerevrerenmvereenererenesesssnns

Rodzaj ogniwa elektrochemicznego: .........cocooeveeenivurenne.
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9.4.

94.1.

9.4.2.

9.4.3.

9.43.1.

9.43.1.1.

9.5.

10.
10.1.

10.1.1.

10.1.2

10.1.3.

10.2.

10.3.
10.3.1.

10.3.2.
10.3.2.1.

10.3.2.2.

10.3.2.3.

10.3.3.
10.3.3.1.

10.3.3.2.

10.3.3.3.

10.4.
10.4.1.

10.4.2.

10.4.3.

10.4.4.

Zmagazynowana energia

Dla akumulatora, napigcie: ............. i pojemnosc:
......... Ah w ciagu 2h

Dla kondensatora: ... J
Dla kota zamachowego/pradnicy™ ........o.coovovereeerennens J
Moment bezwtadnosci kota zamachowego: ...........c... kg m®

Dodatkowy moment bezwladnosci na biegu luzem:
.................................................................................... kg m?

Urzadzenie dotadowujace: pokladowe/zewnetrzne/brak™"

POZIOM HALASU ZEWNETRZNEGO

Poziomu halasu zewnetrznego podany przez produ-
centa

Podczas jazdy: ... dB(A)

Podczas postoju: ... dB(A)

Przy predkosci obrotowej silnika: ... min'

Krotki opis i schematyczny rysunek uktadu wydechowego
(facznie z uktadem dolotowym i urzadzeniami kontrolujacymi
hatas i emisje z rury wydechowej): .....ccceceveeereccerreeeeeeneenne.
Uklad dolotowy

Opis kolektora dolotowego (w tym rysunki lub fotogra-
LT Gt TS
Filtr powietrza

Fotografie Iub rysunki: ......cccooviieiiininniineeecteeeee

YD cteererere ettt e e e s e st seene e e et

Tlumik ssania

Fotografie lub rysunki: .....c.cccceeremecencnnnnnenceenenns

TP s

Uklad wydechowy
Opis lub rysunek kolektora wydechowego ('*): .............

Opis lub rysunek elementéw uktadu wydechowego
niestanowigcych czesci ukladu silnika ......ccoieiciiiciinnnns

Maksymalne dopuszczalne przeciwcisnienie wydechu
przy znamionowej predkosci obrotowej i 100 % obci-
azeniu SiNIKA: ...ovovvveeiicrcere e kPa

Typ, oznakowanie urzadzen tlumigcych hatas =z
WYACCHUL ittt
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10.4.4.1. Urzadzenie tlumigce hatas z wydechu zawierajace mate-
rialy wiokniste: tak/nie!®
10.4.5. Objetos¢ uktadu wydechowego: ... dm’
10.4.6. Umiejscowienie wylotu uktadu wydechowego: ........ccccoeeeeee
10.4.7. Dodatkowe $rodki ograniczenia emisji halasu znajdujace
si¢ w komorze silnika oraz w silniku ze wzgledu na
halas zewnetrzny (jezeli Wystepuja): ....ccccevevveeereenceernenne.
10.5. Szczegodly dotyczace kazdego urzadzenia niezwigzanego
z silnikiem, majacego ogranicza¢ hatas (jezeli nieujete
W INNYCh POZYCJACh): vevervireereiirereireerereernrnreneeresnesenenenes
11. UKLAD NAPEDOWY ORAZ JEGO UKLAD STERO-
WANIA®?
11.1. Krotki opis i schematyczny rysunek uktadu napgdowego
pojazdu oraz jego ukltadu sterowania (mechanizm zmiany
biegéw, mechanizm sterowania sprzegla lub kazdy inny
element ukladu napgedowego):
11.2. Przeniesienie napedu
11.2.1. Krotki opis i schematyczny rysunek uktadu(-6w) zmiany
biegow oraz jego ukfadu sterowania: ..........cccceccrenenne
11.2.2. Schemat lub rysunek ukladu przenoszenia napedu: ...............
11.2.3. Typ przeniesienia napgdu: mechaniczne, hydrauliczne,
elektryczne/inne™® (jesli inne, okre$lié........ccoowvvrrrvernnnc. )
11.2.4. Krotki opis komponentéw elektrycznych/elektronicznych
(JeZeli WYSIEPUJ): erveerrererrerieneireetreeeereeteetreeeebeneseanes s
11.2.5. Potozenie wzgledem silnika: ......cc.ccoceieceericerenrcencennenne.
11.2.6. SPOSOD SETOWANIAL ..coveueueuirreerereeeireereeeeee e
11.2.7. Rozdzielcza skrzynia biegbéw: jest/nie ma™
11.2.8. Typ uktadu(-6w) zmiany biegow®®: .....cooooovveeereeriennens
11.3. Sprzeglo (jezeli wystepuje)
11.3.1. Krotki opis i schematyczny rysunek sprzggla oraz jego
uktadu sterowania:
11.3.2. Maksymalny przenoszony moment obrotowy: ................
11.4. Przelozenia skrzyni biegow
Przetozenia .
. . . Przetozenie
Przelozeni w rozdzielczej Przelozenie(-a) (predkos¢
rzelozema skrzyni biegébw | przekfadni gtéwnej predkosce.
w skrzyni biegéw ] , obrotowa silnika/
A (stosunek liczby | (stosunek obrotow . s
Bie (§tqsunek obrotéw obrotow silnika do | watka wyjsciowego Prze’foze}na predkosc p pjazdu)
g 5 pA| g
silnika do obrotow catkowite wylacznie w

waltka wyjsciowego
skrzyni biegow)

liczby obrotow

walu glownego
rozdzielczej

skrzyni biegow)

skrzyni biegow do
obrotow kot
napedzanych)

odniesieniu do
recznej skrzyni
biegow

Maksimum dla
CVT (*)

1
2
3
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Bieg

Przetozenia
w skrzyni biegow
(stosunek obrotow
silnika do obrotow
watka wyjsciowego
skrzyni biegow)

Przetozenia
w rozdzielczej
skrzyni biegow
(stosunek liczby

obrotow silnika do

liczby obrotéw
walu glownego

rozdzielczej
skrzyni biegow)

Przetozenie(-a)
przektadni gtéwnej
(stosunek obrotow
walka wyjsciowego
skrzyni biegow do

obrotow kot
napedzanych)

Przetozenia
catkowite

Przetozenie
(predkosé
obrotowa silnika/
predkos¢ pojazdu)
wylacznie w
odniesieniu do
recznej skrzyni
biegow

Minimum dla
CVT (*)

Bieg wsteczny

1

(*) Przekladnia bezstopniowa

11.5.
11.5.1.

12.

12.1.

12.2.

12.2.1.

12.2.2.

12.3.

12.3.1

12.3.2.

12.4.

12.5.

13.
13.1.

13.2.

Blokada mechanizmu réznicowego

Blokada mechanizmu réznicowego: tak/nie/opcjonalnie

INFORMACJE NA TEMAT BEZPIECZENSTWA
FUNKCJONALNEGO

REGULATORY MOCY NAPEDU I UKLADU NAPE-
DOWEGO

Liczba regulatorow predkos$ci: ...
Nominalny punkt odcigeia nr 1: ....ccooerveininvevcrnnene

Predko$¢ obrotowa silnika/uktadu napedowego, przy
ktorej dochodzi do odciecia przy obciazeniu: ... min™'

Maksymalna predko$¢ obrotowa przy minimalnym obci-
-1

azeniu silnika: ... min~
Nominalny punkt odcigcia nr 2: ......cocecveenecircenienieienenens

Predkos¢ obrotowa silnika/uktadu napedowego, przy
ktorej dochodzi do odcigcia przy obcigzeniu (*): ... min™'

Maksymalna predko$¢ obrotowa przy minimalnym obci-
-1

azeniu silnika: ... min

Okreslony cel regulatora(-6w): ograniczenie maksymalnej
predkosci konstrukeyjnej pojazdu/ograniczenie maksymalnej
mocy/zabezpieczenie silnika przed nadmierng predkoscia
OBTOTOWE (1): eerrveerreeereereeeessseseseesesseses e sesesseeseseesesesesseaessees

Urzadzenia regulowanej funkcji ograniczania predkosci
spetniajace wymogi dla pojazdow kategorii N2 i N3
okreslone w pkt 1 i 2, czesci II pkt 13.2, czgsci I pkt
21.2 i 21.3, zalagczniku 5 pkt 1 oraz zalgczniku 6 do
regulaminu nr 89 EKG ONZ (Dz.U. L 158 z 19.6.2007,
s. 1) oraz dolaczono odpowiednia dokumentacj¢ do
dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

UKLAD KIEROWNICZY
Schematyczny rysunek osi kierowanej(-ych) przedsta-

wiajacy geometri¢ uktadu kierowniczego: ......c.cocceceeeene

Rodzaj wuktadu kierowniczego: bez wspomagania/ze
wspomaganiem/z serwomechanizmem/roznicowy (%)
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13.3.
13.3.1.

13.3.2.

13.3.2.1.

13.3.3.

13.33.1.

13.3.4.

13.3.5.

13.3.6.

13.3.7.

13.4.
13.4.1.

13.4.2.

13.5.
13.5.1

13.5.2

13.5.3.

13.5.3.1.

13.6.

13.6.1.

13.6.2.

Przekladnia kierownicza i Kierownica

Typ przektadni kierowniczej (wyszczegélni¢ dla czesci
przedniej i tylnej, jezeli ma zastosowanie):

Potaczenie z kotami (w tym S$rodki inne niz mecha-
niczne; wyszczego6lni¢ dla czesci przedniej i tylnej, jezeli
MA ZASTOSOWANIE): ceverereurererereserseseneeneeseeeereesesseseessessenes

Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicznych
(JeZell WYSIEPUJ): eeveerreerereerrrereeereeres e e e seseesees

Sposdb wspomagania (jeSli WyStePUJe): ..eevererveeearerueaennens

Sposob 1 schemat dziatania, marka(-i) i typ(-y): .cccevevenen.

Schemat uktadu kierowniczego jako catosci, przedsta-
wiajagcy polozenie w pojezdzie rdznych urzadzen
majacych wplyw na kierowalno$¢é: .......ccccecoveeiceniiiennnenns

Schematyczne rysunki Kierownic(-y): ......ccceeveeereereereennnnns

Zakres 1 sposob regulacji Kierownic(-y): ....cc.cererveererennen

Krotki opis komponentéw elektrycznych/elektronicznych
(JeZeli WYSIEPUJ): eveerrerereieriireeeneereeieaseesee e ere s nsaeas

Maksymalny kat skretu kot (jesli dotyczy)

W prawo: ... stopni  Liczba obrotéw kota kierownicy:

W lewo: ... stopni  Liczba obrotow kota kierownicy:

Minimalne kolo skretu (bez hamowania) (42)
W prawo: ... mm
W lewo: ... mm

Sposob wspomagania (0 ile WyStEPUJE): .eovvvvrevrerereerennnnne
Sposob i schemat dziatania, marka(-i) i typ(-y): «.eccrervercrnens

Uklad kierowniczy w szybkich (wskaznik predkosci
»b”) pojazdach kategorii T

Spelniono wymogi okre§lone w pkt 2, 5 i 6 oraz
w zalacznikach 4 i 6 do regulaminu nr 79 EKG ONZ
(Dz.U. L 137 z 27.5.2008, s. 25) oraz dotaczono odpo-
wiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (%)

Spetniono wymogi dotyczace wysitku przy kierowaniu
okreslone w pkt 6 regulaminu nr 79 EKG ONZ
(Dz.U. L 137 z 27.5.2008, s. 25) dla pojazdow kategorii
N2 oraz dotgczono odpowiedniag dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (%)
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13.6.3.

13.7.

13.7.1.

14.

14.1.
14.1.1.

14.1.2.

14.1.3.

14.1.4.

14.1.5.

14.1.6.

14.1.7.

14.1.8.

14.2.
14.2.1.

14.2.2.

14.3.
14.3.1.

14.3.2.

14.4.
14.4.1.

14.4.2.

Spelniono wymogi okreslone w normie ISO 10998:2008
z poprawka 1 2014 (Ciagniki rolnicze — Wymagania
dotyczace uktadow kierowniczych) oraz dotaczono odpo-
wiedniag dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (%)

Zlozone uklady elektronicznego sterowania, ktore
maja wplyw na funkcje¢ kierowania

Wymogi okreslone w zataczniku 6 do regulaminu nr 79
EKG ONZ (Dz.U. L 137 z 27.5.2008, s. 25) sa spetnione
przez ztozone uktady elektronicznego sterowania pojazdu,
ktore maja wplyw na funkcj¢ kierowania, oraz dotagczono
odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
nego: tak/nie (%)

PREDKOSCIOMIERZ, DROGOMIERZ, TACHOMETR
I LICZNIK GODZINOWY

Predkos$ciomierz

Fotografie lub rysunki catego ukfadu: ..........ccccoevenenen.
Zakres wskazywanych predkosci pojazdu: .......ccceeveene
Tolerancja mechanizmu pomiarowego predko$ciomierza:
Stala techniczna predko$CiOmierza: .........c.cccceeeceenereeanens
Sposob dziatania oraz opis napedu: ...

Catkowity stosunek przeloZenia napedu: ..........ccceeeueee.

Rysunek skali predkos$ciomierza lub innych form wska-
ZAML et bt

Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicz-
NYCRE e

Drogomierz

Tolerancja mechanizmu pomiarowego drogomierza: .............

Sposob dziatania oraz opis napedu: .........cceeveenericnenens

Tachometr

Tolerancja mechanizmu pomiarowego tachometru: ...............

Sposob dziatania oraz opis napedu: .........cceeerevencnienencns

Licznik godzinowy

Tolerancja mechanizmu pomiarowego licznika godzino-
WO corcacrreaerennecresneeresesessessesessesessessesesesesressasessasensacees

Sposob dziatania oraz opis napedu: ........ccceeeevencienencns
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15.
15.1.

15.2.

15.3.

16.

16.1.
16.1.1.

16.1.2.

16.2.
16.2.1.

16.2.2.

16.3.
16.3.1.

16.3.2.

17.
17.1.

17.2.

17.2.1.

POLE WIDZENIA

Rysunek(-i) lub fotografia(-e) przedstawiajace rozmiesz-
czenie komponentéw znajdujacych si¢ w obrebie 180°
przedniego pola widzenia: .......cccovcreveecereniecenenieiernnenns

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 5721-1:2013
(Ciagniki rolnicze — Wymagania, procedury badan
i kryteria akceptacji w odniesieniu do pola widzenia
operatora — Czg$¢ 1: Pole widzenia z przodu) oraz dota-
czono odpowiedniag dokumentacj¢ do dokumentu infor-
macyjnego: tak/nie (*)

Spelniono wymogi okre§lone w normie ISO 5721-2:2014
(Ciagniki rolnicze — Wymagania, procedury badan
i kryteria akceptacji w odniesieniu do pola widzenia
operatora — Czg$¢ 2: Pole widzenia na boki i do tytu)
oraz dotaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie (*)

WYCIERACZKI I SPRYSKIWACZE SZYBY PRZEDNIE]
ORAZ INSTALACJE ODSZRANIAJACE I ODMGLA-
WIAJACE

Wycieraczki szyby przedniej

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 5721-1:2013
(Ciagniki rolnicze — Wymagania, procedury badan
i kryteria akceptacji w odniesieniu do pola widzenia
operatora — Czg$¢ 1: Pole widzenia z przodu) oraz dota-
czono odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu infor-
macyjnego: tak/nie (%)

Alternatywnie do pkt 16.1.1 podac¢ szczegdlowy opis
techniczny (w tym fotografie lub rysunki) oraz liczbe
1 czgstotliwo$e dziatania: ........ccocevvvnnvcnrnnnnnecnneens

Spryskiwacz szyby przedniej

Szczegdtowy opis techniczny (w tym fotografie lub
TYSUNKI) ettt ettt st e sb e sb et nne

Pojemno$¢ zbiornika: ... 1

Odszranianie i odmglawianie

Szczegdtowy opis techniczny (w tym fotografie lub
TYSUNKI)T oottt sttt st en e

Maksymalny pobdér mocy pradu elektrycznego: ... kW

SZYBY

Spelniono nastgpujace wymogi regulaminu nr 43 EKG
ONZ (Dz.U. L 42 z 12.2.2014, s. 1) oraz dotagczono
odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
NEZO: wvrercarereererneresrereesereeresearessenesesensestenssenessssesssasassesserens

Alternatywnie do pkt 17.1 podaé nastepujace
informacje:

Dane umozliwiajace szybkie okreSlenie punktu odnie-
sienia 0z Kierowey (C°): oooniereesssresseesessesesrnessen
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17.2.2.

17.2.3.
17.2.3.1.

17.2.3.2.

17.2.3.3.

17.2.3.4.

17.2.3.5.

17.2.3.5.1.

17.2.3.5.2.

17.2.3.5.3.

17.2.3.5.4.

17.2.3.5.5.

17.2.3.5.6.

17.2.3.6.

17.2.4.
17.2.4.1.

17.2.4.2.

17.2.4.3.

w przypadku szyby innej niz szyba przednia rysunki
w formacie nie wigkszym niz A4, lub zlozone do tego
formatu, pokazujace:

— maksymalng powierzchnie,

— najmniejszy kat pomiedzy dwoma sgsiadujacymi
stronami tafli szkla, oraz

— maksymalng wysoko$¢ segmentu, jezeli wystepuje;

Szyba(-y) przednia(-e)

Stosowany(-e) material(-y): ...coococeeveeerererenirennrerneneeeens
SPOSOD MOCOWANIAL revererueniriinierieieiiieieret et see e
Kat(-y) pochylenia: ... stopni

Akcesoria do szyby przedniej oraz potozenie, w ktorym
sa montowane, wraz z krotkim opisem komponentéw
elektrycznych/elektronicznych: ........cocoocceiieienicnnncccnenne.

Szczegdtowe rysunki w skali 1:10 oraz diagramy szyb
przednich i ich instalacji w ciagniku o dostatecznym
stopniu szczegdtowosci pokazujace:

potozenie szyby przedniej wzgledem oczu kierowcy
punktu odniesienia oczu kierowcy (*);

kat nachylenia szyby przedniej;

potozenie i1 rozmiar strefy, w ktorej weryfikowane sa
wlasciwosci optyczne, oraz, w stosownych przypadkach,
powierzchni¢ poddang hartowaniu miejscowemu;

pole powierzchni rozwinigtej szyby przedniej;
maksymalng wysoko$¢ segmentu szyby przedniej; oraz

krzywizng szyby przedniej (tylko do celéw grupowania
szyb przednich);

w przypadku szyby podwdjnej rysunki w formacie nie
wigkszym niz A4 lub ztozone do tego formatu, poka-
zujace, oprocz informacji okreslonych w pkt 17.2.2:

— typ kazdej sktadowej tafli szkta,

— typ spojenia (organiczne, szklano-szklane lub szklano-
metalowe),

— grubo$¢ nominalng szczeliny pomigdzy dwiema
taflami szkfa.

Okno(-a)

UMIEJSCOWIEIIE: ....oovviiiieccinisies st
Stosowany(-e) material(=y): ....coceceeireeereneseneieeeiee e

Krotki opis komponentéw elektrycznych/elektronicznych
(jezeli istniejg) mechanizmu otwierania okien: ................
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17.2.5.

17.2.5.1.

17.2.5.2.

17.2.5.3.

17.2.6.

17.2.6.1.

17.2.6.2.

17.2.6.3.

18.
18.1.

18.2.

1.8.3.

18.4.

18.5.

18.6.

18.7

18.8.

18.9.

18.9.1.

18.9.2.

19.

19.1.

Oszklenie dachu otwieranego

UMIGJSCOWICNIE! ..cevvirieiiiiecnieeieieeeae sttt see e sre e see st e enenaan
Zastosowane materialy: ......c.cccoccvrreiiencninnenneceens

Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicznych
(jezeli istnieja) mechanizmu okna dachowego: ...............

Pozostale elementy oszklenia

UMIEJSCOWICTE! ..uveeierieirreteirtrereesenie e seesesiess e seesesneneas
Zastosowane materialy: ......c.cccocvvverrnnsenneceneeens

Krotki opis komponentéw elektrycznych/elektronicznych
(jezeli istnieja) mechanizmu podnoszenia innych szyb: .........

LUSTERKA WSTECZNE
Liczba i klasa(-y) Iusterek: .....coccccerevecmicrenenrceneeneneceenes

Spelniono wymogi regulaminu nr 46 EKG ONZ
(Dz.U. L 177 z 10.7.2010, s. 211) oraz dofaczono odpo-
wiednia dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (7)

Spelniono wymogi regulaminu nr 81 EKG ONZ
(Dz.U. L 185 z 13.7.2012, s. 1) oraz dotgczono odpo-
wiednig dokumentacje do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (%)

Rysunek Iub rysunki stuzace identyfikacji lusterka,
przedstawiajace pozycje lusterka wzgledem nadwozia
POJAZAUL ettt

Szczegblowy sposdb mocowania z uwzglednieniem czgsci
nadwozia pojazdu, do ktdrej jest ono mocowane: ..................

Krotki opis komponentéw elektrycznych/elektronicznych
ukladu 1eZUIACHT: ..voveereeieiciciccere e

Opis techniczny ukladu odszraniania i odmglawiania
TUSEETEK: ovvveurccrereet ettt e

Wyposazenie dodatkowe, ktore moze ograniczaé¢ pole
widzenia do tylu: ..o

Pola widzenia lusterka wstecznego (lusterek wstecz-
nych) klasy 11

Spetnia wymog pkt 5.1 zatgcznika IX do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/208: tak/nie (*).

Alternatywnie do pkt 18.9.1 spelniono wymogi okreslone
w normie ISO 5721-2:2014 (Ciagniki rolnicze — Wyma-
gania, procedury badan i kryteria akceptacji w odnie-
sieniu do pola widzenia operatora — Cze$¢ 2: Pole
widzenia na boki i do tylu) oraz dolaczono odpowiednig
dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*).

URZADZENIA WIDZENIA POSREDNIEGO INNE
NIZ LUSTERKA (OPCJONALNIE)

Typ 1  charakterystyka (tj.  kompletny  opis
UIZGAZENIA): ..eirieeiiirecirect ettt eneae
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19.2.

19.3.

19.4.

20.

20.1.

21.

21.1.

21.2.

21.3.

21.4.

21.4.1.

21.4.2.

21.4.3.

21.4.4.

21.5.

W przypadku urzadzenia typu kamera-monitor — odlegtos¢
wykrywania (mm), kontrast, zakres luminancji, korekta ol§nie-
nia, parametry wyéwietlania (obraz czaro-biaty/kolorowy (*)),
czestotliwos¢ powtarzania obrazu, zasieg luminancji monitora

() seerereerres s sssss s e se s essssere st sesosensesens

Rysunki o dostatecznym stopniu szczegotowosci, identy-
fikujagce cale wurzadzenie 1 zawierajace instrukcje
INONEAZUL .euvvieeeeiiieeeririeeeesieeeseeteeseasteeesaseasesasseseassssesesassensanas

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 5721-2:2014
(Ciagniki rolnicze — Wymagania, procedury badan
i kryteria akceptacji w odniesieniu do pola widzenia
operatora — Czg$¢ 2: Pole widzenia na boki i do tytu)
oraz dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie (*)

UKLADY DOSTARCZAJACE KIEROWCY INFOR-
MACIJE

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 15077:2008
(Ciagniki i samobiezne maszyny rolnicze — urzadzenia
sterownicze — sily uruchamiajace, przemieszczenie,
umiejscowienie 1 sposob dziatania) zalgcznik B
dotyczace urzadzen sterowniczych zwigzanych z wirtual-
nymi terminalami oraz dotgczono odpowiednig doku-
mentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)

MONTAZ  URZADZEN  OSWIETLENIOWYCH
I SYGNALIZACJI SWIETLNEJ, LACZNIE Z AUTO-
MATYCZNYM WLACZANIEM SWIATEL

Wykaz wszystkich urzadzen (wraz z podaniem liczby,
marki lub marek, rodzaju, znaku(-6w) homologacji typu
komponentéw, maksymalnej intensywnosci $wiatet
drogowych, koloru, odpowiedniego sygnatu kontrolne-
g0); wykaz moze zawiera¢ po kilka typéw urzadzen
dla kazdej funkcji; dodatkowo wykaz moze zawierac
w odniesieniu do kazdej funkcji dodatkowa uwagg ,,lub
urzadzenia TOWNOWAZNE": ....c.cueeeeerureerererereerereneresessesensenens

Schemat instalacji o$wietlenia i sygnalizacji $wietlnej
jako catosci, wskazujacy umiejscowienie poszczegolnych
urzadzen W POJEZAZIC: ...cceevervvereeneeernerinee e

Zwymiarowane szkice zewngtrznej strony pojazdu przed-
stawiajace polozenie urzadzen oswietleniowych i sygnali-
zacji $wietlnej, liczbe 1 barwe $wiatel: ......cccvviieieeccnnnne.

W odniesieniu do kazdego $wiatla i urzadzenia odbla-
skowego nalezy podaé¢ nastepujace informacje:

Rysunek przedstawiajacy obszar powierzchni
SWICHINE]! vttt s

Metoda  stosowana do  okre$lenia  powierzchni
WIAOCZNE]: vreiteeirieueeeieiie ettt ebe bttt s

O$ odniesienia i $rodek odniesienia: ........ccccececeervrveernenns

Opis/rysunek oraz typ urzadzenia do poziomowania
reflektoré6w (np. automatyczne, rgczne skokowe, rgczne

L T2 1) 0 OO
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21.5.1.

21.5.2.

21.53.

21.6.

21.7.

22.

22.1.

22.1.1.

22.2.

22.2.1.

22.3.

22.3.1.

22.3.2.

22.4.

22.4.1.

22.4.2.

Urzadzenie StEIUJACE: .......oceereerevmeeemnerermeremerersurermsenesenenes

ZnaKi OANIESIENIA: ...evevvereereecieereeresressenseseeeresessesseseesessnenes

Znaki przypisane do warunkéw obcigzenia: ...........c..e...

W przypadku pojazdéw kategorii R i S, opis podtaczania
zasilania urzadzen o$wietleniowych i sygnalizacji swiet-
INEJ: ettt

Krotki opis komponentéw elektrycznych lub elektronicz-
nych zastosowanych w uktadzie o$wietleniowym i w ukta-
dzie sygnalizacji SWiIetlnej: ......cccoceverevveercnnenicncneenne.

OCHRONA OSOB ZNAJDUJACYCH SIE W POJEZ-
DZIE, W TYM WYPOSAZENIE WNETRZA 1 INNE
ELEMENTY ZABEZPIECZAJACE PRZED WARUN-
KAMI ATMOSFERYCZNYMI

Nadwozie

Zastosowane materialy i metody wykonania: .................

Szybkos$¢ spalania materialu, z ktérego wykonana jest
kabina

Szybkos$¢ spalania nie przekracza 150 mm/min zgodnie
z wymogami okre§lonymi w normie ISO 3795:1989
(Pojazdy drogowe oraz ciagniki, maszyny rolnicze
i leSne — Okreslanie palnosci materiatdow stosowanych
wewnatrz pojazdéw) oraz dolaczono odpowiednig doku-
mentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*).

Wewnetrzne zabezpieczenie oséb znajdujacych sie
W pojezdzie

Fotografie, rysunki lub widok w rozlozeniu na czgsci
wyposazenia wnetrza, przedstawiajace cze¢éci przedziatu
pasazerskiego 1 zastosowane materialy (z wyjatkiem
wewngtrznych lusterek wstecznych), rozmieszczenie
urzadzen sterujgcych, siedzenia i ich tylne czgscei,
zagtowki, dach i dach otwierany, drzwi i otwarcia okien
oraz inne Niewymienione WypOSaZENie: .........ceeeeerveresvanes

W przypadku pojazdéw wyposazonych w koto kierow-
nicy i kanapy lub fotele w wigcej niz jednym rzgdzie,
otoczenie tylnych siedzen pasazerow, jezeli sa zamonto-
wane, zgodne z zalgcznikiem XVII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 3/2014 (1): tak/nie (*)

Zaglowek(-i)

Zapewniono: tak/nie (*)

Spelniono wymogi regulaminu nr 25 EKG ONZ
(Dz.U. L 215 z 14.8.2010, s. 1) oraz dotaczono odpo-
wiedniag dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie ()

(") Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) nr 3/2014 z dnia 24 pazdziernika 2013 r.

uzupehiajace rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 168/2013
w odniesieniu do wymogéw w zakresie bezpieczefistwa funkcjonalnego pojazdoéw do
celow homologacji pojazdéw dwu- lub trojkotowych oraz czterokotowcow (Dz.U. L 7

z 10.1.2014, s. 1).
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22.43.

22.4.4.

22.4.5.

22.4.5.1.

22.4.52.

22.5.
22.5.1.

22.6.

22.6.1.

22.6.2.

23.

23.1.

23.2.

23.3.

24.

24.1.

Rodzaj: zintegrowane/demontowalne/oddzielne (*)

Szczegdtowy opis zagtowka, okreslajacy w szczegdlnosei
rodzaj materiatu lub materialdow powierzchni zewngtrz-
nych oraz, w stosownych przypadkach, umiejscowienie
i specyfikacje techniczne wzmocnien i elementéw moco-
wania dla typu siedzenia objetego wnioskiem o udzielenie
hOMOIOZACHI: .ttt e

W przypadku ,,zaglowka oddzielnego™:

Szczegotowy opis strefy konstrukcyjnej, w ktorej zagtowek
ma by¢ zamontowany:

Rysunki w skali istotnych czg§ci konstrukcji i
ZAGIOWKAT e

Podnozki

Fotografie lub rysunki przestrzeni roboczej przedsta-
wiajace faktyczne 1 skuteczne umiejscowienie oraz
wymiary podnozKOw: ......cc.covccereerrenecernenneeneereeeeenes

Inne elementy zabezpieczajace przed warunkami
atmosferycznymi

Opis (w tym fotografie i rysunki): .....cccceecmvervecnccnenenn.

Wymiary wewnetrzne i zewnetrzne: ... mm X ... mm X
.mm ... mm X ... mm X ... mm

ELEMENTY ZEWNETRZNE POJAZDU 1 JEGO
AKCESORIA

Ogolny ukiad (rysunek lub fotografie, do ktorych w razie
potrzeby mozna dolaczy¢ szczegélowe wymiary lub tekst)
przedstawiajacy umiejscowienie zataczonych przekrojow
i widokow, wszystkich czg$ci powierzchni zewngtrznej,
ktére mozna uzna¢ za istotne z punktu widzenia wystaj-
acych elementéw zewnetrznych, przyktadowo oraz
w stosownych przypadkach: zderzaki, linia podtogi, stupki
drzwiowe oraz okienne, kratki wlotu powietrza, kratki
chtodnicy, wycieraczki szyby przedniej, rynienki Sciekowe,
uchwyty, prowadnice, klapki, zawiasy i zamki drzwi,
zaczepy, uszy, wciagarki, opaski dekoracyjne, plakietki,
emblematy 1 wglebienia oraz wszystkie inne czgsci
powierzchni zewngtrznej, ktore mozna uznaé za istotne
w odniesieniu do ryzyka zwigzanego z powstaniem lub
zakresem obrazef u osoby w wyniku uderzenia lub otarcia
si¢ 0 nadwozie w przypadku kolizji (np. urzadzenia oswiet-
LENMIOWE): .ottt et e snanenes

Szczegdtowy opis zawierajacy zdjecia lub rysunki pojazdu
odnoszace si¢ do struktury, wymiardw, wiasciwych linii
odniesienia i materialdw, z ktorych wykonana jest
przednia czg§¢ pojazdu (wewngtrzna i zewngtrzna), wraz
ze szczegOtowymi informacjami dotyczacymi zainstalowa-
nych aktywnych systemow ochrony pieszych. .................

Rysunek ksztaltu ptyty podlogowej: ....ccccocvenneviniiceenne.

KOMPATYBILNOSC
ELEKTROMAGNETYCZNA (EMC)

Wykaz charakteryzujacy wszystkie projektowane kombinacje
istotnych elektrycznych/elektronicznych uktadéw lub podzes-
poléw pojazdu, stylow nadwozia (*), réznic w materiale,
z jakiego wykonane jest nadwozie, ogélny uktad okablowania,
odmiany silnika, wersje do ruchu prawo- i lewostronnego oraz
WETSJE TOZSTAWUL OSLE vveeeerenierenireursetraeseseestseasessnsessesesesseassens
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24.2.

24.3.

24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.43.

24.4.4.

25.
25.1.

25.2.

25.3.

25.4.

25.5.

25.5.1.

25.5.2.

Spelniono  wymogi regulaminu nr 10 EKG ONZ
(Dz.U. L 254 z 20.9.2012, s. 1) oraz dotaczono odpo-
wiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie (%)

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 14982:1998
(Maszyny rolnicze i lesne — Kompatybilno$¢ elektromag-
netyczna — Metody badania i kryteria przyjecia) oraz
dotaczono odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu
informacyjnego: tak/nie (*)

Alternatywnie do pkt 24.2 lub 24.3 podaé nastepujace
informacje:

Opis i rysunki/fotografie ksztaltu i zastosowanych materiatow
czgsci nadwozia tworzacych komore silnikowa oraz przylegle
do niej czgsci przedziatu pasazerskiego: .....c.coceveeeceerereecrenae.

Rysunki lub fotografie ukazujace potozenie czgsci metalowych
znajdujacych si¢ w komorze silnika (np. elementy ukiadu
ogrzewania, kolo zapasowe, filtr powietrza, mechanizm
KIierOWNICZY 1td.): wveueveneeerireeereececr e

Zestawienie lub rysunek urzadzen tlumigcych zaktocenia
1adiolektryCZNe: ..coiviiiiciiiecicceee e

Dane dotyczace warto$ci znamionowej rezystancji statop-
radowej oraz, w przypadku oporno$ciowych przewoddéw
zaplonowych, ich znamionowej rezystancji na metr: .....

DZWIEKOWE URZADZENIE(-A) OSTRZEGAWCZE

Udzielono homologacji typu komponentu dzwigkowemu
urzadzeniu ostrzegawczemu zgodnie z wymogami dla
pojazdéw kategorii N okreslonymi w regulaminie nr 28
EKG ONZ (Dz.U. L 323 z 6.12.2011, s. 33) oraz dola-
czono odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu infor-
macyjnego: tak/nie (%)

Krotki opis zastosowanych urzadzen: ...

Rysunek lub rysunki przedstawiajace umiejscowienie
dzwigkowych urzadzen ostrzegawczych w odniesieniu
do konstrukcji pojazdu: ....c.cceceereieviniriecnieeeeeeee

Informacje szczegélowe na temat sposobu mocowania,
z uwzglednieniem czgsci konstrukeji pojazdu, w ktorej umiesz-
czone sa dzwigkowe urzadzenia oStrzegawcze: ..........c.ceeeee..

Schemat obwodu elektrycznego/pneumatycznego: .................

Napiecie: prad przemienny/prad staty (*)

Znamionowe napigcie lub ci$nienie atmosferyczne:
............................................................................ V / kPa(*)
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25.6.

26.
26.1.

26.2.

26.3.

26.4.

26.4.1.

26.4.2.

26.4.3.

26.4.4.

26.5.

26.5.1.

26.5.2.

27.

27.1.

27.1.1.

Rysunek urzadzenia mocujacego: .......c.ceveeereercecrueeecruenes

UKEAD OGRZEWANIA I KLIMATYZACJA

Uktad ogrzewania poddano badaniu zgodnie z sekcjg 8
normy ISO 14269-2:1997 (Ciagniki i maszyny samo-
biezne dla rolnictwa i lesnictwa — Warunki w kabinie
operatora — Czg$¢ 2: Metoda badania i dziatanie ogrze-
wania, wentylacji 1 klimatyzacji) oraz dotagczono odpo-
wiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (%)

Uktad klimatyzacji poddano badaniu zgodnie z sekcja 9
normy ISO 14269-2:1997 (Ciagniki i maszyny samo-
biezne dla rolnictwa i lesnictwa — Warunki w kabinie
operatora — Czg$¢ 2: Metoda badania i dziatanie ogrze-
wania, wentylacji i klimatyzacji) oraz dotaczono odpo-
wiednig dokumentacit; do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (*)

Alternatywnie do pkt 26.1-26.2 speliono wymogi
okreslone w regulaminie nr 122 EKG ONZ (Dz.U. L 164
z 30.6.2010, s. 231) dla pojazdow kategorii N oraz dota-
czono odpowiedniag dokumentacj¢ do dokumentu infor-
macyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Uklad ogrzewania

Rysunek ogoélny uktadu ogrzewania z uwzglednieniem
jego umiejscowienia w pojezdzie (w tym uklad urzadzen
thumiacych dzwicki (a takze umiejscowienie punktow
WYMIANY CIEPIA)): .eceiriiieieirieieieieteieceieieteteseeeseseaeeseaeens

Rysunek ogélny wymiennika ciepta stosowanego w ukta-
dach wykorzystujacych ciepto gazow spalinowych lub
czesei, w ktorych zachodzi wymiana ciepta (w przypadku
uktadow ogrzewania wykorzystujacych do ogrzewania
powietrze chlodzace silnik): .....ooccoovevciieccniieniieesieeeens

Przekr6j wymiennika ciepta lub czgéci, w ktorych
zachodzi wymiana ciepta, wraz z okre$leniem grubosci
Scianki, zastosowanych materialow 1 wlasciwosci
powierzchni tych materialdw: ........cccceoeviecnennencncennns

Specyfikacje techniczne dotyczace metody wykonania i dane
techniczne dotyczace pozostatych gléwnych komponentow
ukladu ogrzewania, takich jak wentylator: ...........cccccerecencne

Klimatyzacja

Krotki opis i schematyczny rysunek uktadu klimatyzacji
oraz jego ukladu sterowania: .............cccevoeveiieicenene.

Gaz wykorzystywany jako czynnik chlodniczy w ukta-
dach KHMatyzacji: .....ccooveeerireneninieiiiectrerceeeee e

URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE PRZED
UZYCIEM PRZEZ OSOBY NIEPOWOLANE

Dla pojazdéw kategorii T i C

Spelniono wymogi regulaminu nr 62 EKG ONZ
(Dz.U. L 89 z 27.3.2013, s. 37) oraz dotagczono odpo-
wiednig dokumentacje do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (%)



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 48

27.1.2.

27.1.3.

27.1.3.1.

27.1.3.2.

27.2.
27.2.1.

27.2.1.1.

28.

28.1.

28.1.1.

28.1.2.

28.1.3.

28.1.4.

28.1.5.

28.1.6.

29.
29.1.

29.2.

29.2.1.

29.3.

29.3.1.

Speliono odpowiednie wymogi okreslone dla pojazdow
kategorii N2 w pkt 2 i 5, z wyjatkiem pkt 5.6, 6.2 1 6.3,
regulaminu nr 18 EKG ONZ (Dz.U. L 120 z 13.5.2010,
s. 29) oraz dotgczono odpowiednia dokumentacje do
dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Alternatywnie do pkt 27.1.1 lub 27.1.2 podaé naste-
pujace informacje:

Szczegdtowy opis, w tym fotografie lub rysunki,
urzadzen zabezpieczajacych oraz czgéci pojazdu zwigza-
nych z ich MoNtazem: .......cccccoevrevinieienieecine e

Wykaz  glownych  komponentéw  zawierajacych
urzgdzenia zabezpieCzajace: .......cccceevrveriereceeiesrereaiaieseneens

Dla pojazdéw kategorii R i S
Szczegétowy opis, w tym fotografie lub rysunki,

urzadzen zabezpieczajacych oraz czesci pojazdu zwigza-
nych z ich MoNtazem: ......c.ccocevrevnnecninnenneeeeeeeees

Wykaz  glownych  komponentow  zawierajacych
urzadzenia zabezpieCZajaCe: ........eeevrrvereerecerermrmeaerrerenenns

MIEJSCE NA TYLNA(-E) TABLICE(-E) REJESTRA-
CYINA(-E)

Umiejscowienie tablic rejestracyjnych (w stosownych
przypadkach poda¢ warianty; w zaleznosci od sytuacji
moga by¢ stosowane rysunki):

Odlegtos¢ gorej krawedzi od nawierzchni drogi: ........... mm
Odlegtos¢ dolnej krawedzi od nawierzchni drogi: ........... mm

Odlegto$¢ linii srodkowej tablicy od wzdluznej ptasz-

czyzny symetrii pojazdu: ......cccecvcereeveriniernnenesenenienens mm
Wymiary (dtugo$¢ x szeroko$¢): ............. MM X oerrennneend mm
Odchylenie od plaszczyzny pionowej: ........cccoeceverenee. stopni
Kat widocznosci w plaszczyznie poziomej: ...........c...... stopni

MASY OBCIAZNIKOW

Szczegdtowy opis techniczny (w tym fotografie lub
rysunki z wymiarami) obcigznikow oraz sposobu,
w jaki sag one montowane do ciagnika:

Liczba zestawOw obcCigZnikOw: ........ccceceeveeceeniencenveeninieenns

Liczba komponentow w kazdym zestawie: zestaw 1: ...
Zestaw 20 .occcveiieeien zestaw

Masa komponentéw w kazdym zestawie: zestaw 1: .....
kgzestaw 2: ...cooiiiiiiiienis kgzestaw .......0 .oooceeeeeen. kg

Laczna masa kazdego zestawu: zestaw 1! ...ccccoecrnnnne.
kgzestaw 2: ...ccccoveiinenen. kg zestaw
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29.4.

29.4.1.

29.5.

30.
30.1.

30.2.

30.3.

30.4.

30.5.

30.5.1.

30.6.

30.7.

30.7.1.

30.7.2.

30.8.

30.8.1.

30.9.

30.9.1.

31.
31.1.

31.2.

31.3.

31.4.

31.4.1.

31.4.2.

Laczna masa obciaznikow: kg
Rozktad tej masy na osie: kg

Material(-y) i sposOb wykonania: ........ccccecverevencrenenne.

BEZPIECZENSTWO UKEADOW ELEKTRYCZNYCH

Krotki opis montazu poszczegdlnych komponentow
obwodu elektrycznego oraz rysunki/fotografie przedsta-
wiajgce umiejscowienie tych komponentow: ..................

Schemat ideowy wszystkich funkcji elektrycznych
obwodu elektryCznego: ......ccoevceeerernucreieenrcrerenreisieeeeeaenes

Napigcie(-a) 10b0CZE (V): .oueiiieieeiieieiieeieeeieeieieeaeae
Opis zabezpieczen przed elektrowstrzgsami: ...................

Bezpiecznik topikowy lub wylacznik automatyczny tak/
nie/opcjonalnie (%)

Schemat zakresu dziatania: ........ccccceeveeveeveereeeeiencenceenennnn.
Konfiguracja wigzki przewodow: ........coceeeervrerneceennec

Pradnica
YD ettt e e e e e e st e se e e et

Moc znamionowa: ... VA

Pojazdy elektryczne

Dla pojazdéw elektrycznych kategorii T2, T3, C2 lub
C3, spelniono wymogi okre§lone w zalaczniku IV do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 3/2014
oraz dofaczono odpowiednig dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*) (w miare
MOZIWOSCT OKIESIC: .oviniiiiiiiiieiieiee et )

Izolator akumulatora

Odfaczenie akumulatora przy pomocy: uktadu elektro-
nicznego/kluczyka zaptonu/zwyklego narze¢dzia/prze-
tacznika/inaczej (*) (jesli inaczej, okreslié: ..., )

ZBIORNIK(-I) PALIWA
Rysunki i opis techniczny zbiornika(-6w) z potaczeniami

oraz laczami ukladu wentylacyjnego, zamknigciami,
zaworami, urzadzeniami MOCUJACYMI: ..ccceueeereerueereesuennnes

Rysunek przedstawiajacy umiejscowienie zbiornika(-o6w)
W POJEZAZIC! eieeeiiriiieirieeieireete ettt s ettt ene b neens

Rysunek ostony termicznej pomigdzy zbiornikiem paliwa
a uktadem wydechowym: .........cccoviieiniiicnincrncneee,

Glowny(-e) zbiornik(-i) paliwa

Maksymalna pojemnose: .......eeveeeerecerermsereeerecennnssereenes

Zastosowane materialy: ......c..ccoccveveriennenieieneneeeceneene
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31.4.3.

31.4.4.

31.5.
31.5.1.

31.5.2.

31.5.3.

31.5.4.

32.
32.1.
32.1.1.

32.1.2.

32.1.3.

32.1.4.

32.1.5.

32.1.5.1.

32.1.5.2.

32.1.6.

32.2.
32.2.1.

32.2.2.

Wlew paliwa: specjalna zwezka/naklejka (*) .oo..vvvooeeee...

Srodki rozprowadzajace fadunki elektryczne (jezeli
WYSEEPUJA): weveerreeererrereereiereeatsseeseeesee e seesessesesseseseeeseaeeenes

Zbiornik(-i) rezerwowy(-we)

Maksymalna pojemnose: ........ceereveeeeernrerereeenecsenseeseenes
Zastosowane materialy: ......c.ccocvevenirnienininennncnneneenne
Wilew paliwa: specjalna zwezka/naklejka (*) .ovvonveeneneee.

Srodki rozprowadzajace ladunki elektryczne (jezeli
WYSTEPUJB): eevrurreueieraeaiaeateseasesesesesassesastesasessasassennsssesnsans

ZABEZPIECZENIA BOCZNE I TYLNE
Zabezpieczenie boczne

Wystepowanie: tak/nie/czesciowo (*)

Rysunek cze$ci pojazdu zwigzanych z zabezpieczeniem
bocznym, tzn. rysunek pojazdu lub podwozia przedsta-
wiajacy umiejscowienie i mocowanie osi oraz rysunek
punktéw mocowania lub elementéw urzadzen przezna-
czonych do zabezpieczenia bocznego. Jezeli zabezpie-
czenie boczne uzyskane jest bez takich urzadzen,
rysunek musi wyraznie pokazywaé, ze zachowane sg

WYMAZANE WYIMHATY: .euvurrereerreerenrerenenererersssesesseseseseseeneneoes

Rysunek linii podlogi z boku pojazdu: .......cccocevirennnee.

Niezbedne przekroje powierzchni zewnetrznej w celu
dokonania  pomiaru  wysokosci (H) wystajacych
elementow powierzchni zewngtrznej zgodnie z dodatkiem
1 do zatacznika XXVII do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) 2015/208: ....oceuiueceererreeereeneenereseessesnsceeaees

W przypadku urzadzenia(-n) przeznaczonego(-ych) do
zabezpieczenia bocznego: pelny opis lub rysunek tego(-
ych) urzadzenia(-n) (w tym punkty mocowania
i elementy) lub numer(-y) homologacji typu jego/ich
CZESECL: reureieeseriertesseinsseasessensastessesteessessessensensasserassessesaessenne

Zastosowane materialy: ......c.cooccveveriieineneieceeeeereee

Wyeczerpujace  informacje  dotyczace  wymaganych
mocowan oraz petna instrukcja montazu, facznie z wymo-
gami dotyczacymi momentu dokrgcania: .........oeceerereene.

Spelniono wymogi okreslone w pkt 2 i 3 oraz
w czgéciach I, II i III regulaminu nr 73 EKG ONZ
(Dz.U. L 122 z 8.5.2012, s. 1) oraz dolaczono odpo-
wiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie (%)

Tylna konstrukcja chroniaca

Wystepowanie: tak/nie/czesciowo (*)

Rysunek cze$ci pojazdu odpowiednich dla tylnej
konstrukcji  chronigcej, tzn. rysunek pojazdu lub
podwozia przedstawiajacy potozenie i zamocowanie
najszerszej osi tylnej, rysunek zamocowania lub
elementow tylnej konstrukcji chronigcej. Jezeli tylna
konstrukcja chronigca nie jest urzadzeniem specjalnym,
rysunek musi wyraznie pokazywaé, ze wymagane
Wymiary $3 ZaChOWane: ........cccoccveeieeeeereniecernreeensecrnnenns
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32.2.3.

32.2.4.

3224.1.

32.2.4.2.

33.
33.1.
33.1.1.

33.1.2.

33.1.3.

33.2.

33.2.1.

33.3.

33.3.1.

33.4.
33.4.1.

33.4.2.

34.

34.1.

34.2.

35.
35.1.

Rysunek linii podlogi w tylnej czesci pojazdu: ..............

W przypadku urzadzenia specjalnego pelny opis lub
rysunek tylnej konstrukcji chronigcej (w tym zamoco-
wania i elementy) lub, jezeli zostalo ono homologowane
jako oddzielny zesp6t techniczny, poda¢ numer homolo-

ACTT LYPUL ettt

Zastosowane materialy: ......c.cccoccvvveirrncninicennenens

Wyczerpujace  informacje  dotyczace wymaganych
mocowan oraz petna instrukcja montazu, tacznie z wymo-
gami dotyczacymi momentu dokrgcania: ........ecvvveerirrenes

SKRZYNIA(-E) LADUNKOWA(-E)
Wymiary skrzyn ladunkowych
Dlugos¢ skrzyn tadunkowych: ... mm

Szerokos$¢ skrzyn tadunkowych: ... mm
Wysoko$é skrzyn tadunkowych nad ziemia (*7): ... mm

Bezpieczne dopuszczalne obcigzenie skrzyn tadunko-
wych podane przez producenta: ..........cocceeceveeenenenne. kg

Rozktad (tych) obcigzen na osie: ...kg

Dla pojazdéw kategorii T i C skrzynie odfaczalne: tak/
nie/opcjonalnie (*)

Opis urzadzen stuzagcych do mocowania do pojazdu: ............

Stateczno$¢ skrzyni ladunkowej:

Potozenie $rodka cigzkosci skrzyni ladunkowej (skrzyn
fadunkowych) w kierunku wzdluznym, poprzecznym
1 PIONOWYIIL coereeriueeerineeereneeeseneneesesen e sesensesesensesesenessesenees

W przypadku pojazdéw z wieloma skrzyniami tadunko-
wymi, potozenie $rodka ci¢zkosci pojazdu z obcigzong
skrzynig tadunkowsa (obcigzonymi skrzyniami tadunko-
wymi) i bez kierowcy, w plaszczyznie wzdhiznej,
POPIZECZNE] 1 PIONOWE]: .veuveererrrrueeraereeenseeseeseeseanseessenenns

PRZEDNIE URZADZENIE CIAGNACE (POJAZDY
KATEGORII T I C)

Zwymiarowany rysunek przedniego urzadzenia ciagna-
cego 1 urzadzenia zabezpieCZajaCego: ....orvvvereerrrerreerereanacs

Dla pojazdéw o technicznie dopuszczalnej maksymalne;j
masie nieprzekraczajacej 2 000 kg spelniono wymogi
okreslone w rozporzadzeniu Komisji (UE) nr 1005/2010
(Dz.U. L 291 z 9.11.2010, s. 36) oraz dotaczono odpo-
wiednig dokumentacje¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie (%)

OPONY

Homologowane zgodnie z zalgcznikiem XXX do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/208:
tak/nie/nie dotyczy (*)
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35.2.

35.3.

35.4.

35.5.

35.6.

35.7.

36.
36.1.

36.1.1.

36.1.2.

36.1.3.

36.2.

36.2.1.

36.2.2.

36.2.3.

37.

37.1.

37.2.

Homologowane zgodnie z rozporzadzeniem Parlamentu
Europejskiego i Rady (WE) nr 661/2009 (Dz.U. L 200
z 31.7.2009, s. 1): tak/nie/nie dotyczy (4)

Homologowane zgodnie z regulaminem nr 106 EKG
ONZ (Dz.U. L 257 z 30.9.2010, s. 231): tak/nie/nie
dotyczy (%)

Homologowane zgodnie z regulaminem nr 30 EKG ONZ
(Dz.U. L 307 z 23.11.2011, s. 1): tak/nie/nie dotyczy (*)

Homologowane zgodnie z regulaminem nr 54 EKG ONZ
(Dz.U. L 307 z 23.11.2011, s. 2): tak/nie/nie dotyczy (*)

Homologowane zgodnie z regulaminem nr 75 EKG ONZ
(Dz.U. L 84 z 30.3.2011, s. 46): tak/nie/nie dotyczy (*)

Homologowane zgodnie z regulaminem nr 117 EKG
ONZ (Dz.U. L 307 z 23.11.2011, s. 3): tak/nie/nie
dotyczy (%)

OSLONY PRZECIWROZBRYZGOWE
Oslony kot

Pojazd wyposazony w ostony kot: tak/nie (*)

Krotki opis pojazdu w odniesieniu do oston kot: ...................

Szczegdtowe rysunki oston kot i ich umiejscowienie
w pojezdzie, przedstawiajace wymiary, z uwzglednieniem
maksymalnych wymiaréw zespotlu opona/koto: ..............

Inne urzadzenia przeciwrozbryzgowe kot

Wystepowanie: tak/nie/czesciowo (*)

Krotki opis pojazdu w odniesieniu do oston przeciwroz-
bryzgowych 1 ich CZESCI: ...ocorvucrvuereriremrrecrrecriecrcrccreeaae

Szczegotowe rysunki oston przeciwrozbryzgowych i ich
umiejscowienie w pojezdzie, przedstawiajace wymiary,
z uwzglednieniem maksymalnych wymiaréw zespotu
0PONA/KOLO: oo

PODWOZIE GASIENICOWE
(poda¢ takze — pozycja 4.1.2.3)

Fotografie i zwymiarowane rysunki ukladu podwozia
gasienicowego 1 jego montazu w pojezdzie (lacznie
z eclementami wewnetrznymi gasienic, aby zapewnié
prowadzenie pasa gasienicy na kotach nosnych, a jej
bieznika Na ZEWNAIIZ): ...ccocccrrrrricrrerrieeieeesreeeeieeeens

Rodzaj materialu w kontakcie z nawierzchnig: gasienice
gumowe/gasienice stalowe/naktadki gumowe na stopach
ogniw gasienic (4)
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37.3.

37.3.1.

37.3.2.

37.4.

37.4.1.

37.4.2.

38.
38.1.

38.1.1.

38.1.2.

38.2.

38.2.1.

38.2.2.

38.3.

Gasienice metalowe

Liczba kot nosnych bezposrednio przenoszacych obci-
azenie na nawierzchni¢ drogi (NR): .oococeverveenenrecenienrccennnes

Powierzchnia zewngtrzna kazdej naktadki (Ap): ........... mm’
Gasienice gumowe

Powierzchnia catkowita gumowych Zeber stykajacych si¢
z nawierzchnig drogi (AL)! .cccvevecnenrnneceneeeens mm*

Stosunek procentowy ozebrowania do powierzchni
CAtKOWILE] PASAL ..eotreiireireieieiice ettt %

SPRZEG MECHANICZNY
Fotografie lub zwymiarowane rysunki sprzegu mechanicz-

nego, jego montazu w pojezdzie i jego sprzezenia z urzadze-
niem zamontowanym na pojezdzie ciggnietym:

Tylny sprzeg mechaniczny: tak/nie (*)

Przednie urzadzenie sprzggajace (dla pojazdéw kategorii
R i S): tak/nie (*)

Krotki opis techniczny sprzegu mechanicznego precy-
zujacy typ konstrukcyjny i zastosowane materialy

Tylny sprzeg mechaniczny: ........ccccccecereeveeeeeesvenssesenaenes

Przednie urzadzenie sprzggajace (dla pojazdow kategorii
RiTS) s

Tylny sprzeg mechaniczny

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalacznika
XXXIV do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenie typu przez producenta:

Znak lub numer homologacji typu (UE):

Maksymalne obcigzenie poziome/warto$é D (*) (*): | ... ke/kN () | ... keg/kN () | ... kg/kN (%)
Masa ciagnigta (T) (4) (44): . ton . ton . ton
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe .. kg .. kg .. kg
w punkcie sprzegu (*):
Polozenie pun- | Wysoko§¢ nad | minimum mm mm mm
ktu sprzegu (%) | podfozem
maksimum mm mm mm

odleglos¢ od | minimum mm mm mm

plaszczyzny

pionowej  prze- | maksimum mm mm mm

chodzacej przez

0§ geometryczng

tylnej osi
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38.4.

38.5.

38.6.

Przednie urzadzenie sprzggajace (dla pojazdow kategorii
RiS):

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalacznika
XXXIV do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenie typu przez producenta:

Znak lub numer homologacji typu (UE):

Maksymalne obciazenie poziome/wartosé D (*) (*): | ... kg/kN () | ... kg/kN () | ... kg/kN ()
Masa ciagnigta (T) (4) (44): ... ton ... ton . ton
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe ... kg ... kg .. kg
w punkcie sprzegu (**):
Potozenie wysoko§¢ nad | minimum ... mm ... mm . mm
punktu podtozem
sprzggu (%) maksimum ... mm ... mm mm
Opis sprzggu mechanicznego:
Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zatgcznika XXXIV do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/208):
Marka:
Oznaczenie typu przez producenta:
Maksymalne obcigzenie poziome/wartosé D®@4): ... kg/kN®
Masa ciagnigta (T)(4)(44): . ton
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu (S)*: kg
Fotografie i rysunki w skali urzadzenia sprzegajacego. Rysunki te musza
uwidacznia¢ zwlaszcza szczegbtowe wymagane wymiary, jak réwniez
pomiary konieczne przy instalowaniu urzadzenia sprzg¢gajacego.
Krotki opis techniczny urzadzenia sprzegajacego precyzujacy typ
konstrukcyjny i zastosowane materiaty.
Rodzaj badania Statyczne/dyna-
miczne

Znak homologacji typu (UE) lub numer:
— uch dyszla, glowic sprzggajacych lub podobnych urzadzen sprzggaj-

acych, ktore mocuje si¢ do sprzggu mechanicznego (w przypadku

dyszli przegubowych i sztywnych)
— znak lub numer homologacji typu sprzegéw mechanicznych, ktore

mocuje si¢ do ramy drabinowej/wspornika zaczepu przyczepy (jezeli

sa ograniczone do okreslonych typow):

Udzielono homologacji typu komponentu dla sprzegu
mechanicznego na podstawie regulaminu nr 55 EKG
ONZ (Dz.U. L 227 z 28.8.2010, s. 1) oraz dotgczono
odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
nego: tak/nie/nie dotyczy (*)
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39.

39.1.

39.2.

40.
40.1.

40.2.

40.3.

41.
41.1.

41.2.

41.3.

41.4.

41.5.

41.5.1.

41.5.2.

41.6.

41.6.1.

41.6.2.

41.7.

41.8.

41.9.

41.10.

41.11.

MECHANIZM PODNOSZENIA TRZYPUNKTOWEGO
UKLADU ZAWIESZENIA

Mechanizm podnoszenia trzypunktowego uktadu zawie-
szenia: montowany z przodu/montowany z tylu/monto-
wany zaréwno z przodu, jak i z tytu/brak (%)

Maksymalna masa ciggnieta’®: .........cooriorrrerererennnn. kg

DODATKOWE PUNKTY SPRZEGU

Dodatkowe punkty sprzegu: tak/nie/opcjonalnie (*)

Szczegbtowy opis techniczny (w tym fotografie lub
rysunki) i glowny(-ne) cel(-e) dodatkowych punktow
SPIZEGUL ovvvvrsiecserimerereisesteesesessasstesesesesessassatesesessnsssesessas

Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w dodat-
kowych punktach sprzegu: ... kg

INFORMACJE NA TEMAT SKUTECZNOSCI
HAMOWANIA
ZAWIESZENIE

Krotki opis i schematyczny rysunek zawieszenia oraz
jego ukladu sterowania dla kazdej osi lub grupy osi,
TUD KOTA: oot

Rysunek ukladu zawieszenia: ......c..coccovoereveerccncnccnnene.
Regulacja poziomu: tak/nie/opcjonalnie (*)

Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicz-
NYCRI et

Zawieszenie pneumatyczne osi napedzanej(-ych): tak/nie (*)

Zawieszenie osi napedzanej(-ych) rownowazne zawie-
szeniu pneumatycznemu: tak/nie (%)

Czgstotliwos$¢ 1 thumienie drgan masy resorowanej: ...............

Zawieszenie pneumatyczne osi nienapg¢dzanej(-ych):
tak/nie (*)

Zawieszenie osi nienapedzanej(-ych) rOwnowazne zawie-
szeniu pneumatycznemu: tak/nie ()

Wiasciwosci elementow sprezystych zawieszenia (konstrukeja,
wiasciwoscl materialow 1 Wymiary): .....c..coeceveeeerereecnncnecene.

Pojazd wyposazony w zawieszenie hydropneumatyczne/
hydrauliczne/pneumatyczne (*): tak/nie (*)

Stabilizatory: tak/nie/opcjonalnie (%)

Amortyzatory: tak/nie/opcjonalnie (*)
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42.
42.1.

42.2.

42.3.

42.4.

42.5.

42.6.

42.6.1.

42.6.2.

42.7.

42.8.

42.8.1.

42.8.2.

42.8.3.

43.

43.1.

43.2.

43.4.

43.4.1.

4342

43.43.

0S (OSIE) I OPONY

Opis (w tym fotografie i rysunki) 0Si: ....ccoeceoecenirieccennne.
Material(-y) 1 sposob wykonania: ........ccccveeerereveneennnne.
Marka (w stosownych przypadkach): ......ccccecercenninencne.
Typ (w stosownych przypadkach): ....c..cccccocenivicnncnenenne.

Dopuszczalna maksymalna masa przenoszona przez o$
(OSI€): cureveererrerrerrersereesesiusnsnsssesessessessensassassessersersesesesnees kg

Wymiary osi:
Dlugos¢: ... mm
Szerokos¢: ... mm

Potaczenia hamulcowe z osig (osiami): przednie/promieniowe/
zintegrowane/inne (*) (jesli inne, OKIeShé: ...vurvvrierreeriennns )

Maksymalne dopuszczalne wymiary opon na osiach
hamowanyCh: ........ccovvivricnnmiererecereeee e

Nominalny obwod toczny najwigkszych opon na osiach
hamowanych: ...t

Maksymalne dopuszczalne wymiary opon na osiach
NAPCAZANYCH: ...crviniiiiriirecete ettt

Nominalny obwdd toczny najwigkszych opon na osiach
NapedzanyCh: ........cocccvivininicneinnciicecee e

HAMOWANIE

Krotki opis uktadu(-6w) hamulcowego(-ych) zamonto-
wanego(-ych) w pojezdzie®: ..o

Specyfikacja pojazdu w odniesieniu do obwodow sterowania
pneumatycznych lub elektrycznych przewodow sterujacych
uktadu(-6w) hamulcowego(-ych) oraz wykaz zabezpieczanych
komunikatOw 1 parametrow: .........cceeeeeveeeenesreeeeereevenssesanenns

Uklady hamulcowe

Opis dziatania uktadu(-6w) hamulcowego(-ych) (w tym
wszelkich czesci elektronicznych), blokowy schemat
potfaczen elektrycznych, schemat potaczen hydraulicz-
nych lub pneumatycznych (3°): ...covvrieveneieosereereeesrereseons

Schematyczny rysunek i szkic przedstawiajacy dziatanie
uktadu(-6w) hamulcowego(-ych) () wuvvrreveriresereerereenes

Wykaz komponentéw uktadu hamulcowego, odpo-
wiednio oKreslonych (3%): ..oeeeeveeseeeesereesereeesecseseseeseseens
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43.4.4.

43.4.5.

43.4.6.

43.4.7.

43.5.
43.5.1.

43.5.2.

43.5.3.

43.6.
43.6.1.

43.6.2.

43.6.3.

43.6.4.

43.6.4.1.

43.6.4.2.

43.6.5.

43.A.

43.A.1.

43.A.1.1.

43.A.2.

43.A2.1.

43.A2.2.

Wyjasnienie techniczne obliczen dla uktadéw hamulco-
wych (okreslenie stosunku catkowitej sity hamowania na
obwodzie kot do si? przytozonej do urzadzenia steruja-

cego hamuleami) (3°): ooevvvveeeeceveereeeeeeeeessesee s seesses

Zewngtrzne zrodto(-a) energii (jesli wystepuja) (charak-
terystyka, pojemnos¢ zbiornikdow energii, ci$nienie
maksymalne i minimalne, ci$nieniomierz, urzadzenie
ostrzegajace o niskim ci$nieniu umieszczone na desce
rozdzielczej, zbiorniki prozniowe oraz zawor zasilania,
sprezarki zasilania, zgodno$¢ z przepisami dotyczacymi
urzadzen cisnieniowych) (*°):

Elektroniczny uktad hamulcowy: tak/nie/opcjonalnie (*)

Numery sprawozdan z badan typu I, zgodnie z zataczni-
kiem VII do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE)
2015/68 (w stosownych przypadkach): ........cccoceveccnnnnee.
Przeniesienie hamowania

Przeniesienie hamowania: mechaniczne/hydrostatyczne bez

wspomagania/ze wspomaganiem/pelne przeniesienie mocy (*)

Technologia przeniesienia: pneumatyczna/hydrauliczna/
zarbwno pneumatyczna, jak i hydrauliczna (*)

Blokada lewego 1 prawego urzadzenia sterujacego
HAMUICAMI: ..o ress e senares

Urzadzenia hamulcowe pojazdu ciagnietego

Technologia uktadu sterowania hamulcow pojazdu ciag-
nigtego: hydrauliczna/pneumatyczna/elektryczna/brak™

Urzadzenie uruchamiajace hamulec pojazdu ciagnigtego
(opis, charakterystyka): .....coccocoverrereneeeneneeneneeieeeneeeeeenes

Opis potaczen, sprzggdw 1 urzadzen bezpieczenstwa
(w tym rysunki, szkice i identyfikacja wszystkich czesci
elektronicznych): .....ccccccccreriiiierierrecce e

Typ polaczen: jednoprzewodowe/dwuprzewodowe/brak®

Ci$nienie zasilania — hydrauliczne:jeden przewdd: .........
kPadwa przewody: ......... kPa

Cisnienie zasilania — pneumatyczne:dwa przewody:
........................................................................................ kPa

Obecnodé ztacza I1SO 7638:2003": tak/nie™®

DOKUMENT INFORMACYJNY DOTYCZACY OSI
I HAMULCA POJAZDU CIAGNIETEGO W ODNIE-
SIENIU DO ALTERNATYWNEJ PROCEDURY TYPU
IT1TYPU III

Informacje ogdlne

Nazwa i adres wytworcy osi lub pojazdu:

Dane dotyczace osi

Producent (nazwa i adres): ......cccceeeevenieireneeecenenenenes

TYP/WATIANE: .ottt
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43.A2.3.

43.A.2.4.

43.A.2.5.

43.A.3.

43.A3.1.

43.A3.1.1.

43.A3.1.2.

43.A.3.1.3.

43.A3.1.3.1.

43.A3.1.4.

43.A3.1.5.

43.A3.2.

43.A3.2.1.

43.A3.2.2.

43.A3.2.3.

43.A3.2.4.

43.A3.2.5.

43.A3.3.

43.A3.3.1.

43.A3.3.2.

43.A333.

43.A3.3.4.

43.A3.4.

43.A34.1.

43.A3.4.2.

43.A.3.43.

43.A.3.4.4.

43.A.3.45.

43.A.3.4.6.

43.A3.4.6.1.

Identyfikator 08i: ID1-....ccccerrrerrrceeerrereeeerereneresereeseenes
Obcigzenie badanej osi (F,): daN

Dane dotyczace kota i hamulca zgodnie z ponizszymi

Hamulec

Informacje ogdlne

Marka:

Producent (nazwa i adres):

Typ hamulca (np. bgbnowy / tarczowy):

Wariant (np. rozpierak krzywkowy typu s, pojedynczy
klin itp.):

Identyfikator hamulca: ID2-
Dane dotyczace hamulca zgodnie z rys. 2A i 2B:
Dane dotyczace hamulca bgbnowego

Urzadzenie samoczynnej regulacji hamulcow (zewnetrz-
NE/ZINTEZTOWANE): .evvrveveerrrereerreesissrsesessssssassossssssssessssssesssassons

Maksymalny deklarowany moment na wejsciu hamulca
Cnax: seeeseeereereeeresreesssesseesnssssessesssesnesnsessesansssnessesenessnensee Nm

Sprawnos$¢ mechaniczna: 1 = ..o..ccceveveeieeeceneneeenseenieneaneas

Deklarowany moment progowy na wejsciu hamulca
CO,dcc: ............................................................................ Nm

Skuteczna dtugos¢ watka rozpieraka: .........c.cccoueee. mm
Beben hamulcowy

Maksymalna $rednica powierzchni ciernej (dopuszczalne

ZUZYCIC) uuerenrerneeteaereresesressentseesessessseneessesessessesennens mm
Material POAStAaWOWY: ..ccovrueeirieieiereieteenceteeeseeseeeeeseasesneanas
Masa deklarowana: .........ccocovevecnreenenineninenenneninenes kg
Masa NOMINAING: ....cocvvririrerieiriecetree et et eneeas kg

Okltadzina hamulcowa:

Metoda zamocowania materialu ciernego na szczgce
hamUICOWE]: .evuiviieiiieee et

.................................. Najbardziej niekorzystny przypadek
zamocowania (jezeli wigcej niz jeden):
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43.A3.5.

43.A3.5.1.

43.A3.5.2.

43.A.3.5.3.

43.A3.5.4.

43.A3.5.4.1

43.A3.5.5.

43.A.3.5.6.

43.A3.5.7.

43.A3.58.

43.A3.5.9.

43.A3.509.1.

43.A.3.5.10.

43.A.3.6.

43.A3.6.1.

43.A.3.6.2.

43.A.3.6.3.

43.A.3.6.4.

43.A.3.6.5.

43.A.3.6.6.

43.A.3.6.7.

43.A.3.6.8.

43.A.3.6.9.

43.A.3.6.10.

43.A3.7.

43.A3.7.1.

43.A.3.7.2.

43.A.3.7.3.

Dane dotyczace hamulca tarczowego

Typ potaczenia z osig (osiowe, promieniowe, zintegro-
WANE TEP.)0 ettt

Urzadzenie samoczynnej regulacji hamulcow (zewnetrzne/
ZINEEGTOWAIIL): .veueeveueienineeucasatesetesastataseseauesesassssesensesansasanas

Maks. skok sitownika: mm

Maksymalna deklarowana sita na wej$ciu ThAmax: daN

Ciax = Thamax * Lot vervrreererrereerreceee e v senneens Nm
Promien tarcia: Te = trvrreeceerenreereeseareanens mm
Dlugos¢ dzwigni: le = oo mm

Stosunek wejscie/
wyjscie (Io/ee): 1= et

Sprawnos$¢ mechaniczna: L1 Il

Deklarowana sita progowa na wejsciu  hamulca
ThAO,dec: ........................................................................... N

CO,dec = ThAO,dec : le: .................................................. Nm

Minimalna grubos¢ tarczy (dopuszczalne zuzycie):

........................................................................................ mm
Dane dotyczace tarczy hamulcowej .......c.ccceeerrenrcnecenne.
OPIS tYPU TAICZY: ceerereiireeerireeerireee st
Polaczenie/mocowanie do piasty: ....c.c..cerevrveninrnennnne,
Wentylacja (tak/nie): ...cceceerrcrncernerneerieeeeeeeee s
Masa deklarowana: ...........ccoeveneenrerereereriserenseennnns kg
Masa NOMINAING: ....cocoveirireeieirieeeereecee e kg
Deklarowana $rednica zewnetrzna: ............cceceevvenenne mm
Minimalna $rednica zewnetrzna: .........cc.ccovceevecenenns mm
Srednica wewnetrzna pierscieni ciernych: .............. mm
Szerokos¢ kanatu chtodzacego (jesli dotyczy): ............... mm
Material POAStAWOWY: .ccoveueeirueuiieieiietereeieteeeeeteseeerasesananas
Dane dotyczace okltadziny hamulcowej .....c....coeceercvcnne.
Producent i jego adres: .......ccooeevieennnenneneneeeeceeees
Marka:

YD ettt st se e se e et
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43.A.3.7.4.

43.A.3.7.5.

43.A.3.7.6.

43.A.3.7.6.1.

Identyfikator (identyfikacja typu na plytce mocujacej
okIadzZINy): .ovcovciviiiniiiiie e

Minimalna grubo$¢ (dopuszczalne zuzycie): ...........cc.... mm

Metoda zamocowania materialu ciernego na plytce
mocujace] OKIAdZINY: ...ccoeeeeeeririeirerecntriereiereeresnene e eenes

Najbardziej niekorzystny przypadek zamocowania (jezeli
WICCEJ MIZ JEACN): .octreriririeririrerire e eeens

Rysunek 14
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Rysunek 1B
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Rysunek 2B
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44,
44.1.

45.

45.1.

45.2.

45.3.

45.4.

45.5.

45.5.1.

45.6.

45.6.1.

45.6.1.1.

45.6.1.2.

45.6.1.3.

45.6.1.4.

45.6.1.5.

INFORMACJE NA TEMAT KONSTRUKCIJI
POJAZDU

ZGODNOSC PRODUKCII

Opis systemow ogolnego zarzadzania zapewnieniem
JAKOSCT ettt

DOSTEP DO INFORMACII DOTYCZACYCH POKLA-
DOWYCH UKLADOW DIAGNOSTYCZNYCH (OBD)
ORAZ NAPRAWY I KONSERWACIJI POJAZDOW (+)

Adres glownej strony internetowej zapewniajacej dostep
do informacji dotyczacych napraw i obshugi technicznej
POJAZAU (*2): woeereveteeeeee oo sess s

W przypadku homologacji wielostopniowej typu adres
glownej strony internetowej zapewniajacej dostgp do
informacji dotyczacych naprawy i konserwacji pojazdow
od producenta(-6w) na poprzednim(-ich) etapie(-ach) (45 ):

Zapewnione odpowiednie informacje pozwalajace na opraco-
wanie komponentow zamiennych, ktore sa niezbedne do
poprawnego dziatania uktadu OBD: tak/nie (*)

Roczna $wiatowa produkcia typu (°): .oovoveveveereerernees

Dowdd zgodnoséci z zasada, ze informacje dotyczace
naprawy i konserwacji pojazdéw sg dostarczane z wyko-
rzystaniem jedynie otwartych formatow tekstowych
i graficznych lub formatéw, ktore umozliwiaja ogladanie
i wydruk przy korzystaniu wylacznie z dodatkowych
moduldéw standardowego oprogramowania, dostepnych
bezptatnie i tatwych w instalacji oraz kompatybilnych
z powszechnie uzywanymi komputerowymi systemami
operacyjnymi.

Stowa kluczowe w metadanych sg zgodne z norma ISO
15031-2:2010 (Pojazdy drogowe — Laczno$¢ migdzy
pojazdem i zewnetrznym wyposazeniem badawczym
zwigzanym z diagnostyka emisji — Cze$¢ 2: Terminy,
definicje, skroty i akronimy): tak/nie (*)

Przeprogramowanie jednostek sterujacych zgodnie
z pkt 2.5 dodatku 1 do zalacznika V do rozporz-
adzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014

Przeprogramowanie jednostek  sterujagcych  zgodnie
z://SAE J2534/TMC RPI1210/innym niezastrzezonym
oprogramowaniem (*) (jezeli inne niezastrzezone opro-
gramowanie, okresli¢: ... )

Oprogramowanie zamknigte: tak/nie (*)

ISO 22900-2 (Pojazdy drogowe — Modulowy interfejs
komunikacyjny pojazdu (MVCI) — Czg§¢ 2: Interfejs
programistyczny aplikacji jednostki danych protokotu
diagnostycznego (D-PDU API)): tak/nie (*)

SAE J2534 (Zalecane praktyki przejsciowego programo-
wania pojazdu): tak/nie (*)

TMC RP1210 (API): tak/nie (*)

Inne oprogramowanie niezastrzezone: tak/nie(4) (jezeli inne
oprogramowanie niezastrzezone, OkresSlic: ..........ccccveeerreeennne )
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45.6.2.

45.6.3.

45.6.3.1.

45.6.3.2.

45.6.3.3.

45.6.3.4.

45.7.

45.7.1.

45.7.2.

45.7.3.

45.7.4.

45.7.5.

Zatwierdzanie zgodnosci aplikacji producenta i inter-
fejsow komunikacyjnych pojazdow (VCI) odbywa sig¢
poprzez niezaleznie stworzone VCI/wynajem specjalis-
tycznego sprzgtu (4)

Lacznos¢ pokladowa oraz taczno$¢ miedzy ECU i ustu-
gami diagnostycznymi zgodnie z norma:

SAE J1939-13 (Sie¢ sterowania szeregowego i komuni-
kacji pojazdu): tak/nie™

ISO 11783-2 (Ciagniki i maszyny rolnicze i lesne — Sie¢
sterowania szeregowego 1 danych komunikacyjnych):
tak/nie®

ISO 15031-3 (Pojazdy drogowe — Laczno$¢ miedzy
pojazdem 1 zewnetrznym wyposazeniem badawczym
zwigzanym z diagnostyka emisji): tak/nie

ISO 13400-4 (Pojazdy drogowe — Protokot przekazy-
wania informacji  diagnostycznych przez internet
(DoIP))@: tak/nie™

Informacje wymagane do produkcji narzedzi diagno-
stycznych

Producent pojazdu stosuje narzgdzia diagnostyczne i badawcze
zgodne z normg ISO 22900-2:2009 (Pojazdy drogowe —
Modutowy interfejs komunikacyjny pojazdu (MVCI) —
Czeé¢ 2: Interfejs programistyczny aplikacji jednostki danych
protokotu diagnostycznego (D-PDU API)) oraz ISO 22901-
2:2011 (Pojazdy drogowe — Otwarty format wymiany danych
diagnostycznych (ODX) — Czgé¢ 2: Dane diagnostyczne
zwigzane z emisjami) w swoich sieciach franczyzowych: tak/
nie/nie dotyczy (*) (jezeli nie dotyczy: podaé powody: ....... )

Pliki ODX sa udostgpniane niezaleznym podmiotom za
posrednictwem strony internetowej producenta: tak/nie/nie
dotyczy () (jezeli nie dotyczy: poda¢ powody: .........cco....... )

Informacje o protokole komunikacyjnym, jak okreslono w pkt
1.1 dodatku 2 do zalacznika V do rozporzadzenia delegowa-
nego Komisji (UE) nr 1322/2014, s3 udostepniane poprzez
strony internetowe producentdow zawierajace informacje
o naprawie pojazdéw: tak/nie/nie dotyczy (*) (jezeli nie doty-
czy: podac POWOAY: ....c.orvreerermreeeireeereeeeeseeeee e )

Informacje wymagane do badania i diagnostyki komponentow
monitorowanych przez uklad OBD, jak okreslono w pkt 1.2
dodatku 2 do zatacznika V do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) nr 1322/2014, sa udostepniane poprzez strony
internetowe producentow zawierajace informacje o naprawie
pojazdéw: tak/nie/nie dotyczy (*) (jezeli nie dotyczy: podac
POWOAY: .eeveereeerereeeerreeeeeeseeseesesnesesn e srsneseses e sennenes )

Dane wymagane do przeprowadzenia naprawy, jak okreslono
w pkt 1.3 dodatku 2 do zatacznika V do rozporzadzenia dele-
gowanego Komisji (UE) nr 1322/2014, sa udostepniane
poprzez strony internetowe producentéw zawierajace infor-
macje o naprawie pojazdow: tak/nie/nie dotyczy (*) (jezeli
nie dotyczy: podac POWOAY: .....coeeverevenreeriiieeieirceieeeenas )
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45.8.

45.8.1

45.8.2.

45.8.2.1.

45.8.2.2.

45.8.2.2.1.

45.8.2.2.2.

45.8.2.3.

45.8.2.4.

45.8.3.

45.8.3.1.

46.

46.1.

46.2.

46.2.1.

46.2.2.

46.2.2.1.

46.2.2.2.

46.2.2.2.1.

46.2.2.2.2.

46.2.2.3.

46.2.2.4.

Informacje dotyczace naprawy i konserwacji
zespolow pojazdéw

Producent pojazdu =zaleca potaczenie typu ciggnika
z typem pojazdu kategorii R lub S, lub na odwrot:
tak/nie (%)

Pojazdy, dla ktorych potaczenie jest zalecane:

Marka (nazwa handlowa producenta) (*®): ......ccccoovrrueeee.

8 3N LD OO

Wariant(-) (17): e sesesreesesseenees
WETSJA(-€) (17): toveeeeeeeeereseerse st es e sese s sesnens
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli wystepuja): .............

Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (%):

Dostgp do OBD pojazdu oraz informacji dotyczacych
naprawy i konserwacji pojazdu zwigzanych z polacze-
niem obu pojazdéw zapewniony na stronie internetowej
utworzonej wspoélnie przez kilku producentow lub
konsorcjum producentow: tak/nie (*)

Adres strony internetowej utworzonej wspolnie przez kilku
producentow lub konsorcjum producentow (**): ........c....e......

KONSTRUKCJA ZABEZPIECZAJACA PRZED SKUT-
KAMI PRZEWROCENIA SIE POJAZDU (ROPS)

Wyposazenie ROPS: obowigzkowe/opcjonalne/standar-
dowe (%

ROPS wedlug kabiny/wedlug ramy/wedtug pataka(-ow)
zabezpieczajacego(-ych) zamontowanego(-ych) na prze-
dzie/tyle (*)

W przypadku palaka zabezpieczajacego: skladany/niesktada-
4)
ny

W przypadku patgka zabezpieczajacego sktadanego:

Sktadanie: bez wspomagania / z czgdciowym wspomaga-
niem / z pelnym wspomaganiem®

W przypadku skladania bez wspomagania lub
z czg§ciowym wspomaganiem:

Recznie obstugiwana skladana ROPS: przy uzyciu narzeg-
dzi/bez uzycia narzedzi®

Fotografie i szczegdtowe rysunki techniczne pokazujace
obszar chwytania oraz widok boczny i gorny stref
dostgpnych. Na rysunkach musza by¢ podane wymiary
oraz maksymalne sity uruchamiajace ROPS: ..................

W przypadku skfadania z czeSciowym wspomaganiem
lub z pelnym wspomaganiem krotki opis urzadzen wspo-
magajacych oraz rzadzen nimi sterujacych (jezeli wyste-
PUja) 1 ich UMICJSCOWICNIC: ..ceeveueriireeeiireeieeceiee s

Mechanizm blokujacy: reczny/automatyczny™:
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46.2.2.4.1.

46.2.2.4.2.

46.2.2.4.2.1.

46.2.2.4.2.2.

46.3.

46.4.

46.4.1.

46.4.2.

46.4.3.

46.4.4.

46.5.
46.5.1.

46.5.2.

46.5.3.

46.5.4.

46.5.5.

46.5.6.

46.5.7.

W przypadku rgcznych mechanizméw blokujacych
krotki opis mechanizmu blokujacego 1 jego ergono-
micznej konstrukcji pozwalajacej uniknal zagrozen
$cisnigciem lub przecigeiem i ograniczy¢ site konieczng
do jego ODSHIGI: ..civririisiiciiresece s

W przypadku automatycznych mechanizmow blokuj-
acych

krotki opis mechanizmu blokujacego, urzadzen nim steruj-
acych (jezeli wystepuja) 1 ich umiejscowienie: .........ceoeeeeeee.

Oséwiadczenie producenta okreslone w uwadze 2 w pkt
5.5 czeSci B3 zatacznika IX do rozporzadzenia delego-
wanego Komisji (UE) nr 1322/2014: tak/nie®

Fotografie i szczegdlowe rysunki techniczne pokazujace
potozenie ROPS, potoZenie punktu bazowego siedziska
(SIP), szczegbdly dotyczace zamocowan oraz potozenie
przedniej czesci ciggnika, bedacej w stanie podpieraé
przewrocony ciagnik (w razie potrzeby) itp. (w przypadku
zamocowanych z przodu sktadanych ROPS nalezy
pokaza¢ obszar chwytania oraz widok boczny i goérny
stref dostgpnych). Na rysunkach musza by¢ podane
glowne wymiary, w tym wymiary zewngtrzne ciagnika
z zamontowang konstrukcja zabezpieczajaca oraz glowne
WYMIATY WIGIIZA: evveeeenirirreerieenereeseseeeeseeeseneeeeeeseenes

Krotki opis konstrukeji zabezpieczajacej zawierajacy:
Typ KONSrUKCYJNY: oottt
Szczegdtowe informacje dotyczace mocowania: ............ee.....

Szczegotowe informacje dotyczace przedniej czgsci ciag-
nika, ktora jest w stanie podeprze¢ ciggnik w przypadku
jego przewrdcenia si¢ (W razie potrzeby): ...

Dodatkowa Tama: .....ccccccceeveevenvereeneeseresereereesee e seeseeseeeenes

Wymiary (°%)
Wysokos¢ elementow dachu nad punktem bazowym
siedziska (SIP): ... mm

Wysokos¢ elementow dachu nad platformg ciagnika: ...
mm

Szerokos¢ wewnetrzna konstrukcji  zabezpieczajacej
pionowo nad punktem bazowym siedziska na poziomie
$rodka kota kierownicy: ... mm

Odlegto$¢ od $rodka kota kierownicy do prawej strony
konstrukeji zabezpieczajacej: ... mm

Odlegto$¢ od srodka kota kierownicy do lewej strony
konstrukcji zabezpieczajacej: ... mm

Minimalna odleglo$¢ od obramowania kierownicy do
konstrukcji zabezpieczajacej: ... mm

Odlegto$¢ w ptaszczyznie poziomej od punktu bazowego
siedziska do tylu konstrukcji zabezpieczajacej nad
punktem bazowym siedziska: ... mm
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46.5.8.

46.5.8.1.

46.5.8.2.

46.6.

46.6.1.

46.6.2.

46.6.3.

46.6.4.

46.6.5.

46.6.6.

46.6.7.

46.7.

46.7.1.

46.7.2.

46.7.3.

46.7.4.

Potozenie (w stosunku do osi tylnej) przedniej czgsci
ciggnika, ktora jest w stanie podeprze¢ ciggnik w przy-
padku jego przewrdcenia si¢ (w razie potrzeby):

Odlegtos¢ w plaszczyznie poziomej: ... mm
Odlegto$¢ w plaszczyznie pionowej: ... mm

Szczegélowe informacje dotyczace materialéw zasto-
sowanych do budowy konstrukcji zabezpieczajacej
oraz specyfikacja zastosowanych stali (°%)

Rama glowna (czesSci — material — rozmiary): ................

Dach (czg$ci — material — rozmiary): ......cccoceveeeenccnnenene

Okladziny (jesli zastosowano) (czg$ci — material —
TOZIMHATY): weutuirereaittrtnenteteteee e et st se s b st se s cs e senentes
Szklo (jesli zastosowano) (czg¢Sci — materiat —
TOZIMIATY ) weuvveueneereaerenseeeeeeseseesesesseesseesesesease s senreeessmeeenss

Przednia czg$¢ ciagnika, ktora jest w stanie podeprzec
ciggnik w przypadku jego przewrdcenia si¢ (w razie
potrzeby) (czgéci — material — rozmiary): ........ccoeeeecnnenne

Alternatywnie do pkt 46.1-46.6.7 poda¢ nastepujace
informacje:

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzgdowego badania konstrukcji  zabezpieczajacych
w ciagnikach rolniczych i leSnych (proba dynamiczna),
kodeks OECD nr 3, wydanie 2015 z lipca 2014 r., oraz
dotaczono odpowiednia dokumentacgq do dokumentu
informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzgdowego badania konstrukcji  zabezpieczajacych
w ciagnikach gasienicowych rolniczych 1 le$nych,
kodeks OECD nr 8, wydanie 2015 z lipca 2014 r.,
oraz dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzedowego badania konstrukcji  zabezpieczajacych
w ciagnikach rolniczych i lesnych (proba statyczna),
kodeks OECD nr 4, wydanie 2015 z lipca 2014 r.,
oraz dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzgdowego  badania zamontowanych z  przodu
konstrukeji zabezpieczajacych przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu w kotowych ciaggnikach rolniczych
i le$nych o waskim rozstawie kot, kodeks OECD nr 6,
wydanie 2015 z lipca 2014 r.) oraz dolaczono odpo-
wiednig dokumentacje do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (%)
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46.7.5

47.

47.1.

47.1.1.

47.2.

47.2.1.

47.2.2.

47.2.2.1.

47.222.

47.2.3.

47.2.3.1.

47.23.2.

47.2.33.

47.2.3.4.

47.2.4.

47.2.4.1.

47.2.4.2.

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzgdowego badania zamontowanych z tylu konstrukeji
zabezpieczajacych przed skutkami przewrdcenia sig¢
pojazdu w kotowych ciggnikach rolniczych i lesnych
o waskim rozstawie kot, kodeks OECD nr 7, wydanie
2015 z lipca 2014 r.) oraz dotgczono odpowiednig doku-
mentacj¢ do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie
dotyczy (%)

KONSTRUKCIE ZABEZPIECZAJACE PRZED
SPADAJACYMI PRZEDMIOTAMI (FOPS)

Pojazdy kategorii T i C wyposazone do zastosowan
w le$nictwie:

Spetniono wymogi poziomu I/poziomu II (*) dotyczace
FOPS okreslone w normie ISO 8083:2006 (Maszyny
lesne — Konstrukcje zabezpieczajace przed spadajacymi
przedmiotami (FOPS) — Badania laboratoryjne i wyma-
gania dotyczace dzialania) oraz dolaczono odpowiednig
dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)

Wszystkie inne pojazdy kategorii T i C wyposazZone
w FOPS

Fotografie i szczegdlowe rysunki techniczne pokazujace
potozenie FOPS, potozenie punktu bazowego siedziska
(SIP) itp. Na rysunkach musza by¢ podane glowne
wymiary, w tym wymiary zewngtrzne ciaggnika z zamon-
towana konstrukcja zabezpieczajaca oraz gltowne
WYMIATY WNGIIZA: .evvereeenirirrererieenereeseseaeeeseeeseneeeseaeseenes

Krotki opis konstrukcji zabezpieczajacej zawierajacy:

Typ KONSHUKCYJNY: eovvieiiiiririenceeiriereinisreeneesesreneeeeeens

Szczegdtowe informacje dotyczace mocowania: ..........c.e......

Wymiary (52)

Wysokos$¢ elementow dachu nad punktem bazowym
siedziska (SIP): ... mm

Wysokos¢ elementow dachu nad platforma ciggnika: ...
mm

Catkowita wysokos§¢ ciagnika wraz z zamontowang
konstrukcja zabezpieczajaca: ... mm

Catkowita szeroko$¢ konstrukcji zabezpieczajacej (jesli
obejmuje blotniki, nalezy to zaznaczy¢): ... mm

Szczegolowe informacje dotyczqce materiatow zastoso-
wanych do budowy konstrukcji zabezpieczajqcej oraz
specyfikacja zastosowanych stali (%)

Rama glowna (czgéci — material — rozmiary): ........ccoceveeveneene.

Mocowania (cze$ci — material — 10Zmiary): .......ccooeeerveeeenenne.
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47.2.4.3.

47.2.4.4.

47.2.5.

47.2.6.

48.
48.1.

48.2.

48.3.

48.4

49.
49.1.

49.2.

49.3.

49.3.1.

49.3.2.

49.3.3.

49.3.4.

49.3.5.

Sruby potaczeniowe i montazowe (czeéci — rozmiary): .........
Dach (czg$ci — material — 10zmiary): ......cooeeevvvevrererernene

Szczegbtowe informacje dotyczace wzmocnienia orygi-
nalnych czgéci przez producenta ciagnika:

Alternatywnie do pkt 47.2.1-47.2.5 dostarczono pene
sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie standar-
dowego kodeksu OECD dotyczacego urzedowego
badania konstrukcji zabezpieczajacych przed spadaj-
acymi przedmiotami w ciagnikach rolniczych i le§nych
(kodeks OECD nr 10, wydanie 2015 z lipca 2014 r.)
oraz dotaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie (*)

NARAZENIE KIEROWCY NA HALAS

Pojazdy kategorii T lub C (z gumowymi gasienicami),
ktore nalezy bada¢ zgodnie z metoda badania 1, zgodnie
z pkt 2 zatacznika XIII do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) nr 1322/2014: tak/nie/nie dotyczy (*)

Pojazdy kategorii T lub C (z gumowymi gasienicami),
ktore nalezy bada¢ zgodnie z metoda badania 2, zgodnie
z pkt 3 zalacznika XIII do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) nr 1322/2014: tak/nie/nie dotyczy (*)

Pojazdy kategorii C ze stalowymi gasienicami, ktore
nalezy bada¢ na warstwie wilgotnego piasku zgodnie
z pkt 5.3.2 normy ISO 6395:2008 (Maszyny do robot
ziemnych — Wyznaczanie poziomu mocy akustycznej —
Warunki badania dynamicznego): tak/nie/nie dotyczy (*)

Alternatywnie do pkt 48.1-48.3 dostarczono pelne sprawoz-
danie z badan sporzadzone na podstawie standardowego
kodeksu OECD dotyczacego urzedowych pomiaréw hatasu
na miejscu(-ach) kierowcy w ciggnikach rolniczych i lesnych
(kodeks OECD nr 5, wydanie 2015 z lipca 2014 r.) oraz dota-
czono odpowiednig dokumentacje¢ do dokumentu informacyj-
nego: tak/nie/nie dotyczy (*)

MIEJSCA SIEDZACE (SIODLA 1 SIEDZENIA)

Konfiguracja miejsc siedzacych: siedzenie/siodlo (*)

Wspotrzgdne lub rysunek punktu(-6w) odniesienia
siedzenia (S) wszystkich miejsc siedzacych: ...................

Opis i rysunki:

siedzen 1 ich MOCOWAN: ......ccovcvireenccrerieieneieeecere e
uktadu re@ulacii: ....ccoeoeeieiiiieieiee e
uktadéw przesuwu i blokady: ...c..ccceeiiieniiinieiiieieecceens

punktow mocowania paséw bezpieczenstwa (jezeli sa
wbudowane w konstrukcji siedzenia): ......c.coooeeceeinniencnne

czgscei pojazdu uzywanych jako miejsca mocowania: ............
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49.4.

49.4.1.

49.4.2.

49.4.3.

49.4.3.1.

49.4.4.

49.4.5.

49.4.6.

49.4.7.

49.4.7.1.

49.5.
49.5.1.

49.5.2.

49.5.3.

49.54.

49.5.5.

49.5.6.

50.

50.1.
50.1.1.

Siedzenie kierowcy

Potozenie siedzenia kierowcy: po lewej stronie/po prawej
stronie/posrodku®

Kategoria typu siedzenia kierowcy: kategoria A klasa
/I, kategoria B (%)

Zmiana pozycji przy zmienionym kierunku jazdy: tak/nie (*)

Opis zmiany pozycji przy zmienionym kierunku
JAZAY: et

Wymiary siedzenia kierowcy, w tym gleboko$¢ i szero-
ko$¢ powierzchni siedzenia, potozenie i nachylenie opar-
cia, a takze nachylenie powierzchni siedzenia:

Glowne parametry siedzenia Kierowcy: .......cccceeeeeeeenne.
Uktad re@ulacji: ....ccoeeeieinieenieeeiecieteise e

Uktad przesuwu i blokady w kierunku wzdhuznym
1 PIONOWYIIL oieuiuiieenieie et et sttt st st anaaas

W przypadku pojazdow niewyposazonych w siedzenie
regulowane nalezy wskaza¢ przemieszczenie kolumny
kierownicy i pedalow: ......cocccoiiiiiiniiieeeeee e

Siedzenie(-a) pasazera(-6w)

Liczba siedzen dla pasazerow: ......c.cecceeeccrverreveeenrceeneenes

Umiejscowienie i rozmieszczenie®

Wymiary siedZen PasaZerOw: ........ecececeeeerseeeeereraeereseaeenens
Glowne parametry siedzen pasaZerow: ..........cccceceeeene

Spetniono wymogi okreslone w normie EN 15694:2009
(Ciagniki rolnicze i lesne — Siedzisko pasazera — Wyma-
gania i procedury badania) oraz dotgczono odpowiednig
dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie
dotyczy®

Spetniono wymogi dotyczace siedzen pasazeréw w pojazdach
terenowych typu Il okreslone w normie EN 15997:2011
(Wszystkie pojazdy terenowe (ATV — Quady) — Wymagania
bezpieczenstwa i metody badania) oraz dolaczono odpo-
wiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego: tak/
nie/nie dotyczy™

PRZESTRZEN ROBOCZA ORAZ WEJSCIE DO
POJAZDU I WYISCIE Z NIEGO, W TYM DRZWI
I OKNA

Przestrzen robocza

Szczegdtowe fotografie lub rysunki, obejmujace wymiary
przestrzeni roboczej, wskazujace w szczegdlnosci poto-
zenie punktu odniesienia siedzenia (S) oraz wymiary
przestrzeni roboczej wokot niego, przeswit migdzy
spodem kota kierownicy i stalymi czg$ciami ciagnika,
potozenie urzadzen sterujacych, szczebli i niezbednych
UCRWYIOW: ettt
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50.1.2.

50.2.

50.2.1.

50.2.2.

50.2.2.1.

50.2.2.2.

50.2.2.3.

50.2.2.4.

50.2.3.

50.2.4.

50.3.

50.3.1.

50.3.2.

50.3.2.1.

50.3.2.2.

50.3.2.3.

50.3.2.4.

50.3.3.

50.4.

50.4.1.

Obstugiwane recznie urzadzenia sterownicze maja mini-
malne wolne przestrzenie zgodne z wymogami pkt 4.5.3
normy ISO 4254-1:2013 (Maszyny rolnicze — Bezpie-
czenstwo — Czgé¢ 1: Wymagania ogdlne) oraz dotaczono
odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
nego: tak/nie (*)

Dostep do miejsca kierowcy:

Szczegdtowe fotografie lub rysunki, lub widok
w rozlozeniu na czgsci, tacznie z wymiarami wejsc¢,
stopni, szczebli, porgczy i UChWytOW: ...cocovvernerccrcncncns

Minimalne wymiary stopni, wglebien na stopy i szczebli:

glebokos¢ przeswitu: ... mm
szeroko$¢ przeswitu: ... mm
wysokos$¢ przeswitu: ... mm
odlegto$¢ migdzy powierzchnig dwoch stopni: ... mm

Dla pojazdow kategorii C spetniono wymogi okreslone
w sekcji 3.3.5 zatacznika XV do rozporzadzenia delego-
wanego Komisji (UE) nr 1322/2014 oraz dotaczono
odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
nego: tak/nie (*)

Zapewniono porgcze lub uchwyty (4): tak/nie (4)

Dostep do miejsc innych niz miejsce kierowcy:

Szczegdtowe fotografie lub  rysunki, lub widok
w rozlozeniu na czeSci, lacznie z wymiarami wejsé,
stopni, szczebli, porgczy i UChWytOW: ...cocovrererercercnencns

Minimalne wymiary stopni, wglebien na stopy i szczebli:

glebokos¢ przeswitu: ... mm
szeroko$¢ przeswitu: ... mm
wysokos$¢ przeswitu: ... mm
odlegto$¢ migdzy powierzchnig dwoch stopni: ... mm

Zapewniono porecze/uchwyty (*): tak/nie ()

Drzwi oséb znajdujacych si¢ w pojezdzie, zamki
i zawiasy

Liczba drzwi i ich konfiguracja, wymiary oraz maksy-
malny Kat otwarcia (7): ..oo.eveoreeeeereeeseseesesnessseseeesessesseens
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50.4.2.

50.4.3.

50.4.4.

50.5.
50.5.1.

50.5.2.

50.5.3.

50.5.4.

S1.
S1.1.

51.2.
51.2.1.

51.2.2.

51.2.2.1.

51.3.3.

51.2.4.

Rysunek zamkow i zawiasOw oraz ich umieszczenie
W drzwiach: ..

Techniczny opis zamKOw i ZawiasOW: ......e.nnnirinenes

Drzwi pojazdu, ze zmechanizowanymi oknami i zmecha-
nizowanymi wlazami dachowymi, jezeli sa zamonto-
wane, zgodnie z pkt 5.8.1-5.8.5 regulaminu nr 21
EKG ONZ (Dz.U. L 188 z 16.7.2008, s. 32): tak/nie (*)

Okna oraz wyjs$cie(-a) awaryjne

Fotografie lub rysunki, lub widok w roztozeniu na czesci
rozmieszczenia okien i wyj$¢ awaryjnych, a takze wszel-
kich dodatkowych $rodkéw majacych na celu utatwienie
EWAKUACTID eeuireeiereieriteiet st sbette sttt b e

Liczba okien: ................ i wyj$¢ awaryjnych: ..............

Wymiary okien: ... mm X ... mm i wyj$¢ awaryjnych:
. mm X ... mm

Srodki umozliwiajace pokonanie roznicy wysokosci
przekraczajacej 1 000 mm w celu ulatwienie ewakuacji,
jezeli $3 ZAMONTOWANE: ....ceveurueerrereetreenietreeeensesaeeereseeenenans

WAL(-Y) ODBIORU MOCY

Liczba walow odbioru mocy: .....c..ccoccovvcerverreeneeneeene.

Gléwny wal odbioru mocy

Potozenie: przod/tyl/inne™ (jesli inne, okreslié: ..........oun..... )

Ilo$¢ obrotéw na minute: ... min :

Stosunek liczby obrotow watu odbioru mocy do liczby
ODTOtOW SIINIKA: ..ottt ettt sttt

Nieobowigzkowe: Moc na wale odbioru mocy (WOM)
przy predkosci(-ach) znamionowej(-ych) (zgodnie z kode-
ksem OECD nr 267 lub norma ISO 789-1:1990 (Ciag-
niki rolnicze — Metody badan — Czgé¢ 1: Badanie mocy
na wale odbioru mocy))

Znamionowa Odpowiadajaca jej
predkos¢ obrotowa | predkosé obrotowa Moc

WOM silnika (kW)
(min™") (min~")

1-540

2-1 000

540E

1 000E

Ostona watu odbioru mocy (opis, wymiary, rysunki,
FOtOZIAfIe): .evirieeiiee ettt
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51.3.
51.3.1.

51.3.2.

51.3.2.1.

51.2.3.

51.3.4.

51.4.
51.4.1.

51.4.2.

51.5.
51.5.1.

52.

52.1.

Dodatkowy wal odbioru mocy (o ile wystepuje)

Polozenie: przod/tybinne (*) (jesli inne, okreslié: ................. )
T10$¢ ObrotOW Na MINULE: ..co.eeeereereeeieieiieeeeereereeseaeeaeas

Stosunek liczby obrotéw watu odbioru mocy do liczby
ObrotOW SIINIKA: ..voveeiieeeccere et

Nieobowigzkowe: Moc na wale odbioru mocy (WOM)
przy predkosci(-ach) znamionowej(-ych) (zgodnie z kode-
ksem OECD nr 2 (°7) lub norma ISO 789-1:1990 (Ciag-
niki rolnicze — Metody badan — Czgé¢ 1: Badanie mocy
na wale odbioru mocy)

Znamionowa Odpowiadajaca jej
predkos¢ obrotowa | predko$¢ obrotowa Moc

WOM silnika (kW)
(min™") (min™")

1-540

2-1 000

540E

1 000E

Ostona(-y) watu(-6w) odbioru mocy (opis, wymiary,
Tysunki, Zdj@Cia): .ecccoeviricrininenneniieect e

Tylny wal odbioru mocy

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 500-1:2014
(Ciagniki rolnicze — wat odbioru mocy tylny — typy 1, 2,
3 i 4 — Czes$¢ 1: Specyfikacje ogodlne, wymagania
dotyczace bezpieczefistwa, wymiary oslony glownej
i przestrzeni chronionej) oraz dolaczono odpowiednig
dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie
dotyczy (%)

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 500-2:2004
(Ciagniki rolnicze — wat odbioru mocy tylny — typy 1, 2
i 3 — Cze$¢ 2: Ciagniki o waskim rozstawie kot,
wymiary ostony gléwnej i przestrzeni chronionej) oraz
dotaczono odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu
informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Przedni wal odbioru mocy

Speliono wymogi okre§lone w normie ISO 8759-1:1998
(Ciagniki kotowe rolnicze — Wyposazenie montowane
z przodu — Czg$¢ 1: Wal odbioru mocy 1 trzypunktowy
uktad zawieszenia), z wyjatkiem jej pkt 4.2, oraz dota-
czono odpowiedniag dokumentacj¢ do dokumentu infor-
macyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

OCHRONA  KOMPONENTOW  NAPEDOWYCH,
UKLAD WYDECHOWY, OSLONY I URZADZENIA
OCHRONNE

Opis (w tym rysunki, szkice lub fotografie) urzadzen
zabezpieczajacych z wymiarami pokazujacymi odlegtosci
bezpieczenstwa w celu unikniecia kontaktu z niebezpiecz-
nymi czesciami oraz urzadzeniami ochronnymi zamonto-
wanymi w celu ochrony punktow niebezpiecznych, co
najmniej dla nastgpujacych komponentow:
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52.1.1.

52.1.2.

52.1.3.

52.1.4.

52.1.5.

52.1.6.

52.1.7.

52.1.8.

52.1.9.

52.1.10.

52.1.11.

52.1.12.

52.2.

52.2.1.

52.22.

52.2.3.

52.2.4.

52.3.

52.4.

52.5.

52.6.

Urzadzenia SteIUjaCe: .......coceerererereeemverermcremerensuresmsenesesenes

Tylny mechanizm podnoszenia trzypunktowego ukladu
ZAWICSZENIAL oeererrereererreeennemsenseseareesessensessenearaesessensessenenners

Przedni mechanizm podnoszenia trzypunktowego ukladu
ZAWICSZETIAL uuvevreeeeereeersenreene et s e s se et se e e be s st snes

Siedzenie kierowcy i jego OtOCZEeNie: ........c.ecevveerrrvererunnen

Siedzenia pasazera (jezeli WyStEPUJA): evereevereenraerenrerenens

O$ kierowana i przegubowy most napgdowy: ................

Zamocowane w ciggniku waty napedowe: ......c.ccoeeenne

Przestrzen wolna dookota kot napgdowych: ....................

Ochrona przed goragcymi powierzchniami: ........c....ccu.e...

Uktad WydechOWY: ...ccocovreriiicinerncieeencreeeeee e

Opis (w tym w razie potrzeby fotografie i rysunki) urzadzen
ochronnych stosowanych w nastepujacych przypadkach:

Ostona Jednolita: .....c.cccceveeeeererenrenne e

Ostona ztozona z wielu CZESCI: ..ocvvvvrrereereerreeereeerereenne,

Ostona catkowicie zamknigta: .........coccceeeeevirienecinicnnenenne.

Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicznych
(JeZelli WYSIEPUJ): eeveeereerereerrrereetreeresseseeee e s eseseesees

Spelniono  wymogi dotyczace goracych powierzchni
okreslone w normie EN 15997:2011 (Wszystkie pojazdy
terenowe (ATV — Quady) — Wymagania bezpieczenstwa
i metody badania) oraz dotgczono odpowiednig doku-
mentacj¢ do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie
dotyczy (%)

Opis (w tym rysunki, szkice lub fotografie) uktadu i oznako-
wania hydraulicznych przewodow gietkich: ........cccoceeereeceene.

Dla pojazdow kategorii R z mozliwoscia przechytu, opis
(w tym rysunki, szkice lub fotografie) urzadzen podpie-
rajacych do obshugi i konserwacji: .....c.cceeevcrrrnreenene.

Opis i oznaczenie (w tym rysunki, szkice lub fotografie)
punktéw smarowania oraz sposobu dostgp do nich: ..............
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53.
53.1.

53.2.

53.3.

53.4.

53.4.1.

53.5.

53.6.

53.7.

53.7.1.

MOCOWANIE PASOW BEZPIECZENSTWA

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 3776-1:2006
(Ciagniki i maszyny rolnicze — Pasy bezpieczenstwa —
Czgé¢ 1: Wymagania dotyczace umiejscowienia punktow
kotwiczenia) oraz dotgczono odpowiednig dokumentacjg
do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)

Fotografie lub rysunki nadwozia przedstawiajace
faktyczne i skuteczne umiejscowienie oraz wymiary
KOtWICZEN: ..ovvvrecrticecn et

Rysunki punktow kotwiczenia i czesci konstrukcji
pojazdu, do ktérych sa przymocowane (wraz z opisem
rodzaju zastosowanych materialow): ........ccceceveurerueccncncune.

Wskazanie rodzajow pasow ('*), ktérych mocowanie
w punktach kotwiczenia w pojezdzie jest dozwolone

Umiejscowienie punktow
kotwiczenia

Konstrukcja
pojazdu

Konstrukcja
siedzenia

punkty {
. . kotwiczenia
Siedzenie

Dolne zewngtrzne,

wewngetrzne

kierowcy Gome

punkty
kotwiczenia

punkty {
Siedzenie pasa- kotwiczenia
zera

Dolne zewngtrzne,

wewngtrzne

1 Gorne
punkty
kotwiczenia

punkty {
Siedzenie pasa- kotwiczenia
zera

Dolne zewnetrzne,

wewngetrzne

Gorne
punkty
kotwiczenia

UWAZLE ettt ettt sttt

Urzadzenia specjalne (na przyklad: urzadzenie regulujace
wysokos$¢ siedzenia, napinacz pasa itp.): .....ceceeereeveresevennens

Opis szczegdlnego typu pasa bezpieczenstwa, ktorego
punkt kotwiczenia znajduje si¢ w oparciu siedzenia lub
zawiera urzadzenie pochlaniajace energie: .......ccccoeeeeee.

Alternatywa do pozycji 53.2-53.6

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 3776-2:2013
(Ciagniki i maszyny rolnicze — Pasy bezpieczenstwa —
Czgé¢ 2: Wymagania dotyczace wytrzymatosci punktow
kotwiczenia) oraz dotgczono odpowiednig dokumentacje
do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)
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53.7.2.

53.7.3.

53.7.4.

53.7.5.

53.7.6.

53.7.7

54.
54.1.

54.2.

Wydano sprawozdanie z badan na podstawie regulaminu
nr 14 EKG ONZ (Dz.U. L 109 z 28.4.2011, s. 1) oraz
dotaczono odpowiedniag dokumentacj¢ do dokumentu
informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzgdowego badania konstrukcji  zabezpieczajacych
w ciagnikach rolniczych i lesnych (proba dynamiczna),
kodeksu OECD nr 3 obejmujacego badanie kotwiczen
pasow bezpieczenstwa, wydanie 2015 z lipca 2014 r.,
oraz dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzgdowego badania konstrukcji  zabezpieczajacych
w ciagnikach gasienicowych rolniczych i le$nych,
kodeksu OECD nr 8 obejmujacego badanie kotwiczen
pasow bezpieczenstwa, wydanie 2015 z lipca 2014 r.,
oraz dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzgdowego badania konstrukcji  zabezpieczajacych
w ciagnikach rolniczych i lesnych (proba statyczna),
kodeksu OECD nr 4 obejmujacego badanie kotwiczen
pasow bezpieczenstwa, wydanie 2015 z lipca 2014 r.,
oraz dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzedowego badania zamontowanych z  przodu
konstrukcji zabezpieczajacych przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu w kotowych ciagnikach rolniczych
i lesnych o waskim rozstawie kot, obejmujace badanie
kotwiczen pasow bezpieczenstwa, kodeks OECD nr 6,
wydanie 2015 z lipca 2014 r.) oraz dolaczono odpo-
wiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego
urzgdowego badania zamontowanych z tylu konstrukcji
zabezpieczajacych przed skutkami przewrdcenia si¢
pojazdu w kotowych ciagnikach rolniczych i lesnych
o waskim rozstawie kol, obejmujace badanie kotwiczen
pasow bezpieczenstwa, kodeks OECD nr 7, wydanie
2015 z lipca 2014 r.) oraz dotgczono odpowiednig doku-
mentacj¢ do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie
dotyczy (%)

PASY BEZPIECZENSTWA

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 3776-3:2009
(Ciagniki i maszyny rolnicze — Pasy bezpieczenstwa —
Czgé¢ 3: Wymagania dotyczace montazu) oraz dotgczono
odpowiedniag dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
nego: tak/nie (*)

Wydano sprawozdanie z badan na podstawie regulaminu
nr 16 EKG ONZ (Dz.U. L 233 z 9.9.2011, s. 1) oraz
dotaczono odpowiednia dokumentacje do dokumentu
informacyjnego: tak/nie (*)
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54.3.

54.4.

55.

55.1.

55.1.1.

55.2.

55.2.1.

56.

56.1.

56.1.1.

56.1.2.

Liczba i umiejscowienie pasow bezpieczenstwa oraz
siedzen, na ktorych moga by¢ stosowane, nalezy
wypehi¢ ponizsza tabele:

Konfiguracja pasow bezpieczenstwa i powiazane informacje

Kompletny znak . UI‘ZQdZSl’llC do
homologacji typu UE / Wariant, regulacp WYSO-
znak homologacii typu w stosownych kosci pasa

EKG przypadkach (wskaza¢ tak/nie/
opcja)
Siedzenie kierowcy L
C
R
Siedzenie pasazera L
1
C
R
Siedzenie pasazera L
C
R

L = lewa strona, C = $rodek, R = prawa strona

Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicz-
NYCRE ettt

ZABEZPIECZENIE PRZED PRZEDMIOTAMI PRZED-
OSTAJACYMI SIE DO WNETRZA KABINY (OPS)

Pojazdy kategorii T i C wyposazone do zastosowan
w lesnictwie:

Speliono wymogi okreslone w normie ISO 8084:2003
(Maszyny lesne — Konstrukcje zabezpieczajace operatora
— Badania laboratoryjne i wymagania dotyczace dziata-
nia) oraz dotaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie (*)

Wszystkie inne pojazdy kategorii T i C wyposaZone
w OPS

Spetniono wymogi okreslone w zalaczniku 14 do regu-
laminu nr 43 EKG ONZ (Dz.U. L 230 z 31.8.2010,
s. 119) dotyczacego oszklenia bezpiecznego oraz dola-
czono odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu infor-
macyjnego: tak/nie (*)

INSTRUKCJA OBSLUGI, INFORMACIJE, OSTRZE-
ZENIA 1 OZNACZENIA

Instrukcja obslugi

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 3600:1996
(Ciagniki, maszyny rolnicze i lesne, motonarzedzia do
pielegnacji trawnikow i ogrodéw — Instrukcja obstugi —
Tres¢ i forma), z wyjatkiem sekcji 4.3 (identyfikacja
maszyny): tak/nie (*)

Informacje wymagane na mocy zatacznika XXII do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE)
nr 1322/2014 podaje si¢ w instrukcji obstugi: tak/nie (*)
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56.2.

56.2.1.

56.2.2.

56.2.3.

56.2.4.

56.3.

56.4.

57.

57.1.

57.2.

Informacje, ostrzezenia i oznaczenia

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 3767 Czes¢ 1
(1998+A2:2012) (Ciagniki i maszyny rolnicze i le§ne, moto-
narzgdzia do pielggnacji trawnikow i ogrodow — Symbole
graficzne urzadzen sterowniczych i wskaznikow — Czgsé¢ 1:
Symbole wspdlne) oraz, w stosownych przypadkach, Czgs¢ 2
(:2008) (Ciagniki i maszyny rolnicze i lesne, motonarzedzia
do pielggnacji trawnikow i ogrodow — Symbole graficzne
urzadzen sterowniczych i wskaznikow — Czg$¢ 2: Symbole
dotyczace ciagnikow i maszyn rolniczych) oraz dotaczono
odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie/nie dotyczy (*)

Alternatywnie do pkt 56.2.1 spelniono wymogi regula-
minu nr 60 EKG ONZ (Dz.U. L 95 z 31.3.2004, s. 10)
oraz dotaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 11684:1995
(Ciagniki, maszyny rolnicze i le$ne, motonarz¢dzia do
pielggnacji trawnikéw i ogrodow — Znaki bezpieczen-
stwa i piktogramy zagrozen — Postanowienia ogélne)
oraz dofaczono odpowiednig dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 7010:2011
(Symbole graficzne — Barwy bezpieczenstwa 1 znaki
bezpieczenstwa — Zarejestrowane znaki bezpieczenstwa)
oraz dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (%)

Opis, oznakowanie kodem barwnym oraz sposob ozna-
czenia kierunkow przeptywu sprzgzen hydraulicznych
(w tym rysunki, szkice lub fotografie): .......ccceerveeenenne.

Opis, oznakowanie kodem barwnym oraz sposéb ozna-
czenia bezpiecznych miejsc przylozenia podnos$nika
(w tym rysunki, szkice lub fotografie): ........c.cccoerererrueen

URZADZENIA STERUJACE URUCHAMIANE PRZEZ
KIEROWCE, W TYM IDENTYFIKACJA URZADZEN
STERUJACYCH, SYGNALOW  KONTROLNYCH
I WSKAZNIKOW

Fotografie lub rysunki rozmieszczenia symboli oraz
urzadzen sterujacych, sygnatow kontrolnych i wskazni-
KOW: ettt sttt ane et

Urzadzenia sterujace, sygnaly kontrolne i wskazniki,
dla ktérych, o ile sa zamontowane, identyfikacja oraz
stosowane w tym celu symbole identyfikacji sa
obowiazkowe

Dostgpne Dostepne
Nr urzadzenie | Okreslone sygnaly Okreslone
symbolu Urzadzenie sterujace /| symbo- | Gdzie (**) Yen symbo- | Gdzie (**)
i kontrolne
wskaznik | lem (*) y lem (*)
1 Swiatta mijania
2 Swiatla drogowe
3 Swiatla postojowe

(boczne)
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Dostepne Dost
Nr urzadzenie | Okreslone oS qp;;e Okreslone
symbolu Urzadzenie sterujace /| symbo- | Gdzie (**) ksyg;n al symbo- | Gdzie (**)
wskaznik | lem (¥) OmoMme | lem (*)
*) *)
4 Przednie $wiatta
przeciwmglowe
5 Tylne $wiatta prze-
ciwmglowe:
6 Urzadzenie do
poziomowania
reflektoréw
7 Swiatla postojowe
8 Kierunkowskazy
9 Swiatla awaryjne
10 Wycieraczka szyby
przedniej
11 Spryskiwacz szyby
przedniej
12 Wycieraczka i spry-
skiwacz szyby
przedniej
13 Urzadzenie
czyszczace reflek-
tory
14 Odszranianie
i odmglawianie
szyby przedniej
15 Odszranianie
i odmgtawianie
szyby tylnej
16 Dmuchawa
17 Swiece zarowe
18 Ssanie
19 Uszkodzenie
hamulcow
20 Poziom paliwa
21 Stan natadowania

akumulatora




02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 81

57.3.

Dostep ne Dostepne
Nr urzadzenie | Okreslone Okreslone
symbolu Urzadzenie sterujace /| symbo- | Gdzie (**) ksg]ri? sl}r}l]e symbo- | Gdzie (**)
wskaznik [ lem (¥) " lem (¥*)
*) *)
22 Temperatura czyn-
nika chtodzacego
silnika
23 Wskaznik niepra-
widlowego
dziatania (MI)
(*) x = tak
— = nie lub nie jest dostgpny oddzielnie
0 = W opcji.
(**) d = bezposrednio na urzadzeniu sterujacym, wskazniku lub sygnale kontrolnym
¢ = w poblizu

Urzadzenia sterujace, sygnaly kontrolne i wskazniki,
w stosunku do ktérych, o ile s3 zamontowane, identyfi-
kacja jest nieobowigzkowa oraz symbole, ktére musza
by¢ zastosowane, jezeli maja by¢ zidentyfikowane

Dostepne Dostepne
Nr urzadzenie | Okreslone ep}y Okre$lone
symbolu Urzadzenie sterujace symbo- | Gdzie (**) ks};g;jln symbo- | Gdzie (**)
fwskaznik | lem (¥) OmOMme | lem (%)
*) *)
1 Hamulec postojowy
2 Wycieraczka szyby
tylnej
3 Spryskiwacz szyby
tylnej
4 Wycieraczka i spry-
skiwacz szyby
tylnej
5 Wycieraczka szyby
przedniej z regulacja
pracy
6 Dzwickowe
urzadzenie ostrze-
gawcze
7 Maska
8 Pas bezpieczenstwa
9 Cisnienie oleju
silnikowego
10 Benzyna bezoto-
wiowa
11
12
*) x = tak
— = nie lub nie jest dostepny oddzielnie
0 = W opcji.
(**) d = bezposrednio na urzadzeniu sterujacym, wskazniku lub sygnale kontrolnym
¢ = w poblizu
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57.4.

57.5.

57.6.

57.7.

57.8.

57.9.

8.

58.1.

58.2.

Krotki opis i schematyczny rysunek umiejscowienia, prze-
mieszczania, sposobu dziatania i oznakowania kodem
barwnym roznych urzadzen sterujacych we wnetrzu pojazdu
i pokazujacy w przypadku ciagnikow bez zamknigtej kabiny,
jak uniemozliwiono dostgpnos¢ z podioza do wewngtrznych
urzgdzen Sterujacych .....cccceceeeeeueeeiecrirennne e

Krotki opis i schematyczny rysunek umiejscowienia,
przemieszczania, sposobu dzialania 1 oznakowania
kodem barwnym roznych urzadzen sterujgcych na
zewnatrz pojazdu oraz przedstawiajacy przednig i tylng
strefe zagrozenia zgodnie z dodatkiem 1 do zatacznika
XXIII do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE)
N 1322/2014: oottt ene e

Spetniono wymogi okreslone w zatgcznikach A i C do
normy ISO 15077:2008 (Ciagniki i samobiezne maszyny
dla rolnictwa — urzadzenia sterownicze — sily urucha-
miajace, przemieszczenie, umiejscowienie i sposob dzia-
tania) oraz dotgczono odpowiednia dokumentacje do
dokumentu informacyjnego: tak/nie

Spetniono wymogi okreslone w pkt 4.5.3 normy ISO
4254-1:2013 (Maszyny rolnicze — Bezpieczenstwo —
Czgé¢ 1: Wymagania ogolne), z wyjatkiem urzadzen
sterujacych obstugiwanych koncem palca, oraz dots-
czono odpowiednia dokumentacje do dokumentu infor-
macyjnego: tak/nie™*

Spetniono wymogi dotyczace sterowania przepustnicg
i recznego sterowania sprzeglem okreslone w normie
EN 15997:2011 (Wszystkie pojazdy terenowe (ATV —
Quady) — Wymagania bezpieczenstwa i metody badania)
oraz dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy™

Dla pojazdow kategorii T i C spelniono wymogi
okreslone w normie ISO 10975:2009 (Ciagniki i maszyny
rolnicze — Uktady samonaprowadzania dla ciggnikow
sterowanych przez operatora oraz maszyn samobieznych
— Wymagania dotyczace bezpieczenstwa) oraz dotagczono
odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
nego tak/nie/nie dotyczy™

OCHRONA PRZED SUBSTANCJAMI NIEBEZPIECZ-
NYMI

Krotki opis (w tym fotografie i rysunki) uktadu doprowadzania
i fillrowania powietrza, w tym urzadzen umozliwiajacych
uzyskanie nadci$nienia w kabinie oraz przeptywu $wiezego
Przefitrowanego POWICHZA: ........eccreerreercererernreerenreesesnsennenenes

Spelniono wymogi okre§lone w normie EN 15695-1
(Ciagniki rolnicze i opryskiwacze samobiezne — Ochrona
operatora (kierowcy) przed substancjami niebezpiecz-
nymi — Cze$¢ 1: Klasyfikacja, wymagania i procedury
badan kabin): kategoria 1/kategoria 2/kategoria 3 kate-
goria 4 (*) w zakresie klasyfikacji kabin w odniesieniu
do ochrony przed substancjami niebezpiecznymi oraz
dotaczono odpowiednia dokumentacje do dokumentu
informacyjnego: tak/nie (*)
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58.3.

59.

59.1.

59.2.

Speliono wymogi okreslone w normie EN 15695-2 (Ciagniki
rolnicze i opryskiwacze samobiezne — Ochrona operatora (kie-
rowcy) przed substancjami niebezpiecznymi — Czg$¢ 2: Filtry,
wymagania i procedury badan): filtr przeciwpylowy/filtr aero-
zoli/filtr opardw (*) w zakresie filrow w odniesieniu do
ochrony przed substancjami niebezpiecznymi oraz dotgczono
odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu informacyjnego:
tak/nie ()

DLA POJAZDOW KATEGORII T I C, MASZYNA (%)
ZAMONTOWANA NA POJEZDZIE

Opis ogolny maszyny oraz jej wspotdziatania
Z POJAZACIN .ot en e reanenas

Rysunek zestawieniowy maszyny i schematy obwodow stero-
wania, jak rowniez istotne opisy i1 objasnienia niezbedne do
zrozumienia dziatania MasZyNy: ........ccocoeerrerrererrernecrencres
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Dodatek 1

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu
(lub typu pojazdu w odniesieniu do) instalacji ukladu silnika/rodziny

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.2.3.

2.2.4.

2.3.

2.3.1.

2.4.

24.1.

24.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

2.5.1.

2.54.
2.5.4.1.

2.5.4.2.

silnikow

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............cccocoveeeinnnccenenn
0 (K G0 OO
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStepuja): .....cocvveverrereruennes
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): .....coveenn..
Homologacja(-¢) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostgpna):

Dla komponentéw i oddzielnych zespotow technicznych miejsce

i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wyste-
: 19

PUJE(=8)) ((7): tereurtreerteueieieatree st eue sttt et eb et et e e ssebeseatsea e snanne

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ..............ccccovinunne.
Nazwy 1 adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: .............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt ettt sttt

Dla uklad6éw i oddzielnych zespoléw technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (21):

TYP (7)ot
RS ) Gl
L L) N G0 T
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): .....cceeecereeercrvenenes
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): .........

Dodatkowe informacje ogolne dotyczace silnikow

Homologacja typu: typu silnika/rodziny silnikow®

Kod typu producenta (oznaczony na silniku lub w inny sposob):

Opis handlowy silnika macierzystego oraz (jesli dotyczy) rodziny
SHNIKOW: ettt e snenerans
Dodatkowe oznaczenia silnikow

Umiejscowienie, kod i sposéb mocowania numeru identyfikacyj-
NEEZO SINIKA: ittt ettt et

Fotografie lub rysunki umiejscowienia numeru identyfikacyjnego silnika
(przyktad wypetnionej i zwymiarowanej tabliczKi): ........ccccecererirceenennes
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5. OGOLNE WLASCIWOSCI MECHANIZMU NAPEDOWEGO

5.1. Maksymalna predkos$¢ pojazdu

5.1.1. Maksymalna pr¢dkos¢ pojazdu podczas jazdy do przodu

5.1.1.1. Deklarowana maksymalna predkosé konstrukeyjna pojazdu: km/h

5.1.1.2. Obliczona maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu na
najwyzszym biegu (wskaza¢ czynniki uwzglednione w oblicze-
MACH) (1)1 et km/h

5.1.1.3. Zmierzona maksymalna predko$¢ pojazdu: ........c.ceuns km/h (1)

5.1.2. Maksymalna predko$é pojazdu podczas jazdy do tytu (°%)

5.1.2.1. Deklarowana maksymalna predko$¢ konstrukcyjna pojazdu
podczas jazdy do tyhl: .....ccveivnieniieninrceccen km/h

5.2. Znamionowa moc silnika netto: ... kW, przy ... min~' (zgodnie
z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010,
s. 280))

5.3. Maksymalna moc silnika netto: ... kW, przy ... min"' (zgodnie
z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010,
s. 280))

5.4. Maksymalny moment obrotowy silnika: ... Nm, przy ... min'

(zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257
z 30.9.2010, s. 280))

5.5. ROAZA] PAIIWA (%) wereeereerreeree s es s seseons

B. INFORMACJE NA :FEMAT EFEKTYWNOSCI SRODOWI-
SKOWEJ I OSIAGOW NAPEDU POJAZDU

6. PODSTAWOWE WLASCIWOSCI SILNIKA MACIERZYSTE-
GO/SILNIKA (%)

6.1. Cykl: czterosuw/dwusuw (*)

6.2. Srednica cylindra (%) ... mm

6.3. Skok ('%): ... mm

6.4. 1720 R i uktad (%) oo cylindrow:

6.5. Pojemno$¢ silnika: ... cm®

6.6. Predko$¢ Znamionowa: ........ccccececieciesiesesiesiesiesesesee e neesee e min":

6.7. Predkos¢ obrotowa przy najwigkszym momencie obrotowym:
................................................................................................... min~

6.8. Objetosciowy stopieft Sprezenia (7): ......oovvveeeverereereeevensereseeneenns

6.9. Opis SYSteMU SPAlANIA: ....coveuirereiirieecrie et

6.10. Rysunek (rysunki) komory spalania i denka tloka: ..........ccovevrrvrirennnne.

6.11. Minimalne pole przekroju poprzecznego otworu wlotowego

1 WYLOTOWEEZO: oottt

6.12. Uktad chtodzenia
6.12.1. Ciecz
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6.12.1.1.

6.12.1.2.

6.12.1.2.1.

6.12.1.2.2.

6.12.2.
6.12.2.1.

6.12.2.1.1.

6.12.2.1.2.

6.13.
6.13.1.

6.13.2.

6.13.2.1.

6.13.3.

6.13.4.

6.13.5.

6.14.
6.14.1.

6.14.2.

6.14.3.

6.14.4.

6.14.5.

6.15.

6.16.

6.17.
6.17.1.

6.17.2.

6.17.2.1.

ROAZA] CICCZY: ururrrererereeenrerererenreseeeseseseneseseseesessenenesesaassssensanas
Pompy cyrkulacyjne: tak/nie (*)

Wiasciwosci lub marka(-i) i typ(-y) pomp wymuszajacych (jesli
16101 57727 O

Przetozenie(-a) napgdu, (jeSli dOtyCzy): .coeoverreveniiicniniciieincenene

Powietrze

Dmuchawa: tak/nie(4)
Charakterystyka dmuchawy. ......ccccocovenrninrnierreersee e
Przetozenie(-a) napgdu, (jeSli dOtyCzy): .cocccverervevireeniereneerincennes

Temperatura dozwolona przez producenta

Chlodzenie ciecza: maksymalna temperatura przy wylocie: ... K
Chlodzenie powietrzem: punkt odniesienia ...
Maksymalna temperatura w punkcie odniesienia: ... K

Maksymalna temperatura powietrza dotadowujacego na wylocie
chlodnicy miedzystopniowej (jesli dotyczy): ... K

Maksymalna temperatura spalin w punkcie przewodu spalinowego
przyleglego do zewngtrznego kotnierza rury wydechowej: ... K

Temperatura oleju: minimum: ............ K, maksimum: ............ K

Urzadzenie dotadowujace

Urzadzenie dofadowujace: tak/nie (*)

Ty D e e

Opis uktadu (np. maksymalne ci$nienie dotadowania, przepust-
nica, w stosownych przypadkach): ........ccooeieieinniiiininenenenes

Chlodnica migdzystopniowa: tak/nie (*)

Uktad wlotowy: maksymalne dopuszczalne podcis$nienie przy
predkosci znamionowej silnika i przy 100 % obciazeniu: ... kPa

Uktad wydechowy: maksymalne dopuszczalne wylotowe ci$nienie
wsteczne przy predkosci znamionowej silnika i przy 100 % obci-
azeniu: ... kPa

Srodki ograniczajace zanieczyszczenie powietrza

Uktad recyrkulacji gazéw ze skrzyni korbowej: tak/nie (%)
Dodatkowe urzadzenia ograniczajace emisj¢ (jezeli wystepuja):

Reaktor katalityczny: tak/nie (*)



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 87

6.17.2.1.1.

6.17.2.1.2.

6.17.2.1.3.

6.17.2.1.4.

6.17.2.1.5.

6.17.2.1.6.

6.17.2.1.7.

6.17.2.1.8.

6.17.2.1.9.

6.17.2.1.10.

6.17.2.1.11.

6.17.2.1.12.

6.17.2.1.13.

6.17.2.1.13.1.

6.17.2.1.13.2.

6.17.2.1.13.3.

6.17.2.1.14.

6.17.2.1.15.

6.17.2.1.15.1.

6.17.2.1.15.2.

6.17.2.1.15.3.

6.17.2.1.16.

6.17.2.1.16.1.

6.17.2.1.17.

6.17.2.1.17.1.

6.17.2.1.18.

6.17.2.1.18.1.

6.17.2.1.18.2.

Wymiary i pojemnos¢ reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): .....c...ccevrvee.
Zasada dzialania reaktora katalityCZnego .......cococeecoeesecieescsieenennens
Catkowita zawarto$¢ metali szlachetnych: ...,
Zawarto$€ WZEIEANA: .....cccrieieiiiieieeeirieeete ettt ettt
Nosnik (struktura i material): ......ccoeiiienenieneceenceteeeeeieeeee
GEStOSE KOMOTEK: ..ottt
Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ...c.ccceveceeurceenne.

Potozenie reaktora(-ow) katalitycznego(-ych) (miejsce i najwigk-
sza/najmniejsza odleglo$¢ od silnika): .....ccccecmevivninnnnevecninnecns

Normalny zakres temperatur roboczych: ... K
Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypadkach) .................

Typ 1 stgzenie odczynnika niezbednego do  reakcji
KatalityCZNE]: ..euveveueeriietreerteeeriee ettt st

Normalny zakres temperatur roboczych odczynnika: ..........ccocenee.
Norma mi¢dzynarodowa (w stosownych przypadkach): ................
Czujnik NO,: tak/nie (*)

Czujnik tlenu: tak/nie (4)

MATKAL oo
YD e s
POIOZENIE: ..ot
Wirysk powietrza: tak/nie (*)

Typ: powietrze pulsujace, pompa powietrza/inne (*) (jesli inne,
OKTESIIC: oiveririiriirrenrerieeesenrenenesieseesseeesessessessessersessossessensesssassanse )

EGR: tak/nie (%)

Wiasciwosci  (chtodzony/niechtodzony,  wysoko-/niskopre¢zny
TEPL) weereeresrerrtrieresre st resss st s st e e en e e e be st e s e e et e se e s e b et ea et aaere e e b en e b eseesens

Filtr czastek statych: tak/nie (*)
Wymiary i pojemnos¢ filtra czastek statych: .......ccccviiviciiiieennne.

Typ i konstrukcja filtra czgstek statych: ........cccoociviniiniinininnne
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6.17.2.1.18.3. Polozenie (miejsce 1 najwigksza/najmniejsza odlegtos¢ od

SIINIKA): 1oureiirerinrictireineneneseeesenesesresseessessessessessesessesaessessossesassesses
6.17.2.1.18.4. Metoda lub uktad regeneracji, opis Iub rysunek: .........ccccocercrvenenne
6.17.2.1.18.5. Normalny zakres temperatury ........... K i cisnienia pracy: ........... kPa

6.17.2.1.19.  Inne uklady: tak/nie ()

6.17.2.1.19.1. Opis 1 dZIatanie: .......cccoeeeoeiiiieieiiiiiientee ettt
6.18. Zasilanie paliwem silnikéw wysokopreznych
6.18.1. Pompa zasilajgca
6.18.1.1 Cisnienie” .............. kPa lub wykres charakterystyki: ................
6.18.2. Ukiad wtryskowy
6.18.2.1. Pompa
6.18.2.1.1. IMATKA(S1): euieirtereueueeere ettt eeesessa et st se bt st eeatae st b ettt e et sa bbb e
6.18.2.1.2. T DY)t ettt ettt e et
6.18.2.1.3. Zasilanie: ... 1 ... mm>” na skok lub cykl przy pelnym wirysku
przy predko$ci obrotowej pompy: .........c.eeeee. obr./min (warto$¢
znamionowa) i: odpowiednio .........c.c....... obr./min (maksymalny
moment obrotowy), lub wykres charakterystyki: ........ccccoeccrerccenns
6.18.2.1.3.1. Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania
(4)
pomp
6.18.2.2. Wyprzedzenie wtrysku:
6.18.2.2.1. Przebieg kata wyprzedzenia Wirysku: ......ooooceeiusrversreseeeeseesnenns
6.18.2.2.2. Ustawianie 10Zrzadu™: ..........ccoooorovecoreeecosereseereesereresseereoseeresesensen
6.18.2.3. Przewody wtryskowe:
6.18.2.3.1. DHIZOSC: ettt mm
6.18.2.3.2. Srednica WEWNEIZNA: .......ovverreeerreressesessessessssseesssesrseseesessnsens mm

6.18.2.4. Wtryskiwacz(-¢)

6.18.2.4.1. MATKA(-1) vovverencirereencinecne e esessennet e e enraes
6.18.2.4.2. TYP(=F): creererruerercireeretrenms et e sseseesensassesses b st sesaa st et s esensassenetnens
6.18.2.4.3. Ciénienie otwarcia™: ........... kPa lub wykres charakterystyki: ............
6.18.2.5. Regulator obrotow
6.18.2.5.1. MATKA(=1) .eoeenrreereereeeenrie st erese et ere et
6.18.2.5.2. TYP(F): creererrerereireereerenmas et sesseesesassetseesesesesassessee e sesessaesensessenetens
6.18.2.5.3. Predkosé, przy ktorej rozpoczyna si¢ odcigcie doptywu pod
petnym obciazeniem”: ... min :
6.18.2.5.4. Maksymalna predko$é bez obcigzenia™: ..........cooveeeenn. min '

6.18.2.5.5. Predko$é obrotowa na biegu jalowym™: .....oooovvveeerinnnnan. min":
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6.18.2.6.

6.18.2.6.1.

6.18.2.6.2.

6.18.2.6.3.

6.19.
6.19.1.

6.19.1.1.

6.19.1.2.

6.19.2.

6.19.2.1

6.19.2.2.

6.19.3.

6.19.3.1

6.19.3.2.

6.20.
6.20.1.

6.20.2.

6.20.3.

6.20.3.1.

6.20.3.2

6.21.
6.21.1.

6.22.
6.22.1.
6.22.1.1.

6.22.1.2.

6.22.1.3.

6.22.2.

6.22.2.1.

6.22.2.2.

6.22.3.

Uktad rozruchu zimnego silnika
MATKA(1): coveeverrerrerrerer s trrersere e e ressessessessensessessssessessesesseeseeseenranes

TYP(-Y): crerreeeremnereererrierennre et rese e e e e e

OIS ettt ettt sttt b ettt st et b et b a et e e be st bt bt aas

Paliwo do silnikow benzynowych

GAZNIK: oottt
IMATKA(S1): ceeeeeeeeietteiet et sttt st be e bbb cs et st e bt e e ae et anan
TYP(-Y): crvereereererienrenrenenesiessessessessessessessessessossossoressassassessessessessessasanns
Wirysk posredni paliwa: jednopunktowy/wiclopunktowy (*)

MATKA(S1): oottt res sttt e b s et en s
TYP(AY): ettt sttt eeae e e r e s e e ene e e s s s s e see e seesent et
Wirysk bezposredni paliwa: .......cccceeciriniinieieneceieieeiniec et
MATKA(1): vveevereeruererrrerserseesererressessessessassessessessessrsessessessessessesaessessenes

TYP(-Y): ettt e e e

Ustawienie rozrzadu

Maksymalny wznios oraz katy otwarcia i zamknigcia w odniesieniu
do punktu zwrotnego lub dane rOWNOWAZNE: .......cc.eveeveermeeeeeeeeermenereeacs

Zakres odniesienia [ub ustawien (*): ...ovveoreeeeeeeeereeesreseeeeereeeeres

Uktad zmiennych faz rozrzadu (jesli ma zastosowanie i dotyczy
wlotu lub wylotu)

Typ: typ ciagly/typ wlaczany/wylaczany (%)
Kat przesunigcia fazowego Krzywki: ......ccccceeeivenivncniecnnncnnennne.

Konfiguracja otworéw

Potozenie, WielkOSCE 1 THCZDA: ...ooviivieeieieieceeeeeeeeeeceeeee e

Uktad zaptonu
Cewka zaptonowa

MATKA(S1): oottt ettt e e b st et et

TYP(AY): creereeeetreretrtretrie sttt et este s e s e s e s e e e emesresse s e sseseeseereeseesen b eaen
LACZDA: ettt sttt ettt se ettt st e
Swiece ZAPIONOWE: ..evveverrerereerrenenerseseseesreneseesesesseseesneseesessessenees
MATKA(1): cveevesrerrerreierertrteererseeese e ressesessassesesaessssesseesesesseeseessenranes

TYP(AY): crrrerercrcrcrmrtrre et recrensese s e s e emeenesresses e seeseeseesenseesenreans

ISKTOWIIK: 1.vveeveireireretieieececeee e eeeeeeeeeeseeeesteseeseeseesaesaesaesaestessesseaseans
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6.22.3.1.

6.22.3.2.

6.22.4.

6.22.4.1.

6.22.4.2.

7.1.7.1.

7.1.7.2.

7.1.7.3.

7.1.7.4.

7.2.
7.2.1.

7.2.2.

MATKA(S1): cvieeeeeieecnerenseee e e e seseeseseses e esessesesneseses e e sesnssenesnenes
TYP(=Y): ettt ettt et
Kat wyprzedzenia zaplonu: .........ccccoeeeenieiinieienieneee et

Wyprzedzenie statyczne odnoszace si¢ do goérnego punktu zwrot-
nego (kat obrotu watu korbowego): .......ccceevmeevccrenncnircreen

Krzywa wyprzedzania (w stosownych przypadkach): ...........cccerveueeene.

PODSTAWOWE WEASCIWOSCI RODZINY SILNIKOW

Parametry wspolne (°°)

Cykl spalania: z zaptonem iskrowym/z zaptonem samoczynnym

Czynnik chlodzZacy: .....coecriinnirieecec et
Sposob zasysania POWIEIZA: .........ciiiiiiiisiinisss s
Typ 1 konstrukcja komory spalania: .........ccccvvececnnnvcneinenccenene
Zawor i szczeliny — konfiguracja, wielko$¢ i liczba ..........ccc......
UkTad paliWwoWY: ..covveeeieirireceeec e

Uktady sterowania silnika (identyfikacja na podstawie numeru(-0w)
rysunku(-0w))

uktad chlodzenia powietrza dotadowujacego ........coeeveervveveerncnne
Recyrkulacja SPalin (3): .oeeueeeeeereveeseeeesecesesressesssssesssseessssssessessesessens
Wtrysk woda/emulsja (4) (3): ............................................................
WITYSK POWIEIIZA (3): ovorvvorreeeeeeeeneeeeseseessensessessesssssesessssessessesessens
Uklad oczyszezania Spalin (3): .ov..eeeeveererseeesosseesseesesssssssessesessens

Wyszczegolnienie rodziny silnikow

Nazwa 1odziny SilniKOW: ....cccocceiiriiieiiieeieeieee et eeaae

Specyfikacja silnikow w rodzinie:

Silnik
macierzysty

Silniki w rodzinie

Typ silnika

Liczba cylindrow

Predko$¢ znamionowa (min ')

Dawka paliwa na skok (mm?®) dla
silnikdbw wysokopreznych, przeplyw
paliwa (g/h) dla silnikdéw benzyno-
wych, przy mocy znamionowej netto

Moc znamionowa netto (kW)

Predko$¢ przy mocy maksymalnej
(min™")




02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 91

8.1.

8.2.

8.3.

8.4.

8.5.

8.6.

8.7.

8.8.

8.9.

8.10.

8.11.

8.12.
8.12.1.
8.12.1.1.

8.12.1.2.

8.12.1.2.1.

8.12.1.2.2.

8.12.2.
8.12.2.1.

Silnik
macierzysty

Silniki w rodzinie

Maksymalna moc netto (kW)

Predkos¢ obrotowa przy najwigkszym
momencie obrotowym (min )

Dawka paliwa na skok (mm®) dla
silnikdbw wysokopreznych, przeplyw
paliwa (g/h) dla silnikéw benzyno-
wych, przy maksymalnym momencie
obrotowym

Maksymalny moment obrotowy (Nm)

Niska predko$é biegu jatowego (min ")

Pojemno$¢ skokowa cylindra (w % 100
wartosci dla silnika macierzystego)

PODSTAWOWE WELASCIWOSCI TYPU SILNIKA
W RODZINIE

Cykl: czterosuw/dWUSUW (*): ooovecveeeveeereeeeseseeesesesesesseseesesesnens
Srednica cylindra (12): ... mm

Skok (*?): ... mm

LACZDA weeeereeeeererreerinens i uktad (%) o, cylindrow:
Pojemnosé silnika: ... cm’
Predko$¢ ZnamionoWa: .......ccceceeeeeevermeeeemeeeenneeeeeseeseee e min™";

Predkos¢ obrotowa przy najwickszym momencie obrotowym:

Objetosciowy stopiel SPrezenia (7): ...oeereereeoreeessesesmesesesssessns
Opis SYSteMU SPAlANIA: .....ccooerreieuiieeiririnereert et st
Rysunki komory spalania i denka ttoka: ......cccccecemeenneenrccenene.

Minimalne pole przekroju poprzecznego otworu wlotowego
1 WYLOTOWEEZO: oiiriiiiiiiciicitcitetct sttt

Uktad chtodzenia
Ciecz

ROAZA] CICCZY: .viveeeieireiirieiei ettt
Pompy cyrkulacyjne: tak/nie (*)

Wiasciwosei lub marka(-i) i typ(-y) pomp wymuszajacych (jesli
AOLYCZY): cereererrieer ettt et ettt sttt st

Przetozenie(-a) napedu, (jeSli dOtyCzy): .cocecoverrrvencreninrceceenrceenes

Powietrze

Dmuchawa: tak/nie®




02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 92

8.12.2.1.1.

8.12.2.1.2.

8.13.
8.13.1.

8.13.2.

8.13.2.1.

8.13.3.

8.13.4.

8.13.5.

8.14.
8.14.1.

8.14.2.

8.14.3.

8.14.4.

8.14.5.

8.15.

8.16.

8.17.
8.17.1.

8.17.2.

8.17.2.1.

8.17.2.1.1.

8.17.2.1.2.

8.17.2.1.3.

8.17.2.1.4.

8.17.2.1.5.

8.17.2.1.6.

Charakterystyka dmuchawy. .........ccvvevrereerrereeneenerrreneresneseesenenes

Przetozenie(-a) napgdu (je$li dOtyCzy): ..corvemeerrennecnicieereeeae

Temperatura dozwolona przez producenta

Chlodzenie ciecza: maksymalna temperatura przy wylocie: ... K
Chlodzenie powietrzem: punkt odniesienia ............ccceeceeeveruevesennes
Maksymalna temperatura w punkcie odniesienia: ... K

Maksymalna temperatura powietrza dotadowujacego na wylocie
chtodnicy migdzystopniowej (jesli dotyczy): ... K

Maksymalna temperatura spalin w punkcie przewodu spalinowego
przylegtego do zewnetrznego kotnierza rury wydechowej: ... K

Temperatura oleju: minimum: ... K, maksimum: ... K

Urzadzenie dotadowujace

Urzadzenie dotadowujace: tak/nie (%)

TP e s

Opis ukfadu (np. maksymalne ci$nienie dotadowania, przepust-
nica, w stosownych przypadkach): .......c.ccooeieienniienninesecnenee

Chlodnica miedzystopniowa: tak/nie (*)

Uktad wlotowy: maksymalne dopuszczalne podcisnienie przy
predkosci znamionowej silnika i przy 100 % obcigzeniu: ... kPa

Uktad wydechowy: maksymalne dopuszczalne wylotowe ci$nienie
wsteczne przy predkosci znamionowe;j silnika i przy 100 % obci-
azeniu: ... kPa

Srodki ograniczajace zanieczyszczenie powietrza
Uklad recyrkulacji gazéw ze skrzyni korbowej: tak/nie®
Dodatkowe urzadzenia ograniczajace emisje (jezeli wystepuja):

Reaktor katalityczny: tak/nie®

Wymiary i pojemnos¢ reaktora(-ow) katalitycznego(-ych): ...........
Zasada dzialania reaktora katalityCZnego .......cccceoeceeveceerceceerennannns

Catkowita zawarto$¢ metali szlachetnych: .........ccoovnoinniciinnne.
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8.17.2.1.7.

8.17.2.1.8.

8.17.2.1.9.

8.17.2.1.10.

8.17.2.1.11.

8.17.2.1.12.

8.17.2.1.13.

8.17.2.1.13.1.

8.17.2.1.13.2.

8.17.2.1.13.3.

8.17.2.1.14.

8.17.2.1.15.

8.17.2.1.15.1.

8.17.2.1.15.2.

8.17.2.1.15.3.

8.17.2.1.16.

8.17.2.1.16.1.

8.17.2.1.17.

8.17.2.1.17.1.

8.17.2.1.18.

8.17.2.1.18.1.

8.17.2.1.18.2.

8.17.2.1.18.3.

8.17.2.1.18.4.

8.17.2.1.18.5.

8.17.2.1.19.

8.17.2.1.19.1.

8.18.
8.18.1.
8.18.1.1

Zawarto$€ WZEIEANA: ....ovvvevvreeererererrrecererere e seresas e e snsasanaens
Nosnik (struktura i material): ......cocevveerevrnvenrenereerenieseesesesessesessenne
GestoSE KOMOTEK: ....ooviiiiiinicinieecse e
Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ....cceceeveererenne.

Potozenie reaktora(-6w) katalitycznego(-ych) (miejsce i najwigksza/
najmniejsza odlegto$é od silnika): ......ccceeeeicennninieiencecrenceeene

Normalny zakres temperatur roboczych: .......c.cceevevenicverenccneene. K
Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypadkach): ................

Typ 1 stezenie odczynnika niezbednego do  reakcji
KAtalityCZNE]: .cerererueriieeeuiieerenieseieeeseset et ee st st et se b eneenaeas

Normalny zakres temperatur roboczych odczynnika: K
Norma migdzynarodowa (w stosownych przypadkach): ........c..cccceee
Czujnik NOx: tak/nie™®

Czujnik tlenu: tak/nie™

POTOZENIC: ...ttt
Wirysk powietrza: tak/nie™®

Typ: pulsacyjny, pompa powietrza/inne(4) (jesli inne, okresli¢: ........... )
EGR: tak/nie®

Wiasciwoscei (chtodzony/niechtodzony, wysoko-/niskoprezny itp.):
Filtr czastek statych: tak/nie™

Wymiary i pojemnos¢ filtra czastek stalych: ......cccooveiiiecinieennne.
Typ 1 konstrukcja filtra czgstek statych: .......cccoocivininiininennnn
Potozenie (miejsce i najwigksza/najmniejsza odlegtos¢ od silnika):
Metoda lub uktad regeneracji, opis lub rysunek: ........ccoceeene
Normalny zakres temperatury: ... K i ci$nienia pracy: ... kPa
Inne uklady: tak/nie®

Opis 1 dzZIalanie: ......ocooeoiievieircre s

Zasilanie paliwem silnikow wysokopreznych
Pompa zasilajgca

Cisnienie!” ...ocoeevneee. kPa lub wykres charakterystyki: ................
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8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.

8.18.2.1.2.

8.18.2.1.3.

8.18.2.1.3.

8.18.2.2.

8.18.2.2.1.

8.18.2.2.2.

8.18.2.3.

8.18.2.3.1.

8.18.2.3.2.

8.18.2.4.

8.18.2.4.1.

8.18.2.4.2.

8.18.2.4.3.

8.18.2.5.

8.18.2.5.1.

8.18.2.5.2.

8.18.2.5.3.

8.18.2.5.4.

8.18.2.5.5.

8.18.2.6.

8.18.2.6.1.

8.18.2.6.2.

8.18.2.6.3.

8.19.

8.19.1.

8.19.1.1.

1

Uktad wtryskowy

Pompa

IMATKA(S1): ceereeeeneeretteiet et eee bttt st b ettt st eb et
TYP(AY): creereeeeerirtreretrie sttt eresses e s e s e e emesresse s e sseseeseereaseesenateaen
Zasilanie: ........... Tarireteeeieeeene mm>? na skok lub cykl przy pelnym
wirysku przy predko$ci obrotowej pompy: .......cceceeeecerveerenennd obr./min
(warto$¢ znamionowa) i: 0dpOWiednio ..........ceeeeeruerirceeccenne. obr./min
(maksymalny moment obrotowy), lub wykres charakterystyki: ............

Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp™
Wyprzedzenie wtrysku:

Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku(”:

Ustawianie rozrzqdu(7): ......................................................................
Przewody wtryskowe:

DHIZOSC: ettt e mm
Srednica WEWNGIIZNA: ...........veeeeeeeseeeererssressessseneeemseenssennas mm
Wtryskiwacz(-¢)

MATKA(-1) covereeeeiereereeresreeressesesseseseaesseraeesseseesessesssseeseeseessesseseeseessenes
T P(mY): ettt ettt sttt et
Cisnienie otwarcia”: ........... kPa lub wykres charakterystyki: ............
Regulator obrotow

IMATKA(S1) caeveierercetrieneeret ettt ettt

TYP(AY): crrrerrerercrcrmretrre et teerensense s e s e eneemessessesseseeseeseesensessenaneans

Predkosé¢, przy ktorej rozpoczyna si¢ odciecie doptywu pod

pelnym obciaZeniem?: ... min "
Maksymalna predko$é bez obcigzenia™: ........ocomieriirennene min":
Predko$é obrotowa na biegu jalowym™: .......oovvieseeeecienne. min":

Uktad rozruchu zimnego silnika

MATKA(-1): evvrrrereerenrenreresssrensnssernensesessessesnsssseeesesnssssesessaraesessesssssenencnnens

T P ()t ettt st bbb

OPIST ittt s s

Zasilanie paliwem silnikéw benzynowych

GAZNIK: oiieeieieeieee e cestee e e te et e e etestesser s e beab e b e bebe b e s ensasesbeneeneansanen

IMATKA(S1): ceereeeereereeteieet et ettt st e e bbbt e be st et
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8.19.1.2.

8.19.2.

8.19.2.1

8.19.2.2.

8.19.3.

8.19.3.1

8.19.4.2.

8.20.
8.20.1.

8.20.2.

8.20.3.

8.20.3.1.

8.20.3.2

8.21.
8.21.1.
8.22.
8.22.1.

8.22.1.1.
8.22.1.2.

8.22.1.3.

8.22.2.

8.22.2.1.

8.22.2.2.

8.22.3.

8.22.3.1.

8.22.3.2.

8.22.4.

8.22.4.1.

8.22.4.2.

TYP(-Y): covvrerrerrerererereereereesressessesessesssseessesesessessessessesssseesaeresseeseeseenes
Wirysk posredni paliwa: jednopunktowy/wielopunktowy (*)

MATKA(-1): tovevrerrerenrerrereeseeseeesessesrensensessessessessessessossossorsoesressessessassanne
T P (=)t ettt ettt ettt sttt eb et bt
Wirysk bezposredni paliwa: ...,
IMATKA(S1): eenereereereetesee et e et e eb e s ettt en s
T P(Y)t et

Ustawienie rozrzadu

Maksymalny wznios oraz katy otwarcia i zamknigcia w odnie-
sieniu do punktu zwrotnego lub dane rownowazne: .............c......

Zakres odniesienia 1ub ustawien (*): ...ovoveerreeseeresesrreseeseseeerees

Uktad zmiennych faz rozrzadu (jesli ma zastosowanie i dotyczy
wlotu lub wylotu)

Typ: typ ciagly/typ wlaczany/wylaczany (%)
Kat przesunigcia fazowego Krzywki: .....ccccoeveervevnincnnecencnenenes

Konfiguracja otwordéw

Potozenie, Wielk0SC 1 1iCZDA: ...ovvvevereeecieceeeteeteeeeeeeree e

Uktad zaptonu
Cewka zaptonowa

MATKA(1): cveererresrerreierertreetersere s sassessessessessessessessssesseeseseeseeseessensanes
TYP(AY): creereereereeeneenertri sttt et et s e s s e s e e e e e e sneareseeseeseereeseesenatnaen
LICZDA: oo
SWIECE ZAPIOMOWE: ..oovevrierrvereeseaesessesse e ss s ss s
MAATKA(S1): oottt ettt e e b et st et
TYP(A): ctereerteeeieetteere sttt bttt e e et eaesae et eeeseesaesaesaesa et enen
ISKIOWNIK: oot e
MATKA(S1): vverieriinreenseriessieeeseessesesesessssesesseseesessssssassesesessassesesssessssses
T DY) ettt ettt
Kat wyprzedzenia zaplonu: ...,

Wyprzedzenie statyczne odnoszace si¢ do gornego punktu zwrot-
nego (kat obrotu walu korbowego): ......ccoccerrevercerecieicneniccnnenns

Krzywa wyprzedzania (w stosownych przypadkach): ..........cccoevreennene.
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Dodatek 2

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu
(lub typu pojazdu w odniesieniu do) ukladu poziomu halasu zewnetrznego

A.
2.

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

2.5.4.
2.5.4.1.

2.5.4.2.

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ...........ccococrnermnnrcnrcnrcnrcrennes
Typ (49): ......................................................................................................
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WystepUja): ..coeveeerervererccreneeerennenns
Numer(-y) homologacji typu (49) (jezeli wystepuje(-a)): ..ecvecerercereranens
Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostgpna): ...............

Dla komponentéw i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce

i sposOb mocowania znaku(-0w) homologacji typu (jezeli
: 19

WYSEEPUIE(8)) (7)1 ceereerereeerrenenterteuesieesenuesseseeeseesaeseasenseesrestemtentesseesaeseas

Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta: ............c.ccorveevrceenene.
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ..........ccceueee

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli doty-
CZY): treererreretaretaeesetsteeesesee e see et e e st bbbttt ae et et e be st b st bttt

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléw technicznych, pojazd(-y), do
ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

00T G RO
WATANI-Y) (17): oo sesesseesseasessessees s tse e sesssssesseases st sesneen
Wersja(-e) G OO
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.eceecereeverrrcerrenieccrnnenns
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (2): ...................
Dodatkowe informacje ogélne dotyczace silnikow

Homologacja typu: typu silnika/rodziny silnikow®

Kod typu producenta (oznaczony na silniku lub w inny sposob): .......

Opis handlowy silnika macierzystego oraz (jesli dotyczy) rodziny silni-
KOW: o sene
Dodatkowe oznaczenia silnikow

Umiejscowienie, kod i sposob mocowania numeru identyfikacyjnego
SHINIKA: oottt e e

Fotografie lub rysunki umiejscowienia numeru identyfikacyjnego silnika
(przyktad wypehionej i zwymiarowanej tabliczki): .......coccoveecrerieecnreceancns
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5.1
5.1.1.
5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

5.2

5.3.

5.4.

5.5.

10.
10.1.
10.1.1.

10.1.2

10.1.3.

10.2.

10.3.
10.3.1.

10.3.2.
10.3.2.1.

10.3.2.2.

10.3.2.3.

10.3.3.
10.3.3.1.

10.3.3.2.

10.3.3.3.

OGOLNE WLASCIWOSCI MECHANIZMU NAPEDOWEGO
Maksymalna predkos$¢ pojazdu
Maksymalna predkos¢ pojazdu podczas jazdy do przodu

Deklarowana maksymalna predkos$¢ konstrukcyjna pojazdu: ... km/h

Obliczona maksymalna predko$¢ konstrukcyjna pojazdu na najwyz-
szym biegu (wskaza¢ czynniki uwzglednione w obliczeniach) (*!):
... km/h

Zmierzona maksymalna predko$é pojazdu: ... km/h (*1)
Maksymalna predko$é pojazdu podezas jazdy do tylu (3%)

Deklarowana maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu podczas
jazdy do tytu: ... km/h

Znamionowa moc silnika netto: ... kW, przy ... min~' (zgodnie z regu-
laminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010, s. 280))

Maksymalna moc silnika netto: ... kW, przy ... min~' (zgodnie z regu-
laminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010, s. 280))

Maksymalny moment obrotowy silnika: ... Nm, przy ... min

(zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010,
s. 280))

ROAZA] PAWA (%) wereerreerereeresresesresesaessssesesses s sss s ssssessene st esnees

POZIOM HALASU ZEWNETRZNEGO
Poziomu hatasu zewngtrznego podany przez producenta

Podczas jazdy: ... dB(A)
Podczas postoju: ... dB(A)
Przy predkosci obrotowej silnika: ... min~

Krotki opis i schematyczny rysunek uktadu wydechowego (lacznie
z uktadem dolotowym i urzadzeniami kontrolujagcymi hatas i emisje
z rury wydechowej):

Uktad dolotowy

Opis kolektora dolotowego (w tym rysunki lub fotografie) (*°):

Filtr powietrza

Fotografie lub rysunki:
Marka:
Typ:

Thumik ssania

Fotografie lub rysunki:

Marka:

Typ:
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10.4.
10.4.1.

10.4.2.

10.4.3.

10.4.4.

10.4.4.1.

10.4.5.

10.4.6.

10.4.7.

10.5.

Uktad wydechowy
Opis lub rysunek kolektora wydechowego ('°):

Opis lub rysunek elementow ukiadu wydechowego niestanowigcych
czescei uktadu silnika

Maksymalne dopuszczalne przeciwcisnienie wydechu przy znamio-
nowej predkosci obrotowej i 100 % obciazeniu silnika: ... kPa

Typ, oznakowanie urzadzen thumigcych hatas z wydechu:

Urzadzenie tlumiace hatas z wydechu zawierajace materiaty wiokniste:
tak/nie”

Objetosé ukladu wydechowego: ... dm’

Umiejscowienie wylotu uktadu wydechowego:

Dodatkowe $rodki ograniczenia emisji hatasu znajdujace si¢ w komorze
silnika oraz w silniku ze wzglgdu na halas zewngtrzny (jezeli wysteg-

puja):

Szczegbly dotyczace kazdego urzadzenia niezwigzanego z silnikiem,
majacego ogranicza¢ hatas (jezeli nieujete w innych pozycjach):
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Dodatek 3

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE
silnika/rodziny silnikéw jako komponentu/oddzielnego zespolu technicznego

A.
2.

2.1.

2.2.

2.2.1.

222,

2.23.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

242,

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

2.54.

254.1.

2.5.4.2.

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE VUKLAD(V)W, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): .........cccocovivrvrneeneaenen.
s (G0 CI
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ....coeeeereeercerneenerennes
Numer(-y) homologacji typu (*°) (jezeli wystepuje(-a)): ....c.ovvuens.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSIEPIIA): ereerererrrrereeeeesenereree s e e e seseses e s sessasesesasasassessssssssnsasaens

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i spos6b mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wyste-
LT ) ) SO

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ............c.ccccoveeneeee
Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt ettt et sb e b st

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléw technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

07K G OO
Wariant(-y) (17): ...................................................................................
Wersja(-¢) (17): .....................................................................................
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ...ccoeceereerecerreeecrennes
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ...eeuverneeenn.

Dodatkowe informacje ogélne dotyczace silnikow

Homologacja typu: typu silnika/rodziny silnikow®

Kod typu producenta (oznaczony na silniku lub w inny
SPOSOD)T ettt et

Opis handlowy silnika macierzystego oraz (jesli dotyczy) rodziny
SHNTKOW: ettt sttt sttt sttt et st
Dodatkowe oznaczenia silnikow

Umiejscowienie, kod i sposob mocowania numeru identyfikacyj-

NEEO SHNIKAL eeiviiiiiiicicene e e

Fotografie lub rysunki umiejscowienia numeru identyfikacyjnego silnika
(przyktad wypehionej i zwymiarowanej tabliczki): .........coercrveerenrecennnne
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5.3.

5.4.

5.5.

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

6.8.

6.9.

6.10.

6.11.

6.12.
6.12.1.
6.12.1.1.

6.12.1.2.

6.12.1.2.1.

6.12.1.2.2.

6.12.2.
6.12.2.1.

6.12.2.1.1.

6.12.2.1.2.

OGOLNE WLASCIWOSCI MECHANIZMU NAPEDOWEGO

Znamionowa moc silnika netto: ... kW, przy ... min~' (zgodnie
z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010,
s. 280))

Maksymalna moc silnika netto: ... kW, przy ... min ' (zgodnie
z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010,
s. 280))

Maksymalny moment obrotowy silnika: ... Nm, przy ... min '

(zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257
z 30.9.2010, s. 280))

T N G A

INFORMACJE NA TEMAT EFEKTYWNOSCI SRODOWI-
SKOWEJ I OSIAGOW NAPEDU POJAZDU

PODSTAWOWE WELASCIWOSCI SILNIKA MACIERZYSTE-
GO/SILNIKA (%)

Cykl: czterosuw/dwusuw (*)
Srednica cylindra ('%)... mm

Skok ('%): ... mm

LiCZba oo, i uktad (%) oo cylindrow:
Pojemno$é silnika: ... cm?
Predko$¢ znamionowa: ... min:

Predkos¢ obrotowa przy najwigkszym momencie obrotowym: ...
min

Objetosciowy stopiefl SPrezemia (7): ....ooweereeecresrerseressseosessesreseseens
Opis SYStEMU SPALANIA: .euvevererrererereieeerererererereeeeeseseresasesassessessssssanaens
Rysunek (rysunki) komory spalania i denka tloka: ..........ccccceeeneece

Minimalne pole przekroju poprzecznego otworu wlotowego i wylo-
TOWEZO: iiiiiiiiiiiiiitiiiir ittt sebe s b saar e sae et seabees

Uklad chlodzenia
Ciecz

ROAZA] CIECZY: .oveiieviiiiririnieerisieeereteeesete s sre st eve st ssssesesse e sassssessesasens
Pompy cyrkulacyjne: tak/nie (*)

Wiasciwosci lub marka(-i) i typ(-y) pomp wymuszajacych (jesli
AOLYCZY): cvveveireiretreeieieteieseestt st scsreteesi e e seate st bbb be e e neaesesesbesesssssanens

Przetozenie(-a) napedu, (jesli dotyCzy): .ooveveeecnnrciecnnnneniecereene

Powietrze

Dmuchawa: tak/nie (*)
Charakterystyka dmuchawy. .......cccccoevnviinnincnnenic s

Przetozenie(-a) napedu, (jeSli dOtyCzy): .ocoveverecrnnciiecirnnnenieerieneas
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6.13.
6.13.1.

6.13.2.

6.13.2.1.

6.13.3.

6.13.4.

6.13.5.

6.14.
6.14.1.

6.14.2.

6.14.3.

6.14.4.

6.14.5.

6.15.

6.16.

6.17.
6.17.1.

6.17.2.

6.17.2.1.

6.17.2.1.1.

6.17.2.1.2.

6.17.2.1.3.

6.17.2.1.4.

6.17.2.1.5.

6.17.2.1.6.

6.17.2.1.7.

6.17.2.1.8.

6.17.2.1.9.

6.17.2.1.10.

Temperatura dozwolona przez producenta

Chlodzenie ciecza: maksymalna temperatura przy wylocie: ... K
Chlodzenie powietrzem: punkt odniesienia ...
Maksymalna temperatura w punkcie odniesienia: ... K

Maksymalna temperatura powietrza dotadowujacego na wylocie
chlodnicy miedzystopniowej (jesli dotyczy): ... K

Maksymalna temperatura spalin w punkcie przewodu spalinowego
przyleglego do zewngtrznego kotnierza rury wydechowej: ... K

Temperatura oleju: minimum: ... K, maksimum: ... K

Urzadzenie doladowujace

Urzadzenie doladowujace: tak/nie (*)

YD et e s et e e n s s e n e e nens

Opis uktadu (np. maksymalne cisnienie dotadowania, przepustnica,
w stosownych przypadkach): ........ccccooviiieininnencecnenceeerenens

Chtodnica miedzystopniowa: tak/nie (*)

Uktad wlotowy: maksymalne dopuszczalne podcisnienie przy pred-
kosci znamionowe;j silnika i przy 100 % obcigzeniu: ... kPa

Uktad wydechowy: maksymalne dopuszczalne wylotowe ci$nienie
wsteczne przy predkosci znamionowej silnika i przy 100 % obci-
azeniu: ... kPa

Srodki ograniczajace zanieczyszczenie powietrza

Uktad recyrkulacji gazow ze skrzyni korbowej: tak/nie (%)
Dodatkowe urzadzenia ograniczajace emisj¢ (jezeli wystepuja):

Reaktor katalityczny: tak/nie (*)

Liczba reaktorow katalitycznych i ich elementow .........cccceeeneeeeee
Wymiary i pojemno$¢ reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ............
Zasada dzialania reaktora katalityCznego ...........ccccerrvenierrvenescreencns
Catkowita zawarto§¢ metali szlachetnych: .......ccevvivevircnicnnennns
Zawarto$€ WZgledna: .........ceceevrevinicininiiineninieie e
Nosnik (struktura i material): ..o
GESLOSE KOMOTEK: ettt s

Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ....cccoceevceneceneene
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6.17.2.1.11.

6.17.2.1.12.

6.17.2.1.13.

6.17.2.1.13.1.

6.17.2.1.13.2.

6.17.2.1.13.3.

6.17.2.1.14.

6.17.2.1.15.

6.17.2.1.15.1.

6.17.2.1.15.2.

6.17.2.1.15.3.

6.17.2.1.16.

6.17.2.1.16.1.

6.17.2.1.17.

6.17.2.1.17.1.

6.17.2.1.18.

6.17.2.1.18.1.

6.17.2.1.18.2.

6.17.2.1.18.3.

6.17.2.1.18.4.

6.17.2.1.18.5.

6.17.2.1.19.

6.17.2.1.19.1.

6.18.
6.18.1.
6.18.1.1

6.18.2.
6.18.2.1.

6.18.2.1.1.

6.18.2.1.2.

Potozenie reaktora(-ow) katalitycznego(-ych) (miejsce i najwigksza/
najmniejsza odleglo$¢ od silnika): ......cccocevveivviinninninnncninenens

Normalny zakres temperatur roboczych: ... K

Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypadkach) ................
Typ 1 stgzenie odczynnika niezbednego do reakcji katalitycznej: ...........
Normalny zakres temperatur roboczych odczynnika: ...
Norma migdzynarodowa (w stosownych przypadkach): .................
Czujnik NO,: tak/nie (*)

Czujnik tlenu: tak/nie (*)

Ty D s

POTOZENIE: .ttt e s s
Witrysk powietrza: tak/nie (*)

Typ: powietrze pulsujace, pompa powietrza/inne (*) (jesli inne,
OKTESTIC: ittt ettt ettt ettt ettt bbb aaanasan )

EGR: tak/nie (%)

Wiasciwosci  (chtodzony/niechtodzony,  wysoko-/niskoprezny
TEDL)T terereererereeresesrees et te et bbbttt et et sa ke sa st e e ne e s e neesa e enenesneneneen

Filtr czastek statych: tak/nie (*)
Wymiary i pojemno$¢ filtra czastek statych: .....ccoovevvvererccnneinenns
Typ i konstrukcja filtra czastek statych: .......ccooeevecrcrncrenvncens

Potozenie (miejsce 1 najwigksza/najmniejsza odleglos¢ od
SIINIKA): ittt ettt ettt ettt be bbbt eb et ebe e b ananne

Metoda lub uktad regeneracji, opis lub rysunek: ..........cocccrecenenne
Normalny zakres temperatury ... K i ci$nienia pracy: ... kPa
Inne uklady: tak/nie (*)

Opis 1 dZIATANIE: ..ooiuiieiieiieieicteiec ettt

Zasilanie paliwem silnikéw wysokopreznych

Pompa zasilajgca

Cisnienie” ....ooovnenee. kPa lub wykres charakterystyki: ..........cc....

Uktad wtryskowy

Pompa
A ST G ) PR

TYP(AY): creererireereerereeeree et ere s st n e e e et n e s son et e nens
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6.18.2.1.3.

6.18.2.1.3.

6.18.2.2.

6.18.2.2.1.

6.18.2.2.2.

6.18.2.3.

6.18.2.3.1.

6.18.2.3.2.

6.18.2.4.

6.18.2.4.1.

6.18.2.4.2.

6.18.2.4.3.

6.18.2.5.

6.18.2.5.1.

6.18.2.5.2.

6.18.2.5.3.

6.18.2.5.4.

6.18.2.5.5.

6.18.2.6.

6.18.2.6.1.

6.18.2.6.2.

6.18.2.6.3.

6.19.
6.19.1.

6.19.1.1.

6.19.1.2.

6.19.2.
6.19.2.1

6.19.2.2.

1

Zasilanie: .... i....... mm*? na skok lub cykl przy pelnym wtrysku

przy predkoSci Obrotowej pompy: .......cc.eeceecereennd obr./min (warto$¢
znamionowa) i: odpowiednio ........c..c.c...... obr./min (maksymalny
moment obrotowy), lub wykres charakterystyki: ........ccccvverreennne

Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp™

Wyprzedzenie wtrysku:

(7)3 ............................................

Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku
Ustawianie rozrza,du(7): ........................................................................
Przewody wtryskowe:

Dlugos¢: ... mm

Srednica wewnetrzna: ... mm

Wtryskiwacz(-¢)

Marka(-i) ...

Typ(-y): ...

Cisnienie otwarcia™”: ........ kPa lub wykres charakterystyki: ........
Regulator obrotow

Marka(-i) ...

Typ(-y): ...

Predko$é, przy ktorej rozpoczyna si¢ odcigcie doptywu pod
pelnym obciazeniem”: ......oooveeeeeeee e min™":

@ .,

Maksymalna prgdkos$¢ bez obcigzenia'”: ...min":

Predko$¢ obrotowa na biegu jalowym: ...min™":
Uktad rozruchu zimnego silnika
Marka(-i): ...

Typ(-y): ...

Opis: ...

Paliwo do silnikow benzynowych

IMATKA(S1): cvieeeeieieiarestetee st ete e st ese st st eae st st ete st ete e st eaa e st esa s sbeanneae e s eanananan

YD)t ettt e e e

Witrysk posredni paliwa: jednopunktowy/wiclopunktowy (*)
IMATKA(S1): ceeeeeeierteeaestneese s see e s et st eee st see et see e st eee s st s st e e saeanean

TYP(AY): creerereireereereree st e e st e et n e et neas
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6.19.3.

6.19.3.1

6.19.3.2.

6.20.
6.20.1.

6.20.2.

6.20.3.

6.20.3.1.

6.20.3.2

6.21.
6.21.1.

6.22.
6.22.1.

6.22.1.1.

6.22.1.2.

6.22.1.3.

6.22.2.

6.22.2.1.

6.22.2.2.

6.22.3.

6.22.3.1.

6.22.3.2.

6.22.4.

6.22.4.1.

6.22.4.2.

Wirysk bezpoSredni paliwa: .......ccvvveeevrereerrmreerereenesrsreresenesessenenes

MATKA(S1): eerererierereeere sttt s e s

YD (=)t ettt ettt ettt ettt st sttt st b st et st e e et s

Ustawienie rozrzadu
Maksymalny wznios oraz katy otwarcia i zamknigcia w odniesieniu
do punktu zwrotnego lub dane rOWNOwazne: .........ccecceceeneeeeeanene

Zakres odniesienia [ub uStaWien (*): .eooveeeeeoreereerrreeeeesreesensss s

Ukiad zmiennych faz rozrzqdu (jesli ma zastosowanie i dotyczy
wlotu lub wylotu)

Typ: typ ciagly/typ wiaczany/wylaczany (*)
Kat przesunigcia fazowego Krzywki: .....ccococecmrcnniennnnencnncceneens

Konfiguracja otworéw

Polozenie, WielkOSC 1 [iCZDA: ....cveveirvieeeirieeeceeieeeeeeeeeee e

Uklad zaplonu
Cewka zaptonowa

A ST G ) PR

YD (mF): ettt ettt ettt sttt st ettt st ne s

SWIECE ZAPLOMOWE: ..vevveereeereeeeeeseseesseresreesessess e sssessesssessessssessons
IMATKA(1): ceveieieeeiereeiet e st sttt see sttt e st et ettt et e e see b eabeaae e aeas
Y P(mY): ettt sttt s
ISKIOWIIK: oeieieeeemeicinicee ettt s
MATKA(-1): coviereriererienrenrerseiereesressensiessesessessessassesessessessensessssesaessensasessasses
TYP(=F): ettt ettt ettt sttt sttt st e
Kat wyprzedzenia zaplonu: .......coceceeeerereirverenereereieerenmeseneesesssenenne

Wyprzedzenie statyczne odnoszace si¢ do gornego punktu zwrot-
nego (kat obrotu walu korbowego): ......cecevriericninicrcnncrrercrene

Krzywa wyprzedzania (w stosownych przypadkach): ............c.......

PODSTAWOWE WELASCIWOSCI RODZINY SILNIKOW

Parametry wspélne (°°)

Cykl spalania: z zaptonem iskrowym/z zaptonem samoczynnym

Czynnik chtodzZacy: ...
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7.1.3 SposSOb ZasySania POWIEIZA: .....cceevrererereereernereresereesereresssessesesnenes
7.1.4 Typ 1 konstrukcja komory spalania: .......c.ccceceveenrorscnnonncnnecncnneens
7.1.5 Zawor 1 szczeliny — konfiguracja, wielkos¢ i liczba ........cceccenenee.
7.1.6 UKad paliWowWy: oottt
7.1.7 Ukdady sterowania silnika (identyfikacja na podstawie numeru(-ow)
rysunku(-ow))

7.1.7.1. Iktad chtodzenia powietrza doladoWujacego ......c.cccoeveeneecrerercrinene
7.1.7.2. Recyrkulacja Spalin (3): .....veeecveeereeemeeeasseesesseseseseseessesssessesesessenesons
7.1.7.3. Wtrysk woda/emulsja (4) (3): .............................................................
7.1.7.4. WHYSK POWIEIIZA (3): ovoriveoeeee e eessseesesseseses s sesssessssesesss s esessesens
7.1.8 Uklad oczyszezania SPalin (%): oo....oveeeeeeeeeevvereveeeessoesereerseseesseseones
7.2. Wyszczegolnienie rodziny silnikow

7.2.1. Nazwa rodziny SINIKOW: ..c..coeeveeninnernieee e
7.2.2. Specyfikacja silnikow w rodzinie:

Silnik

. Silniki w rodzinie
macierzysty

Typ silnika

Liczba cylindrow

Predko$¢ znamionowa (min’l)

Dawka paliwa na skok (mm3) dla silnikow
wysokopreznych, przeptyw paliwa (g/h)
dla silnikéw benzynowych, przy mocy
znamionowej netto

Moc znamionowa netto (kW)

Predkos¢ przy mocy maksymalnej
(min™")

Maksymalna moc netto (kW)

Predko$¢ obrotowa przy najwigkszym
momencie obrotowym (min ')

Dawka paliwa na skok (mm?) dla silnikow
wysokopreznych, przeptyw paliwa (g/h)
dla silnikow benzynowych, przy maksy-
malnym momencie obrotowym

Maksymalny moment obrotowy (Nm)

Niska predko$¢ biegu jatowego (min ")

Pojemno$¢ skokowa cylindra (w % 100
wartosci dla silnika macierzystego)

8. PODSTAWOWE WELASCIWOSCI TYPU SILNIKA W RODZINIE

8.1. CyKl: cZterosuW/AWUSUW (*): oveeereeereeeceeseeesesress e sessessesseaseseens
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8.2.

8.3.

8.4.

8.5.

8.6.

8.7.

8.8.

8.9.

8.10.

8.11.

8.12.

8.12.1.
8.12.1.1.

8.12.1.2.

8.12.1.2.1.

8.12.1.2.2.

8.12.2.
8.12.2.1.

8.12.2.1.1.

8.12.2.1.2.

8.13.
8.13.1.

8.13.2.

8.13.2.1.

8.13.3.

8.13.4.

Srednica cylindra (*?): ... mm

Skok ('?): ... mm

LicZba oo, i uktad (%) e cylindrow:
Pojemnos¢ silnika: ... cm®
Predko$¢ znamionowa: ... min™:

Predkosé obrotowa przy najwigkszym momencie obrotowym: ...
g
min”:

Objetosciowy stopiefl SPrezemia (7): ....owoereeeeresreeseresssesessessesseseens
Opis SYStEMU SPALANIA: ....coieveuiieieiirieite et et
Rysunki komory spalania i denka tloka: ...........ccccooevieveiiiiciniiennne

Minimalne pole przekroju poprzecznego otworu wlotowego i wylo-
L QR SN

Uklad chlodzenia
Ciecz

ROAZA] CIECZY: veuiieriierirteieetr ettt s
Pompy cyrkulacyjne: tak/nie (*)

Wiasciwoscei lub marka(-i) i typ(-y) pomp wymuszajacych (jesli
AOLYCZY): ettt ettt sb e st sesesenenas

Przetozenie(-a) napedu, (jeSli dOtyCzy): .ocoveveeevnnneieninerecenieceneeeas
Powietrze

Dmuchawa: tak/nie®

Charakterystyka dmuchawy. ........ccooverrrrernenenneenneerresesene e
Przetozenie(-a) napedu (jesli dOtyczy): ..oevmveeieeenncniecicenneniceneee
Temperatura dozwolona przez producenta

Chlodzenie ciecza: maksymalna temperatura przy wylocie: ... K
Chlodzenie powietrzem: punkt odniesienia ...

Maksymalna temperatura w punkcie odniesienia: ... K

Maksymalna temperatura powietrza dotadowujacego na wylocie
chlodnicy miedzystopniowej (jesli dotyczy): ... K

Maksymalna temperatura spalin w punkcie przewodu spalinowego
przylegtego do zewngtrznego kotierza rury wydechowej: ... K
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8.13.5.

8.14.
8.14.1.

8.14.2.

8.14.3.

8.14.4.

8.14.5.

8.15.

8.16.

8.17.
8.17.1.

8.17.2.

8.17.2.1.

8.17.2.1.1.

8.17.2.1.2.

8.17.2.1.3.

8.17.2.1.4.

8.17.2.1.5.

8.17.2.1.6.

8.17.2.1.7.

8.17.2.1.8.

8.17.2.1.9.

8.17.2.1.10.

8.17.2.1.11.

8.17.2.1.12.

8.17.2.1.13.

Temperatura oleju: minimum: ... K, maksimum: ... K

Urzadzenie doladowujace

Urzadzenie doladowujace: tak/nie (*)

YD ettt et e e n s s e n e e nens

Opis ukladu (np. maksymalne ci$nienie dotadowania, przepustnica,
w stosownych przypadkach): .......cccoeorvveiivninniniicnennee s

Chtodnica miedzystopniowa: tak/nie (*)

Uktad wlotowy: maksymalne dopuszczalne podcisnienie przy pred-
kosci znamionowe;j silnika i przy 100 % obcigzeniu: ... kPa

Uktad wydechowy: maksymalne dopuszczalne wylotowe ci$nienie
wsteczne przy predkosci znamionowej silnika i przy 100 % obci-
azeniu: ... kPa

Srodki ograniczajace zanieczyszczenie powietrza
Uktad recyrkulacji gazow ze skrzyni korbowej: tak/nie™
Dodatkowe urzadzenia ograniczajace emisje (jezeli wystepuja):

Reaktor katalityczny: tak/nie®

Wymiary i pojemno$¢ reaktora(-ow) katalitycznego(-ych): ......ccccceveuennn
Zasada dzialania reaktora katalityCznego ..........ccoceeverineciniecennanns
Catkowita zawarto$¢ metali szlachetnych: .......ccconiviiiiicniinnnns
Zawarto$€ WZgledna: .........coceeviivenieineniiineenee e
Nosnik (struktura i material): ....c.coeeecerercreerernnnisinerencerreeresesssnenses
GEStOSE KOMOTEK: ...oiiireiiiecie ettt
Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ....cccocevervrreeneene

Potozenie reaktora(-0w) katalitycznego(-ych) (miejsce i najwigksza/
najmniejsza odlegtos¢ od silnika): .......cooeoiiiiniiiiiininnineree

Normalny zakres temperatur roboczych: ......c..cccoovcrenireceinrcenennes K

Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypadkach): .................

8.17.2.1.13.1. Typ i stezenie odczynnika niezbednego do reakeji katalitycznej: ...........
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8.17.2.1.13.2.

8.17.2.1.13.3.

8.17.2.1.14.

8.17.2.1.15.

8.17.2.1.15.1.

8.17.2.1.15.2.

8.17.2.1.15.3.

8.17.2.1.16.

8.17.2.1.16.1.

8.17.2.1.17.

8.17.2.1.17.1.

8.17.2.1.18.

8.17.2.1.18.1.

8.17.2.1.18.2.

8.17.2.1.18.3.

8.17.2.1.18.4.

8.17.2.1.18.5.

8.17.2.1.19.

8.17.2.1.19.1.

8.18.
8.18.1.
8.18.1.1

8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.

8.18.2.1.2.

8.18.2.1.3.

8.18.2.1.3.1.

8.18.2.2.

8.18.2.2.1.

8.18.2.2.2.

Normalny zakres temperatur roboczych odczynnika: ................. K
Norma migdzynarodowa (w stosownych przypadkach): .........c...cccccuene.
Czujnik NO,: tak/nie™
Czujnik tlenu: tak/nie™®

1Y 34 2 OO

POIOZENIE: ...ociirrirecrcnrceirerceere et aenens
Witrysk powietrza: tak/nie™

Typ: pulsacyjny, pompa powietrza/inne™ (jesli inne, okresli¢: ............. )
EGR: tak/nie®®

Wiasciwosci  (chtodzony/niechtodzony, = wysoko-/niskoprezny
L) eetetete et et e b ettt ettt ettt e a e e ne et nee e st ene s

Filtr czastek statych: tak/nie®

Wymiary i pojemnos¢ filtra czastek stalych: ....c.ccoviviiiienciicnnns
Typ i konstrukcja filtra czastek statych: .......ccoooeovernnriieiicens
Potozenie (miejsce i najwigksza/najmniejsza odlegto$¢ od silnika):
Metoda lub uktad regeneracji, opis lub rysunek: .........cocccrcvveneene
Normalny zakres temperatury: ..... K i ci$nienia pracy: kPa

Inne uklady: tak/nie®

OPis 1 AZIATANIE: ..oviiiiiririreririiereciererenre e e e ass e s e sesaeesesees

Zasilanie paliwem silnikow wysokopreznych
Pompa zasilajgca

Cisnienie” ....oovvurnenee. kPa lub wykres charakterystyki: ..............

Ukdad wtryskowy

Pompa

IMATKA(S1): ceeerereerereeere ettt st st se et s see e
TYP(F): ettt st s st s s s s
Zasilanie: . i.mm>? na skok lub cykl przy pelnym wtrysku przy
predkosci obrotowej pompy: ....obr./min (warto$¢ znamionowa) i:
odpowiednio ....... obr./min (maksymalny moment obrotowy), lub
WYKres charakteryStyKi: ....occeeecereceninienene st

Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp®

Wyprzedzenie wtrysku:

(7)1 ............................................

Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku

Ustawianie rozrzadu”:
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8.18.2.3.

8.18.2.3.1.

8.18.2.3.2.

8.18.2.4.

8.18.2.4.1.

8.18.2.4.2.

8.18.2.4.3.

8.18.2.5.

8.18.2.5.1.

8.18.2.5.2.

8.18.2.5.3.

8.18.2.5.4.

8.18.2.5.5.

8.18.2.6.

8.18.2.6.1.

8.18.2.6.2.

8.18.2.6.3.

8.19.

8.19.1.

8.19.1.1.

8.19.1.2.

8.19.2.
8.19.2.1

8.19.2.2.

8.19.3.

8.19.3.1

8.19.4.2.

8.20.
8.20.1.

Przewody wtryskowe:

DHIGOSC: ittt ettt mm
Srednica WEWNCHZNA: ......cvveeeveresseresereseseesesesesssessessssesesssssesssans mm
Wtryskiwacz(-¢)

MATKA(S1) ceevemeemeeiieee ettt ettt st s s s s

TYP(AY): creerereireereereree sttt sr s st e et s e e s soe et n e e nens

Cisnienie otwarcia”: ............. kPa lub wykres charakterystyki: .............
Regulator obrotow

IMATKA(S1) cuerveneeerereteieee ettt et e ettt st st s
TYP(Y): ettt st s st s s s s

Predkosé, przy ktorej rozpoczyna si¢ odcigcie doptywu pod
P

petnym obcigZenmiem”: ... min :
Maksymalna predkos¢ bez obcigzenia'™: .........ooooooerereeereene. min~":
Predko$¢ obrotowa na biegu jalowym™: .......ccooeovvirircnenenn. min ":

Uktad rozruchu zimnego silnika

IMATKA(S1): ceeererierireeeseneee s see e st et st e st see et see e st see e st s st e sanae s
YD ()t ettt ettt s et st
OPIS: cettiuteiriiuttettt et ettt et ast et eta st et abe st aba bt st et et st ame et et aea st euaas st eae e st s s eneanaean
Zasilanie paliwem silnikéw benzynowych

GAZNIK: oottt ecn oot esen e eneees
IMATKA(S1): ceeirerierireeertree st et eee st see e see e st see e st ese et s seene s

TYP(-Y): et nens

Witrysk posredni paliwa: jednopunktowy/wielopunktowy (*)
MATKA(S1): eerereriererieereree ettt s e

TYP(-Y)1 ettt st st s e e
Witrysk bezposredni paliwa: ......cccccvercerenieeenencenereneseecee e
MaATKA(-1): cverereererireserintee sttt st sttt st s st sve st s s sas e s sas e

YP(mY): ettt ettt ettt ettt sttt et s

Ustawienie rozrzadu

Maksymalny wznios oraz katy otwarcia i zamkni¢cia w odniesieniu
do punktu zwrotnego lub dane rOWNowazne: .........ccocecrereereeennns
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8.20.2.

8.20.3.

8.20.3.1.

8.20.3.2

8.21.
8.21.1.

8.22.
8.22.1.

8.22.1.1.

8.22.1.2.

8.22.1.3.

8.22.2.

8.22.2.1.

8.2222.

8.22.3.

8.22.3.1.

8.22.3.2.

8.22.4.

8.22.4.1.

8.22.4.2.

Zakres odniesienia lub ustawien (4): .................................................

Ukiad zmiennych faz rozrzqdu (jesli ma zastosowanie i dotyczy
wlotu lub wylotu)

Typ: typ ciagly/typ wlaczany/wytaczany ()
Kat przesuniecia fazowego Krzywki: ......cccoccmrcnninnneennnncsneens

Konfiguracja otworéw

Potozenie, Wielk0SC 1 1iCZba: ...cceeueevevieieiriecieiccrec et n e

Uklad zaplonu
Cewka zaptonowa

IMATKA(S1): ceeererieireeestreee st eee st see et see e st sea e st ese et be s seene s
YD)t ettt s s s e
LICZDA: oottt e
SWIECE ZAPLOMOWE: ....vvveeevereeeeeeeeeneeneseseseese s snseesssssnssenesnens
IMATKA(S1): ceeereeierireeeseseese s see e s e st eee st et see et see e st eea e st as st e seeae s
T P(mY): ettt e st et
ISKIOWIIK: ettt see e esesenens
A ST G ) PR
YD (o)t ettt ettt bbbttt et et st stabe st st st s e st s s aean
Kat wyprzedzenia zaplonu: .........ccccoecminenecninnncnenneneeseeeeens

Wyprzedzenie statyczne odnoszace si¢ do gornego punktu zwrot-
nego (kat obrotu watu korbowego): .....ccocoeveeiiieienieiicinncrne e

Krzywa wyprzedzania (w stosownych przypadkach): ........cc.coceevccreeene
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Dodatek 4

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu
(lub typu pojazdu w odniesieniu do) ukladu dostarczajacego kierowcy
informacji

A. INFORMACJE OGOLNE

2. OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta): ...........cccoccorvmicnenencnnrcncennns
22, TYP (P oot
2.2.1. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WysStepPUJa): ..cccevcerrrerreueneeuerererenenas
22.2. Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): w.overeeerreerrreenns
2.2.3. Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostepna): ...........cc.c...

2.2.4. Dlakomponentow i oddzielnych zespotow technicznych miejsce i sposob moco-

wania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystgpuje(-a)) (19): .......................
2.3. Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta: .............cccccecevceincenncenenes
2.3.1. Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ........ccccovvveenene.

2.3.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli doty-
CZY): ttrererrerererereastreasesessasestase e sbesentebese s ebe e s e b et bRt £ e Rttt e Rt bt ettt ettt et e eas

2.4. Dla ukladéw i oddzielnych zeszpol()w technicznych, pojazd(-y), do
ktorego(-ych) sa przeznaczone (*'):

0 RS 0 TN G TP
2.4.2. Wariant(-y) G F OO
B T e Y ) N G0 O
2.4.4. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WystePUJa): ..ocoveverevrermruerenmerererereene
2.4.5. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): .oeeeereveveeeens

20. UKLADY DOSTARCZAJACE KIEROWCY INFORMACJE

20.1.  Speliono wymogi okreslone w normie ISO 15077:2008 (Ciagniki
i samobiezne maszyny rolnicze — urzadzenia sterownicze — sity urucha-
miajace, przemieszczenie, umiejscowienie i sposob dziatania) zatacznik B
dotyczace urzadzen sterowniczych zwigzanych z wirtualnymi termina-
lami oraz dolaczono odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu informa-
cyjnego: tak/nie (*)
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Dodatek 5

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu
(lub typu pojazdu w odniesieniu do) montazu ukladu urzadzen
oswietleniowych i sygnalizacji Swietlnej

A. INFORMACJE OGOLNE

2. OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta): ...........cccoccorvmicnenencnnrcncennns
X TR 3 N G0 IO OO OO
2.2.1. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WystepPUJa): ..ccocverrerverereeerecrererennns
2.2.2. Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli Wystepuje(-a)): ..oveeerereverrrreenens
2.2.3. Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostgpna): ..................

2.2.4. Dlakomponentoéw i oddzielnych zespotow technicznych miejsce i sposdb moco-
wania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)) ("*): vvevveeeerrrereeenes

2.3. Nazwa przedsiebiorstwa i adres producenta: ..............ccccocerceinenncennenn
2.3.1. Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ........cccoeevenncne

2.3.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli doty-
CZY): tetreeutrereetreeeerestesesessesests et s bebes e e b b e s e b et e b e b bt £ bbb s ettt ettt et neeas

2.4. Dla ukladéw i oddzielnych zespolow technicznych, pojazd(-y), do
ktorego(-ych) sa przeznaczone (21):

50 RS 1 T G T
242, WaANI-) (1) cooeeeeeeeeereeeseeeeseeeseesessesessess et ss s
2430 WEISIA(-E) (1) wereeeereeresreresreresseesesessssessesressssessssesssssesssmnsesssessmseesesesmsessesessons
2.4.4. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WystepPUJa): ..cceeereerrerrrmeneererererireens
2.4.5. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): .oeeceereveveeeens

3. OGOLNE CECHY KONSTRUKCYJINE

3.1. Zdjecia lub rysunki reprezentatywnej wersji pojazdu: ......ccccceeceveeceniinanns
3.2. Zwymiarowany rysunek calego pojazdu w odpowiedniej skali: ........cccoeveenenne

21. MONTAZ URZADZEN OSWIETLENIOWYCH I SYGNALIZACII
SWIETLNEJ, LACZNIE Z AUTOMATYCZNYM WEACZANIEM
SWIATEL

21.1.  Wykaz wszystkich urzadzen (wraz z podaniem liczby, marki lub marek, rodzaju,
znaku(-6w) homologacji typu komponentéw, maksymalnej intensywnosci
$wiatet drogowych, koloru, odpowiedniego sygnatu kontrolnego); wykaz
moze zawiera¢ po kilka typow urzadzen dla kazdej funkcji; dodatkowo
wykaz moze zawiera¢ w odniesieniu do kazdej funkcji dodatkowa uwage
,»1UD UIZadZenia TOWNOWAZIE': .......c.ecerververersersererseniesiessessessessessessensessessessasses

21.2.  Schemat instalacji oswietlenia i sygnalizacji $wietlnej jako catosci, wskazujacy
umiejscowienie poszczegolnych urzadzen w pojezdzie: .......coeeeerveeerreecercnenne.

21.3. Zwymiarowane szkice zewnetrznej strony pojazdu przedstawiajace poto-
zenie urzadzen o$wietleniowych i sygnalizacji $wietlnej, liczbe i barwe
SWIALEE: oottt e e
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21.4.

21.4.1.
21.4.2.
21.4.3.
21.4.4.

21.5.

21.5.1.
21.5.2.
21.5.3.

21.6.

21.7.

W odniesieniu do kazdego $wiatta i urzadzenia odblaskowego nalezy
poda¢ nastgpujace informacje:

Rysunek przedstawiajacy obszar powierzchni §wietlnej: .......ccocevceveeveeenns
Metoda stosowana do okreslenia powierzchni widocznej: .......ococecuenne.
O$ odniesienia i $rodek odniesienia: ........coevirceciniinninnine s
Sposob dzialania $wiatel chowanych: .........ccoovcoevneercnreeenecnrncennenens

Opis/rysunek oraz typ urzadzenia do poziomowania reflektoréw
(np. automatyczne, reczne skokowe, reczne ciggle) (*): covoriviiverecrs

UrzadzZenie STEIUJACE: ..c.cevieveeririeierieririeeniereniieseatsseiesiesesessesessesesesssessnssenes
ZnaKi OANICSIENIAL ...uerieiiririeieieeieieti ettt ettt e e bbbt b enene
Znaki przypisane do warunkOw obCIgZenia: ..........ceeecervrecreererrcrccennnens

W przypadku pojazdow kategorii R i S, opis podigczania zasilania
urzadzen oswietleniowych i sygnalizacji SWietlnej: .......c.ccoceveriecirnncceenne

Krotki opis komponentéw elektrycznych lub elektronicznych zastosowanych
w uktadzie owietleniowym i w ukladzie sygnalizacji $wietlnej: ........cceccvueucnee
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Dodatek 6

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) ukladu kompatybilno$ci elektromagnetycznej

A.
2.

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

24.
24.1.

24.2.

243.

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ...........ccoccoiiiienenencnrrenrnennaes

Typ (49): .........................................................................................................

Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStPUj@): .eovereevreirerirereeieceeircreneas
Numer(-y) homologacji typu (*) (jezeli Wystepuje(-a)): .....eeerrereerereeseens
Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostepna): ............c.....

Dla komponentow i oddzielnych zespolow technicznych miejsce i sposob moco-
wania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)) (19): .......................

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: .............c.ccoceeiininnnenns
Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ........cccvccnncns

Nazwa 1 adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli doty-
CZY): ttreruerereentrereertseeestseese st s et s b e e b e e b e e e e h et h st e s bt e Rt a et a et e

Dla ukladéw i oddzielnych zespolow technicznych, pojazd(-y), do
ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

TYD (7)o s s s s

T e T It ) I G0 LT
WETSTA(-€) (17): coveeeeeeeeeeceesesesesresessesessess e s s sas s essasesressaressssesnees
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStPUja): ..ceceveeveeereereeenieeirieeneaeas
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ...vveerevenenne.

KOMPATYBILNOSC ELEKTROMAGNETYCZNA (EMC)

Wykaz charakteryzujacy wszystkie projektowane kombinacje istotnych
elektrycznych/elektronicznych uktadow lub podzespotow pojazdu, stylow
nadwozia (°°), réznic w materiale, z jakiego wykonane jest nadwozie,
ogélny uktad okablowania, odmiany silnika, wersje do ruchu prawo-
i lewostronnego 0raz Wersje rOZStAWU OSI: .c..ccceercerererieercererenseessesecesenas

Spetniono wymogi regulaminu nr 10 EKG ONZ (Dz.U. L 254
z 20.9.2012, s. 1) oraz dotagczono odpowiednia dokumentacje¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie (*)

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 14982:1998 (Maszyny
rolnicze i le$ne — Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Metody badania
i kryteria przyjecia) oraz dotaczono odpowiednig dokumentacje do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie (*)
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24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.43.

24.4.4.

Alternatywnie do pkt 24.2 lub 24.3 podaé nastepujace informacje:

Opis i rysunki/fotografie ksztattu i zastosowanych materialow czesci
nadwozia tworzacych komore silnikowa oraz przylegte do niej czgéci
przedzialu PasazersKiCO: .......eveeroerrererierirtsiritreeresee et ses e seee e enens

Rysunki lub fotografie ukazujace potozenie cze$ci metalowych znajduj-
acych sic w komorze silnika (np. elementy ukladu ogrzewania, koto
zapasowe, filtr powietrza, mechanizm kierowniczy itd.): ......cccooceveicnen

Zestawienie lub rysunek urzadzen tlumigcych zaklocenia radioelek-
18006772 4 1Y

Dane dotyczace warto$ci znamionowe] rezystancji statopradowej oraz,
w przypadku oporno$ciowych przewoddéw zaptonowych, ich znamio-
NOWE] TEZYSTANC]T NA MELET .eveeuiuiuerereerereueteteteseeeaeasaesesessssetseseeassesesesesenaens
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Dodatek 7

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu
(lub typu pojazdu w odniesieniu do) montazu ukladu dzwigckowych
urzadzen ostrzegawczych

A. INFORMACJE OGOLNE
2. OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-

NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH
2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta): ...........cccoccorvmicnenencnnrcncennns
X S N it T
2.2.1. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStPUjA): ..ccvvvvereevrrererreerreeerrernennas
2.2.2. Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli WyStepuje(-a)): ..ooveeeerreverrrereeenens

2.2.3. Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostepna): ...........cc.....

2.24. Dla komponentdéw i oddzielnych zespotow technicznych miejsce i
sposdb mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)) (*°):

2.3. Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ............cccoeevniiiinnnnne
2.3.1. Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ........cccceernienns

2.3.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli doty-
CZY): etreretrtreetrtetartetasestetasestasaseabeseneabase s eb et b e b et b e bt s e h et b e at bk ettt ettt et e aais

2.4. Dla ukladéw i oddzielnych zespolow technicznych, pojazd(-y), do
ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

2 T T G T
242, WaANH-Y) (17): oo seeeeesseeseseeses st ss st ene s
243, WETSJA(-2) (17): coeoereeerereresesesesresssresessess et s s sesss s snees
2.4.4. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WystepUJa): ..coeevvererrerrerereeeeecrererenns
2.4.5. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (): ..ooveeeeeveennns
25. DZWIEKOWE URZADZENIE(-A) OSTRZEGAWCZE
25.1.  Udzielono homologacji typu komponentu dzwigkowemu urzadzeniu
ostrzegawczemu zgodnie z wymogami dla pojazdéw kategorii N okreslo-
nymi w regulaminie nr 28 EKG ONZ (Dz.U. L 323 z 6.12.2011, s. 33)

oraz dolaczono odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
nego: tak/nie (*)

25.2.  Krotki opis zastosowanych urzadzen: ........cocceceeeeeeneeeneneeeneeeeenreeeenneeens

25.3. Rysunek lub rysunki przedstawiajace umiejscowienie dzwigkowych
urzadzen ostrzegawczych w odniesieniu do konstrukcji pojazdu: ...........

25.4. Informacje szczegbtowe na temat sposobu mocowania, z uwzglednieniem
czeSci  konstrukcji  pojazdu, w ktorej umieszczone sa dzwigckowe
UrZgdZenia OSIIZEZAWCZE: .....ccceveueeereereerenseueaseeaseeseteeasesestesassesesesstseanessensens
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25.5.

25.5.1.

25.5.2.

25.6.

Schemat obwodu elektrycznego/pneumatyCznego: ........oovvevevrerervrerereeeenes

Napiecie: prad przemienny/prad staty (*)

Znamionowe napigcie lub ci$nienie atmosferyczne: ................. V / kPa®

Rysunek urzagdzenia MOCUJACEZO0: ....cvvrerrerirrrirenieeeiecreeerecse e sieeas
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Dodatek 8

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu
(lub typu pojazdu w odniesieniu do) montazu lusterka wstecznego jako

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

245.

18.
18.1.

18.2.

18.3.

18.4.

18.5.

ukladu

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): .........c.ccoocccorviirenenencnrrenrenennans

Typ (*):

Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStEPUJA): covevevrverererreeriererercreenens
Numer(-y) homologacji typu (*°) (jezeli wystepuje(-a)): ....everererereeneen.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostepna): ...........c.....

Dla komponentow i oddzielnych zespoléw technicznych miejsce i sposéb moco-
wania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)) (\): w.ovvevrerrevereennn.

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ...........ccccoevvivnicininnnns
Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ........cccovcerenenns

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli doty-
CZY): weereerereesersereerersesssssensasessesserssssensasessessesesstensasesseseesssseosessenesnesasesesseseeeesesaes

Dla ukladéw i oddzielnych zespolow technicznych, pojazd(-y), do
ktérego(-ych) sa przeznaczone (21):

TYP (1) e eeeseseees s st st st st es e ses s easens
WATANI-Y) (1) coveieereseses s sees e sesee st es s se st essees
LS TS I G0 LT
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStPUJA): .ceveveeurereereeeneeeieieeneaeas
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ...ceevvveveeenne.

LUSTERKA WSTECZNE

Liczba 1 klasa(-y) TUStErek: .....cocccvmvrveniinneiriinenceene e

Spelniono wymogi regulaminu nr 46 EKG ONZ (Dz.U. L 177
z 10.7.2010, s. 211) oraz dotaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Spelniono wymogi regulaminu nr 81 EKG ONZ (Dz.U. L 185
z 13.7.2012, s. 1) oraz dotagczono odpowiednig dokumentacje do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Rysunek lub rysunki shuzace identyfikacji lusterka, przedstawiajace
pozycje lusterka wzgledem nadwozia pojazdu: ........coccceeeinenenevencieicnnne

Szczegotowy sposéb mocowania z uwzglednieniem cze$ci nadwozia
pojazdu, do ktorej jest ONO MOCOWANE: .....cccceeiveuerereerenenreieiriesiseseesenens
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18.6.

18.7

18.8.

18.9.
18.9.1.

18.9.2.

19.

19.1.

19.2.

19.3.

19.4.

Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicznych uktadu regula-
CJ1I ettt st sttt bbbt b st bt sb et sa s

Opis techniczny uktadu odszraniania i odmglawiania lusterek: ...........ccocccvvrer.

Wyposazenie dodatkowe, ktére moze ogranicza¢ pole widzenia do
BT ettt sttt ettt b e erttent

Pola widzenia lusterka wstecznego (lusterek wstecznych) klasy I1

Spelnia wymog pkt 5.1 zatacznika IX do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) 2015/208: tak/nie (4).

Alternatywnie do pkt 18.9.1 spetniono wymogi okreslone w normie ISO
5721-2:2014 (Ciagniki rolnicze — Wymagania, procedury badan i kryteria
akceptacji w odniesieniu do pola widzenia operatora — Cz¢$¢ 2: Pole
widzenia na boki i do tylu) oraz dotagczono odpowiednia dokumentacje
do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*).

URZADZENIA WIDZENIA POSREDNIEGO INNE NIZ LUSTERKA
(OPCJONALNIE)

Typ i charakterystyka (tj. kompletny opis urzadzenia): ...........ccocereereeene.

W przypadku urzadzenia typu kamera-monitor — odleglo$¢ wykrywania
(mm), kontrast, zakres luminancji, korekta ol$nienia, parametry wyswiet-
lania (obraz czarno-biaty/kolorowy (4)), czestotliwo$¢  powtarzania
obrazu, zasi¢g luminancji monitora [0

Rysunki o dostatecznym stopniu szczegdtowosci, identyfikujace cale
urzadzenie i zawierajace instrukcje MONtAZU; .......ccoecerreeverceiercnievencsieianaens

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 5721-2:2014 (Ciagniki
rolnicze — Wymagania, procedury badan i kryteria akceptacji w odnie-
sieniu do pola widzenia operatora — Cz¢s$¢ 2: Pole widzenia na boki i do
tytu) oraz dolaczono odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu informa-
cyjnego: tak/nie (*)
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Dodatek 9

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) montazu ukladu podwozia gasienicowego

A.
2.

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

242,

2.43.

2.4.4.

24.5.

3.2

3.3.

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKEADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccc.ccoeemvrnincnnnnncn.

Typ (*):

Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.ccvcevvecereceereevenenns

Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..ooveverrennce.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSEEPNA): ettt ettt et be bbbttt beetene

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepu-

BT ) It FE RN

Nazwa przedsiebiorstwa i adres producenta: .................c.cccccce.....
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ........cocoveveeee

Nazwa 1 adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
dotyczy):v

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléw technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (21):

TYP (M) coeeetemeees e eevessees e sess s ssssseessesseessssssssessssnsaesesessnsennens

Wariant(-y) (17): ....................................................................................
Wersja(-e) (17): .....................................................................................
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): .cccvcevvecerereereeneneens
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (®): ............

OGOLNE CECHY KONSTRUKCYJINE

Zdjgcia lub rysunki reprezentatywnej wersji pojazdu: .......c.ccoceeene

Zwymiarowany rysunek calego pojazdu w odpowiedniej skali: .............

Osie 1 kota:

Liczba 081 1 KO oot rae s

Liczba i potozenie osi z kotami blizniaczymi (23):

Liczba i potozenie osi kierowanych (*):

Liczba i potozenie osi napedzanych (**):

Liczba i potozenie osi hamowanych (**):
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3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

3.4.4.
344.1.

3.442.

3.44.3.

3.4.44.

3.5.
3.5.1.

3.5.2.

4.1
4.1.1.
4.1.1.1.

4.1.1.1.1.

4.1.1.1.2.

4.1.1.1.3.

4.1.1.1.4.

4.1.2.
4.1.2.1.

Dla pojazdéw kategorii C

Konfiguracja podwozia gasienicowego: Zestaw gasienicowych
uktadéw bieznych z przodu/zestaw gasienicowych uktadow biez-
nych z tylu/zestaw gasienicowych ukladow bieznych z przodu
i zestaw gasienicowych ukladow bieznych z tylu/gasienicowy
uktad biezny ciagly po kazdej stronie pojazdu (*)

Numer i polozenie napgdzanego zestawu gasienicowych ukladow
bieznych (22): ........................................................................................

Numer i potozenie hamowanego zestawu gasienicowych ukladow
bieznych (*):

Ukiad kierowniczy w pojazdach kategorii C

Kierowanie poprzez zmiang predkosci migdzy gasienicowymi ukta-
dami bieznymi po lewej stronie i prawej stronie: tak/nie/nie
dotyczy (%)

Kierowanie poprzez obrot dwoch gasienicowych uktadow bieznych
po przeciwnych stronach lub wszystkich czterech gasienicowych
ukladéw bieznych: tak/nie/nie dotyczy (*)

Kierowanie poprzez obrot przedniej lub tylnej czgsci pojazdu
wokot centralnej osi pionowej: tak/nie/nie dotyczy (*)

Kierowanie poprzez obrot przedniej lub tylnej czg$ci pojazdu
wokot centralnej osi pionowej i poprzez zmiang kierunku kot osi
wyposazonej w kota: tak/nie/nie dotyczy (*)

Podwozie

Rysunek 0g0Iny poAWOZIa: ......coceoerieeiiriienieieiinicire s neee e

Typ podwozia dla kategorii T i C: rama centralna/rura centralna/
podwozie drabinowe/podwozie przegubowe/rama podtuznicowa/
inne (*) (jesli inne, OKIESE: ......vveevvereerereeereeeeseeeesessessesseseeseeres )

MASY I WYMIARY

(w kg i mm) (w stosownych przypadkach nalezy odwota¢ si¢ do
rysunkow)

Zakres masy pojazdu (calkowitej)

Masa wtasna

Masa(-y) whasna(-¢) w stanie gotowym do jazdy (**):
Maksimum: ... kg (*°)

Minimum: ... kg (*°)

Rozktad mas(-y) na osie: ... kg

W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym dyszlem lub
z osig centralng wskaza¢ obcigzenie pionowe w punkcie sprzg-

gu (S): ... kg

Maksymalna(-e) masa(-y) podana(-e) przez producenta

Technicznie dopuszczalna maksymalna(-e) masa(-y) catkowita(-e)
pojazdow (%) ... kg
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vB

4.1.2.1.1
VM1

4.1.2.1.2.
VB

4.1.2.1.3.
M1
vB

4.1.2.3.
VM1

4.1.3.

4.1.4.

Technicznie dopuszczalna maksymalna(-e) masa(-y) na o$: o$ 1
... kg, 082 ... kg o§ ....... kg

W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym dyszlem lub
z osig centralng wskaza¢ obcigzenie pionowe w przednim punkcie

sprzegu (S): ...kg

Ograniczenia dotyczace rozkladu tej masy (tych mas) na osie
(okresli¢ minimalne ograniczenia w procentach na przednig oraz
na tylng o$) ... %

Masa(-y) i podwozie gasienicowe

Numer Wymiary gasienic Maksymalna Maksymalne
dopuszczalna dopuszczalne
zestawu 2 . . Maksymalne Maksymalna L
.. Sredni nacisk LD masa na zestaw obciazenie
gasienico- . obcigzenie na .. dopuszczalna .
ch dugosé | 5710 na podloze Kolo noéne gasienicowych masa pojazdu pionowe
e Ugose ko$é [kPa] « uktadow w punkcie
ukladow | [mm] [ke] (*) e [kel (*)
bieznych [mm] ieznyc! sprzegu
kel (*) (kg] (*) (**)
1
2

(*) Zgodnie ze specyfikacja kota nosnego.

(**) Obciazenie przenoszone na $rodek odniesienia sprzggu w warunkach statycznych, bez wzgledu na urzadzenie
sprzegajace; jezeli maksymalne dopuszczalne obciazenie pionowe w punkcie sprzggu w zalezno$ci od sprz¢zenia
jest wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabele po prawej stronie i w naglowku kolumny podaé oznaczenie identy-

fikacyjne urzadzenia sprzggajacego.

Technicznie dopuszczalna(-e) masa(-y) ciagnigta(-e) dla pojazdoéw
kategorii T lub C dla kazdej konfiguracji podwozia/hamulcéw
pojazdu kategorii R lub S (dla pojazdéw kategorii R i S poda¢
maksymalne dopuszczalne obcigzenie(-a) w tylnym punkcie sprzg-
gu):

Pojazd
kategorii ,
RisS Dyszel Dyszel sztywny O$ centralna
Hamulec

Bez hamulca (') ... kg ... kg . kg
Hamowanie bezwtad- ... kg ... kg . kg
nosciowe
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg . kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg . kg

(") Warto$¢ obliczona przy zastosowaniu warunkow czes$ciowego obcigzenia zdefiniowanego
przez producenta ciggnika w porozumieniu ze stuzba techniczng, okreslona w pkt 3.1.1.2

zalacznika 11 do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/68.

Catkowita dopuszczalna masa zespotu ciggnika (pojazdu kategorii T lub
Q) i pojazdu ciagnietego (pojazdu kategorii R lub S) dla kazdej konfigu-
racji podwozia/hamulcéw pojazdu kategorii R lub S:
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37.

37.1.

37.2.

37.3.

37.3.1.

37.3.2.

37.4.

37.4.1.

37.4.2.

Pojazd
kategorii 3
RisS Dyszel Dyszel sztywny O$ centralna
Hamulec

Bez hamulca ... kg ... kg .. kg
Hamowanie bezwtad- ... kg ... kg .. kg
nosciowe
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg .. kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg .. kg

PODWOZIE GASIENICOWE
(poda¢ takze — pozycja 4.1.2.3)

Fotografie i zwymiarowane rysunki uktadu gasienicowego uktadu
bieznego 1 jego montazu w pojezdzie (lacznie z elementami
wewnetrznymi gasienic, aby zapewni¢ prowadzenie pasa gasienicy
na kotach nosénych, a jej bieznika na zewnatrz): ..........cceeceeerenenne

Rodzaj materiatlu w kontakcie z nawierzchnig: gasienice gumowe/
gasienice stalowe/naktadki gumowe na stopach ogniw gasienic (%)

Gasienice metalowe

Liczba kol nosnych bezposrednio przenoszacych obcigzenie na
nawierzchni¢ drogi (NR): .eeecceeeceereeriernirtenseereesieecees et et seseeesesaas

Powierzchnia zewnetrzna kazdej naktadki (Ap): ... mm?

Gasienice gumowe

Powierzchnia calkowita gmmow;/ch zeber stykajacych  sig
z nawierzchnig drogi (Ap): ... mm

Stosunek procentowy ozebrowania do powierzchni catkowitej pasa:
. %
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Wzor

Dodatek 10

dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE

kompatybilnosci elektromagnetycznej podzespolow elektrycznych/elektronicznych

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.23.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

242,

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

24.

24.1.

24.2.

243.

jako oddzielnych zespolow technicznych

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ...........ccooecviinienncninncnns

0 T G0 RO

Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ...cvvvveverereerrnenens

Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): .oveeevrennee.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest

AOSEEPNA): ceeiuiitiiteeietetet ettt ettt et et s bbbt e e e s b s b eanenn

Dla komponentéw i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i spos?lt;)mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepu-
JE(F)) 7t e e

Nazwa przedsiebiorstwa i adres producenta: ..............ccocceneeeee.

Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt st

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

Typ (17): ................................................................................................
Wariant(-y) (17): ....................................................................................
RS LT I G0
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ....ccoeveceeverierienennnns
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (®): ............

KOMPATYBILNOSC ELEKTROMAGNETYCZNA (EMC)

Wykaz charakteryzujacy wszystkie projektowane kombinacje istot-
nych elektrycznych/elektronicznych uktadéw lub podzespotow
pojazdu, stylow nadwozia®”, roznic w materiale, z jakiego wyko-
nane jest nadwozie, ogdlny uklad okablowania, odmiany silnika,
wersje do ruchu prawo- i lewostronnego oraz wersje rozstawu osi:

Spetniono wymogi regulaminu nr 10 EKG ONZ (Dz.U. L 254
z 20.9.2012, s. 1) oraz dotaczono odpowiednig dokumentacj¢ do
dokumentu informacyjnego: tak/nie ()

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 14982:1998 (Maszyny
rolnicze i lesne — Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Metody
badania i kryteria przyjecia) oraz dolaczono odpowiednig doku-
mentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)
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24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.4.3.

24.4.4.

Alternatywnie do pkt 24.2 lub 24.3 podaé nastepujace
informacje:

Opis i rysunki/fotografie ksztaltu i zastosowanych materialow
czgs$ci nadwozia tworzacych komorg silnikowa oraz przylegte do
niej czgsci przedziatu pasazerskiego: .......cocvevcrvrerieeresernieninennens

Rysunki lub fotografie ukazujace potozenie czesci metalowych
znajdujacych si¢ w komorze silnika (np. elementy uktadu ogrze-
wania, koto zapasowe, filtr powietrza, mechanizm kierowniczy
TEAL): ettt et s e s e ne e ena e s ene e neenens

Zestawienie lub rysunek urzadzen thumiacych zaktocenia radioelek-
L8007 6772 N

Dane dotyczace wartosci znamionowej rezystancji stalopradowej
oraz, w przypadku opornosciowych przewodéw zaptonowych, ich
ZNamionowej rezystancji Na MELL: ......ccccvevrveeeeeerereerensseresserereseresensses
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Dodatek 11

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE masy

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

29.
29.1.

29.2.

29.2.1.

29.3.

29.3.1.

29.4.

29.4.1.

29.5.

obciaznikéw jako komponentu/oddzielnego zespolu technicznego

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKEADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccc.ccoeemvrnincnnnnncn.
TYD (7)1 oo ssss s sss s s
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.ccocevvecerererreeverenns
Numer(-y) homologacji typu (*) (jezeli wystepuje(-a)): .oo.ooeeweenec
Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostepna):
Dla komponentéw i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce

i spos6b mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystgpu-
je(-a)"'?:

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ...........c.cccccceuenenen.
Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): vttt ettt ettt e s e nene

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléw technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

TYP () oot eees s eens s ennsesenes
WABTANI(-F) (17): oo serss s
RS L) N G0
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStepuja): ....ccovvevrvrerevrerennnnes

Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (®): ............

MASY OBCIAZNIKOW

Szczegbtowy opis techniczny (w tym fotografie lub rysunki
z wymiarami) obcigznikow oraz sposobu, w jaki sa one monto-
wane do ciaggnika:

Liczba zestawOw 0ODCIGZNIKOW: .....cceeevrerereererererererereresesrereesesenssesenens
Liczba komponentow w kazdym zestawie: zestaw 1: .....cccccecnen
ZStAW 20 vt ZESTAW ..oveeeieiitsic st
Masa komponentéow w kazdym zestawie: zestaw 1: ................ kg
ZEStAW 20 et KEZEStaW ...ececeeel e kg
Laczna masa kazdego zestawu: zestaw 1: .....ccocieieiininnnncnnenn. kg
ZESTAW 20 oreeiiiireeieereeeesie e kg zestaw..

Laczna masa obcigznikow: ... kg
Rozklad tej masy Na 0SIC: .....cccceeorrereririecrinerieenie s kg

Material(-y) 1 SpoSOb WyKONania: .......cccceeeeeereveneereneaeereneseeeneseereneenens
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Dodatek 12

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE bocznej

lub tylnej

2.1.
2.2.
2.2.1.
222,
2.2.3.

2.2.4.

2.3.
2.3.1.
2.3.2.

2.4.

2.4.1.
242,
2.43.
2.4.4.
2.4.5.
32.
32.1.
32.1.5.

32.1.5.1.
32.1.5.2.

32.1.6.

32.2.
32.2.4.

322.4.1.
32.2.42.

konstrukeji zabezpieczajacej jako komponentu/oddzielnego
zespolu technicznego

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccc.ccoeorcrniincnnnnncn.

TYP (7)1 oo sss s

Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.covcevvecervereereenenenns

Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..overevreneee.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostgpna): .........

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposOb mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepu-
FEANTD: st en s

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ..............c..cccccceeeee.
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt ettt

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléw technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

07 3K G O
Wariant(-y) () et eeee et res e ess e es et
WEISJA(-€) (17): weverrereererisnerseissese st sssessessessessessss e sssesssosssssans
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.covevveceevererreenenenns
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (?): ............
ZABEZPIECZENIA BOCZNE I TYLNE

Zabezpieczenie boczne

W przypadku urzadzenia(-n1) przeznaczonego(-ych) do zabezpie-
czenia bocznego: pelny opis lub rysunek tego(-ych) urzadzenia(-
n) (w tym punkty mocowania i elementy) ......cccccevervvincrnneeenenc

Zastosowane Materialy: ......ccocoiveiiiiieniee ettt

Wyczerpujace informacje dotyczace wymaganych mocowan oraz
pelna instrukcja montazu, tacznie z wymogami dotyczacymi
mMomentu dOKIECANIA: ...cccouecerererireiereireeet et es et

Spetniono wymogi okreslone w pkt 2 i 3 oraz w czgsciach I, 11 1 111
regulaminu nr 73 EKG ONZ (Dz.U. L 122 z 8.5.2012, s. 1) oraz
dofaczono odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu informacyj-
nego: tak/nie (*)

Tylna konstrukeja chroniaca

W przypadku urzadzenia specjalnego pelny opis lub rysunek tylnej
konstrukcji chronigcej (w tym zamocowania i elementy) lub, jezeli
zostalo ono homologowane jako oddzielny zespo6l techniczny,
podaé¢ numer homologacji tYPU: ...c.coceverveereereverernerereeeeeene e

Zastosowane MAterialy: ......coecoeviieiiienice ettt

Wyczerpujace informacje dotyczace wymaganych mocowan oraz
pelna instrukcja montazu, tacznie z wymogami dotyczacymi
momentu dOKIGCANIAL ....c.oeveueeeeuicireeerirereeretereete et bee b ennens
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Dodatek 13

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE opony

2.1.
2.2.
2.2.1.
222,
2.2.3.

2.2.4.

2.3.
2.3.1.
2.3.2.

35.
35.8.
35.9.

35.10.

35.11.
35.12.
35.12.1.
35.12.2.
35.12.3.
35.13.

35.14.

35.15.

35.16.

jako komponentu

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKEADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccc.ccoeemvrnincnnnnncn.
TYP (*): oo st ess st sse st as s
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.covcevvecervereereenenenns
*

Numer(-y) homologacji typu (7) (jezeli wystepuje(-a)): .ooeeeecerennens

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostgpna):

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposOb mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepu-
FEANTD: st en s

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ..............c..cccccceeeee.
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt ettt

OPONY
OzNnaczenie TOZMIATU OPOIY: ..cceveereerererierererseserensesesasesesasesensasesessasens

Typ pojazdu(-6w), do ktorego(-ych) jest przeznaczona: ciagnik
(pojazdy kategorii T i C)/przyczepa (pojazdy kategorii R)/wymienne
urzadzenia ciagniete (pojazdy kategorii S) (*)

Konstrukcja opony: diagonalna (bias-ply)/diagonalna opasana/ra-
dialna do stosowania w budownictwie (*)

Fotografie i rysunki bocznej czgSCi OPONY: .....cceecereeveeerccrenueiernnenns
Wskaznik no$nosci i symbol kategorii predkosci ...
Dla pojazddéw kategorii T 1 C: cocoevecerieeeirinieeciceiecere e
Dla pojazdow kategorii R: .....c.ccoiiiirinnerinierieeerreren e
Dla pojazdOow KateZOril S: ....coeerererrrereerreenererrseereesesnssesesesensessanns

Opor toczenia zgodnie z norma ISO 28580:2009 (Opony do samo-
chodéw osobowych, ciezarowych i autobuséw — Metody pomiaru
oporu toczenia — Badanie w jednym punkcie i korelacja wynikoéw
pomiardow) (w stosownych przypadkach): .......ccoeovcnnnncvicncnnncns

Funkcja, do jakiej jest przeznaczona: koto napedzane/koto nienapg-
dzane/oba (%)

Opona zaprojektowana do stosowania bez detki (bezdgtkowa):
tak/nie (%)

Cisnienie napompowania podczas osadzania stopki przy zakltadaniu
opony — mniej niz: ... kPa.
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Dodatek 14

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE sprzegu
mechanicznego jako komponentu/oddzielnego zespolu technicznego

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

38.

38.1.

38.1.1.

38.1.2.

38.2.

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKEADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): .............cccccoevrimecrnccrannaces
s (3 G CR
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ....ccoeeveeceevereereeneneans

Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..vveeevreenee.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSEEPIA): 1ottt ettt sttt

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepu-
je(-a) "

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: .............c.occccoceeeeee.
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): vttt ettt

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone ":

Typ (17): ................................................................................................
WATANI(-Y) (17): cooeeoreerereressersessesesssess s ssesosessesssessesesos s esesessssesossesosees
Wersja(-e) () et e e se e enesse s eeneneen
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..ccvevvecerrerereerereens
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (®): ............

SPRZEGI MECHANICZNE

Fotografie i zwymiarowane rysunki sprzegu mechanicznego,
jego montazu w pojezdzie i jego sprzezenia z urzadzeniem
zamontowanym na pojezdzie ciggnietym: .............cccooeiiiiiiniennen.

Tylny sprzeg mechaniczny: tak/nie (*)

Przednie urzadzenie sprzggajace (dla pojazdéw kategorii R i S):
tak/nie (*)

Krétki opis techniczny sprzegu mechanicznego precyzujacy typ
konstrukeyjny i zastosowane materialy
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38.5.

38.6.

Opis sprzggu mechanicznego:

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalacznika XXXIV do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenie typu przez producenta:

Maksymalne obcigzenie poziome/wartog¢ DW@H: | .. kg/kN®HED
Masa ciagnigta (T)P®Y: s ton
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie | ... kg
sprzegu (S)(44):
Fotografie i rysunki w skali urzadzenia sprzggajacego.
Rysunki te musza uwidaczniaé zwlaszcza szczegdtowe
wymagane wymiary, jak rowniez pomiary konieczne przy
instalowaniu urzadzenia sprzg¢gajacego.
Krotki opis techniczny urzadzenia sprzggajacego precy-
zujacy typ konstrukcyjny i zastosowane materialy.
Rodzaj badania Statyczne/dynamicz-
(4)
ne

Znak homologacji typu (UE) lub numer:

— uch dyszla, glowic sprzegajacych lub podobnych
urzadzen sprzggajacych, ktore mocuje si¢ do sprzegu
mechanicznego (w przypadku dyszli przegubowych
i sztywnych)

— znak lub numer homologacji typu sprzegéw mechanicz-
nych, ktére mocuje si¢ do ramy drabinowej/wspornika
zaczepu przyczepy (jezeli sa ograniczone do okreslo-
nych typoéw):

Udzielono homologacji typu komponentu dla sprzggu mechanicz-
nego na podstawie regulaminu nr 55 EKG ONZ (Dz.U. L 227
z 28.8.2010, s. 1) oraz dotaczono odpowiednia dokumentacj¢ do

dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)
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Dodatek 15

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

242,

2.423.

2.4.4.

2.45.

3.2

3.3.

(lub typu pojazdu w odniesieniu do) ukladu hamulcowego

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKEADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccc.ccoeemvrnincnnnnncn.
Typ () et e e eee s en e e et en st en s eeenre
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..ccveveeverereerrenens
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): .v.eevvvemnrn.
Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostgpna):

Dla komponentéw i oddzielnych zespotow technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepu-

FE(-2)) (1) oot st sse st
Nazwa przedsiebiorstwa i adres producenta: ................ccccoucneeee.
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt ettt st bene

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

00 T G
Wariant(-y) LG TS
Wersja(-e) G E R
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.ccoeevvervvereerrenens
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ............

OGOLNE CECHY KONSTRUKCYJINE

Zdjecia lub rysunki reprezentatywnej wersji pojazdu: .......c.coceeeene

Zwymiarowany rysunek calego pojazdu w odpowiedniej skali: .............

Osie 1 kota:

Liczba 081 1 KO oot s s s sesvasaesaes

Liczba i polozenie osi z kotami blizniaczymi (*):

Liczba i potozenie osi kierowanych (23 )l e saenees

Liczba i potozenie osi napedzanych (*°):

Liczba i potozenie osi hamowanych (**):
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3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

3.4.4.
3.4.4.1.

3.442.

3.4.43.

3.4.44.

3.5.
3.5.1.

3.12.

4.1
4.1.1.
4.1.1.1.

4.1.1.1.1.

4.1.1.1.2.

4.1.1.1.3.

4.1.1.1.4.

Dla pojazdéw kategorii C

Konfiguracja podwozia gasienicowego: Zestaw gasienicowych
uktadéw bieznych z przodu/zestaw gasienicowych uktadow biez-
nych z tylu/zestaw gasienicowych ukladow bieznych z przodu
i zestaw gasienicowych ukladow bieznych z tylu/gasienicowy
uktad biezny ciagly po kazdej stronie pojazdu (*)

Numer i potozenie napgdzanego zestawu gasienicowych ukladow
BIEZNYCH (2): woreveereeeeeeeeeeseessssessss e esseseess s sssssesss s sssssesssssesssnesens

Numer i potozenie hamowanego zestawu gasienicowych uktadow
L5172 ge) K Gt OO

Ukiad kierowniczy w pojazdach kategorii C

Kierowanie poprzez zmiane¢ predkosci miedzy gasienicowymi ukta-
dami bieznymi po lewe] stronie i prawej stronie: tak/nie/nie
dotyczy (%)

Kierowanie poprzez obrot dwoch gasienicowych uktadow bieznych
po przeciwnych stronach lub wszystkich czterech gasienicowych
uktadéw bieznych: tak/nie/nie dotyczy (*)

Kierowanie poprzez obrot przedniej lub tylnej czgsci pojazdu
wokét centralnej osi pionowej: tak/nie/nie dotyczy ()

Kierowanie poprzez obrot przedniej lub tylnej czg$ci pojazdu
wokot centralnej osi pionowej i poprzez zmiang kierunku kot osi
wyposazonej w kota: tak/nie/nie dotyczy (*)

Podwozie
Rysunek 0g0Iny podwWOZIa: ........cccoveeririeeniiieiieineetre e cenens
Typ podwozia dla kategorii T i C: rama centralna/rura centralna/

podwozie drabinowe/podwozie przegubowe/rama podtuznicowa/
inne (*) (jesli inne, OKIESHE: ....veemeeeereeeeereeoeeeeeeseeeereesesesmeeesernns )

Typ podwozia dla kategorii R i S: z dyszlem/z dyszlem sztywnym/z osig
centralng/inne (*) (jesli ine, OKIESHE: ...vvervvereerereesreesoseeesessseseessesesene )

Dla pojazdoéw kategorii R 1 S, rodzaj hamowania: bez hamulcoéw/hamo-
wanie bezwladnosciowe/hamowanie cigglte/hamowanie polciggte/hamo-
wanie hydrauliczne/hamowanie pneumatyczne ()

MASY I WYMIARY

(w kg i mm) (w stosownych przypadkach nalezy odwotaé si¢ do
rysunkow)

Zakres masy pojazdu (calkowitej)

Masa wiasna

Masa(-y) wilasna(-e) w stanie gotowym do jazdy (13):
Maksimum: ... kg (%)

Minimum: ... kg ()

Rozktad mas(-y) na osie: ... kg

W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym dyszlem lub
z osig centralng wskazaé obcigzenie pionowe w punkcie sprzg-

gu (S): ... kg
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4.1.2.
4.1.2.1.

4.1.2.1.1

4.1.2.1.2.

4.1.2.1.3.

Maksymalna(-e) masa(-y) podana(-e) przez producenta

Technicznie dopuszczalna maksymalna(-e) masa(-y) catkowita(-e)
pojazdow (%): ... kg

Technicznie dopuszczalna maksymalna(-e) masa(-y) na o$: o$ 1
... kg, 082 ... kg, 0§ ....... kg

W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym dyszlem lub
z osig centralng wskazac obcigzenie pionowe w przednim punkcie

sprzegu (S): kg

Ograniczenia dotyczace rozkladu tej masy (tych mas) na osie
(okresli¢ minimalne ograniczenia w procentach na przednia oraz
na tylng o$) ... %

Technicznie dopuszczalna(-e) masa(-y) ciagnigta(-e) dla pojazdéw
kategorii T lub C dla kazdej konfiguracji podwozia/hamulcow
pojazdu kategorii R lub S (dla pojazdéw kategorii R i S poda¢
maksymalne dopuszczalne obcigzenie(-a) w tylnym punkcie sprzg-
gu):

Pojazd
kategorii ,
RisS Dyszel Dyszel sztywny Os$ centralna
Hamulec

Bez hamulca (¥) ... kg ... kg .. kg
Hamowanie bezwtad- ... kg ... kg .. kg
nosciowe
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg .. kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg .. kg

(*) Warto$¢ obliczona przy zastosowaniu warunkdéw czgsciowego obcigzenia zdefiniowanego
przez producenta ciggnika w porozumieniu ze stuzbg techniczng, okreslona w pkt 3.1.1.2

zalacznika 11 do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/68.

Catkowita dopuszczalna masa zespotu ciagnika (pojazdu kategorii
T lub C) i pojazdu ciagnigtego (pojazdu kategorii R lub S) dla

kazdej konfiguracji podwozia/hamulcow pojazdu kategorii R lub S:

Pojazd
kategorii 3
RiS Dyszel Dyszel sztywny Of$ centralna
Hamulec

Bez hamulca ... kg ... kg .. kg
Hamowanie bezwlad- ... kg ... kg .. kg
nosciowe
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg .. kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg .. kg
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4.2.
42.2.5.

4.2.2.6.

422.7.

4.22.7.1.

4.22.7.2.

42.28.

4.2.28.1.

4.228.2.

42209.

4.229.1.

4229.1.1.

4.229.1.2.

5.1
5.1.1.
5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

5.2.

Zakres wymiaréw pojazdu (gabarytowych)
Rozstaw osi (*7): ... mm

Odlegto$¢ migdzy kolejnymi osiami 1-2: ... mm 2-3: ... mm, 3-4:
. mm itd.

W przypadku pojazdow kategorii R i S z dyszlem sztywnym 1 osia
centralna:

odlegto$¢ migdzy punktem sprzegu a pierwsza osig: ... mm
odlegto$¢ migdzy punktem sprzegu a ostatnig osig: ... mm

Maksymalny i minimalny rozstaw kot kazdej z osi (mierzony
miedzy plaszczyznami symetrii opon pojedynczych lub bliznia-
czych, lub potrdjnych standardowo zaktadanych opon) (dane zgta-
szane przez producenta) (*%):

Maksimum: o§ 1 ... mm, o$ 2 ... mm, 0$ ....... mm
Minimum: 0§ 1 ... mm, 0§ 2 ... mm, 0§ ....... mm

Potozenie $rodka cigzkosci pojazdu w kierunku wzdhuznym,
POPIZECZNYM 1 PIONOWYIIL .eveuveviuerrerireerererieriaresenerestssesesessesessesesessenens

W przypadku kategorii T2, T4.1, T4.3 i C2, C4.1 i C4.3, wysoko$¢
srodka cigzkosci mierzona w stosunku do podioza przy zastoso-
waniu opon zwykle montowanych w pojezdzie: ... mm

W przypadku kategorii T2 i C2 wskaza¢ stosunek miedzy pkt
4.2.2.9.1 i $rednim minimalnym rozstawem kot dla kazdej osi: 0§
I...08§2...08 .......

W przypadku kategorii T4.1 i C4.1 wskaza¢ stosunek migdzy
pkt 4.2.2.9.1 i $rednim minimalnym rozstawem kot dla wszystkich
osi: ...

OGOLNE WEASCIWOSCI MECHANIZMU NAPEDOWEGO
Maksymalna predkosé pojazdu

Maksymalna predkosé pojazdu podczas jazdy do przodu
Deklarowana maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu: ......... km/h
Obliczona maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu na

najwyzszym biegu (wskaza¢ czynniki uwzglgdnione w oblicze-
DIYEYS 1) 1K G RPN km/h

Zmierzona maksymalna predko$é pojazdu: ........ccecceeenee kmv/h (*1

Maksymalna predko$é pojazdu podczas jazdy do tylu (**)

Deklarowana maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu podczas
JAZAY dO tyhI s km/h

Znamionowa moc silnika netto: ... kW, przy ... min"' (zgodnie
z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010,
s. 280))
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5.3.

5.4.

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

7.1.
7.1.1.

9.2.

9.3.

9.4.

9.4.1.

9.4.2.

9.4.3.

9.43.1.

9.43.1.1.

9.5.

11.

11.2.
11.2.1.

Maksymalna moc silnika netto: ... kW, przy ... min" (zgodnie
z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z 30.9.2010,
s. 280))

Maksymalny moment obrotowy silnika: ... Nm, przy ... min’

(zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257
z 30.9.2010, s. 280))

INFORMACJE NA TEMAT EFEKTYWNOSCI SRODOWI-
SKOWEJ I OSIAGOW NAPEDU POJAZDU

PODSTAWOWE WEASCIWOSCI SILNIKA MACIERZYSTE-
GO/SILNIKA (%)

Cykl: czterosuw/dwusuw (*)
Srednica cylindra (*?) ... mm

Skok ('?): ... mm

LACZDA oo i uktad (%) e cylindrow:
Pojemnoé silnika: ... cm®
PredkoS$¢ Znamionowa: ..........c.cocoerevmcererecrenmersecenrecrennenseenees min:

Predko$¢ obrotowa przy najwickszym momencie obrotowym:
P
..................................................................................................... min~ :

PODSTAWOWE WLASCIWOSCI RODZINY SILNIKOW

Parametry wsp6lne®®

Cykl spalania: z zaptonem iskrowym/z zaptonem samoczynnym(4)

URZADZENIE(-A) DO MAGAZYNOWANIA ENERGII!'P

Opis: akumulator/kondensator/koto zamachowe/pradnica™®

Numer identyfiKaCyjiy: ...cocooceevereirrrrreneereeeseeee et
Rodzaj ogniwa elektrochemicznego: ......c.ccceeercerrrcrieecieeeerenenenens
Zmagazynowana energia

Dla akumulatora, napigcie: i pojemno$¢: Ah w ciagu 2h

Dla KONdensatora: .........ueveirerimimisiiesenineriminissieerissss J
Dla kota zamachowego/pradnicy(4): ....ccceeveevrrvercrereneeeceeeecenennes J
Moment bezwladnosci kota zamachowego: .......cccceceeivueeenanne kg m?
Dodatkowy moment bezwladnosci na biegu luzem: ............ kg m?

Urzadzenie doladowujace: pokladowe/zewnetrzne/brak®

UKLAD NAPEDOWY ORAZ JEGO UKLAD STEROWANIA(?

Krotki opis i schematyczny rysunek uktadu napedowego pojazdu
oraz jego ukladu sterowania (mechanizm zmiany biegdéw, mecha-
nizm sterowania sprzegta lub kazdy inny element uktadu napedo-
wego):

Przeniesienie napedu

Krotki opis i schematyczny rysunek uktadu(-6w) zmiany biegéw
oraz jego ukladu StErowania: .........cccoceveececnenreneeesiesiesse e
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11.2.2.

11.2.3.

11.2.4.

11.2.5.

11.2.6.

11.2.7.

11.2.8.

11.3.

11.3.1.

11.3.2.

11.4.

11.5.

11.5.1.

41.
41.1.

41.2.

41.3.

41.4.

41.5.

41.5.1.

Schemat lub rysunek ukfadu przenoszenia napedu: .........ccccoeervnee.

Typ przeniesienia napgdu: mechaniczne, hydrauliczne, elektryczne/
inne™ (jesli inne, OKIESHE ...v..vrvveereeeeeeeeeeneeeeeeeeeeeeeeeeeeneseeses s )

Krotki opis komponentéw elektrycznych/elektronicznych (jezeli
WYSTEPUJG): ereererereueieriteeentrenseseeessesentes e st staseebastesestsssetstenesbanesbenansens

Potozenie wzgledem Silnika: .......cocoeviieiiciiiiecnenrer e

SPOSOD SLETOWANIA ..cevevrurreerueerririetrieetetseeeteestetets et ses et sesanessesneseenss

Rozdzielcza skrzynia biegoéw: jest/nie ma™

Typ ukladu(-6w) zmiany biegow®":

Sprzeglo (jezeli wystepuje)

Krotki opis i schematyczny rysunek sprzegla oraz jego ukladu
sterowania:

Maksymalny przenoszony moment ObDrOtOWY: ......cccocecerieecerieeseanens

Przelozenia skrzyni biegow

Przetozenia
w rozdzielczej

Przetozenie(-a)
przektadni

Bieg

Przetozenia
w skrzyni biegéw
(stosunek obrotow
silnika do obrotéw

watka wyjsciowego

skrzyni biegow

(stosunek liczby
obrotow silnika do

liczby obrotow

glownej (sto-
sunek obrotow
watka wyjscio-
wego skrzyni

. walu glownego biegow do
skrzyni biegdw) | o dzielczej | obrotow kot
skrzyni biegow) napgdzanych)

Przetozenia
catkowite

Przetozenie
(predkosé
obrotowa

silnika/predkosé
pojazdu)
wylacznie

w odniesieniu
do recznej

skrzyni biegdw

Maksimum dla CVT (¥)
1
2
3

Minimum dla CVT (*)
Bieg wsteczny

1

(*) Przektfadnia bezstopniowa

Blokada mechanizmu réznicowego

Blokada mechanizmu réznicowego: tak/nie/opcjonalnie™

ZAWIESZENIE

Krotki opis i schematyczny rysunek zawieszenia oraz jego uktadu
sterowania dla kazdej osi lub grupy osi, lub kota: .....cccceereeenee.

Rysunek ukladu zawieszenia: ......c.cccocevreveeeernnenieecneneeeeeneens
Regulacja poziomu: tak/nie/opcjonalnie (*)

Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicznych: ..............
Zawieszenie pneumatyczne osi napedzanej(-ych): tak/nie (*)

Zawieszenie osi napegdzanej(-ych) rownowazne zawieszeniu pneu-
matycznemu: tak/nie (%)
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41.5.2.

41.6.

41.6.1.

41.6.2.

41.7.

41.8.

41.9.

41.10.

41.11.

42.
42.1.

42.2.

42.3.

42.4.

42.5.

42.6.

42.6.1.

42.6.2.

42.7.

42.8.

42.8.1.

42.8.2.

42.8.3.

43.

43.1.

43.2.

Czgstotliwos¢ i tlumienie drgan masy resorowanej: ........c.oocoenee.
Zawieszenie pneumatyczne osi nienapedzanej(-ych): tak/nie (*)

Zawieszenie osi nienapgdzanej(-ych) réwnowazne zawieszeniu
pneumatycznemu: tak/nie (%)

Czestotliwos¢ 1 thumienie drgan masy reSOrOWanej: ........oeeveeeeeevevererens

Wiasciwoscei elementow  sprezystych zawieszenia (konstrukcja,
wlasciwosci materialow 1 Wymiary): ......coeocvevecreecressescniecenieeneeens

Pojazd wyposazony w zawieszenie hydropneumatyczne/hydraulicz-
ne/pneumatyczne (*)

Stabilizatory: tak/nie/opcjonalnie (*)
Amortyzatory: tak/nie/opcjonalnie (*)
Inne urzadzenia (JeSli WYSEPUJA): oevvcvereeeeeererererrceereereenesee e

0S$ (OSIE) I OPONY

Opis (w tym fotografie i rysunki) 0Si: ..cccceeereerrererreseanncernsenreneens
Materiat(-y) i SposOb wWykonania: .......cc.cccceeeeereesinieenenieieieseeeseenens

Marka (w stosownych przypadkach): ........ccceeeornnecninnnenncninnenns

Dopuszczalna maksymalna masa przenoszona przez o§ (osie):

... kg

Wymiary osi:
Dlugo$é: ... mm
Szeroko$¢: ... mm

Potaczenia hamulcowe z osig (osiami): przednie/promieniowe/zin-
tegrowane/inne (*) (jesli inne, oKre$lE: ..mmeemmereerresrerseesneenns )

Maksymalne  dopuszczalne  wymiary opon na  osiach
hamOWANYCR: ..ottt

Nominalny obwod toczny najwigkszych opon na osiach hamowa-
NYCR: et

Maksymalne dopuszczalne wymiary opon na osiach napg¢dzanych:

Nominalny obwod toczny najwigkszych opon na osiach napedza-
NYCRI et

HAMOWANIE

Krotki opis uktadu(-6w) hamulcowego(-ych) zamontowanego(-ych)
W POJEZAZIE ™™ : ettt sttt s

Specyfikacja pojazdu w odniesieniu do obwodow sterowania pneu-
matycznych lub elektrycznych przewodow sterujacych uktadu(-ow)
hamulcowego(=YCh): ..ceouiierieee et
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43.4.
43.4.1.

43.4.2

43.43.

43.4.4.

43.4.5.

43.4.6.

43.4.7.

43.5.
43.5.1.

43.5.2.

43.5.3.

43.6.
43.6.1.

43.6.2.

43.6.3.

43.6.4.

43.6.4.1.

43.6.4.2.

43.6.5.

43.A.

43.A.1.

43.A.1.1.

Uklady hamulcowe

Opis dziatania uktadu(-6w) hamulcowego(-ych) (w tym wszelkich czgsci
elektronicznych), blokowy schemat polfaczen elektrycznych, schemat
potaczen hydraulicznych lub pneumatycznych (°): ...o.evveeveeeereerreannes

Schematyczny rysunek i szkic przedstawiajacy dzialanie uktadu(-
6w) hamulcowego(-ych) (P2): overeereeeeeeereeeseessesssesesesseseseesesessenens

Wykaz komponentéw uktadu hamulcowego, odpowiednio okreslo-
DI N G RSO

Wyjasnienie techniczne obliczen dla uktadow hamulcowych
(okreslenie stosunku catkowitej sity hamowania na obwodzie kot
do sity przylozonej do urzadzenia sterujacego hamulcami) (°°): ...

Zewnetrzne zrodto(-a) energii (jesli wystepuja) (charakterystyka,
pojemnos¢ zbiornikdw energii, cisnienie maksymalne i minimalne,
ci$nieniomierz, urzadzenie ostrzegajace o niskim ci$nieniu umiesz-
czone na desce rozdzielczej, zbiorniki prozniowe oraz zawor zasi-
lania, sprezarki zasilania, zgodno§¢ z przepisami dotyczacymi
urzadzen ci$nENIOWYCh) (P7): wveveeereeeesseesesressesessesseeseeresessesnenens

Elektroniczny uktad hamulcowy: tak/nie/opcjonalnie (*)

Numery sprawozdan z badan typu I, zgodnie z zalacznikiem VII do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/68 (w stosow-
nych przypadkach): ..o e
Przeniesienie hamowania

Przeniesienie hamowania: mechaniczne/hydrostatyczne bez wspo-

magania/ze wspomaganiem/petne przeniesienie mocy ()

Technologia przeniesienia: pneumatyczna/hydrauliczna/zaréwno
pneumatyczna, jak i hydrauliczna (%)

Blokada lewego i prawego urzadzenia sterujagcego hamulcami: ..............

Urzadzenia hamulcowe pojazdu ciagnietego

Technologia uktadu sterowania hamulcéw pojazdu ciagnigtego:
hydrauliczna/pneumatyczna/elektryczna/brak’

Urzadzenie uruchamiajace hamulec pojazdu ciagnigtego (opis,
CharakteryStyKa): ...ccoeccreerreercrieerieieee et se s enene

Opis polaczen, sprzegdw i urzadzen bezpieczenstwa (w tym rysunki,
szkice i identyfikacja wszystkich czeéci elektronicznych): ......................

Typ polaczen: jednoprzewodowe/dwuprzewodowe/brak™

Cisnienie zasilania — hydrauliczne:jeden przewod: ......... kPadwa
przewody: ......... kPa
Ci$nienie zasilania — pneumatyczne:dwa przewody: ................ kPa

Obecnosé zigcza 1SO 7638:20031: tak/nie™®

DOKUMENT INFORMACYINY DOTYCZACY OSI1THAMULCA
POJAZDU CIAGNIETEGO W ODNIESIENIU DO ALTERNA-
TYWNEJ PROCEDURY TYPU I I TYPU III

Informacje ogoélne

Nazwa i adres wytworcy osi lub pojazdu:
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43.A.2.

43.A.2.1.

43.A2.2.

43.A.2.3.

43.A.2.4.

43.A.2.5.

43.A.3.

43.A3.1.

43.A3.1.1.

43.A3.1.2.

43.A3.1.3.

43.A3.1.3.1.

43.A3.1.4.

43.A3.1.5.

43.A3.2.

43.A3.2.1.

43.A3.2.2.

43.A3.2.3.

43.A.3.2.4.

43.A3.25.

43.A3.3.

43.A3.3.1.

43.A.33.2.

43.A.333.

43.A33.4.

43.A34.

43.A34.1.

43.A.34.2.

43.A.3.43.

43.A.3.4.4.

43.A.3.4.5.

Dane dotyczace osi

Producent (Nazwa 1 AdIeS): ...eeveverereeererererurereeerereeesesenenereseseseemees
TYP/WATTANLT ..ottt et s
Identyfikator 0Si: ID1-.c..ooiocoiirciicree e
Obcigzenie badanej 01 (Fe): .ocvicrinriiniiericrierenreeeene daN
Dane dotyczace kota i hamulca zgodnie z ponizszymi rys. 1A i 1B
Hamulec

Informacje ogoélne

Marka:

Producent (nazwa i adres):

Typ hamulca (np. bgbnowy / tarczowy):

Wariant (np. rozpierak krzywkowy typu s, pojedynczy klin itp.):
Identyfikator hamulca: 1D2-

Dane dotyczace hamulca zgodnie z rys. 2A i 2B:

Dane dotyczace hamulca bgbnowego

Urzadzenie samoczynnej regulacji hamulcow (zewngtrzne/zintegro-
WAMNE): oniueuenseseeeseeeseestsesseseesessese e s e se s ee st st e e bebe s s e st eae st s be st s be e s benentene

Maksymalny  deklarowany moment na wejsciu hamulca

Clnax: eeessesseessemssessersseassensesseasseserassassassesnseassessssrseaseeassseneansentesanene Nm
Sprawnos$¢ mMechaniczna: 1 =.....cc.ccceverieierierecirinncnenere e seaeseaes
Deklarowany moment progowy na wejéciu hamulca Co gee: wvvvernenee Nm
Skuteczna dtugos¢ walka rozpieraka: .......ccccoceecevcrecnneneneanenns mm

Beben hamulcowy

Maksymalna  §rednica  powierzchni  ciernej  (dopuszczalne
ZUZYCIC) cuverreerserereesesesessssereerassasestosssessessssesessesessasersanessesnssssersssoneas mm

Material POASTAWOWY: ....corerivrreririrrererririereeneseesessessssesesseseneseseesenensons
Masa deklarowana: kg
Masa nominalna: kg

Oktadzina hamulcowa:
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43.A.3.4.6.

43.A.3.4.6.1.

43.A3.5.

43.A3.5.1.

43.A3.5.2.

43.A.3.53.

43.A.3.5.4.

43.A3.5.4.1

43.A3.55.

43.A.3.5.6.

43.A3.5.7.

43.A.3.5.8.

43.A3.509.

43.A.3.5.9.1.

43.A.3.5.10.

43.A.3.6.

43.A.3.6.1.

43.A.3.6.2.

43.A.3.6.3.

43.A.3.6.4.

43.A.3.6.5.

43.A.3.6.6.

43.A.3.6.7.

43.A.3.6.8.

43.A.3.6.9.

43.A.3.6.10.

43.A.3.7.

43.A3.7.1.

43.A.3.7.2.

43.A.3.7.3.

Metoda zamocowania materiatu ciernego na szczgce hamulcowej: .........

.......................... Najbardziej niekorzystny przypadek zamocowania
(jezeli wigcej niz jeden):

Dane dotyczace hamulca tarczowego
Typ polaczenia z osig (osiowe, promieniowe, zintegrowane itp.): ...........

Urzadzenie samoczynnej regulacji hamulcéw (zewnetrzne/zintegro-
WATIE): coevereetrotrsensenseeeesseseesessaeneessaeessensaneesessesseseesesseentennensensasesseseses

Maks. skok sitownika: mm

Maksymalna deklarowana sita na wejsciut Thamax: cereerrereenenne daN
Ciax = Thamax = Lot ceermmereieir e sieie e se st eve e ssesas s eseteseaann Nm
Promien tarcia: Te = trvrcerceriereseeresseeseasessensens mm
Dhugos¢ dzwigni: Le = e mm
Stosunek wejscie/wWyjscie (1o/€e): 1 = iivririiemienieiieineneieieteee e
Sprawnos$¢ mechaniczna: M = ettt
Deklarowana sita progowa na wejsciu hamulca Thag gec: «erreeerrererees N
Codec = Thaodee * Lot o Nm

Minimalna grubos¢ tarczy (dopuszczalne zuzycie): mm

Dane dotyczace tarczy hamulCOWe]......coovevveueeerereneceenernencrercneeene
OPIS LYPU LAICZY: cvevrrerrerrrerreirisretrieressssesessesasessasessesssassessssssesessesesssens
Potaczenie/mocowanie do PIaSty: ....ceecrcererrererrriernienieeeiecese e
Wentylacja (1ak/Nie): ..ccooerereririeerieirierecrn et eeene
Masa deklarowana: kg

Masa nominalna: kg

Deklarowana $rednica zewngtrzna: mm

Minimalna $rednica zewnetrzna: mm

Srednica wewnetrzna pierécieni ciernych: mm

Szerokos¢ kanatu chtodzacego (jesli dotyczy): mm

Material podStaWOWY: ....ccciviciiiniiiiiiiiiii e
Dane dotyczace oktadziny hamulCOWej......ccceeeirueicnirieiinineisineiaiens
Producent 1 JEgO adres: .....cocovvirrecrireerieeieee e

Marka:

YD ettt et ree et e see st e st b s e enaese st en e e neese st s renens
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Identyfikator (identyfikacja typu na plytce mocujacej okladziny): ...........

Minimalna grubos$¢ (dopuszczalne zuzycie): mm

43.A.3.7.4.

43.A.3.7.5.

Metoda zamocowania materiatu ciernego na pltytce mocujacej okta-

43.A.3.7.6.

43.A.3.7.6.1. Najbardziej niekorzystny przypadek zamocowania (jezeli wigcej niz

JEABI): ittt

Rysunek 14

SR ey
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Dodatek 16

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu
(lub typu pojazdu w odniesieniu do) ukladu narazenia kierowcy na halas

A.
2.

2.1.
2.2.

2.2.1.
2.2.2.
2.23.

2.3.

2.3.1.
2.3.2.

2.4.

2.4.1.
2.4.2.
2.43.
2.4.4.
2.4.5.

2.5.
48.
48.1.

48.2.

48.3.

48.4

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKEADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): .............cccccoevrimecrnccrannaces

07 I G0 A

Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.ccveeveecervereereeneneans
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..vveeevreenee.
Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostgpna):
Nazwa przedsiebiorstwa i adres producenta: ..............cccccenenenen.
Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt sttt

Dla ukladéw i oddzielnych zespolow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

S Gl
WAANI-Y) (17): coreereereeeeeeseesessesesesesssesesseseseesess s ssssesesesseseesss e sessesosees

RS L) N G0
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli wWystepuja): ....ccoeeevvvrerevrcrennnne.
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (): ....eeneeereenecs
Migjsce i sposob mocowania znaku homologacji typu (**): ..........neeee..
NARAZENIE KIEROWCY NA HALAS

Pojazdy kategorii T lub C (z gumowymi gasienicami), ktore nalezy
bada¢ zgodnie z metoda badania 1, zgodnie z pkt 2 zatacznika XIII
do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014: tak/
nie/nie dotyczy (%)

Pojazdy kategorii T lub C (z gumowymi gasienicami), ktore nalezy
bada¢ zgodnie z metoda badania 2, zgodnie z pkt 3 zatacznika XIII
do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014: tak/
nie/nie dotyczy (*)

Pojazdy kategorii C ze stalowymi ggsienicami, ktore nalezy badaé
na warstwie wilgotnego piasku zgodnie z pkt 5.3.2 normy ISO
6395:2008 (Maszyny do robdt ziemnych — Wyznaczanie poziomu
mocy akustycznej — Warunki badania dynamicznego): tak/nie/nie
dotyczy (%)

Alternatywnie do pkt 48.1-48.3 dostarczono pelne sprawozdanie
z badan sporzadzone na podstawie standardowego kodeksu OECD
dotyczacego urzegdowych pomiaréw halasu na miejscu(-ach)
kierowcy w ciagnikach rolniczych i lesnych (kodeks OECD nr 5,
wydanie 2015 z lipca 2014 r.) oraz dolaczono odpowiednia doku-
mentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)
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Dodatek 17

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub
typu pojazdu w odniesieniu do) ukladu mocowania paséw bezpieczenstwa

A. INFORMACJE OGOLNE
2. OGOLNE INFORMACIJE DOTYCZACE UKLADC)W, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH
2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta): .............cccccoevrimecrnccrannaces
2.2. 8 T G0 I OO
2.2.1. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ....ccoeveeveecenieriesennnns
2.2.2. Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..oeveevreenee.
2.2.3. Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest dostepna): .........
2.2.4. Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce

i sposOb mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepu-

BT ) I Gt AN

2.3. Nazwa przedsiebiorstwa i adres producenta: ................ccccccce.....

2.3.1. Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ...............

2.3.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): vttt st e st

2.4. Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

24.1. 07 3K G OO

242. WArTANt(-7) (17): oo ees e ee e

2.4.3. RS T L) I G OO

24.4. Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): .ccovcevvecerereerereneens

24.5. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ............

46. KONSTRUKCJA ZABEZPIECZAJACA PRZED SKUTKAMI
PRZEWROCENIA SIE POJAZDU (ROPS)

46.1. Wyposazenie ROPS: obowiazkowe/opcjonalne/standardowe (*)

49. MIEJSCA SIEDZACE (SIODLA 1 SIEDZENIA)

49.1. Konfiguracja miejsc siedzacych: siedzenie/siodto (*)

49.2. Wspotrzedne lub rysunek punktu odniesienia siedzenia (S) wszyst-

kich miejsc Si€dZaCyCh: ....cccoieeieoirriiiectcrern e

49.3. Opis i rysunki:

49.3.1. siedzen 1 ich MOCOWAN: ...
49.3.2. uktadu regUIACTI: .vveviiieiiceere e
49.3.3. uktadéw przesuwu 1 blokady: ......cccoiiinrinninnne e
49.3.4. punktow mocowania paséw bezpieczefistwa (jezeli s3 wbudowane

W konstrukcji Siedzenia): ......coeeceeeeeeceencerinienrne et
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49.3.5. czesci pojazdu uzywanych jako miejsca mocowania: ...........eeceeeee
53. MOCOWANIE PASOW BEZPIECZENSTWA
53.1. Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 3776-1:2006 (Ciagniki

i maszyny rolnicze — Pasy bezpieczenstwa — Czg$¢ 1: Wymagania
dotyczace umiejscowienia punktow kotwiczenia) oraz dotgczono
odpowiednig dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie ()

53.2. Fotografie lub rysunki nadwozia przedstawiajace faktyczne
i skuteczne umiejscowienie oraz wymiary Kotwiczen: .............c......

53.3. Rysunki punktow kotwiczenia i czgéci konstrukcji pojazdu, do
ktorych sa przymocowane (wraz z opisem rodzaju zastosowanych
MALETIAIOW): +evvereererreereereererresreerrsessesses e sessessessessessessessessessessesseseeseesees
53.4. Wskazanie rodzajéw paséw ('*), ktorych mocowanie w punktach

kotwiczenia w pojezdzie jest dozwolone

Umiejscowienie punktow kotwiczenia
Konstrukcja Konstrukcja
pojazdu siedzenia
Dolne  punkty { zewnetrzne,
Siedzenie kotwiczenia wewnetrzne
kierowcy Gorne  punkty
kotwiczenia
Siedzeni Dolne  punkty zewnetrzne,
ledzenie pasa- kotwiczenia wewnetrzne
zera
Gorne  punkty
1 kotwiczenia
Siedzeni Dolne  punkty zewngtrzne,
ledzenie pasa- kotwiczenia wewngtrzne
zera
Goérne  punkty
kotwiczenia
53.4.1. UWAZIE ettt ettt sese bbb bttt e e s beennene
53.5. Urzadzenia specjalne (na przyktad: urzadzenie regulujace wysokosé
siedzenia, NAPINACZ PASA ILP.): creueeieeriereiereeeeresieeeeaesreeereteee s enesaeas
53.6. Opis szczegdlnego typu pasa bezpieczenstwa, ktorego punkt kotwi-

czenia znajduje si¢ w oparciu siedzenia lub zawiera urzadzenie
POChIANIAJaCe ENETZIC: ...coveveeieieirieiirieieiit ettt

53.7. Alternatywa do pozycji 53.2-53.6

53.7.1. Spetniono wymogi okre$lone w normie ISO 3776-2:2013 (Ciagniki
i maszyny rolnicze — Pasy bezpieczenstwa — Czg$¢ 2: Wymagania
dotyczace wytrzymatosci punktéw kotwiczenia) dotyczace wytrzy-
malo$ci i umiejscowienia punktow kotwiczenia oraz dotgczono
odpowiedniag dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/
nie/nie dotyczy (%)

53.7.2. Wydano sprawozdanie z badan na podstawie regulaminu nr 14
EKG ONZ (Dz.U. L 109 z 28.4.2011, s. 1) oraz dotaczono odpo-
wiednig dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie
dotyczy (%)
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53.7.3.

53.7.4.

53.7.5.

53.7.6.

53.7.7

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzedo-
wego badania konstrukcji zabezpieczajacych w ciagnikach rolni-
czych i lesnych (proba dynamiczna), kodeksu OECD nr 3 obej-
mujacego badanie kotwiczen pasow bezpieczenstwa, wydanie 2015
z lipca 2014 r., oraz dolgczono odpowiednia dokumentacj¢ do
dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzedo-
wego badania konstrukcji zabezpieczajacych w ciagnikach gasieni-
cowych rolniczych i lesnych, kodeksu OECD nr 8 obejmujacego
badanie kotwiczen pasow bezpieczenstwa, wydanie 2015 z lipca
2014 r., oraz dotgczono odpowiednia dokumentacj¢ do dokumentu
informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzgdo-
wego badania konstrukcji zabezpieczajacych w ciagnikach rolni-
czych i lesnych (proba statyczna), kodeksu OECD nr 4 obejmuja-
cego badanie kotwiczen pasow bezpieczenstwa, wydanie 2015
z lipca 2014 r., oraz dolgczono odpowiednia dokumentacj¢ do
dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzedo-
wego badania zamontowanych z przodu konstrukcji zabezpieczaj-
acych przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu w kotowych ciag-
nikach rolniczych i lesnych o waskim rozstawie kot, obejmujace
badanie kotwiczen pasow bezpieczenstwa, kodeks OECD nr 6,
wydanie 2015 z lipca 2014 r.) oraz dolaczono odpowiednig doku-
mentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzedo-
wego badania zamontowanych z tytu konstrukcji zabezpieczajacych
przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu w kolowych ciagnikach
rolniczych i lesnych o waskim rozstawie kot, obejmujace badanie
kotwiczen pasow bezpieczefistwa, kodeks OECD nr 7, wydanie
2015 z lipca 2014 r.) oraz dolaczono odpowiednia dokumentacj¢
do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)
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Dodatek 18

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu
(lub typu pojazdu w odniesieniu do) ukladu ochrony przed substancjami

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

3.11.

58.
58.1.

58.2.

niebezpiecznymi

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccccccocorcvnincnnnnne.

) {3 G0 RO

Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ...coveevevrereererennnne.
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..ooeeveerenncc.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSEEPNA): ceeiriieiteieiei ettt ettt st s

Dla komponentéw i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystgpu-

BT ) I S

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ...................ccc.c.c.....
Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): vttt ettt ettt bbb e e nene

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

TYP (M7): oot seeeessseee st ss s seen s essseneeseeeessseennsaseees

WALANI-Y) (17): corereveereeeesssereseeresosessseseessesosessesssessesssosesesesessesesossesosess
RS T N G O
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..cccoocvvvecererenreeverenns
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (): ............

OGOLNE CECHY KONSTRUKCYINE

Pojazd kategorii T lub C wyposazony do ochrony przed substan-
cjami niebezpiecznymi: tak/nie (*)

OCHRONA PRZED SUBSTANCJAMI NIEBEZPIECZNYMI

Krotki opis (w tym fotografie i rysunki) ukladu doprowadzania
i filtrowania powietrza, w tym urzadzen umozliwiajacych uzys-
kanie nadci$nienia w kabinie oraz przeplywu $wiezego przefiltro-
WANEZO POWICIIZAL ..ouvvverinrrecreriesreserensreaserenssasessss e sessssasesessnsaseens

Spetniono wymogi okreslone w normie EN 15695-1 (Ciagniki
rolnicze i opryskiwacze samobiezne — Ochrona operatora (kierowcy)
przed substancjami niebezpiecznymi — Cze$¢ 1: Klasyfikacja, wyma-
gania i procedury badan kabin): kategoria 1/kategoria 2/kategoria 3
kategoria 4 (*) w zakresie klasyfikacji kabin w odniesieniu do
ochrony przed substancjami niebezpiecznymi oraz dotaczono odpo-
wiednia dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)
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58.3.

Spetniono wymogi okreslone w normie EN 15695-2 (Ciagniki
rolnicze 1 opryskiwacze samobiezne — Ochrona operatora (kie-
rowcy) przed substancjami niebezpiecznymi — Czg§¢ 2: Filtry,
wymagania i procedury badan): filtr przeciwpylowy/filtr aerozoli/
filtr opardw (*) w zakresie filtrow w odniesieniu do ochrony przed
substancjami niebezpiecznymi oraz dotaczono odpowiednia doku-
mentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)
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Dodatek 19

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE
konstrukcji zabezpieczajacej przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.23.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

46.

46.1.

46.2.

46.2.1.

46.2.2.

46.2.2.1.

(ROPS) jako oddzielnego zespolu technicznego

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZNYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccccccocorcvnincnnnnne.
TYP () oot sttt
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..ccccvvvvecerererreevenenns
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ooeeoveveeene

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSEEPIA): ottt

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystepu-
FEANTP: ettt es st st eanens

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ................cccccceeeee.
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa 1 adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt et

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

YD () oot ees b s eee st nnea e
WaATANI(-Y) (17): cooereeeereeeeeseerses s es s esesossssesessssesesesseseseessssesossesesees
WETSTA(-€) (17): torreeeereeeeeres e seseseeeseesesseesseeses e sseessssesessssessssrasessssees
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.ccocevvecerereereveneens
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ............

KONSTRUKCJA ZABEZPIECZAJACA PRZED SKUTKAMI
PRZEWROCENIA SIE POJAZDU (ROPS)

Wyposazenie ROPS: obowiazkowe/opcjonalne/standardowe (%)

ROPS wedlug kabiny/wedtug ramy/wedtug pataka(-ow) zabezpie-
czajacego(-ych) zamontowanego(-ych) na przedzie/tyle (%)

W przypadku pataka zabezpieczajacego: sktadany/niesktadany™
W przypadku patgka zabezpieczajacego sktadanego:

Sktadanie: bez wspomagania / z czeSciowym wspomaganiem /
z pelnym wspomaganiem



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 152

46.2.2.2.

46.2.2.2.1.

46.2.2.2.2.

46.2.2.3.

46.2.2.4.

46.2.2.4.1.

46.2.2.4.2.

46.2.2.4.2.1.

46.2.2.4.2.2.

46.3.

46.4.

46.4.1.

46.4.2.

46.4.3.

46.4.4.

46.5.
46.5.1.

46.5.2.

46.5.3.

46.5.4.

W przypadku skladania bez wspomagania lub z czg§ciowym
wspomaganiem:

Recznie obstugiwana skladana ROPS: przy uzyciu narzgdzi/bez

uzycia narzedzi®

Fotografie i szczegolowe rysunki techniczne pokazujace obszar
chwytania oraz widok boczny i gérny stref dostgpnych. Na rysun-
kach musza by¢ podane wymiary oraz maksymalne sity urucha-
miajace ROPS: ..o e e

W przypadku sktadania z cz¢Sciowym wspomaganiem lub z pelnym
wspomaganiem krotki opis urzadzen wspomagajacych oraz rzadzen
nimi sterujgcych (jezeli wystepuja) i ich umiejscowienie: ..............

Mechanizm blokujacy: reczny/automatyczny®:

W przypadku rgcznych mechanizméw blokujacych krotki opis
mechanizmu blokujacego i jego ergonomicznej konstrukcji pozwa-
lajacej unikna¢ zagrozen $ci$nigciem lub przecigciem i ograniczy¢
site konieczng do jego obstugi: .....cocoieeiciricninnce e

W przypadku automatycznych mechanizméw blokujacych

krotki opis mechanizmu blokujacego, urzadzen nim sterujacych
(jezeli wystepuja) i ich UMIEJSCOWIENIE: ...coveevreirrerireeeerireaeeerreaneeas

Os$wiadczenie producenta okreslone w uwadze 2 w pkt 5.5 czgsci
B3 zatgcznika IX do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE)
nr 1322/2014: tak/nie™

Fotografie i szczegotowe rysunki techniczne pokazujace potozenie ROPS,
polozenie punktu bazowego siedziska (SIP), szczegoly dotyczace zamo-
cowan oraz polozenie przedniej czgsci ciagnika, bedacej w stanie
podpiera¢ przewrdcony ciagnik (w razie potrzeby) itp. (w przypadku
zamocowanych z przodu sktadanych ROPS nalezy pokaza¢ obszar chwy-
tania oraz widok boczny i gorny stref dostepnych). Na rysunkach musza
by¢ podane glowne wymiary, w tym wymiary zewnetrzne ciggnika
z zamontowang konstrukcjg zabezpieczajaca oraz gldwne wymiary wngt-
TZAD ot e

Krotki opis konstrukcji zabezpieczajgcej zawierajacy:
Typ KONSIUKCYJNY: ettt
Szczegotowe informacje dotyczace mocowania: ..........ccecveevvvrerene

Szczegbtowe informacje dotyczace przedniej czesci ciagnika, ktora
jest w stanie podeprze¢ ciagnik w przypadku jego przewrdcenia si¢
(W 1aZI€ POIZEDY): eerirreririireieeeteiet sttt et

Dodatkowa TamMa: ......cccceeceeiieeeieieeieeieeesese e e e e e e beseesansenseeeas

Wymiary (°%)

Wysokos¢  elementow  dachu  nad  punktem  bazowym
siedziska (SIP): ... mm

Wysoko$¢ elementow dachu nad platformg ciagnika: ... mm

Szeroko$¢ wewngtrzna konstrukcji zabezpieczajacej pionowo nad
punktem bazowym siedziska na poziomie $rodka kota kierownicy:
. mm

Odlegto$¢ od srodka kota kierownicy do prawej strony konstrukcji
zabezpieczajacej: ... mm
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46.5.5.

46.5.6.

46.5.7.

46.5.8.

46.5.8.1.

46.5.8.2.

46.6.

46.6.1.

46.6.2.

46.6.3.

46.6.4.

46.6.5.

46.6.6.

46.6.7.

46.7.

46.7.1.

46.7.2.

46.7.3.

46.7.4.

Odlegtos¢ od srodka kota kierownicy do lewej strony konstrukeji
zabezpieczajacej: ... mm

Minimalna odlegto$¢ od obramowania kierownicy do konstrukcji
zabezpieczajacej: ... mm

Odlegtos¢ w plaszczyznie poziomej od punktu bazowego siedziska
do tylu konstrukcji zabezpieczajacej nad punktem bazowym
siedziska: ... mm

Potozenie (w stosunku do osi tylnej) przedniej czesci ciagnika,
ktora jest w stanie podeprze¢ ciagnik w przypadku jego przewro-
cenia si¢ (w razie potrzeby):

Odlegto$¢ w plaszczyznie poziomej: ... mm
Odlegtos¢ w plaszczyznie pionowej: ... mm

Szczegélowe informacje dotyczace materialéw zastosowanych
do budowy konstrukcji zabezpieczajacej oraz specyfikacja
zastosowanych stali (53)

Rama glowna (czeSci — material — r0zZmiary): .....cccceeeveveeveveeeneenens
Mocowania (czg$ci — material — roZmiary): ....c..cccoceecveveecrenuercreonene
Sruby potaczeniowe i montazowe (CZgSCi — FOZMIATY): .vv.vvevervvenerrvennns
Dach (czg$ci — material — 10Zmiary): ......ccooeeeveevvenereeinncnncneens
Okladziny (jesli zastosowano) (czgsci — material — rozmiary): ................
Szkto (jesli zastosowano) (czg$ci — material — rozmiary): ..............

Przednia czg$¢ ciagnika, ktora jest w stanie podeprze¢ ciagnik
w przypadku jego przewrdcenia si¢ (w razie potrzeby) (czesci —
material — FOZMIATY): .eoiiveiieririeeereietes et e s e et sn e seesesaenene

Alternatywnie do pkt 46.1-46.6.7 poda¢ nastepujace informacje:

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzedo-
wego badania konstrukcji zabezpieczajacych w ciagnikach rolni-
czych i le$nych (proba dynamiczna), kodeks OECD nr 3, wydanie
2015 z lipca 2014 r., oraz dotaczono odpowiednig dokumentacje
do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (%)

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urz¢do-
wego badania konstrukcji zabezpieczajacych w ciagnikach gasieni-
cowych rolniczych i le$nych, kodeks OECD nr 8, wydanie 2015
z lipca 2014 r., oraz dolaczono odpowiednia dokumentacj¢ do
dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono petne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzedo-
wego badania konstrukcji zabezpieczajagcych w ciagnikach rolni-
czych i lesnych (proba statyczna), kodeks OECD nr 4, wydanie
2015 z lipca 2014 r., oraz dotaczono odpowiedniag dokumentacje
do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)

Dostarczono petne sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie
standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzgdowego badania
zamontowanych z przodu konstrukcji zabezpieczajacych przed skut-
kami przewrdcenia si¢ pojazdu w kotowych ciagnikach rolniczych
i lenych o waskim rozstawie kot, kodeks OECD nr 6, wydanie 2015
z lipca 2014 r.) oraz dotaczono odpowiednig dokumentacje do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)
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46.7.5

Dostarczono pelne sprawozdanie z badan sporzadzone na
podstawie standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzgdo-
wego badania zamontowanych z tylu konstrukcji zabezpieczajacych
przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu w kotowych ciagnikach
rolniczych i lesnych o waskim rozstawie kot, kodeks OECD nr 7,
wydanie 2015 z lipca 2014 r.) oraz dotaczono odpowiednia doku-
mentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy (*)
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Dodatek 20

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE
konstrukeji zabezpieczajacej przed spadajacymi przedmiotami (FOPS)

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

47.

47.1.

47.1.1.

47.2.

47.2.1.

jako oddzielnego zespolu technicznego

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ...........ccooecviinienncninncnns

Typ (49): ...............................................................................................
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.cvcevvecerereereereneens
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..ooeeeeerennce.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSEEPIA): coviriiiiieienieietete sttt sttt sttt st nens

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystgpu-
BT ) SO

Nazwa przedsiebiorstwa i adres producenta: ..................ccccce.....
Nazwy i adresy zakltadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): vttt ettt ettt e bene

Dla ukladéw i oddzielnych zespolow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (21):

00T G OO

WALANI-Y) (17): coreeveereeersreresesresssessseseessesosessesesessesesosessesesssesesossesosees
WETSTA(-€) (17): vovrereeeeoereseessesesen e sssssessessesssssss s sesnees
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.covceveecervereereeceneans
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (®): ............

KONSTRUKCIE ZABEZPIECZAJACE PRZED SPADAJACYMI
PRZEDMIOTAMI (FOPS)

Pojazdy kategorii T i C wyposazone do zastosowan w leSnictwie

Spetniono wymogi dotyczace poziomu I/poziomu II (*) okreslone
w normie ISO 8083:2006 (Maszyny lesne — Konstrukcje zabezpie-
czajace przed spadajacymi przedmiotami (FOPS) — Badania labo-
ratoryjne i wymagania dotyczace dziatania) oraz dotgczono odpo-
wiednia dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (%)

Wszystkie inne pojazdy kategorii T i C wyposazone w FOPS

Fotografie i szczegdtowe rysunki techniczne pokazujace potozenie
FOPS, potozenie punktu bazowego siedziska (SIP) itp. Na rysun-
kach musza by¢ podane glowne wymiary, w tym wymiary
zewnetrzne ciggnika z zamontowana konstrukcja zabezpieczajaca
oraz glOwne WYMIary WNEIZA: .....cccoeeeeeeriescetrerceteeseseseseseseseseasesens
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47.2.2.

47.2.2.1.
47.222.

47.2.3.

47.2.3.1.

47.23.2.
47.2.3.3.

47234,

47.2.4.

47.2.4.1.
47.2.4.2.
47.2.43.
47.2.4.4.

47.2.5.

47.2.6.

Krotki opis konstrukcji zabezpieczajacej zawierajacy:

TYp KONSIUKCYJNY: .eeiiririeiieeie ettt
Szczegétowe informacje dotyczace mocowania: ........ceeceevcervennenee.
Wymiary (°%)

Wysokos¢  elementow  dachu  nad  punktem  bazowym
siedziska (SIP): ... mm

Wysokos$¢ elementow dachu nad platformg ciagnika: ... mm

Catkowita wysoko$¢ ciggnika wraz z zamontowang konstrukcja
zabezpieczajacg: ... mm

Catkowita szerokos$¢ konstrukcji zabezpieczajacej (jesli obejmuje
blotniki, nalezy to zaznaczy¢): ... mm

Szczegotowe informacje dotyczgce materiatow zastosowanych do
budowy konstrukcji zabezpieczajqcej oraz specyfikacja zastosowa-
nych stali (53 )

Rama glowna (czgSci — material — r0zZmiary): .....cccocecceeeecninecennene
Mocowania (czgSci — material — rOZmiary): ....ccceoeeeeveveeereseeeneenens
Sruby potaczeniowe i montazowe (czgSCi — rOZMIary): ......cocceveene
Dach (czg$ci — material — 10Zmiary): .....cccoeeeeeenrenrecesnnnerscnnenns

Szczegétowe informacje dotyczace wzmocnienia oryginalnych
czgsci przez producenta Cig@nika: .....cocceeeverrreniieceeiereereneeneereseenns

Alternatywnie do pkt 47.2.1-47.2.5 dostarczono pelne sprawoz-
danie z badan sporzadzone na podstawie standardowego kodeksu
OECD dotyczacego urzgdowego badania konstrukcji zabezpieczaj-
acych przed spadajacymi przedmiotami w ciggnikach rolniczych
i lesnych (kodeks OECD nr 10, wydanie 2015 z lipca 2014 r.)
oraz dotagczono odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu informa-
cyjnego: tak/nie (%)
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Dodatek 21

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE
siedzenia kierowcy jako komponentu/oddzielnego zespolu technicznego

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

24.1.

242,

2.4.3.

2.4.4.

24.5.

49.
49.1.

49.2.

49.3.

49.3.1.

49.3.2.

49.3.3.

49.3.4.

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKEADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccc.ccoeemvrnincnnnnncn.

49):

Typ (

Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStepuja): .....coeevevereeerernenenes
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): cooeeeeeevweeee

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSEEPIA): ceiniiteiieeieieiet et re ettt sttt st et be bbb st e s s s b eanenn

Dla komponentéw i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystgpu-
BT ) S PO

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: .............c..cccccceeeee.
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt ettt sttt sttt e s e

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

TYP (M7): oottt ss s
Wariant(-y) LG E
R T G I G0 OO
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ....ccoeveeveevereereeceneans
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (®): ............

MIEJSCA SIEDZACE (SIODLA 1 SIEDZENIA)

Konfiguracja miejsc siedzacych: siedzenie/siodto (*)

Wspotrzgdne lub rysunek punktu odniesienia siedzenia (S)
S1EAZENIA KIBTOWCY: .eviuiiiririniirieenceie ettt et

Opis i rysunki:

siedzenia 1 JEZO MOCOWAMN: ...cccoeereirrereriescreierenetesesesne s st essenssensesans
uktadu regUIACTIE .veeiiiiriiecetet e
uktadow przesuwu i bloKady: ....cc.ccovereeenerernenirinrnneeeeesereneneens

punktow mocowania paséw bezpieczefistwa (jezeli s3 wbudowane
W konstrukcji Siedzenia): ......ccceeceeeeeeccercerinienrne et
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49.3.5.
49.4.

49.4.1.

49.4.2.

49.4.3.

49.4.3.1.

49.4.4.

49.4.5.
49.4.6.
49.4.7.

49.4.7.1.

czesci pojazdu uzywanych jako miejsca mocowania: ...........eeceeeee

Siedzenie Kkierowcy

Potozenie siedzenia kierowcy: po lewej stronie/po prawej stronie/
posrodku®

Kategoria typu siedzenia kierowcy: kategoria A klasa I/II/III, kate-
goria B (%)

Zmiana pozycji przy zmienionym kierunku jazdy: tak/nie (*)

Wymiary siedzenia kierowcy, w tym glebokos¢ i szerokosé
powierzchni siedzenia, potozenie i nachylenie oparcia, a takze
nachylenie powierzchni siedzenia:

Glowne parametry siedzenia KIErOWCY: .....ccoocvvevecerencnenieecencnnenenns
UKIad TEGUIACTT: vvvvereveuererrereinseeeererrieenemeseseeneseserensenesessesssssesencnsaes
Ukdad przesuwu i blokady w kierunku wzdtluznym i pionowym: ...........

W przypadku pojazdow  niewyposazonych w  siedzenie
regulowane nalezy wskaza¢ przemieszczenie kolumny kierownicy
1 PEAAlOW: ..o s
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Dodatek 22

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE pasa
bezpieczenstwa jako komponentu/oddzielnego zespolu technicznego

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.2.3.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

54.
54.1.

54.2.

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKEADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ............ccc.ccoeemvrnincnnnnncn.
8 T G0 RO
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli WyStepuja): .v..oevecervrrererrennes
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..ooeemeeeee.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSEEPIA): ittt sttt et es ettt

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystgpu-
BT ) ST

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: ................cccccccce..c..
Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): ettt st

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

00 3K G OO

Wariant(-y) (17): ....................................................................................
Wersja(-e) LG E R
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.covcevvecerereereveneens
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ............

PASY BEZPIECZENSTWA

Spetniono wymogi okre§lone w normie ISO 3776-3:2009 (Ciagniki
i maszyny rolnicze — Pasy bezpieczenstwa — Czg¢$¢ 3: Wymagania
dotyczace montazu) oraz dotaczono odpowiednig dokumentacje¢ do
dokumentu informacyjnego: tak/nie ()

Wydano sprawozdanie z badan na podstawie regulaminu nr 16
EKG ONZ (Dz.U. L 233 z 9.9.2011, s. 1) oraz dotaczono odpo-
wiednia dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (%)
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YM1
54.3. Liczba i umiejscowienie pasow bezpieczenstwa oraz siedzen, na
ktorych moga by¢ stosowane, nalezy wypelni¢ ponizsza tabele:
Konfiguracja paséw bezpieczenstwa i powigzane informacje
Kompletny znak .
homologacji typu Wariant, w Urzqfizeme do, .
regulacji wysokosci
UE / znak stosownych asa (wskazad tak/
homologacji typu przypadkach P nic/opcja)
EKG
Siedzenie kierowcy L
C
R
Siedzenie pasazera L
1
C
R
Siedzenie pasazera L
C
R
L = lewa strona, C = $rodek, R = prawa strona
VB

54.4. Krotki opis komponentow elektrycznych/elektronicznych: ..............
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Dodatek 23

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE
zabezpieczenia przed przedmiotami przedostajacymi si¢ do wnetrza kabiny

2.1.
2.2.
2.2.1.
222.
2.23.

2.2.4.

2.3.
2.3.1.
2.3.2.

2.4.

2.4.1.
242,
2.43.
2.4.4.
2.4.5.
55.

55.1.

55.1.1.

55.2.

55.2.1.

(OPS) jako oddzielnego zespolu technicznego

INFORMACJE OGOLNE

OGOLNE INFORMACIE DOTYCZACE UKLADOW, KOMPO-
NENTOW LUB ODDZIELNYCH ZESPOLOW TECHNICZ-
NYCH

Marki (Nazwy handlowe producenta): ...........ccooecviinienncninncnns
s (G CR S
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ..c.ccoeveeceevereereeneneans
Numer(-y) homologacji typu (**) (jezeli wystepuje(-a)): ..oevevreeeee.

Homologacja(-e) typu wydana(-e) dnia (data, jezeli jest
AOSEEPNA): .viiirieieci ettt sttt

Dla komponentow i oddzielnych zespotéw technicznych miejsce
i sposob mocowania znaku(-6w) homologacji typu (jezeli wystgpu-
FEANTD: et

Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta: .................cc.c.c.....
Nazwy i adresy zaktadow montazowych/produkcyjnych: ...............

Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli
AOLYCZY): vttt ettt ettt ettt s e tene

Dla ukladéw i oddzielnych zespoléow technicznych, pojazd(-y),
do ktérego(-ych) sa przeznaczone (*'):

07 3K G OO
Wariant(-y) (17): ....................................................................................
WEISA(-€) (1)1 woreeeoeeree e eeeeeeeeees e eeseeeee e s s
Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ....ccoceveecerererreevenenns
Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): veeoneeevveennee.

ZABEZPIECZENIE PRZED PRZEDMIOTAMI PRZEDOSTAIJA-
CYMI SIE DO WNETRZA KABINY (OPS)

Pojazdy kategorii T i C wyposazone do zastosowan w lesnictwie

Spetniono wymogi okreslone w normie ISO 8084:2003 (Maszyny
lesne — Konstrukcje zabezpieczajace operatora — Badania laborato-
ryjne i wymagania dotyczace dziatania) oraz dotaczono odpo-
wiednig dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)

Wszystkie inne pojazdy kategorii T i C wyposazone w OPS

Spetniono wymogi okre$lone w zataczniku 14 do regulaminu nr 43
EKG ONZ (Dz.U. L 230 z 31.8.2010, s. 119) dotyczacego
oszklenia bezpiecznego oraz dotaczono odpowiednia dokumentacje
do dokumentu informacyjnego: tak/nie (*)
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Dodatek 24

Os$wiadczenie producenta dotyczace Srodkéw zapobiegajacych manipulowaniu
mechanizmem nape¢dowym i urzadzeniem ograniczenia predkosci

Os$wiadczenie producenta dotyczace Srodkéw zapobiegajacych manipulowaniu
mechanizmem napedowym i urzadzeniem ograniczenia predkosci

Nalezycie wypelniong wersje niniejszego oswiadczenia nalezy zataczy¢ do
foldera informacyjnego.

Nizej podpisany/nizej podpisana: [(imi¢ i nazwisko oraz stanowisko)]

2.3.  Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta:...........cceveeeirienesierearcnieccneenn

Niniejszym o$wiadcza, ze:

2.1. Marki (nazwy handlowe producenta): .........ccoceveeeeiesireccnieseseesenieieeneeseeene
24,1 TYP (B): oreeererenreerercintrenreesesetstsensaese et skt se skttt st ne
2.4.2. WArANI(=Y) (2): cecrreerererereresaesssssesssesssssssssssesesessassssssssnsesasesesesesesasesasans

2.4.3. Wersja(-e) (%): .....

2.44 Nazwy handlowe (jezeli WYStEPUJA): .ooreririeverireiteieenie e et e e

2.4.5. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ..ceeeerreeerrvnnnne.

Nie wprowadzi do sprzedazy wymiennych komponentéw, ktore umozliwilyby
zwiekszenie osiaggow napedu wariantu pojazdu

MIEJSCOWOSE: evreerenrmrerrerreneeeeesenrererennenseeseneanee Data: oo

Podpis: .ccovneee Imi¢ i nazwisko oraz stanowisko w przedsigbiorstwie: ...

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 24

(odestan do przypisow, przypisow i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszcza¢ w oswiad-
czeniu producenta)

(") Skresli¢ pozycjg, jezeli nie dotyczy.

(®) Podac¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego typu,
wariantu i kazdej wersji, jak okres§lono w pkt 2.3 czgsci B zalacznika I do niniejszego
rozporzadzenia. W celu okre$lenia wariantu i wersji mozna wykorzysta¢ tabele podana
w pkt 2.2 czgéci B zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia.

(®) Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, np.
»T4.3a” dla ciagnika o matym przeswicie o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej
mniejszej lub rownej 40 km/h.
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Uwagi wyjasniajgce dotyczgce dokumentu informacyjnego

(odestan do przypisow, przypisow i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszczaé, podajgc
dane)

Q)

&)

W przypadku opon homologowanych zgodnie z wymogami okreslonymi w sekcji 2
zatgcznik XXX do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/208 lub homolo-
gowanych zgodnie z regulaminem nr 106 EKG ONZ, nalezy poda¢ ,,promien toczny
wyrazony przez indeks predkosci radialnej”; W przypadku opon homologowanych
zgodnie z regulaminem nr 54 EKG ONZ lub regulaminem nr 75 EKG ONZ nalezy
poda¢ ,,nominalny obwod toczny”.

Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
np. ,,T4.3a” dla ciagnika o matym prze§wicie o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej
mniejszej lub rownej 40 km/h.

Skresli¢ pozycje, jezeli nie dotyczy.

Niepotrzebne skresli¢ (jezeli zastosowanie ma wigcej niz jedna warto$¢, skreslenia nie
sa konieczne).

Okresli¢ konfiguracj¢ za pomoca nastgpujacych kodow:
— R: prawa strona pojazdu

— L: lewa strona pojazdu

— F: przod pojazdu

— RE: tyl pojazdu

Przyktad pojazdu wyposazonego w 2 drzwi bocznych z lewej strony i 1 drzwi boczne
z prawej strony:

2L, IR

Wartosé te nalezy obliczyé (p = 3,1416) i zaokraglié z dokladnoscia do jednego cm®.
Dla silnikow z tlokiem obrotowym nalezy podwoi¢ nominalng warto$¢ skokowa
silnika;

Okresli¢ tolerancjg.

Okresli¢ potozenie z zastosowaniem nastgpujacych kodow:
— Rx: numer wiersza

— R: prawa strona pojazdu

— C: $rodek pojazdu

— L: lewa strona pojazdu

Przyktad pojazdu wyposazonego w 1 siedzenie pasazera w drugim rzgdzie po lewej
stronie pojazdu:

r2: 1L

Okresli¢ rodzaj paliwa za pomoca nast¢pujacych kodow:

P: benzyna

B5: olej napgdowy,

ES5: benzyna ES5;

M: mieszanka (dla silnikow dwusuwowych)

O: inne.

W przypadku homologacji typu UE calego pojazdu nalezy opisa¢ zamontowany
w pojezdzie kolektor dolotowy; W przypadku homologacji typu UE silnika/rodziny

silnikow jako komponentu/oddzielnego zespolu technicznego nalezy opisa¢ jeden
z kolektorow dolotowych, ktére mozna zamontowaé w pojezdzie.
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@)

)

)

)

)

9

)

&)

&)

h

*

*

z wyjatkiem akumulatorow SLI dostarczajacych energi¢ elektryczng do rozruchu,
oswietlenia i zaptonu.
Liczbg t¢ nalezy zaokragli¢ do dziesiatej czgsci milimetra.

Okreslone dane nalezy podawac¢ dla kazdego z proponowanych wariantow.

,»A”: dla pasa trzypunktowego;
,B”: dla pasa biodrowego;

»S7: dla specjalnych rodzajow pasow (w tym przypadku nalezy podaé szczegdtowe
informacje na ich temat w rubryce ,,uwagi” w pozycji 53.4.1);

»Ar”, ,Br” lub ,,Sr”: dla pasow wyposazonych w zwijacz bezwtadnosciowy;

»Are”, Bre” i ,Sre”: dla pasow wyposazonych w zwijacz bezwtadno$ciowy i pochta-
niacz energii na co najmniej jednym mocowaniu.

Dotyczy jedynie pojazdéw kategorii T i C dopuszczonych do ciagnigcia pojazdow
kategorii R lub S, jezeli sa wyposazone w urzadzenie do przechowywania energii

hydrauliczne;j.

Okre$lic podana przez producenta maksymalna mas¢ ciagni¢ta na belkach dolnych
tylnego mechanizmu podnoszenia trzypunktowego uktadu zawieszenia lub na samym
tylnym mechanizmie podnoszenia trzypunktowego uktadu zawieszenia.

Poda¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego
typu, wariantu i kazdej wersji, jak okreslono w pkt 2.3 cze$ci B zalacznika 1 do
niniejszego rozporzadzenia. W celu okreslenia wariantu i wersji mozna wykorzysta¢
tabele podana w pkt 2.2 czesci B zatacznika I do niniejszego rozporzadzenia.

w przypadku homologacji wielostopniowej, informacj¢ t¢ nalezy podawa¢ na kazdym
etapie.

Te¢ informacj¢ nalezy poda¢ w odniesieniu do kazdego komponentu i oddzielnego
zespotu technicznego zamontowanych w pojezdzie lub ukladzie.

Te¢ informacje nalezy poda¢ w przypadku kazdego typu/uktadu pojazdu.
Napedzane i hamowane kota nosne:

F: przod

R: tyt

F & R: przdd i tyt

C: gasienica

Przyktady:

— tylne napg¢dzane kota nosne: R

— hamowane gasienice: C

Osie z kotami blizniaczymi/kierowanymi/napgdzanymi/hamowanymi:
F: przod

R: tyt

A: pojazdy przegubowe

F & R: przod i tyt

F & A: przéd i pojazdy przegubowe

A & R: pojazdy przegubowe i tyt

F& A & R: przdd, pojazdy przegubowe i tyt
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)

&)

*)

)

@)

@)

@)

Y

@)

@)

)

Przyktady:

— przednie kota blizniacze: F

— kierowanie przednie i przegubowe: F & A

— tylne osie napgdzane: R

— przednie i tylne osie hamowane: F & R

Okresli¢ typ uktadu(-6w) zmiany biegéw za pomoca nastepujacych kodow:

A: automatyczna

M1: manualna

M2: pétautomatyczna

C: przektadnia bezstopniowa (CVT)

W: silnik mocowany do piasty kota

O: INNE (OKTESHC wiviiuiiiiiiiiiiiiiie sttt ittt st saas s s )

Nalezy poda¢ uktad cylindrow z zastosowaniem nast¢pujacych kodow:

LI: liniowy,

V: widlasty

O: silnik o przeciwleglym uktadzie cylindrow

S: silnik jednocylindrowy

R: silnik tlokowy obrotowy.

Dotyczy wytacznie silnikow z zaptonem samoczynnym.

Stuzace za punkt odniesienia do celow roéznych aktow delegowanych Wraz
z konstrukcja zabezpieczajaca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu, bez wyposa-
zenia dodatkowego, ale z czynnikiem chlodzacym, smarami, paliwem, narzedziami
i kierowca. Przyjmuje sig, ze masa kierowcy wynosi 75 kg.

Norma ISO 612/-6.1:1978 (Pojazdy drogowe — Wymiary pojazdéw samochodowych
i pojazdow ciagnigetych — Terminy i definicje).

Norma ISO 612/-6.2:1978 (Pojazdy drogowe — Wymiary pojazdow samochodowych
i pojazdow ciagnigtych — Terminy i definicje).

Norma ISO 612/-6.3:1978 (Pojazdy drogowe — Wymiary pojazdow samochodowych
i pojazdow ciggnigtych — Terminy i definicje). W przypadku pojazdow z zawieszeniem
o regulowanej wysokosci poda¢ normalne potozenie podczas jazdy.

Norma ISO 612/-6.6:1978 (Pojazdy drogowe — Wymiary pojazdow samochodowych
i pojazddéw ciagnigtych — Terminy i definicje).

Norma ISO 612/-6.7:1978 (Pojazdy drogowe — Wymiary pojazdow samochodowych
i pojazdow ciagnigtych — Terminy i definicje).

Norma ISO 612/-6.8:1978 (Pojazdy drogowe — Wymiary pojazdow samochodowych
i pojazdéw ciagnigtych — Terminy i definicje).

W przypadku ciagnikéw i pojazdow kategorii R lub S z dyszlem rozstaw osi jest
odlegto$cia migdzy pierwsza i ostatnig osia; w przypadku pojazdow kategorii R lub
S z dyszlem sztywnym i osig centralng rozstaw osi jest odleglosciag miedzy $rodkiem-
punktu sprzegu i ostatnig osig.
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Norma ISO 4004:1983 (Ciagniki i maszyny rolnicze — Rozstawy kot).

Jezeli czgsci udzielono homologacji typu, nie trzeba jej opisywac, gdy istnieje odnie-
sienie do tej homologacji. Podobnie opis nie jest konieczny w przypadku wszystkich
komponentéw, ktorych wilasciwoséci konstrukcyjne jasno przedstawiono za pomoca
schematow lub szkicow zataczonych do dokumentu. Dla kazdego punktu, dla ktorego
wymaga si¢ zalaczenia rysunkow lub fotografii, podaje si¢ liczb¢ odpowiednich
zatacznikow.

W przypadku wnioskéw obejmujacych wiecej niz jeden silnik macierzysty, nalezy
dostarczy¢ osobne formularze dla kazdego silnika.

Dopuszcza si¢ predkos¢ zmierzong przekraczajaca warto$¢ dla maksymalnej predkosci
konstrukcyjnej o 3 km/h. Dozwolona jest dodatkowa tolerancja 5 %, aby uwzgledni¢
roznice zwiazane z rozmiarem opon.

Norma ISO 789-3:1993 (Ciagniki rolnicze — Metody badan — Czg$¢ 3: Srednica zawra-
cania i zewnetrzna obrysowa $rednica zawracania).

Warto$ci okreslajace wytrzymato$¢ mechaniczng urzadzenia sprzggajacego.

Nie dotyczy typdéw pojazdow, uktadow, komponentow i oddzielnych zespotow tech-
nicznych objetych wymogami art. 37 lub art. 53 ust. 13 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013.

Dotyczy réwniez pojazdow kategorii R lub S wyposazonych w tylne urzadzenie sprzg-
gajace.

Dla pojazdow kategorii R i S nalezy poda¢ wysokos$¢ bez opcjonalnych paneli bocz-
nych/tylnych.

Dla pojazdow kategorii R i S nalezy poda¢ zwis przedniego punktu sprzegu.

Dla silnikéw nalezy poda¢ informacje dotyczace typu silnika lub typu rodziny silnikow,
stosownie do przypadku, bez numeru rozszerzenia homologacji typu.

Jesli ciagnik jest wyposazony w rézne siedzenia dodatkowe lub umozliwia zmiang
pozycji kierowcy (odwracane siedzenie i koto kierownicy), dla kazdego przypadku
mierzy si¢ wymiary wzgledem punktow bazowych siedziska (SIP 1, SIP 2 itd.).

Specyfikacje stali musza by¢ zgodne z norma ISO 630:1995 (Stale konstrukcyjne —
Blachy, szerokie wyroby plaskie, sztaby, ksztattowniki i profile) z poprawka 1: 2003.

Wskaza¢ w przypadku gdy maksymalna predkos¢ konstrukcyjna podczas jazdy do tylu
jest wyzsza niz podczas jazdy do przodu.

Poda¢ wymagane informacje dotyczace: hamulca roboczego; hamulca postojowego; dla
pojazdow kategorii T i C ukladu hamulcowego awaryjnego; dla wszystkich dodatko-
wych urzadzen hamulcowych (w szczeg6lno$ci opozniaczy) oraz; dla uktadow przeciw-
blokujacych.

Nalezy wypetni¢, uwzgledniajac specyfikacje podane w sekcjach 9.1 i 9.2 zatacznika
I do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/96

Standardowy kodeks OECD dotyczacy urzgdowego badania dziatania ciagnikow rolni-
czych i lesnych, kodeks OECD nr 2, wydanie 2015 z lipca 2014 r.

Zgodnie z definicja w pkt 1.1 zatacznika VIII do rozporzadzenia delegowanego Komis-
ji (UE) 2015/208.
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Istotne sa te uklady lub podzespoly elektryczne/elektroniczne pojazdu, ktore moga
emitowa¢ fale w waskim lub szerokim zakresie lub uklady i podzespoly zwiazane
z bezposrednim sterowaniem pojazdu przez kierowce (zob. pkt 3.4.2.3 czgsci 2
zatacznika XV do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/208).

Dotyczy jedynie drobnych producentéw w odniesieniu do sekcji 6 zalacznika V do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014.

Alternatywnie = mozna  dostarczyé  zwymiarowany rysunek  przedstawiajacy
potozenie punktu sprzegu.

Maszyny zgodnie z definicja w art. 2 lit. a) dyrektywy 2006/42/WE Parlamentu Euro-
pejskiego i Rady.
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ZALACZNIK 11

Wzér Swiadectwa producenta w sprawie dostepu do pokladowego ukladu
diagnostycznego (OBD) pojazdu oraz do informacji na temat naprawy
i konserwacji pojazdu

1. Zgodnie z art. 53 ust. 8 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 producent
pojazdu dostarcza $§wiadectwa stanowigce dla organu udzielajacego
homologacji typu dowdd zgodno$ci w sprawie dostgpu do OBD pojazdu
oraz informacji dotyczacych naprawy i konserwacji pojazdu w formie
okreslonej w pkt 2.

1.1 Swiadectwo musi by¢ opatrzone numerem referencyjnym nadanym przez
producenta.
2. Swiadectwo producenta o dostepie do OBD pojazdu oraz informacji

dotyczacych naprawy i konserwacji pojazdu i jego addenda.

2.1. Wzér $wiadectwa producenta w sprawie dostepu do OBD pojazdu oraz
informacji dotyczacych naprawy i konserwacji pojazdu.

Swiadectwo producenta w sprawie dostepu do OBD pojazdu oraz
informacji dotyczacych naprawy i konserwacji pojazdu

Nalezycie wypetniong wersj¢ niniejszego $wiadectwa nalezy dotaczy¢
do foldera informacyjnego.

Numer referencyjny: .....cccceeeveeeveeeees
Nizej podpisany: [ ....c.ceevevvenenne. (imi¢ 1 nazwisko oraz stanowisko)]
Nazwa przedsicbiorstwa i adres producenta: ........ceccecvccrecenvereneneens
Nazwa i adres przedstawiciela producenta (jezeli istnieje) (1): ..........
niniejszym o$wiadcza, ze

zapewnia dostep do OBD pojazdu oraz informacji dotyczacych
naprawy i konserwacji pojazdu zgodnie z:

— rozdzialem XV rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,

— zalacznikiem V do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE)
nr 1322/2014,

w odniesieniu do typéw pojazdow, uktadow, komponentow i oddziel-
nych zespotéw technicznych wymienionych w addendum 1 do
niniejszego $wiadectwa (*).

Obowiazuja nastepujace wyjatki (1):
— drobni producenci (1),

— stosowanie urzadzen firmowych do przeprogramowania jednostek
sterujacych (1).

Adresy glownych stron internetowych (°), dzieki ktorym mozna
uzyska¢ odpowiednie informacje i ktorych zgodno$¢ z powyzszymi
przepisami niniejszym poswiadcza si¢, wymienione s3 w addendum
2 do niniejszego $wiadectwa. Dane kontaktowe przedstawiciela odpo-
wiedniego producenta, ktorego podpis znajduje si¢ ponizej, podano
w addendum 3 do niniejszego $wiadectwa.
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W stosownych przypadkach: producent niniejszym poswiadcza
rowniez, ze spetnil wymog przewidziany w art. 53 ust. 8 rozporz-
adzenia (UE) nr 167/2013, polegajacy na udostepnieniu odpowiednich
informacji w odniesieniu do poprzednich homologacji tych typow
pojazdoéw nie pézniej niz w terminie szesciu miesigcy od daty udzie-
lenia homologacji typu.

Miejscowosé: ... Data: ...

Podpis: ... Imi¢ i nazwisko oraz stanowisko
w przedsigbiorstwie: ...

Addenda:

1: Wykaz typow pojazdu, uktadu, komponentu i oddzielnego zespotu
technicznego

2: Adresy stron internetowych ()

3: Dane kontaktowe

4: W przypadku homologacji wielostopniowej $wiadectwa w sprawie
dostgpu do OBD pojazdu oraz informacji dotyczacych naprawy
i konserwacji pojazdu, tacznie z addendami, odpowiadajace
poprzednim etapom

2.1.1.  Wzér addendum 1 do $wiadectwa producenta w sprawie dostgpu do
OBD pojazdu oraz do informacji na temat naprawy i konserwacji

pojazdu.
Addendum 1
do
Swiadectwa producenta o numerze referencyjnym ..... W sprawie

dostepu do OBD pojazdu oraz informacji dotyczacych naprawy
i konserwacji pojazdu

Wykaz typéw pojazdu (°):
120 TYP () cooieeeeeeeeeeeeeeeeeses st sse s ses s
1.2.1.  Wariant(-y) ()2 e eeer st en et en st
1.2.2. WETSJA(-€) (3): vovverreeresrsseraesssssessesseasesessresss s sesssssssessessssseasessens
1.2.3  Nazwa lub nazwy handlowe (jezeli Wystepuja): ....coocevveerueunee
1.3. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu C): ..........

Numer homologacji typu UE wraz z numerem rozszerzenia
(JEZEll WYSIEPUJE): wererrerererrererieresenseresisresnssssesnssssssenssesassssesersasases

Homologacja typu UE wydana dnia (data, jezeli jest dostep-
NMQ): veueeurereeresressessensesersersereesesserseasesseaseasesensessesansareraesaesasseeseeetenns

Wykaz typu(-6w) of ukladu(-6w), komponentu(-6w) lub
oddzielnego(-ych) zespolu(-6w) technicznego(-ych) (5):

2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta): .........cccocevevevceercrenenne.

2 T 1) N G O
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2.2.1. Nazwy handlowe (jezeli WyStgPUJ@): ..cccecerrrercrmereereererrererenns
2.2.2.  Numery homologacji typu UE (jezeli wystepuja): ......cooeevenee

2.2.3. Homologacja(-e) typu UE wydana(-¢) dnia (data, jezeli jest
OSEEPNA): ettt ettt sttt st st st s

2.3. Nazwy przedsigbiorstw i adresy producentOw: ........cc.ceeeeeee
Dodatkowe informacje o silniku (4):

2.5.2. Kod typu producenta (oznaczony na silniku lub w inny
SPOSOD) ettt sttt e e s

2.1.2.  Wzér addendum 2 do $wiadectwa producenta w sprawie dostgpu do
OBD pojazdu oraz do informacji na temat naprawy i konserwacji

pojazdu.
Addendum 2
do
Swiadectwa producenta o numerze referencyjnym ..... W sprawie

dostepu do OBD pojazdu oraz informacji dotyczacych naprawy
i konserwacji pojazdu

Adres strony internetowej (°), o ktérej mowa w niniejszym $wiadec-
twie:

2.1.3.  Wzor addendum 3 do s$wiadectwa producenta w sprawie dostgpu do
OBD pojazdu oraz do informacji na temat naprawy i konserwacji

pojazdu.
Addendum 3
do
Swiadectwa producenta o numerze referencyjnym ..... W sprawie

dostepu do OBD pojazdu oraz informacji dotyczacych naprawy
i konserwacji pojazdu

Dane kontaktowe przedstawiciela producenta, o ktérym mowa
w niniejszym $wiadectwie:
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Objasnienia do zalgcznika I1

(odestan do przypisow, przypiséw i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszczaé na swiadect-
wach producenta)

(1)
2)

3)

4)

)

Niepotrzebne skreslic.

Poda¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego
typu, wariantu i kazdej wersji, jak okreslono w pkt 2.3 czgsci B zatacznika I do niniej-
szego rozporzadzenia. W celu okreslenia wariantu i wersji mozna wykorzysta¢ tabelg
podang w pkt 2.2 czg$ci B zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia.

Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
np. ,,T4.3a” dla ciagnika o matym przeswicie o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej
mniejszej lub rownej 40 km/h.

Dla silnikow nalezy podaé¢ informacje dotyczace typu silnika lub typu rodziny silnikow,
stosownie do przypadku, bez numeru rozszerzenia homologacji typu.

W przypadku wielostopniowej homologacji typu nalezy poda¢ adresy stron interneto-
wych producentéw odpowiedzialnych za wczedniejsze etapy.
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2.2.

2.3.

2.4

2.5.

ZALACZNIK 111
Wzory $wiadectwa zgodnoSci

Cele

Swiadectwo zgodnosci umozliwia whasciwym organom panstwa czton-
kowskiego rejestracje pojazdéw bez koniecznosci wymagania od wnio-
skodawcy dostarczenia dodatkowej dokumentacji technicznej. Z uwagi
na powyzsze cele $wiadectwo zgodno$ci musi zawierac:

a) numer identyfikacyjny pojazdu;

b) doktadng charakterystyke techniczng pojazdu (np. nie jest dopusz-
czalne wskazywanie przedzialdow wartosci dla poszczegdlnych para-
metréw).

Wymogi ogoélne

Zgodnie z art. 33 ust. 1 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 producent
pojazdu dostarcza $§wiadectwo zgodnosci w odniesieniu do kazdego
pojazdu nalezagcego do typoszeregu, na ktory udzielono homologacji;
wzor takiego $wiadectwa znajduje si¢ w dodatku 1.

Swiadectwo zgodnosci sklada sie z dwoch sekcji.

a) sekcja 1 zawiera o$wiadczenie producenta w sprawie zgodnosci.
Istnieja rézne wzory sekcji 1 w zaleznos$ci od pojazdu, ktoérego
dotycza, zgodnie z pkt 3;

b) sekcja 2 jest technicznym opisem glownych parametréw pojazdu.
Istnieja rozne wzory sekcji 2 w zaleznosci od kategorii pojazdu,
ktorego dotycza, zgodnie z pkt 4. Pozycje, ktore nie dotycza pojazdu
bedacego przedmiotem $wiadectwa, mozna pomingc.

Swiadectwo zgodnosci sporzadzane jest w formacie nie wigkszym niz
format papieru A4 (210 x 297 mm).

Wszystkie informacje na $wiadectwie zgodno$ci s3 zamieszczane przy
wykorzystaniu znakow serii znakow ISO 8859 (Technologia informa-
cyjna — 8-bitowe jednobajtowe kodowane zestawy znakow graficznych)
(w przypadku $wiadectw zgodnos$ci wydawanych w jezyku bulgarskim
stosuje si¢ znaki cyrylicy, w przypadku $wiadectw zgodnosci wydawa-
nych w jezyku greckim — znaki alfabetu greckiego) i cyfr arabskich.

Nie naruszajac przepisow pkt 1 lit. b) wartosci i jednostki podane
w sekeji 2 §wiadectwa zgodnosci sg wzigte z dokumentu informacyjnego
odnoszacego si¢ do danego typu pojazdu. Dopuszczalne tolerancje
okreslono zgodnie z odpowiednimi wymogami aktow delegowanych
przyjetych na podstawie rozporzadzenia (UE) nr 167/2013. Przyjmuje
si¢ minimalne i maksymalne warto§ci wymiarow pojazdow (diugosc,
szeroko$¢ i wysoko$c), aby uwzgledni¢ rézne konfiguracje kot i opon.

Wzory sekcji 1 $wiadectwa zgodnoSci

Wzor A sekcji 1 $wiadectwa zgodnosci (pojazdy kompletne) odnosi si¢
do pojazdow, ktore moga by¢ uzywane w ruchu drogowym bez kolejne;j
homologacji.
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3.2.

3.3.

5.1

5.2.

5.3.

Wzor B sekeji 1 $wiadectwa zgodnosci (pojazdy skompletowane) odnosi
si¢ do pojazdow, ktore takze moga by¢ uzywane w ruchu drogowym bez
koniecznoséci ubiegania si¢ o kolejng homologacje i ktore wczesniej
przeszty dodatkowy etap homologacji.

Jest to zwykle nastepstwo procesu homologacji wielostopniowej (np.
ciggnik kategorii T1 zbudowany przez producenta drugiego stopnia
produkcji na podwoziu zbudowanym przez innego producenta pojazdow).

Nalezy krotko opisa¢ dodatkowe cechy dodane w trakcie procesu wielo-
stopniowego 1 zalgczy¢ $wiadectwa zgodnosci uzyskane na poprzednich
etapach.

Wzor C sekeji 1 $wiadectwa zgodnosci (pojazdy niekompletne) odnosi
si¢ do pojazdow, ktore wymagaja dalszego etapu homologacji i nie moga
by¢ zarejestrowane na stale ani uzywane w ruchu drogowym (np.
podwozie ciagnika kategorii T2).

Wzory sekcji 2 Swiadectwa zgodnosci

Istnieja dwa wzory sekcji 2 $§wiadectwa zgodnosci:

a) Wzor 1 sekeji 2 $wiadectwa zgodnosci dla ciagnikow kotowych (pojazdow
kategorii T) i ciagnikow gasienicowych (pojazdow kategorii C);

b) Wzor 2 sekcji 2 §wiadectwa zgodnosci dla przyczep (pojazdow kate-
gorii R) i wymiennych urzadzen ciagnigtych (pojazdoéw kategorii S).

Zabezpieczenia papierowe i drukarskie chroniace przed sfalszowa-
niem

Zgodnie z art. 33 ust. 2 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 $wiadectwo
zgodnosci zostaje wykonane w taki sposob, ktory zabezpieczy je przed
sfalszowaniem. W tym celu papier stosowany do wydania §wiadectwa
zgodnosci jest chroniony znakiem wodnym w formie zastrzezonego
znaku producenta lub znaku towarowego i kolorowej grafiki.

Alternatywnie do wymogdéw okreslonych w pkt 5.1 papier stosowany do
wydania $wiadectwa zgodno$ci moze nie by¢ chroniony znakiem
wodnym w formie zastrzezonego znaku producenta lub znaku towaro-
wego. W takim przypadku oprocz kolorowej grafiki nalezy dodaé co
najmniej jedno zabezpieczenie drukarskie (np. zastosowac tusz fluores-
cencyjny UV, tusze zmieniajagce barwe zaleznie od kata widzenia, tusze
zmieniajagce barweg pod wpltywem temperatury, mikrodruk, druk gilo-
szowy, druk opalizujacy, grawerowanie laserowe, nalepki holograficzne,
zmienne obrazy laserowe, zmienne obrazy optyczne, wyttoczone lub
wygrawerowane logo producenta itp.).

Producenci moga dostarczy¢ $wiadectwo zgodnosci posiadajace dodat-
kowe zabezpieczenia drukarskie oprocz zabezpieczen wymienionych
w pkt 5.1 1 5.2.

Przepisy szczegdlne

Do $wiadectwa zgodnosci ciggnikow (pojazdéw kategorii T i C) homo-
logowanych z zamocowanymi na nich maszynami oraz pojazdéw kate-
gorii R i S nalezy zalaczy¢ deklaracje zgodnosci WE zgodnie z przepi-
sami prawa krajowego wdrazajacymi dyrektywe 2006/42/WE.
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Dodatek 1
Wzory $wiadectwa zgodnoSci

SWIADECTWO ZGODNOSCI DOLACZANE DO KAZDEGO POJAZDU NALEZACEGO DO TYPOSZEREGU, KTORY UZYSKAL. HOMOLOGACJE

Sekeja 1
WZOR A - POJAZDY KOMPLETNE

[rok] () (%) [numer porzadkowy] (*) (%

SWIADECTWO ZGODNOSCI UE

Nizej podpisany: (imig i nazwisko oraz stanowisko)]

niniejszym za$wiadcza, ze nastgpujacy pojazd kompletny:

1.1. Marka (nazwa handlowa producenta):

1.2. Typ ()

1.2.1. Wariant ():

1.2.2. Wersja ():

1.2.3. Nazwa handlowa (jezeli wystepuje):

1.3. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu ():

1.4. Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta:

1.4.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawicicla producenta (jesli dotyczy):

1.5.1. Umiejscowienie tabliczki znamionowej lub tabliczek znamionowych producenta (*):

1.5.2. Sposdb umieszczenia tabliczki znamionowej lub tabliczek znamionowych producenta:

1.6.1. Umiejscowienie numeru identyfikacyjnego pojazdu na podwoziu:

2. Numer identyfikacyjny pojazdu:

odpowiada pod kazdym wzgledem typowi opisanemu w $wiadectwie homologacji typu UE .........ccuummmmmmnnens (nr Swiadectwa homologacji
typu, w tym numer rozszerzenia) wydanym dnia (data wydania) i

moze by¢ zarcjestrowany na stale w panistwach cztonkowskich o ruchu prawostronnym/lewostronnym (') stosujacych jednostki
9

metryczne/brytyjskie (') w predkosciomierzach (°).

(Micjscowosé) (Data) ... Podpis: ...

Uwaga:

— Jezeli niniejszy wzdr stosuje si¢ w odniesieniu do homologacji typu pojazdu stanowiacej wylaczenie dla nowej technologii lub
nowej koncepcji zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, tytul $wiadectwa otrzymuje brzmienie ,TYMCZASOWE
SWIADECTWO ZGODNOSCI UE WAZNE WYLACZNIE NA TERYTORIUM ... (). W tytule tymczasowego Swiadectwa
zgodnosci zamiast ,POJAZDY KOMPLETNE” nalezy zawrze¢ sformulowanie: ,DLA PO]AZD()W KOMPLETNYCH, KTORYM
UDZIELONO HOMOLOGAC]I TYPU ZGODNIE Z ART. 35 UST. 2 ROZPORZADZENIA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I
RADY (UE) NR 167/2013 Z DNIA 5 LUTEGO 2013 R. W SPRAWIE HOMOLOGAC]I I NADZORU RYNKU PO]AZDOW
ROLNICZYCH I LESNYCH (HOMOLOGACJA TYMCZASOWA)” zgodnie z art. 33 ust. 7 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.

— Jezeli niniejszy wzdr stosuje si¢ w odniesieniu do krajowej homologacji typu w odniesieniu do pojazdéw produkowanych w
matych seriach zgodnie z art. 37 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, w tytule zamiast ,POJAZDY KOMPLETNE” nalezy zawrze¢
sformutowanie: ,DLA PO]AZDOW KOMPLETNYCH, KTORYM UDZIELONO HOMOLOGAC(]I TYPU JAKO POJAZDOM
PRODUKOWANYM W MALYCH SERIACH” a obok tego sformulowania rok i numer porzadkowy produkeji zgodnie z art. 33
ust. 8 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.
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SWIADECTWO ZGODNOSCI DOLACZANE DO KAZDEGO POJAZDU NALEZACEGO DO TYPOSZEREGU, KTORY UZYSKAL. HOMOLOGACJE
Sekeja 1

WZOR B ~POJAZDY SKOMPLETOWANE

[rok] ) (% [numer porzadkowy] (*) *)

SWIADECTWO ZGODNOSCI UE

Nizej podpisany: [ (imi¢ i nazwisko oraz stanowisko)]

niniejszym za§wiadcza, ze nastepujacy pojazd skompletowany:

1.1. Marka (nazwa handlowa producenta):

1.2. Typ ():

1.2.1. Wariant (%):

1.2.2. Wersja ():

1.2.3. Nazwa handlowa (jezeli wystepuje):

1.3. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu ():

1.4. Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta:

1.4.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli dotyczy):

1.5.1. Umiejscowienie tabliczki znamionowej lub tabliczek znamionowych producenta (*):

1.5.2. Sposéb umieszczenia tabliczki znamionowej lub tabliczek znamionowych producenta:

1.6.1. Umiejscowienie numeru identyfikacyjnego pojazdu na podwoziu:

2. Numer identyfikacyjny pojazdu:

zostal skompletowany i zmieniony w nastgpujacy sposob: oraz
odpowiada pod kazdym wzgledem typowi opisanemu w $wiadectwie homologacji typu UE .......ccovesrienns (nr $wiadectwa homologacji
typu, w tym numer rozszerzenia) wydanym dnia (data wydania) i

moze by¢ zarejestrowany na stale w pafistwach czlonkowskich o ruchu prawostronnym/lewostronnym(') stosujacych jednostki
metryczne/brytyjskie (') w predkosciomierzach ().

(Miejscowosc) (Data) ... Podpis: ...

Zalacznik: Swiadectwa zgodnosci dostarczone na poprzednich etapach.
Uwaga:

— Jezeli niniejszy wzdr stosuje si¢ w odniesieniu do homologacji typu pojazdu stanowiacej wylaczenie dla nowej technologii lub
nowej koncepgji zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 1672013, tytul $wiadectwa otrzymuje brzmienie ,TYMCZASOWE
SWIADECTWO ZGODNOSCI UE WAZNE WYEACZNIE NA TERYTORIUM ... (. W tytule tymczasowego $wiadectwa
zgodnosci  zamiast ,POJAZDY SKOMPLETOWANE” nalezy zawrze¢ sformulowanie: ,DLA  POJAZDOW
SKOMPLETOWANYCH, KTORYM UDZIELONO HOMOLOGAC]I TYPU ZGODNIE Z ART. 35 UST. 2 ROZPORZADZENIA
PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY (UE) NR 167/2013 Z DNIA 5 LUTEGO 2013 R. W SPRAWIE HOMOLOGA(]I I
NADZORU RYNKU PO]AZDOV\’ ROLNICZYCH I LESNYCH (HOMOLOGACJA TYMCZASOWA)” zgodnie z art. 33 ust. 7
rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.

— Jezeli niniejszy wzdr stosuje si¢ w odniesieniu do krajowej homologacji typu w odniesieniu do pojazdéw produkowanych w
malych seriach zgodnie z art. 37 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, w tytule zamiast ,POJAZDY SKOMPLETOWANE” nalezy
zawrze¢ sformulowanie: ,DLA PO]AZDC)\V SKOMPLETOWANYCH, KTORYM UDZIELONO HOMOLOGAC]I TYPU JAKO
POJAZDOM PRODUKOWANYM W MALYCH SERIACH” a obok tego sformutowania rok i numer porzadkowy produkgji
zgodnie z art. 33 ust. 8 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.
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SWIADECTWO ZGODNOSCI DOEACZANE DO KAZDEGO POJAZDU NALEZACEGO DO TYPOSZEREGU, KTORY UZYSKAL HOMOLOGACJE
Sekgeja 1
WZOR C - POJAZDY NIEKOMPLETNE
SWIADECTWO ZGODNOSCI UE

Nizej podpisany: [ (imi¢ i nazwisko oraz stanowisko)]

niniejszym za$wiadcza, ze nastepujacy pojazd nickompletny:

1.1. Marka (nazwa handlowa producentay:
2
1.2. Typ ():
1.2.1. Wariant ():
1.2.2. Wersja (2):
1.2.3. Nazwa handlowa (jezeli wystgpuje):
1.3. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu ():
1.4. Nazwa przedsi¢biorstwa i adres producenta:
1.4.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli dotyczy):
1.5.1. Umiejscowienie tabliczki znamionowej producenta (S):
1.5.2. Sposéb umieszcezenia tabliczki znamionowej lub tabliczek znamionowych producenta:
1.6.1. Umiejscowienie numeru identyfikacyjnego pojazdu na podwoziu:
2. Numer identyfikacyjny pojazdu:
odpowiada pod kazdym wzgledem typowi opisanemu w $wiadectwie homologacji typu UE .......eeenereeevnns (nr Swiadectwa homologacji
typu, w tym numer rozszerzenia) wydanym dnia (data wydania) 1

nie moze by¢ zarejestrowany na state bez kolejnych homologacji.
(Miejscowos€) (Data) ... Podpis: ...

Zatacznik: Swiadectwa zgodnosci dostarczone na poprzednich etapach.
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Seckeja 2
WZOR 1 - KATEGORIA POJAZDU T/C ()
(POJAZDY KOMPLETNE, SKOMPLETOW ANE I NTEKOMPLETNE)

Ogdlne cechy konstrukcyjne

3.3.1.
3.3.2.
3.3.3.
3.3.4.
3.3.5.

3.4.1.

3.4.2.
3.4.3.

»3.4.4.

}(1)

Liczba osi i két:

. . . . s P I - (10,
Liczba i polozenie osi z kotami blizniaczymi ():

. . . 3 [ Pt 104
Liczba i poloZenie osi kierowanych (*):

Liczba i potoZenie osi napgdzanych M ¢9:

Liczba i potozenie osi hamowanych (') (*%):

Konfiguracja podwozia gasienicowego: Zestaw gasienicowych uktadéw bieznych z przodu/zestaw gasienicowych
ukladéw bieznych z tylufzestaw gzgsicnicowych uktadéw bieznych z przodu i z tylu/ggsienicowy uklad biezny
ciagly po kazdej stronie pojazdu (* %) (')

Numer i polozenie napgdzanego zestawu gasienicowych ukladéw bieznych ():

Numer i polozenie hamowanego zestawu gasienicowych uktadéw bieznych ():

Kierowanie poprzez (**):
— zmiang predkoéci migdzy gasienicowymi ukladami bieznymi po lewej stronie i prawej stronie: tak/nie ()

— obrét dwéch gasienicowych ukladéw bieznych po przeciwnych stronach lub wszystkich czterech gasienicowych
ukladéw bieznych: tak/nie ()

— obrét przedniej i tylnej czeici pojazdu wokét centralnej osi pionowej: tak/nie (1)

— obrdt przedniej i tylnej czg$ci pojazdu wokot centralnej osi pionowej i zmiane kierunku kot osi wyposazonej w
kota: tak/nie (1); €

Cechy konstrukcyjne do szczegélnych celow

47.1.
47.2.

55.1.

»58.3.

59.

59.1.

123 M1

Pojazd wyposazony w konstrukcje zabezpieczajace przed spadajacymi przedmiotami (FOPS) do zastosowari w
le$nictwie: tak/nie " (bk)

Pojazd wyposazony w konstrukcje zabezpieczajace przed spadajacymi przedmiotami (FOPS) do zastosowari
innych niz lesne: tak/nie oIEe)

Pojazd wyposazony w zabezpieczenie przed przedmiotami przedostajacymi si¢ do wngtrza kabiny (OPS) do
zastosowan w lesnictwie: tak/nie ME ’k)

Pojazd wyposazony w zabezpieczenie przed przedmiotami przedostajgcymi sig do wnetrza kabiny (OPS) do
zastosowarn innych niz lesne: tak/nic (') °™)

Pojazd wyposazony w kabine sklasyfikowang do ochrony przed substancjami niebezpiecznymi kategorii: 2/3/4 (1)(*)
oraz filtr przeciwpylowy] filtr aerozoli/ filtr oparéw (})(*%) w odniesieniu do ochrony przed substancjami niebez-
piecznymi (**%). <

3 30)

Pojazd z zamocowang na nim maszyna ('): tak/nie (")

Opis ogélny maszyny oraz jej wspéldziatania z pojazdem (**9):
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Masy
4.1.1.1.
4.1.1.1.1.
4.1.1.1.2.
4.1.2.1.
4.1.2.1.1

»¥4.1.2.2.

4.1.2.3.

» 1 M1

Masa(-y) wlasna(-e) w stanie gotowym do jazdy

Maksimum (') . kg
Minimum (') v kg
Technicznie dozwolona maksymalna masa catkowita (maksymalne masy calkowite): cennnsccssseciinns kg
Technicznie dopuszczalna maksymalna(-¢) masa(-y) na 0$: 0§ 1 kg, 052 kg, os kg
Masa(-y) i opona(-y)
Obcigze- Maksymalne Rozstaw kot [mm]
Rozmiar opony, sz e Maksymalna Maksymalna dopu.sz‘cza%ne
Zesndl w tym indeks Promiefi | znamion- | al & aliia obcigzenie
€SpOo; 0 £z oo (1 opuszczalna opuszczalna A
opon. I S nr nosnosci 1 toczny owe mase. na o8 masa: pojazdu pionowe w Minimum Malsin
P symbol kategorii [mm] jednej kel () ke] () punkcie L
predkoéci opony sprzegu [kg]
kel () = &=
1 1
2
2 1
2
1
2

(*)  Zgodnie ze specyfikacja opon.

(**) Obcigzenie przenoszone na $rodek odniesienia sprzegu w warunkach statycznych, bez wzgledu na urzadzenie sprzegajace; jezeli maksymalne
dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu w zaleznoci od sprzezenia jest wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabele po prawej
stronie i w nagléwku kolumny podaé oznaczenie identyfikacyjne urzadzenia sprzegajacego; w przypadku pojazdéw kategorii R lub S niniejsza
kolumna dotyczy tylnych urzadzen sprzegajacych, jezeli je zastosowano.

(***) Wartos¢ te n:leiy podaé, tylko jezeli maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu jest mniejsze niz podane w pozycjach
3831384

Masa(-y) i podwozic gasienicowe (**%)

Wymiary gasienic Maksymalna

: Maksymalne
Numer Sredni Maksymalne dopuszczalna Maksymalna | dopuszczalne
zestawu dhugosé | szerokosé nacisk obcigzenie rzaia na dopuszczalna obciazenie
gasienicowych | [mm] [mm] na na koto zestaw masa pionowe w
ukladéw podloze noéne gasienicowych pojazdu punkcie
L - uktadéw *
bieznych [kPa] [kg] (*) Giasiveh [kg] (*) sprzegu
ycn ) (F¥
1
2

(*) Zgodnie ze specyfikacja kota nosnego.

(**) Obcigzenie przenoszone na $rodek odniesienia sprzegu w warunkach statycznych, bez wzgledu na urzadzenie
sprzegajace; jezeli maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu w zaleznosci od sprzezenia jest
wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabele po prawej stronie i w nagtéwku kolumny podaé oznaczenie identyfikacyjne
urzadzenia sprzegajacego.
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vB
»P4.1.3. Technicznie dopuszczalne masy ciagniete dla kazdej konfiguracji podwozie/hamulce pojazdu kategorii R lub S:
Pojazd
kategorii
RiS Dyszel Dyszel sztywny O5 centralna
Hamulec
Bez hamulca ... kg ... kg ... kg
Hamowanie ... kg ... kg ... kg
bezwladnosciowe
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg ... kg
Hamowanie pneumatyczne| ... kg iz K@ .
4.1.4. Catkowita dopuszczalna masa zespolu ciagnika (pojazdu kategorii T lub C) i pojazdu ciagnigtego (pojazdu kategorii R lub S) dla
kazdej konfiguracji podwoziafhamulcdéw pojazdu kategorii R lub S:
Pojazd
kategorii
RiS <
Dyszecl Dyszel sztywny O5 centralna
Hamulec
Bez hamulca ... kg .. kg one G
Hamowanie ... kg ... kg ... kg
bezwladnosciowe
Hamowanie hydrau- ... kg ... kg e kg
liczne
Hamowanie pneuma- ... kg ... kg ... kg«
tyczne
>(17 <
Masy obcigznikow
»29.2, Liczba zestawéw obciaznikéw:
29.2.1. Liczba komponentéw w kazdym zestawie: zestaw 1: ............ zestaw 2 ... ZEStAW ..o
29.4. Laczna masa obcigznikow: kg«

)@ M1



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 180

Gléowne wymiary

4.2.1;
42.1.1.
42.1.2.

>V 4213
4.2.2.
42.2.1.1.
42212,
422.1.3.
4.2.25.

> 42238

W przypadku pojazddw niekompletnych )

Dopuszczalna dlugo$é pojazdu skompletowanego (*): maksimum ... mm

minimum ...mm

2z . 14 . o
Dopuszczalna szeroko$é pojazdu skompletowanego (*°): maksimum ... mm minimum ... mm

Wysokos¢ (w stanie gotowym do jazdy) (“); maksimum ... mm

W przypadku pojazdéw kompletnych/skompletowanych (*) (**°)

Diugoséé w ruchu drogowym (**): maksimum ... mm minimum ...
Szeroko$é w ruchu drogowym (**): maksimum ... mm minimun ...
Wysokosé w ruchu drogowym (**): maksimum ... mm minimum ...

Rozstaw osi (1 6): ... mm

Rozstaw k(')l(”): Maksimum: 0§ 1 ... mm, o§ 2 ...

Minimum: 0f 1 s mm, 0§ 2 ...

Ogoblne wlasciwosci mechanizmu napedowego

»¥5.1.1.1.

»¥5.12.1.

5.2.

5.3.

5.5.

Silnik

2.1.

2.2,

»9222.

©
4

6.1.

6.4.

6.5.

»77.1.1.

Deklarowana maksymalna predko$¢ konstrukcyjna pojazdu: ... km/h «

minimum ... mm«

mm

mm

mm

mm, o0$ ... mm
mm, 0$ ... mm o

Deklarowana maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu podczas jazdy do tylu:... km/h «

Znamionowa moc silnika netto: ... kW, przy ... min” (zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z

30.9.2010, 5. 280))

Maksymalna moc silnika netto: ... kW, przy ... min” (zgodnie z regulaminem EKG ONZ nr 120 (Dz.U. L 257 z

30.9.2010, 5. 280))

R0dzaj paliwa (°): coveressrsssrssssssssssssssssnn

Marki (Nazwy handlowe producenta):

Typ:

Numer homologacji typu bez rozszerzenia: ... 4

Kod typu producenta (oznaczony na silniku lub w inny sposéb):

|
Cykl: czterosuwowy/dwusuwowy (')

Liczbasi ccsuuesssissens iuktad (1): woovonreesnneen cylindréw

3

Pojemno$¢ silnika: .....cccvveevesrereeens cm

Cykl spalania: z zaptonem iskrowym/z zaptonem samoczynnym(l) |

P ()@ @GO N M1
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vB

Skrzynia biegéw

| R |

»¥11.2.8. Typ ukladu(-6w) zmiany biegdw (22): wemeersmmsmersrssssnsessesinsens <
Uklad kierowniczy
13.2. Rodzaj ukfadu kierowniczego: bez wspomagania/ze wspomaganiem/z serwomechanizmem/réznicowy ()
Hamowanie

»>V43.4.6. Elektroniczny uklad hamulcowy: tak/niefopcjonalnie (})
43.5.1. Przeniesienie hamowania: mechaniczne/hydrostatyczne bez wspomagania/ze wspomaganiem/petne przeniesienie mocy (1)
.43.5.3. Blokada lewego i prawego urzadzenia sterujacego hamulCami: ....coeeeeeemmmeereecssssnnneeceecs
43.6.1. Technologia ukladu sterowania hamuleéw pojazdu ciagnietego: hydrauliczna/pneumatycznaelektrycznafbrak (1)
43.6.4. Typ polaczeri: jednoprzewodowe/dwuprzewodowe/brak (1)
43.6.4.1. Cisnienie zasilania — hydrauliczne: jeden przewdd: ... ... kPa dwa przewody:
43.6.4.2. Cisnienie zasilania — pneumatyczne: ... dwa przewody: ..
43.6.5. Obecnoé¢ zlacza ISO 7638:2003 (*%P): tak/nie (1) «

Konstrukgcja zabezpieczajgca przed skutkami przewrécenia si¢ pojazdu (ROPS)

2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta):
2.2.2. Numer(-y) homologacji typu:
»V46.1. Wyposazenie ROPS: obowigzkowe/opcjonalne/standardowe (1) <
46.2. ROPS wedtug kabiny/wedlug ramy/wedlug palaka(-6w) zabezpieczajacego(-ych) zamontowanego(-ych) na
przedzieftyle (')
»©46.2.1. W przypadku palaka zabezpieczajacego: skfadany/nieskladany (1)
46.2.2. W przypadku palaka zabezpieczajacego skladanego:
46.2.2.1. Skladanie: bez wspomagania | z czg§ciowym wspomaganiem | z pelym wspomaganiem (1);
46.2.2.2.1. Recznie obstugiwana sktadana ROPS: przy uzyciu narzedzifbez uzycia narzedzi (%)
46.2.2.4. Mechanizm blokujacy: reczny/automatyczny (1) 4

(@G @6 ML
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Miejsca siedzjce (siod}a i siedzenia)

49.1. Konfiguracja miejsc siedzacych: siedzenie/siodto (')
49.4.2. Kategoria typu siedzenia kierowcy: kategoria A klasa I/I/I11, kategoria B ()
49.4.3. Zmiana pozycji przy zmienionym kierunku jazdy: tak/nie ()

»49.5.1. Liczba siedzen dla pasazerow: ... €

» @ Skrzynia(-e) tadunkowa(-e) (339)

33.1.1¢ Dlugo$é¢ skrzyn ladunkowych: ... mm

33.1.2. Szeroko§¢ skrzyn ladunkowych: ... mm

33.1.3. Wysokos¢ skrzyn fadunkowych nad podlozem: ... mm

33.2; Bezpieczne dopuszczalne obcigzenie skrzyni ladunkowej podane przez producenta: ... kg «
>«

Sprzegi mechaniczne

»¥38.3, Tylny sprzeg mechaniczny

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalacznika XXXIV do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenie typu przez producenta:

Znak lub numer homologacji typu (UE):

Maksymalne obcigZenie poziomefwartosé D (+)(+4): - kg/kN () | ... kg/kN (") ... kg/kN (")
Masa ciagnigta (T) (H(*4): ...ton ...ton ...ton
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w  punkcie .- kg ---kg ... kg

sprzegu (*4:

Polozenie wysokosé nad podlozem minimum ... mm ... mm ...mm
punktu
62
sprzegu .
praegu (*9) maksimum | ... mm ... mm ... mm
odlegtos¢ od plaszczyzny pionowej | minimum ...mm ... mm ...mm
przechodzacej przez of geomet-
czng tylnej osi i
ryezng tyinej maksimum | ...mm ...mm ...mm <

Mechanizm podnoszenia trzy punktowego uktadu zawieszenia

39.1. Mechanizm podnoszenia trzypunktowego ukladu zawieszenia: montowany z przodu/montowany z
tylu/montowany zaréwno z przodu, jak i z tytu/brak (')

»©39.2. Maksymalna masa ciagnieta (2%): ... kg «

| JOUNGRONONONY § |
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Dodatkowe punkty sprzegu
40.1. Dodatkowe punkty sprzegu: tak/nie/opcjonalnie (')

Wal(-y) odbioru mocy

»*51.2. WOM gléwny: Polozenie: przéd/tylfinne (1) (esli inne, okresli&: .. )
51.3. WOM dodatkowy (*3):  Polozenie: przéd/tytfinne (1) (jesli inne, okreslié: .ommmmmmmersmmrssrrssersmsssrsrines )
51.2.3. Nieobowiazkowe (*%): Moc na wale odbioru mocy (WOM) przy predkosci(-ach) znamionowej(-ych) [zgodnie z kodeksem OECD
nr 2 (2 lub norma ISO 789-1:1990 (Ciagniki rolnicze — Metody badan — Czeé¢ 1: Badanie mocy na wale odbioru mocy)]
Znamionowa predkosé Odpowiadajaca jej prrngic]l‘llflosc obrotowa silnika (I\]:[\?V?)
obrotowa WOM
(min’!)
WOM gléwny WOM dodatkowy (*%) WOM gléwny WOM dodatkowy (%)
1-540
2-1 000
540E
1 000E .. d

‘Wyniki badania poziomu halasu (zewnetrznego):

mierzonego zgodnie z zalagcznikiem III do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/96, ostatnio
zmienionego rozporzadzeniem delegowanym Komisji (UE) .../[... & 5

Podczas jazdy: ... dB(A)
Podczas postoju: ... dB(A)
Pr¢dko$é obrotowa silnika: ... min™

Poziom halasu odczuwanego przez kierowce:

mierzony zgodnie z zalgcznikiem XlII do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014, ostatnio
zmienionego rozporzadzeniem delegowanym Komisji (UE) .../... (') (**)

Narazenie kierowcy na hatas ...dB(A)

Zastosowana metoda badania (*'):

> M1
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Wyniki bada emisji spalin (z uwzglednieniem wspétczynnika pogorszenia jakosci)
mierzonego zgodnie z:

— zalacznikiem 1 do rozporzadzenia de]egowane$0 Komisji (UE) 2015/96, ostatnio zmienionego
rozporzadzeniem delegowanym Komisji (UE) .../... () %: tak/nie *y

— zalgcznikiem XII do dyrektywy 97/68/WE Parlamentu Europejskiego i Rady ostatnio zmienionej dyrektywa
(Komisji) () nr ....[...JUE (") (**): tak/nic (*); lub

— rozporzadzeniem Parlamentu  Europejskiego i Rady (WE) nr 595/2009, ostatnio zmicnionym
rozporzadzeniem (delegowanym Komisji) (‘) (UE) (ar) ().../... () () (Parlamentu Europejskicgo i Rady) ('):
tak/nie (); lub

— zalacznikiem 4B do regulaminu nr 96 EKG ONZ zmicnionego serig poprawek 04 (Dz.U. L 88 2 22.3.2014,
s. 1): tak/nie 0.

Cykl (™) NRSC/ESC/WHSC (') NRTC/ETC/WHTC (')
Etap

co ... g/kWh ...g/kWh
HC ... g/kWh ... g/kWh
NO, (*%) ... g[kWh ... g/kWh
HC + NOy ... g/kWh ... g/kWh
PM ... g/kWh ... g/kWh
CO, ... g[kWh ...g/kWh
NMHC nie dotyczy ... g/kWh
CH4 nie dotyczy ... gfkWh
Cykl goracego rozruchu NRTC, CO, nie dotyczy ... g/kWh
Praca w cyklu goracego rozruchu NRTC nie dotyczy ...kWh
Praca w cyklu w przypadku nic dotyczy

uruchomienia goracego silnika bez ...kWh
regeneracji

Uwagi A
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Sekcja 2
WZOR 2 - KATEGORIA POJAZDUR/S (')

(POJAZDY KOMPLETNE, SKOMPLETOWANE I NIEKOMPLETNE)

Ogodlne cechy konstrukcyjne

3.3.1. Liczba osi i kot:

3.3.2. Liczba i potozenie osi z kotami blizniaczymi (*°):

3.3.3. Liczba i potozenie osi kierowanych " (%9

3.3.5. Liczba i potozenie osi hamowanych (*%):

3.5.3. Typ podwozia: z dyszlem/z dyszlem sztywnym/z osia centralnafinne (') (jesli inne, okresli¢: ...
5.1.1.1. Deklarowana maksymalna predko$é konstrukeyjna pojazdu: km/h
Masy

4.1.1.1. Masa(-y) wlasna(-¢) w stanie gotowym do jazdy

4.1.1.1.1.  Maksimum ('"): . kg

4.1.1.1.2.  Minimum ("): e kg

4.1.2.1. Technicznie dozwolona maksymalna masa catkowita (maksymalne masy catkowite): kg

»®41212.  Obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu (5) (*): ... kg ... kg <

»¥41.2.2. Masa(-y) i opona(-y)

Maksymalne Rozstaw k6t [mm]
Rozmiar opony, w - Obcigzenie | Maksymalna Maksymalna doplfgz.cza!ne
. . Promien A dopuszczal- obcigzenie
Zespot z tym indeks 1 znamiono- | dopuszczal- :
opon nr . no$nosci i symbol toczny () we jednej | na masa na faimass pionowe W Minimum | Maksimum
Kategorii predkosci | ™™ | opony [ke] | of [kg) ¢ | PORedu kel | punkeie
V] sprzegu [kg]
() (9 ()
1 1
2
2 1
2
1
2

(*)  Zgodnie ze specyfikacja opon.

(**)  Obcigzenie przenoszone na $rodek odniesienia sprzegu w warunkach statycznych, bez wzgledu na urzadzenie sprzegajace; jezeli maksymalne
dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu w zaleznosci od sprzezenia jest wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabele po prawej stronie
i w nagloéwku kolumny poda¢ oznaczenie identyfikacyjne urzadzenia sprzegajacego; w przypadku pojazdéw kategorii R lub S niniejsza kolumna
dotyczy tylnych urzadzen sprzegajacych, jezeli je zastosowano.

(***)  Warto§¢ te nalezy podaé, tylko jezeli maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu jest mniejsze niz podane w pozycjach 38.3
i384 4

> 0@ M1
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»4.1.3. Maksymalne dopuszczalne obciazenie(-a) w tylnym punkcie sprzegu do holowania drugiego pojazdu kategorii R lub S dla kazdej
konfiguracji podwozie/hamulce w tym drugim pojezdzie (*>%):
Pojazd kategorii R i S
Hamulec Dyszel Dyszel sztywny Os centralna
Bez hamulca ... kg ... kg .. kg
Hamowanie bezwlad- ... kg .. kg .. kg
noéciowe
Hamowanie hydrau- «ws kg kg .. kg
liczne
Hamowanie pneuma- ... kg ... kg .. kg«
tyczne
’(1) . 4
Gléwne wymiary
4.2, W przypadku pojazdow niekompletnych (***)
4.2.1.1. Dopuszczalna dtugo$é pojazdu skompletowanego (*°): maksimum ... mm minimum ... mm
4.2.1.2. Dopuszczalna szeroko$é pojazdu skompletowanego (**): maksimum ... mm minimum ... mm
> 42.1.3. Wysoko$¢ (w stanie gotowym do jazdy) (**); maksimum ... mm ... minimum ... mm <
4.2.2. W przypadku pojazdow kompletnych/skompletowanych (*) (**°)
4.2.2.1.1. Dtugo$é w ruchu drogowym (**): maksimum ... mm minimum ... mm
4.2.2.1.2. Szeroko$¢ w ruchu drogowym (**): maksimum... mm minimum ... mm
4.2.2.1.3. Wysokosé w ruchu drogowym ** **: maksimum ... mm minimum ...mm
4.2.2.5. Rozstaw osi (*): ... mm
4.2.2.6. Odlegto$¢ migdzy kolejnymi osiami 1-2: ... mm 2-3:... mm, 3-4:... mm, itd.
4.2.2.7.1. Odleglo$¢ migdzy punktem sprzggu a pierwszg osig IS F mm
4.2.2.7.2. odlegtos¢ migdzy punktem sprzegu a 0statnia 0sig (*7): .uveeeeeseeseeereens mm
»V4228. Rozstaw kot (17): Maksimum: oé 1 mm, 0§ 2 1111 1T mm
MIfITMEOS. L. i mm, o 2 mm, 0§ mm<«{

()@@ ML
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Hamowanie
»43.4.6. Elektroniczny uklad hamulcowy: tak/nie/opcjonalnie (%)
43.5.1. Przeniesienie hamowania: mechaniczne/hydrostatyczne bez wspomagania/ze wspomaganiem/pelne przeniesienie mocy (})
43.6.1. Technologia uktadu sterowania hamulcéw pojazdu ciagnigtego: hydrauliczna/pneumatycznalelektrycznafbrak ()
43.6.4. Typ polaczeri: jednoprzewodowe/dwuprzewodowe/brak (1)
43.6.4.1. Ci$nienie zasilania — hydrauliczne: ......... jeden przewdd: ... kPa ... dwa przewody: ... kPa
43.6.4.2. Cisnienie zasilania — pneumatyczne: ... dwa przewody: ............. kpa «

»“Skrzynia(-e) tadunkowa(-e) (*39)

33.1.1: Dhugoéé skrzyn tadunkowych: ... mm

33:1.2. Szerokos¢ skrzyn ladunkowych: .......... mm

33.1.3. Wysokos¢ skrzyn ladunkowych nad podlozem: ... mm

33.2. Bezpieczne dopuszczalne obcigzenie skrzyni tadunkowej podane przez producenta: ... kg <
> <

Sprzegi mechaniczne

38.3. Tylny sprzeg mechaniczny (**)

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalgcznika XXXIV do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenic typu przez producenta:

Znak lub numer homologacji typu (UE):

Maksymalne obciazenie poziome[warto$é D (') *): ... kg/kN () ... kg/kN () ... kg/kN (")

Masa ciggnigta (T) (1) (25): ...ton ...ton ...ton

123 M1
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Maksymalne doP_uszczalne obcigzenie pionowe w | ...kg ...kg ...kg
punkcie sprzegu (7):

Polozenie | wysoko$¢ nad podlozem minimum | ... mm ... mm ... mm

punktu

sprzegu .

prees maksimum | ... mm ... mm ... mm
odleglos¢ od plaszczyzny | minimum | ... mm ... mm ... mm

pionowej  przechodzacej
przez 0§ geometryczng
tylnej osi

maksimum | ... mm ... mm ... mm

38.4. Przednie urzadzenie sprzegajace

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalgcznika XXXIV do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenie typu przez producenta:

Znak lub numer homologacji typu (UE):

Maksymalne obcigzenie poziomefwartosé D (') (7): o kgRN() | L kg/kN () ... kg/kN (")
Masa ciaggnieta (T) &y ...ton ...ton ...ton
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w | ...kg ...kg ... kg

25

punkcie sprzggu (7):

Polozenie | wysokos¢ nad podiozem minimum | ... mm ... mm ... mm

punktu

sprzegu: .

preeg maksimum | ... mm ... mm ... mm
odlegtos¢ od plaszczyzny | minimum | ...mm ... mm ... mm

pionowej  przechodzacej
przez o geometryczng
tylnej osi

maksimum | ...mm ... mm ... mm

Przyczepy przechylne ()

52.5. Krétki opis urzadzeti podpicrajacych do obstugi i konserwagji:

Uwagi Y
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Uwagi wyjasniajgce do dodatku 1

(odestart do przypiséw, przypiséw i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszczaé w $wiadectwie zgodnosci):

O

)

)

Dotyczy jedynie krajowej homologacji typu pojazdu w odniesieniu do pojazdéw produkowanych w matych seriach zgodnie z art. 37
rozporzgdzenia (UE) nr 167/2013.

Niepotrzebne skreslic (jezeli zastosowanie ma wigcej niz jedna wartos¢, skrelenia nie sg konieczne).

Podaé kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,TVV” przypisany do kazdego typu, wariantu i kazdej wersji, jak okreslono w pkt 2.3
cze$ei B zatgeznika [ do niniejszego rozporzadzenia. W celu okreslenia wariantu i wersji mozna wykorzystac tabele podana w pkt 2.2 czesci
B zalgcznika [ do niniejszego rozporzadzenia.

Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, np. ,T4.3a” dla ciagnika o malym prze$wicie o
maksymalnej predkosci konstrukeyjnej mniejszej lub réwnej 40 km/h.

w przypadku homologacji wielostopniowej nalezy wskaza¢ informacje dotyczace poprzedniego etapu (poprzednich etapow).

W przypadku wielostopniowej homologacji typu nalezy poda¢ adresy stron internetowych producentéw odpowiedzialnych za weze$niejsze
etapy.

Standardowy kodeks OECD dotyczacy urzgdowego badania dzialania ciggnikéw rolniczych i le$nych, kodeks OECD nr 2, wydanie 2015 z
lipca 2014 1.

Napedzane i hamowane kota nosne:

F: przéd

R: tyt

F&R: przdd i tyt

C: ggsienica

Przyklady:

— tylne napedzane kota noéne: R

— hamowane gasienice: C
w przypadku homologacji wielostopniowej informacje t¢ nalezy podawac na kazdym etapie.

Niniejsze o$wiadczenie nie ogranicza prawa zadnego panistwa czlonkowskiego do zadania przeprowadzenia dostosowari technicznych
celem dopuszczenia do rejestracji pojazdu w panstwie cztonkowskim innym niz panstwo, do ktérego pojazd byt przeznaczony, oraz w
przypadku, gdy ruch odbywa si¢ po przeciwnej stronie drogi.

Osie z kotami bliZniaczymifkierowanymi/napedzanymi/hamowanymi:

F: przéd

R: tyt

A: pojazdy przegubowe

F&R: przdd i tyt

F & A: przéd i rodek

A &R:$rodek i tyt

F & A &R: przéd, Srodek i tyt

Przyklady:

— przednie kota blizniacze: F

— kierowanie przednie i przegubowe: F & A

— tylne osie napedzane: R

— przednie i tylne osie hamowane: F & R

Wraz z konstrukcjg zabezpieczajacg przed skutkami przewrdcenia sig pojazdu, bez wyposazenia dodatkowego, ale z czynnikiem
chtodzacym, smarami, paliwem, narzedziami i kierowca. Przyjmuje sig, ze masa kierowcy wynosi 75 kg.

Norma ISO 612/-6.1:1978 (Pojazdy drogowe -- Wymiary pojazdéw samochodowych i pojazdéw ciagnigtych -- Terminy i definicje).

Norma ISO 612/-6.2:1978 (Pojazdy drogowe -- Wymiary pojazdéw samochodowych i pojazdéw ciagnigtych -- Terminy i definicje).
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)
)
™

»C%

Norma ISO 612/-6.3:1978 (Pojazdy drogowe -- Wymiary pojazdéw samochodowych i pojazdéw ciggnigtych -- Terminy i definicje). W
przypadku pojazdéw z zawieszeniem o regulowanej wysokoéci podaé normalne polozenie podczas jazdy.

W przypadku ciggnikéw i pojazdéw kategorii R lub S z dyszlem rozstaw osi jest odlegloscig miedzy pierwsza i ostatnig osig; w przypadku
pojazdéw kategorii R lub S z dyszlem sztywnym i osig centralng rozstaw osi jest odlegtoicig miedzy Srodkiem punktu sprzegu i ostatnia
osia.

Norma [SO 4004:1983 (Ciagniki i maszyny rolnicze -- Rozstawy kél) (mierzone miedzy plaszczyznami symetrii opon pojedynczych lub
blizniaczych lub potréjnych standardowo zaktadanych opon).

Wskazaé w przypadku gdy maksymalna predkos$é konstrukeyjna podczas jazdy do tytu jest wyzsza niz podczas jazdy do przodu.

Jesli zamontowano dodatkowy wal odbioru mocy, nalezy wstawi¢ dodatkowg tabele.

Okresli¢ rodzaj paliwa za pomoca nastepujacych kodéw:
P: benzyna

B5: olej napedowy,

E5: benzyna E5;

M: mieszanka (dla silnikéw dwusuwowych)

O: inne.

Nalezy podaé uklad cylindréw z zastosowaniem nastepujacych kodéw:
LL liniowy,

V: widlasty

O: silnik o przeciwleglym ukladzie cylindréw

S: silnik jednocylindrowy

R: silnik tlokowy obrotowy.

Okredli¢ typ ukfadu(-6w) zmiany biegow za pomoca nastepujacych kodow:
A: automatyczna

M1: manualna

M2: pélautomatyczna

C: przektadnia bezstopniowa (CVT)

W: silnik mocowany do piasty kola

O: inne (okresli¢ ...)

Okresli¢ podang przez producenta maksymalng mase ciagnieta na belkach dolnych tylnego mechanizmu podnoszenia trzypunktowego ukladu
zawieszenia lub na samym tylnym mechanizmie podnoszenia trzypunktowego ukladu zawieszenia. «

<

Wartosci okreslajgce wytrzymato$é mechaniczng urzadzenia sprzegajacego.

Standardowy kodeks OECD dotyczacy urzgdowego badania dziatania ciggnikéw rolniczych i leénych, kodeks OECD nr 2, wydanie 2015 z
lipca 2014 .

Nalezy podaé:

metode badania 1 zgodnie z sekcjg 2 zalgcznika XI1I do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014; lub

metode badania 2 zgodnie z sekejg 3 zatacznika XI1I do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014.

2 M1
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)

*)

Wskaza¢ ostatnig zmiang rozporzadzenia delegowanego Komisji wedtug zmiany dotyczgcej homologacji typu UE.

Wskazaé jedynie ostatnig zmiang w przypadku zmiany co najmniej jednego artykutu dyrektywy (UE) 97/68/WE, zgodnie ze zmiang
dotyczgcg homologacji typu WE.

Wskazaé jedynie ostatnig zmiang w przypadku zmiany co najmniej jednego artykutu rozporzadzenia (UE) nr 595/2009, zgodnie ze
zmiang dotyczgcg homologacji typu UE.

Wypelnié tylko odpowiednie kolumny tabeli koAcowymi wynikami badania (z uwzglednieniem wspélezynnika pogorszenia jakosci i
Sredniej wazonej zmiennych cykli rozruchu silnika gorgcego i zimnego, w stosownych przypadkach).

Miedzy innymi wszelkie informacje dotyczace réznych dodatkowych zagadnien lub wartosci i wzajemnych zaleznoci (gdzie stosowne, w
formie tabeli).

Nalezy pomina¢ t¢ pozycje swiadectwa zgodnoscei, jezeli nie ma zastosowania do pojazdu. €
Dotyczy jedynie pojazdéw kategorii C.

Dotyczy jedynie pojazdow niekompletnych.

Dotyczy jedynie pojazdéw kompletnych lub skompletowanych.

Dotyczy jedynie pojazdéw wyposazonych w skrzynie ladunkowe. €

Dotyczy jedynie pojazdéw kategorii R i S wyposazonych w tylne sprzeg mechaniczny.

Dotyczy jedynie pojazdéw kategorii R z mozliwoscia przechyhu.

Dotyczy jedynie dyszlowych pojazdow kategorii R i S.

Dotyczy jedynie pojazdéw kategorii R lub S z dyszlem sztywnym i z osig centralna.

Dotyczy jedynie krajowej homologacji typu pojazdu w odniesieniu do pojazdéw produkowanych w matych seriach zgodnie z art. 37
rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.

Dotyczy jedynie pojazdéw wyposazonych do zastosowan w le$nictwie.

Dotyczy jedynie pojazdéw wyposazonych w FOPS do zastosowar innych niz lesne.

Dotyczy jedynie pojazdéw wyposazonych w OPS do zastosowan innych niz lesne.

Dotyczy jedynie pojazdéw wyposazonych do ochrony przed substancjami niebezpiecznymi.

Dotyczy jedynie pojazdéw z zamocowanymi na nich maszynami.

Dotyczy jedynic pojazdow kategorii T i C dopuszczonych do ciagnigeia pojazdow kategorii R Tub S, jezeli sa wyposazone w

urzadzenie do przechowywania energii hydraulicznej. 4

Podaé wysoko$¢ bez opcjonalnych paneli bocznych/tylnych.

Klasyfikacja zgodnie z normg EN 15695-1 (Ciagniki rolnicze i opryskiwacze samobiezne — Ochrona operatora (kierowcy) przed
substancjami niebezpiecznymi — Cz¢$¢ 1: Klasyfikacja, wymagania i procedury badan kabin).

Klasyfikacja zgodnie z normg EN 15695-2 (Ciagniki rolnicze i opryskiwacze samobiezne — Ochrona operatora (kierowcy) przed
substancjami niebezpiecznymi — Cz¢$¢ 2: Filtry, wymagania i procedury badan).

|

Nie podawaé warto$ci NOj, jeSli w sprawozdaniu z badari podaje si¢ jedynie warto$¢ polgczenia NO, + HC.

Wskazaé panistwo cztonkowskie.

| JONGRONCON\Y § |
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1.1.

1.2.
1.2.1.

1.2.2.

1.3.
1.3.1.

1.3.1.1.

2.1.1.1.

2.1.1.2.

2.1.1.3.

2.1.14.

2.1.1.5.

ZALACZNIK IV

Wzory tabliczki znamionowej i znaku homologacji typu UE

Wymogi ogélne dotyczace oznakowania pojazdu

Wszystkie pojazdy sa wyposazone w tabliczk¢ opisang w niniejszej
sekcji zgodnie z art. 34 ust. 1 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.
Tabliczke przymocowuje producent pojazdu.

Znaki

Znaki alfanumeryczne (litery alfabetu tacinskiego lub cyfry arabskie)
stosuje si¢ do oznaczen w pkt 2.1.1.1-2.1.2, 3 oraz 4.2.1.1-4.2.1.9. Do
oznaczen w sekcji 3 stosuje si¢ jednak wielkie litery alfabetu tacin-
skiego (kapitaliki).

Dodatkowo nazwa lub nazwa handlowa producenta i oznaczenie typu
pojazdu moga zawieraé nastgpujace symbole/znaki: ,,*” (znak gwiazd-
ki), ,,&” (znak ,,i”), ,,-” (dywiz lub znak minusa) oraz ,,”” (znak prim
lub znak apostrofu).

Minimalna wysokos¢ liter i cyfr

Minimalna wysoko$¢ znakoéw oznaczonych bezposrednio na podwoziu,
ramie lub podobnej konstrukcji pojazdu wynosi 7,0 mm.

Dla pojazdow, w ktorych powierzchnia dostgpna do znakowania jest
mniejsza niz koto o promieniu 28 mm, alternatywnie do wymogu
okreslonego w pkt 1.3.1, minimalna wysokos¢ liter i cyfr moze
wynosi¢ 4,0 mm.

Minimalna wysoko$¢ znakéow na tabliczce znamionowej wynosi
4,0 mm.

Tabliczka znamionowa

Informacje na tabliczce s3 czytelne, nieusuwalne i zawieraja naste-
pujace informacje w kolejnoéci przedstawionej ponizej i zgodnie
z jednym z alternatywnych wzoréw okre§lonych w dodatku 1:

nazwa producenta i nazwa handlowa (tylko w przypadku gdy si¢ rozni
od nazwy producenta);

kategoria pojazdu wraz z podkategorig i wskaznik predkosci (1);

numer homologacji typu UE zgodnie z pkt 3 zalacznika VI;

numer identyfikacyjny pojazdu (VIN) skladajacy si¢ ze Scisle
okreslonej kombinacji znakéw zgodnie z wymogami okre§lonymi
w sekcji 3 niniejszego zalacznika;

Technicznie dopuszczalna maksymalna masa catkowita pojazdu,
w nastepujagcym formacie: ,.kg”.
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2.1.1.6.

2.1.1.7.

2.1.1.8.

2.1.1.9.

4.1.

4.2.
4.2.1.

42.1.1.

42.1.2.

Technicznie dopuszczalna maksymalna masa na o$; informacje te
nalezy podawa¢ w kolejnosci od przodu do tylu, w nastepujacym
formacie: ,,A-1: ... kg” ,,A-2: ... kg” ,A-....... kg”.

Dla pojazdéw kategorii C, dodatkowo technicznie dopuszczalna maksy-
malna masa na zestaw gasienicowych ukladow bieznych oraz, w tej
samej linii, $redni nacisk na podloze; informacje te nalezy podawac
Tacznie z informacjami okreslonymi w pkt 2.1.1.6 w kolejnosci od
przodu do tylu, w nastepujagcym formacie: ,,S-1: ... kg P: ... kPa”
»3-2: ... kg P: ... kPa” ,S-....... kg P: ... kPa”. Kazdg pozycj¢ nalezy
oddzieli¢ co najmniej jednym odstgpem;

Technicznie dopuszczalne masy ciagnigte dla kazdej konfiguracji
podwozie/hamulce pojazdu kategorii R lub S zgodnie z pozycja 4.1.3
danych w dokumencie informacyjnym, jak okreslono w czesci B
zalacznika 1 do niniejszego rozporzadzenia”, w nastgpujacym forma-
cie: ,,B-1” bez hamulca, ,,B-2” z hamowaniem bezwtadno$ciowym, ,,B-
3” z hamowaniem hydraulicznym, ,,B-4” z hamowaniem pneumatycz-
nym, ,,T-1” dyszel, ,,T-2” dyszel sztywny, ,,T-3” o$ centralna;

W przypadku pojazdow kategorii R i S z dyszlem sztywnym lub osig
centralng obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu (S). Punkt sprzegu
uznaje si¢ za pierwsza o$ i nadaje mu si¢ numer ,,0” w nastepujacym
formacie: ,,A-0: ... kg”.

Producent moze poda¢ dodatkowe informacje pod nakazanymi oznako-
waniami lub obok nich, na zewnatrz wyraznie zaznaczonego obszaru,
ktory zawiera wylacznie informacje wymagane w 2.1.1.1-2.1.1.9. (zob.
przyktady w dodatku 1).

Wymogi dotyczace VIN

VIN musi spelnia¢ wymogi okreslone w normie ISO 10261:2002
(Maszyny do robdt ziemnych — System numeracji identyfikujacej
wyroby) lub w normie ISO 3779: 2009 (Pojazdy drogowe — Numer
identyfikacyjny pojazdu (VIN) — Czgsci sktadowe i budowa).

Wymogi dotyczace oznakowania w odniesieniu do homologacji
wielostopniowej

Numer identyfikacyjny pojazdu podstawowego

Numer VIN pojazdu podstawowego spelniajacy wymogi okreslone
w sekcji 3 nalezy zachowa¢ w czasie wszystkich kolejnych etapow
homologacji typu w celu zapewnienia ,,identyfikowalno$ci” procesu.

Dodatkowa tabliczka znamionowa

Na drugim etapie i kolejnych oprocz tabliczki znamionowej, o ktorej
mowa w sekcji 2, kazdy producent umieszcza na pojezdzie dodatkowa
tabliczke na podstawie wzoru okreslonego w dodatku 1. Przedmiotowa
tabliczka jest mocno przytwierdzona w widocznym i tatwo dostgpnym
miejscu do czgsei, ktora nie podlega wymianie w czasie normalnego
uzytkowania, regularnej konserwacji lub naprawy. Tabliczka pokazuje
w sposOb czytelny i trwaly nast¢pujace informacje w podanej kolej-
nosci:

Nazwg producenta;

Numer homologacji typu UE zgodnie z pkt 3 zalacznika VI;
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4.2.1.3.

4.2.14.

4.2.1.5.

4.2.1.6.

4.2.1.7.

4.2.1.8.

4.2.1.9.

5.1

5.2.

5.2.1.

Kategori¢ pojazdu wraz z podkategorig i wskaznikiem predkosci (')
oraz etap homologacji (w przypadku pojazdow podstawowych pomija
si¢ ten pierwszy etap identyfikacji; w przypadku kolejnych etapow
w informacjach nalezy wskaza¢ etap: np. ,,STAGE 3” w odniesieniu
do trzeciego etapu); kazda pozycj¢ nalezy oddzieli¢ co najmniej
jednym odstgpem;

VIN;

Technicznie dopuszczalna maksymalna masa catkowita pojazdu,
w nastepujacym formacie: ,.kg”;

Technicznie dopuszczalna maksymalna masa na o$; informacje te
nalezy podawa¢ w kolejnosci od przodu do tylu, w nastgpujacym
formacie: ,,A-1: ... kg” ,A-2: ... kg” ,A-...: ... kg”;

Dla pojazdéw kategorii C, dodatkowo technicznie dopuszczalna maksy-
malna masa na zestaw gasienicowych ukladow bieznych oraz, w tej
samej linii, $redni nacisk na podloze; informacje te nalezy podawac
Iacznie z informacjami okreslonymi w pkt 4.1.1.6 w kolejnosci od
przodu do tylu, w nastgpujacym formacie: ,,S-1: ... kg P: ... kPa”
»3-2: ... kg P: ... kPa” ,S-...: ... kg P: ... kPa”. Kazda pozycj¢ nalezy
oddzieli¢ co najmniej jednym odstgpem;

Technicznie dopuszczalne masy ciagnicte dla kazdej konfiguracji
podwozie/hamulce pojazdu kategorii R lub S zgodnie z pozycja 4.1.3
danych w dokumencie informacyjnym, jak okreslono w czgsci B
zatacznika I do niniejszego rozporzadzenia®, w nastepujacym forma-
cie: ,,B-1” bez hamulca, ,,B-2” z hamowaniem bezwtadno$ciowym, ,,B-
3” z hamowaniem hydraulicznym, ,,B-4” z hamowaniem pneumatycz-
nym, ,,T-1” dyszel, ,,T-2” dyszel sztywny, ,,T-3” o$ centralna;

W przypadku pojazdéw kategorii R i S z dyszlem sztywnym lub osig
centralng obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu (S). Punkt sprzegu
uznaje si¢ za pierwszg o$ i nadaje mu si¢ numer ,,0” w nastgpujacym
formacie: ,,A-0: ... kg”.

Wymogi dotyczace oznakowania w odniesieniu do komponentow
lub oddzielnych zespoléw technicznych

Kazdy oddzielny zespot techniczny lub komponent, niezaleznie od
tego, czy stanowia one czes¢ uktadu, ktory uzyskal homologacje typu
UE i zostal wyprodukowany zgodnie z homologacjg typu oznacza sig
znakiem homologacji typu UE zgodnie z art. 34 ust. 2 rozporzadze-
nia (UE) nr 167/2013.

W drodze odstgpstwa od pkt 5.1 znak homologacji typu UE nie jest
wymagany w przypadku opon pneumatycznych zaprojektowanych
glownie dla pojazdow rolniczych o konstrukcji diagonalnej lub
bias-ply oraz diagonalnej opasanej o predkosci odniesienia nieprzekra-
czajacej 40 km/h (np. symbol predkosci A8), ani opon radialnych
zaprojektowanych gtéwnie do stosowania w budownictwie (np.
opony oznaczone ,,Industrial”, ,,IND”, ,, R-4” lub ,,F-3”), homologowa-
nych zgodnie z pkt 2.1 zalacznika XXX do rozporzadzenia delegowa-
nego Komisji (UE) 2015/208.

Znak homologacji typu UE oddzielnego zespotu technicznego lub
komponentu zawiera:

>

Prostokat otaczajacy matg liter¢ ,.e”, po ktorej nastepuje numer
(okreslony w pkt 2.1 zatagcznika VI) identyfikujacy panstwo cztonkow-
skie, ktére udzielito homologacji typu UE oddzielnego zespotu tech-
nicznego lub komponentu;
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52.2.

5.2.3.

5.3.

W poblizu prostokata ,,numer porzadkowy $wiadectwa homologacji
typu” zawarty w sekcji 4 numeru homologacji typu UE okreslonego
w pkt 2.4 zalacznika VI. Dodatkowo nalezy podaé znak alfanume-
ryczny okreslony w tabeli 6-1 w zataczniku VI w celu zidentyfiko-
wania typu komponentu lub oddzielnego zespotu technicznego;

Przyklady znaku homologacji typu UE oddzielnego zespotu technicz-
nego lub komponentu przedstawiono w dodatku 2. Wymiary ,.a”
Wynosza:

> 5 mm masy obcigznikow,
boczna lub tylna konstrukcja zabezpieczajaca,
sprzegi mechaniczne,

konstrukcje zabezpieczajace przed skutkami prze-
wrocenia si¢ pojazdu (ROPS),

konstrukcje zabezpieczajagce przed spadajacymi
przedmiotami (FOPS), oraz

zabezpieczenie przed przedmiotami przedostaj-
acymi si¢ do wnetrza kabiny (OPS)

>3 mm silniki,

kompatybilno$¢ elektromagnetyczna podzespotow
elektrycznych/elektronicznych,

siedzenie kierowcy oraz

pasy bezpieczenstwa

Dodatkowo marke, nazwe handlowa lub znak towarowy oznacza sig
w poblizu znaku homologacji typu UE.
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Dodatek 1
Przyklady tabliczki znamionowej

1. WZOR A dla pojazdu kategorii T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE.
T1b
€6*167/2013%01223
SDRH123UPAX000001
5590 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg
T-1 T-2 T-3
B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-3 6000 kg 8 000 kg 4000 kg
B-4 12000 kg | 15000 kg | 9000 kg

2. WZOR B alternatywny do WZORU A dla pojazdu kategorii T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE. T-1 T-2 T-3
Tib B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
€6*167/2013*01223
5DRH123UPAX000001 B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
5590 k
& B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg B-4 12 000 kg 15 000 kg 9000 kg

3. WZOR C dla etapu 1 w przypadku pojazdu kategorii C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd.

C2a STAGE 1
€3*167/2013*14863
ZFS159000AZ000055
820 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa Start
T-1 T-2 T-3
B-1 1000 kg 2000 kg 1000 kg
B-2 1000 kg 2000 kg 1000 kg
B-3 2000 kg 3000 kg 2000 kg
B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg
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4, WZOR D alternatywny do WZORU C dla etapu 1 w przypadku pojazdu kategorii C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd. T-1 T-2 T-3

C2a STAGE 1 B-1 1000 kg 2000 kg 1000 kg

e3*167/2013*14863
ZFS159000AZ000055 B-2 1000 kg 2000 kg 1000 kg

820 k
£ B-3 2000 kg 3000 kg 2000 kg
A-1: 366 kg

S-2: 454 kg P: 255 kPa Start B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg

5. WZOR E dla pojazdu kategorii R2a ze sztywnym dyszlem

REMORQUES HENSCHLER SA.
R2a
e12*¥167/2013*00053
YA9EBS37009000005
2050 kg
A-0: 1100 kg
A-1: 850 kg
A-2: 1200 kg
T-1 T-2 T3
B-1 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-2 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-3 2000 kg 2000 kg 2000 kg
B-4 2000 kg 2000 kg 2000 kg

6. WZOR F alternatywny do WZORU E dla pojazdu kategorii R2a ze sztywnym dyszlem

REMORQUES HENSCHLER SA. - T T_3
R2a
121671201 3400053 B-1 1000 kg 1000 kg 1000 kg
YAIEBS37009000005 B-2 1000 ke 1000 kg 1000 ke
2050 ke
A-0: 1100 kg B-3 2000 kg | 2000 kg 2000 kg
A-1: 850 kg
A2: 1200 ke B-4 2000 kg | 2000 ke 2000 ke
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Dodatek 2

Przyklady znaku homologacji typu UE oddzielnego zespolu technicznego lub
komponentu

Rysunek 1

Przyklad znaku homologacji typu UE Kkonstrukcji zabezpieczajacej przed
skutkami przewrécenia si¢ pojazdu (ROPS) (préba dynamiczna)

E 4

Cau |

— .

00024 Ul

Objasnienie dotyczqce rysunku 1

™

Powyzszy znak homologacji typu UE wydano w Portugalii pod numerem 00024
w odniesieniu do konstrukcji zabezpieczajacej przed skutkami przewrdcenia si¢
pojazdu (ROPS) (proba dynamiczna).

Objasnienia dotyczgce zalqcznika 1V:

(odestan do przypisow, przypisow i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszczaé na Swiadect-
wach producenta)

(") Nalezy podaé¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
np. ,,T4.3a” w przypadku ciaggnika o matym przeswicie o maksymalnej predkosci
konstrukcyjnej mniejszej lub rownej 40 km/h.

(®) Dla pojazdéw kategorii R i S wyposazonych w tylne sprzeg mechaniczny nalezy podaé
maksymalne dopuszczalne obciazenie(-a) w tylnym punkcie sprzegu do holowania
drugiego pojazdu kategorii R lub S dla kazdej konfiguracji podwozie/hamulce w tym
drugim pojezdzie.
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ZALACZNIK V

Wzory $wiadectwa homologacji typu UE

WYKAZ DODATKOW

Numer
dodatku Tytut dodatku
1 Wzor $wiadectwa homologacji typu UE dla catego pojazdu
w odniesieniu do typu pojazdu kompletnego
2 Wzoér s$wiadectwa homologacji typu UE dla calego pojazdu
w odniesieniu do niekompletnego typu, typu pojazdu z komplet-
nymi i niekompletnymi wariantami, typu pojazdu ze skompletowa-
nymi i niekompletnymi wariantami lub skompletowanego typu
pojazdu
3 Wzér addendum do $wiadectwa homologacji typu UE
4 Wzor swiadectwa homologacji typu UE uktadu pojazdu
5 Wzér $wiadectwa homologacji typu UE oddzielnego zespotu tech-
nicznego lub komponentu
6 Wzér addendum do $wiadectwa homologacji typu UE oddzielnego
zespotu technicznego lub komponentu
1. Wymogi ogélne
1.1. Wzoér A $wiadectwa homologacji typu UE catego pojazdu w odniesieniu

do typu pojazdu kompletnego okreslono w dodatku 1.

1.2. Wzér B $§wiadectwa homologacji typu UE dla catego pojazdu w odnie-
sieniu do niekompletnego typu, typu pojazdu z kompletnymi i niekom-
pletnymi wariantami, typu pojazdu ze skompletowanymi i niekomplet-
nymi wariantami lub skompletowanego typu pojazdu okreslono
w dodatku 2.

1.3. Wykaz majacych zastosowanie wymogoéw lub aktow, z ktorymi typ
pojazdu powinien by¢ zgodny i ktore stanowia dodatki do $wiadectwa
homologacji typu UE calego pojazdu, w przypadku gdy producent decy-
duje si¢ na procedurg jednostopniowej homologacji typu zgodnie z art. 25
ust. 6 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, okreslono w dodatku 3.

1.4. Wzér C $wiadectwa homologacji typu UE ukladu pojazdu okreslono
w dodatku 4.

L.5. Wzér D $wiadectwa homologacji typu UE oddzielnego zespotu technicz-
nego lub komponentu okre§lono w dodatku 5.

1.5.1. Addendum do $wiadectwa homologacji typu UE oddzielnego zespotu
technicznego lub komponentu okre§lono w dodatku 6. W przypadku
gdy istnieja ograniczenia w zakresie uzytkowania lub szczegodlne
warunki montowania, lub oba te elementy dotyczace komponentu/od-
dzielnego ukladu technicznego, przedmiotowe ograniczenia wskazuje
si¢ w przedmiotowym addendum.

1.6. Swiadectwo homologacji typu sporzadzane jest w formacie nie wigkszym
niz format papieru A4 (210 x 297 mm).
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Dodatek 1

Wzér swiadectwa homologacji typu UE dla calego pojazdu w odniesieniu do typu pojazdu
kompletnego
SWIADECTWO HOMOLOGACJI TYPU UE
WZOR A
(do stosowania do homologacji typu pojazdu kompletnego)
SWIADECTWO HOMOLOGACII TYPU UE CALEGO POJAZDU

Identyfikacja organu udzielajacego homo-
logacji typu

Zawiadomienie dotyczace:

— homologacji typu UE catego pojazdu (')
— rozszerzenia homologacji typu UE catego pojazdu (')

— odmowy udzielenia homologacji typu UE catego typu pojazdu kompletnego
pojazdu (")

— cofniecia homologacji typu UE catego pojazdu (')

w odniesieniu do rozlporzqdzenla (UE) nr 167/2013 ostatnio zmienionego rozporzqdzemem (dele-

gowanym Komisji) (') (UE) (nr) " o (M O) (Parlamentu Europejskiego 1 Rady) ( )

Numer homologacji typu UE: ......ccoiiiiererneci ettt st e st eeeen
Powéd przedtuzenia/odmowy przyznania/cofigcia (1): ... eeesesssreeses s sessesssesssseesesens
SEKCJA 1
1.1. Marka (nazwa handlowa producenta): .......c.c.coceevcereririererieeeeciee ettt se e ne
120 TYD () oo eeee e s s sttt st n e st et ene e
121 WAHANH-Y) (32 vevvrereeerernesesnsesessesmssssessssesessssessssssssessssessssasessssssssssessssesssssssssssssssssssssssossssesessaseons
122 WEISA-€) (3): sovverirereerieeseeissssesssssssssssssessssssassssssassssssssssssssss st osssss s soss st sssssssrssssssasssssrasos
1.2.3. Nazwa lub nazwy handlowe (jeZeli WYSLEPUJA): ..coeererrerrieeerimrrereerenesreieeese st see e seeesse e neneene
1.3. Kategoria, podkategoria i wskaznik predko$ci pojazdu (%) .....eoveeeeeeeenreenreerssrssseesreseeesssnns
1.4. Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta pojazdu kompletnego: .........cccceveevecerenrneeeneene
1.4.1. Nazwy i adresy zakladow montaZowych: ........cccviriiiinnenneeeceec e
1.4.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jesli dotyczy): .....ccocevevereveennae
SEKCJA 11
1. Stuzba techniczna odpowiedzialna za przeprowadzenie badan: ..........ccccocrvevrieneneecencnenenne
2. Data sprawozdania z Dadan: ........cococcieieiininierecrne ettt st

3. Numer sprawozdania z DAdAn: .......cccoeeiiueiieeinncne ettt sttt
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SEKCJA 111

Nizej podpisany niniejszym zaswiadcza doktadno$¢ opisu podanego przez producenta w zalagczonym
dokumencie informacyjnym odnoszacym si¢ do opisanego powyzej typu pojazdu, w odniesieniu do
ktorego przedlozono co najmniej jedng reprezentatywng probke, wybrang przez organ udzielajacy
homologacji typu UE, jako prototyp typu pojazdu oraz zaswiadcza, ze zataczone wyniki badan maja
zastosowanie do danego typu pojazdu.

1. Typ pojazdu kompletnego spetnia wszystkie stosowne wymogi/nie spetnia (') wszystkich
stosownych wymogoéw wymienionych w zataczniku I do rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.

1.1. Ograniczenia waznoSci (1) (6): ....................................................................................................
1.2. ZastoSowane WYIICZEMIA (1) (7)1 wuuiueeeeeeeeeeseseees e seeseees s st sesesse s seeses et senees
1.2.1. POWOAY WYHICZEN (1) (7): oeveoeeeeseresereseeeoes e esessessessesesesessesesessesesesesssessssesessesesesesnesesessesesenns
122, Wymogi alternatyWne (1) (7): woeeoeeeeeeeremeesesessessesessesessesessssessssssssssesssssssessssesnssessssssmssesmsseens

2. Homologacja zostata udzielona/rozszerzona/odmoéwiono udzielenia homologacji/homolo-
gacje cofnicto (')

2.1. Homologacji udziela si¢ zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i w zwiazku
z tym wazno$¢ homologaciji jest ograniczona czasowo do dnia: dd/mm/rrrr®.

IMIGJSCOWOSE: .oeerercrererniriereneenereararersesensenamsesessesensasessencssanassesessesesesssssssesesensesersesessesessesessenensarensesensanossenees

Imi¢ i nazwisko oraz podpis (lub forma wizualna ,,zaawansowanego podpisu elektronicznego”
zgodnie z dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 1999/93/WE, wraz z danymi shuzacymi
O WETYTIKACTI): tveviririeerieriiiieeiierenite et eersere et et e s sb e st ebe e s bebas s besas b besas s basassasessesasessotassstesessssesensasasense

Zataczniki:

Pakiet informacyjny
Wyniki badan

Nazwiska i wzory podpisow 0s6b upowaznionych do podpisywania §wiadectw zgodnos$ci oraz
oswiadczenie o zajmowanych przez nie stanowiskach w przedsigbiorstwie

Wypetniony wzor §wiadectwa zgodnosci

Uwaga:

— Jezeli niniejszy wzor stosuje si¢ w odniesieniu do homologacji typu pojazdu stanowigcej
wylaczenie dla nowej technologii lub nowej koncepcji zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013, tytut $wiadectwa otrzymuje brzmienie ,,SWIADECTWO TYMCZASOWE]
HOMOLOGACIT TYPU UE CALEGO POJAZDU WAZNEJ WYLACZNIE NA TERYTO-
RIUM (*)”. Na $wiadectwie tymczasowej homologacji typu wskazuje si¢ rowniez ograniczenia,
ktore natozono w odniesieniu do jego waznosci zgodnie z art. 25 ust. 4 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013.

— Jezeli niniejszy wzor stosuje si¢ w odniesieniu do krajowej homologacji typu pojazdéow produ-
kowanych w matych seriach zgodnie z art. 37 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, $§wiadectwo
homologacji typu nie moze byé opatrzone naglowkiem ,,SWIADECTWO HOMOLOGACII
TYPU UE POJAZDU”. W tresci okre$la si¢ charakter wytaczen, powody potwierdzajace przy-
znanie tych wylaczen oraz wymagania alternatywne na podstawie art. 37 ust. 2 rozporzadzenia
or 167/2013.

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 1

(odestan do przypisow, przypiséw i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszcza¢ w Swiadectwie homologacji typu
UE catego pojazdu)

@ Niepotrzebne skreslic.

@ Poda¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego typu, wariantu i kazdej
wersji, jak okreslono w pkt 2.3 czgéci B zafacznika 1 do niniejszego rozporzadzenia. W celu okreslenia
wariantu i wersji mozna wykorzysta¢ tabele podang w pkt 2.2 czgsci B zatacznika I do niniejszego rozporz-
adzenia.
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3)

)
©)]

(©)

@)

Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, np. ,,T4.3a” dla
ciggnika o malym prze$wicie o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej mniejszej lub rownej 40 km/h.
Wskaza¢ panstwo cztonkowskie.

Wskazaé jedynie ostatnig zmiang w przypadku zmiany co najmniej jednego artykutu rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013, zgodnie ze zmiang dotyczaca homologacji typu UE.

Dotyczy jedynie homologacji typu pojazdu stanowiacej wytaczenie dla nowej technologii lub nowej
koncepcji zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.

Dotyczy jedynie krajowej homologacji typu pojazdu w odniesieniu do pojazdéw produkowanych w matych
seriach zgodnie z art. 37 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.
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Dodatek 2

Wzér swiadectwa homologacji typu UE dla calego pojazdu w odniesieniu do niekompletnego
typu, typu pojazdu z kompletnymi i niekompletnymi wariantami, typu pojazdu ze
skompletowanymi i nieckompletnymi wariantami lub skompletowanego typu pojazdu

SWIADECTWO HOMOLOGACIJI TYPU UE

WZOR B

(stosowany do celow homologacji typu pojazdu skompletowanego Ilub niekompletnego lub typu
pojazdu z wariantami kompletnymi i niekompletnymi lub z wariantami skompletowanymi
i niekompletnymi)

SWIADECTWO HOMOLOGACIJI TYPU UE CALEGO POJAZDU

Piecz¢é organu udzielajacego homo-
logacji typu

Zawiadomienie dotyczace:

— homologacji typu UE catego pojazdu (') — w odniesieniu do skomple-

. N . t t j !
— rozszerzenia homologacji typu UE calego pojazdu (') owanego typu pojazdu ()

— w odniesieniu do niekom-

— odmowy udzielenia homologacji typu UE calego pletnego typu pojazdu ()

pojazdu (")

— w  odniesieniu do typu
pojazdu  z wariantami
kompletnymi i niekomplet-
nymi (')

— w  odniesieniu do typu
pojazdu z wariantami skom-
pletowanymi i niekomplet-
nymi ()

— cofniecia homologacji typu UE cafego pojazdu (')

w odniesieniu do rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, ostatnio zmienionego rozporzadzeniem (dele-
gowanym Komisji) (") (UE) (nr) (') ........... S " ® (Parlamentu Europejskiego 1 Rady) "

Numer homologacii tYPU UE (1) .evueeeeeeeeeieseeeseseesessesessesessesssse s sss s sssssssssssssssssssessssasssssesssesssons
Pow6d przedhuzenia/odmowy przyznania/cofigeia (1): ......coeoeeoreeooreeereeseeresseereseseoresersesesessesree

SEKCJA 1

1.1. Marka (nazwa handlowa producenta): ...........ccecevreercrereerrereerenieees st s e e seneseens
1.2. TYP () cerereerreereseereseereseesesessesessessesessese s ese e se s se s se st s s st
L2.1 WATANI-Y) (32 cooeeereeeeees oo eeeeeseeeeereseeeeresseeemesseeeseseseemsseseessseeeeseseseesssssseessessseraseesereeesereseseereseoe
122 WETSJA(-E) (3): voveereeresesresessmsessssessssssssssessssessesessesessessesessessssesressesssses e sssssesessessnsesessesessossmsessesseses
1.2.3.  Nazwa lub nazwy handlowe (jeZeli WYStEPUJA): eeevereeerereeerereerereerereeeertreere st enenes
1.3. Kategoria, podkategoria i wskaznik predko$ci pojazdu (C): ....oveeeveseevseresesesessessesseseesesens
1.4. Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta pojazdu podstawowego (') (*): woeervvereererrnnnne.

Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta wariantu kompletnego (') (*): weooveereveerrirreneenn.

Nazwa przedsigbiorstwa 1 adres producenta pojazdu/wariantu skompletowanego (') (*): ..coooecae.

Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta ostatniego etapu budowy pojazdu niekomplet-
1y (4
NEEO () (7)1 trtrtetreete ettt sttt sttt sttt b e h ettt etk e sttt e et

Nazwy przedsicbiorstw i adresy producentow wszystkich wezesniejszych etapow (1) (*): voeevennen.
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1.4.1.

1.4.2.

Nazwy i adresy zakladOw MONtAZOWYCK: .....coovrvvurrrerererenreeererereresesesesesesevesassessssesssesseasasaes
Nazwa i adres przedstawiciela producenta (jesli dOtyCZy): ....ccovverercrerernerneniererererenenees

SEKCJA 11

Stuzba techniczna odpowiedzialna za przeprowadzenie badan: ...........ccceoreverievcrieecennene.
Data sprawozdania Z Dadam: ... s
Numer sprawozdania z badaf: ... s

SEKCJA 111

Nizej podpisany niniejszym zaswiadcza doktadno$¢ opisu podanego przez producenta w zatagczonym
dokumencie informacyjnym odnoszacym si¢ do opisanego powyzej typu pojazdu, w odniesieniu do
ktorego przedtozono co najmniej jedng reprezentatywng probke, wybrang przez organ udzielajacy
homologacji typu UE, jako prototyp typu pojazdu oraz zaswiadcza, ze zataczone wyniki badan maja
zastosowanie do danego typu pojazdu.

1. W przypadku wariantow kompletnych

1.1. Warianty kompletne typu pojazdu speniaja/nie spehiaja (') wszystkie(-ich) wymagania
(wymagan) wskazane(-ych) w zataczniku I do rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.

2. W przypadku pojazdéw/wariantow skompletowanych

2.1. Skompletowany typ pojazdu/wariant skompletowany typu pojazdu spetnia/nie spetnia (')
wszystkie(-ich) wymagania (wymagan) wskazane(-ych) w zalaczniku I do rozporzadze-
nia (UE) nr 167/2013 (*):

2.1.1.  organ udzielajacy homologacji typu sprawdzit, Ze w momencie udzielania przedmiotowe;j
homologacji typu skompletowany pojazd/wariant skompletowany typu pojazdu spetnia
wszystkie majace zastosowanie wymagania techniczne (por. art. 20 ust. 6 rozporzadze-
nia (UE) nr 167/2013).

3. W przypadku pojazdéw/wariantéw niekompletnych

3.1. Niekompletny typ pojazdu/wariant niekompletny typu pojazdu spelnia/nie spetia (')
wymagania (wymagan) techniczne(-ych) aktow regulacyjnych wymienionych w tabeli
w pkt 2 sekcji 2 (4).

4. Homologacja zostata udzielona/rozszerzona/odmowiono udzielenia homologacji/homolo-
gacje cofnigto (1)

4.1. Homologacji udziela si¢ zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i jej waznos¢
jest w zwiazku z tym ograniczona czasowo do dnia: dd/mm/rrrr®®.

5. Ograniczenia WaznoSCl (1) (0): curreeererereosesssessessesessesessessssssssssesssssssssssessssessssssss s eseseses

6. Zastosowane WYLaCZEmIa (1) (7): wiveeeeeeeereseeeese s eeseseesss st eresessen s ssseens

6.1. POWOAY WYHACZEN (1) (7): weeereeeerereresesvsesvese s st ses s sease s ses s sse st

6.2. WymOgi AlterNAtyWnEe (1) (7): coveeeeeeeeeeeeeeeseseeesseaeses s sesessesesessessasseses e sesessessesse s es e ses e seseens

IMHEJSCOWOSE: .uucueueaererinititeteteteueutaeae st st et st esebeaeseh s e e et nese e bbbt et e s e e e ea bt ne e b bbb abeseaeaes et st st bbb nt et eas

D 1

Imi¢ i nazwisko oraz podpis (lub forma wizualna ,,zaawansowanego podpisu elektronicznego”
zgodnie z dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 1999/93/WE, wraz z danymi stuzacymi
O WETYTIKACTI) tervieririecriieie ettt sttt st s e e e ettt st et st s st s e s

Zataczniki:

Pakiet informacyjny

Wyniki badan
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Nazwiska i wzory podpisow o0sob upowaznionych do podpisywania $wiadectw zgodnos$ci oraz
o$wiadczenie o zajmowanych przez nie stanowiskach w przedsigbiorstwie

Wypelniony wzor $wiadectwa zgodnosci
Uwaga:

— Jezeli niniejszy wzor stosuje si¢ w odniesieniu do homologacji typu pojazdu stanowigcej
wylaczenie dla nowej technologii lub nowej koncepcji zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013, tytul $wiadectwa otrzymuje brzmienie ,,SWIADECTWO TYMCZASOWE]
HOMOLOGACIJI TYPU UE CALEGO POJAZDU WAZNEJ WYLACZNIE NA TERYTO-
RIUM (°)”. Na $wiadectwie tymczasowej homologacji typu wskazuje si¢ rowniez ograniczenia,
ktore natozono w odniesieniu do jego waznosci zgodnie z art. 25 ust. 4 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013.

— Jezeli niniejszy wzor stosuje si¢ w odniesieniu do krajowej homologacji typu pojazdéw produ-
kowanych w matych seriach zgodnie z art. 37 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, $wiadectwo
homologacji typu nie moze byé opatrzone nagtowkiem ,,SWIADECTWO HOMOLOGACII
TYPU UE POJAZDU”. W tresci okresla si¢ charakter wyltaczen, powody potwierdzajace przy-
znanie tych wylaczen oraz wymagania alternatywne na podstawie art. 37 ust. 2 rozporzadzenia
nr 167/2013.
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SWIADECTWO HOMOLOGACIJI TYPU UE CALEGO POJAZDU

SEKCJA 2

Przedmiotowa homologacja typu UE dotyczy niekompletnych i skompletowanych
pojazdow, wariantow lub wersji.

1. Homologacje typu pojazdow na poprzednich etapach.

Warianty
i wersje, ktore sa
kompletne lub
skompletowane
(W stosownych
przypadkach)®

Numer Dotyczy
Etap homologacji Z dnia (w stosownych
typu UE przypadkach)

1

(pojazd
podstawowy)

2

2. Wykaz wymagan majacych zastosowanie do homologowanego niekompletnego

typu pojazdu lub wariantu z uwzglgdnieniem zakresu zastosowania i ostatnich
zmian w kazdym z aktow regulacyjnych wymienionych ponizej'?.

Dokument
zmieniony lub Dotyczy

na etapie wariantow
wykonywania

Odniesienie do
Pozycja Przedmiot aktu
regulacyjnego

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 2

(odestan do przypisow, przypisow i not wyjasniajqcych nie nalezy zamieszczaé w swiadectwie
homologacji typu UE calego pojazdu)

a
2)

Niepotrzebne skreslic.

Poda¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego
typu, wariantu i kazdej wersji, jak okreslono w pkt 2.3 cz¢sci B zalacznika I do niniej-
szego rozporzadzenia. W celu okreslenia wariantu i wersji mozna wykorzysta¢ tabelg
podana w pkt 2.2 czeéci B zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia.

Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
np. ,,T4.3a” dla ciagnika o malym prze$wicie o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej
mniejszej lub rownej 40 km/h.

Zob. sekcja 2.

Wskazaé¢ panstwo cztonkowskie.

Dotyczy jedynie homologacji typu pojazdu stanowiacej wytaczenie dla nowej techno-
logii lub nowej koncepcji zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.
Dotyczy jedynie krajowej homologacji typu pojazdu w odniesieniu do pojazdow produ-
kowanych w matych seriach zgodnie z art. 37 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.
Wskaza¢ jedynie ostatnia zmiang w przypadku zmiany co najmniej jednego artykutu
rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, zgodnie ze zmiang dotyczaca homologacji typu UE.
W przypadku jezeli $wiadectwo homologacji typu zawiera niekompletne warianty lub
wersje (w stosownych przypadkach), ponizej podaje si¢ wykaz kompletnych badZz skom-
pletowanych wariantow lub wersji (w stosownych przypadkach).

Wymieni¢ jedynie dziedziny, o ktorych mowa w zataczniku I do rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013, w odniesieniu do ktorych udzielono homologacji zgodnie z dyrektywa
97/68/WE lub regulaminami EKG ONZ, o ktorych mowa w art. 49 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013 (homologacje EKG/ONZ) lub w oparciu o pelne sprawozdanie z badan
sporzadzone na podstawie standardowych kodeksow OECD uznawanych za alterna-
tywne dla sprawozdan z badan sporzadzanych zgodnie z rozporzadzeniem (UE)
nr 167/2013 oraz aktami delegowanymi i wykonawczymi przyjetymi na podstawie
tego rozporzadzenia.

3

(4
€
(6

(@

¢

©

(10)
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Dodatek 3

Wzér addendum do Swiadectwa homologacji typu UE

Addendum do swiadectwa homologacji typu UE

Wykaz aktéw regulacyjnych, z ktérymi zgodny jest typ pojazdu

Nalezy wypehi¢ wylacznie w przypadku homologacji typu zgodnie z art. 25 ust. 6 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013

Pozycja

Przedmiot

Odniesienie do aktu regulacyjnego

Dokument zmieniony
lub na etapie
wykonywania

Dotyczy wersji

WYMOGI W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA FUNKCJONALNEGO POJAZDU

Nienaruszalno$¢  konstrukcji
pojazdu

Zatacznik II do rozporzadzenia dele-

gowanego Komisji (UE) 2015/208

Maksymalna predkos¢ konstruk-
cyjna, regulatory obrotow i ogra-
niczniki predkosci

Zatacznik 11l do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

Uktad kierowniczy w szybkich
ciggnikach

Zatacznik IV do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

Uklad kierowniczy

Zatacznik V do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

Predkosciomierze

Zalacznik VI do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

Pole widzenia i wycieraczki
szyb przednich

Zatacznik VII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

Szyby

Zatacznik VIII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

Lusterka wsteczne

Zatacznik IX do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

Uklady dostarczajace kierowcy
informacje

Zatacznik X do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

10

Os$wietlenie, sygnalizacja $wietlna
i ich zrodta swiatta

Zatacznik XI do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

11

Instalacja o$wietleniowa

Zatacznik XII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

12

Ochrona os6b znajdujacych si¢
w pojezdzie, w tym wyposa-
zenie wnetrza, zaglowki, pasy
bezpieczenstwa, drzwi pojazdu

Zatacznik XIII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

13

Elementy zewngtrzne pojazdu
i jego akcesoria

Zatacznik XIV do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
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Dokument zmieniony

Pozycja Przedmiot Odniesienie do aktu regulacyjnego lub na etapie Dotyczy wersji
wykonywania
14 Kompatybilno$¢ elektromagne- Zatacznik XV do rozporzadzenia
tyczna delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
15 Dzwigckowe urzadzenia ostrze- | Zatacznik XVI do rozporzadzenia
gawcze delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
16 Systemy grzewcze Zatacznik XVII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
17 Urzadzenia zabezpieczajace przed | Zalacznik XVIII do rozporzadzenia
uzyciem przez osoby niepowo- | delegowanego Komisji (UE) 2015/
fane 208
18 Tablice rejestracyjne Zatacznik XIX do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
19 Tabliczki znamionowe i ozna- Zatacznik XX do rozporzadzenia
kowania delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
20 Wymiary i masy przyczep Zatacznik XXI do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
21 Maksymalna masa catkowita Zatacznik XXII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
22 Masy obciaznikow Zatacznik XXIII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
23 Bezpieczenstwo uktadoéw elek- | Zatacznik XXIV do rozporzadzenia
trycznych delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
24 Zbiorniki paliwa Zatacznik XXV do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
25 Tylne konstrukcje zabezpie- | Zatacznik XXVI do rozporzadzenia
czajace delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
26 Zabezpieczenie boczne Zatacznik XXVII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
27 Skrzynie tadunkowe Zatacznik XXVIII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
28 Urzadzenia ciaggnace Zatacznik XXIX do rozporzadzenia

delegowanego Komisji (UE) 2015/
208
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Pozycja

Przedmiot

Odniesienie do aktu regulacyjnego

Dokument zmieniony
lub na etapie
wykonywania

Dotyczy wersji

29

Opony

Zalacznik XXX do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

30

Ostony przeciwrozbryzgowe kot

Zatacznik XXXI do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

31

Bieg wsteczny

Zatacznik XXXII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

32

Gasienice

Zatagcznik XXXIII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

33

Sprzegi mechaniczne

Zatacznik XXXIV do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/
208

WYMOGI DOTYCZACE UKEADOW HAMULCOWYCH POJAZDOW

34 Budowa i montaz urzadzen | Zalacznik I do rozporzadzenia dele-
hamujacych i sprzggéw hamul- gowanego Komisji (UE) 2015/68
cowych przyczep

35 Badanie i skuteczno$¢ uktadow | Zatacznik II do rozporzadzenia dele-
hamulcowych i sprzegéw hamul- gowanego Komisji (UE) 2015/68
cowych przyczep oraz wyposazo-
nych w nie pojazdow

36 Pomiar czasu reakcji Zatacznik 11l do rozporzadzenia

delegowanego Komisji (UE) 2015/68

37 Zrédla energii i urzadzenia do Zatacznik IV do rozporzadzenia
przechowywania energii uktadow | delegowanego Komisji (UE) 2015/68
hamulcowych i sprzegéw hamul-
cowych przyczep oraz wyposazo-
nych w nie pojazdow

38 Hamulce sprgzynowe  oraz Zatacznik V do rozporzadzenia
wyposazone w nie pojazdy delegowanego Komisji (UE) 2015/68

39 Uklady hamulcowe postojowe Zatacznik VI do rozporzadzenia
wyposazone w urzadzenie mecha- | delegowanego Komisji (UE) 2015/68
nicznej  blokady  sitownikow
hamulcowych

40 Alternatywne wymogi Zatacznik VII do rozporzadzenia
dotyczace badan pojazdow, | delegowanego Komisji (UE) 2015/68
dla ktérych badania typu I, 1I
lub III nie s3 obowiazkowe

41 Badanie ukladéw hamulcowych | Zatacznik VIII do rozporzadzenia

bezwladnosciowych,  urzadzen
hamujacych i sprzegéw hamulco-
wych przyczep oraz wyposazo-
nych w nie pojazdéw, w odnie-
sieniu do hamowania

delegowanego Komisji (UE) 2015/68
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Dokument zmieniony

Pozycja Przedmiot Odniesienie do aktu regulacyjnego lub na etapie Dotyczy wersji
wykonywania
42 Pojazdy z napgdem hydrosta- Zatacznik IX do rozporzadzenia
tycznym oraz ich urzadzenia | delegowanego Komisji (UE) 2015/68
hamujace i uktady hamulcowe
43 Aspekty bezpieczefistwa ztozo- Zatacznik X do rozporzadzenia
nych uktadéw elektronicznego | delegowanego Komisji (UE) 2015/68
sterowania pojazdu
44 Procedury badan dotyczace Zatacznik XI do rozporzadzenia
uktadéw  przeciwblokujacych | delegowanego Komisji (UE) 2015/68
oraz wyposazonych w nie
pojazdéw
45 EBS pojazdow wyposazonych Zatacznik XII do rozporzadzenia
w  nadci$nieniowe powietrzne | delegowanego Komisji (UE) 2015/68
uklady hamulcowe lub pojazdow
z transmisjg danych przez pin nr 6
i 7 ziagcza ISO 7638 oraz do
pojazdéw wyposazonych w taki
EBS
46 Potaczenia hydrauliczne typu | Zatacznik XIII do rozporzadzenia

jednoprzewodowego oraz
wyposazone w nie pojazdy

delegowanego Komisji (UE) 2015/68

WYMOGI DOTYCZACE KONSTRUKCJI POJAZDU I OGOLNE WYMOGI DOTYCZACE HOMOLO-

GACIJI TYPU

47 Ustalenia  dotyczace procedur Zatacznik 111 do rozporzadzenia
homologacji typu, w tym wymogi | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
odnoszace si¢ do testowania 2014
wirtualnego

48 Ustalenia dotyczace zgodnosci Zatacznik IV do rozporzadzenia
produkcji delegowanego Komisji (UE) nr 1322/

2014

49 Dostgp do informacji dotycz- Zatacznik V do rozporzadzenia
acych naprawy i konserwacji | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
pojazdow 2014

50 Konstrukcje zabezpieczajace Zalacznik VI do rozporzadzenia
przed skutkami przewrdcenia si¢ | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
pojazdu (proba dynamiczna) 2014

51 Konstrukcje zabezpieczajace Zatacznik VII do rozporzadzenia
przed skutkami przewrdcenia si¢ | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
pojazdu (ciagniki gasienicowe) 2014

52 Konstrukcje  zabezpieczajace | Zatacznik VIII do rozporzadzenia
przed skutkami przewrdcenia | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
si¢ pojazdu (proba statyczna) 2014

53 Konstrukcje  zabezpieczajace Zatacznik IX do rozporzadzenia
przed skutkami przewrodcenia | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
si¢ pojazdu (konstrukcje zabez- 2014
pieczajace  przed  skutkami
przewrécenia  si¢  pojazdu
montowane z przodu w ciggni-
kach o waskim rozstawie kot)

54 Konstrukcje zabezpieczajace Zatacznik X do rozporzadzenia

przed skutkami przewrocenia si¢
pojazdu (konstrukcje zabezpie-
czajace przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu montowane
z tylu w ciagnikach o waskim
rozstawie kot)

delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
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Dokument zmieniony

Pozycja Przedmiot Odniesienie do aktu regulacyjnego lub na etapie Dotyczy wersji
wykonywania
55 Konstrukcje  zabezpieczajace Zatacznik XI do rozporzadzenia
przed spadajacymi przedmio- | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
tami 2014
56 Siedzenia pasazeréw Zalacznik XII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
57 Narazenie kierowcy na hatas Zatacznik XIII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
58 Siedzenie kierowcy Zatacznik XIV do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
59 Przestrzen robocza i dostgp do Zatacznik XV do rozporzadzenia
miejsca kierowcy delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
60 Waly odbioru mocy Zatacznik XVI do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
61 Ochrona komponentéow napg- | Zatacznik XVII do rozporzadzenia
dowych delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
62 Mocowanie paséw bezpieczen- | Zalacznik XVIII do rozporzadzenia
stwa delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
63 Pasy bezpieczenstwa Zatacznik XIX do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
64 Zabezpieczenie przed przed- Zatacznik XX do rozporzadzenia
miotami przedostajacymi si¢ | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
do wnetrza kabiny 2014
65 Uktad wydechowy Zatacznik XXI do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
66 Instrukcja obstugi Zatacznik XXII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
67 Urzadzenia sterujace, w tym | Zafacznik XXIII do rozporzadzenia
bezpieczenstwa 1 niezawod- | delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
nosci uktadow kontroli, 2014
urzadzen alarmowych
i wylacznikow samoczynnych
68 Ochrona przed zagrozeniami | Zatacznik XXIV do rozporzadzenia

mechanicznymi

delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014
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Pozycja

Przedmiot

Odniesienie do aktu regulacyjnego

Dokument zmieniony
lub na etapie
wykonywania

Dotyczy wersji

69

Ostony i urzadzenia ochronne

Zatacznik XXV do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014

70

Informacje, ostrzezenia i ozna-
czenia

Zatacznik XXVI do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014

71

Materiaty i produkty

Zatacznik XXVII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014

72

Akumulatory

Zalacznik XXVIII do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014

73

Ochrona przed
niebezpiecznymi

substancjami

Zatacznik XXIX do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014

74

Normy efektywno$ci i ocena
stuzb technicznych

Zatacznik XXX do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) nr 1322/
2014

WYMOGI W ZAKRESIE EFEKTYWN

0SCI SRODOWISKOWEJ I OSIAG

OW JEDNOSTKI NAPEDOWEJ

75

Homologacja UE typu silnika
lub rodziny silnikow przezna-
czonych dla typu pojazdu
rolniczego lub lesnego, jako
oddzielnego zespotu technicz-
nego w odniesieniu do emito-
wanych zanieczyszczen

Zatacznik 1 do rozporzadzenia dele-
gowanego Komisji (UE) 2015/96

76

Homologacja UE typu pojazdu
rolniczego lub lesnego wypo-
sazonego w typ silnika lub
rodziny silnikéw w odniesieniu
do emitowanych zanieczysz-
czen

Zatacznik II do rozporzadzenia dele-
gowanego Komisji (UE) 2015/96

77

Emisja hatasu zewnetrznego

Zatacznik III do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/96
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Dodatek 4

Wzér swiadectwa homologacji typu UE ukladu pojazdu

SWIADECTWO HOMOLOGACJI TYPU UE
WZOR C
(stosowany do celow homologacji typu ukladu pojazdu)
SWIADECTWO HOMOLOGACII TYPU UE

Pieczg¢¢ organu udzielajacego
homologacji typu

Zawiadomienie dotyczace:

— homologacji typu UE (V)
— rozszerzenia homologacji typu UE (') typu ukladw/typu pojazdu w odnie-
— odmowy udzielenia homologacji typu UE (%) sieniu do ukfadu (") (°)

— cofniecia homologacji typu UE (')

w odniesieniu do zalacznika(-6w) (7) ... do rozporzadzenia (rozporzadzen) delegowanego(-ych)

Komisji (UE) (nr) (') .../... (oraz zalacznika(-6w) ... (") do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) (ar) () .../...) (), ostatnio zmienionego rozporzadzeniem (delegowanym Komisji)
MUE) (ar) (") .../... () (°) (Parlamentu Europejskiego i Rady) (')

Numer homologacii tyPU UE (1): oeeveeeeeeeeeeereeeseeeseoseseeses s esessessssesssssssssessssssesessesessesessossesossesossens
Powéd przedtuzenia/odmowy przyznania/cofigcia (1): ....omeeeeeereeeereessssesseesesssesesesesessssseesesens
SEKCJA 1
2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta): ........c..coceeervrcrmmireeeerreerenentneeeneeeseeseseeseesseeseesesseenees
2.2. D ettt s bbbt bt bbb b e et e st et an bbb s
2.2.1. Nazwa lub nazwy handlowe (JeZeli WySIEPUJA): ..cuecierrerieererenirieiiririestneereseeste e sae et s as
2.3. Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta: ...........ccccecrerrerenieienieeieeseste e eesseene
2.3.1. Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: .......ccoriiniiincnincnenieieerennene
2.3.2. Nazwa i adres przedstawiciela producenta (jesli dOtyCZY): ...coevrrornirrnncnrercnneerereeneeeene

2.4. Pojazd(-y), do ktorego(-ych) uklad jest przeznaczony (*):

2L TYP () oo seeeem s eeeem s esem e sesem s ee e ee s eeneeeee e eeeene e
242, WALANI(-F) (3): corrreeeeeeeeeeeeeseeeeeseeesessseesesseese s s seee s eess s seses s seeesssseessessssssesessssssss s sesesssnssessenss s
243, WETSJA(-€) (3): oeveeereesseeeeeseessssssssssssessesessssssessessessasesss et essesesess s sessa et se st es s essstsst st sessesenesseneens
2.44. Nazwa lub nazwy handlowe (JeZeli WyStEPUJA): ..cueceerreererernmeieieieierieereeresescss e es
2.4.5. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (%) ..veoveeeeeeeeeeerenniseeeeeseesreseenesnns
SEKCJA 1T
1. Stuzba techniczna odpowiedzialna za przeprowadzenie badan: ..........c..ceecovvnieniivnenenennene
2. Data sprawozdania z DAAN: .........cccioiiiiiiiiieci ettt ettt ettt et et st ee

3. Numer sprawozdania z DAdAn: ........ccoeeiieiieninnene ettt
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SEKCJA 111

Nizej podpisany niniejszym zaswiadcza doktadno$¢ opisu podanego przez producenta w zalagczonym
dokumencie informacyjnym odnoszacym si¢ do opisanego powyzej typu uktadu/typu pojazdu
w odniesieniu do uktadu (') (°), w odniesieniu do ktorego przedtozono co najmniej jedng repre-
zentatywna probke, wybrana przez organ udzielajacy homologacji typu UE, jako prototyp typu (°)
oraz za$wiadcza, ze zalaczone wyniki badan maja zastosowanie do danego typu (°) ..ocoovieeernnece.

1. Typ ukladu/typ pojazdu w odniesieniu do ukfadu (') (°) i komponenty lub oddzielne
zespoly techniczne zamontowane w pojezdzie (pojazdach) (°) speniaja/nie spehiaja (1)
wymagania (wymagan) techniczne(-ych) aktow regulacyjnych.

2. Homologacja zostata udzielona/rozszerzona/odmoéwiono udzielenia homologacji/homolo-
gacje cofnicto ()

2.1. Homologacji udziela si¢ zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i w zwiazku
z tym wazno$¢ homologacji jest ograniczona czasowo do dnia: dd/mm/rrrr‘®,

3. Ograniczenia WaznoSCh (1) (©): wwereeresnerseeesesessesessessessessessessssessess s ssseessasessessesessassessessnes
IMIETSCOWOSE: .uveeiuteruiririentreetertseestseaseseabesesebest b eae b s e et s et s et st s ee st ne s e st s e e st st eeanesbabe e ebesenbese st b e sttt esaatnbantnentans
DIAtA: oo e bbb bbbt e et et

Imi¢ i nazwisko oraz podpis (lub forma wizualna ,,zaawansowanego podpisu elektronicznego”
zgodnie z dyrektywa 99/93/WE, wraz z danymi stuzacymi do weryfikacji): .....ocoovcrevcninesienscannene

Zataczniki:

Pakiet informacyjny
Sprawozdanie z badan

Uwaga:

Jezeli niniejszy wzor stosuje si¢ w odniesieniu do homologacji typu uktadu stanowigcej wylaczenie
dla nowej technologii lub nowej koncepcji zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,
naglowek $wiadectwa otrzymuje brzmienie ,,SWIADECTWO TYMCZASOWEJ HOMOLOGACIJI
TYPU UE WAZNEJ WYLACZNIE NA TERYTORIUM ... (*)”. Na $wiadectwie tymczasowej
homologacji typu wskazuje si¢ réwniez ograniczenia, ktore natozono w odniesieniu do jego
waznos$ci zgodnie z art. 25 ust. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.

SWIADECTWO HOMOLOGACII TYPU UE
Sekcja 2

Przedmiotowa homologacja typu UE dotyczy ukladu/typu pojazdu w odniesieniu do ukladu (') (%).

Czescei lub oddzielne zespoly techniczne, jakie maja byé zamontowane w typie pojazdu (¥) w celu
zapewnienia zgodnosci z homologacja typu ukladu:

Czg$¢/oddzielny zespot techniczny (*°) Znak alfanumeryczny (‘) Numer homologacji typu

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 4

(odestan do przypisow, przypiséw i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszcza¢ w Swiadectwie homologacji typu
UE uktadu pojazdu)

© Nalezy wskaza¢ uktad, komponent lub oddzielny zespot techniczny zgodnie z pierwsza kolumng tabeli 6-1
w zalaczniku VI do niniejszego rozporzadzenia (np. instalacja silnika/rodziny silnikow).



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 215

1
@

[€)

“
s

(6

(@

@®
©
(10)

Niepotrzebne skreslic.

Poda¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego typu, wariantu i kazdej
wersji, jak okreslono w pkt 2.3 czgsci B zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia. W celu okreslenia
wariantu i wersji mozna wykorzysta¢ tabele podana w pkt 2.2 czesci B zatacznika I do niniejszego rozporz-
adzenia.

Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, np. ,,T4.3a” dla
ciagnika o matym przeswicie o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej mniejszej lub rownej 40 km/h.
Wskaza¢ panstwo cztonkowskie.

Dotyczy jedynie homologacji typu uktadu stanowiacej wylaczenie dla nowej technologii lub nowej koncepcji
zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.

Wskaza¢ ostatnig zmiang rozporzadzenia delegowanego Komisji wedtug zmiany dotyczacej homologacji typu
UE.

Cyfra rzymska stanowigca numer odpowiedniego zatacznika do rozporzadzenia delegowanego Komisji lub
szereg cyfr rzymskich stanowigcych numery odpowiednich zatgcznikéw do tego samego rozporzadzenia
delegowanego Komisji.

Tg¢ informacje nalezy poda¢ w przypadku kazdego typu pojazdu.

Zob. sekcja 2.

Zgodnie z tabelg 6-1 w zataczniku VI do niniejszego rozporzadzenia.
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Dodatek 5

Wzér Swiadectwa homologacji typu UE oddzielnego zespolu technicznego lub komponentu

SWIADECTWO HOMOLOGACJI TYPU UE
WZOR D
(stosowany do celow homologacji typu komponentu/oddzielnego zespotu technicznego)

SWIADECTWO HOMOLOGACIJI TYPU UE

Piecze¢ organu udzielajacego homo-
logacji typu

Zawiadomienie dotyczace:

— homologacji typu UE (')

— rozszerzenia homologacji typu UE (') typu komponentwoddzielnego zespotu

— odmowy udzielenia homologacji typu UE (%) technicznego (') (%)
— cofniecia homologacji typu UE (')

w odniesieniu do zalacznika(-6w) ... () do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) (nr) (*) .../...
(oraz zatgcznika(-6w) ... () do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) (nr) (1) A (1), ostatnio
zmienionego rozporzadzeniem (delegowanym Komisji) (') (UE) .../... () (®) (Parlamentu Europej-
skiego i Rady) ()

Numer homologacji typll UE (1): oovveeeerevieeeeneseossseessesseesesssssseesssssessess s ssssssesssssssessssssssesssssssasesssos
Powdd przedtuzenia/odmowy przyznania/cofiigeia (1): ....mrrerrnmeesssnsessssensssssnssssssesssssssnsssssens
SEKCJA 1
2.1. Marki (Nazwy handlowe producenta): .........cc.ccceccerirnienieieierincreeenieeteiee e sesse e sese e sesnens
2.2. YD ettt ettt ettt ettt e e sttt et e be b st e ekt s et e h S A e A Ae s et e Rene e ne e se et e R et et e ateatneent et eateanenan
2.2.1. Nazwa lub nazwy handlowe (JeZeli WyStEPUJA): ..cccierrciririrmeieieieinieetree s et ettt
2.3. Nazwa przedsigbiorstwa i adres producenta: ...........ccccecreererenieierieinieescertee e eeseeesseane
2.3.1. Nazwy i adresy zakladow montazowych/produkcyjnych: ........ccoviiiniiinniinninieiceneneeee
2.3.2. Nazwa i adres przedstawiciela producenta (jeSli dOtYCZY): ...ceceeriermrrieinienininiasenisiaeeseeeaseneaeane

2.4. W przypadku oddzielnego zespotu technicznego, pojazd(-y), do ktorego(-ych) jest przezna-
6
czony ():

240, TYP () coeeeeeeeeecesetseseeses e st r et st r et sttt et ottt st en e
242, WALANI-Y) (3): srvvrrrverorreressssessssessssssssssssssssnessssessssssssssessssessssssssesessesessssssssessaessessssessssssossssasesaseons
243, WEISJA(-E) (37 vereerrreerreroseeresesessssessssesessssses s sesssssssssssssssasesesessesessssssssaseseasesesssesssesesossasesessaseens
2.4.4. Nazwa lub nazwy handlowe (jeZeli WYSLEPUJA): ..cccceeereruruiveieenirenerieieieieeeesese st eeesesereseseneneeas
2.4.5. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkosci pojazdu (3): ....................................................
2.6. Miejsce i sposob mocowania znaku homologacji tYPU: ....ccvevverrrevrerererererererereresnreeseseennnenens
SEKCJA 11
1. Stuzba techniczna odpowiedzialna za przeprowadzenie badan: ...........ccoeivecnienevieienevennene
2. Data sprawozdania z Dadan: ........ccccoeecieiiiieiniecine ettt sttt et

3. Numer sprawozdania z DAdAn: ........cccoeeiieiieeineenee ettt st ae et
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SEKCJA 111

Nizej podpisany niniejszym zaswiadcza doktadno$¢ opisu podanego przez producenta w zalagczonym
dokumencie informacyjnym odnoszacym si¢ do opisanego powyzej typu komponentu/oddzielnego
zespotu technicznego (') (%), w odniesieniu do ktérego przediozono co najmniej jedna reprezenta-
tywna probke, wybrana przez organ udzielajacy homologacji typu UE, jako prototyp typu (°) ...
oraz za$wiadcza, ze zalaczone wyniki badan maja zastosowanie do danego typu (°) ..ocoovieeerenec.

1. Typ komponentu/oddzielnego zespotu technicznego (') (°) spetnia/nie spetnia (') wymagan
technicznych aktow regulacyjnych.

2. Homologacja zostata udzielona/rozszerzona/odmoéowiono udzielenia homologacji/homolo-

gacje cofnigto (1)

2.1. THomologacji udziela si¢ zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i w zwiazku
z tym waznoé¢ homologacji jest ograniczona czasowo do dnia: dd/mm/rrrr®.

3. Ograniczenia waznosci (') (): ...
MIGJSCOWOSE: w.vviriuiuiiiiiiiit st bbbt bbb bbb e AR e s bbb s bbb S bbb st
DIALA: i bR R b st

Imi¢ i nazwisko oraz podpis (lub forma wizualna ,,zaawansowanego podpisu elektronicznego”
zgodnie z dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 1999/93/WE, wraz z danymi shuzacymi
O WETYTIKACTT): 1rtetiieteueeeet ettt ettt ettt ettt st s be e s b e b et b aaet e a e b e s et b a st et nbamtneame s see et eae e ae

Zataczniki:

Pakiet informacyjny
Sprawozdanie z badan

Uwaga:

Jezeli niniejszy wzor stosuje si¢ w odniesieniu do homologacji typu komponentu lub oddzielnego
zespotu technicznego stanowigcej wylaczenie dla nowej technologii lub nowej koncepcji zgodnie
z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, nagtowek $wiadectwa otrzymuje brzmienie LSWIA-
DECTWO TYMCZASOWEJ HOMOLOGACJI TYPU UE WAZNEJ WYLACZNIE NA TERY-
TORIUM ... (). Na $wiadectwie tymczasowej homologacji typu wskazuje si¢ roéwniez ograni-
czenia, ktore natozono w odniesieniu do jego waznosci zgodnie z art. 25 ust. 4 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013.

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 5

(odestan do przypisow, przypisow i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszczac¢ w Swiadectwie homologacji typu
UE oddzielnego zespolu technicznego lub komponentu)

© Nalezy wskaza¢ komponent/oddzielny zespot techniczny zgodnie z pierwsza kolumna tabeli 6-1 w zalaczniku
VI do niniejszego rozporzadzenia (np. konstrukcja zabezpieczajaca przed skutkami przewrocenia si¢
pojazdu (ROPS) (proba dynamiczna)).

Niepotrzebne skreslic.

Poda¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego typu, wariantu i kazdej
wersji, jak okreslono w pkt 2.3 czgsci B zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia. W celu okreslenia
wariantu i wersji mozna wykorzysta¢ tabele podana w pkt 2.3 czesci B zatacznika I do niniejszego rozporz-
adzenia.

Wskaza¢ panstwo cztonkowskie.

Dotyczy jedynie homologacji typu komponentu lub oddzielnego zespotu technicznego stanowiacej
wylaczenie dla nowej technologii lub nowej koncepcji zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013.
Cyfra rzymska stanowigca numer odpowiedniego zatacznika do rozporzadzenia delegowanego Komisji lub
szereg cyfr rzymskich stanowigcych numery odpowiednich zatacznikéw do tego samego rozporzadzenia
delegowanego Komisji.

Te informacj¢ nalezy poda¢ w przypadku kazdego typu pojazdu.

(Y]
@

3)
)

)

(©)
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Dodatek 6

Wzér addendum do Swiadectwa homologacji typu UE oddzielnego zespolu
technicznego lub komponentu

Addendum do swiadectwa homologacji typu UE

ADDENDUM DO SWIADECTWA HOMOLOGACJI TYPU UE Z NUMEREM
HOMOLOGACI TYPU .ttt cssassss s

1. Ograniczenie stosowania (°) (1) ....cceveeerevreereenensenns (B): e

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 6

(odestan do przypisow, przypisow i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszcza¢ w addendum
do $wiadectwa homologacji typu UE)

(°) Niepotrzebne skresli¢.

(") Nalezy wskaza¢ komponent lub oddzielny zespot techniczny zgodnie z pierwsza
kolumnag tabeli 6-1 w zataczniku VI do niniejszego rozporzadzenia (UE) (np. konstrukcja
zabezpieczajaca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu (ROPS) (proba dynamiczna)).

(®) Zgodnie z art. 26 ust. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 nalezy poda¢ ograniczenia
w zakresie stosowania oraz szczegdlne warunki montazu komponentu/oddzielnego
zespolu technicznego.
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2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

ZALACZNIK VI

System numeracji $wiadectw homologacji typu UE

Swiadectwa homologacji typu UE sg ponumerowane zgodnie z metoda
okreslong w niniejszym zalaczniku.

Numer homologacji typu UE sktada si¢ ogotem z czterech sekcji w przy-
padku homologacji typu catego pojazdu oraz z pigciu sekcji w przypadku
homologacji typu uktadow, komponentéw i oddzielnych zespotéw tech-
nicznych zgodnie z ponizszym wyszczegdlnieniem. We wszystkich przy-
padkach poszczegdlne sekcje rozdziela si¢ gwiazdka (,,*”).

Sekcja 1: mata litera ,,¢”, po ktorej nastepuje numer identyfikujacy
panstwo cztonkowskie wydajace homologacj¢ typu UE, majaca zastoso-
wanie w przypadku wszystkich numeréw homologacji typu.

1 Niemcy 19 Rumunia
2 Francja 20 Polska

3 Wiochy 21 Portugalia
4 Niderlandy 23 Grecja

5 Szwecja 24 Irlandia

6 Belgia 25 Chorwacja
7 Wegry 26 Stowenia
8 Republika Czeska 27 Stowacja
9 Hiszpania 29 Estonia

11 Zjednoczone Krolestwo 32 Lotwa

12 Austria 34 Butgaria
13 Luksemburg 36 Litwa

17 Finlandia 49 Cypr

18 Dania 50 Malta

Sekcja 2: Numer majacego zastosowanie rozporzadzenia Parlamentu
Europejskiego i Rady lub rozporzadzenia delegowanego Komisji.

W przypadku homologacji typu UE calego pojazdu nalezy poda¢ numer
,»167/2013”;

w przypadku krajowych homologacji typu w odniesieniu do pojazddéw
produkowanych w matych seriach zgodnie z art. 37 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013 numer ,,167/2013” nalezy poprzedzi¢ drukowanymi literami
»NKS”;

w przypadku homologacji typu uktadu, komponentu lub oddzielnego
zespotu technicznego nalezy poda¢ numer odpowiedniego rozporz-
adzenia delegowanego Komisji uzupetniajagcego rozporzadzenie (UE)
nr 167/2013: ,,2015/208”, ,,2015/68”, ,,1322/2014” lub ,,2015/96”.
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2.3.

2.4.

2.5.

Sekcja 3: numer ostatniego rozporzadzenia delegowanego Komisji (np.
,,RRR/2016), po ktérym nastgpuje kod identyfikacyjny ukladu, kompo-
nentu lub oddzielnego zespotu technicznego, etapu wykonywania lub klasy
danego wyrobu, wlasciwego dla homologacji typu zgodnie z tabelg 6-1.

— w przypadku homologacji typu UE calego pojazdu nalezy pominaé
sekcje 3,

w przypadku homologacji typu UE uktadu, komponentu lub oddzielnego
zespolu technicznego nalezy poda¢ numer ostatniego rozporzadzenia
delegowanego Komisji, po ktorym nastepuje znak alfanumeryczny
okreslony w tabeli 6-1 w celu wyraznego wskazania rodzaju uktadu,
komponentu lub oddzielnego zespotu technicznego.

Sekcja 4: Numer porzadkowy $wiadectw homologacji typu.

— numer porzadkowy z zerami na poczatku (w stosownych przypad-
kach) oznaczajacy numer homologacji typu. Numer porzadkowy
sktada si¢ z pigciu cyfr, rozpoczynajac si¢ od ,,00001”.

Sekcja 5: numer porzadkowy oznaczajacy numer rozszerzenia homolo-
gacji typu:

— dwucyfrowy numer porzadkowy, w razie potrzeby zawierajacy zera
na poczatku, rozpoczynajacy si¢ od ,00” w przypadku kazdego
numeru wydanej homologacji typu.

Sekcje 5 opuszcza si¢ jedynie na tabliczce(-kach) znamionowej(-ych)
pojazdu.

Uktad numeréw homologacji typu (zawierajacy fikcyjne numery
porzadkowe oraz fikcyjny numer zmieniajacego rozporzadzenia delego-
wanego Komisji (,,RRR/2016”) do celéow informacyjnych)

Przyktad homologacji typu opony jako komponentu, ktora jeszcze nie
zostala rozszerzona, udzielonej przez Francje:

— e2%2015/208* 2015/208M*00003*00

— 2 = Francja (sekcja 1)

— 2015/208 = nr rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE)
2015/208 (sekcja 2)

— 2015/208M = powtdrzy¢ numer rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) 2015/208), aby wskaza¢, ze nie
zostato zmienione oraz podac litere ,,M”, aby wska-
zaé, ze homologacja dotyczy opony (sekcja 3)

— 00003 = numer porzagdkowy homologacji typu (sekcja 4)

— 00 = numer rozszerzenia (sekcja 5)

Przyktad homologacji typu ukladu pojazdu dotyczacej instalacji silnika/
rodziny silnikow, zmienionej innym rozporzadzeniem delegowanym
Komisji nr RRR/2016, udzielonej przez Bulgarie, ktorg rozszerzono
dwukrotnie:
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— ¢34*2015/96*RRR/2016 A*00403*02

— ¢34 = Bulgaria (sekcja 1)

— 2015/96 = rozporzadzenie delegowane Komisji (UE)
2015/96 (sekcja 2)

— RRR/2016 A = zmieniajace rozporzadzenie delegowane Komisji
numer (RRR/2016) oraz litera ,,A”, aby wskazac,
ze homologacja dotyczy instalacji silnika/rodziny
silnikoéw (sekcja 3)

— 00403 = numer porzadkowy homologacji typu (sekcja 4)

— 02 = numer rozszerzenia (sekcja 5)

Przyktad krajowej homologacji typu catego pojazdu w odniesieniu do
pojazdow produkowanych w matych seriach, ktora raz zostata rozsze-
rzona, wydanej przez Austri¢ i udzielonej zgodnie z art. 42 rozporzadze-
nia (UE) nr 167/2013:

— e12*NKS167/2013*00001*01

— el2 = Austria (sekcja 1)

— NKS167/2013 = numer rozporzadzenia (UE) 167/2013 poprze-
dzony oznaczeniem krajowej matej serii (sekcja 2)

— 00001 = numer porzadkowy homologacji typu (sekcja 4)

— 01 = numer rozszerzenia (sekcja 5)

Przyktad numeru udzielonej przez Niderlandy homologacji typu calego
pojazdu, ktora zostala rozszerzona pigciokrotnie:

— €4*167/2013*10690*05

— ¢4 = Niderlandy (sekcja 1)

— 167/2013 = rozporzadzenie (UE) nr 167/2013 (sekcja 2)

— 10690 numer porzadkowy homologacji typu (sekcja 4)

— 05 = numer rozszerzenia (sekcja 5)

Tabela 6-1

Kodyfikacja systemu numeracji $wiadectw homologacji typu UE ukladéw, komponentow
i oddzielnych zespoléw technicznych

WYKAZ 1 - Wymogi w zakresie efektywnosci Srodowiskowej i osiagow jednostki
napedowej

Rozporzadzenie Znak

Uktad lub komponent/oddzielny zesp6t techniczny delegowane Komisji (UE) alfanumeryczny

Uklad: instalacja silnika/rodziny silnikow 2015/96 A
Uktad: poziom hatasu zewnetrznego. 2015/96 B
Komponent/oddzielny zespo6t techniczny: silnik/rodzina 2015/96 C

silnikow
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WYKAZ 11 — Wymogi w zakresie bezpieczenstwa funkcjonalnego pojazdu

Uktad lub komponent/oddzielny zespot techniczny deleg(]jv?zflzr?gzgf (UE) al fanuzmnzl(yczny
Uktad: dostarczanie kierowcy informacji 2015/208 D
Uktad: montaz urzadzen o$wietleniowych i sygnali- 2015/208 E
zacji $wietlnej
Uktad: kompatybilno$¢ elektromagnetyczna 2015/208 F
Ukfad: montaz dzwigkowych urzadzen ostrzegawczych 2015/208 G
Uktad: instalacja lusterek wstecznych 2015/208 H
Uktad: montaz podwozia ggsienicowego 2015/208 I
Oddzielny zespot techniczny: kompatybilnos¢ elektromag- 2015/208 J
netyczna podzespotow elektrycznych/elektronicznych
Komponent/oddzielny  zespot techniczny: masy 2015/208 K
obciaznikow
Komponent/oddzielny zesp6t techniczny: boczna lub 2015/208 L
tylna konstrukcja zabezpieczajaca
Komponent: opona 2015/208 M
Komponent/oddzielny  zesp6t techniczny: sprzgg 2015/208 ND
mechaniczny (metoda badania dynamicznego)

Komponent/oddzielny zesp6t techniczny: sprzeg 2015/208 NS
mechaniczny (metoda badania statycznego)
WYKAZ III — Wymogi w zakresie hamowania pojazdu

Uktad lub komponent/oddzielny zesp6t techniczny delegon(iz}r)er?glfleirsljiie (UE) al fanuzntilzfyczny

Uktad: hamowanie 2015/68 P

WYKAZ 1V - Wymogi dotyczace konstrukcji pojazdéw i ogolne wymogi dotyczace
homologacji typu

Nr rozporzadzenia

. . Znak
Uktad lub k t/oddziel 0t tech del
ad lu omponent/oddzieiny zespoi techniczny Keoeni(;ﬁ/a(n[j%()) alfanumeryczny

Uktad: narazenie kierowcy na hatas 1322/2014 R
Uktad: punkty mocowania pasow bezpieczenstwa 1322/2014 S
Uktad: ochrona przed substancjami niebezpiecznymi 1322/2014 T
Oddzielny zespot techniczny: konstrukcja zabezpie- 1322/2014 Ul
czajaca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu
(ROPS) (proba dynamiczna)
Oddzielny zespot techniczny: konstrukcja zabezpie- 1322/2014 U2
czajaca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu
(ROPS) (ciagniki gasienicowe)
Oddzielny zespot techniczny: konstrukcja zabezpie- 1322/2014 U3

czajaca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu
(ROPS) (proba statyczna)
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WYKAZ 1V - Wymogi dotyczace Kkonstrukcji pojazdéow i ogdélne wymogi dotyczace
homologacji typu

Nr rozporzadzenia Znak
Uktad lub komponent/oddzielny zesp6t techniczny delegowanego It na
Komisji (UE) alfanumeryczny

Oddzielny zespodt techniczny: konstrukcja zabezpie- 1322/2014 u4s
czajaca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu
(ROPS) (montowana z przodu w ciagnikach o waskim
rozstawie kol, proba statyczna)
Oddzielny zespo6t techniczny: konstrukcja zabezpie- 1322/2014 u4D
czajgca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu
(ROPS) (montowana z przodu w ciagnikach o waskim
rozstawie kot, proba dynamiczna)
Oddzielny zespo6t techniczny: konstrukcja zabezpie- 1322/2014 UssS
czajgca przed skutkami przewrocenia si¢ pojazdu
(ROPS) (montowana z tylu w ciaggnikach o waskim
rozstawie kot, proba statyczna)
Oddzielny zespo6t techniczny: konstrukcja zabezpie- 1322/2014 uUsD
czajgca przed skutkami przewrocenia si¢ pojazdu
(ROPS) (montowana z tylu w ciggnikach o waskim
rozstawie kot, proba dynamiczna)
Oddzielny zespot techniczny: konstrukcja zabezpie- 1322/2014 \Y%
czajaca przed spadajacymi przedmiotami (FOPS)
Komponent/oddzielny zesp6t techniczny: siedzenie 1322/2014 Wl
kierowcy (kategoria A — klasa I)
Komponent/oddzielny zespol techniczny: siedzenie 1322/2014 w2
kierowcy (kategoria A — klasa II)
Komponent/oddzielny zespot techniczny: siedzenie 1322/2014 w3
kierowcy (kategoria A — klasa IIT)
Komponent/oddzielny zespo6t techniczny: siedzenie 1322/2014 W4
kierowcy (kategoria B)
Komponent/oddzielny zespot techniczny: pasy bezpie- 1322/2014 X
czenstwa
Oddzielny zesp6t techniczny, zabezpieczenie przed 1322/2014 Y
przedmiotami przedostajacymi si¢ do wngtrza kabiny
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1.1.

ZALACZNIK VII

Wzér arkusza wynikéow badan

Wymogi ogodlne

Organy udzielajace homologacji wydaja i zalaczaja do $wiadectwa
homologacji typu UE, zgodnie z art. 25 ust. 3 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013, arkusz wynikow badan w formie okreslonej w dodatku 1
do niniejszego zatacznika.

W kazdym przypadku informacja musi wyraznie wskazywa¢ wariant
i wersje, do ktorych ma zastosowanie. Jedna wersja moze posiadaé nie
wigcej niz jeden wynik. Dopuszczalna jest jednak kombinacja kilku
wynikéow dla kazdej wersji, ze wskazaniem najmniej korzystnego.
W tym ostatnim przypadku umieszcza si¢ uwage, ze dla pozycji ozna-
czonych (*) podane sa jedynie wyniki najmniej korzystnego przypadku.
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Dodatek 1
Wzér arkusza wynikéow badan
ARKUSZ WYNIKOW BADAN UE
WZOR

Format: A4 (210 x 297 mm)
WYNIKI BADAN

(wypetnia organ udzielajgcy homologacji typu UE i zalgcza do swiadectwa

2.1.

homologacji typu UE)

Wyniki badania poziomu halasu (zewnetrznego):

mierzonego zgodnie z zatgcznikiem III do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) 2015/96, ostatnio zmienionego rozporzadzeniem delego-
wanym Komisji (UE) .../... () ()

Wariant/wersja:

Podczas jazdy: ... dB(A) ... dB(A) ... dB(A)
Podczas postoju: ... dB(A) ... dB(A) ... dB(A)
Predkos¢  obrotowa ... min”' ... min”' ... min”'
silnika:

Wyniki badan emisji spalin

mierzonego zgodnie z:

— zalgeznikiem I do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/96,
ostatnio zmienionego rozporzadzeniem delegowanym Komisji (UE)
ot (M) 4): tak/ie (V)

— zalacznikiem XII do dyrektywy 97/68/WE Parlamentu Europejskiego
i Rady ostatnio zmienionej dyrektywa (Komisji) (') nr .../.../UE (") ()
tak/nie (")

— rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (WE) nr 595/2009,
ostatnio zmienionym rozporzadzeniem (delegowanym Komisji) ( " (UE)
ar) M .../... (M) ¢) (Parlamentu Europejskiego 1 Rady) ("): tak/nie (1)

— zalacznikiem 4B do regulaminu nr 96 EKG ONZ zmienionego serig
poprawek 04 (Dz.U. L 88 z 22.3.2014, s. 1): tak/nie (1)

Koncowe wyniki badai NRSC/ESC/WHSC (') (z uwzglednieniem
wspoélezynnika pogorszenia jakoSci):

Wariant/wersja:

Etap

co ... g/kWh ... g/kWh ... gkWh

HC ... g/kWh ... g/kWh ... g/kWh
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2.2.

NO; (%) ... g/kWh ... g/kWh ... g/kWh
HC+NO, ... gkWh ... gkWh ... g/lkWh
PM ... gkWh ... gkWh ... gkWh
CO, ... gkWh ... gkWh ... gkWh

Konicowe wyniki badan NRTC/ETC/WHTC (') (z uwzglednieniem
wspélczynnika pogorszenia jakoSci i Sredniej waZonej zmiennych
cykli rozruchu silnika goracego i zimnego) (2):

Wariant/wersja:

Etap

CO ... g’lkWh ... g/lkWh ... g’lkWh
HC ... g/kWh ... g/kWh ... g/kWh
NO4 ... g’lkWh ... g/kWh ... g’lkWh
NMHC ... g/lkWh ... g/lkWh ... g/kWh
CH,4 ... g’lkWh ... g/kWh ... g’lkWh
PM ... g/lkWh ... g/lkWh ... g/kWh
Cykl goracego ... g/kWh ... gkWh ... g/kWh
rozruchu NRTC, CO,

Praca w cyklu gora- ... kWh ... kWh ... kWh
cego rozruchu NRTC

Praca w cyklu ... kWh ... kWh ... kWh
w przypadku urucho-

mienia goracego

silnika bez regene-

racji

Poziom halasu odczuwany przez kierowce

mierzony zgodnie z zatgcznikiem XIII do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) nr 1322/2014, ostatnio zmienionego rozporzadzeniem dele-
gowanym Komisji (UE) nr .../... (") ()

Wariant/wersja:

Narazenie kierowcy na hatas ... dB(A) ... dB(A)

... dB(A)

Zastosowana metoda badania:

metod¢ badania 1 zgodnie z sekcja 2 — —
zalacznika XIII do rozporzadzenia dele-
gowanego Komisji (UE) nr 1322/2014 (1)

metod¢ badania 2 zgodnie z sekcjg 3
zalgcznika XIII do rozporzadzenia dele-
gowanego Komisji (UE) nr 1322/2014 (")
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Skutecznos¢ hamowania

mierzona zgodnie z zalacznikiem II do rozporzadzenia delegowanego
Komisji (UE) 2015/68, ostatnio zmienionego rozporzadzeniem delego-

wanym Komisji (UE) .../....("®
Tabela I:
Osie pojazdu Osie odniesienia
Masa Wymaganfi sita 5 Masa probna Sita hgn?owanla N
atyczna (P)' hamowania na Predkosé ®) () rozwinigta na Predkosé
s kotach © kotach
kg N km/h kg N km/h
O$ nr 1
O$ nr 2
O$ nr 3
O$ nr 4
(") Zob. pkt 2.1 dodatku 1 do zatacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.
Tabela I1
Masa catkowita pojazdu zgloszonego do homOIOZACTT ...cc.eccceuerieureireiree e kg
Wymagana sita hamowania na Kotach ..ot N

Wymagany moment zwalniajacy na watku gtownym uktadu hamulcowego o dlugotrwatym dziataniu ... Nm

Uzyskany moment zwalniajagcy na watku gtéwnym uktadu hamulcowego o dlugotrwatym dziataniu (zgodnie

Z WYKIESEITL) uuiutuiuiteuietetatatane et eue e seeue e ehestateseatesesaa e et e st et aue st abe e s basesseheabeseheatesasesdebene e bentebebe e b e san b b astetas et nbe s nbanencs Nm
Tabela 111
O$ odniesienia ........covveenneas Sprawozdanie nr ... Data ..o
....................................................................................................................................................... (kopia w zalaczeniu)
Typ I Typ III

Sita hamowania na o$ (N)

(Zob. pkt 4.2.1 dodatku 1 do
zalacznika Vil do
rozporzadzenia (UE) 2015/68)

0s nr 1 Ti = oeeeeeeeeeeeenennnes % F, T1 = oeeeeeeeeeeeermnnens % F,
0§ nr 2 To = eoreeeeeeeeeeeenennens % F. To = eooeeeeeeeeeeeesennens % F,
0$ nr 3 T3 = eooeeereererreseeneen % P y I % P

Zaktadany skok sitownika (mm)

(Zob. pkt 4.3.1.1 dodatku 1 do
zalgcznika VII do rozporzadzenia
(UE) 2015/68)
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O$ nr 1 S] T errerereriiniena, S1 T ceecricnnniniiieine
O$ nr 2 89 = tvvereereereerennees [ SR
O$ nr 3 83 = triereceeeererennens S3 = trreererenrennenens

Przecietny nacisk wyjsciowy (N)

(Zob. pkt 4.3.1.2 dodatku 1 do
zalgcznika VII do rozporzadzenia
(UE) 2015/68)

O$ nr 1 ThAl T i ThAl SR TTIISOPTOs
O$ nr 2 ThAz T T I T ThAz ST T,
O$ nr 3 ThA3 ST TP PPN ThA3 R TITT I T

Skuteczno$¢ hamowania (N)

(Zob. pkt 4.3.1.4 dodatku 1 do
zalgcznika VII do rozporzadzenia
(UE) 2015/68)

O$ nr 1 T1: ...................... T1: ...................
O$ nr 2 Ty = e, Tr = e
O$ nr 3 T3: ...................... T3: ...................

Wynik badania | Typ I skuteczno$¢ hamulcow nagrza-
typu 0 przedmio- | nych
towego pojazdu

ciggnietego (E) (przewidywana)

Typ I skutecz-
no$¢ hamulcow
nagrzanych

(przewidywana)

Skutecznos¢ hamowania pojazdu

(Zob. pkt 233, 243 i 255
zalacznika 11 do
rozporzadzenia (UE) 2015/68)

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 1

(odestan do przypisow, przypisow i not wyjasniajqgcych nie nalezy zamieszczaé w arkuszu
wynikow badan)

@)

)

3)

“)

)

(6)

Niepotrzebne skreslic.

Skresli¢ pozycje, jezeli nie dotyczy.

Wskaza¢ ostatnia zmian¢ rozporzadzenia delegowanego Komisji wedlug zmiany
dotyczacej homologacji typu UE.

Wskaza¢ jedynie ostatnia zmiang w przypadku zmiany co najmniej jednego artykutu
dyrektywy (UE) 97/68/WE, zgodnie ze zmiana dotyczaca homologacji typu WE.
Wskaza¢ jedynie ostatnia zmiang w przypadku zmiany co najmniej jednego artykutu
rozporzadzenia (UE) nr 595/2009, zgodnie ze zmiana dotyczaca homologacji typu UE.
Nie podawaé wartosci NO,, jesli w sprawozdaniu z badan podaje si¢ jedynie warto$¢
potaczenia NO, + HC.
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1.1.

1.2.

1.2.1.

1.3.

1.4.

1.5.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

ZALACZNIK VIII

Format sprawozdan z badan
Ogélne wymagania dotyczace formatu sprawozdan z badan

W odniesieniu do kazdego z aktow regulacyjnych wymienionych
w zatgczniku I do rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 wzor sprawozdania
z badan jest sporzadzany przez stuzbe techniczng zgodnie z jej zasa-
dami dobrej praktyki.

Jego format musi by¢ zaprojektowany w celu uwzglednienia wszyst-
kich rodzajow przeprowadzanych badan, oraz minimalizacji nieporozu-
mien lub niewlasciwego uzycia. Szczeg6lng uwage nalezy zwrdci¢ na
sposOb przedstawiania danych dotyczacych badan oraz tatwosé ich
odbioru przez czytelnika.

W miar¢ mozliwosci nalezy ujednolici¢ nagtowki.

Sprawozdanie z badan nalezy sporzadzi¢ w jednym lub kilku z jezykow
urzedowych UE, okreslonych przez organ udzielajacy homologacji.

W przypadku gdy badanie przeprowadzono w panstwie cztonkowskim
innym niz panstwo zajmujace si¢ wnioskiem o udzielenie homologacji,
organ udzielajacy homologacji moze wymagaé dostarczenia przez
wnioskodawce uwierzytelnionego tlumaczenia sprawozdania z badan.

Nalezy sktada¢ tylko poswiadczone kopie sprawozdania z badan.

Jezeli do przeprowadzenia badan konieczna jest kalibracja, do spra-
wozdan z badan nalezy zaltaczy¢ odpowiednie $wiadectwo(-a) kalibra-
cji. Swiadectwa kalibracji musza byé zgodne z przepisami okre§lonymi
w pkt 5.10 (sprawozdanie wynikéw) normy EN ISO/IEC 17025:2005
(Ogodlne wymagania dotyczace kompetencji laboratoriow badawczych
i wzorcujacych).

Wymogi dotyczace tresci sprawozdan z badan

Sprawozdania z badah zawieraja nastgpujace informacje:
tytut (np. ,,Sprawozdanie z badan dotyczace...”);

nazwa i adres stuzby technicznej oraz miejsce, w ktérym przeprowa-
dzono badania i kalibracje, jezeli jest inne niz siedziba stuzby
technicznej;

niepowtarzalne oznaczenie sprawozdania z badan lub $wiadectwa kalib-
racji (np. numer seryjny), oznaczenie na kazdej stronie, aby zapewni¢
jej rozpoznanie jako czg$ci sprawozdania z badan lub $wiadectwa
kalibracji oraz jednoznaczne oznaczenie konca sprawozdania z badan
lub $wiadectwa kalibracji;

egzemplarze sprawozdan z badan i $wiadectw kalibracji powinny
réwniez zawiera¢ numery stron i taczna liczbg stron;

o$wiadczenie, ze bez pisemnego zezwolenia stuzby technicznej spra-
wozdanie z badan moze by¢ reprodukowane wytacznie w catosci.

Informacje ogdlne na temat pojazdéow okreslone w sekcji 1 danych
w dokumencie informacyjnym okreslonych w pkt 5 czesci B zatacznika
I do niniejszego rozporzadzenia.
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2.6.

2.7.

2.8.

2.8.1.

2.9.

2.10.

2.11.

2.12.

2.13.

2.14.

2.15.

2.16.

2.17.

2.18.

W informacjach nalezy wskaza¢ wariant lub wersje, ktorych dotycza.
Jedna wersja nie moze posiada¢ wigcej niz jednego wyniku badan.
Dopuszczalna jest jednak kombinacja kilku wynikéw badan dla kazdej
wersji, ze wskazaniem najmniej korzystnego. W takim przypadku
nalezy uwzgledni¢ uwagg, ze dla pozycji oznaczonych (*) podane sg
jedynie wyniki najmniej korzystnego przypadku;

informacje ogdlne na temat ukladow, komponentow lub oddzielnych
jednostek technicznych badanych pojazdéw okre§lone w sekcji 2
danych w dokumencie informacyjnym okre$lonych w pkt 5 czgsci B
zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia;

numer identyfikacyjny i opis czg$ci i wyposazenia majacych znaczny
wplyw przy ustalaniu wynikéw badan;

okre$lenie zastosowanej metody badania;

data otrzymania badanych lub kalibrowanych elementdéw, jesli ma to
zasadnicze znaczenie dla waznos$ci i stosowania wynikow, oraz data(-y)
przeprowadzenia badania lub kalibracji;

warunki otoczenia majace wplyw na badanie: ci$nienie atmosferyczne
(kPa); wilgotnos¢ wzgledna (%); temperaturg otoczenia (K); predkose
i kierunek wiatru na torze badawczym (km/h) itd.;

stan pojazdu majacy wptyw na badanie, jak na przyklad zainstalowany
osprzet; faktyczne masy; napigcie probne; rozmiary opon; cisnienie
w oponach; itd.

szczegolowy opis wlasciwosci zbadanego pojazdu, uktadu, komponentu
lub oddzielnego zespotu technicznego majacych istotny wplyw na
wyniki badania;

jezeli badania dotycza pojazdu, uktadu, komponentu lub zespotu tech-
nicznego, ktory ma kilka najmniej korzystnych cech w odniesieniu do
wymaganego poziomu efektywnosci lub osiggow (tj. najmniej
korzystny przypadek), w sprawozdaniu z badan nalezy zawrze¢ odnie-
sienie okreslajace, w jaki sposob producent za zgoda stuzby techniczne;j
dokonat wyboru;

wyniki pomiaréw okreslonych w odpowiednich aktach regulacyjnych
oraz, jezeli jest to wymagane, ograniczenia lub progi, do ktoérych
nalezy si¢ zastosowaé oraz jednostki miary;

w odniesieniu do kazdego pomiaru wskazanego w pkt 2.12 — stosowng
decyzj¢: zatwierdzajaca lub odrzucajaca;

w stosownych przypadkach o$wiadczenie, ze wyniki odnosza sig¢
jedynie do badanych lub kalibrowanych jednostek;

szczegolowe poswiadczenie zgodno$ci z roéznymi wymogami, ktore
nalezy spetni¢, tj. wymogami, w przypadku ktorych dokonanie
pomiardéw nie bylo obowigzkowe;

w przypadku gdy dopuszcza si¢ zastosowanie metod badan innych niz
metody zalecone w aktach regulacyjnych, w sprawozdaniu nalezy
opisa¢ stosowang metode. Ta sama zasada ma zastosowanie W przy-
padku, gdy mozna zastosowaé alternatywne wymogi do wymogow
okreslonych w aktach regulacyjnych;

stuzba techniczna okresla liczbe fotografii, ktore nalezy wykonaé
podczas badan. W przypadku testowania wirtualnego fotografie
mozna zastgpi¢ zrzutami ekranu lub innymi odpowiednimi materiatami
dowodowymi.
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2.19.

2.20.

2.21.

2.21.1.

2.21.2.

Stuzba techniczna odpowiedzialna za przeprowadzenie badania oraz
nazwisko(-a), stanowisko(-a) i podpis(-y) lub réwnowazna identyfikacja
osoby (0sOb) zatwierdzajacej(-ych) sprawozdanie z badan;

sformutowane wnioski;

w przypadku sformutowania opinii, zalozen i interpretacji, stuzba tech-
niczna musi udokumentowa¢ podstawy tych opinii i interpretacji
i musza by¢ one odpowiednio udokumentowane i oznaczone jako
takie w sprawozdaniu z badaf;

jezeli jest to konieczne do interpretacji wynikow badan, nalezy ujac
nastepujace elementy:

a) odstgpstwa lub wytaczenia od metody badania albo dodatki do niej
oraz informacje dotyczace konkretnego badania;

b) w razie potrzeby o$wiadczenie o zgodno$ci/niezgodnosci z wymo-
gami lub specyfikacjami;

c) w stosownych przypadkach o$wiadczenie dotyczace szacowanej
niepewnosci pomiarow; informacja dotyczgca niepewnosci jest
konieczna w sprawozdaniach z badan, je$li ma istotne znaczenie
dla waznosci lub stosowania wynikéw badan, jesli wymoég ten znaj-
duje si¢ w instrukcjach producenta lub jesli niepewnos¢ wptywa na
zgodno$¢ z limitem okreslonym w specyfikacjach;

d) w stosownych przypadkach, gdy jest to konieczne, opinie i interpre-
tacje, zgodnie z pkt 2.21.2;

e) wszelkie dodatkowe informacje.

Zawarte w sprawozdaniu z badan opinie i interpretacje mogg obej-
mowa¢ miedzy innymi nastepujace elementy:

a) opini¢ na temat o$wiadczenia w sprawie zgodnos$ci/niezgodnosci/
wynikéw z wymogami,

b) zalecenia dotyczace korzystania z wynikow;

c) wytyczne, ktore nalezy stosowaé w celu poprawy;

d) w przypadku przekazania opinii i interpretacji w bezposrednim
dialogu z producentem, dialog ten nalezy zapisac.

Przepisy szczegélne

W odniesieniu do wymagan technicznych okreslonych w aktach dele-
gowanych przyjetych na podstawie rozporzadzenia (UE) nr 167/2013
i opartych na

a) regulaminach EKG ONZ, np. regulaminie nr 13 EKG ONZ
w sprawie jednolitych przepisow dotyczacych homologacji
pojazdéw kategorii M, N i O w zakresie hamowania (Dz.U. L 257
z 30.9.2010, s. 1.),
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3.2

b) standardowych kodekséw OECD dotyczacych urzgdowego badania
konstrukcji zabezpieczajacych w ciagnikach rolniczych i lesnych,
np. kodeksu OECD nr 7 dotyczacego urzgdowego badania zamon-
towanych z tytu konstrukcji zabezpieczajacych przed skutkami prze-
wrocenia si¢ pojazdu w kotowych ciaggnikach rolniczych i lesnych
o waskim rozstawie kot, lub

c) norm EN/ISO, np. normy EN 15695-1 dotyczacej klasyfikacji
kabin, wymogow i procedur badan w odniesieniu do ochrony
kierowcy przed substancjami niebezpiecznymi;

sprawozdania z badan musza zawiera¢ te same informacje techniczne
i podawac je w takiej samej kolejnosci, jak we wzorach sprawozdan
z badan okreslonych w regulaminie EKG ONZ, kodeksie OECD oraz
normie EN/ISO.

Sprawozdania z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy 2003/37/WE,
dyrektywy 97/68/WE, rozporzadzenia (UE) nr 595/2009, dyrektywy
2007/46/WE lub przepisow migdzynarodowych, o ktéorych mowa
w rozdziale XIII rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 oraz aktow delegowa-
nych i wykonawczych przyjetych na podstawie tego rozporzadzenia uznaje
si¢ do celéw homologacji typu pojazdéow na mocy rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013 dla nastgpujacych komponentdéw i oddzielnych zespotow tech-
nicznych, na warunkach podanych w tabeli 8-1:

Tabela §-1

Sprawozdania z badan komponentéw i oddzielnych zespoléw technicznych, ktéore mozna przedstawic,
wystepujac o homologacje typu na podstawie rozporzadzenia (UE) nr 167/2013

Komponent/oddzielny zesp6t techniczny

Warunki dopuszczenia

Komponent/oddzielny zespot techniczny:
silnik/rodzina silnikow

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy
2000/25/WE (') ostatnio zmienionej dyrektywa Komisji 2014/
43/UE (?);

Sprawozdanie z badafh sporzadzone na podstawie dyrektywy
97/68/WE zmienionej dyrektywa Komisji 2012/46/UE (3),

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie rozporzadze-
nia (WE) nr 595/2009, oraz

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie zatacznika
4B do regulaminu nr 96 EKG ONZ zmienionego seria
poprawek 04 (Dz.U. L 88 z 22.3.2014, s. 1).

Oddzielny zesp6t techniczny: kompatybil-
nos$¢ elektromagnetyczna podzespotow elek-
trycznych/elektronicznych

Sprawozdanie z badafn sporzadzone na podstawie dyrektywy
2009/64/WE (%), o ile wyposazenie badawcze zostato zaktuali-
zowane w:

— Emisje elektromagnetyczne z pojazdow w waskim lub
szerokim zakresie

— Emisje elektromagnetyczne z podzespotow elektronicznych
w waskim lub szerokim zakresie

Urzadzenia pomiarowe 1 miejsce badan musza spetniac
wymogi publikacji nr serii 16-1 Migdzynarodowego Komitetu
Specjalnego ds. Zaktocen Radioelektrycznych (CISPR).

— Emisje elektromagnetyczne z pojazdow w waskim lub
szerokim zakresie

— Kalibracji anteny mozna dokona¢ zgodnie z metoda
opisang w publikacji CISPR nr 12, edycja 6, zatacznik C,
oraz

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie regulaminu
nr 10 EKG ONZ zmienionego serig poprawek 04, sprostowanie
1 do rewizji 4, suplement 1 do serii poprawek 04 (Dz.U. L 254
z 20.9.2012, s. 1).
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Komponent/oddzielny zespot techniczny

Warunki dopuszczenia

Komponent/oddzielny zespot techniczny:
masy obcigznikow

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy
2009/63/WE (°)

Komponent/oddzielny zespdt techniczny:
boczna lub tylna konstrukcja zabezpie-
czajaca

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy
89/297/WE (°) (pojazdy kategorii O3 i O4),

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie regulaminu
nr 73 EKG ONZ, zmienionego seria poprawek 01 (pojazdy
kategorii O3 i O4) (Dz.U. L 122 z 8.5.2012, s. 1), oraz

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy
70/221/EWG (7), zmienionej dyrektywg Komisji 2006/20/
WE (®) (pojazdy kategorii O)

Komponent/oddzielny zespot techniczny:
sprzeg mechaniczny

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy
2009/144/WE (°):

— metoda badania statycznego lub dynamicznego akcepto-
wana jedynie w przypadku pojazdow ze wskaznikiem pred-
kosci ,,2”: o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej
nieprzekraczajacej 40 km/h.

— metoda badania dynamicznego akceptowana jedynie
w przypadku pojazdow ze wskaznikiem predkosci ,,b™:
o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej przekraczajacej
40 km/h.

Oddzielny zesp6ét techniczny: konstrukcja
zabezpieczajaca przed skutkami przewrd-
cenia si¢ pojazdu (ROPS) (proba dyna-
miczna)

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie standardo-
wego kodeksu OECD dotyczacego urzgdowego badania
konstrukcji  zabezpieczajacych w  ciaggnikach rolniczych
i lesnych (proba dynamiczna), kodeks OECD nr 3, wydanie
2012 z lutego 2012 r.

Oddzielny zesp6t techniczny: konstrukcja
zabezpieczajaca przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu (ROPS) (ciagniki gasieni-
cowe)

Sprawozdania z badan sporzadzone na podstawie standardo-
wego kodeksu OECD dotyczacego urzedowego badania
konstrukcji zabezpieczajacych w ciagnikach gasienicowych
rolniczych i lesnych, kodeks OECD nr 8, wydanie 2012
z lutego 2012 r.

Oddzielny zesp6t techniczny: konstrukcja
zabezpieczajaca przed skutkami przewrd-
cenia si¢ pojazdu (ROPS) (proba statyczna)

Sprawozdania z badaf sporzadzone na podstawie standardo-
wego kodeksu OECD dotyczacego urzgdowego badania
konstrukcji ~ zabezpieczajacych w  ciagnikach rolniczych
i lesnych (proba statyczna), kodeks OECD nr 4, wydanie
2012 z lutego 2012 r.

Oddzielny zespo6l techniczny: Konstrukcje
zabezpieczajace przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu (ROPS) (konstrukcje
zabezpieczajace przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu montowane z przodu
w ciagnikach o waskim rozstawie kot)

Sprawozdania z badan zgodnie ze standardowym kodeksem
OECD dotyczacym urzgdowego badania zamontowanych
z przodu konstrukcji zabezpieczajacych przed skutkami prze-
wrocenia si¢ pojazdu w kolowych ciagnikach rolniczych
i leSnych o waskim rozstawie kot, kodeks OECD nr 6,
wydanie 2012 z lutego 2012 r.

Oddzielny zesp6t techniczny: konstrukcje
zabezpieczajace przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu (ROPS) (konstrukcje
zabezpieczajace przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu montowane z tylu w ciag-
nikach o waskim rozstawie kot)

Sprawozdania z badan zgodnie ze standardowym kodeksem
OECD dotyczacym urzgdowego badania zamontowanych
z tyhu konstrukcji zabezpieczajacych przed skutkami przewro-
cenia si¢ pojazdu w kolowych ciagnikach rolniczych i lesnych
o waskim rozstawie kot, kodeks OECD nr 7, wydanie 2012
z lutego 2012 r.

Oddzielny zespét techniczny: konstrukcja
zabezpieczajaca przed spadajacymi
przedmiotami (FOPS)

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy
2009/144/WE zmienionej dyrektywa Komisji 2010/52/UE (10)
lub standardowego kodeksu OECD dotyczacego urzedowego
badania konstrukcji zabezpieczajacych przed spadajacymi
przedmiotami w ciagnikach rolniczych i le$nych, kodeks
OECD nr 10 — wydanie 2009 z lutego 2009 r.

Komponent/oddzielny zespot techniczny:
siedzenie kierowcy

Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy
Rady 78/764/EWG (') zmienionej dyrektywa Komisji 1999/
57/WE (12)
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3.4.

3.4.1.

3.4.1.1.

Komponent/oddzielny zespot techniczny Warunki dopuszczenia

Komponent/oddzielny zespot techniczny: | Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie regulaminu
pasy bezpieczenstwa nr 16 EKG ONZ, suplement 1 do serii poprawek 06
(Dz.U. L 233 z 9.9.2011, s. 1).

Oddzielny zespdt techniczny: zabezpie- | Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie dyrektywy
czenie przed przedmiotami przedostajacymi | 2009/144/WE zmienionej dyrektywa Komisji 2010/52/UE, oraz
si¢ do wngtrza kabiny (OPS)
Sprawozdanie z badan sporzadzone na podstawie regulaminu
nr 43 EKG ONZ, suplement 12 do serii poprawek 00,
zalacznik 14 (Dz.U. L 230 z 31.8.2010, s. 119).

(") Dyrektywa 2000/25/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 22 maja 2000 r. w sprawie $rodkow stosowanych
przeciwko statym i gazowym zanieczyszczeniom pochodzacym z silnikow napedzajacych ciagniki rolnicze lub lesne
i zmieniajaca dyrektywe Rady 74/150/EWG (Dz.U. L 173 z 12.7.2000, s. 1).

Dyrektywa Komisji 2014/43/UE z dnia 18 marca 2014 r. zmieniajaca zalaczniki I, IT i IIT do dyrektywy 2000/25/WE

Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie $rodkow stosowanych przeciwko stalym i gazowym zanieczyszczeniom

pochodzacym z silnikow napgdzajacych ciagniki rolnicze lub lesne (Dz.U. L 82 z 20.3.2014, s. 12).

Dyrektywa Komisji 2012/46/UE z dnia 6 grudnia 2012 r. zmieniajaca dyrektyw¢ 97/68/WE Parlamentu Europejskiego

i Rady w sprawie zblizenia ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych si¢ do srodkéw dotyczacych ograniczenia

emisji zanieczyszczen gazowych i pylowych z silnikow spalinowych montowanych w maszynach samojezdnych nieporu-

szajacych si¢ po drogach (Dz.U. L 353 z 21.12.2012, s. 80).

Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2009/64/WE z dnia 13 lipca 2009 r. w sprawie tlumienia zaklocen

radioelektrycznych wywotywanych przez ciagniki rolnicze lub lesne (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna) (Dz.U. L 216

z 20.8.2009, s. 1).

(®) Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2009/63/WE z dnia 13 lipca 2009 r. w sprawie niektorych czeéci i cech
kotowych ciagnikow rolniczych lub lesnych (Dz.U. L 241 z 19.8.2009, s. 23).

(°) Dyrektywa Rady 89/297/EWG z dnia 13 kwietnia 1989 r. w sprawie zblizenia ustawodawstw pafistw cztonkowskich
odnoszacych si¢ do zabezpieczen bocznych (oston bocznych) niektérych pojazdow silnikowych i ich przyczep
(Dz.U. L 124 z 13.4.1989, s. 1).

(7) Dyrektywa Rady 70/221/EWG z dnia 20 marca 1970 r. w sprawie zblizenia ustawodawstw panstw czlonkowskich
odnoszacych si¢ do zbiornikow cicklego paliwa oraz tylnych zabezpieczen pojazdow silnikowych i ich przyczep
(Dz.U. L 76 z 6.4.1970, s. 23).

(*) Dyrektywa Komisji 2006/20/WE z dnia 17 lutego 2006 r. zmieniajaca, w celu dostosowania do postgpu technicznego,
dyrektywe Rady 70/221/EWG w sprawie zbiornikow paliwa oraz tylnych zabezpieczen pojazdéw silnikowych i ich
przyczep (Dz.U. L 48 z 18.2.2006, s. 16).

(°) Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2009/144/WE z dnia 30 listopada 2009 r. w sprawie niektorych czgsci
i cech kotowych ciggnikéw rolniczych lub lesnych (Dz.U. L 27 z 30.1.2010, s. 33).

(') Dyrektywa Komisji 2010/52/UE z dnia 11 sierpnia 2010 r. zmieniajaca, w celu dostosowania ich przepisow technicz-
nych, dyrektywe Rady 76/763/EWG odnoszaca si¢ do siedzen pasazeréw kolowych ciggnikéw rolniczych lub lesnych
i dyrektywe¢ Parlamentu Europejskiego i Rady 2009/144/WE w sprawie niektorych czgéci i cech kolowych ciagnikow
rolniczych lub lesnych (Dz.U. L 213 z 13.8.2010, s. 37).

(') Dyrektywa Rady 78/764/EWG z dnia 25 lipca 1978 r. w sprawie zblizenia ustawodawstw pafstw czlonkowskich
dotyczacych siedzenia kierowcy w kotowych ciagnikach rolniczych lub lesnych (Dz.U. L 255 z 18.9.1978, s. 1).

('?) Dyrektywa Komisji 1999/57/WE z dnia 7 czerwca 1999 r. dostosowujaca do postgpu technicznego dyrektywe Rady
78/764/EWG odnoszaca si¢ do siedzenia kierowcy w kotowych ciagnikach rolniczych i lesnych (Dz.U. L 148
z 15.6.1999, s. 35).

(2

-~

(3

<

(4

~

Sprawozdania z badaf dotyczacych hamowania

Wzory sprawozdania z badan dotyczacych hamowania okre$lono
w dodatkach 1-5.

Dodatkowe informacje, ktore nalezy przekaza¢ we wzorze formularza
sprawozdania z badan dla alternatywnych procedur badan typu I i III
dla hamulcow pojazdow ciagnigtych (zalacznik VII dodatek 1 do
rozporzadzenia (UE) 2015/68) okreslonym w dodatku 1

Numer sprawozdania z badania

Numer sprawozdania z badania sktada si¢ z dwoch czesci: czeSci
podstawowej i przyrostka okreslajacego poziom badanej kwestii w spra-
wozdaniu z badania.

Czgé¢ podstawows, sktadajaca si¢ maksymalnie z 20 znakow, nalezy
wyraznie oddzieli¢ od przyrostka, np. za pomoca kropki lub uko$nika.
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3.4.1.2.

3.4.2.

Czg$¢ podstawowa numeru sprawozdania z badania dotyczy jedynie
hamulcow o tym samym identyfikatorze hamulca i tym samym wspo6t-
czynniku hamulca.

Kod badania

Oprocz numeru sprawozdania z badania konieczny jest rowniez ,,kod
badania”, sktadajacy si¢ maksymalnie z o$miu znakéw (np. ABC123),
wskazujacy wyniki badania majace zastosowanie do identyfikatorow
oraz badanej probki, opisanych szczegdtowo w pkt 3.7 dodatku 1 do
zatacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.
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Dodatek 1

Wzér formularza sprawozdania z badan dla alternatywnych procedur
badan typu I i III dla hamulcéw pojazdow ciagnietych (zalacznik VII

dodatek 1 do rozporzadzenia (UE) 2015/68)

Sprawozdanie z badania Nr .........ccccccecevenene.

Czgé¢ podstawowa: ID4- .....ccoceviviiniiiiiinnn.

Przyrostek: .......cocooveveiiiiiinne

1. INformacje 0ZOINE.....c.covuiirieiiriee ettt
1.1. Producent 0si (Nazwa 1 adres): .....ccoeverceeveriireercsieientere et eeaens
1.1.1. Marka ProduCenta 0SI: .....ccceccececeeerieieicieieicieeeetseaetseas et aeasa s sassasene
1.2. Producent hamulca (nazwa i adres): ....eccceveeereerererereeeneresesesercssssenes
1.2.1. Identyfikator hamulca ID2-: ......cccovrviriieneerierinrictceeene s eeseenes
1.2.2. Urzadzenie do samoczynnej regulacji hamulcow: zintegrowane/niezin-

1.3.

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.1.1.

2.2.1.2.

2.2.1.3.

2.2.2.

222.1.

2222,

22.23.

22.24.

22.2.5.

2.2.2.6.

tegrowane (*)

Dokument informacyjny producenta:

Protokot z badania

Dla kazdego badania nalezy zapisa¢ nast¢pujace dane:

KOd badania: ......coccerrereerrncnccrerrencrnne e e sensans

Probka robocza: (doktadne okreslenie badanego wariantu w odniesieniu
do dokumentu informacyjnego producenta)

(6

Identyfikator 08i: ID 1= oottt aeaseaene
Identyfikator badane] 0Si: .....cccceeveeeerrinreerenietreerereereresrenseesesnesseesenenes
Obciazenie badanej osi (identyfikator Fe): ID3- .....ccccceveviinrnnnene daN
Hamulec

Identyfikator hamulca: ID2- .....co.coiiiiniiieieeeeceee e
Identyfikator badanego hamulca: .......c.cocoiveveininnineceinereneereens
Maksymalna zdolnos¢ skokowa hamulca (¥*): ....cccoociivncciecncnicnenns
Skuteczna dlugo$¢ watka rozpieraka®: ...........cooooooveeneeorierisressresreeseienns

Roznice w zakresie materialow jak w pkt 3.8 (m) dodatku 1 do
zatacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68: .....ccovevevininenenieecennns

Beben hamulcowy / tarcza hamulcowa (*)
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2.2.2.6.1. Rzeczywista masa probna tarczy/bebna (*): ........ccccccveevveevrverrernrrerernnnnns
2.2.2.6.2. Nominalna $rednica zewngtrzna tarczy (¥*): .....ccocooeeeevrvenecereniecernnenns
2.2.2.6.3. Rodzaj chlodzenia tarczy (wentylowana/niewentylowana) (¥)
2.2.2.6.4. Ze zintegrowana piasta lub bez (¥)
2.2.2.6.5. Tarcza ze zintegrowanym bgbnem — z funkcjg hamulca postojowego
lub bez (*) (**)
2.2.2.6.6. Relacja geometryczna migdzy powierzchniami ciernymi tarczy
2 UMOCOWANIEIM tAICZY: .e.vvvrreremenrrererneneaesennreeesenenesesaseeeeemsmcoesessonseesenraes
2.2.2.6.7. Material POAStAWOWY: ...ccoeiiruririeririeieeieieiee st ettt ebeee st saennn
2.2.2.7. Okfadzina hamulcowa lub naktadka (¥)
2.2.2.7. 1. PTOQUCENL: ...oeiiriirecrererncnenceee e rneneee e ememere e rneeensasneseneaesesesenemnsnsnss
2.2.2.7.20 MATKA! ccuiririneicirineerenciriee e sttt e e et e s st st s s neneesens
22,27 3. TP ettt bbbttt bbbt
2.2.2.7.4. Metoda zamocowania oktadziny / nakladki na szczgce hamulcowej /
PIYCE MOCUJACE] (F)1 weviriiriiriieieitteie sttt ettt ettt
2.2.2.7.5. Grubo$¢ ptytki mocujgcej, masa szczegk hamulcowych lub inne infor-
macje opisowe (dokument informacyjny producenta) (¥): .......ccccoveeeenn
2.2.2.7.6. Material podstawowy szczgki hamulcowej / plytki mocujacej (¥): ...coceeeennne
2.2.3. Urzadzenie do samoczynnej regulacji hamulcow (nie ma zastosowania
w przypadku zintegrowanego urzadzenia do samoczynnej regulacji
hamulcow) (*)
2.2.3.1.  Producent (Nazwa 1 adres): ......coceeeomriireririiieirircreeenieeieiet e ssenenens
22320 MATKa! .o e nenen
2.2.3.3.  TYP: cerrceerroresresrerearerersassesssssesseseesessessessestssasssasensesseseessssessnsssensnesensenessessaes
2234, WRTSJAl ittt ettt ettt sttt bbb e b e nene

2.2.4. Kota (wymiary na rys. 1A i 1B w dokumencie informacyjnym dotycz-
acym osi i hamulca pojazdu ciagnigtego w odniesieniu do alternatyw-
nych procedur badan typu I i typu III)

2.2.4.1. Referencyjny promien toczny opony (R.) dla obcigzenia badanej osi
(B o) ettt ettt ettt bttt sttt b et st e e s b setenn
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2.2.4.2. Dane dotyczace kota zamontowanego w czasie badan:

Rozmiar opony Rozmiar obrgczy X, (mm) D. (mm) E. (mm) G, (mm)

2.2.5. DIugosC dZWigni L€ ....oioiiiiieiieiiee ettt

2.2.6. Sitownik hamulca

2.2.6.1.  PrOQUCENL: ovieeieiirieieieieiteceeeeeete st etestsae e e bestaseasensessasseassssessessansssnnsanen

B 3 2 Y F: Y ¢ < OO

2.2.0.3.  TYP: cercrereeerenrennene st enn e et e e e e n s s n e nensenat e

2.2.6.4. Numer identyfikacyjny (badania): ...

2.3. Wyniki badania (skorygowane przez uwzglednienie oporu toczenia
wynoszacego odpowiednio 0,01°F. i 0,02°F,)

2.3.1. W przypadku pojazdéw kategorii

— RI, R2, SI

— ,R3a/R4a/S2a” (***)

— ,,R3b/R4b/S2b”, dla ktorych suma technicznie dopuszczalnych mas
na o$ nie przekracza 10 000 kg (**%*)

W zaleznosci od maksymalnej predkosci konstrukcyjnej i przyjetego
oporu toczenia 0,01 lub 0,02 w ponizszych tabelach A—C stosuje si¢:

2.3.1.1  Badany wspotczynnik oporu toczenia R = 0,01 (obejmujacy rowniez
pojazdy ciagnicte okreslone w pkt 2.3.1 powyzej o maksymalnej pred-
kosci konstrukcyjnej przekraczajacej 40 km/h)

Tabela A: Dotyczy wszystkich pojazdéw
ciaggnigtych okreslonych w pkt 2.3.1 powyzej 0 I
Typ badania

Dodatek 1 do zatacznika VII do rozporzadzenia 3.5.14. 3.5.2.2 lub 3.5.24.
(UE) 2015/68 pkt: 3523
Predko$¢ probna km/h 40 40 40

Cisnienie w sitowniku hamulca p. kPa —

Czas hamowania min — 2,55 —

Uzyskana sita hamowania T, daN

Skuteczno$¢ hamowania T¢/F, -

Skok sitownika s, mm —

Moment na wejsciu hamulca C, Nm —

Progowy moment na wejsciu hamulca Cy. Nm
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23.1.2

2.3.1.3

Badany wspoétczynnik oporu toczenia R = 0,02 (obejmujacy pojazdy
ciggnigte Ra i Sa okreslone w pkt 2.3.1 powyzej o maksymalnej

predkosci konstrukcyjnej nieprzekraczajacej 40 km/h)

Tabela B: Alternatywna procedura badania
stosowana do wszystkich pojazdow ciagnigtych kategorii
Ra i Sa
Typ badania

Zalacznik VII dodatek 2 pkt:

3.5.1.4.

3.5.2.2 lub
3523

3.5.2.4.

Predkos¢ probna km/h

40

40

40

Ci$nienie w sitowniku hamulca p, kPa

Czas hamowania min

2,55

Uzyskana sita hamowania T, daN

Skuteczno$¢ hamowania T./F. -

Skok sitownika s, mm

Moment na wejsciu hamulca C, Nm

Progowy moment na wej$ciu hamulca Cy, Nm

Badany wspotczynnik oporu toczenia R = 0,02 (obejmujacy pojazdy
ciggnigte Ra i Sa okreslone w pkt 2.3.1 powyzej o maksymalnej

predkosci konstrukcyjnej nieprzekraczajacej 30 km/h)

Tabela C: Alternatywna procedura badania w
przypadku pojazdu ciagnigtego 0 Viyax < 30 km/h
Typ badania

Dodatek 1 do zatacznika VII do rozporzadzenia
(UE) 2015/68 pkt:

3.5.1.4.

3.5.2.2 lub
3523

3524

Predko$¢ probna km/h

30

30

30

Cisnienie w sitowniku hamulca p. kPa

Czas hamowania min

3,90

s

Uzyskana sita hamowania T, daN

Skuteczno$¢ hamowania T./F. -

Skok sitownika s, mm

Moment na wejsciu hamulca C, Nm

Progowy moment na wejéciu hamulca Cy. Nm

W przypadku pojazdéw kategorii

— ,,R3a/R4a/S2a” (***)
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— ,,R3b/R4b/S2b”, dla ktorych suma technicznie dopuszczalnych mas
na o$ nie przekracza 10 000 kg (***)

— ,,R3b/R4b/S2b”, w ktérych suma technicznie dopuszczalnych mas
na o$ przekracza 10 000 kg

Typ badania 0 I
Dodatek 1 do =zalacznika VII do rozporzadzenia 3.5.1.4. 3.5.3.1. 3.53.2.
(UE) 2015/68 pkt:
Poczatkowa predkos¢ probna km/h 60 60

Konficowa predkos¢ probna km/h

Ci$nienie w sitowniku hamulca p, kPa —

Liczba uruchomien hamulca - — 20 —

Czas trwania cyklu hamowania s — 60

Uzyskana sita hamowania T, daN

Skuteczno$¢ hamowania T./F, -

Skok sitownika se mm —

Moment na wejsciu hamulca Ce Nm —

Progowy moment na wej$ciu hamulca C0,e Nm —

3. Odnosna seria

Zakres stosowania okresla warianty osi/hamulca, ktore sa objete
niniejszym sprawozdaniem z badania, pokazujac, ktore zmienne sg
objete poszczegdlnymi kodami badania.

4. Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie
z dodatkiem 1 do zatacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.

Po zakoniczeniu badania okreSlonego w pkt 3.6 dodatku 1 do
zatacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68 wymogi okreslone
w pkt 2.2.2.8.1 zalgcznika I do rozporzadzenia (UE) 2015/68 zostaty
uznane za spetnione / niespelnione (*).

Stuzba techniczna (****) wykonujaca badanie

Podpis: oo Data: ...ococooeeeieiiee,
5. Organ udzielajacy homologacji (¥***)

Podpis: oo Data: ..oocoeeveeeeeene
(*) Niepotrzebne skreslic.

(**)  Dotyczy wylacznie hamulcoéw tarczowych.

(***) Jezeli pojazdy te zostaly poddane badaniu typu III (poréwnaj pkt 2.3.1 lub 2.3.2+).

(****) Wymagane sa podpisy réznych osob, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzie-
lajacy homologacji sa tym samym organem, albo homologacja udzielona przez
oddzielny organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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Dodatek 2

Wzér formularza sprawozdania z badania alternatywnego urzadzenia do
samoczynnej regulacji hamulcéw okreslonego w pkt 3.7.5 dodatku 1 do

zalacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68

Numer sprawozdania z badania. ..........c.ccccceeennene

1. Identyfikacja

1.1. (o1
MarKa: ..o
YD ceeeeeeere ettt et st sttt s e s s st et ae e b e e e n e ne e se b n e s e e naene et et
WZOT! ottt

1.3.

1.4.

Obcigzenie badanej osi (identyfikator F.): ID3- daN

Numer sprawozdania z badan dla alternatywnych procedur badan typu
I'i IIT dla hamulcow pojazdéw ciagnigtych (zalacznik VII dodatek 1
do rozporzadzenia (UE) 2015/68) ....ccccevevenreevenrieneniiiereireieecieienenevennns

Hamulec:

Okladzina hamulCa: .........ccecveereerereeesrrnresresereensrsssesesreseseseeseeseesesssenes

MaATKA/TYP: oottt sttt st et s

UTUCHOMUICIIE: ..vovivvevieiievieieeirteeierestseseesesesesseeesessssesessssesessesessesessasessseses

PrOQUCENL: cviiceeciiiresieieeee e e e e b e b e st et sr e s eas e s s sesenseesanen

Typ (HOKOWY/PIZEPONOWY) (¥): veieeeirieeieeiieeteieesenee st see e aane

Dhugos$¢ dZwigni (1): .eeceeeeeeieieieeeiieeteie ettt mm

Urzadzenie do samoczynnej regulacji hamulcow:

Producent (Nazwa i adres): ...ccooevveverieerernierenerneereseeee et
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2. Zapis wynikéw badania

2.1. Dziatanie urzadzenia do samoczynnej regulacji hamulcow

2.1.1. Skuteczno$¢ na goraco uktadu hamulcowego roboczego okreslona
zgodnie z badaniem opisanym w pkt 3.6.2.1 lit. a) dodatku 1 do
zalacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68: ..........cccu..... procent
lub

Skok sitownika s, okreslony zgodnie z badaniem opisanym w pkt
3.6.2.1 lit. b) dodatku 1 do zalacznika VII do rozporzadzenia (UE)
2015/68: oo s mm

2.1.2. Swobodny bieg wedtug pkt 3.6.3 dodatku 1 do zalgcznika VII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68: tak / nie (¥)

3. Nazwa stuzby technicznej/organu  udzielajacego  homologacji
typu (¥)wykonujacych badanie: .......cceevveeveeernnenieenenenerenereeesereens

4. Data badania: ...

5. Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie
z pkt 3.6.2 dodatku 1 do zalacznika VII do rozporzadzenia (UE)
2015/68.

6. Po zakonczeniu badania wskazanego w pkt 5 wymogi okreslone w pkt

2.2.2.8.1 zatacznika I do rozporzadzenia (UE) 2015/68 zostaly uznane
za: spelnione/niespetnione (*)

7. Stuzba techniczna (**)wykonujaca badanie

Podpis: oo Data: ..occooeieiiieeeee
8. Organ udzielajacy homologacji (¥*)

Podpis: ..cooeveiiieeiee Data: ..cccocoeeeiieiiee,

(*) Niepotrzebne skresli¢.

(**) Wymagane sa podpisy réznych osob, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzielajacy
homologacji s3 tym samym organem, albo homologacja udzielona przez oddzielny
organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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Dodatek 3

Sprawozdanie z badania dotyczacego zespolu sterujacego ukladu

4.1.

4.2.

4.3.

8.1.

8.2.

9.2.

9.3.

hamulcowego bezwladnos$ciowego

PrOQUCENL ...oeveeeieeeeeseree st st rr e e e e s e se e se e ss e ses s e sesss s sressesaeseeanenes

Marka

Typ

Charakterystyka pojazdéw ciagnietych, dla ktoérych przeznaczone jest
przez producenta urzadzenie sterujace:

masa G's = kg

dopuszczalna statyczna sila pionowa na glowicy urzadzenia ciggng-
CREO evrurrerrererrrrarrarrnreresessesessesessessessesaesaeseeseeme et st eneenreneeneessennesessessenses N

pojazd ciagnigty z dyszlem sztywnym/pojazd ciagniety wieloosiowy
z dyszlem sprzggowym na sworzniu (*)

Krotki opis

(wykaz zataczonych wykresow i zwymiarowanych rysunkow)

Schemat przedstawiajacy zasadg dzialania

PrzeloZenie zmniejszajace urzadzenia sterujacego:

z mechanicznym zespotem przenoszacym (*)

Ih = 00 e O et (**)
L (i) T OO cm
Skok pompy hamulCOWE] Spy -cecoeeeervremrmemrenericmecrieerenerranerneenene mm
skok jatowy pompy hamulcowej $"H, ..coveereenevnnenecinieneinnens mm

Wyniki Dadan: .....coccooeeiiiiiieciiceece e

Skuteczno$é

z mechanicznym zespotem przenoszacym (¥) My = .oocoveecercrnccnennnenns

z hydraulicznym zespolem przenoszacym (*) N = .ccovrnicinninienn

Dodatkowa Sita K = ...cooeiciiiireciiire ettt N

Maksymalna sita $ciskajgca D; = ..ocoocoieniniienieieenecceceeeeee N
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9.4.

9.5.

9.6.

9.7.

9.8.

9.8.1.

9.8.1.1.

9.8.1.2.

9.8.1.3.

9.8.2.

9.8.2.1.

9.8.2.2.

9.8.2.3.

Maksymalna sita ciggnaca Dy = ..ccoooveeerrirecenrieenenreeerenneenne N
Prog sily Ko = o N
Strata skoku 1 SkOK JAIOWY: ...cccouiierirreicee e
jezeli potozenie urzadzenia pociggowego wywiera skutek s, (¥*) = mm
dla hydraulicznego zespotu przenoszacego s" (*) = s"y, * i = ... mm
Skuteczny (uzyteczny) skok urzadzenia sterujacego s' = ............. mm

Urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem zgodnie z pkt 3.6
zalacznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68 jest/nie jest
dostarczone (¥)

Jezeli urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest montowane
przed dzwignig zespolu przenoszacego urzadzenia sterujgcego

Sita progowa urzadzenia zabezpieczajacego przed przecigzeniem D, =
N

Gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem  jest
mechaniczne (*)maksymalna sita, ktéra moze rozwing¢ urzadzenie
sterujace bezwladnosciowe

\ 1 p— —
Pia/ito = Pop max eesseevessessesssseessssessessssssssissesssseseessssss s N

Gdy urzadzenie zabezpieczajagce przed przecigzeniem  jest
hydrauliczne (*) ci$nienie, ktore moze rozwinaé urzadzenie sterujace
bezwladnosciowe

P'max/Ih = Pop max = «eseseeresssssessenissiessessesssassastestssisssestesissssssssenes N/em?

Jezeli urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest montowane
za dZzwignig zespotu przenoszacego urzadzenia sterujacego

Sita progowa w wurzadzeniu zabezpieczajacym przed przeciaze-
niem,gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest
MEChaNICZNE (F) .ovvvevvevreirenieiienenene s sese e sesaesaenes Dgp.igo = N

gdy urzadzenie zabezpieczajace przed  przecigzeniem  jest
hydrauliczne (*) Dop.ih = woveererieerieriieenicsees s N

Gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem  jest
mechaniczne (*)

maksymalna sifa, ktéra moze rozwing¢ urzadzenie sterujace bezwiad-
nosciowe

" — —
Pliix = Pop max = coeeeesesresssssssmssssmessssss st st N

Gdy urzadzenie zabezpieczajagce przed przecigzeniem  jest
hydrauliczne (¥)

cisnienie hydrauliczne, ktéore moze rozwing¢ urzadzenie sterujace
bezwladnosciowe

_ _ 2
P'max = Pop_max = -eeeseeseessessiessessinssessinssessissess st s ess s ess st ensens N/em
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10. Urzadzenie sterujace opisane powyzej jest/nie jest (¥)zgodne z wyma-
ganiami pkt 3, 4 1 5 zalacznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68

Podpis: oo Data: ..ccccooveieieiiee

11. Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie
ze stosownymi przepisami zalacznika VIII do rozporzadzenia (UE)
2015/68.

Stuzba techniczna (***) wykonujaca badanie

Podpis: ..cooeeeeiriieieee Data: ..ccoooeveriiiieee
12. Organ udzielajacy homologacji (***)
Podpis: ..ccoeeeirieee Data: ..cccocoveviiiiiee

(*)  Niepotrzebne skresli¢.

(**) Poda¢ dlugosci, ktérych stosunek byt uzyty do wyznaczania przetozenia iy, lub ij.

(***) Wymagane sa podpisy réznych osob, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzielajacy
homologacji sa tym samym organem, albo homologacja udzielona przez oddzielny
organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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9.1.

9.2.

9.3.

9.4.

9.5.

9.6

9.6.1.

9.7.

Dodatek 4

Sprawozdanie z badania dotyczacego hamulca

Dopuszczalna ,,maksymalna masa” na koto Gg, =

Moment hamowania M* (okreslony przez producenta zgodnie z pkt 2.2.23 zatacznika VIII do rozporzadze-
1A (UE) 2015/68) = .coriueireriieriereieereeurisertenasiesesetseseaseses e saesese st seseases st e s st st s s s st sesessbsesasassasesssesesessenenne Nm

Dynamiczny promien toczny opony

Krotki opis

(wykaz wykreséw i zwymiarowanych rysunkow)

Schemat przedstawiajacy zasad¢ dziatania hamulca

Wynik badan:

hamulec mechaniczny (¥)

Przetozenie zmniejszajace

Wznios (skok wykonany)

SB = terereerrersesenennansensesesenennasnessesesesensnsnees mm

Przepisany wznios

(wykonany przepisany

Urzadzenie zabezpieczajace przed przeciaze-
niem zgodnie z pkt 3.6 zafacznika VIII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68 jest/nie jest
dostarczone

Moment hamowania uaktywniajacy urzadzenie
zabezpieczajace przed przecigzeniem

Mop = Nm
Sita dla M*
P = e N

9.2.A.

9.4.A.

9.6.A.

9.6.1.A.

9.7.A.

Hamulec hydrauliczny (*)

Przelozenie zmniejszajace

Wznios (skok wykonany)

13 = S RN m

Przepisany wznios
(wykonany przepisany

SKOK) SB* = sovveevereeererenereseressernsnnesessennens mm

Cisnienie zwalniajace

Urzadzenie zabezpieczajace przed przecigze-
niem zgodnie z pkt 3.6 zalacznika VIII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68 jest/nie jest
dostarczone

Moment hamowania uaktywniajacy
urzadzenie zabezpieczajace przed przecigze-
niem
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9.10.

9.10.1.

9.10.1.A

9.10.2.

9.10.2.A

9.11.

9.11.1.

9.11.1.A

9.11.2.

9.11.2.A

9.12.

9.12.1.

9.12.2.

9.8.A. Pole powierzchni cylinderka kota

9.9.A. (dla hamulcow tarczowych)
Pochtonigta objetos¢ ptynu

Skuteczno$¢ hamulca roboczego, gdy pojazd ciagnigty porusza si¢ do tylu (zob. rys. 6 i 7 w dodatku 1 do
zatacznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68)

Maksymalny moment hamowania Na 1ys. 6 M = ..c.ccciiiriiinniinrerne et Nm
Maksymalny moment hamowania Na TYS. 7 Mp = .oceiiiiieieieeeeereneneesese sttt seses st eaeae Nm
Maksymalny dopuszczalny SKOK S, = ..ccceiioiriiiiiireenee ettt ettt ettt st sttt mm
Maksymalna dopuszczalna objgto$¢ pochlonigtego plynu Vi = .o cm®

Dalsze charakterystyki hamulca, kiedy pojazd ciagniety porusza si¢ do tylu (zob. rys. 6 i 7 w dodatku 1 do
zatacznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68)

Sita zwalniajaca hamulec Py = oottt ettt sttt N
Cisnienie zwalniania hamulCa Por = .eeeeereeieniiinrerieeetrei sttt et s e s e een N/em?
Charakterystyka hamulCa I = ..ottt bbbt m
Charakterystyka NAmMUICA I'; = ..ottt ettt be st be e s b e bbbt ba et st nee s ne e m

Badania zgodne z pkt 7.5 zalacznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68, jezeli daja si¢ zastosowac
(skorygowane przez uwzglednienie oporu toczenia wynoszacego 0,01 - g - Gg,)

Badanie hamulca typu 0

ProdKOSC PrODNA = ....eeiiiieiieeeet ettt ettt sttt ettt st b e st e b e et e b e e e b e be bbb e b bbb nnene km/h
WSKazZnik hamOWANIA = ...ccoviieiriiiriiirre ettt sttt s bbbt e %
SHA SLETUJCA = cerviirieiiinieirteiet ettt bbb st b bt sb et st s s st s b e st s s e a e e a s b a b b ebba b b s Rt b e b ea e b e b et sa et s N

Badanie hamulca typu I

ProdKOSC PrODNA = ...eceiiiieiieee ettt ettt ettt ettt st e e st e b e e ne e b e e b e ae s b ebe s b e b b nn e km/h
Wskaznik hamowania CIaZIEZ0 = ....ccccciveiirinininiciciinctntee ettt st s et s et s s %
CZAS NAMOWANIA = .eiuiiiuiiiteuetetette et ata e st eae st ebe e e b e et e be st s e s eates et aeaae st ebe st beata b s eatebase st nba st s be e st eaeatebensabesnatatans minut
SKULECZNOSE NA ZOTGCO = .uiviiiiiieiiieieteieesesie st ees st sae s eae s bbbt s sttt st st s ae st nee e seeae e e aene b eae s se et steat st eaerenae s %

(wyrazona jako % wyniku badania typu 0 zamieszczonego powyzej w pkt 9.12.1.)

SHA SLETUJGCA = ettt ettt et bttt e et s e et st aee st eeeae st e s eae b ebe st b e aeab b ese et b et b et eabteteatneats N
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10.

11.

12.

@)
(**)
(***)

(****)

Powyzszy hamulec jest / nie jest (¥)dostosowany do wymagan pkt 3 i 6 warunkéow badan dla pojazdow
wyposazonych w uktady hamulcowe bezwiadno$ciowe opisane w zalaczniku VIII do rozporzadzenia (UE)
2015/68.

Hamulec dla uktadu hamulcowego bezwladnosciowego moze / nie moze (*)by¢ stosowany bez urzadzenia
zabezpieczajacego przed przecigzeniem.

Data....cccoeveieincieene, Podpist...ccoerenieiiinieeee

Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie ze stosownymi przepisami zatacznika
VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.

Stuzba techniczna (****) wykonujaca badanie

Data: ...ccocoveveiniieee, Podpis: oo

Data: ...coocoveveiriiiee, Podpis: ..ccoeveviiiiiee

Niepotrzebne skreslic.

Poda¢ dtugosci, ktorych uzyto do wyznaczenia przetozenia iy lub i'y

Poda¢ dtugoscei, ktorych stosunek byt uzyty do wyznaczania przetozenia iHo lub ih.

Wymagane s3 podpisy roéznych osob, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzielajacy homologacji sa tym samym organem,
albo homologacja udzielona przez oddzielny organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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Dodatek 5

Sprawozdanie z badania zgodnoSci zespolu sterujacego ukladu hamulcowego
bezwladnosciowego, zespolu przenoszacego i hamulcéw pojazdu ciagnietego

3.1

3.2.

4.1.

4.2.

43.

44,

4.5.

4.6.

4.7.

4.8.

4.9.

4.10.

UrzadzZenie STEIUJACE ...cocreverrrrereeerreeereerereesererseseeseesseesee e seesesessesessesensens

opisane w zalagczonym sprawozdaniu z badania (zob. sprawozdanie
z badania dotyczacego zespolu sterujacego uktadu hamulcowego
bezwladnos$ciowego)

Wybrane przetozenie zmniejszajace:

Hamulce opisane w dotaczonym sprawozdaniu z badania

Zespoly przenoszace w pojezdzie ciggnigtym

Krotki opis wraz ze schematem przedstawiajacym zasad¢ dzialania

Przetozenie zmniejszajace i sprawno$¢ mechanicznego zespolu prze-
noszacego w pojezdzie ciggnietym

Pojazd ciagniety

Producent

Typ potaczenia dyszla: pojazd ciaggnigty z dyszlem sztywnym/pojazd
ciggnigty wieloosiowy z dyszlem sprzegowym na sworzniu (*)

Liczba hamulcéw n =

Technicznie dopuszczalna masa maksymalna G, = kg

Dynamiczny promien toczny opony R* = m

Dopuszczalny napér na sprzeg

D* = 0,10 g G (*) = N
lub

D* =0 067 g Ga (*) = N
Wymagana sita hamowania B* = 0,50 g G, = N

Sita hamowania B = 0,49 g G, = N
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5.1

5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

5.6.1.

5.6.1.1

5.6.1.2

5.6.1.3

5.6.1.4

5.7.

5.7.1.

5.7.2.

5.7.3.

5.74.

5.7.5.

5.7.6.

5.8.

Zgodnos¢ - wyniki badania

Prog sity 100. Ka/(g © Gp) =

100 - Dy/(g * Ga) =

100 " Do/(8 * GA) = eerreecereeirerrireeereises e esssnessesessesessassesesstsesensansesens
G'A = ettt et s e e kg
GB = N " BBy = coreererrerrenrenrenrenressnesesesseseseesessesseesessessseseessssessessensens kg
Moment hamowania hamulcow n * M* /(B * R) = ....ccoovvveevnrrernnns

Urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem w rozumieniu pkt 3.6
zatacznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68 jest/nie jest zamon-
towane na urzadzeniu sterujagcym bezwladnosciowym / na
hamulcach (¥)

gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem zamontowane na
urzadzeniu sterujacym bezwladnosciowym jest mechaniczne (*)

n - P*¥ /(IH1 © hHIL © P'Max)= oo eeeens

gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem zamontowane na
urzadzeniu sterujacym bezwladno$ciowym jest hydrauliczne (*)

gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest zamonto-
wane na urzadzeniu sterujacym bezwladnosciowym:

sifa progowa Dop/D¥ = ..ot

gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest montowane
w hamulcu:

moment progowy n * Mop/(B * R) = ..ot

Uktad hamulcowy bezwladnosciowy z mechanicznym zespotem prze-
noszacym (*)

TH = 1HO " THIL = ettt et sren s
NH = NHO " NHIL = e
B R 1
LS S
p (D* —K mu)
s’ B
T
StOSUNEK S'/TH = ..ttt sts s e e ssae b et et a e nan

kiedy pojazd ciagniety porusza si¢ do tylu

Moment hamowania kiedy pojazd ciagnigty porusza si¢ do tylu
(wlaczajac opér toczenia)

Uktad hamulcowy bezwladnosciowy z hydraulicznym zespotem prze-
noszacym (¥)
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5.8.1. TH/FHZ = ottt st e e en s sesnnnens
5.82 {B Ry } : ! -
.8.2. o SI,)O (DF SR )
5.8.3. et et s s
2sg * "n - Frz " ig
5.84. ST = ettt et ettt b e e b s ane b anetetanas
5.8.5. StoSUNEK S/FHZ = .viiiieieininiinnnenesenenerisnesieseessesseseesbestesssssessssassesees

kiedy pojazd ciagniety porusza si¢ do tylu

5.8.6. Moment hamowania kiedy pojazd ciagnigty porusza si¢ do tylu
(wlaczajac opor toczenia)

0,08 © g Gao " R = e Nm
6. Skok réznicowy przy kompensatorze hamulca postojowego

6.1.1. Maksymalny dopuszczalny skok kompensatora (podczas jazdy do
PIZOAU) SCE = ittt e mm

6.1.2. Maksymalny dopuszczalny skok kompensatora (podczas jazdy do tyhu)

SCI' = ettt s e mm

6.1.3. Maksymalny dopuszczalny skok rdéznicowy kompensatora scd
e et s mm

7. Uktad hamulcowy bezwladno$ciowy opisany powyzej jest/nie jest (*)
zgodny z wymogami pkt 3—10 zatacznika VIII do rozporzadzenia (UE)
2015/68.
Podpis: oo Data: ...ccocooeveieiiene.

8. Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie
ze stosownymi przepisami zalgcznika VIII do rozporzadzenia (UE)
2015/68.

Stuzba techniczna (***) wykonujaca badanie

Podpis: oo Data: ..cocoooveiiiiieee,
*) Niepotrzebne skresli¢.

(**)  Poda¢ dlugosci, ktérych uzyto do wyznaczenia przetozenia i, lub i'

(***)  Wymagane sa podpisy roznych osob, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzie-
lajacy homologacji sa tym samym organem, albo homologacja udzielona przez
oddzielny organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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ZALACZNIK IX

Wykaz czeSci lub wyposazenia, ktore moga stwarzaé powazne zagrozenie dla
prawidlowego funkcjonowania istotnych ukladéw

Tabela 9-1

I. Cze$ci lub wyposazenie majace znaczny wplyw na bezpieczenstwo
konstrukeji lub bezpieczenstwo funkcjonalne pojazdu lub na skuteczno$é

hamowania
. Wymog Wymog Wymogi
Nr pozycji OplS“ dotyczacy Procedgra dotyczacy dotyczace
pozycji - badania : .
skutecznosci oznaczania opakowan
001 [...]
002
003
Tabela 9-2
II. CzeSci lub wyposazenie majace znaczny wplyw na efektywnos¢
Srodowiskowa pojazdu
. Opis Wymég Procedura Wymég Wymogi
Nr pozycji . dotyczacy - dotyczacy dotyczace
pozycji - badania : .
skutecznosci oznaczania opakowan
001 [...]
002
003
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ZALACZNIK X

Wzér Swiadectwa dotyczacego wprowadzania do obrotu i dopuszczania
czeSci lub wyposazenia, ktéore moga stwarza¢ powazne zagrozenie dla

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

wlasciwego funkcjonowania istotnych ukladow

Wymogi ogoélne

Wprowadzanie do obrotu czgsci lub wyposazenia, ktore moga stwarzaé
powazne zagrozenie dla wilasciwego funkcjonowania uktadow, ktore sa
istotne dla bezpieczenstwa pojazdu lub jego efektywnosci srodowiskowe;j
podlega wydaniu zezwolenia zgodnie z art. 46 ust. 3 rozporzadzenia (UE)
nr 167/2013.

Wspomniane zezwolenie wydaje si¢ w formie $wiadectwa, ktérego wzor
zawarto w dodatku 1.

Swiadectwo wskazane w pkt 1.2 musi zawiera¢ zalecenia dotyczace
bezpieczenstwa konstrukcji, bezpieczenstwa funkcjonalnego i skutecz-
no$ci hamowania, a takze ochrony $rodowiska oraz, w stosownych przy-
padkach, standardow badawczych. Standardy te moga by¢ oparte na
rozporzadzeniach delegowanych Komisji wymienionych w zatgczniku
I do rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, moga by¢ opracowywane
zgodnie z odno$nym stanem technologii w zakresie bezpieczenstwa,
ochrony $rodowiska i badan, lub mogg obejmowal, jezeli jest to
wiasciwe dla osiggnigcia wymaganych celow w zakresie bezpieczenstwa
lub ochrony $rodowiska, porownanie czesci lub wyposazenia z efektyw-
noscig Srodowiskowg lub poziomem bezpieczenstwa oryginalnego
pojazdu lub jakichkolwiek jego czgéci, w zaleznosci od przypadku.

Niniejszy zatacznik nie ma zastosowania do czgsci lub elementow wypo-
sazenia, przed wpisaniem ich do wykazu w zataczniku IX. W odniesieniu
do kazdej pozycji lub grupy pozycji w zataczniku IX ustalany jest okres
przejéciowy, tak aby pozwoli¢ producentowi czgsci lub wyposazenia na
ztozenie wniosku o zezwolenie i jego otrzymanie. W stosownych przy-
padkach w tym samym czasie mozna ustali¢ dat¢ wylaczenia ze stoso-
wania niniejszego zatacznika czesci i wyposazenia zaprojektowanego do
pojazdow, ktoérym udzielono homologacji przed ta data.



02015R0504 — PL — 14.10.2016 — 001.002 — 254

Dodatek 1

Wzoér §wiadectwa zezwolenia homologacji typu UE dotyczacego wprowadzania do obrotu
i dopuszczania czeSci lub wyposazenia, ktéore moga stwarza¢ powazne zagrozenie dla
wlasciwego funkcjonowania istotnych ukladéw

SWIADECTWO ZEZWOLENIA UE
WZOR
Format: A4 (210 x 297 mm)
SWIADECTWO ZEZWOLENIA UE

Pieczg¢ organu udzielajacego
homologacji typu

Zawiadomienie dotyczace

— $wiadectwa zezwolenia (') dotyczacego wprowadzania do obrotu i dopusz-
czania wyposazenia, ktére moze stwarzaé
powazne zagrozenie dla wlasciwego funkcjono-
— odmowy wydania $wiadectwa zezwolenia (1) wania istotnych ukladow, ktore sa istotne dla
bezpieczenstwa pojazdu lub jego efektywnosci
Srodowiskowej

— rozszerzenia $wiadectwa zezwolenia (1)

— cofniecia §wiadectwa zezwolenia (1)

SEKCJA 1
ROAZA] CZESCH/WYPOSAZENIA (1): vverreversveseeesessssesessssssssssssessesesessesesessesssessssessssesesossesossesossssossssesessesesaseens
NUMETY CZESCH/WYPOSAZENA (1):rvverreerreereeeiseesiseessseessseessssssssssssssssssssssssessssesssssssaesssesssessssesseeessreesssons
Numer $wiadectwa zezwolenia UE: ..o eneneesesassenensosessenennonenseses
Powéd przedtuzenia/odmowy przyznania/cofiecia (1): ..o.ceeereeeeereesesresseeses s sesesseesseeesesens
NazZWa 1 adreS PrOAUCEITA: ...cceviirieeiiieeteieieieietrieee st ete st ebetbe et baaestaee st esa e sbeseabeasatesaseetas et ama e seaunaseseanasan
Nazwy i adresy zakladOw moOntaZoWyCh: .......c.cccceeiveicininieininiiiiieiinreetsct ettt seseestseenene
Nazwa i adres przedstawiciela producenta (JESli dOtYCZY):...evuruemrvererierererrinirieirerereee e

SEKCJA 1T

Czesé/wyposazenie (') s3 przeznaczone do montazu w szczegélnoéci w nastepujacym pojezdzie
(nastgpujacych pojazdach):

Marka (nazwa handlowa produCenta): ........c.cecoereerrrrnirrirrreerree sttt et sese e s sese et seneene

TYP(-Y) (3] woreeerreerseereseeresseseseesesessesossesosse s e ssssesss s s sesss e seseseses e ses s ssessssss s es s sssen s s s enasseeasreeas

b) bezpieczenistwa funkcjonalnego POJAZAU (1): .veeiveeveeeeeeeeeseeeses oo sesesseesseosesseses e soseeseseeseseens
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¢) skutecznosci hamowania pojazdu (1): .................................................................................................
d) ochrony $Todowiska POJAZAU (1): vveeveeeeerereseereseesessesesesessesesesesessssssesessesesessesessesossesosessosesseseseseans
e) standardow badawczych (l): ................................................................................................................

SEKCJA IV

Podstawy zalecen:

a) zatacznik(-i) ... () do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) (nr) (') .../... (oraz
zatacznik(-i) ... () do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) (nr) () .../...) (), ostatnio
zmienionego rozporzadzeniem (delegowanym Komisji) (') (UE) (nr) (V) .../... (') (*) (Parla-
mentu Europejskiego i Rady) (')

b) pordéwnanie czesci/wyposazenia (') z poziomem bezpieczenstwa/efektywnoscia srodowiskowa (')
oryginalnego pojazdu/czesci oryginalnego pojazdu (') (nalezy wyjasnic) (): wveeroereveeeermrereenn

SEKCJA V — SEUZBA TECHNICZNA

Stuzba techniczna odpowiedzialna za przeprowadzenie badan:...

SEKCJA VI

Czgé¢/wyposazenie (1) zaktoca/nie zakloca (1) funkcjonowanie(-a) ukladow, ktore sa istotne dla
bezpieczenstwa pojazdu lub jego efektywnosci srodowiskowe;.

Udzielono $wiadectwa zezwolenia/rozszerzono $wiadectwo zezwolenia/odmowiono udzielenia Swia-
dectwa zezwolenia/cofnieto $wiadectwo zezwolenia (1)

MIEJSCOWOSE: eevreenrenieeeneenrm vt ta et s e e er e s s st se e e sen e e e mem ot sesesnnenensasssncncn
DIAtA: .. e e RE e et ne e e st
Imi¢ i nazwisko oraz podpis (lub forma wizualna ,,zaawansowanego podpisu elektronicznego”

zgodnie z dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 1999/93/WE, wraz z danymi stuzacymi
do weryfikacji): ..........

Zataczniki:
Sprawozdanie z badan

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 1

(odestan do przypiséw, przypisow i not wyjasniajgcych nie nalezy zamieszcza¢ w swiadectwie zezwolenia homo-
logacji typu UE)

M Niepotrzebne skresli¢.

@ Poda¢ kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub ,,TVV” przypisany do kazdego typu, wariantu i kazdej
wersji, jak okre$lono w pkt 2.3 czg$ci B zalacznika 1 do niniejszego rozporzadzenia. W celu okreslenia
wariantu i wersji mozna wykorzysta¢ tabele podang w pkt 2.2 czg$ci B zalacznika I do niniejszego rozporz-
adzenia.

Cyfra rzymska stanowigca numer odpowiedniego zalacznika do rozporzadzenia delegowanego Komisji lub
szereg cyfr rzymskich stanowigcych numery odpowiednich zatacznikow do tego samego rozporzadzenia
delegowanego Komisji.

Wskaza¢ ostatnia zmiang¢ rozporzadzenia delegowanego Komisji wedtug zmiany dotyczacej homologacji typu
UE.

3)

)
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ZALACZNIK XI

System numeracji S$wiadectw dotyczacych wprowadzania do obrotu
i dopuszczania czeSci lub wyposazenia, ktére moga stwarza¢ powazne
zagrozenie dla wlasciwego funkcjonowania istotnych ukladow

1. System numeracji

1.1. Numer $wiadectwa dotyczacego wprowadzania do obrotu i dopusz-
czenia wyposazenia, ktore moga stwarzaé powazne zagrozenie dla
wilasciwego funkcjonowania istotnych uktadow ogotem sklada sig
z pigeiu sekcji, ktore wyszczegdlniono ponizej. Poszczegdlne sekcje
rozdziela si¢ gwiazdka (,,*”).

1.1.1. Sekcja 1: mata litera ,,¢”, po ktorej nastgpuje numer identyfikujacy
panstwo czlonkowskie (okre$§lony w pkt 2.1 zalacznika VI), ktore
wydaje $wiadectwo.

1.1.2. Sekcja 2: Nalezy poda¢ numer rozporzadzenia (UE) nr 167/2013
(,,167/2013”).

1.1.3. Sekcja 3: oznaczenie identyfikujace cze§¢ lub komponent wedtug
wykazu w zatgczniku IX:

1.1.3.1. w przypadku czgéci lub wyposazenia majacych znaczny wplyw na
bezpieczenstwo konstrukcji lub bezpieczenstwo funkcjonalne pojazdu
lub skuteczno$¢ hamowania oznacza to symbol ,,I”, po ktérym nastg-
puje znak ,,/” oraz odpowiedni ,,ar pozycji” z tabeli 9-1 w zalaczniku
IX. ,Nr pozycji” sktada si¢ z trzech cyfr i rozpoczyna si¢ od ,,001”;

1.1.3.2. w przypadku czgéci lub wyposazenia majacych znaczny wplyw na
efektywnos¢ srodowiskowa pojazdu oznacza to symbol ,,II”, po ktorym
nastgpuje znak ,/” oraz odpowiedni ,nr pozycji” z tabeli 9-2
w zaltaczniku IX. ,Nr pozycji” sklada si¢ z trzech cyfr i rozpoczyna
si¢ od ,,001”.

1.1.4. Sekcja 4: numer porzadkowy $wiadectwa:

— numer porzadkowy z zerami na poczatku (w stosownych przypad-
kach) oznaczajacy numer $wiadectwa. Numer porzadkowy sklada
si¢ z czterech cyfr i rozpoczyna si¢ od numeru ,,0001”.

1.1.5. Sekcja 5: Numer porzadkowy oznaczajacy poziom rozszerzenia $wia-
dectwa

— dwucyfrowy numer porzadkowy, w razie potrzeby z zerem na
poczatku, rozpoczynajacy si¢ od ,,00” przypadku kazdego wyda-
nego $wiadectwa.

1.2. Format numeracji $wiadectwa (zawierajacy fikcyjne numery
porzadkowe do celéw informacyjnych).
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Przyktad numeru wydanego przez Bulgari¢ $wiadectwa dotyczacego
czegdci lub wyposazenia zintegrowanych z homologowanym pojazdem
zgodnie z rozporzadzeniem (UE) nr 167/2013, ktore zostalo rozsze-
rzone dwukrotnie:

— e34*167/2013*11/002*048*02

— ¢34 = Bulgaria (sekcja 1)
— 167/2013 = numer rozporzadzenia podstawowego (sekcja 2)
— 11/002 = pozycja nr 2 wykazu czgéci lub wyposazenia

majacych znaczny wpltyw na efektywnos¢ srodo-
wiskowa pojazdu (sekcja 3)

— 048 = numer porzadkowy $wiadectwa (sekcja 4)

— 02 = numer rozszerzenia $wiadectwa (sekcja 5)
Przyktad numeru wydanego przez Austri¢ Swiadectwa dotyczacego
czescei lub wyposazenia zintegrowanych z homologowanym pojazdem
zgodnie z rozporzadzeniem (UE) nr 167/2013, ktore zostalo raz

rozszerzone:

— ¢12*167/2013*1/034*325*01

— el2 = Austria (sekcja 1)
— 167/2013 = numer rozporzadzenia podstawowego (sekcja 2)
— 1/034 = pozycja nr 34 wykazu czesci lub wyposazenia

majacych istotny wplyw na bezpieczenstwo

konstrukcji lub bezpieczenstwo funkcjonalne

pojazdu lub skuteczno$¢ hamowania (sekcja 3)
— 325 = numer porzadkowy $wiadectwa (sekcja 4)

— 01 = numer rozszerzenia $wiadectwa (sekcja 5)



