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KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2017/1153,
2. juuni 2017,

millega siitestatakse meetod, mille abil méiratakse vastavusnéitajad,
mis kajastavad regulatiivse katsemeetodi muudatusi, ning millega
muudetakse méiirust (EL) nr 1014/2010

(EMPs kohaldatav tekst)

Artikkel 1

Reguleerimisese

Kéesolevas médruses sétestatakse:

a) meetod, millega seatakse omavahel vastavusse médruse (EL)
2017/1151 XXI lisa kohaselt mdddetud CO,-heide ning médruse
(EU) nr 692/2008 XII lisa kohaselt moddetud CO,-heide;

b) menetlus punktis a osutatud meetodi kasutamiseks selleks, et kind-
laks teha iga tootja keskmine CO,-eriheide;

¢) miédruse (EL) nr 1014/2010 muudatused, mida on vaja selleks, et
kohandada CO,-heite seiret nii, et see kajastaks heiteandmete muutu-
mist.

Artikkel 2
Moisted

Kéesolevas méddruses kasutatakse jargmisi mdisteid:

1) ,,NEDC-pohine CO,-heide” — CO,-heide, mis on médidratud vastavalt
I lisale ja kantud vastavustunnistusse;

2) ,,moddetud NEDC-pdhine CO,-heide” — CO,-heide (nii tsiikli eri
osade heide kui ka kogu tsiikli heide), mis on mdddetud méaidruse
(EU) nr 692/2008 XII lisa kohaselt sdidukiga tehtud fiiiisilistes
katsetes;

3) ,,WLTP-pohine CO,-heide* — CO,-heide (kogu tsiikli heide), mis on
médratud vastavalt méaédruse (EL) 2017/ XXI lisas sétestatud katse-
meetodile;

4) ,,WLTP interpolatsioonitiiiipkond* — interpolatsioonitiilipkond, nagu
see on sitestatud madruse (EL) 2017/ XXI lisa punktis 5.6;

5) ,,vastavusvahend“ — modelleerimismudel, millele on osutatud I lisa
punktis 2.

Artikkel 3

CO, keskmise eriheite mifiramine seoses ajavahemikuks 2017-2020
piistitatud eesmirgiga

1.  Tootja keskmine CO,-eriheide kalendriaastatel 2017-2020, aasta
2020 kaasa arvatud, miiratakse CO,-heite (kogu tsiikli heide) alusel
jérgmiselt:
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a) kasutades NEDC-pdhist CO,-heidet, kui tegemist on M1-kategooria
soiduautodega, mille tiiiibikinnitus tehakse méaruse (EL) 2017/1151
XXT lisa alusel;

b) kui tegemist on olemasolevate M1-kategooria sdiduautodega, mille
tiiiibikinnitus on tehtud méiruse (EU) nr 692/2008 XII lisa jirgi,
kasutatakse NEDC-pdhist moddetud CO,-heidet ajavahemikus
2017. aastast kuni 31. augustini 2018 ning arvutatud NEDC-pdhist
CO;-heidet alates 1. septembrist 2018 kuni 31. detsembrini 2020;

¢) Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2007/46/EU (1) artiklis 27
osutatud seerialopu sdidukite puhul kasutatakse NEDC-pohist
moddetud CO,-heidet.

2. Tootjad, kelle vastutusel on rohkem kui 1000, kuid vihem kui
10 000 Euroopa Liidus tihel kalendriaastal aastatel 2017-2020, 2020.
aasta kaasa arvatud, registreeritud uut soiduautot, vdivad kasutada kas
arvutatud NEDC-pdhist CO,-heidet vdi mdddetud NEDC-pohist CO,-
heidet.

Artikkel 4

WLTP-pohise CO,-heite jéirgi keskmise eriheite méairamine

1. 1. jaanuarist 2018 jélgitakse koikide registreeritud uute sdidukite
WLTP-pdhist CO,-heidet kogu tsiikli heitena voi vajaduse korral kogu
tsiikli kaalutud keskmisena kooskdlas vastavustunnistuse kirjega 49.4.

2. Iga tootja WLTP-pohiseid keskmiseid CO,-eriheiteid méddratakse
alates 1. jaanuarist 2018.

1. jaanuarist 2021 kasutatakse selliseid keskmisi eriheiteid selleks, et
teha kindlaks, kas tootja tdidab eriheite sihttaseme ndudeid.

Artikkel 5

Miiruse (EU) nr 443/2009 artikli 5a kohaldamine seoses
lisasoodustustega

Kui uue sdiduauto mdddetud NEDC-pShine CO,-heide on alla 50 g
CO,/km, mirgib tootja médruse (EU) nr 443/2009 artikli 5a kohalda-
miseks sellist nditu asjaomaste sdidukite vastavustunnistusse kuni
31. detsembrini 2022.

1. jaanuarist 2021:

a) arvutatakse soidukite eriheide vastavalt konealuse médruse artik-
lile 5a, kasutades nende sdidukite WLTP-pdhist CO,-heidet;

b) konealuse médruse artiklis S5a sdtestatud piirnormi 7,5 g CO,/km
voetakse arvesse jargmiselt:

(") Euroopa Parlamendi ja ndukogu 5. septembri 2007. aasta direktiiv
2007/46/EU, millega kehtestatakse raamistik mootorsdidukite ja nende
haagiste ning selliste sdidukite jaoks mdeldud siisteemide, osade ja eraldi
seadmestike kinnituse kohta (ELT L 263, 9.10.2007, 1k 1).
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Cap,, on aastaks 2020 allesjidinud NEDC-pdhise piirnormi osa;
SC,020 on NEDC-pohine lisasoodustusséést aastal 2020;

SC\2020 on WLTP-pohine lisasoodustusséést aastal 2020;

Cap,,  on allesjddnud lisasoodustussddstu piirnorm, mida vdetakse
arvesse keskmise eriheite arvutamisel aastal 2021 ja aastal
2022.

Artikkel 6

Misruse (EU) nr 443/2009 artikli 12 kohaldamine seoses
okoinnovatsiooniga

1. 1. jaanuarist 2021 vdetakse tootja keskmise eriheite arvutamisel
arvesse lksnes sellist Okoinnovatsioonilahendusega saavutatud CO,-
heite vihenemist miiruse (EU) nr 443/2009 artikli 12 tihenduses,
mida ei holma maédruse (EL) 2017/1151 XXI lisas sétestatud katse-
meetod.

2. Tootja 6koinnovatsioonilahendusega saavutatud CO,-heite kogu-
vihenemist jargmistel kalendriaastatel parandatakse jargmiselt:

a) 2021. aastal: EI Savings gjusied 2021 = WLTPE[ savings 2021 1,9
b) 2022. aastal: EI SAvINgS qgjusied 2022 = WLTPg; savings 2022 1,7
¢) 2023. aastal: EI SAVINGS qdjusted 2023 = WLTPg; savings 2023 1,5
kus

EI savingsgjusied 20x on selline dkoinnovatsioonilahendusega saavu-
tatud vidhenemine asjaomasel aastal, mida
voetakse arvesse keskmise eriheite arvutamisel;

WLTP Eisavings 20xx on selline dkoinnovatsioonilahendusega saavu-
tatud vdhenemine asjaomasel aastal, mis mééra-
takse WLTP-pohiselt ja mirgitakse vastavustun-
nistusse.

2024. kalendriaastast voetakse 6koinnovatsioonilahendusega saavutatud
vihenemist arvesse keskmise eriheite arvutamisel ilma parandeid kasu-
tamata.
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Artikkel 7

Arvutatud ja parandatud NEDC-pohine CO,-heide, mida
kasutatakse keskmise eriheite arvutamiseks

1. 2017. kalendriaastast kuni 2020. aastani (2020 kaasa arvatud)
arvutatakse tootja keskmine CO,-eriheide sellise NEDC-podhise CO,-
heite alusel, mis saadakse I lisa 4. jaotises sdtestatud meetodiga, vilja
arvatud juhud, kui kohaldatakse artikli 3 16ike 1 punkti b vdi ¢ voi
1diget 2.

2. Kui WLTP interpolatsioonitiilipkonna hilbetegur De, nagu see on
madratud vastavalt I lisa punktile 3.2.8, iiletab véirtust 0,04, voi kui
kasutatakse kontrolltegurit ,,1*, mis on kindlaks méairatud konealuses
punktis, korrutatakse konealuse interpolatsioonitiiiipkonna eest vastutava
tootja arvutatud NEDC-pdhine keskmine CO,-eriheide jargmise paran-
dusteguriga:

Zf\il De,-' i
vazl 050" T

correction factor = 1 +

kus
De; mairatakse kindlaks I lisa punkti 3.2.8 jérgi;

r; on asjaomasesse WLTP interpolatsioonitiiipkonda i kuuluvate
soidukite registreerimiste arv aastas;

d,; vordub 0-ga, kui De; puudub, muudel juhtudel on see vordne 1-ga;

N on selliste WLTP interpolatsioonitiiiipkondade arv, mille eest tootja
vastutab.

Artikkel 8
Maiiruse (EL) nr 1014/2010 muutmine

Madrust (EL) nr 1014/2010 muudetakse jargmiselt.
1) Artiklit 5 muudetakse jargmiselt:
a) punkt b asendatakse jargmisega:

,b) iga soiduki korral hdlbetegur De ja kontrolltegur, mis on
kindlaks méératud vastavalt komisjoni rakendusmiéruse
(EL) 2017/1153 I lisa punktile 3.2.8 (*);

(*) Komisjoni 2. juuni 2017. aasta rakendusméirus (EL)
2017/1153, millega sitestatakse meetod, mille abil
méidratakse vastavusnditajad, mis kajastavad regulatiivse
katsemeetodi muudatusi, ning millega muudetakse
madrust (EL) nr 1014/2010 (ELT L 175, 7.7.2017,
Ik 679).%

b) lisatakse jargmine kolmas 15ik:

,»Soltumata méiruse (EU) nr 443/2009 1I lisas osutatud tiksikas-
jalikest andmetest esitab liikmesriik seoses 31. detsembrini 2017



02017R1153 — ET — 28.07.2017 — 001.001 — 6

jélgitavate andmetega lisaks juba ndutud niitajatele liksnes hélbe-
teguri De ja kontrollteguri. Alates 1. jaanuarist 2018 jélgitakse
koiki IT lisas sdtestatud iiksikasjalikke jdrelevalveandmeid.*

2) Artikkel 6 jdetakse vilja.

3) Lisatakse jargmine artikkel 9a:

W Artikkel 9a

Esialgse andmekogu koostamine

1.  Tootjale vastavalt miiruse (EU) nr 443/2009 artikli 8 1dike 4
teisele 10igule edastatav esialgne andmekogu peab sisaldama kirjeid,
mida, tuginedes tootja nimele ja 1. jaanuarist 2018 soiduki valmis-
tajatehase tdhisele, voib omistada konealusele tootjale.

Keskregistris, millele on viidatud méiruse (EU) nr 443/2009 artikli 8
16ike 4 esimeses 10igus, ei tohi olla sdiduki valmistajatehase tdhiste
andmeid.

2. Soiduki valmistajatehase tdhiste todtlemine ei holma selliste
isikuandmete to6tlemist, mida voiks seostada konealuste numbritega,
vOi mis tahes muude andmete t06tlemist, mis vOimaldaks soiduki
valmistajatehase tdhiseid seostada isikuandmetega.*

4) 1 lisa asendatakse kéesoleva médruse II lisa tekstiga.

Artikkel 9

Joustumine

Kéesolev maérus joustub kahekiimnendal pédeval pérast selle avaldamist
Euroopa Liidu Teatajas.

Kéesolev médrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdoikides
litkkmesriikides.
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2.1.

1 LISA

SISSEJUHATUS

Kéesolevas lisas sétestatakse metoodika, mille jargi madratakse M1-
kategooria iiksiksdiduki NEDC-pdhine CO,-heide.

WLTP INTERPOLATSIOONITUUPKONNA NEDC-POHISE CO,-
HEITE MAARAMINE

Vastavusvahend

Tiitibikinnitusasutus tagab, et NEDC-pohine CO,-heide, mida tuleb
kasutada punkti 3 kohaldamisel, médratakse modelleerimisega kéesole-
va lisa kohaselt.

Komisjon pakub sel eesmirgil modelleerimisvahendit (edaspidi ,,vasta-
vusvahend*) allalaaditava tarkvara kujul. Komisjon annab ka juhiseid
selle kohta, kuivord on vastavusvahendiga vdimalik modelleerida
eesrindlike tehniliste lahendustega sdidukit ja, kui see on asjakohane,
soovitab moodtmiste tegemist modelleerimise asemel.

Juurdepdds vastavusvahendile

Vastavusvahend paigaldatakse tiilibikinnitusasutuse arvutisse, voi kui
see on asjakohane, tehnilise teenistuse arvutisse ning selleks jargitakse
jargmisel veebisaidil antud juhiseid:

[http://ec.europa.eu/clima/policies/transport/vehicles/cars/
documentation_en.htm]

Ttiitibikinnitusasutus tagab, et vastavusvahendit kasutatakse kéesoleva
maédruse nduete kohaselt ning kasutusjuhendis (') esitatud juhiste jargi.

Taotluse korral annab komisjon toetust tiiiibikinnitusasutustele ja tehni-
lisele teenistusele kdesoleva méadrusega seotud vastavusvahendi kasu-
tamise teemal. Toetuse taotlused saadetakse jargmisel e-posti aadressil:

co2mpas(@jrc.ec.europa.eu (%)

Vastavusvahend peab olema kittesaadav muudele kasutajatele, kuid
toetust antakse ainult neile kasutajatele kéttesaadavate vahendite piires.

Vastavusvahendi kasutajate mddramine

Liikmesriigid teatavad komisjonile, millised tiiiibikinnitusasutuste ja
tehniliste teenistuste juures asuvad kontaktpunktid vastavusvahendi
kasutamise eest vastutavad. Uhe tiliibikinnitusasutuse vdi tehnilise
teenistuse kohta nimetatakse iiks kontaktpunkt. Komisjonile esitatav
teave sisaldab jidrgmisi andmeid: organisatsiooni nimetus, vastutava
isiku nimi, postiaadress, e-posti aadress, telefoninumber). See teave
saadetakse asjaomasel e-posti aadressil (%):

EC-CO2-LDV-IMPLEMENTATION@ec.europa.eu

Vastavusvahendi kasutamiseks vajalikke e-allkirja votmeid saadetakse
viélja ainult kontaktpunkti taotlusel. (*) Komisjon avaldab selliste taot-
luste esitamise juhised.

(") https://co2mpas.io/

(® 1. augustist 2017 on aadress: jrc-co2mpas(@ec.europa.eu
(®) Postiaadressi muudatustest teatatakse veebisaidil. R
(%) E-allkirja votmeid saab Euroopa Komisjoni Teadusuuringute Uhiskeskusest.
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2.2.

2.3.

Vastavusvahendi iga-aastane ajakohastamine

Vastavusvahendi toimivust tuleb pidevalt lile vaadata, vottes arvesse
esitatud teavet; seda teevad punktis 2.1.2 osutatud kontaktisikud. Vaja-
duse korral koostab komisjon uuendatud vastavusvahendi, mis
voetakse kiibele igal aastal 1. septembril. Vastavusvahendi uuendatud
versioon ei mdjuta varasemate versioonidega saadud tulemuste kehti-
vust.

Uut versiooni voib kasutada kdesoleva lisa 3. jaotises sitestatud menet-
luse eesmairgil alates selle véljalaskmisest. Tiiibikinnitusasutuse voi
tehnilise teenistuse loal vdib vastavusvahendi eelmist versiooni kasu-
tada veel kuni kaks kuud pérast uue versiooni véljalaskmist.

Vastavusvahendiga saadud tulemuste elektrooniliselt allkirjastatud
aruandesse margitakse vastavusvahendi versioon ja selle arvuti operat-
sioonisiisteem, millega vastavusvahendit kasutati.

Kui uue versiooni kasutamiseks on vaja kdesoleva médruse sitete
kohandamist, ei saa uut versiooni vélja lasta enne, kui médrust on
vastavalt muudetud.

Vastavusvahendi ajakohastamine erijuhul

Olenemata punktis 2.1.3 sétestatust, kui vastavusvahendi kasutamises
ilmnevad 3. jaotises sdtestatud menetluse korral tosised hiired, tuleb
vilja tootada ja vilja lasta vastavusvahendi uus versioon niipea kui
voimalik pérast héire avastamist. Uut versiooni hakatakse kasutama
alates selle véljalaskmisest ja see ei mojuta varasemate versioonidega
saadud tulemusi.

Kui uue versiooni kasutamiseks on vaja kidesoleva médruse sitete
kohandamist, ei saa uut versiooni vilja lasta enne, kui maéirust on
vastavalt muudetud.

Selliste WLTP katse andmete kindlaksmifiramine, mida on vaja
kasutada modelleerimismudeli sisendandmete méairatlemiseks

Vastavusvahendiga modelleerimise sisendandmed vdetakse asjakohas-
test WLTP-pohise katsega saadud tulemustest H-sdidukiga voi vaja-
duse korral L-sdidukiga, nagu on méératletud méaaruse (EL) 2017/1151
XXI lisa 4. all-lisa punktis 4.2.1. Kui H- voi L-sdidukiga tehakse
konealuse médruse XXI lisa tabeli A6/2 jargi rohkem kui {iks
WLTP-pdhine tiiiibikinnituskatse, toimitakse katseandmete pohjal sise-
ndandmete saamiseks jargmiselt:

a) kui tehakse kaks tiilibikinnituskatset, kasutatakse selle Kkatse
andmeid, milles kogu tsiikli CO, heide on suurem;

b) kui tehakse kolm tiiiibikinnituskatset, kasutatakse kolme katse CO,-
heite mediaanvéaartust.

Sisendandmete ja vastavusvahendi kasutamistingimuste méira-
mine

Vastavusvahendiga tehtava modelleerimise puhul tuleb votta arvesse
migruse (EU) nr 692/2008 XII lisas osutatud katsetingimusi, seal-
hulgas tdpsust, nagu see on sitestatud kédesoleva lisa punktides
2.3.1-2.3.7.
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Soiduki fuiisilised mdotmised, millele on osutatud punktis 3, tehakse
kooskdlas konealuses médéruses osutatud tingimustega ning konealuses
lisas esitatud tdpsusega ja, kui see on asjakohane, sisendandmetega,
mis on méératletud punktis 2.4.

2.3.1. Soiduki NEDC-pohise inertsi mddramine

H-sdiduki ja kui see on asjakohane, L- ja R-sdiduki NEDC-pohine
vordlusmass méaratakse jargmiselt:

RM,; = (MRO, — 75 + 100) [kg]

RM, ;; = (MROy; — 75 + 100) [kg]

RM, = (MROg — 75 + 100) [kg]

Siin

R-soiduk on sdiduk, mis esindab sdidutakistuse tabeli tiiiipkonda, nagu
see on médratletud komisjoni médruse (EL) 2017/1151 (') XXIT lisa 4.
all-lisa punktis 5.1;

MRO on vastavalt tookorras H-, L- ja R-sdiduki mass, nagu see on
médratletud komisjoni médruse (EL) nr 1230/2012 (%) artikli 2 15ike 4
punktis a.

Modelleerimise ja, kui see on asjakohane, sdiduki fiiiisiliste katsete
sisendandmetes kasutatakse vordlusmassina inertsi, nagu see on
esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa
tabelis 3, ja see on vOrdvddrne vordlusmassiga RM, mis on maéératud
vastavalt kéesolevale punktile ja mida tdhistatakse vastavalt TM, |,
TM,11 ja TMy .

2.3.2. Katseseisundisse viimise moju mddramine

Enne sdiduki katsetamist veojoustendil tiiiibikinnituseks valmistatakse
soiduk ette, et saavutada sellised tingimused, nagu on vabakéigu katse
korral. WLTP-pdohiseks katseks katseseisundisse viimine erineb sellest,
mida kasutatakse NEDC korral, sest leitakse, et WLTP katses mdjuvad
ithesuguse sdidutakistuse korral sdidukile suuremad joud. Selleks
erinevuseks seadistatakse 6 njuutonit ja seda kasutatakse NEDC-pohise
sdidutakistuse arvutamisel vastavalt punktile 2.3.8.

2.33. Umbritseva keskkonna tingimused vastavalt URO Euroopa Majandus-

Q]

Q]

komisjoni eeskirja nr 83 punktis 3.1.1 osutatule

Vastavusvahendi kasutamisel valitakse katseruumi temperatuuriks
25 °C.

Ka soiduki fiitisilistel mddtmistel vastavalt punktile 3 peab katseruumi
temperatuur olema 25 °C, kuid tootja taotlusel voib valida katseruumi
temperatuuri vahemikust 20-25 °C.

Komisjoni 1. juuni 2017. aasta méadrus (EL) 2017/1151, millega tdiendatakse Euroopa

Parlamendi ja ndukogu miirust (EU) nr 715/2007, mis kisitleb mootorsdidukite tiitibi-
kinnitust seoses viikeste sdiduautode ja kommertsveokite heitmetega (Euro 5 ja Euro 6)
ning sdidukite remondi- ja hooldusteabe kittesaadavust, ning millega muudetakse
Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2007/46/EU ning komisjoni méirust (EU)
nr 692/2008 ja komisjoni médrust (EL) nr 1230/2012 ja tunnistatakse kehtetuks méarus
(EU) nr 692/2008 (ELT L 175, 7.7.2017, 1k 1).

Komisjoni 12. detsembri 2012. aasta madrus (EL) nr 1230/2012, millega rakendatakse
Euroopa Parlamendi ja ndukogu miirust (EU) nr 661/2009 seoses mootorsdidukite ja
nende haagiste masside ja mddtmete tiiiibikinnitusnduetega, ning millega muudetakse
Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2007/46/EU (ELT L 353, 21.12.2012, 1k 31).
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Aku esialgne laadimisolek

Esialgne aku lactuse tase peab olema vihemalt 99 protsenti vastavus-
vahendi kasutamise korral. Sama kehtib ka fiitisilise katse tegemisel
soidukiga.

Erinevus ettendhtud rehvirohkude osas

Vastavalt madruse (EL) 2017/1151 1 lisa 3. liite punktile 6.6.3 kasu-
tatakse vabakdiguga sdidu ajal sdidutakistuse médramiseks soovitus-
likku véikseimat rehvirdhku vastavalt soiduki katsemassile, kuid
NEDC puhul ei ole seda tipsustatud. NEDC-pdhise sdidutakistuse
arvutamisel NEDC-pdhise vordlusmassiga sdiduki puhul vastavalt
punktile 2.3.8 kasutatakse keskmist rehvirdhku, mis arvutatakse kui
valitud rehvide korral mdlema telje lubatud miinimumrehvirdhu kesk-
misest ja molema telje lubatud maksimumrehvirdhu keskmisest arvu-
tatud keskmine. Arvutus tehakse H-sdiduki ja, kui see on asjakohane,
L- ja R-soiduki jaoks jargmiste valemitega:

- .. P, P
H-sdiduki jaoks: Py p = (M)

L-sdiduki jaoks: Pyyg; = (Pimm P mme)

R-sdiduki jaoks: Poyer = (Pi’"”"‘k J{P’""’"‘)

Siin

Pax, on valitud rehvide korral kummagi telje maksimaalsest rehvird-
hust arvutatud kahe telje keskmine;

Pin, on valitud rehvide korral kummagi telje minimaalsest rehvird-
hust arvutatud kahe telje keskmine.

Sellest tulenev mdju sdidukile avalduva takistuse kujul arvutatakse
jargmiste valemitega vastavalt H-, L- ja R-sdiduki jaoks:

P —04
H-sdiduki jaoks: TPy = (—g”)

min,H

P —04
L-sdiduki jaoks: TP, = (—“)

min,L

P —04
R-sdiduki jaoks: TPy = (7“)

min.R

Rehvimustri siigavuse (tyre tread depth, TTD) mddramine

Maidruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punkti 4.2.2.2 kohaselt
peab minimaalne rehvimustri siigavus WLTP-pohises katses olema
80 % ning URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa
7. liite punkti 4.2 kohaselt peab NEDC-pdhises katses minimaalne
lubatud rehvimustri stigavus olema 50 % nimivédrtusest. Seega on
kahe menetluse puhul erinevus rehvimustri siigavuse osas 2 mm.
Vastav moju sdidukile avalduva takistuse osas leitakse NEDC-pdhise
soidutakistuse arvutuse korral punkti 2.3.8 kohaselt jargmiste valemi-
tega vastavalt H-, L- ja R-sdiduki jaoks:
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2.3.8.
2.3.8.1.

2.3.8.1.1.

0,1 RM,y - 9,81
H-sdiduki jaoks: 77Dy = (2~ —H)

1 000

0,1°RM,, * 9,81
L-sdiduki jaoks: TTD, (z 10”0% )

“RM,, 1
R-sdiduki jaoks: TTDg (2 z 9,8 >

1 000
Siin

RM, 1, RM,, 1 ja RM, r on vastavalt H-, L- ja R-sdiduki vordlusmass
punkti 2.3.1 kohaselt.

Pdorlevate osade inertsi leidmine

Vastavusvahendi kasutamise korral

WLTP katse modelleerimisel tuleb arvestada nelja podrleva rattaga ja
NEDC katse korral vaid kahe pdorleva rattaga. Sellest tulenevat moju
sdidukile avalduvale joule tuleb votta arvesse punktis 2.3.8.1.1
alapunkti a alapunktis 3 esitatud valemitega.

Vastavusvahendiga tuleb arvutada kiirendavat ja aeglustavat joudu
NEDC-péhisel modelleerimisel ainult kahe ratta podrlemisel avalduvat
inertsi arvesse vottes.

Fiitisilise katse korral

WLTP vabakdigu seadistuse korral tuleb vabakdigu aja kohta joud
arvutada ja vastupidi, vOttes arvesse katsemassi ja moju poorlevast
massist (3 % MRO ja 25 kg summast). NEDC-pdhise vabakiigu
seadistuse korral tuleb vabakéigu aja kohta arvutada joud ja vastupidi,
kuid mitte votta arvesse poorlevat massi (kasutatakse ainult punktis
2.3.1 arvutatud soiduki NEDC inertsi).

NEDC-péhise soidutakistuse mddramine

Kui sodidutakistus médratakse vastavalt mddruse (EL) 2017/1151 XXI
lisa 4. all-lisa punktidele 1-4 ja 6

NEDC-pohised sdidutakistustegurid arvutatakse vastavalt punktis
2.3.8.1.1 (H-sdiduk) ja punktis 2.3.8.1.2 (L-sdiduk) esitatud valemi-
tega.

Kui ei ole sitestatud teisiti, kehtivad konealused valemid nii model-
leerimise kui ka fiilisilise katse korral.

H-sdiduki NEDC-pdhiste sdidutakistustegurite médramine

a) H-sdiduki sdidutakistustegur Fy, njuutonites [N] leitakse jargmi-
selt:

1) inertsi erinevuse mdju:

RM, i
F&n,H = Fown" (TMH H)
w,.

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.1 jargi, vdlja
arvatud jargmine:

Fo,,n on H-soiduki sdidutakistustegur Fo WLTP katses; TMy n
on H-sdiduki katsemass WLTP katses.
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2) Rehvirdhu erinevuse mdju:

an,H :Fénﬂ' TPy

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.5 jargi.

3) Poorlevate osade inertsi moju

1,015
FS}LH :an,H‘ (103)

Soidukiga fiiiisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
an,H = an,H. <m>

4) Rehvimustri siigavuse erinevuse mju:

an.H :an,H - TTDH
Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.6 jargi.
5) Katseseisundisse viimise mdju:
FOn‘H = Fg,,.H -6

Soidukiga fiilisilise katse tegemise korral ei kasutata katsesei-
sundisse viimise mdju kirjeldavat parandit.

b) H-sdiduki sodidutakistustegur Fy, leitakse jargmiselt:

poorlevate osade inertsi moju

g (1015
InH — 1wH ]’03

Soidukiga fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

c) H-sdiduki sdidutakistustegur F,, leitakse jargmiselt:

poorlevate osade inertsi moju

i 1,015
FZn,H = F2‘w4,H. <m>

Soidukiga fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

. 1
Foun = lemH' (m)
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Siin kordaja £,,; on sdidutakistustegur F,, mis leitakse H-sdiduki
WLTP Kkatses nii, et kdigi aerodiinaamiliste lisaseadmete mdju on
korvaldatud.

2.3.8.1.2. L-sdiduki NEDC-pohiste sdidutakistustegurite médramine

a) L-soiduki sdidutakistustegur Fy, leitakse jargmiselt:

1) inertsi erinevuse mdju:

RM,
F(;n.L = F()w,L’ (TM”E)
w,

Siin kasutatakse kordajaid, nagu need on madératletud punktis
2.3.1, vilja arvatud Fy,,,, mis on WLTP katses midratud L-
sdiduki sdidutakistustegur Fy, ja TM,, | on L-sdiduki katsemass
WLTP Kkatses.

2) Rehvirdhu erinevuse moju:

2 1 .
FOn,L = FOn,L TPL

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.5 jérgi.

3) Poorlevate osade inertsi moju

1,015
an,L :an,L‘ ( 103)

Soidukiga fiiiisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
an,L = Fén,L. (103>

4) Rehvimustri siigavuse erinevuse moju:

an.L = FSn.L - TTDL
Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.6 jérgi.
5) Katseseisundisse viimise mdju:
FOn‘L = F(A)lnyL -6

Soidukiga fiitisilise katse tegemise korral ei kasutata katsesei-
sundisse viimise mdju kirjeldavat parandit.

b) L-sdiduki sdidutakistustegur F,, leitakse jargmiselt:

poorlevate osade inertsi moju

1,015
Fiap =Frop | e
InL 1w,L (1,03)
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2.3.8.2.

2.3.8.2.1.

Saidukiga fiiisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
Fln,L = Flw7L. (103>

Fiwr on L-sdiduki WLTP katses médratud sodidutakistustegur F;.
c) L-soiduki sdidutakistustegur F,), leitakse jargmiselt:

poodrlevate osade inertsi moju

. 1,015
Fonp = F2‘1;7L' < 1 03>

Soidukiga fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

. 1
Fz”vL = F2wAL. <103>

Siin kordaja F,,,; on sdidutakistustegur F,, mis leitakse L-sdiduki
WLTP Kkatses nii, et kdigi aerodiinaamiliste lisaseadmete moju on
korvaldatud.

Soidutakistustegurid WLTP-pohise katse korral médratakse méaruse
(EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punkti 5 jérgi.

Soidutakistuse tabeli tiitipkond maééaruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4.
all-lisa punkti 5.1 jargi

Soiduki sdidutakistus arvutatakse maaruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4.
all-lisa punkti 5.1 jérgi ning NEDC-pdhine sdidutakistus, mida kasu-
tatakse vastavusvahendiga modelleerimisel sisendandmetes, arvutatakse
jargmiselt:

a) NEDC-pdhised tabelis esitatud sodidutakistused kooskdlas URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabeliga 3

H-sdiduki korral:
Fonrt = Tonu + (Fown — Awn)
Fron=Frwy— Bon
Fonrr = Don + (Fawm — Cum)
L-sdiduki korral:
Fonr = Tonr + (Fowe — Aw.r)
Finr = Frwe — Bur
Fonr = Tonr + (Fawr — Cu1)
Siin
Foni» Finis Foni, kus i = H ja L, on vastavalt L-sdiduki ja H-

soiduki NEDC-pohised soiduta-
kistustegurid;
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Toni» Toni» kus i = H ja L, on NEDC-pdhised veojdustendi
tegurid H- voi L-soiduki jaoks,
nagu need on esitatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3;

Aw ., Bwn, Cwin on sdiduki veojoustendi tegurid,
mida kasutatakse veojdustendi
ettevalmistamiseks madruse
(EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-
lisa punktide 7 ja 8 jargi;

b) NEDC-pohine sdidutakistus, mis on méadratud esindava soiduki
korral

Kui sdiduki suurim tehniliselt lubatud tdismass on vihemalt
3000 kg, voib NEDC-pdhise sdidutakistuse tootja taotluse korral
madrata kooskdlas jargmisega:

1) sdidutakistuse tabeli tiilipkonda esindava sdiduki sdidutakistus-
tegurite madramine

i) Inertsi erinevuse moju:

RM, r
F(l)n,R = FOW,R ’ (TM“R)
W,

selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.1 jargi, vilja
arvatud jargmine:

Fowr on R-sdiduki sdidutakistustegur F, WLTP-katses; TMy, g
on R-sbiduki katsemass WLTP-katses.

ii) Rehvirdhu erinevuse moju:

F(z)n‘R :F(l)n,R : TPR
selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.5 jérgi.

iii) Poorlevate osade inertsi mdju
1,015
3 2 D
Fonr = Four < 1.03 >

Soiduki fuiisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:
3 2. 1
FOn,R = FOn,R 1.03

iv) Rehvimustri siigavuse erinevuse mdju:

Fén.R :F(3)n,R - TTDR
selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.6 jérgi.

v) Katseseisundisse viimise mdju:

4
Fopr = Fo,p — 6

Soidukiga fiitisilise katse tegemise korral ei kasutata katseseisun-
disse viimise moju kirjeldavat parandit.
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2

~

vi) R-sdiduki sdidutakistustegur F,, leitakse jargmiselt:

Poorlevate osade inertsi moju

1,015
Fln(R :FlmR : ( 1 03>

Soiduki fuiisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
Fior=Fiwr -
1n,R 1w,R <1’03>

vii) R-sdiduki sdidutakistustegur F2,, leitakse jargmiselt:

Poorlevate osade inertsi moju

" 1,015
FZn,R = FZW,R : 1.03

Soiduki fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

. 1
an,R = sz,R : <103>

Siin kordaja F73, . on sdidutakistustegur F,, mis leitakse R-
soiduki WLTP-pohises katses nii, et kdigi aerodiinaamiliste lisa-
seadmete mdju on kdrvaldatud.

H-sdiduki NEDC-pohiste sdidutakistustegurite médramine

H-sdiduki NEDC-pohise soidutakistuse arvutamiseks kasutatakse
jérgmisi valemeid:

i) H-sdiduki sdidutakistustegur F, jy leitakse jargmiselt:

RM,y (RRy — RR,
Fonrt = M. 0,05 Four +0.95 | For “ 9,81 - RM,, ;
On,H ax(( onR + ( on,R RMn‘R+ ( 1000 ) H>>

RM,; (RRy —RR.
02 For+ 08" | Foug - 981 RM,
( onR + ( 0n,R RMMJF( 1000 ) ”)))

Siin

Fonr on R-sdiduki muutumatu sdidutakistustegur [N];
RM,y on H-sdiduki vdrdlusmass,

RM,r on R-sdiduki vordlusmass,

RR 4 on H-soiduki rehvi veeretakistus [kg/tonn];

RRy on R-sdiduki rehvi veeretakistus [kg/tonn];
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ii) H-soiduki sdidutakistustegur F,,y leitakse jargmiselt:

Ar Ar
Fanpr = Max( | 0,05 Faup 4095 Faup - 22 (02 Fapg +08 - Fapp - L2
Arr ’ T Agr

Siin

Fonr  on R-sdiduki teist jirku sdidutakistustegur [N/(km/h)*];
Arn on H-sdiduki lauppind [mz].

Arr on R-sdiduki lauppind [m?].

iii) H-soiduki sdidutakistustegur Fy,y; voetakse vordseks 0-ga.

3

~

L-soiduki NEDC-pohise soidutakistusteguri madramine

L-sdiduki NEDC-pdhise sdidutakistuse arvutamiseks kasutatakse
jargmisi valemeid:

i) L-sdiduki sdidutakistustegur Fo, leitakse jargmiselt:

RM,, (RR, —RR,
Fony = Max| [ 0,05 Fopg +095 - | Forp -~ 981 - RM,, | |;
oL M(( on,R ( onR RM,,)RJF( 1000 ) L))

RM,; [RR, —RR,
02 Four+0,8 | Four - : 9,81 RM,
<’ onk + (” RM,,_R+( 1 000 ) L)))

Siin

Fonr on R-sdiduki muutumatu sdidutakistustegur [N];
RM,; on L-sdiduki vordlusmass,

RM,r on R-sdiduki vordlusmass,

RR . on L-soiduki rehvi veeretakistus [kg/tonn];
RRy on R-sdiduki rehvi veeretakistus [kg/tonn]

i) L-sdiduki sdidutakistustegur F»,; leitakse jirgmiselt:

Fop = Max((0,0S “Four+095  Foup - AfL), (0,2 "Four+ 08" Fop - AfL))
Arr Arr
Siin
Fonr  on R-soiduki teist jérku soidutakistustegur [N/(km/h)*];
Agp on L-soiduki lauppind [mz];
Arr  on R-siduki lauppind [m?].
iii) L-soiduki sodidutakistustegur F,,; voetakse vordseks 0-ga.
2.3.8.2.2. Sdidutakistuse standardvairtused madaruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4.

all-lisa punkti 5.2 jérgi

Soidutakistuse standardvéartused arvutatakse madruse (EL) 2017/1151
XXI lisa 4. all-lisa punkti 5.2 jargi, aga NEDC-pdhised sdidutakistused
arvutatakse kdesoleva lisa punkti 2.3.8.2.1 alapunkti a jérgi.
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2.4.

Kui soidukiga tehakse fiiiisiline katse, kasutatakse katsetamiseks
NEDC-pohiste veojoustendi teguritega H- vdi L-sdiduki jaoks, nagu
need on esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a
lisa tabelis 3.

Sisendandmete tabel

Tootja médrab H- ja L-sdiduki jaoks sisendandmed vastavalt punktile
2.2 ning esitab tabeli 1 jirgi sisendandmetega tdidetud tabeli tiilibikin-
nitusasutusele voi, kui see on asjakohane, katset korraldama maéératud
tehnilisele teenistusele; téita ei ole vaja lahtreid 31-33 (NEDC-pohised
soidutakistused), need suurused arvutab kas tiiiibikinnitusasutus voi
tehniline teenistus punktis 2.3.8 esitatud valemite jirgi.

Tiitibikinnitusasutus voi tehniline teenistus kontrollib andmed iseseis-
valt iile ja kinnitab tootja esitatud sisendandmete Oigsust. Kahtluse
korral maéérab tiiiibikinnitusasutus voi tehniline teenistus iseseisvalt
asjaomased sisendandmed, soltumata tootja esitatud andmetest, voi
tegutseb punktide 3.2.7 ja 3.2.8 jérgi, kui see on asjakohane.

Tabel 1

Sisendandmed vastavusvahendi jaoks

NE Sisendandmed vastavus- Uhik

vahendi jaoks Allikas

Mirkused

1 Kiituseliik — Miéaruse (EL) 2017/1151 1

lisa 3. liite punkt 3.2.2.1

Diisel/bensiin/vedelgaas/
maagaas vOi biometaan /
etanool (E85)/biodiislikiitus

2 Kiituse alumine kl/kg Tootja ja/voi tehnilise teenis-
kiittevaartus tuse avaldus

3 Kiituse % Sama Kiituse siisinikusisaldus
stisinikusisaldus massiprotsentides, nt 85,5 %

Maéruse (EL) 2017/1151 1
lisa 3. liite punkt 3.2.1.1

4 Mootori tiiiip

Sddestitide voi survestitide

5 Mootori t66maht cm’ Mairuse (EL) 2017/1151 1
lisa 3. liite punkt 3.2.1.3

6 Mootori kolvi kiik mm Maéruse (EL) 2017/1151 1
lisa 3. liite punkt 3.2.1.2.2
7 Mootori kW... min~'| Magruse (EL) 2017/1151 1

nimivoimsus korral lisa 3. liite punkt 3.2.1.8
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vB
Ny, | Sisendandmed vastavus-| Allikas Mirkused
vahendi jaoks
8 Mootori podrlemis- min~' Maédruse (EL) 2017/1151 1 Mootori podrlemiskiirus
kiirus mootori lisa 3. liite punkt 3.2.1.8 suurimal kasulikul voimsusel
nimivoimsusel
9 Mootori suuren- min ' Maédruse (EL) 2017/1151 1
datud poorlemis- lisa 3. liite punkt 3.2.1.6.1
kiirus tiihikdigul (*)
10 Suurim kasulik Nm p min | Méadruse (EL) 2017/1151 I
po6rdemoment (*) korral lisa 3. liite punkt 3.2.1.10
11 Mootori kiiruse min "' Maéidruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu
karakteristikute parv XXI lisa 2. all-lisa
T1(*)
12 Mootori vaandemo- Nm Masruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu
mendi karakteristi- XXI lisa 2. all-lisa
kute parv T1 (*)
13 Mootori voimsuse kW Madruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu
karakteristikute parv XXI lisa 2. all-lisa
T1(*)
14 Mootori min~' Maédruse (EL) 2017/1151 Tiihikdigukiirus sooja
tithikdigukiirus XXT lisa 2. all-lisa mootoriga
15 Kitusekulu g/s Tootja esitab Kiitusekulu tithikdigul sooja
tithikdigul mootoriga
16 Peaiilekande — Miéiruse (EL) 2017/1151 1 Pedaiilekande iilekandearv
iilekandearvud lisa 3. liite punkt 4.6
17 Rehvi kood (**) — Mairuse (EL) 2017/1151 1 WLTP katses kasutatud rehvi
lisa 3. liite punkt 6 kood (nt P195/55R1685H)
18 Kaigukasti tiitip - Maéruse (EL) 2017/1151 1 Manuaalne/automaatne/
lisa 3. liite punkt 4.5 variaatorkdigukast
19 Po6rdemomendi — Tootja esitab 0 = ei, 1 = jah. Kas soidukis
muundur on kasutusel péérdemomendi
muundurit?
20 Automaatkaigukasti — Tootja esitab 0 =ei, 1 = jah.
puhul Viidirtus 1 tihendab seda, et
kiitusesddstlikkus vastavusvahendis voib kasu-
tada piisikiirusega soitmise
korral korgemat kdiku kui
muutuvate tingimuste korral
21 Veoreziim — Maéruse (EL) 2017/1151 Kaherattavedu, neljarattavedu.

XXI lisa 5. all-lisa punkt

23.1
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VM1

Sisendandmed vastavus-

Nr. vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused
22 Kaivitamis-seiska- s Tootja esitab Kdivitamis-seiskamissiisteemi
missusteemi akti- aktiveerimise aeg, mis on
veerimise aeg moddunud katse algusest
23 Generaatori \% Maéruse (EL) 2017/1151 1
nimipinge lisa 3. liite punkt 3.4.4.5
24 Aku mahtuvus Ah Madruse (EL) 2017/1151 1
lisa 3. liite punkt 3.4.4.5
25 | Umbritseva kesk- °C Standardvidrtus = 23 °C
konna temperatuur WLTP katses mootmisel
WLTP Kkatse
alustamisel
26 Generaatori suurim kW Tootja esitab
voimsus
27 Generaatori — Tootja esitab Standardvddrtus = 0,67
kasutegur
28 Kaigukasti — Mairuse (EL) 2017/1151 1 Vidrtuste loetelu: 1. kdigu
iilekandearvud lisa 3. liite punkt 4.6 tilekandearv, 2. kdigu iilekan-
dearv jne
29 Soiduki kiiruse ja (km/h)/ | Tootja esitab Vidrtuste loetelu: [iilekan-
mootori pddrlemis- min”! dearv piisikiirusel 1. kdigul,
kiiruse suhe (¥*) tilekandearv piisikiirusel 2.
kdigul, ...]; alternatiiv kdigu-
kasti iilekandearvudele
30 Soiduki NEDC- kg > M1 URO Euroopa Majan- | Tuletatakse kiesoleva lisa
pohine inerts duskomisjoni eeskirja punkti 2.3.1 jirgi.
nr 83 4a lisa tabel 3. Tdidab
titibikinnitusasutus voi tehni-
line teenistus 4
31 FO NEDC N Kaesoleva lisa punkti 2.3.8, | Soidutakistustegur F0
tdidab tiiibikinnitusasutus voi
tehniline teenistus
32 F1 NEDC N/(km/h) | Sama Soidutakistustegur F1
33 F2 NEDC N/(km/h)* | Sama Soidutakistustegur F2
34 WLTP inertsi kg Maéaruse (EL) 2017/ Veojdustendi inerts WLTP-
seadistus 1151 XXI lisa 4. all-lisa katse ajal
punkt 2.5.3
35 FO WLTP N Masruse (EL) 2017/1151 1 Soidutakistustegur F0
lisa 3. liite teabedokumendi
liite punkt 2.4.8
36 F1 WLTP N/(km/h) | Sama Soidutakistustegur F1
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Sisendandmed vastavus-

Nr. vahendi jaoks Uhik Allikas Miérkused
37 F2 WLTP N/(km/h)* | Sama Soidutakistustegur F2
38 WLTP-pdhine CO,- | gCO,/km | Médruse (EL) 2017/1151 1 Aeglane faas, koti vddrtused
heide 1. faasis lisa 8a liite katsearuande RCB parandita, iimardamata
punkt 2.1.1 mootetulemused WLTP katses
39 WLTP-pohine CO,- | gCO,/km | Sama Keskmine faas, koti vddrtused
heide 2. faasis RCB parandita, iimardamata
mootetulemused WLTP katses
40 WLTP-pdhine CO,- [ gCO,/km | Sama Kiire katsefaas, koti vidrtused
heide 3. faasis RCB parandita, iimardamata
mootetulemused WLTP katses
41 WLTP-pohine CO,- | gCO,/km | Sama Eriti kiire faas, koti vidrtused
heide 4. faasis RCB parandita, iimardamata
mootetulemused
WLTP katses mootmisel
42 Turbotilelaadur voi — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas soidukil
kompressoriilelaadur on laadimissiisteem?
43 Kaivitamis- — Tootja esitab 0 =ei| ] = jah. Kas soidukil
seiskamissiisteem on kdivitamis-
seiskamissiisteem?
44 Pidurdusenergia — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas soidukil
tagastus on energiatagastussiisteem?
45 Muutuva faasiga — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas séidukil
klapitoo on muutuva faasiga klapitéo?
46 Temperatuuri juhti- — Tootja esitab 0 =ei| ] = jah. Kas soidukil
mise siisteem on kdigukasti temperatuuri
Juhtimise siisteem?
47 Otsesissepritse/ — Tootja esitab 0 =PFl |1 =DI
kaudsissepritse
48 Lahjasegureziim — Tootja esitab 0 =ei| I = jah. Kas mootor

tootab lahja seguga?
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Sisendandmed vastavus-

Nr. vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused

49 Silindrite — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas mootoril
viljaliilitus on silindrite viljaliilitamise

siisteem?

50 Heitgaasitagastus — Tootja esitab 0 =ei| ] = jah. Kas soidukil

on viline heitgaasitagastus?

51 Tahmafilter — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas séidukil

on tahmafilter?

52 Selektiivse kataliiii- — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas soidukil
tilise taandamise on selektiivse kataliiiitilise
seade (SCR) taandamise seade?

53 Kataliiitilise taanda- — Tootja esitab 0 =ei| ] = jah. Kas soidukil
misega NOx-i on kataliiiitilise taandamisega
ptitidur NOx-i piitidur?

54 WLTP-pdhine aeg s WLTP katse mddtmised Viidrtuste loetelu: pardadiag-
(vastavalt kédesoleva lisa nostika ja veojoustendi
punktile 2.2) andmed, 1 Hz

55 WLTP-pohine kiirus km/h Mairuse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu: 1 Hz,
(teoreetiline) XXI lisa 1. all-lisa maératluse | sammuga 0,1 km/h. Kui ei ole

kohaselt andmeid esitatud, siis kasuta-
takse kiirusprofiili, mis on
esitatud mddruse (EL) 2017/
1151 XXI lisa 1. all-lisa
punktis 6, eelkoige tabelites
Al/7-41/9, Al/11, A1/12

56 WLTP-pd&hine kiirus km/h WLTP katse modtmised Vidrtuste loetelu: pardadiag-
(tegelik) (vastavalt kéesoleva lisa nostika ja veojoustendi

punktile 2.2) andmed, 1 Hz, sammuga
0,1 km/h

57 WLTP-pohine kaik — Madruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu: 1 Hz. Kui ei

(teoreetiline) XXI lisa 2. all-lisa méaératluse | ole andmeid esitatud, arvuta-
kohaselt takse vastavusvahendit
kasutades

58 WLTP-p6hine min "' WLTP katse mdotmised Vidrtuste loetelu: 1 Hz,
mootori (vastavalt kéesoleva lisa sammuga 10 p/min, kasutades
poorlemiskiirus punktile 2.2) pardadiagnostikat

59 WLTP-pShine °C Sama » M1 Viirtuste loetelu: 1 Hz,
mootori jahutusve- sammuga 1 °C, kasutades
deliku temperatuur pardadiagnostikat <

60 WLTP-pohine gene- A Madalpingeline vool médruse | Vidrtuste loetelu: 1 Hz,
raatori vool (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. | sammuga 0,1 A, vilise

all-lisa 2. liite maaratluse maooteseadmega, mis on
kohaselt stinkroniseeritud
veojoustendiga

61 WLTP-pdhine A Maéiruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu: 1 Hz,

madalpingeline
akuvool

XXI lisa 6. all-lisa 2. liite
maédratluse kohaseltl 151

sammuga 0,1 A, vilise
mooteseadmega, mis on
stinkroniseeritud
veojoustendiga
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vB
VM1
vB
3.
3.1.
M1

N Slsendandmf?d‘ vastavus- Uhik Allikas
vahendi jaoks

Miérkused

62 WLTP-pohine arvu- —
tatud koormus
eeskirja nr 83 11. lisas

Nagu on miiratletud URO
Euroopa Majanduskomisjoni

Vidrtuste loetelu: pardadiag-
nostika andmed, mootmine
WLTP katses, virskendamine
sammuga vihemalt 1 Hz
(voimalik kérgema sagedu-
sega, eraldusteravus 1 %)

63 H- ja L-sdiduki
kohta esitatud
NEDC-pohine kogu
tsiikli CO,-heide

gCO,/km

NEDC-pohine esitatud vairtus.
Kui sdidukil on perioodilise
energiatagastuse siisteem,
korrigeeritakse saadud véartusi
teguriga K;

64 NEDC-pohine kiirus km/h

Nagu on miiratletud URO

Viirtuste loetelu: 1Hz,

(teoreetiline) Euroopa Majanduskomisjoni | sammuga 0,1 km/h. Kui ei ole
eeskirja nr 83 4. lisa punktis | andmeid esitatud, kasutatakse
6 kiirusprofiili, mis on esitatud
URO Euroopa ajanduskomis-
joni eeskirja nr 83 4. lisa
punktis 6
65 NEDC-pohine kaik — Sama Viirtuste loetelu: 1Hz Kui ei
(teoreetiline) ole andmeid esitatud, kasuta-

takse kiirusprofiili, mis on
esitatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirja nr 83 4.
lisa punktis 6

66 Soidukitiitipkonna — Mairuse (EL) 2017/
téhis 1151 XXI lisa punkt 5.0

67 Tagastustegur K; — Mairuse (EL) 2017/

liide

1151 XXI lisa 6. all-lisa 1.

Kui sdidukil puudub perioodi-
lise energiatagastuse siisteem,
voetakse see tegur vordseks 1-
ga. Kui soidukil on perioodi-
lise energiatagastuse siisteem,
voetakse see tegur vordseks
1,05-ga

(*) Kas tavaline mootori podrlemiskiirus tithikdigul, suurendatud podrlemiskiirus tithikdigul ning suurim kasulik vddnde-
moment vdi mootori pdorlemiskiiruse, vadndemomendi ja vdimsuse karakteristikute parved T1 (kdiguvahetuse puhul).
(**) Kas rehvi mddtmed voi sdiduki kiiruse ja poorlemiskiiruse jagatis (kdiguvahetuse puhul).

NEDC-POHISE CO,-HEITE NING KUTUSEKULU MAARAMINE
H- JA L-SOIDUKI PUHUL

NEDC-pdhise CO,-heite vordlusviirtuste, faasiomaste viirtuste ja
kiitusekulu miiramine H- ja L-sdiduki puhul

Titbikinnitusasutus  tagab, et WLTP interpolatsioonitiilipkonda
kuuluva H-sdiduki ja, kui see on asjakohane, L-sdiduki NEDC-pohine
CO, vordlusvéirtus ning faasiomased véartused ja kiitusekulu mééra-
takse punktide 3.1.2 ja 3.1.3 jargi.

Kui H- ja L-sdiduki vahel on erinevus iiksnes lisavarustuses (seega on
MRO, kere kuju ja sdidutakistustegurid tihesugused), maiératakse
NEDC-pohine CO,-heite vordlusvaartus ainult H-sdiduki jaoks.
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3.1.1.
3.1.1.1.

3.1.1.2.

Vastavusvahendi sisend- ja vdiljundandmed
Algupérane vastavusvahendi tulemuste aruanne

Tiitibikinnitusasutus voi tehniline teenistus tagab, et vastavusvahendi
sisendandmekogum on tiielik. Pérast vastavusvahendiga modelleeritud
katse lopetamist koostatakse tulemuste aruanne ja luuakse selle rési.
Aruanne sisaldab jargmisi alamfaile:

a) sisendandmed, nagu on kirjeldatud punktis 2.4;

b) modelleerimisega saadud véljundandmed,

c) kokkuvodte, mis sisaldab jargmist:

i) sOidukitiitipkonna téhis;

ii) tootja esitatud CO,-heite ja modelleerimisega leitud heite vahe
(kogu tsiikli CO,-heide);

iii) mittekonfidentsiaalsed andmed (kiituseliik, mootori voimsus,
kaigukasti liik, turboiilelaadur).

Taielik vastavusfail

Kui punkti 3.1.1.1 kohane tulemuste aruanne on valminud, kasutab
tilibikinnitusasutus voi, vajaduse korral, médératud tehniline teenistus
asjakohaseid vastavusvahendi kidsklusi ja saadab aruande ajatempliga
varustamiseks serverisse, kust saabub saatjale ajatempliga vastus (ja
asjaomastele komisjoni talitustele koopia), millele on lisatud juhuslik
taisarv vahemikus 1-99.

Luuakse tdielik vastavusfail koos ajatempliga vastusega ja punkti
3.1.1.1 kohase algupérase aruandega. Téielikule vastavusfailile luuakse
risi. Faili siilitatakse tiiiibikinnitusasutuses kui direktiivi 2007/46/EU
VIII lisa kohast katsearuannet.

H-soiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvdcdrtus

Kasutades punktis 2.4 osutatud sisendandmeid, tehakse vastavusvahen-
diga H-sdiduki modelleeritud NEDC-katse.

H-sdiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlusvéirtus leitakse jargmiselt:

COz)H = NEDC CO?,CH : Kin

Siin

COyp on H-sdiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlus-
vaartus;

NEDC CO, ¢y on vastavusvahendiga modelleerimisel saadud H-
soiduki NEDC-podhine CO,-heide;

Kivp madratakse H-sGiduki korral kindlaks maéruse (EL)
2017/1151 XXT lisa 6. all-lisa 1. liite jargi.

Lisaks H-sdiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlusvairtusele leitakse
vastavusvahendiga ka H-sdiduki faasiomased CO,-heited.
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3.2.

3.2.1.

3.2.2.

3.2.3.

3.2.4.

3.255.

L-soiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvidrtus

Vajaduse korral modelleeritakse vastavusvahendiga L-sdiduki NEDC-
katse, kasutades punktis 2.4 osutatud sisendandmeid.

L-soiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlusvéirtus leitakse jargmiselt:

COZ,L = NEDC COZ,C,L : Ki,L

Siin

CO, . on L-sdiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlus-
vadrtus;

NEDC CO,¢; on vastavusvahendiga modelleerimisel saadud L-
soiduki NEDC-pohine CO,-heide;

Kir madratakse L-sOiduki korral kindlaks mééruse (EL)
2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa 1. liite jargi.

Lisaks L-sdiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvéirtusele leitakse
vastavusvahendiga ka L-sdiduki faasiomased CO,-heited.

H- ja L-sdiduki jaoks méaidratud NEDC-pohise CO,-heite vordlus-
vadrtuse tolgendamine

Iga WLTP interpolatsioonitiiiipkonna kohta peab tootja tiiiibikinnitusa-
sutusele esitama kogu tsiikli NEDC-pohise CO,-heite H-soiduki ja, kui
see on asjakohane, L-sdiduki jaoks. Tiilibikinnitusasutus tagab, et H-
soiduki ja, kui see on asjakohane, L-sdiduki NEDC-pShise CO,-heite
vordlusvairtus maidratakse punktide 3.1.2 ja 3.1.3 jdrgi ning asjaomase
sdiduki vordlusvédrtusi tolgendatakse punktide 3.2.1-3.2.5 jérgi.

Uuritava H- voi L-sdiduki NEDC-pohine CO,-heide, mida kasutatakse
arvutustes punkti 4 kohaselt, on tootja esitatud véartus, kui NEDC-
pohine CO, vordlusvédrtus ei iileta tootja esitatud véartust rohkem kui
4 protsenti. Vordlusvaartus voib lihegi piiranguta vdiksem olla.

Kui NEDC-p&hine CO, vordlusvéirtus iiletab tootja esitatud vaartust
rohkem kui 4 protsenti, voib L- voi H-sdiduki punktis 4 sitestatud
arvutuste puhul kasutada vordlusvairtust, kuid tootja voib ka taotleda,
et sdidukiga tehtaks thiibikinnitusasutuse jérelevalve all fiiiisiline katse
vastavalt magruse (EU) nr 692/2008 XII lisas kirjeldatud meetodile,
vottes arvesse kéesoleva lisa punktis 2 kindlaksméaratud tapsusi.

Kui punktis 3.2.2 osutatud fiiiisilise mdotmise tulemus, mida on korru-
tatud teguriga K;, ei iileta tootja esitatud véartust rohkem kui 4 prot-
senti, kasutatakse punktis 4 sdtestatud arvutustes tootja esitatud vaar-
tust.

Kui fiiiisilise mddtmise tulemus, mida on korrutatud teguriga K;, iiletab
tootja esitatud véartust rohkem kui 4 protsenti, tehakse sama sdidukiga
veel iiks modtmine ja tulemus korrutatakse teguriga K;. Kui kahe
sellise mddtmise keskmine ei iileta tootja esitatud véirtust rohkem
kui 4 protsenti, kasutatakse punktis 4 sitestatud arvutustes tootja
esitatud vairtust.

Kui punktis 3.2.4 osutatud kahe mddtmise keskmine tiletab tootja
esitatud vadrtust rohkem kui 4 protsenti, tehakse kolmas modtmine
ja tulemus korrutatakse teguriga K;. Kolme modtmise keskmist kasu-
tatakse punktis 4 sitestatud arvutustes.
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3.2.6.

3.2.7.

3.2.8.

3.3.

Kui punktis 3.1.1.2 osutatud juhuslik tdisarv langeb vahemikku 90-99,
valitakse sdiduk iihe fiilisilise moodtmise tegemiseks vastavalt madruse
(EU) nr 692/2008 XII lisas kirjeldatud menetlusele, vottes arvesse
kéesoleva lisa punktis 2 kindlaksméératud tdpsusndudeid. Katse tule-
mused vormistatakse vastavalt direktiivi 2007/46/EU VIII lisale.

Kui punkti 3.2.1 kohaselt arvutatakse NEDC-pdhine CO,-heide
mdlema, nii L- kui ka H-sdiduki puhul, valitakse fiiiisiliseks modtmi-
seks L-soiduk, kui juhuslikult valitud tdisarv on vahemikus 90-94,
ning H-sdiduk, kui juhuslikult valitud tdisarv on vahemikus 95-99.

Kui NEDC-pdhine CO,-heide méiratakse punkti 3.2.1 kohaselt vaid
ithe interpolatsioonitiitipkonda kuuluva H- voi L-sdiduki puhul, vali-
takse selline sdiduk iiheks fiilisiliseks mdodtmiseks, kui juhuslikult
valitud number on vahemikus 90-99.

Kui NEDC-pdhist CO,-heidet ei méérata punkti 3.2.1 kohaselt, vaid
tehakse fiitisiline katse molema, nii H- kui ka L-sdidukiga, juhuslikku
arvu arvesse ei voeta.

Olenemata punktist 3.2.6 taotleb tuiibikinnitusasutus, vajaduse korral
tehnilise teenistuse ettepanekul, et juhul, kui NEDC-pohine CO,-heide
médratakse vastavalt punktile 3.2.1, tehtaks sGidukile iiks fiiiisiline
mddtmine, sest sOltumatute teadmiste alusel voib olla pohjendatud
arvamus, et esitatud NEDC-pdhine CO,-heide on liiga vdike mdddetud
NEDC-pohise CO,-heitega vorreldes. Katse tulemused vormistatakse
vastavalt direktiivi 2007/46/EU VIII lisale.

Kui tehakse fiitisiline katse vastavalt punktile 3.2.6 voi 3.2.7, salvestab
tiiiibikinnitusasutus  iga WLTP interpolatsioonitiitipkonna  jaoks
mdddetud védrtuse ja tootja esitatud vadrtuse vahelise suhtelise hélbe
De jargmiselt:

__ RTr—DV

DV

De

Siin

RTr on juhusliku katse tulemus, mida on korrutatud teguriga Kj;

DV on tootja esitatud véartus.

Halbetegur De arvutatakse kolme kiimnendkoha tdpsusega ning mérgi-
takse tiiibikinnitustunnistusse ja vastavustunnistusse.

Kui tiitibikinnitusasutus leiab, et fiilisilise katse tulemused ei kinnita
tootja esitatud sisendandmeid, eelkdige punkti 2.4 tabeli 1 punktides
20, 22 ja 44 osutatud andmeid, vOetakse kontrolltegur vordseks 1-ga
ning madrgitakse tiiiibikinnitustunnistusse ja vastavustunnistusse. Kui
sisendandmed leiavad kinnitust voi kui sisendandmete viga ei ole
tootja kasuks, voetakse kontrolltegur vordseks 0-ga.

NEDC-pdhise faasiomase CO,-heite ning kiitusekulu arvutamine
H- ja L-séiduki puhul

Titbikinnitusasutus voi, kui see on asjakohane, tehniline teenistus
médrab H- ja L-soiduki faasiomase NEDC-pohise heite ja kiitusekulu
punktide 3.3.1-3.3.4 jargi.
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3.3.3.
3.33.1.

3.33.2.

H-soiduki NEDC-péohise faasiomase COs-heite arvutamine

H-soiduki faasiomane NEDC-pdhine heide arvutatakse jargmiselt:
NEDC COZ,p,H = NEDC COZ,p,H,c : COZ,AF,H
kus:

p on NEDC faas: kas UDC (linnasdit) voi EUDC
(linnavéline soit);

NEDC CO,,11,c on punktis 3.1.2 osutatud vastavusvahendiga model-
leeritud faasiomane NEDC-pohine CO,-heide faasis
p voi, kui see on asjakohane, fiitisiliselt mdddetud
heide, millele on viidatud punktis 3.2.2;

NEDC CO,,,; on H-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide faasis
p [gCOx/km];

COz AFH on H-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui
vastavalt punktile 3.2 mdddetud NEDC-pdhise
CO,-heite ja vastavalt punktile 3.1.2 vastavusvahen-
diga modelleeritud NEDC-katse tulemuse voi, kui
see on asjakohane, fiiiisilise modtmise tulemuse
jagatis.

L-soiduki NEDC-péhise faasiomase CO; heite arvutamine

L-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide arvutatakse jargmiselt:
NEDC CO,,,; = NEDC CO5 ;.. COz4r,
kus:

p on NEDC faas: kas UDC (linnasdit) voi EUDC
(linnaviline sdit);

NEDC CO, 1 on punktis 3.1.2 osutatud vastavusvahendiga model-
leeritud faasiomane NEDC-pdhine CO,-heide faasis
p voi, kui see on asjakohane, fiiiisiliselt moddetud
heide, millele on viidatud punktis 3.2.2;

NEDC CO,,; on L-sdiduki faasiomane NEDC-pohine heide faasis
p [CO-/km];

COzAF,L on L-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui
vastavalt punktile 3.2 moddetud NEDC-pohise
CO,-heite ja vastavalt punkti 3.1.2 alapunktile b
moddetud NEDC katse tulemuse voi, kui see on
asjakohane, vastavusvahendiga modelleeritud katse
tulemuse jagatis.

H- ja L-soiduki NEDC-péhise kiitusekulu arvutamine
Kogu tsiikli NEDC-pdhise kiitusekulu arvutamine

H- ja L-sdiduki kogu tsiikli kiitusekulu arvutamiseks kasutatakse kogu
tsiikli NEDC-pShist CO,-heidet, mis on médratud vastavalt punktile
3.2 ja madruse (EU) nr 692/2008 XII lisa sitetele. Muude kiitusekulu
arvutamisel oluliste saasteainete (siisivesinikud, vingugaas) heide
voetakse vordseks 0-ga (0 g/km);

Faasiomase NEDC-pohise kiitusekulu arvutamine

H- ja L-sdiduki faasiomase kiitusekulu arvutamiseks kasutatakse faasio-
mast NEDC-pohist CO,-heidet, mis on méaratud vastavalt punktile 3.3
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3.3.4.
334.1.

3.3.4.2.

ja médruse (EU) nr 692/2008 XII lisa sétetele. Muude kiitusekulu arvu-
tamisel oluliste saasteainete (siisivesinikud, vingugaas) heide vdetakse
vordseks 0-ga (0 g/km).

L-séiduki NEDC-pohise kiitusekulu arvutamine

L-sdiduki kogu tsiikli NEDC-pdhise kiitusekulu arvutamine

L-soiduki kogu tsiikli NEDC-pdhine kiitusekulu arvutatakse jargmiselt:
NEDC FC;, = NEDC FCyr." CO» 45 1.

Siin

NEDC FC;,. on kogu tsiikli NEDC-pohine kiitusekulu, mis on
leitud médruse (EU) nr 692/2008 XII lisa jirgi, kasu-
tades punkti 3.1.3 alapunkti b kohaselt méaratud CO,-
heidet vdi punkti 3.2.2 kohaselt tehtud fiiiisilist moot-
mist; muude kiitusekulu arvutamisel oluliste saasteai-
nete (siisivesinikud, vingugaas) heide vdetakse vord-
seks 0-ga (0 g/km);

NEDC FCj, on L-sdiduki kogu tsiikli NEDC-pdhine kiitusekulu [1 /
100 km];

CO5 41 on L-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui vasta-
valt punktile 3.2 méddratud NEDC-pdhise CO, heite ja
punkti 3.1.3 alapunkti b kohase NEDC modelleerimis-
katse tulemuse jagatis.

L-sdiduki faasiomase NEDC-pohise kiitusekulu arvutamine
L-soiduki faasiomane NEDC-pdhine kiitusekulu arvutatakse jargmiselt:

NEDC FC,; = NEDC FCp,; . COs 451

Siin

P on NEDC faas: kas UDC (linnasdit) voi EUDC

(linnaviline soit);

NEDC FCp,. on faasi p NEDC-pShise kiitusekulu katse tulemus,
mis on saadud mééruse (EU) nr 692/2008 XII lisa
jérgi, kasutades punkti 3.1.2 alapunkti b kohaselt
madratud CO, heidet voi punktis 3.2.2 osutatud
modtmist; muude kiitusekulu arvutamisel oluliste
saasteainete  (stisivesinikud,  vingugaas) heide
voetakse vordseks 0-ga (0 g/km);

NEDC FC,;, on L-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine kiitusekulu
faasis p [1 / 100 km];

COs 451 on L-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui
vastavalt punktile 3.2 médratud NEDC-pdhise CO,-
heite ja vastavalt punkti 3.1.3 alapunktile b méaratud
NEDC katse tulemuse jagatis.
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4.1.

4.2.

4.2.1.
4.2.1.1.

42.1.2.

4.2.1.3.

UKSIKULE MI1-KATEGOORIA SOIDUKILE VASTAVA NEDC-
POHISE CO,-HEITE JA KUTUSEKULU ARVUTAMINE

Tootja arvutab tiksiku sdiduauto faasiomase ja kogu tsiikli NEDC-
pohise CO,-heite ja kiitusekulu vastavalt punktidele 4.1 ja 4.2 ning
mérgib need véirtused vastavustunnistusse.

Umardamise juhised on esitatud médruse (EL) 2017/1151 XXIT lisa 7.
all-lisa punktis 1.3.

H-séiduki WLTP interpolatsioonitiiiipkonnal pohineva NEDC-
pohise CO,-heite méiramine

Kui WLTP interpolatsioonitiiipkonna CO,-heide maédratakse iiksnes
H-sdiduki puhul vastavalt méaaruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. all-
lisa punktile 1.2.3.1, maérgitakse vastava tiilipkonna sdiduki vastavus-
tunnistusele selline NEDC-pohine CO,-heide, mis on médratud kées-
oleva lisa punkti 3.2 kohaselt ja kantud konealuse H-soiduki tiiiibikin-
nitustunnistusele.

L- ja H-sdoiduki WLTP interpolatsioonitiiiipkonnal podhineva
NEDC-pdhise CO,-heite mifiramine

Uksikséiduki séidutakistuse arvutamine
Asjaomase sOiduki mass

Uksiksdiduki NEDC-pdhine vordlusmass RM,, j,q méératakse jérgmi-
selt:

RM,, jna = (MROind - 75+ 100)[kg]

MRO;,,q on tookorras sdiduki mass, nagu see on madratletud mairuse
(EU) nr 443/2009 artikli 3 punktis d iiksiksdiduki jaoks.

Uksiksdiduki NEDC-pdhise CO,-heite arvutamisel kasutatakse massina
inertsi, nagu see on esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3, ja see on vordvéddrne vordlusmassiga,
mis on midratud vastavalt kdnealusele punktile ja mida tdhistatakse
vastavalt TM,, jnq.

Uksiksdiduki veeretakistus

Rehvide veeretakistust, mis leitakse maéruse (EL) 2017/1151 XXI lisa
7. all-lisa punkti 3.2.3.2.2.2 kohaselt, kasutatakse iiksiksdiduki NEDC
CO,-heite arvutamiseks interpoleerimise teel.

Uksiksdiduki dhutakistus

Uksiksdiduki Shutakistuse arvutamisel voetakse arvesse iiksiksdiduki
ohutakistuse ja L-sdiduki ohutakistuse erinevust, mis tuleneb kere kuju
erinevusest (m?):

A [Cd Af}inde.n

Siin

C, on ohutakistustegur;

Ay on sdiduki lauppind (m?).
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Tiibikinnitusasutus voi, kui see on asjakohane, tehniline teenistus
kontrollib, kas médruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa punktis
3.2.3.2.2.3 osutatud tuuletunnel on nduetekohane, nii et sellega on
voimalik tdpselt médrata suurus A(Cq XAg), kui sdiduki kere erineb
L- ja H-sdiduki kerest. Kui tuuletunnel ei ole selle ndude kohane,
kasutatakse iiksiksdiduki korral H-sdiduki nditajatA[CyAr]y .,

Kui L- ja H-sdiduki kered on iihesuguse kujuga, voetakse interpolee-
rimisel suurusA[CqAr];,q_y ,f vOrdseks 0-ga.

4.2.14. WLTP interpoleerimistiitipkonna iiksiksdiduki sodidutakistuse arvuta-
mine

Katsesdidukite H- ja L-soiduki sdidutakistustegureid F ,, Fi, ja Fo,,
mis on maératud punkti 2.3.8 kohaselt, tdhistatakse vastavalt Fo,y,
Finu ja Fonn ning Fo,r, FinL ja Fop .

Uksiksdiduki sdidutakistustegurid Fon,ind> Finjind Ja Fanina arvutatakse
jérgmise valemiga:

(valem 1)

(TMH,H : R—Rn,H - TMn,[nd‘ RRn.ind)
(TMnH RRn.H — TM,,'L' RRVL,L)

f(-)n‘iml = FO)LH - AFOn‘
voi, kui (TM,, 11 'RR, ;i — TM,, ;"RR, 1) = 0 kasutatakse valemit 2:
(valem 2)
Jonind = Fonr — AFo,

Sinind = Finn

(A[Cq X Ag]y, — AlCd X Aglipg,)

n,in :F” _AF”.
Sanind 2nH 2 (AlCa % Atf]iy,)

voi, kui A[Cq X Agl, ;5 = 0, kasutatakse valemit 3:

(valem 3)
f2n,ind = FZn‘H — AR,

kus:

AFy, = Fonn — FonL

AFo, = Fonn — FonL

4.2.1.4a. NEDC-pohine soidutakistus soidutakistuse tabeli tiiipkonda esindava
sdiduki jaoks
Esindava sdiduki NEDC-pohine sdidutakistus arvutatakse esindava
soiduki  WLTP-pohisest asjaomasest suurusest punkti 2.3.8.2.1

alapunkti b kohaselt ning iiksiksdiduki NEDC-pdhine sdidutakistus
arvutatakse jargmiste valemite abil:

a) liksiksoiduki sdidutakistustegur Fo, inq leitakse jargmiselt:

RM , 1000

RMn.ind RRind - RRI
0,2 F 0,8 Fonr * 9,81 - RM,,;
( 5 0n,R +0, ( On,R RMn,R + ( 1000 ) n,md)))

R—Mn ind RRind - RRr
FOn,ind = Max 0,05 - FO)LR + 0,95 - FOnﬁR : — 4 *9.81 " RM ; jna 5
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4.2.1.5.

4.2.1.6.

Siin

Fonr on R-sdiduki muutumatu sdidutakistustegur [N];
RM, ina  on tksiksdiduki vordlusmass,

RM, on R-sdiduki vordlusmass,

RR jna on tiksiksoiduki rehvi veeretakistus [kg/tonn]
RRy on R-sdiduki rehvi veeretakistus [kg/tonn];

b) iiksiksoiduki sdidutakistustegur Fy,ing leitakse jargmiselt:

A in A in
Fopina = Max( [ 0,05 Faug 40,95 Faug - 220 (02 Faup + 0,8 Fapg - 22
’ ’ Arr T Apr

Siin

Foor  on R-sdiduki teist jarku sdidutakistustegur [N/(km/h)*];
Agina  on iiksiksdiduki lauppind [mz];

Afr on R-sdiduki lauppind [m?];

c) iiksiksdiduki sdidutakistustegur fy,;,q vOetakse vordseks 0-ga.

Tsiikli energiatarbe arvutamine

NEDC tsiikli energiatarve E, ja kdikide kasutatavate tsiikli faaside
energiatarbed Ey ;,,, liksiksdidukite korral WLTP interpolatsioonitiitip-
konnas arvutatakse madruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa
punktis 5 satestatud viisil, kasutades jargmisi soidutakistustegurite ja
massi komplekte k:

k=1: Fo=Four,Fi =Finu,Fr=Fy,m=1TM,;
(katsesdiduk L)

k=2 Fy=Fouu,F1 =Finu,Fr=Fyy,m=1TM,y
(katsesoiduk H)

k=3 Fp :fbn,indaFl = F]n,H,Fz :ﬁn,inmm = TM, jna
(iiksiksdiduk WLTP interpolatsioonitiitipkonnast)

Kui kasutatakse URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a
lisa tabelis 3 sétestatud veojoustendi tegureid, kasutatakse jargmisi
valemeid:

.TMLH - TMntind

o= F — AF|
Son,ind On,H O ™™,y — TM, ;.

.TMLH - TMnjnd

vwind = Finr — AF
.f]n‘md In,H In TMLH — TMn,L

.TMH.H - TMn.[nd

snind = Fonp — AF
f2 n,ind 2n,H 2n TMnﬂH — TMn.L

Uksiksdiduki NEDC-pdhise CO,-heite arvutamine interpoleerimise
teel

WLTP interpolatsioonitiiipkonna iiksiksdiduki NEDC tsiikli faasi p
osa CO, kogumassis arvutatakse jérgmiselt:

Mco,-indpn = Mco,-Lpn + ( = = ) " (Mco,—Hpn — Mco,-Lpn)
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42.1.7.

WLTP interpolatsioonitiitipkonna iiksiksdiduki CO,-heide Mco,—indn
[g/km] arvutatakse jargmiselt:

E},n - Eltn

——— | - (Mco,-un — Mco,—
Ez,nE11n> ( CO,;—H,n CO, L,n)

Mco,-indn = Mco,-La + (

Suurused By, Expn, Espn ja Eipn, Eon, B3, on maératletud punktis
4.2.1.5.

Uksiksdiduki NEDC-pdhise kiitusekulu arvutamine interpoleerimise
teel

WLTP interpolatsioonitiiiipkonna iiksiksdiduki NEDC tsiikli faasi p
osa kiitusekulus [1 / 100 km] arvutatakse jargmiselt:

E3,p,n - El.p.n

FC,, = FC
p.n L,p.n + <E2,p.n — EltpAn

) ° (FCH,p‘n - FCL,p,n)

WLTP interpolatsioonitiitipkonna iiksiksdiduki kogu tsiikli kiitusekulu
[l /100 km] arvutatakse jargmiselt:

E},n - ELn

FCin n — FC n = -
¢ b + (EZ,n - El,n

> ° (FCH_U — FCLtn)

Suurused B 5y, Expn, Espn ja Eipn, Eon, B3, on méadratletud punktis
4.2.1.5.

ANDMETE SALVESTAMINE

Tiitibikinnitusasutus voi volitatud tehniline teenistus tagab, et salves-
tatakse jirgmine teave:

a) M1 tiielik vastavusfail «, millele on osutatud punktis 3.1.1 ja
milles on NEDC-pohine CO, vordlusviadrtus, millele on osutatud
punktides 3.1.2 ja 3.1.3, ning tootja esitatud véartus, direktiivi
2007/46/EU VIII lisa katsearuande vormis;

b) madruse (EL) 2017/1151 I lisa 4. liites sdtestatud tiilibikinnitustun-
nistuse addendum’i liite kohaselt margitakse tiiiibikinnitustunnis-
tusse kdesoleva lisa punktis 3.2 osutatud NEDC CO,-heite
moddetud védrtused;

c) hilbetegur De ja kontrolltegur (kui need on olemas), mis on
madratud vastavalt kdesoleva lisa punktile 3.2.8, mérgitakse
madruse (EL) 2017/1151 I lisa 4. liites sétestatud tiiiibikinnitustun-
nistuse addendum’i liite kohaselt tiilibikinnitustunnistusse, ning
direktiivi 2007/46/EU IX lisas sitestatud vastavustunnistuse
kandesse 49.1;

d) NEDC-pohine faasiomane heide ning faasiomane ja kogu tsikli
kiitusekulu, mis on maédratud punkti 3.3 jargi, margitakse méadruse
(EL) 2017/1151 1 lisa 4. liites sétestatud tiiiibikinnitustunnistuse
addendum’i liite kohaselt tiilibikinnitustunnistusse;

e) NEDC-pdhine CO,-heide (iga faasi ja kogu tsiikli kohta) ning kiitu-
sekulu (iga faasi ja kogu tsiikli kohta), mis on médratud kdesoleva
lisa punkti 4.2 jérgi, mérgitakse direktiivi 2007/46/EU IX lisas
sdtestatud vastavustunnistuse kandesse 49.1.
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1l LISA

1 LISA

Andmeallikad

Vastavustunnistus (1. osa, direktiivi

Titbikinnitusdokumendid (direktiiv 2007/

Nitaja 2007/46/EU IX lisas esitatud naidis B) 46/E07)

Tootja Punkt 0.5 III lisa I osa punkt 0.5

Titbikinnitusnumber (TKN) koos | Punkt 0.10 VI lisas esitatud

laiendusega tiiiibikinnitustunnistus

Tiiiip Punkt 0.2 III lisa 1. osa punkt 0.2 (kui see on
asjakohane)

Variant Punkt 0.2 VIII lisa 3. punkt (kui see on
asjakohane)

Versioon Punkt 0.2 VII lisa 3. punkt (kui see on
asjakohane)

Mark Punkt 0.1 III lisa I osa punkt 0.1

Kaubanimi Punkt 0.2.1 IIT lisa I osa punkt 0.2.1

Soiduki kategooria Punkt 0.4 IIT lisa I osa punkt 0.4

Registreeritud sdiduki kategooria

Ei kohaldata

Ei kohaldata

Tookorras sdiduki mass (kg) Punkt 13 III lisa I osa punkt 2.6 (1)

Teljevahe (mm) Punkt 4 III lisa I osa punkt 2.1 (%)

Teljerodbe (mm) Punkt 30 IIT lisa I osa punktid 2.3.1 ja
2320)

NEDC tsiikli CO,-eriheide (g/km) (4) Punkt 49.1 VIII lisa punkt 3

WLTP tsiikli CO,-eriheide (g/km) (%) Punkt 49.4 Ei kohaldata

Kiituseliik Punkt 26 IIT lisa I osa punkt 3.2.2.1

Kiituse kasutusviis Punkt 26.1 III lisa I osa punkt 3.2.2.4

Mootori tdmaht (cm’) Punkt 25 IIT lisa I osa punkt 3.2.1.3

Elektrienergiakulu (Wh/km) Punkt 49.2 VIII lisa punkt 3

Okoinnovatsioonilahenduse kood Punkt 49.3.1 VIII lisa punkt 4

Okoinnovatsioonilahendusega saavutatav
NEDC-pohise CO,-heite koguvahenemine

Punkt 49.3.2.1

VIII lisa punkt 4

Okoinnovatsioonilahendusega saavutatav
WLTP-pdhise CO,-heite koguvihenemine

Punkt 49.3.2.2

Valmistajatehase téhis

Punkt 0.10

IIT lisa I osa punkt 9.17
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Niitaja

Vastavust}mnistus (1. osa, direktiivi
2007/46/EU IX lisas esitatud ndidis B)

Thibikinnitusdokumendid (direktiiv 2007/
46/EU)

Katsemass (WLTP tsiikli korral) Punkt 47.1.1 Ei kohaldata

Halbetegur De Punkt 49.1 Maiaruse (EL) 2017/1151 1 lisa 4.
liites sdtestatud tiilibikinnitustunnis-
tuse addendum’i liide

Kontrolltegur (,,1¢ voi ,,0%) Punkt 49.1 Maiaruse (EL) 2017/1151 1 lisa 4.

liites sdtestatud thiibikinnitustunnis-
tuse addendum’i liide

(") Kooskdlas kiesoleva miiruse artikli 3 1dikega 8.

(?>) Kooskolas kidesoleva madruse artikli 3 1dikega 8.

(®) Kooskdlas kidesoleva madruse artikli 3 1digetega 7 ja 8.

(*) Vastavalt rakendusmaéruse (EL) 2017/1152 artiklitele 3 ja 4.«




