KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2026/1434,
30. juuni 2026,

millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2014/90/EL kohaldamise eeskirjad
seoses laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnduete ning katsestandarditega ja
tunnistatakse kehtetuks komisjoni rakendusmairus (EL) 2025/1533

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,

vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 23. juuli 2014. aasta direktiivi 2014/90[EL, milles kasitletakse
laevavarustust ja millega tunnistatakse kehtetuks ndukogu direktiiv 96/98/EU, (!) eriti selle artikli 35 1diget 2,

ning arvestades jargmist:

(1)

)

()
0

Direktiivi 2014/90/EL kohaldamisalasse kuuluva laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnduded ning
katsestandardid on sitestatud kdnealuse direktiivi artikli 2 punktis 5 maératletud rahvusvahelistes digusaktides.

Selleks et votta arvesse rahvusvahelistes digusaktides tehtud kéige virskemaid muudatusi, tuleks kohaldatavate
rahvusvaheliste digusaktide loetelu ajakohastada ning laevavarustus, mille suhtes on pirast osutatud muudatusi
hakatud kohaldama liidu ithtlustatud ndudeid vastavalt direktiivile 2014/90/EL, tuleks sdnaselgelt loetleda.

Seetdttu tuleks komisjoni rakendusmaarus (EL) 2025/1533 (%) kehtetuks tunnistada.

On mdistlik ja proportsionaalne lubada iileminekuperioodil jitkuvalt turustada ja paigaldada direktiivi 2014/90/EL
artikli 2 punktis 2 maaratletud ELi laeva pardale uut laevavarustuse eset, mis vastab liikkmestriigis enne kiesoleva
madruse joustumist kehtinud riiklikele tiiibikinnitusnduetele.

Selleks et holbustada direktiivi 2014/90/EL uihtlustatud, kiiret ja lihtsat rakendamist, peaksid kénealuse direktiivi
kohaselt vastu voetud rakendusaktid olema rakendusmairused vastavalt kdnealuse direktiivi artikli 35 1oikele 5.

Selleks et vdimaldada laevavarustuse tootjatel ja teistel sidusrithmadel kohaneda kiesolevas madaruses sitestatud
meetmetega, peaks méaarus joustuma 40 pdeva parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Vastavalt direktiivi 2014/90/EL artikli 38 loikele 2 on kdesoleva mairusega ettendhtud meetmed kooskdlas laevade
pohjustatud merereostuse viltimise ja meresdiduohutuse komitee arvamusega,

ELTL 257, 28.8.2014, 1k 146, ELL http://data.europa.eu/eli/dir/2014/90/oj.

Komisjoni 23. juuli 2025. aasta rakendusmidrus (EL) 2025/1533, millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivi 2014/90/EL rakenduseeskirjad seoses laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnduete ning katsestandarditega ja
tunnistatakse kehtetuks komisjoni rakendusmaarus (EL) 2024/1975 (ELT L, 2025/1533, 14.8.2025, ELL http://data.europa.cu/eli/
reg_impl/2025/1533/0j).

MR Euroopa Liidu ET
o Teataja L-seeria
20261434 22.7.2026

ELL http://data.europa.eu/elijreg_impl/2026/1434/oj
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ET

ELT L, 22.7.2026

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1
Direktiivi 2014/90/EL artikli 2 punktis 5 mdairatletud rahvusvahelistes digusaktides sitestatud projekteerimis-, ehitus- ja
toimivusndudeid ning katsestandardeid kohaldatakse kiesoleva mddruse lisas loetletud laevavarustuse iga eseme suhtes.
Artikkel 2

Rakendusmairus (EL) 2025/1533 tunnistatakse kehtetuks.

Artikkel 3
1.  Lisa veerus 1 ,rakendusmairusega (EL) 2024/1975 lisatud uue esemena“ loetletud laevavarustust, mis vastab
litkmesriigis enne 4. septembrit 2024 kehtinud riiklikele tiitibikinnitusnduetele, voib jatkuvalt turustada ja paigaldada ELi
laeva pardale kuni 4. septembrini 2027.
2. Lisa veerus 1 ,rakendusmiidrusega (EL) 2025/1533 lisatud uue esemena“ loetletud laevavarustust, mis vastab

liikmesriigis enne 23. septembrit 2025 kehtinud riiklikele tiitibikinnitusnduetele, vib jitkuvalt turustada ja paigaldada ELi
laeva pardale kuni 23. septembrini 2028.

Artikkel 4

Kéesolev maarus joustub neljakiimnendal péeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Kiesolev mairus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kikides litkmesriikides.

Briissel, 30. juuni 2026

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN
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LISA

Uldine markus: viited [1. novembril 1974. aastal Londonis alla kirjutatud] SOLASi konventsiooni reeglitele viitavad muudetud rahvusvahelise konventsiooni (inimelude ohutusest merel)

sitetele.

Kasutatud lithendid

A.1 - 1. parandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

A.2 - 2. parandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

AC - veaparandus standarddokumentide kohta, v.a IMO

CAT - radari kategooria vastavalt IEC 62388 (2007) jaos 1.3 esitatud mairatlusele
Circ. — ringkiri

COLREG - rahvusvaheline laevakokkupdrgete viltimise eeskiri
COMSAR - IMO raadioside ning otsingu- ja paastetegevuse allkomitee
DIN, Deutsches Institut fiir Normung (Saksamaa Standardiinstituut)
EN — Euroopa standard

ETSI - Euroopa Telekommunikatsioonistandardite Instituut

FSS — rahvusvaheline tuleohutussiisteemide koodeks

FTP — rahvusvaheline tulekatse kohaldamise koodeks

GNSS - iilemaailmne satelliitnavigatsioonisiisteem

HSC - rahvusvaheline kiirlaevakoodeks

IBC — rahvusvaheline kemikaalide mahtlastina vedamise koodeks
IACS — Rahvusvaheline Klassifikatsiooniithingute Assotsiatsioon
ICAO — Rahvusvaheline Tsiviillennundusorganisatsioon

IEC — Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon

IGC - rahvusvaheline koodeks veeldatud gaasi mahtlastina vedava laeva ehituse ja seadmete kohta
IMO — Rahvusvaheline Mereorganisatsioon

IR — (eesti keeles lithendit ei kasutata)

ISO — Rahvusvaheline Standardiorganisatsioon
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ITU — Rahvusvaheline Telekommunikatsiooni Liit

LSA - paistevahendid

MARPOL - rahvusvaheline laevade pdhjustatava merereostuse viltimise konventsioon

MED - laevavarustuse direktiiv

MEPC — merekeskkonna kaitse komitee

MSC — meresdiduohutuse komitee

NF — Norme Frangaise (prantsuse riiklik standard).

NOx - limmastikoksiidid

0,/HC siisteemid — hapnik-siisivesinik siisteemid

SOLAS - rahvusvaheline konventsioon inimelude ohutusest merel

SOx — vaiveloksiidid

Reg. — reegel

Res. — resolutsioon

Morkused kdesoleva lisa kohta

a)

Uldine: lisaks kiesolevas lisas konkreetselt viidatud katsestandarditele tuleb titiibihindamisel (tiiiibikinnitusel) kontrollida vastavust rahvusvaheliste konventsioonide kohaldatavatele
nduetele ning IMO asjakohastele resolutsioonidele ja ringkirjadele. Sellisele vastavusele osutatakse direktiivi 2014/90/EL II lisas esitatud vastavushindamismoodulites.

Veerg 3: kui kahte esitatud katsestandardite kogumit eraldab s6na ,vdi“, vastab kumbki kogum kdigile katsenduetele vastavalt IMO toimimisnormidele; seega piisab katsetamisest vaid
vastavalt ithele kogumile, et tdendada asjakohaste rahvusvaheliste digusaktide nduetele vastavust. Kui on aga kasutatud muid eraldajaid (nt koma), kohaldatakse k&iki nimekirja
tdendeid.

Veerg 6: selleks et votta arvesse laevaehituseks kuluvat ajavahemikku, mis sdltub konkreetse laevavarustuse omadustest, kasutatakse mdistet ,pardale paigutamine” ithena jargmistest
(margitud kuupieva jirele sulgudesse):

i) varustuse esimene paigaldamine funktsionaalsesse asukohta ELi laeva pardal;

ii)  varustuse esimene paigaldamine v&i paigutamine funktsionaalsesse asukohta ELi laeva pardal;

i)  varustuse tarnimine laevatehasesse, kui selline tarnimine toimub 30 kuu jooksul enne varustuse paigaldamist selle funktsionaalsesse asukohta.

Kui ithe laevavarustuse kirje kohta on rohkem kui iiks rida (nt MED/1.1), sisaldab kdige alumine rida rahvusvaheliste digusaktide ajakohastatud ndudeid iilemises reas vdi iilemistes
ridades sdtestatud nduete suhtes.

Punktis d osutatud olukordades, kui veergudes 5 ja 6 ei ole kuupéevi, nditab see, et katsestandardeid ei ole muudetud ja et asjakohane laevavarustuse ese peab vastama (teises) alumises
reas esitatud nduetele.

Kui 3. veerus loetletud rahvusvahelise kokkuleppe jarel on séna ,muudetud®, kehtivad selle muudatus(t)es ette ndhtud kuupdevad ja iileminekuperioodid.
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1. Pidistevahendid

Markus: Kohaldatakse dokumendi IMO MSC.1/Circulars 1628, 1629, 1630, 1631, 1632 ja 1633 (mida kohaldatakse katsearuannete jaoks katsetamise ajal) viimast kdttesaadavat muudatust, vilja
arvatud juhul, kui see on asendatud konkreetsete vahenditega.

Number ja eseme nimetus

asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

1974. aasta SOLASI konventsiooni
kohaldatavad muudetud reeglid ning

Katsestandardid

Vastavushindamismoodulid

Esmakordne
turule
laskmine

Viimane pardale
paigutamine

2

3

5

6

MED/1.1
Piidsterdngad
Rida 1/3

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I[7,

SOLAS 74 Reg. I1I[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) I,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) II,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70),
muudetud.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(if)

MED/1.1
Piidsterdngad
— i ole ette ndhtud kasutamiseks koos
punkti MED/1.10 kohase esemega
— ette ndhtud kasutamiseks koos punkti
MED/1.10 kohase esemega
Markus: kui ese on ette nahtud kasutamiseks koos
kiirvabastusseadmega isesiittivate
suitsupoide ja isesiittivate margutulede
jaoks, peavad need esemed kaaluma
vahemalt 4 kg (vt ka punkt MED/1.3).
Rida 2/2

Tiiibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I[7,

SOLAS 74 Reg. I1I[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) I,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) II,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.481(102).

— IMO Res. MSC.81(70),
muudetud,

— IMO Res. MSC.481(102).

B+D
B+E
B+F

10.10.2023
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1 2 3 4 5
MED/1.2a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), B+D 12.8.2020
Piistevahendite asukohta néitavad tuled: — SOLAS 74 Reg. I11/4, muudetud, B+E
— pdistepaatidele ja -parvedele ning — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+F
valvepaatidele . N parandus 1 (2008),
Markus: EN 60945 ja IEC 60945 Veo- ja toimivusnouded — 1SO 24408:2005.
elektromagnetilise vastavuse katsed — SOLAS 74 Reg. I1I[34, Voi:
jaetakse valja ja tehakse vaid selliseid | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — IMO Res. MSC.81(70),
katseid, millele on osutatud resolutsiooni koodeks) 8, muudetud,
IMO MSC 81(70) punktis 10.4. — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA — IEC 60945:2002 + [EC 60945
Rida 1/1 koodeks) |, parandus 1 (2008),
koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
1 2 3 4 5
MED/1.2b Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), B+D 12.8.2020
Piistevahendite asukohta naitavad tuled: — SOLAS 74 Reg. 111/4, muudetud, B+E
— pédsterdngastele — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN60945:2002 + IEC 60945 B+F

Markus: EN 60945 ja IEC 60945
elektromagnetilise vastavuse katsed
jaetakse valja ja tehakse vaid selliseid
katseid, millele on osutatud
resolutsiooni IMO MSC 81(70)
punktis 10.4.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/7,

— SOLAS 74 Reg. 1122,

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

parandus 1 (2008),

— ISO 24408:2005.

Vai:

— IMO Res. MSC.81(70),
muudetud,

— IEC60945:2002 +IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ISO 24408:2005.
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1 2 3 4 5
MED/1.2¢ Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), B+D 12.8.2020
Piistevahendite asukohta néitavad tuled: — SOLAS 74 Reg. I11/4, muudetud, B+E
— pédstevestidele — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+F
Markus: EN 60945 ja IEC 60945 . N parandus 1 (2008),
elektromagnetilise vastavuse katsed Veo- ja toimivusnouded — 1SO 24408:2005.
jietakse vilja ja tehakse vaid selliseid | — SOLAS 74 Reg. 11lJ7, Voi:
katseid, millele on osutatud resolutsiooni | — SOLAS 74 Reg. /22, — IMO Res. MSC.81(70),
IMO MSC 81(70) punktis 10.4. — SOLAS 74 Reg. 11126, muudetud,
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. Illj32, — IEC 60945:2002 + IEC 60945
— SOLAS 74 Reg IH/34, parandus 1 (2008),
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
—  IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
1 2 3 4 5
MED/1.3 Tiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), B+D 12.8.2020
Padsterongaste isesiittivad suitsupoid — SOLAS 74 Reg. I11/4, muudetud, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. — 1SO 15736:2006. B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 117,

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

970TLTC ‘11T

14



65T/8

o/t ¢¥1/9z0g/idwr Saxfijp/noedomna-erep//:dny 117

2

3

6

MED/1.4
Piistevestid
Rida 1/2

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. I11/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I[7,

SOLAS 74 Reg. I11/22

SOLAS 74 Reg. IH/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.922,

IMO MSC.1/Circ.1304,

IMO MSC.1/Circ.1470.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(if)

MED/1.4
Piistevestid
Rida 2/2

Tiiiibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. III/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. III/7,

SOLAS 74 Reg. 1I[22

SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.481(102),

IMO MSC/Circ.922,

IMO MSC.1/Circ.1304,

IMO MSC.1/Circ.1470.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO Res. MSC.481(102).

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

14

970T’LCT ‘1L



o/t ¢¥1/9z0og/idurr Sa1/ijp[noedomna-erep//:dny 119

652/6

1 2 3 4 5 6
MED/1.5a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 10.10.2026
Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E (i)
kandmiseks KOOS péddstevestiga: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— veeiilikond ilma soojapidava — N
isolatsioonikihita Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. I11/7,
— SOLAS 74 Reg. I11/22
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. I1/34
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) 1I,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO MS(C/Circ.1046.
MED/1.5a Tiiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023
Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud | — SOLAS 74 Reg. I11/4, — IMO Res. MSC.481(102). B+E
kandmiseks KOOS péddstevestiga: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— veeiilikond ilma soojapidava
isolatsioonikihita
Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[7,

— SOLAS 74 Reg. I11/22

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I11/34

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) II,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MS(C/Circ.1046.
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1 2 3 4 5 6
MED/1.5b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 10.10.2026
Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E (i)
kandmiseks KOOS paddstevestiga: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— veeiilikond soojapidava — N
isolatsioonikihiga Veo- ja toimivusnduded
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. I11/7,
— SOLAS 74 Reg. I11/22
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. I1/34
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) 1I,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO MS(C/Circ.1046.
MED/1.5b Tiiiibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023
Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud | — SOLAS 74 Reg. I11/4, — IMO Res. MSC.481(102). B+E
kandmiseks KOOS paddstevestiga: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— veeiilikond soojapidava
isolatsioonikihiga
Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[7,

— SOLAS 74 Reg. I11/22

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I11/34

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) II,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MS(C/Circ.1046.
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2

3

6

MED/1.5¢

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud
kandmiseks KOOS paistevestiga:

— kaitseiilikonnad

Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[7,

— SOLAS 74 Reg. I11/22

— SOLAS 74 Reg. III/32,

— SOLAS 74 Reg. I1/34

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) 1I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC/CirC.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(ii)

MED/1.5¢

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud
kandmiseks KOOS paistevestiga:

— kaitseiilikonnad

Rida 2/2

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[7,

— SOLAS 74 Reg. I11/22

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I11/34

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) II,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MS(C/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO Res. MSC.481(102).

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

970TLTC ‘11T
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1 2 3 4 5 6
MED/1.6a Tutibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 10.10.2026
Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E (i)
kandmiseks ILMA paastevestita: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— veeiilikond ilma soojapidava — N
isolatsioonikihita Veo- ja toimivusnduded

Rida 1)2 — SOLAS 74 Reg. 11lf7,

— SOLAS 74 Reg. I11/22

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I1I[34

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.6a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023
Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud | — SOLAS 74 Reg. III/4, — IMO Res. MSC.481(102). B+E
kandmiseks ILMA padstevestita: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— veetilikond ilma soojapidava
isolatsioonikihita
Rida 2/2

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 117,

— SOLAS 74 Reg. I11/22,

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MSC/Circ.1046.

14
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1 2 3 4 5 6
MED/1.6b Tutibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 10.10.2026
Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E (i)
kandmiseks ILMA paastevestita: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— veeiilikond soojapidava — N
isolatsioonikihiga Veo- ja toimivusnduded

Rida 1)2 — SOLAS 74 Reg. 11lf7,

— SOLAS 74 Reg. I11/22

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I1I[34

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.6b Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023
Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud | — SOLAS 74 Reg. III/4, — IMO Res. MSC.481(102). B+E
kandmiseks ILMA padstevestita: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— veetilikond soojapidava
isolatsioonikihiga
Rida 2/2

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 117,

— SOLAS 74 Reg. I11/22,

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MSC/Circ.1046.

970TLTC ‘11T

14



6STIvL

o/t ¢¥1/9z0g/idwr Saxfijp/noedomna-erep//:dny 117

2

3

6

MED/1.6¢

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud
kandmiseks ILMA paddstevestita:

— kaitseiilikonnad

Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. III[4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I[7,

SOLAS 74 Reg. I11[22

SOLAS 74 Reg. 111/32,

SOLAS 74 Reg. I1I[34

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks)II,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(if)

MED/1.6¢

Vee- ja kaitseiilikonnad, mis on kavandatud
kandmiseks ILMA paastevestita:

— kaitseiilikonnad

Rida 2/2

Tiiiibikinnitusndouded

SOLAS 74 Reg. III[4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/7,

SOLAS 74 Reg. I11/22

SOLAS 74 Reg. I1I[32,

SOLAS 74 Reg. IH/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.481(102),

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— MO Res. MSC.481(102).

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

14
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1 2 3 4 5
MED/1.7 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Termokaitsevahendid — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I[22,
— SOLAS 74 Reg. I11[32,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
1 2 3 4 5
MED/1.8 Tiitibikinnitusnouded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Langevarjuga signaalraketid (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. I11/4, — 1SO 15736:2006. B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I11/6,

— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) III,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

970TLTC ‘11T
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3

5

MED/1.9 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Kisisarituled (ptirotehnika) — SOLAS 74 Reg. I11/4, — 1SO 15736:2006. B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. BA+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) III,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks) 8.

1 2 3 4 5

MED/1.10 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 12.8.2020
Suitsupoid (piirotehnika) — SOLAS 74 Reg. 111/4, — 1SO 15736:2006. B+E

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Markus: Vt punkt MED/1.1.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1117,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) II,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IIL.

14
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6S7/L1

2

3

5

MED/1.11
Liiniheiteseadmed
Rida 1/1

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— ISO 15736:2006.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III/18,

— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

B+D
B+E
B+F

12.8.2020

2

3

6

MED/1.12
Taispuhutavad pddsteparved
Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. I11/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11113,

— SOLAS 74 Reg. 11|21,

— SOLAS 74 Reg. 1126,

— SOLAS 74 Reg. IH/31,

— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MS(C/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:
— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(if)

970TLTC ‘11T
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2

3

5

MED/1.12
Taispuhutavad pddsteparved
Rida 2,2

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[13,

— SOLAS 74 Reg. III[21,

— SOLAS 74 Reg. I11/26,

— SOLAS 74 Reg. III[31,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MS(C/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO Res. MSC.481(102).
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

2

3

6

MED/1.13
Jdigad paisteparved
Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[21,

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. III[31,

— SOLAS 74 Reg. I1/34

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(i)

14
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2

3

5

MED/1.13
Jdigad paisteparved
Rida 2/2

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[21,

— SOLAS 74 Reg. I11/26

— SOLAS 74 Reg. 111/31,

— SOLAS 74 Reg. I1/34

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102).

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO Res. MSC.481(102).

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

2

3

6

MED/1.14a

Automaatselt piistuvad pddsteparved:
— tdispuhutavad

Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I11/26,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MS(/Circ.809,

— IMO MS(C/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

Pikendatud hooldussagedusega:
— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(if)

970TLTC ‘11T
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2

3

5

MED/1.14a

Automaatselt plistuvad pddsteparved:

— tdispuhutavad
Rida 2/2

Tiiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. III/4,
SOLAS 74 Reg. X[3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11[26,

SOLAS 74 Reg. I1I[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.481(102),

IMO MSC/Circ.809,

IMO MS(C/Circ.811,

IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO Res. MSC.481(102).
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

2

3

6

MED/1.14b

Automaatselt piistuvad pddsteparved:

— jdigad
Rida 1/2

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 111/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 11126,

SOLAS 74 Reg. I1I[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.809,

IMO MSC/Circ.811,

IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(i)

14
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657/1¢

2

3

5

MED/1.14b

Automaatselt plistuvad pddsteparved:

— jdigad
Rida 2/2

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MSC/CirC.809,

— IMO MSC/CirC.Sl 1,

— IMO MSC.l/Circ.l 328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO Res. MSC.481(102).

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

2

3

6

MED/1.15
Tendiga kahepoolsed péisteparved
Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 111/ 26,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MS(/Circ.809,

— IMO MS(C/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.
Pikendatud hooldussagedusega:
— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

10.10.2026
(i)

970TLTC ‘11T
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2

3

5

MED/1.15
Tendiga kahepoolsed paisteparved
Rida 2,2

Tiiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. III/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo-

ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11[26,

SOLAS 74 Reg. III[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.481(102),

IMO MSC/CirC.809,

IMO MSC/CirC.81 1,

IMO MSC.l/Circ.l 328.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO Res. MSC.481(102).
Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

2

3

MED/1.16

Piisteparvede vabastusseadmed (hiidrostaat)

Rida 1/1

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 111/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. III/13,

SOLAS 74 Reg. I11[26,

SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

14
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2 3 4 5 6
MED/1.17a Tiiiibikinnitusnouded IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2026
Piistepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4, IMO MSC/Circ.1006. B+F (ii)
taavet-paistepaadid: — SOLAS 74 Reg. X/3. G
— poolkinnised . N
— innised Veo- ja toimivusnduded
Rida 1)2 — SOLAS 74 Reg. I1lj21,
— SOLAS 74 Reg. 1131
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1423.
MED/1.17a Tiiiibikinnitusnduded IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023
Piistepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4, IMO Res. MSC.481(102), B+F
taavet-padstepaadid: — SOLAS 74 Reg. X/3. IMO MSC/Circ.1006. G
— poolkinnised . N
_ kinnised Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/31

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MSC.l/CirC.1423.

970TLTC ‘11T
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2

3

6

MED/1.17b
Piistepaadid:
vabalang-pddstepaadid
Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III|21,

— SOLAS 74 Reg. 1131

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMOMSC/CirC.1006.

B+D
B+F

10.10.2026
(if)

MED/1.17b
Piistepaadid:
vabalang-pddstepaadid
Rida 2/2

Tiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III/21,

— SOLAS 74 Reg. I1I/31

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— MO Res. MSC.481(102),
—  IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

10.10.2023

14
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1 2 3 4 5 6
MED/1.17¢ Tiiiibikinnitusnouded IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 15.8.2022 10.10.2026
Taavet-paistepaadid (valvepaatidena — SOLAS 74 Reg. I11/4, IMO MSC/Circ.1006. B+F (ii)
kasutatavad): — SOLAS 74 Reg. X/3. G
— poolkinnised . N
— innised Veo- ja toimivusnduded
Muirkus: Rakendusméirusega — SOLAS 74 Reg. l1I|21,
(EL) 2022/1157 lisatud uus punke | — SOLAS 74 Reg. 1131
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. 11134,
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1423,
— IMO MSC.1/Circ.1630,
— IMO MSC.1/Circ.1631.
MED/1.17¢ Tuiibikinnitusnduded IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023
Taavet-paistepaadid (valvepaatidena — SOLAS 74 Reg. I11/4, IMO Res. MSC.481(102), B+F
kasutatavad): — SOLAS 74 Reg. X/3. IMO MSC/Circ.1006. G

— poolkinnised
— kinnised
Markus: Rakendusmiirusega
(EL) 2022/1157 lisatud uus punkt
Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11/21,

— SOLAS 74 Reg. I11/31

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— MO Res. MSC.481(102),

— IMO MSC.1/Circ.1423.
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2

3

6

MED/1.18
Jdigad valvepaadid
Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I[21,

SOLAS 74 Reg. 1131

SOLAS 74 Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
IMO MSC/CirC. 1006.

B+D
B+F

10.10.2026
(if)

MED/1.18
Jdigad valvepaadid
Rida 2/2

Tiiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 111/4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I/21,

SOLAS 74 Reg. I11/31

SOLAS 74 Reg. I1I/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.481(102).

IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
IMO Res. MSC.481(102),
IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

10.10.2023

14
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2

3

6

MED/1.19
Taispuhutavad valvepaadid
Rida 1/3

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[21,

— SOLAS 74 Reg. III[31

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
ISO 15372:2000.

B+D
B+F

10.10.2026
(if)

MED/1.19
Taispuhutavad valvepaadid
Rida 2/3

Tiiiibikinnitusndouded
— SOLAS 74 Reg. I11/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnouded

— SOLAS 74 Reg. 11121,

— SOLAS 74 Reg. I11/31

— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.481(102).

IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
IMO Res. MSC.481(102),
ISO 15372:2000.

B+D
B+F

10.10.2023

4.9.2027
(if)
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MED/1.19 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 4.9.2024
Taispuhutavad valvepaadid — SOLAS 74 Reg. I11/4, — IMO Res. MSC.481(102), B+F
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — [SO 15372:2000 + A1:2021. G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. III[21,

— SOLAS 74 Reg. I1I/31

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.481(102).
1 2 3 4 5 6

MED/1.20a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2026
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4. — SO 15372:2000. B+F (ii)
— tdispuhutavad . - G
Rida 1/3 Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/26,

SOLAS 74 Reg. I1I[34,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
IMO MSC/Circ.1016,

IMO MSC/Circ.1094.

14
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2 3 4 5 6

MED/1.20a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023 4.9.2027
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4. — IMO Res. MSC.481(102), B+F (i)
— tdispuhutavad . N — 1SO 15372:2000. G
Rida 2/3 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1126,

— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MS(C/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.20a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 4.9.2024 4.9.2027
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4. — IMO Res. MSC.481(102), B+F (ii)
— tiispuhutavad —— — 18O 15372:2000 + A1:2021. G
Rida 3/3 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO Res. MSC.481(102),
— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.
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MED/1.20b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2026
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I1I/4. — IMO MS(/Circ.1006. B+F (if)
— Jigad — G
Rida 12 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.20b Tutibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I1I/4. — IMO Res. MSC.481(102), B+F
— jdigad ———— — MO MSC/Circ.1006. G
Rida 2/2 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.

1 2 3 4 5 6

MED/1.20c Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2026
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4. — IMO MS(C/Circ.1006, B+F (ii)
— jaigad-taispuhutavad — 18O 15372:2000. G

Rida 1/3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I11/26,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
— IMO MS(/Circ.1016,

— IMO MS(C/Circ.1094.
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MED/1.20c Tiiiibikinnitusnouded IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 10.10.2023 4.9.2027
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4. IMO Res. MSC.481(102), B+F (i)
— jdigad-taispuhutavad . N IMO MSC/Circ.1006, G
Rida 2/3 Veo- ja toimivusnduded 1SO 15372:2000.

— SOLAS 74 Reg. 1126,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— MO Res. MSC.481(102),

— IMO MS(/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.20c Tiitibikinnitusnduded IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 4.9.2024
Kiirvalvepaadid: — SOLAS 74 Reg. I11/4. IMO Res. MSC.481(102), B+F

IMO MSC/Circ.1006, G

— jdigad-tdispuhutavad
Rida 3/3

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO Res. MSC.481(102),
— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.

ISO 15372:2000 + A1:2021.
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1 2 3 4
MED/1.21 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Lo6pri ja vintsiga (taavetiga) — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1 G

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11[23,

SOLAS 74 Reg. I1I[33,

SOLAS 74 Reg. IH/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V1,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

Punkt MED/1.22 ,Pidstepaatide voi -parvede veeskamisseadmed* on tiile viidud punkti MED/9/1.3 ja vilja jaetud rakendusmaarusega (EL) 2023/1667.

1 2 3 4
MED/1.23 Tutibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabalang-pidstepaatide veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I/16,

SOLAS 74 Reg. I11/23,

SOLAS 74 Reg. I11[33,

SOLAS 74 Reg. I11[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
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1 2 3 4

MED/1.24 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piisteparvede veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
(taavetid) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1 —— G

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11112,

— SOLAS 74 Reg. 11116,

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8.
1 2 3 4

MED/1.25 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Kiirvalvepaatide veeskamisseadmed — SOLAS 74 Reg. I1I/4. B+E
(taavetid) . N B+F

Veo- ja toimivusnduded G

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI.
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1 2 3 4
MED/1.26a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabastusmehhanismid: — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
— pdiste-ja valvepaatidele (veesatakse loopri | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
voi 160prite abil) . N
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I11/16,
— SOLAS 74 Reg. 11|34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1419.
1 2 3 4
MED/1.26b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabastusmehhanismid: — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— padsteparvedele (veesatakse 166pri voi
166prite abil)
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/16,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

14
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1 2 3 4
MED/1.26¢ Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Vabastusmehhanismid: — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
— vabalang-pdastepaatidele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1 ——
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I11/16,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
1 2 3 4
MED/1.27 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Laeva evakuatsioonisiisteemid — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3. G

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/15,

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
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2 3 4 5 6

MED/1.28 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D 23.9.2028
Piastevahendid — SOLAS 74 Reg. I1I/4. B+F (ii)
Rida 1/2 ——

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI.
MED/1.28 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 23.9.2025
Pidstevahendid — SOLAS 74 Reg. I1I/4. — IMO MSC.1/Circ.810. B+F
Rida 2/2 ——

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11|26,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V1.

2 3 4 5 6

MED/1.29 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 23.9.2028
Evakuatsiooniredelid — SOLAS 74 Reg. I11/4, — 1SO 5489:2008. B+E (i)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. I1I[11, BA+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/11,

— SOLAS 74 Reg. IT/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1285.

14
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1 2 3 4 5
MED/1.29 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 23.9.25
Evakuatsiooniredelid — SOLAS 74 Reg. I11/4, — 1SO 5489:2024. B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. I1I[11, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/11,
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1285.
1 2 3 4 5
MED/1.30 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.481(102). B+D 15.8.2022
Valgust peegeldavad materjalid — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

Punkt MED/1.31 ,Pidstepaatide ja -parvede kahesuunalised ULL raadiotelefonid on iile viidud punktidesse MED/5.17 ja MED/5.18.

Punkt MED/1.32 ,9 GHz otsingu ja péiste radartransponder (SART)“ on iile viidud punkti MED/4.18.
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1 2 3 4
MED/1.33 Tiiiibikinnitusnduded — ENISO 8729:1998, B+D
Piiste- ja valvepaatide radarpeegeldi — SOLAS 74 Reg. I11/4, — EN 60945:2002 + [EC 60945 parandus B+E
(passiivne) — SOLAS 74 Reg. X/3. 1(2008). B+F
Rida 1/1 — Voi:
Veo- ja tOlleUSIlOUded — ENISO 8729:1998
— SOLAS 74 Reg. Ill|34, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
— IMO Res. A.384(X), parandus 1 (2008).
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Vi
koodeks) 8, — IS0 8729-1:2010,
— IMO Res. MSC48(66)-(LSA koodeks) I, | __ N 60945:2002 + IEC 60945 parandus
—  IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV, 1 (2008).
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V, | ;.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC — ISO 8729-1:2010
koodeks) 8, — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
— IMO Res. MSC164(78) parandus 1 (2008)
Punkt MED/1.34 ,B-klassi magnetkompass péiste- ja valvepaatide jaoks“ on iile viidud punkti MED/4.23.
Punkt MED/1.35 ,Pidiste- ja valvepaatide kasitulekustutid“ on iile viidud punkti MED/3.38.
1 2 3 4
MED/1.36 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piistepaadifvalvepaadi mootor — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V.
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1 2 3 4 5
MED/1.37 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Valvepaadi mootor — paramootor — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V.
1 2 3 4 5
MED/1.38 Tutibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 13.9.2019
Piiste- ja valvepaatide helgiheitjad — SOLAS 74 Reg. I11/4, — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. 1(2008). B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

Voi:

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
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1 2 3 4 5 6
MED/1.39 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+D 10.10.2026
Lahtised kahepoolsed paasteparved — SOLAS 74 Reg. I11/4, koodeks) 10. lisa, B+F (i)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
. N koodeks) 11. lisa.
Veo- ja toimivusnduded Pikendatud hooldussagedusega:
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC " IMO MSC.1/Circ.1325.
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10. lisa,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 11. lisa.
— IMO MSC.1/Circ.1328.
MED/1.39 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC B+D 10.10.2023
Lahtised kahepoolsed paasteparved — SOLAS 74 Reg. I11/4, koodeks) 10. lisa, B+F

Rida 2/2

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10. lisa,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 11. lisa,

— IMO Res. MSC.481(102),

— IMO MSC.l/Circ.l 328.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 11. lisa.

— IMO Res. MSC.481(102).

Pikendatud hooldussagedusega:

— IMO MSC.1/Circ.1328.

Punkt MED/1.40 ,Mehaanilised lootsitdstukid®

on iile viidud punkti MED/4.48.
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1 2 3 4

MED/1.41a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piistepaatide ja -parvede ning valvepaatide — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
vintsid: — SOLAS 74 Reg. X/3. BA+F
— taavet-pdastepaadile . N G
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[16,

— SOLAS 74 Reg. I11/23

— SOLAS 74 Reg. 11124,

— SOLAS 74 Reg. I1I[34

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8.
1 2 3 4
MED/1.41b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.81(70), muudetud. B+D
Piistepaatide ja -parvede ning valvepaatide — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
vintsid: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G

— vabalang-péistepaatidele
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I/16,
— SOLAS 74 Reg. I1I[23
— SOLAS 74 Reg. HI/24,
— SOLAS 74 Reg. III[34
— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) VI.
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2

3

MED/1.41c

Piistepaatide ja -parvede ning valvepaatide
vintsid:

— padsteparvele

Rida 1/1

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. IH/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[16,

— SOLAS 74 Reg. I1I/17

— SOLAS 74 Reg. 11123

— SOLAS 74 Reg. I11/24,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

—  IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

2

3

MED/1.41d

Piistepaatide ja -parvede ning valvepaatide
vintsid:

— valvepaadile

Rida 1/1

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[16,

— SOLAS 74 Reg. 1117

— SOLAS 74 Reg. 11|23,

— SOLAS 74 Reg. I1I[34

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) VI,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F

2

3

MED/1.41e

Piistepaatide ja -parvede ning valvepaatide
vintsid:

— kiirvalvepaadile

Rida 1/1

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. HI/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1I[16,

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud.

B+D
B+E
B+F
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2

SOLAS 74 Reg. IlI[17
SOLAS 74 Reg. 111/23,

SOLAS 74 Reg. I111/34

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA

koodeks) VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

Punkt MED/1.42 ,Lootsiredel” on iile viidud punkti MED/4.49.

2

3

5

6

MED/1.43
Jdigad-tdispuhutavad valvepaadid
Rida 1/2

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. III[4,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/21,

SOLAS 74 Reg. III/31,

SOLAS 74 Reg. I1I[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— IMO Res. MSC.81(70), muudetud,
— IMO MSC/CirC.1006,
— I1SO 15372:2000 + A1:2021.

B+D
B+F

15.8.2022

31.8.2029
ii)
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1 2 3 4 5 6

MED/1.43 Tiiiibikinnitusnduded IMO Res. MSC.81(70), muudetud, B+D 31.8.2026
Jdigad-taispuhutavad valvepaadid — SOLAS 74 Reg. I11/4, IMO Res. MSC.481(102), B+F
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. IMO MSC/Circ.1006, G
(UUS RIDA) ——— 1SO 15372:2000 + A1:2021.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I[21,

— SOLAS 74 Reg. I1I/31,

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— MO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8,
— MO Res. MSC.481(102).
1 2 3 4 5 6

MED/1.44 a Tiitibikinnitusnduded EN 50695:2021, B+D 15.8.2022 23.9.2028
Valjuhialdiside- ja tildhairesiisteemid (PAGA) | — SOLAS 74 Reg. I11/4, EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
— Juhtimis- ja jaotussiisteem — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F
Markus: sertifikaadil tdpsustatakse, millistele | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162 seeriad: G

jargmistele laevadele ja siisteemidele
seadmed sobivad:

koodeks) 4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 4,

—  IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

EN 62923-1:2018,

EN 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
Laevad: Veo- ja toimivusnduded Voi
— Kaubalaevad — SOLAS 74 Reg. 1I-2/12, — EN50695:2021,
— Reisilaevad (v.a ohutu sadamasse — SOLAS 74 Reg. II-2/21, — IEC 60945:2002 + IEC 60945
naasmine) — SOLAS 74 Reg. [-2/22, parandus 1 (2008),
— Reisilaevad (k.a ohutu sadamasse — SOLAS 74 Reg. 111/6, — IEC 61162 seeriad:
naasmine) — IMO Res. A.1021(26) 5, IEC 61162-1:2016
Siisteemid: — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— Uldhiiresiisteemid (GA) koodeks) VII, IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
— Valjuhéildisidesiisteemid (PA) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
— Valjuhiildiside- ja tildhdiresiisteemid koodeks) 4, parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
(PAGA) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC IEC 61162-450:2018,
Rakendusmaidrusega (EL) 2022/1157 lisatud koodeks) 8, — IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
uus punkt (ile toodud punktist MED/9/1.5) — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC — IEC 62923-1:2018,
Rida 1/2 koodeks) 4, — IEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.808,
— IMO MSC.1/Circ.1369/1. tdiendus.
MED/1.44 a Tiibikinnitusnduded — EN50695:2021, B+D 23.9.2025
Valjuhdaldiside- ja tildhairesiisteemid (PAGA) | — SOLAS 74 Reg. I11/4, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E
— Juhtimis- ja jaotussiisteem — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F
Markus: sertifikaadil tdpsustatakse, millistele | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G

jargmistele laevadele ja siisteemidele
seadmed sobivad:

koodeks) 4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— MO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 4,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ENIEC 62288:2022, + A1:2024,
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Laevad:

— Kaubalaevad

— Reisilaevad (v.a ohutu sadamasse
naasmine)

— Reisilaevad (k.a ohutu sadamasse
naasmine)

Stisteemid:

— Uldhiiresiisteemid (GA)

— Valjuhiildisidestisteemid (PA)

— Valjuhiildiside- ja tildhéiresiisteemid
(PAGA)

Rakendusmiirusega (EL) 2022/1157 lisatud

uus punkt (iile toodud punktist MED/9/1.5)

Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/12,

— SOLAS 74 Reg. H-2/21,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/22

— SOLAS 74 Reg. III/6,

— IMO Res. A.1021(26) 5,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) VII,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 4,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.808,

)

— IMO MSC.1/Circ.1369/1. tiiendus.

— EN62923-1:2018,

— EN62923-2:2018.

Ja vajaduse korral viljaspool laevasilda

asuvad elektri- ja elektroonikaseadmed:

— IJEC60533:2015.

Voi:

— EN50695:2021,

— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021+ muudatus
1:2024,

— JEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ja vajaduse korral viljaspool laevasilda

asuvad elektri- ja elektroonikaseadmed:

— JEC60533:2015.

1 2 3 4 5
MED/1.44b Tiiiibikinnitusnduded — EN50695:2021, B+D 15.8.2022
Valjuhiildiside- ja ildhiiresiisteemid (PAGA) | — SOLAS 74 Reg. III 4, — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
— Kolarid — SOLAS 74 Reg. X/3, 1(2008). B+F
(Tuletdrjehdire seadmena kasutamise korral — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Voi: G

kohaldatakse punkti MED/3.53.)
Rakendusmairusega (EL) 2022/1157 lisatud
uus punkt (iile toodud punktist MED/9/1.5)
Rida 1/1

koodeks) 4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 4,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.

— EN50695:2021,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
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Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1-2/12

— SOLAS 74 Reg. 1-2/21,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/22

— SOLAS 74 Reg. III/6,

— IMO Res. A.1021(26) 5,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
koodeks) VII,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 4,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO MSC.1/Circ.808,

— IMO MSC.1/Circ.1369/1. tiiendus.

2.  Merereostuse viltimine

1973/1978. aasta MARPOLI konventsiooni Vastavushindamis- Esmakordne Viimane
Number ja eseme nimetus kohaldatavad muudetud reeglid ning asjakohased Katsestandardid s rr‘;zf) dulid s turule pardale
IMO resolutsioonid ja ringkirjad laskmine paigutamine
1 2 3 4 5 6
MED/2.1 Tiitibikinnitusnouded — IMO Res. MEPC.107(49), muudetud, B+D
Seadmed 6li filtreerimiseks (pilsivee — MARPOL 73/78 I lisa, Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
B+F

dlisisaldus ei iileta 15 ppm)
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73/78 I lisa, Reg. 14,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
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1 2 3 4
MED/ 2.2 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.5(XIII). B+D
Oli/vee eralduspinna detektorid — MARPOL 73/781lisa, Reg. 32. B+E
Rida 1/1 —— B+F
Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73/781lisa, Reg. 32.
1 2 3 4
MED/2.3 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.107(49), muudetud, B+D
Olisisaldusmdoturid — MARPOL 73/78 I lisa, Reg. 14. — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
Rida 1/1 B+F

Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73/78 I lisa, Reg. 14,
— IMO MEPC.1/Circ. 643.

Punkt MED/2.4 ,Olemasolevale pilsiveeseparaatorile (pilsivee jaoks, mille dlisisaldus ei iileta 15 ppm) lisatavad to6tlemisseadmed* on tahtlikult tiihjaks jaetud.

1 2 3 4
MED/2.5 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.108(49), muudetud. B+D
Naftatankeri liheite jalgimise ja juhtimise — MARPOL 73/781lisa, Reg. 31, B+E
stisteem — IMO MEPC.1/Circ.858. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— MARPOL 73/781lisa, Reg. 31.
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MED/2.6a Tiidibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.227(64), sh punkt 4.2. B+D 16.3.2017
Reoveepuhastid — MARPOL 7378 IV lisa, Reg. 9. B+E
(reisilaevadele kasutamiseks koikides — - B+F
piirkondades, sh MARPOLI IV lisa Veo- ja toimivusnduded G
eripiirkonnas). — MARPOL 73/78 IV lisa, Reg. 9.
Rida 1/1
MED/2.6b Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.227(64), v.a punkt 4.2. B+D 16.3.2017
Reoveepuhastid — MARPOL 73/78 IV lisa, Reg. 9. B+E
(muudele laevadele kui reisilaevadele . - B+F
kasutamiseks kaikides piirkondades ja Veo- ja toimivusnouded G
reisilaevadele viljaspool MARPOLI IV lisa — MARPOL 73[78 IV lisa, Reg. 9.
eripiirkonda).
Rida 1/1
1 2 3 4 5 6
MED/2.7 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.244(66). B+D 16.3.2017 4.9.2027
Laeva jddtmepodletusahjud — MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16. B+E (iii)
(Jadtmepdletusahjud voimsusega kuni . . B+F
4000 kW) Veo- ja toimivusnduded G
Rida 1)2 — MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16.
MED/2.7 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.244(66). B+D 4.9.2024
Laeva jddtmepoletusahjud — MARPOL 73/78 Vl lisa, Reg. 16. — IMO Res. MEPC.368(79). B+E
(Jadtmepdletusahjud voimsusega kuni . . B+F
4000 kW) Veo- ja toimivusnduded G

Rida 2/2

— MARPOL 73/78 VI lisa, Reg. 16.
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1 2 3 4 5 6
MED/2.8 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx B+D
NOx analiisaator laeva pardal kasutamiseks — IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi tehniline koodeks 2008), muudetud. B+E
vastavalt NOx tehnilisele koodeksile 2008 muudetud VI lisa, Reg. 13). B+F
Rida 1/1 — G
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLI
muudetud VI lisa, Reg. 13),
— IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx
tehniline koodeks 2008),
— IMO Res. MEPC.291(71).
Punkt MED/2.9 ,Seadmed, mis kasutavad SOx-heite piiramiseks muid tehnilisi meetodeid“ on iile viidud punkti MED/[9/2.4.
1 2 3 4 5 6
MED/2.10 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.259(68). Kava A: 19.6.2018 10.10.2026
Laeva heitgaasipuhastussiisteemid — IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi B+F (iii)
Rida 1/2 muudetud VI lisa, Reg. 4), G
— IMO Res. MEPC.259(68). Kava B:
U G
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi
muudetud VI lisa, Reg. 4).
MED/2.10 Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MEPC.340(77). Kava A: 10.10.2023
Laeva heitgaasipuhastussiisteemid — IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi B+F
Rida 2/2 muudetud VI lisa, Reg. 4), G
— IMO Res. MEPC.340(77). Kava B:
G

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLI
muudetud VI lisa, Reg. 4).
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657/1S

3.  Tulekaitsevahendid

1974. aasta SOLASi konventsiooni Vastavushindamis- Esmakordne Viimane pardale
Number ja eseme nimetus kohaldatavad muudetud reeglid ning Katsestandardid dulid turule out bl
asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad fmoodut laskmine paigutamine
MED/3.1 Tiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Teki aluskatted — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, koodeks), muudetud. B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. II-2/6, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
2 3 4 5 6
MED/3.2 Tidbikinnitusnduded — EN 3-7:2004 + A1:2007, B+D 15.8.2022
Kisitulekustutid — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 3-8:2021, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 3-9:2006 + AC:2007, B+F
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 4. | — EN 3-10:20009.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. I1-2/18,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20

— IMO Res. A.951(23),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 4,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,

— MO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC/Circ.1275 + parandus 1.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.3a Tiiibikinnitusnduded — EN 469:2020. B+D 4.9.2024
Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
(kuumakindel kaitseriietus): — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 1/1

Markus: tuleb eranditult sertifitseerida, kui
vastab kaitsetasemele X2 ja
kaitseastmele Y2+Z.2.

Markus: ei kohaldata kuumust peegeldava (nt
aluminiseeritud) riiete suhtes.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Punkt MED/3.3b ,Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus (kuumakindel kaitseriietus): — tuletdrjuja kaitseriietus: peegeldava vilispinnaga kaitseriietus“ on vilja jdetud rakendusmairusega

(EL) 2024/1975.

Punkt MED/3.3c ,Tuletdrjuja varustus: kaitseriietus (kuumakindel kaitseriietus): — tuletdrjuja kaitseriietus: peegeldava vilispinnaga kaitseriietus” on vilja jaetud rakendusmairusega

(EL) 2024/1975.

1 2 3 4 5 6
MED/3.4 Tiiiibikinnitusnduded — EN15090:2012. B+D 23.9.2028
Tuletdrjuja varustus: saapad — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E ii)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
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2

3

5

MED)/3.4
Tuletdrjuja varustus: saapad
Rida 2,2

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. II-2/15

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

— EN15090:2012, vilja arvatud I tiiip.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

MED)/3.5
Tuletdrjuja varustus: kindad
Rida 1/1

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

— EN659:2003 + A1:2008 ja AC:2009.

B+D
B+E
B+F

970TLTC ‘11T

14



6ST/¥S

o/t ¢¥1/9z0g/idwr Saxfijp/noedomna-erep//:dny 117

MED)/3.6
Tuletdrjuja varustus: kiiver
Rida 1/2

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

SOLAS 74 Reg. 11-2/15

IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,
IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

— EN 443:2008.

B+D
B+E
B+F

23.9.2028
(if)

MED)/3.6
Tuletdrjuja varustus: kiiver
Rida 2/2

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
SOLAS 74 Reg. X3,
IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1-2/10,
SOLAS 74 Reg. II-2/15,
IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,
IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

— EN 443:2008, vilja arvatud A tiiiip.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025
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1 2 3 4
MED/3.7 Tiiibikinnitusnduded — 1580 23269-2:2011 (tule kustutamine — B+D
Autonoomne surudhuhingamisaparaat — SOLAS 74 Reg. II-2/10, kasutatakse ainult merel). B+E
Mrkus: ohtlike kaupadega seotud énnetuste | — SOLAS 74 Reg. X3, I tiriibi maski ei kasutata MED/3.7 ega B+F

korral on vaja tilerdhumaski.
(Vt punkt MED/7.1)
Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10

— SOLAS 74 Reg. II-2/15,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 3,

— IMO MSC.1/Circ.1499,

— IMO MSC.1/Circ.1555.

MED/7.1 puhul.

Markus: Standardi ISO 23269-2 punktiga
4.28 ndutud seonduv tulekindel
paasteliin peab olema
sertifitseeritud laevavarustuse
direktiivi punkti MED 3.44 kohaselt
ja seda kasutatakse koos
hingamisaparaadiga ning seda peab
olema voimalik karabiinhaagi abil
kinnitada aparaadi rakmete voi
eraldi voo kiilge, et takistada
aparaadi eraldumist paasteliini
kasutamise ajal.

Hingamisaparaadi B votte sertifikaadil

margitakse laevavarustuse direktiivi kohane

tulekindel pddsteliin kohustuslikuks
kombineeritud komponendiks.
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1 2 3 4 5
MED/3.8 Tiiibikinnitusnduded — EN14593-1:2018. B+D 13.9.2019
Surudhusiisteemi toitega hingamisaparaat — SOLAS 74 Reg. X/3, Voi: B+E
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN14594:2018. B+F
koodeks) 7.
Markus: see varustus on ette nihtud iiksnes
1994. aasta HSC-koodeksi nduete
jargi ehitatud kiirlaevadele.
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4 5
MED/3.9 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. A.800(19), muudetud. B+D
1974. aasta SOLASi konventsiooni reeglis — SOLAS 74 Reg. II-2/7, B+E
11-2/12 nimetatutega samavairsed — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+F

sprinklersiisteemide osad eluruumidesse,

teenindusruumidesse ja juhtimispostidesse

(piirduvad pihustite ja nende toimimisega)

(Paiksete sprinklersiisteemide pihustid

kiirlaevadele kuuluvad samuti selle punkti

alla.)

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 8.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— MO Res. MSC.44(65),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.912,

— IMO MS(C/Circ. 1556.
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1 2 3 4 6
MED/3.10 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.1165, muudetud. B+D
Masina- ja lastipumbaruumide paiksete — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
surve-veeudu tulekustutussiisteemide — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
pihustid. — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 7.
Markus: toodete puhul, mida kasutatakse — -
olemasolevate seadmete Veo- ja toimivusnduded
varuosadena, véib siiski kohaldada | — SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
pardale paigutamise ajal —  IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
asjakohaseid standardeid. koodeks) 7,
Rida 11 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7,
— MO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
1 2 3 4 6
MED/3.11a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D 18.5.2025
Tulekindlad A- ja B-klassi vaheseinad: — SOLAS 74 Reg. II-2/3,2, koodeks), muudetud, B+E (iii)
— A-klassi vaheseinad — IMO MSC/Circ.1120. — IMO MSC.1/Circ.1435. B+F

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

—  SOLAS 74 Reg. 1-2/3.2.
— SOLAS 74 Reg. I1-2/9,
— IMO MSC/CirC.l 120,
— IMO MSC.]/CirC.l434,
— MO MSC.1/Circ.1616.
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1 2 3 4 5
MED/3.11a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D 18.5.2022
Tulekindlad A- ja B-klassi vaheseinad: — SOLAS 74 Reg. II-2/3,2, koodeks), muudetud, B+E
— A-klassi vaheseinad — IMO MSC/Circ.1120. — IMO MSC.1/Circ.1435. B+F
Rida 2/2 ————
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2.
— SOLAS 74 Reg. II-2/9,
— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC.1/Circ.1434,
— IMO MSC.1/Circ.1616,
— IMO MSC.1/Circ.1621.
1 2 3 4 5
MED/3.11b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tulekindlad A- ja B-klassi vaheseinad: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,4, koodeks), muudetud. B+E
— B-klassi vaheseinad — IMO MS(C/Circ.1120. B+F

Markus: kui B-klassi vaheseina on katsetatud
ainult tihelt poolt ja see on
projekteeritud paigaldamiseks
katsetamata kiiljega teise B-klassi
vaheseina katsetamata kiilje korvale,
peab EU tiiiibitunnistus sisaldama
selle pardale paigaldamise tingimusi,
tagades, et SOLASI II-2. peatiiki
reeglis 9.2 (Kuumuskindlad ja
ehituslikud piirded) esitatud
vastavates tulekindlustabelites
mirgitud kaitse tase on alati taidetud.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC.1/Circ.1581.
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1 2 3 4 5 6

MED/3.12a Tiiiibikinnitusnduded IMO MSC|Circ.677, muudetud, B+F 19.6.2018 25.8.2024
Seadmed, mis takistavad leekide levimist — SOLAS 74 Reg. II-2/4, ENISO 16852:2016, (iii)
tankerite lastitankidesse: — SOLAS 74 Reg. II-2/16. ISO 15364:2016.
— rdhufvaakumi klapp U N
Rida 1/3 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
MED/3.12a Tiiibikinnitusnduded IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 25.8.2021 31.8.2029
Seadmed, mis takistavad leekide levimist — SOLAS 74 Reg. II-2/4, ENISO 16852:2016, (iii)
tankerite lastitankidesse: — SOLAS 74 Reg. II-2/16. ISO 15364:2021.
— rdhufvaakumi klapp . N
Rida 2/3 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
MED/3.12a Tiiibikinnitusnduded IMO MSC|Circ.677, muudetud, B+F 31.8.2026

Seadmed, mis takistavad leekide levimist
tankerite lastitankidesse:

— rdhu/vaakumi klapp

Rida 3/3

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2[16.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2]16.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.

EN ISO/IEC 80079-49:2024,
ISO 15364:2021.
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1 2 3 4 5 6

MED/3.12b Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+D 19.6.2018 31.8.2029
Seadmed, mis takistavad leekide levimist — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISO 16852:2016. B+E (iii)
tankerite lastitankidesse: — SOLAS 74 Reg. II-2/16. B+F
— leegi pidurdajad . N
Rida 1/2 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
MED/3.12b Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+D 31.8.2026
Seadmed, mis takistavad leekide levimist — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISOJIEC 80079-49:2024. B+E
tankerite lastitankidesse: — SOLAS 74 Reg. II-2/16. B+F
— leegi pidurdajad . N
Rida 22 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.

1 2 3 4 5 6

MED/3.12¢ Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+D 19.6.2018 31.8.2029
Seadmed, mis takistavad leekide levimist — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISO 16852:2016. B+E (ii)
tankerite lastitankidesse: — SOLAS 74 Reg. II-2/16. B+F

— plahvatusleegi pidurdajad
Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16.

— IMORes.MSC.98(73)-(FSSkoodeks) 15.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.12¢ Tiiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+D 31.8.2026
Seadmed, mis takistavad leekide levimist — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISOJIEC 80079-49:2024. B+E
tankerite lastitankidesse: — SOLAS 74 Reg. II-2/16. B+F
— plahvatusleegi pidurdajad
Ridap2/aZ vatislecgt plonttaa Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
1 2 3 4 5 6
MED/3.12d Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 19.6.2018 25.8.2024
Seadmed, mis takistavad leekide levimist — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISO 16852:2016, (iii)
tankerite lastitankidesse: — SOLAS 74 Reg. II-2/16. — 1SO 15364:2016.
— kiirtuulutusklapp . N
Rida 1/3 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 15.
MED/3.12d Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 25.8.2021 31.8.2029

Seadmed, mis takistavad leekide levimist
tankerite lastitankidesse:

— kiirtuulutusklapp

Rida 2/3

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16,

— IMORes.MSC.98(73)-(FSSkoodeks) 15.

— ENISO 16852:2016,
— 15O 15364:2021.

(ifi)
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1 2 3 4 5
MED/3.12d Tiiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.677, muudetud, B+F 31.8.2026
Seadmed, mis takistavad leekide levimist — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISOJIEC 80079-49:2024,
tankerite lastitankidesse: — SOLAS 74 Reg. II-2/16. — 1SO 15364:2021.
— kiirtuulutusklapp — N
Rida 33 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16,
—  IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15.
1 2 3 4 5
MED/3.13 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Mittesiittivad materjalid — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud. B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. II-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
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Punkt MED/3.14 ,Muust materjalist kui terasest torud, mis ldbivad A- ja B-klassi vaheseinu“ on lisatud punktidesse MED/3.26 ja MED/3.27.

1 2 3 4 6
MED/3.15a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. A.753(18), muudetud, B+D
Muust materjalist kui terasest valmistatud — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+E
nafta- voi kiittedlitorud: — SOLAS 74 Reg. X/3. koodeks), muudetud. B+F
— plasttorud ja -liitmikud B N
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 10,
— IMO MSC/Circ.1120.
1 2 3 4 6
MED/3.15b Tiitibikinnitusnduded — ENISO 10497:2010. B+D 4.9.2027
Muust materjalist kui terasest valmistatud — SOLAS 74 Reg. II-2/4, B+E (iii)
nafta- voi kiittedlitorud: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— ventiilid
Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1-2/4,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.
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1 2 3 4 5
MED/3.15b Tiitibikinnitusnduded — ENISO 10497:2022. B+D 4.9.2024
Muust materjalist kui terasest valmistatud — SOLAS 74 Reg. II-2/4, B+E
nafta- voi kiittedlitorud: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— ventiilid . N
Rida 22 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 10,
— IMO MS(C/Circ.1120.
1 2 3 4 5
MED/3.15¢ Tiiiibikinnitusnduded — ISO 15540:2016, B+D 19.6.2018
Muust materjalist kui terasest valmistatud — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — SO 15541:2016. B+E
nafta- voi kiittedlitorud: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— painduvad 16dvikusdlmed ja
kompensaatorid
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 10,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 10,

IMO MSC/Circ.1120.
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1 2 3 4
MED/3.15d Tiiiibikinnitusnduded — ISO 19921:2005, B+D
Muust materjalist kui terasest valmistatud — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — 1SO 19922:2005. B+E
nafta- voi kiittedlitorud: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— torude metallist komponendid koos . N
elastsete tihenditega Veo- ja toimivusnouded
Mairkus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
olemasolevate seadmete — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
varuosadena, v3ib siiski kohaldada koodeks) 7,
pardale paigutamise ajal — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
asjakohaseid standardeid. koodeks) 10,
Rida 1/1 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 10,
— IMO MS(C/Circ.1120,
— IMO MSC/Circ.1527.
1 2 3 4
MED/3.16 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tuletokkeuksed — SOLAS 74 Reg. II-2/9. koodeks), muudetud, B+E
Rida 1/1 — IMO MSC.1/Circ.1319. B+F

Markus: tuletdkkeuste juhtimissiisteemi
osade vastavushindamine toimub
punkti MED 3.17 kohaselt.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ.1511 (1. muudatus).
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1 2 3 4
MED/3.17 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tuletdkkeuste juhtimissiisteemi osad — SOLAS 74 Reg. II-2/9, koodeks), muudetud. B+E
Mrkus: kui kasutatakse terminit ,siisteemi — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
osad“, voib rahvusvaheliste nouete — N
tditmise kontrollimiseks vaja olla Veo- ja toimivusnouded
katsetada iiksikut osa, osade rithma | — SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
v kogu siisteern, —  IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
Muirkus: Toodete puhul, mida kasutatakse koodeks) 7.
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.
Rida 1/1
1 2 3 4
MED/3.18a Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Pinnamaterjalid ja pérandakatted, madala — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud. B+E
— SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F

tuleohtlikkuse karakteristikutega:
— pealistusspoonid
Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. II-2/5,

— SOLAS 74 Reg. II-2/6,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.
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1 2 3 4
MED/3.18b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Pinnamaterjalid ja pdrandakatted, madala — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud. B+E
tuleohtlikkuse karakteristikutega: — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F
— viarvististeemid — SOLAS 74 Reg. II-2/6,
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. II-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO MS(C/Circ.1120.
1 2 3 4
MED/3.18¢ Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Pinnamaterjalid ja pdrandakatted, madala — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud. B+E
tuleohtlikkuse karakteristikutega: — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F

— porandakatted
Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I1-2/3,

— SOLAS 74 Reg. II-2/5,

— SOLAS 74 Reg. II-2/6,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

—  IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO MS(C/Circ.1120.
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1 2 3 4
MED/3.18d Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Pinnamaterjalid ja pdrandakatted, madala — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud. B+E
tuleohtlikkuse karakteristikutega: — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F
— torude isolatsioonikatted — SOLAS 74 Reg. X/3.
Rida 1/1 ——
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/3,
— SOLAS 74 Reg. I1-2/5,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO MSC/Circ.1120.
1 2 3 4
MED/3.18¢ Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Pinnamaterjalid ja porandakatted, madala — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud. B+E
tuleohtlikkuse karakteristikutega: — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F

— A-, B-ja C-klassi vaheseinte ehitamiseks
kasutatavad sideained
Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. II-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.
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652/69

2

3

MED)/3.18f

Pinnamaterjalid ja pdrandakatted, madala
tuleohtlikkuse karakteristikutega:

— siittivate labivikude membraan

Rida 1/1

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. II-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO MS(C/Circ.1120.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP
koodeks), muudetud.

B+D
B+E
B+F

2

3

6

MED/3.19

Eesriided, kardinad ning muu rippuv tekstiil
ja kile

Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.

— MO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP
koodeks), muudetud,
— IMO MSC.1/Circ.1456, muudetud.

B+D
B+E
B+F

23.9.2028
(0
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1 2 3 4 5
MED/3.19 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D 23.9.2025
Eesriided, kardinad ning muu rippuv tekstiil | — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud, B+E
ja kile — SOLAS 74 Reg. II-2/9, — IMO MSC.1/Circ.1456 (1. muudatus). B+F
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4 5
MED/3.20a Taiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D 12.8.2020
Pehme moobel: — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud. B+E
— modbliese tervikuna (sealhulgas — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F

kattematerjal, tdidismaterjal ja mittepdlev
raam)
Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
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2

3

5

MED/3.20b

Pehme moobel:

— mis tahes tdidismaterjali kattematerjal
Rida 1/1

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. II-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.

— MO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP
koodeks) 1. lisa 8. osa 3. liide,
muudetud.

B+D
B+E
B+F

12.8.2020

MED/3.20¢

Pehme moobel:

— tule levikut aeglustava tdidismaterjali
kattematerjal (katsetatud edasiseks
kasutamiseks ette nihtud konkreetse
kombinatsioonina)

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/3,
— SOLAS 74 Reg. II-2/5,
— SOLAS 74 Reg. II-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. II-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.

— IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP
koodeks) 1. lisa 8. osa 3. liide,
muudetud.

B+D
B+E
B+F

12.8.2020
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1 2 3 4 5
MED/3.20d Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D 12.8.2020
Pehme moobel: — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks) 1. lisa 8. osa 3. liide, B+E
— tule levikut aeglustav tdidismaterjal — SOLAS 74 Reg. II-2/5, muudetud. B+F
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. II-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4 5
MED/3.21 Tiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Voodiriided — SOLAS 74 Reg. II-2/3, koodeks), muudetud. B+E
— SOLAS 74 Reg. II-2/9, B+F

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,

— SOLAS 74 Reg. I1-2/9,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.

14
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1 2 3 4
MED/3.22 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tulesiibrid — SOLAS 74 Reg. II-2/9. koodeks), muudetud. B+E
Rida 1/1 — B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ.1655.
Punkt MED/3.23 ,A-klassi vaheseinte mittesiittivad ldbiviigud“ on tahtlikult tithjaks jaetud.
Punkt MED/3.24 ,Elektrikaabli labiviigud A-klassi vaheseintes” on tahtlikult tithjaks jaetud.
1 2 3 4
MED/3.25 Tiiiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
A- ja B-Klassi tulekindlad aknad ja — SOLAS 74 Reg. II-2/9. koodeks), muudetud. B+E
illuminaatorid . N B+F
Muirkus: Toodete puhul, mida kasutatakse Veo- ja toimivusnduded
olemasolevate seadmete — SOLAS 74 Reg. I1-2/9, koodek
varuosadena, voib siiski kohaldada | — MO Res. MSC.5(48)-(IGC oodeks) 3,
pardale paigutamise ajal — IMO MSC]Circ.1120.
asjakohaseid standardeid.
Rida 1/1
1 2 3 4
MED/3.26a Tiibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
A-klassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. II-2/9. koodeks), muudetud, B+E
— IMO MSC.1/Circ. 1488. B+F

— elektrikaabli labiviigud
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1129,
— IMO MSC.]/CiI‘C.l 655.
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1 2 3 4
MED/3.26b Tutibikinnitusnduded IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
A-Kklassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. II-2/9. koodeks), muudetud, B+E
— torude, ahtide jne labiviigud . - IMO MSC.1/Circ. 1488. B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ.1276 (1. muudatus),
— IMO MSC.1/Circ.1655.
1 2 3 4
MED/3.26¢ Tutibikinnitusnduded IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
A-klassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. II-2/9. koodeks), muudetud, B+E
— kogumislattide/kaablirennide — - IMO MSC.1/Circ. 1488. B+F
labiviigusiisteemid Veo- ja toimivusnduded
Rakendusmazrusega (EL) 2022/1157 lisatud | — MO MSC.1/Circ.1655.
uus punkt
1 2 3 4
MED/3.27a Tutibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
B-klassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. II-2/9. koodeks), muudetud. B+E
— elektrikaabli labiviigud B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1-2/9,
— IMO MSC.1/Circ.1655.

14
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1 2 3 4 6
MED/3.27b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
B-klassi vaheseinte labiviigud: — SOLAS 74 Reg. II-2/9. koodeks), muudetud. B+E
— torude, ahtide jne labiviigud . N B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ.1655.
1 2 3 4 6
MED/3.28 Tadbikinnitusnduded — IS0 6182-1:2014. B+D 15.8.2025
Sprinklersiisteemid (piirduvad — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Voi: B+E (iii)
pihustuspeadega) — SOLAS 74 Reg. II-2/10, — EN12259-1:1999 + A1:2001, B+F

(Paiksete sprinklersiisteemide pihustid

kiirlaevadele kuuluvad samuti selle punkti

alla.)

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete

varuosadena, voib siiski kohaldada

pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.
Rida 1/2

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.44(65),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 8,

— IMO MSC/Circ.912,
— IMO MSC.1/Circ.1556.

A2:2004 ja A3:2006.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.28 Tiitibikinnitusnduded — ISO 6182-1:2021. B+D 15.8.2022
Sprinklersiisteemid (piirduvad — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Voi: B+E
pihustuspeadega) — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN12259-1:1999 + A1:2001, B+F
(Paiksete sprinklersiisteemide pihustid — SOLAS 74 Reg. X/3. A2:2004 ja A3:2006.
kiirlaevadele kuuluvad samuti selle punkti — -
alla.) Veo- ja toimivusnduded
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. II-2/7,
olemasolevate seadmete — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
varuosadena, voib siiski kohaldada | — MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
pardale paigutamise ajal koodeks) 7,
asjakohaseid standardeid. — IMO Res. MSC.44(65),
Rida 22 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 8,
— IMO MS(/Circ.912,
— IMO MSC.1/Circ.1556.
1 2 3 4 5 6
MED/3.29 Tiitibikinnitusnduded — EN14540:2014. B+D 23.9.2028
Tuletdrjevoolikud: — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E (i)
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— mittemarguvad lamevoolikud
(siselabimddduga 25-52 mm)
Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
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1 2 3 4 5
MED/3.29 Tiiibikinnitusnduded — EN 14540:2014. (Mdrkus: B+D 23.9.2025
Tuletdrjevoolikud: — SOLAS 74 Reg. II-2/10, mittemarguvate lamevoolikute B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. (siseldbim6oduga 25-52 mm) B+F

— mittemarguvad lamevoolikud
Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.

ja hoordekatse puhul:

— komisjoni delegeeritud mairus
(EL) 20241295 (NF S 61-112).

Voi:

— EN 14540:2014. (Markus:
mittemérguvate lamevoolikute
(siselabimddduga 25-52 mm)

ja hodrdekatse puhul:

— komisjoni delegeeritud maarus
(EL) 20241295 (DIN 14811 (jaanuar
2008), vilja arvatud jaotise 5.3
nouded).

Voi:

— komisjoni delegeeritud maarus
(EL) 20241295 (NF S 61-112).

Voi:

— komisjoni delegeeritud maarus
(EL) 2024/1295 (DIN 14811 (jaanuar
2008), vilja arvatud jaotise 5.3
nouded).
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MED/3.30a Tiibikinnitusnduded EN 50104:2019, B+D 25.8.2021 4.9.2027
Kaasaskantavad hapnikumdéturid ja/véi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, EN 60079-29-1:2016, B+E (i)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. V1/3, EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus B+F
— kategooria 1: (ohutu ala) — SOLAS 74 Reg. XI-1/7. 1 (2008), vdi [EC 60945:2002 + IEC
Rida 1/2 . N 60945 parandus 1 (2008),

Veo- ja toimivusnduded IEC 60092-504:2016,

— SOLAS 74 Reg. [I1-2/4, IEC 60533:2015.

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— MO Res. MSC.98(73)-(ESS

koodeks) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.
MED/3.30a Tiiibikinnitusnduded EN 50104:2019 + EN B+D 4.9.2024
Kaasaskantavad hapnikumdéturid ja/véi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 50104:2019/A1:2023, B+E
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3, EN 60079-29-1:2016 + EN B+F
— kategooria 1: (ohutu ala) — SOLAS 74 Reg. XI-1/7. 60079-29-1:2016/A1:2022 ja EN
Rida 2/2 ——— 60079-29-1:2016/A11:2022,

Veo- ja toimivusnouded EN 60945:2002 + [EC 60945 parandus

— SOLAS 74 Reg. II-2/4, 1 (2008), v3i IEC 60945:2002 + IEC

— SOLAS 74 Reg. VI3, 60945 parandus 1 (2008),

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7. IEC 60092-504:2016,

koodeks) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.
MED/3.30b Tiiibikinnitusnduded EN 50104:2019, B+D 15.8.2022 10.10.2026
Kaasaskantavad hapnikumddturid ja/voi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, EN 60079-29-1:2016, B+E (i)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3, EN IEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+F

— kategooria 2: (gaasist tingitud
plahvatusohtlik keskkond)
Rida 1/5

— SOLAS 74 Reg. XI-17.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1-2/4,

— SOLAS 74 Reg. V1/3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
koodeks) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

EN 60079-1:2014 + AC:2018-09,

EN 60079-10-1:2021,

EN 60079-11:2012,

EN 60079-15:2010,

EN 60079-26:2015,

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus
1 (2008), voi IEC 60945:2002 + IEC
60945 parandus 1 (2008),

[EC 60092-504:2016,

IEC 60533:2015.
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MED/3.30b Tiibikinnitusnduded EN 50104:2019, B+D 10.10.2023 4.9.2027
Kaasaskantavad hapnikumdéturid ja/véi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, ENIEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+E (i)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. V1/3, EN 60079-1:2014 + AC:2018-09, B+F
— kategooria 2: (gaasist tingitud — SOLAS 74 Reg. XI-1/7. ENIEC 60079-10-1:2021,
plahvatusohtlik keskkond) . - EN 60079-11:2012,

Rida 2/5 Veo- ja toimivusnouded EN IEC 60079-15:2019,

— SOLAS 74 Reg. VI3, EN 60079-29-1:2016 + A1:2022 ja

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS EN 60945:2002 + [EC 60945 parandus

koodeks) 15, 1 (2008), v&i IEC 60945:2002 + [EC
— IMOMSC.1/Circ.1477, 60945 parandus 1 (2008),
IEC 60533:2015.

MED/3.30b Tiitibikinnitusnduded EN 50104:2019 + EN B+D 4.9.2024 23.9.2028
Kaasaskantavad hapnikumdéturid ja/véi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 50104:2019/A1:2023, B+E (i)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. V1/3, EN IEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+F

— kategooria 2: (gaasist tingitud
plahvatusohtlik keskkond)
Rida 3/5

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
koodeks) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

EN 60079-1:2014 + AC:2018-09,
ENIEC 60079-10-1:2021,

EN 60079-11:2012,

ENIEC 60079-15:2019,

EN 60079-26:2015,

EN 60079-29-1:2016 + A1:2022 ja
A11:2022,

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus
1 (2008), v&i [EC 60945:2002 + [EC
60945 parandus 1 (2008),

IEC 60092-504:2016,

IEC 60533:2015.
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MED/3.30b Tiibikinnitusnduded EN 50104:2019 + EN B+D 23.9.2025 31.8.2029
Kaasaskantavad hapnikumdéturid ja/véi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 50104:2019/A1:2023, B+E (iii)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. V1/3, ENIEC 60079-0:2018 + B+F
— kategooria 2: (gaasist tingitud — SOLAS 74 Reg. XI-1/7. AC:2020-02 ja A11:2024
plahvatusohtlik keskkond) . - EN 60079-1:2014 + AC:2018:09 ja
Rida 45 Veo- ja toimivusnduded A11:2024,
— SOLAS 74 Reg. II-2/4, EN IEC 60079-10-1:2021,
— SOLAS74Reg VI3, EN 60079-11:2012,
— SOLAS 74 Reg. XI-1/7. EN IEC 60079-15:2019,
koodeks) 15, EN 60079-29-1:2016 + A1:2022 ja
— IMO MSC.1/Circ.1581. EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008), v&i [EC 60945:2002 + IEC
60945 parandus 1 (2008),
IEC 60092-504:2016,
IEC 60533:2015.
MED/3.30b Tiitibikinnitusnduded EN 50104:2019 + EN B+D 31.8.2026
Kaasaskantavad hapnikumdéturid ja/véi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 50104:2019/A1:2023, B+E
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3, ENIEC 60079-0:2018 + B+F

— kategooria 2: (gaasist tingitud
plahvatusohtlik keskkond)

Rida 5/5

(UUS RIDA)

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
koodeks) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

AC:2020-02 ja A11:2024

EN 60079-1:2014 + AC:2018:09 ja
A11:2024,

EN IEC 60079-10-1:2021,

ENIEC 60079-11:2024,

ENIEC 60079-15:2019,

EN IEC 60079-26:2024,

EN 60079-29-1:2016 + A1:2022 ja
A11:2022,

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus
1 (2008), voi IEC 60945:2002 + IEC
60945 parandus 1 (2008),

IEC 60092-504:2016,

IEC 60533:2015.
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Punkt MED/3.31 ,Paiksete sprinklersiisteemide pihustid kiirlaevadele (HSC)“ on vilja jaetud, kuna kuulub punktide MED/3.9 ja MED/3.28 alla.

1 2 3 4
MED/3.32 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tule levikut piiravad materjalid (v.a moobel) | — SOLAS 74 Reg. X/3. koodeks), muudetud. B+E
kiirlaevadele — N B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1457.
1 2 3 4
MED/3.33 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tule levikut piiravad materjalid kiirlaevade — SOLAS 74 Reg. X/3. koodeks), muudetud. B+E
mooblile — N B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4
MED/3.34 Taibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tulekindlad vaheseinad kiirlaevadele — SOLAS 74 Reg. X/3. koodeks), muudetud. B+E
B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1457.
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1 2 3 4
MED/3.35 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tuletokkeuksed kiirlaevadel — SOLAS 74 Reg. X/3. koodeks), muudetud. B+E
Rida 1/1 . N B+F
Markus: tuletdkkeuste juhtimissiisteemi Veo- ja toimivusnguded
osade vastavushindamine toimub — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
punkti MED 3.17 kohaselt. koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4
MED/3.36 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Tulesiibrid kiirlaevadel — SOLAS 74 Reg. X/3. koodeks), muudetud. B+E
Rida 1/1 —— B+F
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4
MED/3.37a Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Kiirlaevade tulekindlate vaheseinte ldbiviigud: | — SOLAS 74 Reg. X/3. koodeks), muudetud. B+E
B+F

— elektrikaabli labiviigud
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
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1 2 3 4 5
MED/3.37b Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Kiirlaevade tulekindlate vaheseinte labiviigud: | — SOLAS 74 Reg. X/3. koodeks), muudetud. B+E
— torude, ahtide jne labiviigud . N B+F
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4 5
MED/3.38 Tiitibikinnitusnduded — EN 3-7:2004 + A1:2007, B+D 25.8.2022
Piiste- ja valvepaatide kisitulekustutid — SOLAS 74 Reg. 111/4, — EN3-8:2021, B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 3-9:2006 + AC:2007, B+F
— EN 3-10:20009.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/34,

IMO Res. A.951(23).

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) I,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.39 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.1165, muudetud. B+D
Pihustid masina- ja lastipumbaruumide — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
samavédrsetele veepohistele — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
tulekustutussiisteemidele — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 7.
Rida 1/1 ——
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313,
— IMO MSC.1/Circ.1458.
1 2 3 4 5 6
MED/3.40 Tidbikinnitusnduded — IMO Res. A.752(18), B+D 25.8.2021 4.9.2027
Porandaldhedase valgustuse siisteemid — SOLAS 74 Reg. II-2/13, — 1SO 15370:2021. B+E (i)
(itksnes osad) — IMORes.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 11. B+F

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
— IMO Res. A.752(18),

— IMORes.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 11.
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1 2 3 4 5
MED/3.40 Tiitibikinnitusnduded — [SO 15370:2021 +1SO 15370:2021 B+D 4.9.2024
Porandaldhedase valgustuse siisteemid — SOLAS 74 Reg. I1-2/13, [muudatus 1:2023. B+E
(iiksnes osad) — IMORes.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 11. B+F
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — N
olemasolevate seadmete Veo- ja toimivusnduded
varuosadena, voib siiski kohaldada | — SOLAS 74 Reg. II-2/13,
pardale paigutamise ajal — IMORes. A.752(18),
asjakohaseid standardeid. — IMORes.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 11.
Rida 2/2
1 2 3 4 5
MED/3.41a Titibikinnitusnduded — IS0 23269-1:2008. B+D
Hingamisaparaadid evakueerumiseks (EEBD): | — SOLAS 74 Reg. II-2/13. B+E
— viliskeskkonnast isoleeritud, avatud . - B+F
tsiikliga, taismaski véi huulikuga Veo- ja toimivusnouded
surudhuhingamisaparaat — SOLAS 74 Reg. II-2/13,
evakueerummseks — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3,
MED/3.41b Taiibikinnitusnduded — IS0 23269-1:2008. B+D
Hingamisaparaadid evakueerumiseks (EEBD): | — SOLAS 74 Reg. II-2/13. B+E
— viliskeskkonnast isoleeritud, avatud B+F

tsiikliga, kapuutsiga
suruBhuhingamisaparaat
evakueerumiseks

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3,
— IMO MSC/Circ.849.
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1 2 3 4
MED/3.41¢ Tiiibikinnitusnduded — 180 23269-1:2008. B+D
Hingamisaparaadid evakueerumiseks (EEBD): | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. B+E
— viliskeskkonnast isoleeritud, suletud . N B+F
tsitkliga surudhuhingamisaparaat Veo- ja toimivusnguded
Rida 1)1 — SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3,
—  IMO MSC/Circ.849.
Punkt MED/3.42a ,Inertgaasisiisteemid: kogu siisteem” on vilja jietud rakendusmadrusega (EL) 2026/1434
MED/3.42b Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.353, muudetud. B+D
Inertgaasisiisteemid: — SOLAS 74 Reg. II-2/4. B+E
— iiksikkomponendid: . N B+F
— inertgaasipuhastid Veo- ja toimivusnduded G
Muirkus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. II-2/4,
olemasolevate seadmete — IMO Res. A.567(14),
varuosadena, voib siiski kohaldada | IMO Res. MS,C'98(7 3)-(FSS koodeks) 15,
pardale paigutamise ajal — IMO MSC/Circ.353,
asjakohaseid standardeid. — IMOMSC/ Circ.485,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.42¢c Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.353, muudetud. B+D
Inertgaasisiisteemid: — SOLAS 74 Reg. II-2/4. B+E
— iiksikkomponendid: — N B+F
— inertgaasipuhurid Veo- ja toimivusnduded G

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res. A.567(14),

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— IMO MSC/Circ.353,

— IMO MSC|Circ.485,

— IMO MSC/Circ.731,

— IMO MSC|Circ.1120.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.43 Tiitibikinnitusnduded — 18O 15371:2015. B+D 16.3.2017 23.9.2028
Frittimisseadmete tulekustutussiisteemide — SOLAS 74 Reg. II-2/1, B+E (i)
pihustid (automaatsed véi kisitsi juhitavad) — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+F
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. X/3.
olemasolevate seadmete — N
varuosadena, voib siiski kohaldada | V€0-Jja toimivusnduded
pardale paigutamise ajal — SOLAS 74 Reg. II-2/1,
asjakohaseid standardeid. — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
Rida 1)2 —  IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.43 Tiitibikinnitusnduded — 1SO 15371:2024. B+D 23.9.2025
Frittimisseadmete tulekustutussiisteemide — SOLAS 74 Reg. II-2/1, B+E
pihustid (automaatsed voi kisitsi juhitavad) — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+F
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. X/3.

Rida 2/2

olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. II-2/1,

SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

IMO MSC.1/Circ.1433.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.44 Titibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 3, B+D 13.9.2019
Tuletdrjuja varustus — paasteliin — SOLAS 74 Reg. II-2/10, muudetud, B+E
— punktide MED/3.7 ja MED/7.1 kohaselt | — SOLAS 74 Reg. X/3, — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+F
heakskiidetud hingamisaparaatide — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 3. koodeks), muudetud,
paasteliinid .. N — 180 23269-2:2011.
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.
1 2 3 4 5 6
MED/3.45 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.848, muudetud. B+D 15.8.2025
Samavidrse paikse gaaskustutussiisteemi — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E (iii)
osad (kustutusaine, ventiilid ja pihustid) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

masina- ja lastipumbaruumidesse

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/2

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 5.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 5,

— IMO MSC/Circ.848,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.45 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.848, muudetud. B+D 15.8.2022
Samavidrse paikse gaaskustutussiisteemi — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
osad (kustutusaine, ventiilid ja pihustid) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
masina- ja lastipumbaruumidesse — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 5.
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse . N
olemasolevate seadmete Veo- ja toimivusnouded
varuosadena, voib siiski kohaldada | — SOLAS 74 Reg. II-2/10,
pardale paigutamise ajal — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
asjakohaseid standardeid. koodeks) 7,
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 5,
— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,
— IMO MS(C/Circ.848,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
1 2 3 4 5 6
MED/3.46 Tiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.1270 + parandus 1, B+D 15.8.2025
Samavidrse paikse gaaskustutussiisteemi — SOLAS 74 Reg. II-2/10, muudetud. B+E (iii)
osad masinaruumidesse (acrosoolsiisteemid) | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Rida 1/2

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 5.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/10,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 5,

— IMO MS(C/Circ.1270 + parandus 1,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.46 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.1270 + parandus 1, B+D 15.8.2022
Samavidrse paikse gaaskustutussiisteemi — SOLAS 74 Reg. II-2/10, muudetud. B+E
osad masinaruumidesse (acrosoolsiisteemid) | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 5.
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 5,
— MO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,
— IMO MS(C/Circ.1270 + parandus 1,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
1 2 3 4 5 6
MED/3.47 Tadbikinnitusnduded — IMO MS(/Circ.670. B+D 15.8.2025
Kontsentraat paiksetele ulatusliku — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E (iii)
B+F

paisumisega vahtkustutussiisteemidele

masina- ja lastipumbaruumides.

Markus: paikseid ulatusliku paisumisega
vahtkustutussiisteeme (sh to6tamisel
ruumi sisedhku kasutavaid
siisteeme), mis on ette nidhtud
masinaruumidesse ja
lastipumbaruumidesse, tuleb
katsetada tunnustatud
kontsentraadiga ja asjaomast
ametiasutust rahuldaval viisil.

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 6.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.47 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.670. B+D 15.8.2022
Kontsentraat paiksetele ulatusliku — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E
paisumisega vahtkustutussiisteemidele . N B+F
masina- ja lastipumbaruumides. Veo- ja toimivusnduded
Muirkus: paikseid ulatusliku paisumisega — SOLAS 74 Reg. II-2]10,
vahtkustutussiisteeme (sh tootamisel | — MO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 6,
ruumi sisedhku kasutavaid — IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
siisteeme), mis on ette nahtud koodeks) 11.
masinaruumidesse ja
lastipumbaruumidesse, tuleb
katsetada tunnustatud
kontsentraadiga ja asjaomast
ametiasutust rahuldaval viisil.
Rida 2/2
1 2 3 4 5 6
MED/3.48 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1387. B+D 31.8.2029
Paiksed veepohised kohalikud — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E (i)
tulekustutussiisteemid kasutamiseks — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

A-kategooria masinaruumides.

(pihustid ja toimivuskatsed).

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
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1 2 3 4 5 6

MED/3.48 Tiiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1387/ parandus 1. B+D 31.8.2026
Paiksed veepohised kohalikud — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
tulekustutussiisteemid kasutamiseks — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
A-kategooria masinaruumides. . N
(pihustid ja toimivuskatsed). Veo- ja toimivusnduded
Muirkus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

olemasolevate seadmete — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

varuosadena, v3ib siiski kohaldada koodeks) 7,

pardale paigutamise ajal — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

asjakohaseid standardeid. koodeks) 7.
Rida 2/2
(UUS RIDA)
MED/3.49a Tiiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 (1. muudatus). B+D 12.8.2020 15.8.2025
Paiksed veepdhised tulekustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. II-2/19, B+E (ii)
veeremi-, sdiduki- ja eriruumidesse: — SOLAS 74 Reg. 1-2/20, B+F

— normatiividepdhised siisteemid vastavalt
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430 (1.
muudatus)

Rida 1/3

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 7.
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MED/3.49a Tiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 (2. muudatus). B+D 15.8.2022 4.9.2027
Paiksed veepdhised tulekustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. II-2/19, B+E (iii)
veeremi-, sdiduki- ja eriruumidesse: — SOLAS 74 Reg. I1-2/20, B+F
— normatiividepShised siisteemid vastavalt | — SOLAS 74 Reg. X3,
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430 (2. — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.
muudatus) — N
Rida 2/3 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 1-2/20,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.
1 2 3 4 5 6
MED/3.49a Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 (3. muudatus). B+D 4.9.2024
Paiksed veepohised tulekustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. 1219, B+E
veeremi-, sdiduki- ja eriruumidesse: — SOLAS 74 Reg. I-2/20, B+F

— normatiividepdhised siisteemid vastavalt
ringkirjale IMO MSC.1/Circ.1430 (3.
muudatus)

Rida 3/3

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 7.
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MED/3.49b Tiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 (1. muudatus). B+D 12.8.2020 15.8.2025
Paiksed veepdhised tulekustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. II-2/19, B+E (iii)
veeremi-, sdiduki- ja eriruumidesse: — SOLAS 74 Reg. I1-2/20, B+F
— toimivuspohised siisteemid vastavalt — SOLAS 74 Reg. X/3,
ringkirjale IMO MSC.1/Circ. 1430, — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.
1. muudatus — -
Rida 1/3 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 1-2/20,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.
MED/3.49b Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 (2. muudatus). B+D 15.8.2022 4.9.2027
Paiksed veepohised tulekustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. II-2/19, B+E (iii)
veeremi-, sdiduki- ja eriruumidesse: — SOLAS 74 Reg. I1-2/20, B+F

— toimivuspdhised siisteemid vastavalt
ringkirjale IMO MSC.1/Circ. 1430,
2. muudatus

Rida 2/3

— SOLAS 74 Reg. X3,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

14

970T’LCT ‘1L



o/t ¢¥1/9z0og/idurr Sa1/ijp[noedomna-erep//:dny 119

652/s6

1 2 3 4 5 6
MED/3.49b Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1430 (3. muudatus). B+D 4.9.2024
Paiksed veepohised tulekustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. I1-2/19, B+E
veeremi-, sdiduki- ja eriruumidesse: — SOLAS 74 Reg. I-2/20, B+F
— toimivuspdhised siisteemid vastavalt — SOLAS 74 Reg. X/3,
ringkirjale IMO MSC.1/Circ. 1430, — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.
3. muudatus . N

Rida 3/3 Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 7.

Punkt MED/3.50 ,Kemikaalidele vastupidav kaitseriietus” on iile viidud punkti MED/9/3.9.
1 2 3 4 5 6

MED/3.51a Tiiibikinnitusnduded Laevade elektriseadmed: B+D 19.6.2018 15.8.2025
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (iii)
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, Ja vajaduse korral elektri- ja B+F

masinaruumide paiksete tulekahju

avastamise ja hiiresiisteemide osad:

— juhtseadmed ja ndidikud

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/2

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— MO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242,

— IMO MSC.1/Circ.1487,

— IMO MSC.1/Circ.1528.

elektroonikaseadmed laevadel:
— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5
MED/3.51a Tuubikinnitusnduded Laevade elektriseadmed: B+D 15.8.2022
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+F
masinaruumide paiksete tulekahju — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 9. parandus 1 (2008),
avastamise ja hiiresiisteemide osad: — - — ENIEC 62923-1:2018,
— juhtseadmed ja naidikud Veo- ja toimivusnduded — ENIEC 62923-2:2018.
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Voi
olemasolevate seadmete — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006.
varuosadena, véib siski kohaldada koodeks) 7, — IEC 60945:2002 + [EC 60945
pardale paigutamise ajal — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC parandus 1 (2008),
asjakohaseid standardeid. koodeks) 7, — IEC 62923-1:2018,
— IMO Res. MSC.302(87), Ja vajaduse korral elektri- ja
— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF elektroonikaseadmed laevadel:
koodeks) 11, — IEC 60092-504:2016,
— IMO MSC.1/Circ.1487,
— IMO MSC.1/Circ.1528.
1 2 3 4 5
MED/3.51b Tiitibikinnitusnduded — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. 1127, A2:2006. B+E
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, Ja vajaduse korral elektri- ja B+F

masinaruumide paiksete tulekahju

avastamise ja hiiresiisteemide osad:

— toiteplokid:

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— MO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242,

— IMO MSC.1/Circ.1554.

elektroonikaseadmed laevadel:
— [EC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5

MED/3.51c Tiiibikinnitusnduded — EN 54-5:2017 + A1:2018. B+D 12.8.2020
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja B+E
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, elektroonikaseadmed laevadel: B+F
masinaruumide paiksete tulekahju — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9. | — IEC 60092-504:2016,
avastamise ja hiiresiisteemide osad: — - — IEC 60533:2015.
— temperatuuriandurid — punktandurid Veo- ja toimivusnduded
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. II-2/7,

olemasolevate seadmete — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

varuosadena, voib siiski kohaldada koodeks) 7,

pardale paigutamise ajal — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

asjakohaseid standardeid. koodeks) 7,
Rida 11 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— MO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
1 2 3 4 5

MED/3.51d Tiitibikinnitusnduded — EN 54-7:2018. B+D 13.9.2019
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja B+E
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, elektroonikaseadmed laevadel: B+F

masinaruumide paiksete tulekahju

avastamise ja hiiresiisteemide osad:

— suitsuandurid: hajutatud valgust,
valgusedastust voi ionisatsiooni
kasutavad punktandurid

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse

olemasolevate seadmete
varuosadena, vib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 9,

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC60533:2015.
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1 2 3 4 5

MED/3.51e Tiiiibikinnitusnduded — EN 54-10:2002 + A1:2005, B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja B+E
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, elektroonikaseadmed laevadel: B+F
masinaruumide paiksete tulekahju — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9. | — IEC 60092-504:2016,
avastamise ja hiiresiisteemide osad: — - — IEC 60533:2015.
— leegiandurid: punktandurid Veo- ja toimivusnduded
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. II-2/7,

olemasolevate seadmete — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

varuosadena, voib siiski kohaldada koodeks) 7,

pardale paigutamise ajal — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

asjakohaseid standardeid. koodeks) 7,
Rida 11 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,

— MO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
1 2 3 4 5

MED/3.51f Tiitibikinnitusnduded — EN 54-11:2001 + A1:2005. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja B+E
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, elektroonikaseadmed laevadel: B+F

masinaruumide paiksete tulekahju

avastamise ja hiiresiisteemide osad:

— tulekahjuteatenupud

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/1

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 9,

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC60533:2015.
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1 2 3 4 5
MED/3.51g Tiiibikinnitusnduded — EN 54-17:2005 + AC:2007. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral elektri- ja B+E
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, elektroonikaseadmed laevadel: B+F
masinaruumide paiksete tulekahju — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9. | — IEC 60092-504:2016,
avastamise ja hiiresiisteemide osad: — - — IEC 60533:2015.
— lithisekaitseseadmed Veo- ja toimivusnduded
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. II-2/7,
olemasolevate seadmete — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
varuosadena, voib siiski kohaldada koodeks) 7,
pardale paigutamise ajal — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
asjakohaseid standardeid. koodeks) 7,
Rida 11 — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9,
— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
1 2 3 4 5
MED/3.51h Tiitibikinnitusnduded — EN 54-18:2005 + AC:2007. B+D 19.6.2018
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2[7, Ja vajaduse korral elektri- ja B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, elektroonikaseadmed laevadel: B+F

kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata

masinaruumide paiksete tulekahju

avastamise ja hiiresiisteemide osad:

— sisend-/viljundseadmed

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/1

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 9,

— MO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC60533:2015.
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MED/3.51i Tiiiibikinnitusnouded — EN60332-1-2:2004 + A1:2015 ja B+D 13.9.2019 15.8.2025
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. I1-2/7, Al11:2016, B+E (iid)
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60092-376:2017. B+F
masinaruumide paiksete tulekahju — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9. | Ja vajaduse korral elektri- ja
avastamise ja hiiresiisteemide osad: . N elektroonikaseadmed laevadel:
— kaablid Veo- ja toimivusnSuded — IEC 60092-504:2016,
Muirkus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. 11-2/7, — IEC 60533:2015,
olemasolevate seadmete — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
varuosadena, voib siiski kohaldada koodeks) 7, Javoi:
pardale paigutamise ajal — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC tulekindlad kaablid:
asjakohaseid standardeid. koodeks) 7, — IEC 60092-376:2017,
koodeks) 11, - Ja vajaduse korral elektri- ja
— IMO MSC.1/Circ.1242. elektroonikaseadmed laevadel:
— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015,
— JEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
MED/3.51i Tiiibikinnitusnduded — EN 60332-1-2:2004 + A1:2015, B+D 15.8.2022
Juhtimispostide, teenindus- ja eluruumide, — SOLAS 74 Reg. II-2/7, A11:2016 ja A12:2020, B+E
kajutirddude, masinaruumide ja mehitamata | — SOLAS 74 Reg. X3, — IEC 60092-376:2017. B+F

masinaruumide paiksete tulekahju

avastamise ja héiresiisteemide osad:

— kaablid

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 2/2

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 9,

— MO Res. MSC.391(95)-(IGF
koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

Ja vajaduse korral elektri- ja

elektroonikaseadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015,

— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.

Ja/voi:

tulekindlad kaablid:

— IEC 60092-376:2017,

— IEC 60331-1:2018 voi IEC
60331-2:2018.

Ja vajaduse korral elektri- ja

elektroonikaseadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015,

— [EC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
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1 2 3 4 5
MED/3.52 Tiitibikinnitusnduded — EN 1866-1:2007, B+D 13.9.2019
Mitteteisaldatavad ja teisaldatavad — SOLAS 74 Reg. II-2/10, — EN1866-2:2014. B+E
tulekustutid — SOLAS 74 Reg. X/3. Voi: B+F
Rida 1/1 —— — EN1866-1:2007,
Veo- ja toimivusnduded — EN1866-3:2013.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, Vi
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4 5
MED/3.53 Tiitibikinnitusnduded — EN 54-3:2014 + A1:2019, B+D 12.8.2020
Tuletdrjehdire seadmed — helisignaali — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — IEC 60092-504:2016, B+E
seadmed — [EC 60533:2015. B+F

Rida 1/1

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 9.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242,

— IMO MSC.1/Circ.1487.

970TLTC ‘11T

14



657/T01

o/t ¢¥1/9z0g/idwr Saxfijp/noedomna-erep//:dny 117

1 2 3 4 5 6

MED/3.54a Tiitibikinnitusnduded — EN50104:2010, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Paiksed hapnikumddturid ja/voi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IEC 60092-504:2016, B+E (iii)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60533:2015. B+F
— kategooria 4: (ohutu ala) . N Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
Rida 1/3 Veo- ja toimivusnouded — MO MSC.1/Circ.1370.

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 15,

— iihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54a Titibikinnitusnduded — EN50104:2019, B+D 25.8.2021 4.9.2027
Paiksed hapnikumddturid ja/voi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IEC 60092-504:2016, B+E (iii)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60533:2015. B+F
— kategooria 4: (ohutu ala) N N Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
Rida 2/3 Veo- ja toimivusnouded — IMO MSC.1/Circ.1370.

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,

— ihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54a Tiibikinnitusnduded — EN50104:2019 + EN B+D 4.9.2024
Paiksed hapnikumo6turid ja/voi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 50104:2019/A1:2023, B+E
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3. — 1EC 60092-504:2016, B+F

— kategooria 4: (ohutu ala)
Rida 3/3

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 15,
— tihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60533:2015.

Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.54b Tiitibikinnitusnduded — EN50104:2010, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Paiksed hapnikumddturid ja/voi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENIEC 60079-0:2018, B+E (i)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3. — EN 60079-29-1:2016, B+F
— kategooria 3: (gaasist tingitud . N — IEC 60092-504:2016,
plahvatusohtlik keskkond) Veo- ja toimivusnouded — IEC 60533:2015.

Rida 1/4 — SOLAS 74 Reg. II-2/4, Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— SOLAS 74 Reg. VI3, — MO MSC.1/Circ.1370.

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,

— iihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54b Titibikinnitusnduded — EN50104:2019, B+D 25.8.2021 4.9.2027
Paiksed hapnikumddturid ja/voi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENIEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+E (iii)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3. — EN60079-29-1:2016, B+F
— kategooria 3: (gaasist tingitud S N — IEC 60092-504:2016,

plahvatusohtlik keskkond) Veo- ja toimivusnouded — IEC 60533:2015.

Rida 2/4 — SOLAS 74 Reg. II-2/4, Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— SOLAS 74 Reg. VI3, — MO MSC.1/Circ.1370.

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 15,

— ihendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54b Taibikinnitusnduded — EN50104:2019 + EN B+D 4.9.2024 23.9.2028
Paiksed hapnikuméturid ja/voi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 50104:2019/A1:2023, B+E (i)
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3. — ENIEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+F

— kategooria 3: (gaasist tingitud
plahvatusohtlik keskkond)
Rida 3[4

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. V1/3,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 15,
— ithendatud O,/HC siisteemidele lisaks:
— IMO MSC.1/Circ.1370.

— EN 60079-29-1:2016 + EN
60079-29-1:2016/A1:2022 ja EN
60079-29-1:2016/A11:2022,

— [EC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
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MED/3.54b Tiibikinnitusnduded — EN50104:2019 + EN B+D 23.9.2025
Paiksed hapnikumo6turid ja/voi — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 50104:2019/A1:2023, B+E
gaasidetektorid: — SOLAS 74 Reg. VI/3. — ENIEC 60079-0:2018 + AC:2020-02 ja B+F
— kategooria 3: (gaasist tingitud . N A11:2024,
plahvatusohtlik keskkond) Veo- ja toimivusnduded — EN60079-29-1:2016 + EN

Rida 4/4 — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 60079-29-1:2016/A1:2022 ja EN

— SOLAS 74 Reg. VI3, 60079-29-1:2016/A11:2022,

— iihendatud O,/HC siisteemidele lisaks: | __ IEC 60533:2015. ’

— IMO MSC.1/Circ.1370. Uhendatud O,/HC siisteemidele lisaks:

— IMO MSC.1/Circ.1370.
1 2 3 4 5 6
MED/3.55a Tiitibikinnitusnduded — EN15182-1:2019, B+D 12.8.2020
Kahetoimelised otsikud (pihustavad| — SOLAS 74 Reg. II-2/10, — EN15182-2:20109. B+E
jugatiitipi): — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— tuletdrje kisijoatorud — kombineeritud — -
joatorud PN 16 Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.

MED/3.55b Tiitibikinnitusnduded — EN15182-1:2019, B+D 12.8.2020 4.6.2025
Kahetoimelised otsikud (pihustavad| — SOLAS 74 Reg. II-2/10, — EN15182-3:2019. B+E (iii)
jugatiiiipi): — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— tuletdrje kisijoatorud — siledatorulised
kompakt- ja/vdi fikseeritud nurgaga
pihustavad joatorud PN 16

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
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657/501

MED/3.55b Tiibikinnitusnduded — EN15182-1:2019, B+D 4.9.2024
Kahetoimelised otsikud (pihustavad| — SOLAS 74 Reg. II-2/10, — EN15182-3:20109. B+E
jugatiiiipi): — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— tuletdrje kisijoatorud — siledatorulised . N
kompakt- ja/vdi fikseeritud nurgaga Veo- ja toimivusnduded
pihustavad joatorud PN 16 — SOLAS 74 Reg. I1-2/10,
Meirkus: minimaalne pihustusnurk 30°. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
Rlda 2/2 kOOdekS) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4 5 6
MED/3.56 Tidbikinnitusnduded — EN671-1:2012. B+D
Paiksed tuletdrje voolikusiisteemid: — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
— pooljdiga voolikuga voolikupoolid — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Rida 1/1 ——
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4 5 6
MED/3.57 Tiitibikinnitusnduded — IMO MS(/Circ.798. B+D 4.9.2027
Keskmise paisumisega vahtkustutussiisteemi | — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E (iii)
B+F

komponendid — paikne teki

vahtkustutusseade tankeritel

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.8.1,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 14,
— IMO MS(C/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.57 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.798. B+D 4.9.2024
Keskmise paisumisega vahtkustutussiisteemi | — SOLAS 74 Reg. I1-2/10. B+E
komponendid — paikne teki . N B+F
vahtkustutusseade tankeritel Veo- ja toimivusnduded
Muirkus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. 11-2/10.8.1,
olemasolevate seadmete —  IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 14,
varuosadena, voib siiski kohaldada | IMO MsC/ C1r§.1 239,
pardale paigutamise ajal — IMO MSC.1/Circ.1276 (1. muudatus).
asjakohaseid standardeid.
Rida 2/2
1 2 3 4 5 6
MED/3.58 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D 4.9.2027
Paiksete vihese paisumisega — SOLAS 74 Reg. II-2/10. — IMO MSC.1/Circ.1312/ parandus 1. B+E (iii)
vahtkustutussiisteemide komponendid B+F

masinaruumide ja tankeriteki kaitseks

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 6,
— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 14,
— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.
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1 2 3 4 5
MED/3.58 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D 4.9.2024
Paiksete vdhese paisumisega — SOLAS 74 Reg. II-2/10. — IMO MSC.1/Circ.1312/ parandus 1. B+E
vahtkustutussiisteemide komponendid . N B+F
masinaruumide ja tankeriteki kaitseks Veo- ja toimivusnduded
Mairkus: Toodete puhul, mida kasutatakse — SOLAS 74 Reg. II-2]10,
olemasolevate seadmete — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 6,
varuosadena, voib siiski kohaldada | IMO Res. MS.C'98(7 3)-(FSS koodeks) 14,
pardale paigutamise ajal — IMO MSC/Cire.1239,
asjakohaseid standardeid. — IMO MSC.1/Circ.1276 (1. muudatus).
Rida 2/2
1 2 3 4 5
MED/3.59 Tiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Kemikaalitankerite paikse — SOLAS 74 Reg. II-2/1, — IMO MSC.1/Circ.1312/ parandus 1. B+E
tulekustutussiisteemi paisuv vaht — IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11. B+F
Rida 1/1 o
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC koodeks) 11,
— IMO MSC/Circ.553.
1 2 3 4 5
MED/3.60 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1268. B+D
Kajutirddudel paiknevate paiksete surve- — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
veeudu tulekustutussiisteemide pihustid — IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 7. B+F

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
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1 2 3 4

MED/3.61a Tuubikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1384. B+D
Ruumi sisedhku kasutavad ulatusliku — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E
paisumisega vahtkustutussiisteemid, mis on . N B+F
ette nihtud masina-, lastipumba-, s6iduki- ja Veo- ja toimivusnSuded
veeremiruumide, eri- ja lastiruumide — SOLAS 74 Reg. II-2]10,
Kaitseks. — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 6,
Mirkus: ruumi sise- voi vilisohku kasutavaid | — MO MSC.1/Circ.1528.

ulatusliku paisumisega

vahtkustutussiisteeme, mis on ette

nahtud masina-, lastipumba-,

soiduki- ja veeremiruumide, eri- ja

lastiruumide kaitseks, tuleb

katsetada tunnustatud

kontsentraadiga ja asjaomast

ametiasutust rahuldaval viisil.
Rida 1/1

1 2 3 4

MED/3.61b Tuubikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1384. B+D
Vilisdhku kasutavad ulatusliku paisumisega | — SOLAS 74 Reg. I1-2/10. B+E
vahtkustutussiisteemid, mis on ette nihtud B+F

masina-, lastipumba-, sdiduki- ja

veeremiruumide, eri- ja lastiruumide

kaitseks.

Mrkus: ruumi sise- voi vilisdhku kasutavaid
ulatusliku paisumisega
vahtkustutussiisteeme, mis on ette
nahtud masina-, lastipumba-,
soiduki- ja veeremiruumide, eri- ja
lastiruumide kaitseks, tuleb
katsetada tunnustatud
kontsentraadiga ja asjaomast
ametiasutust rahuldaval viisil.

Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 6,
— IMO MSC.1/Circ.1528.
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657/601

1 2 3 4 5 6

MED/3.62 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1315. B+D 4.9.2027
Pulberkustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. II-2/1. B+E (iii)
Rida 1/2 . N B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1-2/1.

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11

— MO Res. MSC.391(95)-(IGF

koodeks) 11,

— IMO MSC.1/Circ. 1617.
MED/3.62 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ. 1315, 1. muudatus B+D 4.9.2024
Pulberkustutussiisteemid — SOLAS 74 Reg. II-2/1. B+E
Rida 2/2 —— B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/1.

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC koodeks) 11

— IMO Res. MSC.391(95)-(IGF

koodeks) 11,
— IMO MSC.1/Circ. 1617.
1 2 3 4 5 6

MED/3.63a Tiitibikinnitusnduded — IMORes. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 10, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. I1-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. II-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja B+F

— juhtseadmed ja ndidikud.
Elektripaigaldised laevadel

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 1/3

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

17
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— IMO Res. MSC.98(73)-

’

(FSSkoodeks) 10

elektroonikaseadmed laevadel:

— JEC 60092-504:2016,

— JEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus
keskkonnas kasutamiseks:

— ENIEC 60079-0:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.63a Tiitibikinnitusnduded — IMORes. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 10. B+D 25.8.2021 23.9.2028
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E ii)
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. II-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja B+F
— juhtseadmed ja ndidikud. — SOLAS 74 Reg. I-2/20. elektroonikaseadmed laevadel:
Elektripaigaldised laevadel — - — IEC 60092-504:2016,

Muirkus: Toodete puhul, mida kasutatakse Veo- ja toimivusnGuded — IEC 60533:2015.

olemasolevate seadmete — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus

varuosadena, voib siiski kohaldada — SOLAS 74 Reg. 11-2/19, keskkonnas kasutamiseks:

pardale paigutamise ajal — SOLAS 74 Reg. 11-2/20, — ENIEC 60079-0:2018 + AC:2020.

asjakohaseid standardeid. — IMORes.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10
Rida 2/3
MED/3.63a Titibikinnitusnduded — IMORes. MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 10. B+D 23.9.2025
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997 + AC:1999 ja A1:2006. B+E
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. 1-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja B+F

— juhtseadmed ja ndidikud.
Elektripaigaldised laevadel

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 3/3

SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

IMO Res. MSC. 98( 3)-(FSS koodeks) 10

elektroonikaseadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus

keskkonnas kasutamiseks:

— ENIEC 60079-0:2018 + AC:2020-02 ja
A11:2024.
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MED/3.63b Tiitibikinnitusnduded — IMORes.MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 10, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+E (iii)
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. II-2/19, A2:2006. B+F
— toiteplokid: — SOLAS 74 Reg. I-2/20. Ja vajaduse korral elektri- ja
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse — - elektroonikaseadmed laevadel:

olemasolevate seadmete Veo- ja toimivusnGuded — IEC 60092-504:2016,

varuosadena, voib siiski kohaldada | — SOLAS 74 Reg.11-2/7, — IEC 60533:2015.

pardale paigutamise ajal — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus

asjakohaseid standardeid. — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20, keskkonnas kasutamiseks:
Rida 1/3 — IMORes. MSC.98(73)-(FSSkoodeks) 10. | __ " g\ [EC 60079-0:2018.
MED/3.63b Taibikinnitusnduded — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10. B+D 25.8.2021 23.9.2028
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+E iii)
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. II-2/19, A2:2006. B+F
— toiteplokid: — SOLAS 74 Reg. 1-2/20. Ja vajaduse korral elektri- ja
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse . N elektroonikaseadmed laevadel:

olemasolevate seadmete Veo- ja toimivusnouded — IEC 60092-504:2016,

varuosadena, voib siiski kohaldada | — SOLAS 74 Reg. II- 2[7, — IEC 60533:2015.

pardale paigutamise ajal — SOLAS 74 Reg. I1-2/19, Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus

asjakohaseid standardeid. — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20, keskkonnas kasutamiseks:
Rida 2/3 — IMORes.MSC.98(73)-(FSSkoodeks) 10. | __ N [EC 60079-0:2018 + AC:2020.
MED/3.63b Tiibikinnitusnduded — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10. B+D 23.9.2025
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-4:1997 + AC:1999, A1:2002 ja B+E
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. 11-2/19, A2:2006. B+F

— toiteplokid:

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 3/3

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,
20
)-

’

;
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20
3)-(FSS koodeks) 10

— IMORes.MSC. 98(

Ja vajaduse korral elektri- ja

elektroonikaseadmed laevadel:

— [EC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus

keskkonnas kasutamiseks:

— ENIEC 60079-0:2018 + AC:2020-02 ja
A11:2024.
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MED/3.63¢ Tiitibikinnitusnduded — IMORes.MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 10 B+D 12.8.2020 25.8.2024
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-20:2006 + AC:2008. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. II-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja B+F
— aspireerivad suitsuandurid — SOLAS 74 Reg. I-2/20. elektroonikaseadmed laevadel:
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse . N — IEC 60092-504:2016,

olemasolevate seadmete Veo- ja toimivusnGuded — IEC 60533:2015.

varuosadena, voib siiski kohaldada | — SOLAS 74 Reg.11-2/7, Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus

pardale paigutamise ajal — SOLAS 74 Reg. 11-2/19, keskkonnas kasutamiseks:

asjakohaseid standardeid. — SOLAS 74 Reg. 11-2)20, — ENIEC 60079-0:2018.
Rida 13 —  IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 10
MED/3.63c Taibikinnitusnduded — IMO Res.MSC.98(7 3)-(FSS koodeks) 10 B+D 25.8.2021 23.9.2028
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-20:2006 + AC:2008. B+E (iii)
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. II-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja B+F
— aspireerivad suitsuandurid — SOLAS 74 Reg. 1-2/20. elektroonikaseadmed laevadel:
Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse U N — IEC 60092-504:2016,

olemasolevate seadmete Veo- ja toimivusnouded — IEC 60533:2015.

varuosadena, vaib siiski kohaldada | — SOLAS 74 Reg. II- 2/7, Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus

pardale paigutamise ajal — SOLAS 74 Reg. I1-2/19, keskkonnas kasutamiseks:

asjakohaseid standardeid. — SOLAS 74 Reg. 11-2/20, — ENIEC 60079-0:2018 + AC:2020.
Rida 2/3 — IMORes.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10
MED/3.63c Tiiiibikinnitusnduded — IMORes.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 10 B+D 23.9.2025
Ohus leiduvate suitsukomponentide — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-20:2006 + AC:2008. B+E
avastamise siisteemi osad: — SOLAS 74 Reg. II-2/19, Ja vajaduse korral elektri- ja B+F

— aspireerivad suitsuandurid

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 3/3

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1-2/20,

— IMORes.MSC. 98( 3)-(FSS koodeks) 10

elektroonikaseadmed laevadel:

— IEC 60092-504:2016,

— JEC 60533:2015.

Ja vajaduse korral plahvatusohtlikus

keskkonnas kasutamiseks:

— ENIEC 60079-0:2018 + AC:2020-02 ja
A11:2024.
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MED/3.64 Tiitibikinnitusnduded — IMO Res. MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
C-klassi vaheseinad — SOLAS 74 Reg. I-2/3.10. koodeks), muudetud. B+E
Rida 1/1 . N B+F

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.33,

— SOLAS 74 Reg. II-2/9,

— IMO MSC/Circ.1120.

1 2 3 4 5 6

MED/3.65 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. II-2/4. — ENIEC 60079-0:2018, B+E (ii)
Rida 1/4 —— — EN60079-29-1:2016, B+F

Veo- ja toimivusnduded — EC 60092-504:2016

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370,

— IMO MSC.1/Circ.1527.
MED/3.65 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 25.8.2021 4.9.2027
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. II-2/4. — ENIEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+E (iii)

— EN 60079-29-1:2016, B+F

Rida 2[4

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS koodeks) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370,

— IMO MSC.1/Circ.1527.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.65 Tiiibikinnitusnduded IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 4.9.2024 23.9.2028
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. II-2/4. EN IEC 60079-0:2018, + AC:2020, B+E (iii)
Rida 3/4 —— EN 60079-29-1:2016 + EN B+F
Veo- ja toimivusnduded 60079-29-1:2016/A1:2022 ja EN
— SOLAS 74 Reg. I1-2/4, 60079-29-1:2016/A11:2022,
— IMO MSC.1(Circ.1527. R
MED/3.65 Tiiibikinnitusnduded IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 23.9.2025
Paiksed siisivesinikgaasiandurid — SOLAS 74 Reg. II-2/4. ENIEC 60079-0:2018 + AC:2020-02 ja B+E
Rida 4/4 —— A11:2024. B+F
Veo- ja toimivusnouded EN 60079-29-1:2016 + EN
— SOLAS 74 Reg. II-2]4, 60079-29-1:2016/A1:2022 ja EN
1 2 3 4 5 6
MED/3.66 Tidbikinnitusnduded IMO MSC.1/Circ.1168. B+D
Evakuatsiooni juhtimise siisteemid, mida — SOLAS 74 Reg. II-2/13. B+E
kasutatakse porandaldhedase valgustuse B+F

siisteemi alternatiivina.
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/13,
— IMO MSC.1/Circ.1168.
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MED/3.67 Tiiibikinnitusnduded — EN13565-1:20109. B+D 12.8.2020
Helikopteri vahtkustutusseadmed — SOLAS 74 Reg. II-2/18. B+E
Rida 1/1 ——— B+F
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,
—  IMO Res. MSC.98(73)-(ESS koodeks) 17.
1 2 3 4 5 6
MED/3.68 Tiitibikinnitusnduded — 18O 15371:2015. B+D 16.3.2017 23.9.2028
Kambiiiisi viljatdmbekanali paiksete — SOLAS 74 Reg. II-2/9. B+E (i)
tulekustutussiisteemide osad . N B+F
Mearkus: Toodete puhul, mida kasutatakse Veo- ja toimivusnuded
olemasolevate seadmete — SOLAS 74 Reg. II-2/9.
varuosadena, vib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.
Rida 1/2
MED/3.68 Tiitibikinnitusnduded — ISO 15371:2024. B+D 23.9.2025
Kambiiiisi viljatdmbekanali paiksete — SOLAS 74 Reg. II-2/9. B+E
tulekustutussiisteemide osad B+F

Markus: Toodete puhul, mida kasutatakse
olemasolevate seadmete
varuosadena, voib siiski kohaldada
pardale paigutamise ajal
asjakohaseid standardeid.

Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. I1-2/9.
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1 2 3 4 5
MED/3.69 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Mobiilne veekahur laevadele, mis on ehitatud | — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E
1. jaanuaril 2016 voi hiljem ja ette nahtud . N B+F
vedama iilatekil voi sellest kdrgemal Veo- ja toimivusnguded
vihemalt viit kihti konteinereid. — SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 12,
— IMO MSC.1/Circ.1472,
— IMO MSC.1/Circ.1550.
1 2 3 4 5
MED/3.70 Tiibikinnitusnduded — EN694:2014. B+D
Tuletdrjevoolikud: — SOLAS 74 Reg. I-2/10, B+E
— pooljiigad voolikud paiksetele — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
siisteemidele . -
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
1 2 3 4 5
MED/3.71 Tiibikinnitusnduded — EN671-2:2012. B+D 16.3.2017
Paiksed tuletdrje voolikusiisteemid — SOLAS 74 Reg. I-2/10, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— lamevoolikuga voolikusiisteemid
Rida 1/1

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 7.
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4. Navigatsiooniseadmed

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

Number ja eseme nimetus muudetud reeglid ning asjakohased IMO Katsestandardid Vastavushindamis— Esmakordqe Viimgne P a.rdale
AL AN A moodulid turule laskmine | paigutamine
resolutsioonid ja ringkirjad

MED/4.1 Tuibikinnitusnduded — 1SO 1069:1973, B+D 12.8.2020 23.9.2028

Magnetkompass: — SOLAS 74 Reg. V/[18, — 180 25862:2019, B+E (i)

— A-klass laevade jaoks — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+F

Markus: IMO Res. MSC.302(87) . N (2008). G

kehtib iiksnes juhul, kui seade | V€0~ j2 toimivusnouded Vai:

suudab koguda ja

elektrooniliselt saata teate(id)

kolmandatele seadmetele.
Rida 1/2

— SOLAS 74 Reg. V/[19,

— IMO Res. A.382(X),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.302(87).

— [SO 1069:1973,

— SO 25862:2019,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).

Markus: ja kui kohaldatakse IMO

MSC.302(87):

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

IMO MSC.302(87) kisitleva markuse 16pp
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Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO

Katsestandardid

Vastavushindamis-

Esmakordne

Viimane pardale

resolutsioonid ja ringkirjad moodulid turule laskmine paigutamine
MED/4.1 Tutibikinnitusnduded — 18O 1069:1973, B+D 23.9.2025
Magnetkompass: — SOLAS 74 Reg. V/[18, — 1SO 25862:2019 + muudatus 1:2024, B+E
— A-klass laevade jaoks — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+F
Miarkus: IMO Res. MSC.302(87) —— (2008). G
kehtib iiksnes juhul, kui seade | V€O~ j2 toimivusnouded Voi:

Rida 2/2

suudab koguda ja
elektrooniliselt saata teate(id)
kolmandatele seadmetele.

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.382(X),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.302(87).

— 1SO1069:1973,
— 180 25862:2019 + muudatus 1:2024,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
Markus: ja kui kohaldatakse IMO
MSC.302(87):
— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018.

— [EC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

IMO MSC.302(87) kisitleva markuse 16pp
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MED/4.2 Tiitibikinnitusnduded — 180 22090-2:2014, B+D 15.8.2022 23.9.2028
Kursiniitu edastav seade THD (magnet) — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (i)
Rida 1/2 — SOLAS 74 Reg. V|19, (2008), B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: G
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016
koodeks) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13. ENIEC 61162-450:2018,
—— — ENIEC 62288:2022,
Veo- ja tOlleUSI’lOUded — ENIEC 62923-12018,
— SOLAS 74 Reg. V/19, — ENIEC 62923-2:2018.
— IMO Res. A.694(17), Vi
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — 1SO 22090-2:2014,
koodeks) 13, — IEC 60945:2002 + [EC 60945 parandus 1
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC (2008),
koodeks) 13, — IEC 61162 seeriad:
— IMORes. MSC.191(79), IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.302(87). IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/4.2 Tiitibikinnitusnduded — 1SO 22090-2:2014, B+D 23.9.2025
Kursiniitu edastav seade THD (magnet) — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E
Rida 2/2 SOLAS 74 Reg. V/19, (2008), B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: G
(6

IMO Res. MSC.36
koodeks) 13,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

3)-(1994 HSC

ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
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2 3 5 6
Veo- ja toimivusnduded ENIEC 61162-450:2024,
— SOLAS 74 Reg. V/[19, — ENIEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
— IMO Res. A.694(17), — ENIEC 62923-1:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — ENIEC 62923-2:2018.
koodeks) 13, Voi
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC — 180 22090-2:2014,
koodeks) 13, — IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
— IMO Res. MSC.116(73), (2008),
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 61162 seeriad:
— IMO Res. MSC.302(87). [EC 61162-1:2024
[EC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Punkt MED/4.3 ,Vurrkompass® on iile viidud punkti MED/4.65.
Punkt MED/[4.4 ,Radarseadmed” on iile viidud punktidesse MED/4.34, MED/4.35 ja MED/4.36.
Punkt MED/4.5 ,Automaatradarmarkur (ARPA)“ on iile viidud punkti MED/4.34.
2 3 4 5 6
MED/4.6 Tudbikinnitusnduded — ENISO 9875:2001 + ISO tehniline B+D 15.8.2022 4.9.2027
Kajaloodid — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2006), B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC parandus 1 (2008), G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
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2 3 4 5 6
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-3:2008
— SOLAS 74 Reg. V/[19, +A1:2010+A2:2014
— IMO Res. A.224(VII), ENIEC 61162-450:2018,
— IMO Res. A.694(17), — ENIEC 62288:2022,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — ENIEC 62923-1:2018,
koodeks) 13, — ENIEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Voi
koodeks) 13, — 1SO 9875:2000 + ISO tehniline
— IMO Res. MSC.191(79), parandus 1:2006,
— IMO Res. MSC.74(69) 4. lisa, — IEC 60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. MSC.302(87). parandus 1 (2008),
— [EC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/4.6 Tiitibikinnitusnduded — 1SO 9875:2023, B+D 4.9.2024 23.9.2028
Kajaloodid — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.224(VII),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.74(69) 4. lisa,

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
ENIEC 62288:2022,
ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018.

ISO 9875:2023,

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
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2 3 4 5
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.6 Tutibikinnitusnduded — 150 9875:2023, B+D 23.9.2025
Kajaloodid — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+E
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. parandus 1 (2008), B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/[19,

— IMO Res. A.224(VII),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.74(69) 4. lisa,

— IMO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

EN IEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

ISO 9875:2023,

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

I[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.7 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 15.8.2022 23.9.2028
Kiirust ja labitud vahemaad mddtev seade — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E (i)
(SDME) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN61023:2007, B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G

Rida 1/2

koodeks) 13,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.824(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61023:2007,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.7 Tiitibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025
Kiirust ja labitud vahemaad mddtev seade — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E
(SDME) — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN61023:2007, B+F
Rida 22 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G
koodeks) 13, EN [EC 61162-1:2024
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN [EC 61162-2:2024
koodeks) 13. EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
—————— EN IEC 61162-450:2024,
Veo- ja toimivusnduded — ENIEC 62288:2022 + muudatus
— IMORes. A.694(17), — ENIEC 62923-1:2018,
— IMORes. A.824(19), — ENIEC 62923-2:2018.
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Vi
koodeks) 13, — IEC 60945:2002 + [EC 60945
—  IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC parandus 1 (2008),
koodeks) 13, — IEC 61023:2007,
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Punkt MED/4.8 ,Rooli po6rdenurga, sdukruvi podrlemissageduse ja sammu ndidik“ on iile viidud punktidesse MED/[4.20, MED/4.21 ja MED/4.22.
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2 3 4 5 6
MED/4.9 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 15.8.2022 10.10.2026
Poordekiiruse nditur — SOLAS 74 Reg. V|18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.526(13),

— MO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

ISO 20672:2007 + parandus 1 (2008),
IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5 6
MED/4.9 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 10.10.2023 23.9.2028
Poordekiiruse nditur — SOLAS 74 Reg. V|18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.526(13),

— MO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ISO 20672:2022,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

ISO 20672:2022,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5
MED/4.9 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025
Poordekiiruse naitur — SOLAS 74 Reg. V|18, parandus 1 (2008), B+E
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC ENIEC 61162-1:2024 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.526(13),

— MO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

I1SO 20672:2022,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

1SO 20672:2022,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

Punkt MED/4.10 ,Raadiopeilingaator” on tahtlikult tithjaks jietud.
Punkt MED/4.11 ,LORAN seadmed* on tahtlikult tithjaks jaetud.

Punkt MED

4.12 ,Seadmed ,Taika™ on tahtlikult tithjaks jaetud.

Punkt MED/[4.14 ,GPS-seadmed* on iile viidud punkti MED/4.63.
Punkt MED/[4.15 ,GLONASS-seadmed” on iile viidud punkti MED/4.63.

/
I
I
Punkt MED/4.13 ,Decca navigatsiooniseadmed” on tahtlikult tiihjaks jdetud.
/
I
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1 2 3 4 5 6
MED/4.16 Tiitibikinnitusnduded — ISO 11674:2019, B+D 15.8.2022 23.9.2028
Kursi kontrollimise siisteem (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+E (i)
Rida 1/3 —— (2008), B+F
Veo- ja toimivusnduded — EN 61162 seeriad: G

— SOLAS 74 Reg. V[18,

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res. A.342(IX),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,
— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

EN IEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

ISO11674:2019,

IEC 60945:2002 +[EC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.16 Tiiibikinnitusnduded — 1SO11674:2019, B+D 23.9.2025
Kursi kontrollimise siisteem (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+E
Rida 2/3 —— (2008), B+F
Veo- ja toimivusnduded — EN 61162 seeriad: G
— SOLAS 74 Reg. V]18, EN IEC 61162-1:2024
— SOLAS 74 Reg. V/19, EN IEC 61162-2:2024
— IMO Res. A.342(IX), EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
— IMO Res. A.694(17), EN IEC 61162-450:2024,
— IMORes. MSC.191(79), — ENIEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
Voi
— 1SO11674:2019,
— IEC60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),
— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,
— IEC 62923-1:2018,
— 1EC 62923-2:2018.
MED/4.16 Tuubikinnitusnduded Katsestandardid Uute 31.8.2026
Kursi kontrollimise siisteem (HCS) Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.68 | Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.68 | sertifikaatide
Markus: Uus sertifitseerimine tehakse punkti . N jaoks vt
MED/4.68 kohaselt. Veo-ja to.1r.n1vu.sn0}1ded punkt
Rida 3/3 Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.68 MED/4.68
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Punkt MED/[4.17 ,Mehaanilised lootsitdstukid” on iile viidud punkti MED/1.40.

1 2 3 4 6
MED/4.18 Tutibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 10.10.2026
Otsingu- ja paastevahendid asukoha — SOLAS 74 Reg. I11/4, parandus 1 (2008), B+E (ii)
kindlakstegemiseks (SRLD): — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN61097-1:2007. B+F
— SOLAS 74 Reg. V[18, Voi: G

— 9 GHz otsingu ja pédste
radartransponder (SART)
Rida 1/2

SOLAS 74 Reg. X3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. III/6,

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. 11|26,

IMO Res. A.530(13),

IMO Res. A.802(19),

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

ITU-R M.628-5 (03/2012).

— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61097-1:2007.
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1 2 3 4 5
MED/4.18 Tutibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 10.10.2023
Otsingu- ja paastevahendid asukoha — SOLAS 74 Reg. I11/4, parandus 1 (2008), B+E
kindlakstegemiseks (SRLD): — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN61097-1:2007. B+F
— SOLAS 74 Reg. V[18, Voi: G

— 9 GHz otsingu ja pédste
radartransponder (SART)
Rida 2/2

SOLAS 74 Reg. X3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/6,

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. I11/26,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.510(105),

ITU-R M.628-5 (03/2012).

— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61097-1:2007.
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Punkt MED/[4.19 ,Kiirlaeva radarseadmed* on iile viidud punkti MED/[4.37.

1 2 3 4 5 6
MED/4.20 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 15.8.2022 10.10.2026
Rooli poordenurga naidik — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 20673:2007.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018,

ISO 20673:2007.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.20 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 10.10.2023 23.9.2028
Rooli poordenurga naidik — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 20673:2022.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018,

ISO 20673:2022.
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1 2 3 4 5
MED/4.20 Tutibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025
Rooli poordenurga naidik — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC ENIEC 61162-1:2024 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 20673:2022.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018,

ISO 20673:2022.
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657/se1

1 2 3 4 5 6
MED/4.21 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 15.8.2022 23.9.2028
Sukruvi poordenditur — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/[19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 22554:2015.

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

[EC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018,

ISO 22554:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.21 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025 31.8.2029
Sukruvi poordenditur — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC ENIEC 61162-1:2024 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/[19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 22554:2015.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018,

ISO 22554:2015.
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657/L€1

1 2 3 4 5
MED/4.21 Tutibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 31.8.2026]
Sukruvi poordenditur — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
(UUS RIDA) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN IEC 61162-1:2024 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/[19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 22554:2023.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018,

ISO 22554:2023.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.22 Tiitibikinnitusnduded — EN60945:2002 + [EC 60945 B+D 15.8.2022 10.10.2026
Soukruvi sammunditur — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 22555:2007.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018,

ISO 22555:2007.
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657/6€1

1 2 3 4 5 6
MED/4.22 Tiitibikinnitusnduded — EN60945:2002 + [EC 60945 B+D 10.10.2023 23.9.2028
Soukruvi sammunditur — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 22555:2022.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018,

ISO 22555:2022.
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1 2 3 4 5
MED/4.22 Tutibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025
Soukruvi ssmmunditur — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E
Rida 3/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC ENIEC 61162-1:2024 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 22555:2022.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018,

ISO 22555:2022.
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6S7/1¥1

2

5

6

MED/4.23

Magnetkompass:

— B-klass paiste- ja valvepaatide jaoks
Rida 1/2

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 111/4,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I1I[34,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) IV,
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

ISO 1069:1973,

ISO 25862:2019,

IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).

B+D
B+E
B+F

12.8.2020

23.9.2028
(0

MED/4.23

Magnetkompass:

— B-klass paiste- ja valvepaatide jaoks
Rida 2/2

Tiitibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. 111/4,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11I/34,

— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) 1V,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA koodeks) V,
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC

koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13.

ISO 1069:1973,

ISO 25862:2019 + muudatus 1:2024,
IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).

B+D
B+E
B+F

23.9.2028
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Punkt MED/[4.24 Kiirlaeva automaatne radarpositsioonide arvuti (ARPA)“ on iile viidud punkti MED/[4.37.
Punkt MED/[4.25 ,Automaatplansett“ on iile viidud punkti MED/4.35.

Punkt MED/[4.27 ,Elektrooniline plan3ett“ on iile viidud punkti MED/4.36.

/
/
Punkt MED/4.26 ,Kiirlaeva automaatplansett“ on iile viidud punkti MED/4.38.
/
/

Punkt MED/[4.28 ,Komandosilla iihildatud juhtimissiisteem® on iile viidud punkti MED/9/4.30 ja vilja jaetud rakendusmaarusega (EL) 2019/1397.

1 2 3 4 5 6
MED/4.29 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 15.8.2022 23.9.2028
Reisiinfo salvesti (VDR) — SOLAS 74 Reg. V|18, parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|20,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.333(90).

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,
EN 61996-1:2013+A1:2021
ENIEC 62288:2022,
ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 61996-1 Ed. 2.0: 2013+A1:2021,
IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.29 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 23.9.2025
Reisiinfo salvesti (VDR) — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E
Rida 2/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC ENIEC 61162-1:2024 G
koodeks) 13, ENIEC 61162-2:2024
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
koodeks) 13. ENIEC 61162-450:2024,
—— — EN61996-1:2013+A1:2021
Veo- ja toimivusnouded — ENIEC 62288:2022 + muudatus
— IMO Res. A.694(17), — ENIEC 62923-1:2018,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — ENIEC 62923-2:2018.
koodeks) 13, Voi:
koodeks) 13, parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC191(79), — JEC 61162 seeriad:
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,
— IEC 61996-1 Ed. 2.0: 2013+A1:2021,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/4.29 Tiiiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 31.8.2026
Reisiinfo salvesti (VDR) Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.69 | Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.69 | sertifikaatide
Markus: Uus sertifitseerimine tehakse punkti — N jaoks vt
MED/4.69 kohaselt. Veo-ja tqr}nvu@opded punkt
Rida 3/3 Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.69 MED/4.69
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1 2 3 4 5 6
MED/4.30 Tiiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 15.8.2022 4.9.2027
Elektronkaartide kuvamise ja informatsiooni | — SOLAS 74 Reg. V|18, parandus 1 (2008), B+E ()
siisteem (ECDIS) — SOLAS 74 Reg. V|27, — EN 61162 seeriad: B+F
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61162-1:2016 G
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.232(82),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. 1. muudatus.

[ECDISi tagavarakuva ja RCDSi

kohaldatakse ainult juhul, kui ECDIS

sisaldab konealust funktsiooni. B vtte

sertifikaat niitab, kas nimetatud voimalusi

on katsetatud.]

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
— EN61174:2015,
— ENIEC 62288:2022,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018.
Markus: EN 61174 lisa S (normatiivne) voib
tdiendavalt katsetada vastavalt
punktile IEC PAS 61174-1:2021.
Voi:
— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 61174 Ed. 4.0:2015,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Mirkus: 1EC 61174 lisa S (normatiivne) voib
taiendavalt katsetada vastavalt
punktile IEC PAS 61174-1:2021.
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6ST/sH1

MED/4.30

Elektronkaartide kuvamise ja informatsiooni
siisteem (ECDIS)

Rida 2/3

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. V|1

— SOLAS 74 Reg. V|2

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

8r
7

’

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.232(82),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. 1. vdi 2.
muudatus.

[ECDISi tagavarakuva ja RCDSi

kohaldatakse ainult juhul, kui ECDIS

sisaldab konealust funktsiooni. B votte

sertifikaat niitab, kas nimetatud vdimalusi

on katsetatud.]

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
— EN61174:2015,
— ENIEC 62288:2022,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018.
Moarkus: EN 61174 lisa S (normatiivne) voib
tdiendavalt katsetada vastavalt
punktile IEC PAS 61174-1:2021.
Voi:
— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,
— IEC 61174 Ed. 4.0:2015,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
Moarkus: TEC 61174 lisa S (normatiivne) voib
tdiendavalt katsetada vastavalt
punktile IEC PAS 61174-1:2021.

B+D
B+E
B+F

4.9.2024

23.9.2028
(i)
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MED/4.30

Elektronkaartide kuvamise ja informatsiooni
siisteem (ECDIS)

Rida 3/3

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/[18,

— SOLAS 74 Reg. V|27,

— SOLAS 74 Reg. X/

— IMO Res. MSC.36(
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC

koodeks) 13.

1
2
3,
63)-(1994 HSC

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.232(82),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. 1. vdi 2.
muudatus.

[ECDISi tagavarakuva ja RCDSi

kohaldatakse ainult juhul, kui ECDIS

sisaldab konealust funktsiooni. B votte

sertifikaat niitab, kas nimetatud vdimalusi

on katsetatud.]

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,
— EN61174:2015,
— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018.
Markus: EN 61174 lisa S (normatiivne) voib
tiiendavalt katsetada vastavalt
punktile IEC PAS 61174-1:2021.
Voi:
— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,
— IEC 61174 Ed. 4.0:2015,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Markus: TEC 61174 lisa S (normatiivne) voib
tiiendavalt katsetada vastavalt
punktile IEC PAS 61174-1:2021.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

14
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Punkt MED/4.31 ,Kiirlaeva vurrkompass“ on iile viidud punkti MED/4.65.

1 2 3 4 5 6
MED/4.32 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 15.8.2022 23.9.2028
Universaalse automaatse — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E @)
identifitseerimissiisteemi seadmed (AIS) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016 G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.74(69),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— ITU-RM-1371-5 (02-2014). Mérkus:

ITU-R M.1371-5 (02-2014)
kohaldatakse ainult kooskolas IMO
Res.MSC.74(69) nduetega.

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,
ENIEC 61993-2:2018,
ENIEC 62288:2022,
ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 61993-2:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.32 Tuubikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025
Universaalse automaatse — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E
identifitseerimissiisteemi seadmed (AIS) — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC ENIEC 61162-1:2024 G

koodeks) 13,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. V[19,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.74(69),

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

ITU-RM-1371-5 (02-2014). Markus:

ITU-R M.1371-5 (02-2014)
kohaldatakse ainult kooskolas IMO
Res.MSC.74(69) nduetega.

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ENIEC 61993-2:2018,

ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 61993-2:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

14
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1 2 3 4 5 6
MED/4.33 Tiiiibikinnitusnouded — EN60945:2002 + IEC 60945 B+D 15.8.2022 23.9.2028
Laevateekonna kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/[18. parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 1/3 — - — EN 61162 seeriad: B+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 G

SOLAS 74 Reg. /19,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. MSC.74(69),
IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

EN 62065:2014,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62065 Ed. 2.0:2014-02,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.33 Tiiiibikinnitusnouded — EN60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025 31.8.2029
Laevateekonna kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/[18. parandus 1 (2008), B+E (ii)
Rida 2/3 — - — EN 61162 seeriad: B+F
Veo- ja toimivusnouded EN [EC 61162-1:2024 G

SOLAS 74 Reg. /19,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. MSC.74(69),
IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN 62065:2014,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62065 Ed. 2.0:2014-02,

[EC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.33 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 31.8.2026
Laevateekonna kontrollimise siisteem — SOLAS 74 Reg. V/[18. parandus 1 (2008), B+E
Rida 3/3 — - — EN 61162 seeriad: B+F
(UUS RIDA) Veo- ja toimivusnguded EN IEC 61162-1:2024 G

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.74(69),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

IEC 62065:2025,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62065:2025,

[EC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

Punkt MED/4.34 ,Radarseadmed CAT 1“ on iile viidud punkti MED/4.64.
Punkt MED/4.35 ,Radarseadmed CAT 2“ on iile viidud punkti MED/4.64.
Punkt MED/[4.36 ,Radarseadmed CAT 3“ on iile viidud punkti MED/[4.64.

Punkt MED/4.37 ,Kiirlaeva radarseadmed (CAT 1H ja CAT 2H) on iile viidud punkti MED/4.64.

Punkti MED/4.38a ,Tunnustatud radarseadmed kaardisuvandiga, tdpsemalt: — CAT 1C* on iile viidud punkti MED/4.64.
Punkti MED/4.38b , Tunnustatud radarseadmed kaardisuvandiga, tipsemalt: — CAT 2C“ on iile viidud punkti MED/4.64.
Punkti MED/4.38c , Tunnustatud radarseadmed kaardisuvandiga, tdpsemalt: — CAT 1HC* on iile viidud punkti MED/4.64.
Punkti MED/4.38d , Tunnustatud radarseadmed kaardisuvandiga, tdpsemalt: — CAT 2HC* on iile viidud punkti MED/4.64.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.39 Tiiiibikinnitusnduded — SO 8729-1:2010, B+D
Radarpeegeldi — passiivne — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008). B+F
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Voi: G
koodeks) 13, — 1SO 8729-1:2010,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
koodeks) 13. parandus 1 (2008).
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,
— MO Res.MSC.164(78).
1 2 3 4 5 6
MED/4.40 Tiiibikinnitusnduded — 18O 16329:2003, B+D 15.8.2022 23.9.2028
Kiirlaeva kursi kontrollsiisteem — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (@)
Rida 1/3 — MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC parandus 1 (2008), B+F
koodeks) 13, — EN 61162 seeriad: G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.822(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
ENIEC 62288:2022,
ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018.

ISO 16329:2003,

IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
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IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

MED/4.40
Kiirlaeva kursi kontrollsiisteem
Rida 2/3

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.822(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

I1SO 16329:2003,

EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018.

ISO 16329:2003,

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

[EC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025
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MED/4.40 Tiiiibikinnitusnduded Katsestandardid Uute 31.8.2026
Kiirlaeva kursi kontrollsiisteem Uute sertifikaatide jaoks vt punkt Uute sertifikaatide jaoks vt punkt sertifikaatide
Markus: Uus sertifitseerimine tehakse MED/4.68 MED/4.68 jaoks vt punkt
punkti MED/[4.68 kohaselt. — N MED/4.68
Rida 3/3 Veo- ja toimivusnduded
Uute sertifikaatide jaoks vt punkt
MED/4.68
1 2 3 4 5 6
MED/4.41 Tudbikinnitusnduded — IS0 22090-3:2014, B+D 15.8.2022 23.9.2028
Kursinditu edastav seade THD (GNSSi abil — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
toimiv) — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998,
— ENIEC 62288:2022,

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.116(73),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018.

— 1SO 22090-3:2014,
— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
— JEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Ja vastavalt vajadusele:
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018.
Voi:
— IEC 61162 seeriad:

parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018.

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
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1 2 3 4 5
MED/4.41 Tutibikinnitusnduded — IS0 22090-3:2014, B+D 23.9.2025
Kursiniitu edastav seade THD (GNSS;i abil — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E
toimiv) — SOLAS 74 Reg. X/3. parandus 1 (2008), B+F
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G

koodeks) 13,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.116(73),

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

— 180 22090-3:2014,

— JEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— JEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ja vastavalt vajadusele:

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018.

Voi:

— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.42 Tiiiibikinnitusnduded — ISO 17884:2004, B+D
Kiirlaeva helgiheitja — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 + [EC 60945 parandus B+E
Rida 1/1 — MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC 1 (2008). B+F
koodeks) 13, Voi: G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC — 180 17884:2004,
koodeks) 13. — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
. - parandus 1 (2008).
Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. A.694(17),
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.
1 2 3 4 5 6
MED/4.43 Tiiiibikinnitusnouded — 1SO 16273:2020, B+D 15.8.2022 23.9.2028
Kiirlaeva 66ndgemisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN60945:2002 + [EC 60945 B+E (i)
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC parandus 1 (2008), B+F
koodeks) 13, — ENIEC 62288:2022. G

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.94(72),

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79).

Voi:

— 1SO 16273:2020,

— [EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.43 Tiiiibikinnitusnouded — 1SO 16273:2020, B+D 23.9.2025
Kiirlaeva 66ndgemisseadmed — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E
Rida 2/2 — MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC parandus 1 (2008), B+F
koodeks) 13, — ENIEC 62288:2022 + muudatus G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC 1:2024.
koodeks) 13. Vai:
. ~ — 150 16273:2020,
Veo- ja toimivusnduded — IEC 60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. A694(1 7), parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
kOOdekS) 1 3, 1:2024.
— IMO Res. MSC.94(72),
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,
— MO Res. MSC.191(79).
Punkt MED/[4.44 ,Majaka diferentsiaalvastuvdtja DGPS- ja DGLONASS-seadmetele” on iile viidud punkti MED/4.63
Punkt MED/[4.45 ,Kaardiseade laevaradarile” on vilja jaetud, kuna kuulub punkti MED/4.38 alla.
1 2 3 4 5 6
MED/4.46 Tiibikinnitusnduded — 180 22090-1:2014, B+D 15.8.2022 23.9.2028
Kursinditu edastav seade THD — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
(gtiroskoopiline) — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F
Rida 1/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
— ENIEC 62288:2022,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018.

970TLTC ‘11T

14



657/8S1

o/t ¢¥1/9z0g/idwr Saxfijp/noedomna-erep//:dny 117

1 2 3 4 5
— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC Voi
koodeks) 13, — 1SO 22090-1:2014,
— IMO Res. MSC.116(73), — IEC 60945:2002 + IEC 60945
— IMO Res. MSC.191(79), parandus 1 (2008),
— IMO Res. MSC.302(87). — IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
— JEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.46 Tutibikinnitusnduded — 18O 22090-1:2014, B+D 23.9.2025
Kursinditu edastav seade THD — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E
(giroskoopiline) — SOLAS 74 Reg. X/3. parandus 1 (2008), B+F
Rida 2/2 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC — EN 61162 seeriad: G

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.116(73),

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

ISO 22090-1:2014,

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
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657/651

1 2 3 4 5 6
IEC 61162-450:2024,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
1 2 3 4 5 6
MED/4.47 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 15.8.2022 23.9.2028
Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR) — SOLAS 74 Reg. V/20. parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 1/3 . N — EN 61162 seeriad: B+F
Veo- ja tOlleuSnOuded EN 61162-1:2016 G

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.163(78),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

EN 61996-2:2008,

EN IEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

I[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 61996-2 2007,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

970TLTC ‘11T

14



652/091

o/t ¢¥1/9z0g/idwr Saxfijp/noedomna-erep//:dny 117

2

3

5

MED/4.47
Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR)
Rida 2/3

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. V/ZO.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res. A.694(17),
— MO Res. MSC.163(78),
— IMO Res. MSC.191(79),
— MO Res. MSC.302(87).

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

— EN 61996-2:2008,

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

— JEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 61996-2 2007,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

MED/4.47

Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR)

Markus: Uus sertifitseerimine tehakse punkti
MED/4.69 kohaselt.

Rida 3/3

Tuubikinnitusnduded
Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.69

Veo- ja toimivusnduded
Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.69

Katsestandardid
Uute sertifikaatide jaoks vt punkt MED/4.69

Uute
sertifikaatide
jaoks vt
punkt
MED/4.69

31.8.2026
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6S7/191

Punkt MED/4.48 ,Mehaanilised lootsitdstukid“ on tahtlikult tithjaks jaetud (kuna IMO resolutsioonis MSC.308(88), mis kehtib 1. juulist 2012, on éeldud: ,Mehaanilisi lootsitdstukeid ei

kasutata®).
2 3 4 5
MED/4.49 Tiiiibikinnitusnouded — IMO Res. A.1045(27), muudetud, B+D 12.8.2020
Lootsiredel — SOLAS 74 Reg. V/[23, — 180 799-1:2019. B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
. ~ G
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/23,
— IMO Res. A.1045(27),
— IMO MS(C/Circ.1428.
Punkt MED/[4.50 ,DGPS-seadmed* on iile viidud punkti MED/4.63.
Punkt MED/[4.51 ,DGLONASS-seadmed"” on iile viidud punkti MED/4.63.
2 3 4 5
MED/4.52 Tuubikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 B+D
Pievane signaallamp — SOLAS 74 Reg. V/[18, parandus 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — IS0 25861:2007. B+F

Rida 1/1

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks),

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks).

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks),

— IMO Res. MSC.95(72),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks).

Vai:

— IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

— ISO 25861:2007.
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2 3 4 5 6
MED/4.53 Tiitibikinnitusnduded — ISO 8729-2:20009, B+D
Kajasignaali voimendi — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. X/3, 1(2008). B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC Voi: G
koodeks) 13, — 180 8729-2:2009,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC — IEC 60945 (2002) + IEC 60945
koodeks) 13. parandus 1 (2008).
Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.164(78),
— ITU-RM.1176-1 (02/13).
2 3 4 5 6
MED/4.54 Tutibikinnitusnduded — 180 25862:2019, B+D 12.8.2020 23.9.2028
Kompassipeilingaator — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E (i)
Rida 1/2 —— 1 (2008). B+F
Veo- ja toimivusnouded Voi: G
— SOLAS 74 Reg. V/19. — 150 25862:2019,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
MED/4.54 Tutibikinnitusnduded — 180 25862:2019 + A1:2024, B+D 23.9.2025
Kompassipeilingaator — SOLAS 74 Reg. V/[18. — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus B+E
Rida 2,2 —— 1(2008). B+F
Veo- ja toimivusnduded Voi: G

— SOLAS 74 Reg. V/19.

— 18O 25862:2019,

— SO 25862:2019/A1:2024,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
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1 2 3 4 5 6
MED/4.55 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D
Otsingu- ja paastevahendid asukoha — SOLAS 74 Reg. I11/4, parandus 1 (2008), B+E
kindlakstegemiseks (SRLD): — SOLAS 74 Reg. [V[14. — EN61097-14:2010. B+F
AIS SART seade . N Voi: G
Rida 1/1 Veo- ja toimivusnouded — IEC 60945:2002 + [EC 60945
— SOLAS 74 Reg. 111/6, parandus 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. Illj26, — IEC 61097-14:2010.
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— IMO MSC.246(83),
— ITU-R M.1371-5:2014.
Punkt MED/[4.56 ,Galileo seadmed* on iile viidud punkti MED/4.63.
1 2 3 4 5 6
MED/4.57 Tutibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 15.8.2022 23.9.2028
Navigatsioonivahi alarmsiisteem (BNWAJS) — SOLAS 74 Reg. V/18. parandus 1 (2008), B+E (i)
Rida 1/2 — - — EN 61162 seeriad: B+F
Veo- ja toimivusnduded EN 61162-1:2016 G

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.128(75),
— IMO Res. MSC.191(79),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

— ENIEC 62288:2022,

— EN62616:2010 + I[EC 62616
parandus 1 (2012),

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

— JEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
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1 2 3 4 5
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,
— JEC62616:2010 +IEC 62616
parandus 1 (2012),
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/4.57 Taiibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025
Navigatsioonivahi alarmsiisteem (BNWAS) — SOLAS 74 Reg. V/18. parandus 1 (2008), B+E
Rida 2/2 . - — EN 61162 seeriad: B+F
Veo- ja toimivusnduded ENIEC 61162-1:2024 G

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res. A.694(17),
IMO Res. MSC.128(75),
IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87),
IMO MSC.1/Circ.1474.

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

EN 62616:2010 + IEC 62616
parandus 1 (2012),

ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62616:2010 + IEC 62616
parandus 1 (2012),

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/591

2

3

5

6

MED/4.58
Heli vastuvotmise siisteem
Rida 1/2

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|18,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks),

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks).

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— MO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks),

— IMO Res. MSC.86(70),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks),

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87).

EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
ENIEC 62288:2022,
ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018,
ISO 14859:2012.

IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),
IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2018,
[EC 62288 Ed. 3.0:2021,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018,

ISO 14859:2012.

B+D
B+E
B+F

15.8.2022

23.9.2028
(i)

970TLTC ‘11T

14



657/991

o/t ¢¥1/9z0g/idwr Saxfijp/noedomna-erep//:dny 117

1 2 3 4 5
MED/4.58 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025
Heli vastuvotmise siisteem — SOLAS 74 Reg. V|18, parandus 1 (2008), B+E
Rida 2/2 — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 61162 seeriad: B+F
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC ENIEC 61162-1:2024 G

koodeks),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks).

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— MO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks),

— IMO Res. MSC.86(70),

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks),

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87).

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018,

ISO 14859:2012.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018,

ISO 14859:2012.
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657/291

1 2 3 4 5 6
MED/4.59 Tiiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+D 15.8.2022 10.10.2026
Uhildatud navigatsioonisiisteem — SOLAS 74 Reg. V/[15, (2008), B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. V|18, — EN 61162 seeriad: B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61162-1:2016 G
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-2:1998

koodeks) 13,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.252(83),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

EN 61924-2:2013 +IEC 61924-2
parandus 1:2013,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed.1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

[EC 61924-2:2012 + IEC 61924-2
parandus 1:2013,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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MED/4.59
Uhildatud navigatsioonisiisteem
Rida 2/3

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. V/15,

— SOLAS 74 Reg. V/[18,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.252(83),

— MO Res. MSC.302(87).

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

ENIEC 61924-2:2021.

IEC 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

[EC 62288 Ed. 3.0:2021,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

IEC 61924-2:2021.

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

23.9.2028
(i)
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657/691

MED/4.59
Uhildatud navigatsioonisiisteem
Rida 3/3

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. V/15,

SOLAS 74 Reg. V/[18,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.252(83),

IMO Res. MSC.302(87).

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ENIEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
EN IEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

ENIEC 61924-2:2021.

IEC 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

IEC 61924-2:2021.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

Punkti MED/4.60 , Tunnustatud radarseadmed kaardisuvandiga, tipsemalt: — CAT 3C“ on iile viidud punkti MED/4.64.
Punkt MED/4.61 ,Kiirlaeva radarreadmed CAT 3H* - vilja jaetud.
Punkt MED/4.62 ,Kiirlaeva radarreadmed CAT 3HC* - vilja jdetud.
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MED/4.63

GNSS-seadmed

Mis hélmavad iiht v6i mitut jargmist

elementi:

— GPS-seadmed

(tile toodud varasemast punktist
MED/4.14)

— GLONASS-seadmed
(iile toodud varasemast punktist
MED/4.15)

— DGPS-seadmed

(iile toodud varasemast punktist
MED/4.50)

— DGLONASS-seadmed

(tile toodud varasemast punktist
MED/4.51)

— Galileo seadmed
(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.56)

— Beidou (BDS)

— SBAS-seadmed

Rida 1/2

SBAS-seadmed — rakendusmairusega

(EL) 2024/1975 lisatud uus punkt.

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87).

Ning:

GPS-seadmetel:

— IMO Res. MSC.112(73).

GLONASS-seadmetel:

— IMO Res. MSC.113(73).

DGPS-seadmetel:

— IMO Res. MSC.112(73),

— IMO Res. MSC.114(73).

DGLONASS-seadmetel:

— IMO Res. MSC.113(73),

— IMO Res. MSC.114(73),

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
— ENIEC 62288:2022,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018.
Ning:
GPS-seadmetel:
— EN61108-1:2003.
GLONASS-seadmetel:
— EN61108-2:1998,
DGPS-seadmetel:
— EN61108-1:2003,
— EN61108-4:2004.
DGLONASS-seadmetel:
— EN61108-2:1998,
— EN61108-4:2004.
Galileo seadmetel:
— EN61108-3:2010.
Beidou (BDS):
— ENIEC 61108-5:2020.
SBAS-seadmetel:
— IEC 61108-7:2024.

B+D
B+E
B+F

4.9.2024

23.9.2028
(0
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Galileo seadmetel: Voi:

— IMO Res. MSC.233(82). — IEC 60945:2002 + IEC 60945
Beidoul: parandus 1 (2008),

— IMO Res. MSC.379(93). — IEC 61162 seeriad:
SBAS-seadmetel: IEC 61162-1:2016

— IMO Res. MSC.112(73). IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ning:

GPS-seadmetel:

— IEC 61108-1 Ed. 2.0:2003.

GLONASS-seadmetel:

— IEC61108-2 Ed. 1.0:1998.

DGPS-seadmetel:

— IEC 61108-1 Ed. 2.0:2003,

— JEC 61108-4:2004.

DGLONASS-seadmetel:

— IEC61108-2 Ed. 1.0:1998,

— IEC 61108-4:2004.

Galileo seadmetel:

— JEC 61108-3:2010.

Beidou (BDS):

— ENIEC 61108-5:2020.

SBAS-seadmetel:

— JEC61108-7:2024.

6ST/1L1

970TLTC ‘11T
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MED/4.63

GNSS-seadmed

Mis hdlmavad iiht v6i mitut jargmist

elementi:

— GPS-seadmed

(iile toodud varasemast punktist
MED/4.14)

— GLONASS-seadmed
(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.15)

— DGPS-seadmed
(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.50)

— DGLONASS-seadmed

(iile toodud varasemast punktist
MED/4.51)

— Galileo seadmed

(ile toodud varasemast punktist
MED/4.56)

— Beidou (BDS)

— SBAS-seadmed
(Rakendusmairusega (EL) 2024/1975
lisatud uus punkt.)

— IRNSS-seadmed

— (Rakendusmaidrusega (EL) 2025/1533
lisatud uus punkt).

Rida 2/2

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

Ning:

GPS-seadmetel:

— IMO Res. MSC.112(73).

GLONASS-seadmetel:

— IMO Res. MSC.113(73).

DGPS-seadmetel:

— IMO Res. MSC.112(73),

— IMO Res. MSC.114(73).

DGLONASS-seadmetel:

— IMO Res. MSC.113(73),

— IMO Res. MSC.114(73),

Galileo seadmetel:

— IMO Res. MSC.233(82).

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

Ning:

GPS-seadmetel:

— EN61108-1:2003.

GLONASS-seadmetel:

— EN61108-2:1998,

DGPS-seadmetel:

— EN61108-1:2003,

— EN61108-4:2004.

DGLONASS-seadmetel:

— EN61108-2:1998,

— EN61108-4:2004.

Galileo seadmetel:

— EN61108-3:2010.

Beidou (BDS):

— ENIEC 61108-5:2020.

SBAS-seadmetel:

— JEC61108-7:2024.

IRNSS-seadmed:

— JEC 61108-6:2023.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025
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Beidoul: Voi:

— IMO Res. MSC.379(93). — IEC 60945:2002 + IEC 60945
SBAS-seadmetel: parandus 1 (2008),

— IMO Res. MSC.112(73). — IEC 61162 seeriad:
IRNSS-seadmed: IEC 61162-1:2024

— IMO Res. MSC.449(99). IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— IEC 62923-1:2018,

— [EC 62923-2:2018.

Ning:

GPS-seadmetel:

— IEC61108-1 Ed. 2.0:2003.

GLONASS-seadmetel:

— IEC61108-2 Ed. 1.0:1998.

DGPS-seadmetel:

— IEC 61108-1 Ed. 2.0:2003,

— IEC 61108-4:2004.

DGLONASS-seadmetel:

— IEC61108-2 Ed. 1.0:1998,

— JEC 61108-4:2004.

Galileo seadmetel:

— IEC 61108-3:2010.

Beidou (BDS):

— ENIEC 61108-5:2020.

SBAS-seadmetel:

— IEC 61108-7:2024.

IRNSS-seadmed:

— JEC61108-6:2023.

6ST/cL1

970TLTC ‘11T
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MED/4.64

Radarid

— CAT1
(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.34)

— CAT2

(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.35)

— CAT3

(tle toodud varasemast punktist
MED/4.36)

— CAT 1H
(iile toodud varasemast punktist
MED/4.37)

— CAT 2H
(iile toodud varasemast punktist
MED/4.37)

Rida 1/2

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

Ja kiirlaevadel:

— SOLAS 74 Reg. X[3,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

—  IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— MO Res. A.278(XIII),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.192(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
ENIEC 62288:2022,

EN 62388:2013 + [EC 62388
parandus 1 (2014),

ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:
IEC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

[EC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06 + [EC
62388 parandus 1:2014,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

15.8.2022

23.9.2028
(i)

14
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6S7/sL1

MED/4.64

Radarid

— CAT1
(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.34)

— CAT2

(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.35)

— CAT3

(tle toodud varasemast punktist
MED/4.36)

— CAT 1H
(iile toodud varasemast punktist
MED/4.37)

— CAT 2H
(iile toodud varasemast punktist
MED/4.37)

Rida 2/2

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

Ja kiirlaevadel:

— SOLAS 74 Reg. X[3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

—  IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— MO Res. A.278(XIII),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.192(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,
ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

EN 62388:2013 + IEC 62388
parandus 1 (2014),

ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06 + IEC
62388 parandus 1:2014,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

970TLTC ‘11T
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MED/4.65

Vurrkompass

(iile toodud varasemast punktist MED/4.3)
(iile toodud varasemast punktist MED/4.31)

Rida 1/3

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18.

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

Vurrkompassil:

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— MO Res.A.424(X]),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.821(19),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

— ENIEC 62288:2022,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

Ja tdiendavalt vurrkompassil:

— 18O 8728:2014.

Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— 180 16328:2014.

Voi:

— JEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ja tdiendavalt vurrkompassil:

— 180 8728:2014.

Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— 1SO16328:2014.

B+D
B+E
B+F

15.8.2022

23.9.2028
(i)

14
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6ST/LL1

MED/4.65

Vurrkompass

(iile toodud varasemast punktist MED/4.3)
(iile toodud varasemast punktist MED/4.31)
Rida 2/3

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18.

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

Vurrkompassil:

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— MO Res.A.424(X]),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.821(19),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

Ja tdiendavalt vurrkompassil:

— 180 8728:2014.

Ja tiiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— 180 16328:2014.

Vai:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— JEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ja tdiendavalt vurrkompassil:

— ISO 8728:2014.

Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— 180 16328:2014.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

31.8.2029
(0
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MED/4.65

Vurrkompass

(iile toodud varasemast punktist MED/4.3)
(iile toodud varasemast punktist MED/4.31)
Rida 3/3

(UUS RIDA)

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18.

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

Vurrkompassil:

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— MO Res.A.424(X]),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.821(19),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

Ja tdiendavalt vurrkompassil:

— 180 8728:2024.

Ja tiiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— 180 16328:2014.

Vai:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— JEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ja tdiendavalt vurrkompassil:

— ISO 8728:2024.

Ja tdiendavalt vurrkompassil HSC puhul:

— 180 16328:2014.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026

Punkt MED/[4.66 on tahtlikult tithjaks jdetud.
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657/641

MED/4.67

Elektrooniline inklinomeeter

Rida 1/2

Rakendusmiirusega (EL) 2024/1975 lisatud
uus punkt

Tiiiibikinnitusnouded

SOLAS 74 Reg. V[18.
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res. MSC.363(92),
IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87).

ISO 19697:2016,

EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018.

ISO 19697:2016,

IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

4.9.2024

23.9.2028
(i)
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MED/4.67
Elektrooniline inklinomeeter
Rida 2/2

Rakendusmiirusega (EL) 2024/1975 lisatud

uus punkt

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. V/18.
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res. MSC.363(92),
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.191(79),
— MO Res. MSC.302(87).

ISO 19697:2016,

EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

ISO 19697:2016,

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

14
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657/181

MED/4.68

Automaatne rooliseade

— Kursi kontrollimise siisteem (HCS)
(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.16)

— Kiirlaeva kursi kontrollsiisteem

(iile toodud varasemast punktist
MED/4.40)

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. /18,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|18,

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res. A.342(IX),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.64(67) 3. lisa,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87).

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— IEC 62923-1:2018,

— JEC 62923-2:2018.

Ning:

Kursi kontrollimise siisteem (HCS)

— 1SO11674:2019.

Kiirlaeva kursi kontrollsiisteem

— 18O 16329:2003.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026
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MED/4.69

Reisiinfo salvesti (VDR)

— Reisiinfo salvesti (VDR)

(iile toodud varasemast punktist
MED)/4.29)

— Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR)
(iile toodud varasemast punktist
MED/4.47)

Rida 1/1

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V|20,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 13,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.333(90).

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

— IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
IEC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— IEC 62923-1:2018,

— 1EC 62923-2:2018.

Ning:

Reisiinfo salvesti (VDR)

— EN61996-1:2013+A1:2021.

Vaoi

— IEC 61996-1 Ed. 2.0: 2013+A1:2021.

Lihtsustatud reisiinfosalvesti (S-VDR)

— EN61996-2:2008.

Voi

— IJEC 61996-2:2007.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026
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657/€81

5. Raadioseadmed

5. jao suhtes kohaldatavad mérkused: raadioseadmed.

Veerg 3:

Veerg 3:

kui IMO ringkirja MSC/Circ.862 nduded ja toote katsestandardid on omavahel vastuolus, on nimetatud ringkirja nduded tilimuslikud.

Kui standardi IEC 60945 tabelites 5 ja 6 ning muudes loetletud standardites (st ETSI standardites) esitatud tingimused, nduded ja katsed on vastuolus, on iilimuslikud standardi
[EC 60945 tingimused, nduded ja katsed.

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO

Katsestandardid

Vastavushindamis-

Esmakordne

Viimane pardale

resolutsioonid ja ringkirjad moodulid turule laskmine |  paigutamine
1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tuubikinnitusnduded — IMO MS(/Circ.862, B+D 12.8.2020 25.8.2024
ULL raadiotelefon, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
vastu votta digitaal-selektiivseid — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

viljakutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet.

Rida 1/6

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

—  IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ETSIEN 301925 V1.5.1:2017-10,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-7:1996 + A1:2018,

IEC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tuubikinnitusnduded — IMO MS(/Circ.862, B+D 25.8.2021 1.1.2024
ULL raadiotelefon, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
vastu votta digitaal-selektiivseid — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

viljakutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet.

Rida 2/6

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1|7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.803(19),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ETSIEN 301 925 V1.6.1:2020-10,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-7:1996 + A1:2018,

[EC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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970T’LCT ‘1L



o/t ¢¥1/9z0og/idurr Sa1/ijp[noedomna-erep//:dny 119

657/s81

1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tuubikinnitusnduded — IMO MS(/Circ.862, B+D 15.8.2022 10.10.2026
ULL raadiotelefon, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
vastu votta digitaal-selektiivseid — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

viljakutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet.

Rida 3/6

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1|7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.803(19),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460 (2. muudatus),

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ETSIEN 301 925 V1.6.1:2020-10,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-7:1996 + A1:2018,

IEC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 6
MED/5.1 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 23.9.2028
ULL raadiotelefon, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
vastu votta digitaal-selektiivseid — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

viljakutseid (DSV) ja raadiotelefonsidet.

Markus: Kuigi IMO Res. MSC.511(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kdesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega,
kooskdlas dokumendiga IMO
MSC.1/Circ.1676, vdib
dokumenti IMO Res.A. 803(19)
kohaldada sertifitseerimise
eesmargil kuni 1. jaanuarini
2028. Kui IMO Res.
MSC.511(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO
Res. MSC.511(105).

Rida 4/6

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 1|7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.803(19),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460 (4. muudatus),
— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ETSIEN 301 925 V1.6.1:2020-10,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-7:1996 + A1:2018,

IEC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

14
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MED/5.1

ULL raadiotelefon, millega saab saata ja vastu

votta digitaal-selektiivseid viljakutseid (DSV)

ja raadiotelefonsidet.

Markus: Kuigi IMO Res. MSC.511(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kdesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskolas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, voib dokumenti IMO
Res.A. 803(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmrgil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.511(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.
MSC.511(105).

Rida 5/6

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV[7,

SOLAS 74 Reg. X3,

IMO Res. A.385(X),

IMO Res. A.524(13),

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.803(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|Circ.32 (2. muudatus),
IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460 (4. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.489-2 (10/95),

ITU-R M.493-16 (12/23),

ITU-R M.541-11 (11/23).

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ETSIEN 301 925 V1.6.1:2020-10,

EN IEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

[EC 61097-3:2017,

IEC 61097-7:1996 + A1:2018,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

31.8.2029
(iii)
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ULL raadiotelefon, millega saab saata ja vastu
votta digitaal-selektiivseid viljakutseid (DSV)
ja raadiotelefonsidet.

Rida 6/6

(UUS RIDA)

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.385(X),

— IMO Res. A.524(13),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.511(105),

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3.
muudatus),

— IMO MS(/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460 (5. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-16 (12/23),

— ITU-R M.541-11 (11/23).

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ETSIEN 301 925 V1.6.1:2020-10,

EN IEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

[EC 61097-7:2025,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026
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657/681

1 2 3 4 5 6
MED/5.2 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2020 25.8.2024
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
Rida 1/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.803(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.489-2 (10/95),

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2V1.4.1:2017-02,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-3:2017,

[EC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

970TLTC ‘11T
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1 2 3 4 5 6
MED/5.2 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+D 25.8.2021 10.10.2026
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
Rida 2/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.803(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.489-2 (10/95),

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-3:2017,

[EC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

14
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657/161

1 2 3 4 6
MED/5.2 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+D 23.9.2028
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
Mrkus: Kuigi IMO Res. MSC.511(105) on | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kéesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, voib dokumenti IMO
Res.A. 803(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.511(105) asjakohased
katsestandardid saavad

kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.

MSC.511(105).
Rida 3/5

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1460 (4. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

[EC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.2 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+D 23.9.2025 31.8.2029
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
Mrkus: Kuigi IMO Res. MSC.511(105) on | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kéesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 803(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.511(105) asjakohased
katsestandardid saavad

kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.

MSC.511(105).
Rida 4/5

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1460 (4. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-16 (12/23),

— ITU-R M.541-11 (11/23).

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

[EC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

14
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657/c61

1 2 3 4 5
MED/5.2 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+D 31.8.2026
ULL DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
(UUS RIDA) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN IEC 61162-1:2024

koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.803(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.511(105),

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3.
muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1460 (5. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-16 (12/23),

— ITU-R M.541-11 (11/23).

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-7:2025,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

I[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5 6
MED/5.3 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 12.8.2020 | 10.10.2026
NAVTEX vastuvdtja — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
Rida 1/4 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV]7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.148(77),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 61097-6:2005
+A1:2011+A2:2019,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.

14
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657/s61

2 3 4 6
MED/5.3 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 23.9.2028
NAVTEX vastuvdtja — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
Rida 2/4 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.508(105),

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
ITU-R M.540-2 (06/90),

ITU-R M.625-4 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

[EC 61097-6:2005
+A1:2011+A2:2019,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

970TLTC ‘11T
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2 3 4 5 6
MED/5.3 Tiiibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 23.9.2025 31.8.2029
NAVTEX vastuvdtja — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
Rida 3/4 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.508(105),

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
ITU-R M.540-2 (06/90),

ITU-R M.625-4 (03/12).

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
ETSI EN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 61097-6:2005
+A1:2011+A2:2019,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

14

970T’LCT ‘1L



o/t ¢¥1/9z0og/idurr Sa1/ijp[noedomna-erep//:dny 119

657/L61

2 3 4 5
MED/5.3 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 31.8.2026
NAVTEX vastuvdtja — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E
Rida 4/4 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
(UUS RIDA) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN IEC 61162-1:2024

koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV]7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.508(105),

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3.
muudatus),

— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
ETSI EN 301 843-2V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 61097-6:2005
+A1:2011+A2:2019,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5 6
MED/5.4 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2020 10.10.2026
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (i)
Rida 1/4 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/[7,

SOLAS 74 Reg. X3,

IMO Res. A.570(14),

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.306(87),

IMO Res. MSC.431(98) (uus site),
IMO COMSAR|/Circ.32.

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIETS 300 460 Ed.1:1996-05,
ETSIETS 300 460/A1:1997-11,
ETSIEN 301 843-1V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-4:2012
+A1:2016+A2:2019,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/661

2 3 4 6
MED/5.4 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 23.9.2028
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (i)
Rida 2/4 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.306(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIETS 300 460 Ed.1:1996-05,
ETSIETS 300 460/A1:1997-11,
ETSIEN 301 843-1V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-4:2012
+A1:2016+A2:2019,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

970TLTC ‘11T
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2 3 4 5 6
MED/5.4 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 23.9.2025 31.8.2029
EGC vastuvotja — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (i)
Rida 3/4 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.306(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
ETSIETS 300 460/A1:1997-11,
ETSIEN 301 843-1V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
EN IEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-4:2024,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

14
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657/10T

MED/5.4

EGC vastuvotja
Rida 4[4

(UUS RIDA)

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87),
IMO Res. MSC.306(87),
IMO COMSAR.1/Circ.32 (3.
muudatus).

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSIETS 300 460 Ed.1:1996-05,
ETSIETS 300 460/A1:1997-11,
ETSIEN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-4:2024,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026
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1 2 3 4 5 6
MED/5.5 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 13.9.2019 10.10.2026
Korgsageduslik meresdiduohutusteabe (MSI) | — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
seade (korgsageduslik NBDP vastuvotja) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

Rida 1/4

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. A.699(17),

— MO Res. A.700(17),

— MO Res. A.806(19),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.492-6 (10/95)

— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-RM.625-4 (03/12)

— ITU-R M.688 (06/90).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSIETS 300067 Ed.1:1990-11,
ETSIETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSIETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/€0T

1 2 3 4 6
MED/5.5 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 23.9.2028
Korgsageduslik meresdiduohutusteabe (MSI) | — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
seade (korgsageduslik NBDP vastuvotja) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

Markus: Kuigi IMO Res. MSC.512(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kdesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskolas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, voib dokumenti IMO
Res.A. 806(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmrgil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.
MSC.512(105).

Rida 2/4

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.699(17),

IMO Res. A.700(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1460 (4. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.492-6 (10/95),
ITU-R M.540-2 (06/90),
ITU-R M.625-4 (03/12),
ITU-R M.688 (06/90).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSIETS 300067 Ed.1:1990-11,
ETSIETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

ETSIETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSIETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.5 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + [EC 60945 B+D 23.9.2025 31.8.2029
Korgsageduslik meresdiduohutusteabe (MSI) | — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
seade (korgsageduslik NBDP vastuvotja) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

Markus: Kuigi IMO Res. MSC.512(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kdesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskolas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, voib dokumenti IMO
Res.A. 806(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmrgil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.
MSC.512(105).

Rida 3/4

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.1/507(105),

IMO Res. MSC.1/508(105),

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1460 (4. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.492-6 (10/95),
ITU-R M.540-2 (06/90),
ITU-R M.625-4 (03/12),
ITU-R M.688 (06/90).

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

ETSI ETS 300067 Ed.1:1990-11,
ETSIETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/50T

MED)/5.5

Korgsageduslik meresdiduohutusteabe (MSI)

seade (korgsageduslik NBDP vastuvdtja)

Markus: Kuigi IMO Res. MSC.512(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kiesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 806(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.
MSC.512(105).

Rida 4/4

(UUS RIDA)

Tiiiibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.1/507(105),

IMO Res. MSC.1/508(105),

IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1460 (5. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.492-6 (10/95),

ITU-R M.540-2 (06/90),
ITU-R M.625-4 (03/12)
ITU-R M.688 (06/90).

s

EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSIETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSIETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSIETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026
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1 2 3 4 5 6
MED/5.6 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 23.9.2028
406 MHz dnnetuskoha maidramise raadiopoi | — SOLAS 74 Reg. IV[14, Mrkus: IMO ringkirja MSC/Circ.862 B+E (i)
(COSPAS-SARSAT) — SOLAS 74 Reg. X/3, kohaldatakse ainult voimaliku B+F
Rida 1/3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC kaugjuhtimisseadme, mitte
koodeks) 14, dnnetuskoha mairamise raadiopoi
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC enda suhtes,
koodeks) 14. — IEC 60945:2002 + IEC 60945
. N parandus 1 (2008),
Veo- ja toimivusnouded — IEC 61097-2 ed4.0:2021.
— SOLAS 74 Reg. 1|7,
— IMO Res. A.662(16),
— IMO Res. A.694(17),
— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.471(101),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
— ITU-R M.633-4 (12/10),
— ITU-R M.690-3 (03/15).
MED/5.6 Tiibikinnitusnduded — IMO MS(/Circ.862, B+D 23.9.2025 31.8.2029
406 MHz onnetuskoha maaramise raadiopoi | — SOLAS 74 Reg. IV[14, Mrkus: IMO ringkirja MSC/Circ.862 B+E (ii)
(COSPAS-SARSAT) — SOLAS 74 Reg. X/3, kohaldatakse ainult véimaliku B+F

Rida 2/3

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— IMO Res. A.662(16),

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

kaugjuhtimisseadme, mitte
dnnetuskoha médiramise raadiopoi
enda suhtes,
— JEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61097-2 ed4.0:2021.
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2

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.471(101),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR/Circ.32 (2. muudatus),

— ITU-R M.633-5 (11/23),

— ITU-R M.690-3 (03/15).

MED)5.6

406 MHz dnnetuskoha mairamise raadiopoi
(COSPAS-SARSAT)

Rida 3/3

(UUS RIDA)

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— IMO Res. A.662(16),

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.471(101),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus),

— ITU-RM.633-5 (11/23),

— ITU-R M.690-3 (03/15).

— IMO MS(/Circ.862,

Mrkus: IMO ringkirja MSC/Circ.862
kohaldatakse ainult voimaliku
kaugjuhtimisseadme, mitte
onnetuskoha méidramise raadiopoi
enda suhtes,

— JEC 60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),
— IEC 61097-2 ed4.0:2021.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026

Punkt MED/5.7 ,L-sagedusriba 6nnetuskoha médramise raadiopoi (INMARSAT)“ on tahtlikult tithjaks jdetud.
Punkt MED/5.8 ,Kesklaine DSV vastuvdtja“ on tahtlikult tithjaks jdetud.

Punkt MED/5.9 ,Kahetooniliste hairesignaalide generaator” on tahtlikult tithjaks jaetud.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.10 Tutibikinnitusnduded — IMO MS(C/Circ.862, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Kesklaine raadioseade, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iif)
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakutseid | — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

(DSV) ja raadiotelefonsidet.

Mrkus:

Rida 1/5

IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
noudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja

kiirgusklassiga H3E edastamise
kohta.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2V1.4.1:2017-02,
ETSIEN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/60T

1 2 3 4 5 6
MED/5.10 Tutibikinnitusnduded — IMO MS(C/Circ.862, B+D 25.8.2021 10.10.2026
Kesklaine raadioseade, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iif)
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakutseid | — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

(DSV) ja raadiotelefonsidet.

Mrkus:

Rida 2/5

IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
noudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja

kiirgusklassiga H3E edastamise
kohta.

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 6
MED/5.10 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 23.9.2028
Kesklaine raadioseade, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iif)
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakutseid | — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

(DSV) ja raadiotelefonsidet.

Mrkus:

Markus:

Rida 3/5

IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
noudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga H3E edastamise
kohta.

Kuigi IMO Res. MSC.512(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kdesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskolas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, voib dokumenti IMO
Res.A. 804(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmérgil kuni

1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.
MSC.512(105).

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/9,

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.493-15 (01/19),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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6S7/11T

1 2 3 4 5 6
MED/5.10 Tutibikinnitusnduded — IMO MS(C/Circ.862, B+D 23.9.2025 31.8.2029
Kesklaine raadioseade, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakutseid | — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

(DSV) ja raadiotelefonsidet.

Markus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
ndudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga H3E edastamise
kohta.

Markus: Kuigi IMO Res. MSC.512(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kdesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskolas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 804(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmérgil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.
MSC.512(105).

Rida 4/5

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/9,

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.493-16 (12/23),

ITU-R M.541-11 (11/23).
ITU-RM.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSI EN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/5.10 Tuibikinnitusnduded — IMO MS(C/Circ.862, B+D 31.8.2026
Kesklaine raadioseade, millega saab saataja | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E
vastu votta digitaal-selektiivseid viljakutseid | — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

(DSV) ja raadiotelefonsidet.

Mrkus:

Rida 5/5

IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
noudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga H3E edastamise
kohta.

(UUS RIDA)

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/[9,

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87),
IMO Res. MSC.512(105),
IMO COMSAR.1/Circ.32 (3.
muudatus),

IMO MSC.1/Circ.1676,
ITU-R M.493-16 (12/23),
ITU-R M.541-11 (11/23).
ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSI EN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-9:2025,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/€1T

1 2 3 4 5 6
MED/5.11 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 12.8.2020 25.8.2024
Kesklaine DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
Rida 1/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V]9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-RM.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2V1.4.1:2017-02,
ETSIEN 301033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-3:2017,

[EC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.11 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 25.8.2021 10.10.2026
Kesklaine DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
Rida 2/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. V]9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-RM.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 301033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-3:2017,

[EC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/S1T

1 2 3 4 6
MED/5.11 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2028
Kesklaine DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
Mrkus: Kuigi IMO Res. MSC.512(105) on | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kiesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 804(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.
MSC.512(105).

Rida 3/5

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.493-15 (01/19),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-8:1998,

[EC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

[EC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.11 Tiiiibikinnitusnouded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 23.9.2025 31.8.2029
Kesklaine DSV valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E (iii)
Mrkus: Kuigi IMO Res. MSC.512(105) on | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kiesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 804(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.
MSC.512(105).

Rida 4/5

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV[9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.493-16 (12/23),
— ITU-RM.541-11 (11/23).
— ITU-RM.1173-1 (03/12).

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

ETSIEN 300 338-1V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

[EC 61097-8:1998,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud
vastavusse parandusega A1 Ed. 1.0
(2010-11) ja parandusega A2 Ed. 1.0
(2014-07)

IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.
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MED/5.11 Tiitibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 31.8.2026
Kesklaine DSV valvevastuvdtuseade — SOLAS 74 Reg. IV/14, parandus 1 (2008), B+E
Rida 5/5 — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
(UUS RIDA) — MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN [EC 61162-1:2024

koodeks) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.804(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.512(105),

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.493-16 (12[23),

— ITU-R M.541-11 (11/23).

— ITU-RM.1173-1 (03[12).

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

— ETSIEN 300 338-1V1.6.1:2021-05,

— ETSIEN 300 338-2V1.5.1:2020-06,

— ETSIEN 300 338-7V1.1.1:2022-04,

— ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,

— ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— IEC 61097-9:2025,

— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2024
[EC 61162-2:2024
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud
vastavusse parandusega Al Ed. 1.0
(2010-11) ja parandusega A2 Ed. 1.0
(2014-07)
IEC 61162-450:2024,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— IEC 62923-1:2018,

— [EC 62923-2:2018.

MED/5.12 Inmarsat-B SES on vilja jietud, kuna Inmarsat-B SES teenuse osutamine ldpetati 31. detsembril 2016.
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1 2 3 4 6
MED/5.13 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 23.9.2028
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
Mrkus: Kuigi IMO Res. MSC.513(105) on — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kéesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 807(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.513(105) asjakohased
katsestandardid saavad

kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.

MSC.513(105).
Rida 1/3

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X[3,
IMO Res. A.570(14),
IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
tiksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.807(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.306(87),

IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1676,

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,

ETSI ETS 300 460/A1:1997—1 1,

ETSI EN 301 843-1V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-4:2012
+A1:2016+A2:2019,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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MED/5.13 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 23.9.2025 31.8.2029
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
Mrkus: Kuigi IMO Res. MSC.513(105) on — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kéesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 807(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.513(105) asjakohased
katsestandardid saavad

kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.

MSC.513(105).
Rida 2/3

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X[3,
IMO Res. A.570(14),
IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse
iiksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne
laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.807(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),
IMO Res. MSC.302(87),
IMO Res. MSC.306(87),
IMO MSC/Circ.862,
IMO MSC.1/Circ.1676,

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
ETSIETS 300 460/A1:1997-11,
ETSIEN 301 843-1V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-4:2024,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

I[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/5.13 Tuubikinnitusnduded — IMO MS(/Circ.862, B+D 31.8.2026
Inmarsat-C maapealne laevajaam — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+E
Mrkus: Kuigi IMO Res. MSC.513(105) on — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kéesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Seega, kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 807(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.513(105) asjakohased
katsestandardid saavad

kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.

MSC.513(105).
Rida 3/3
(UUS RIDA)

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res. A.570(14),
— IMO Res. A.664(16),

Mirkus Res. A.664(16) kohta: kohaldatakse

tiksnes juhul, kui Inmarsat-C maapealne

laevajaam sisaldab EGC funktsioone.

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. A.807(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— MO Res. MSC.306(87),

— IMO MS(/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus).

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024
EN61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
ETSIETS 300 460/A1:1997-11,
ETSIEN 301 843-1V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-4:2024,

IEC 61162 seeriad:

I[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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MED/5.14 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 12.8.2020 25.8.2024
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

raadiotelefonsidet.

Markus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
noudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga A3H edastamise
kohta.

Rida 1/6

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.476-5 (10/95),

ITU-R M.492-6 (10/95),

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15)

ITU-R M.625-4 (03/12),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSIETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/ parandus 1
Ed.1:1993-10,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

[EC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.
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MED/5.14 Tiitibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 25.8.2021 15.8.2025
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

raadiotelefonsidet.

Markus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
noudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga A3H edastamise
kohta.

Rida 2/6

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.476-5 (10/95),

ITU-R M.492-6 (10/95),

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15)

ITU-R M.625-4 (03/12),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSIETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/ parandus 1
Ed.1:1993-10,

ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

[EC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.

14
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MED/5.14 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 15.8.2022 10.10.2026
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

raadiotelefonsidet.

Markus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
noudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga A3H edastamise
kohta.

Rida 3/6

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1460,

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.476-5 (10/95),

ITU-R M.492-6 (10/95),

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15)

ITU-R M.625-4 (03/12),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

— ETSIETS 300067 Ed.1:1990-11,

— ETSIETS 300 067/ parandus 1
Ed.1:1993-10,

— ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,

— ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,

— ETSIEN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

— ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

— IMO MS(C/Circ.862,

— [EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC 61097-3:2017,

— IEC61097-9:1997,

— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

— [EC 62923-1:2018,

— [EC 62923-2:2018.

970TLTC ‘11T

14



6ST/¥ee

o/t ¢¥1/9z0g/idwr Saxfijp/noedomna-erep//:dny 117

1 2 3 4 6
MED/5.14 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 23.9.2028
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

raadiotelefonsidet.

Markus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
ndudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga A3H edastamise
kohta.

Markus: Kuigi IMO Res.MSC.512(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kiesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 806(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmérgil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad

kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.

MSC.512(105).
Rida 4/6

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.476-5 (10/95),

ITU-R M.492-6 (10/95),

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15)

ITU-R M.625-4 (03/12),

ITUR M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2018,

ETSIETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/ parandus 1
Ed.1:1993-10,

ETSI EN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61097-3:2017,

[EC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/sTT

1 2 3 4 5 6
MED/5.14 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 23.9.2025 31.8.2029
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (iii)
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

raadiotelefonsidet.

Markus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
ndudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga A3H edastamise
kohta.

Markus: Kuigi IMO Res.MSC.512(105) on
praegu kittesaadav, ei ole seda
resolutsiooni lisatud kiesoleva
rakendusmairusega kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, vdib dokumenti IMO
Res.A. 806(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmérgil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO Res.
MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad

kittesaadavaks, lisatakse IMO Res.

MSC.512(105).
Rida 5/6

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.476-5 (10/95),

ITU-R M.492-6 (10/95),

ITU-R M.493-16 (12/23),

ITU-R M.541-11 (11/23).

ITU-R M.625-4 (03/12),

ITUR M.1173-1 (03/12).

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

ETSIETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/ parandus 1
Ed.1:1993-10,

ETSI EN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-3:2017,

[EC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/5.14 Tuubikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 31.8.2026
Kesklaine/lithilaine raadioseade, millega — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E
saab saata ja vastu votta DSV, NBDP ja — SOLAS 74 Reg. X/3, parandus 1 (2008), B+F

raadiotelefonsidet.

Rida 6/6

Markus: IMO ja ITU otsuste kohaselt ei
kohaldata katsestandardites enam
ndudeid kahetooniliste
hiiresignaalide generaatorite ja
kiirgusklassiga A3H edastamise
kohta.

(UUS RIDA)

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.512(105),

IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus),
IMO MSC/Circ.862,

IMO MSC.1/Circ.1676,

ITU-R M.476-5 (10/95),

ITU-R M.492-6 (10/95),

ITU-R M.493-16 (12/23),

ITU-R M.541-11 (11/23).

ITU-R M.625-4 (03/12),
ITU-RM.1173-1 (03/1 2).

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

ETSIETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/ parandus 1
Ed.1:1993-10,

ETSI EN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSI EN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSI EN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

IMO MSC/Circ.862,

[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

[EC 61097-9:2025,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

[EC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/LTT

1 2 3 4 5 6
MED/5.15 Tuibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 12.8.2020 25.8.2024
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
Rida 1/6 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016

koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2V1.4.1:2017-02,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.15 Tuibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 25.8.2021 15.8.2025
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
Rida 2/6 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016

koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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657/6TT

1 2 3 4 5 6
MED/5.15 Tuibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 15.8.2022 10.10.2026
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
Rida 3/6 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162-1:2016

koodeks) 14,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO COMSAR|/Circ.32,

ITU-R M.493-15 (01/19),

ITU-R M.541-10 (10/15),

ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61097-9:1997,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 6
MED/5.15 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 23.9.2028
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

Markus: Kuigi IMO Res.MSC.512(105)
on praegu kittesaadav, ei ole
seda resolutsiooni lisatud
kiesoleva rakendusmairusega
kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, voib dokumenti
IMO Res.A. 806(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO
Res.MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO
Res. MSC.512(105).

Rida 4/6

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.493-15 (01/19),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-RM.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61097-9:1997,

[EC 61162 seeriad:
[EC61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.15 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 23.9.2025 31.8.2029
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E (iii)
valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F

Markus: Kuigi IMO Res.MSC.512(105)
on praegu kittesaadav, ei ole
seda resolutsiooni lisatud
kiesoleva rakendusmairusega
kehtestatud
sertifitseerimissiisteemi, kuna
puuduvad asjakohased
katsestandardid. Kooskdlas
dokumendiga IMO MSC.1/
Circ.1676, voib dokumenti
IMO Res.A. 806(19) kohaldada
sertifitseerimise eesmargil kuni
1. jaanuarini 2028. Kui IMO
Res.MSC.512(105) asjakohased
katsestandardid saavad
kittesaadavaks, lisatakse IMO
Res. MSC.512(105).

Rida 5/6

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.493-16 (12/23),

— ITU-RM.541-11 (11/23).

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,
EN IEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61097-9:1997,

[EC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/5.15 Tiiibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 B+D 31.8.2026
Kesklaine/lithilaine DSV skaneeriv — SOLAS 74 Reg. IV/14, (2008), B+E
valvevastuvotuseade — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61162 seeriad: B+F
Rida 6/6 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC ENIEC 61162-1:2024
(UUS RIDA) koodeks) 14, ENIEC 61162-2:2024

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. A.694(17),

— MO Res. A.806(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.191(79),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.512(105),

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1676,

— ITU-R M.493-16 (12/23),

— ITU-RM.541-11 (11/23).

— ITU-RM.1173-1 (03/12).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

ETSIEN 300 338-1 V1.6.1:2021-05,
ETSIEN 300 338-2 V1.5.1:2020-06,
ETSIEN 300 338-7 V1.1.1:2022-04,
ETSIEN 301 033 V1.4.1:2013-09,
ETSIEN 301 843-5V2.2.1:2017-11,

EN IEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,
ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018.

IEC 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61097-3:2017,

IEC 61097-9:2025,

IEC 61162 seeriad:

IEC 61162-1:2024

IEC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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MED/5.16

Lennunduses kasutatavad kahesuunalised
VHEF raadiotelefonid

end. MED/9/5.8.

Rida 1/2

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74/2009 Reg. IV/7,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.80(70),

— IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

— ICAO konventsiooni 10. lisa,
raadioeeskirjad.

— ETSIEN 301 688 V1.2.1:2016-03,

— EN60945:2002 + IEC 60945 parandus
1(2008):

Voi:

— ETSIEN 301 688 V1.2.1:2016-03,

— 1EC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008)

B+D
B+E
B+F

31.8.2029
(iii)

MED/5.16

Lennunduses kasutatavad kahesuunalised
VHEF raadiotelefonid

end. MED/9/5.8.

Rida 2/2

(UUS RIDA)

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74/2009 Reg. IV|7,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.80(70),

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus),

— ICAO konventsiooni 10. lisa,
raadioeeskirjad.

— ETSIEN 301 688 V1.2.1:2016-03,

— EN60945:2002 + IEC 60945 parandus
1 (2008):

Voi:

— ETSIEN 301 688 V1.2.1:2016-03,

— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008)

B+D
B+E
B+F

31.8.2026
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2

3

5

6

MED)/5.17

Kaasaskantavad kahesuunalised ULL
raadiotelefonid padstepaatidele ja -parvedele
Rida 1/3

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.149(77),

— ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSIEN 300225 V1.5.1:2015-12,

— ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11.

Vaoi:

— IEC60945:2002 +IEC 60945 parandus
1:2008,

— [EC61097-12: 1996 + A1:2017.

B+D
B+E
B+F

13.9.2019

10.10.2026
(if)

MED/5.17

Kaasaskantavad kahesuunalised ULL
raadiotelefonid pddstepaatidele ja -parvedele
Rida 2/3

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I11/6,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— EN60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSIEN 300 225 V1.5.1:2015-12,

— ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11.

Vai:

— IEC60945:2002 +IEC 60945 parandus
1:2008,

— IEC61097-12: 1996 + A1:2017.

B+D
B+E
B+F

10.10.2023

23.9.2028
(if)

14
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2

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.149(77),

IMO Res. MSC.515(105),

ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.17

Kaasaskantavad kahesuunalised ULL
raadiotelefonid pddstepaatidele ja -parvedele
Rida 3/3

Tiiiibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X[3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/6,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.515(105),

ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSIEN 300225 V1.5.1:2015-12,

— ETSIEN 301 843-2V2.2.1:2017-11.

Voi:

— IEC60945:2002 +IEC 60945 parandus
1:2008,

— JEC61097-12:1996
+A1:2017+A2:2023,

B+D
B+E
B+F

23.9.2025
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2

3

5

6

MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raadiotelefonid
pddstepaatidele ja -parvedele

Rida 1/3

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.809(19),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSIEN 301 466 V1.2.1 (2015-12)

Voi:

— [EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC61097-12: 1996 + A1:2017.

B+D
B+E
B+F

19.6.2018

23.9.2028
(if)

MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raadiotelefonid
paistepaatidele ja -parvedele

Rida 23

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. I11/6,

— IMO Res. A.694(17),

— IMO Res. A.809(19),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSIEN 301 466 V1.2.1 (2015-12)

Voi:

— [EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),

— [EC61097-12:1996
+A1:2017+A2:2023,

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

31.8.2029
(if)

14
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2

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

ITU-R M.489-2 (10/9 5).

MED/5.18

Paiksed kahesuunalised ULL raadiotelefonid
pdastepaatidele ja -parvedele

Rida 3/3

(UUS RIDA)

Tiiiibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X[3,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. I11/6,

IMO Res. A.694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 8,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.515(105),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSIEN 301 466 V1.2.1 (2015-12)

Voi:

— I[EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— I[EC61097-12:1996
+A1:2017+A2:2023,

B+D
B+E
B+F

31.8.2026

MED/5.19 on vilja jaetud, kuna Inmarsat F77 teenus lopetati 1. detsembrist 2020
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1 2 3 4 5 6
MED/5.20 Tiitibikinnitusnduded — EN60945:2002 + IEC 60945 B+D 13.9.2019 10.10.2026
Tuletdrjuja kahesuunaline raadiotelefon — SOLAS 74 Reg. II-2/2. parandus 1 (2008), B+E (ii)
— SOLAS 74 Reg. II-2/10. — Plahvatusohtlikus keskkonnas B+F

Rida 1/2

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74/2014 Reg. 11-2/10.

— IMO Res. A.694(17),

— IMO MSC.1Circ(1616),

— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.1174-4 (10/2019).

kasutatavate seadmete ja
kaitsesiisteemide (ATEX) direktiiv
2014/34/EL,

a) kaasaskantavad UHF raadioseadmed:
— ETSIEN 300720 V2.1.1:2017-01,

b) kaasaskantavad VHF raadioseadmed:
— ETSIEN 301178 V.2.2.2:2017-04,
— ETSIEN 301 843-1

V2.2.1:2017-11,
— ETSIEN 301 843-2 V2.2,
1:2017-11.

Voi:

— IEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— Plahvatusohtlikus keskkonnas
kasutatavate seadmete ja
kaitsesiisteemide (ATEX) direktiiv
2014/34(EL,

a) kaasaskantavad UHF raadioseadmed:
— ETSIEN 300720V2.1.1:2017-01,

b) kaasaskantavad VHF raadioseadmed:
— ETSIEN 301178 V.2.2.2:2017-04,
— ETSIEN 301 843-1

V2.2.1:2017-11,
— ETSIEN 301 843-2V2.2.
1:2017-11.

14
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1 2 3 4 5
MED/5.20 Tutibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + IEC 60945 B+D 10.10.2023
Tuletdrjuja kahesuunaline raadiotelefon — SOLAS 74 Reg. II-2/2. parandus 1 (2008), B+E
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. — EN 60079 seeriad: B+F

Rida 2/2

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74/2014 Reg. 11-2/10.

IMO Res. A.694(17),

IMO MSC.1Circ(1616),
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.1174-4 (10/2019)

a) kaasaskantavad UHF raadioseadmed:
— ETSIEN 300720 V2.1.1:2017-01,
b) kaasaskantavad VHF raadioseadmed:
— ETSIEN 301178 V2.2.2:2017-04,
— ETSIEN 301 843-1
V2.2.1:2017-11,
— ETSIEN 301 843-2 V2.2.
1:2017-11.
Voi:
— IEC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),
— EN 60079 seeriad:
a) kaasaskantavad UHF raadioseadmed:
— ETSIEN 300720 V2.1.1:2017-01,
b) kaasaskantavad VHF raadioseadmed:
— ETSIEN 301178 V2.2.2:2017-04,
— ETSIEN 301 843-1
V2.2.1:2017-11,
— ETSIEN 301 843-2 V2.2.
1:2017-11.
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1 2 3 4 6
MED/5.21 Tiiibikinnitusnduded — IMO MSC/Circ.862, B+D 23.9.2028
Integreeritud sidesiisteem (ICS) — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN60945:2002 + IEC 60945 B+E (i)
Rida 1/3 — SOLAS 74 Reg. X/3. parandus 1 (2008), B+F

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A694(17),

IMO Res. A.811(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO MSC.1/Circ.1389,

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
toimivusndudeid.

EN 61162 seeriad:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,

EN 62940:2017,

ENIEC 62288:2022,

ENIEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
katsendudeid.

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,

[EC 62940:2016,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021

[EC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
katsendudeid.

14
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MED/5.21
Integreeritud sidesiisteem (ICS)
Rida 2/3

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A694(17),

IMO Res. A.811(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO MSC.1/Circ.1389,

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
toimivusndudeid.

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN 62940:2017,

ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
katsendudeid.

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2024,

IEC 62940:2016,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
katsendudeid.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

31.8.2029
(0
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MED/5.21

Integreeritud sidesiisteem (ICS)
Rida 3/3

(UUS RIDA)

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res. A694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.191(79),

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.517(105),

IMO MSC.1/Circ.1389,

IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus).
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
toimivusndudeid.

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

EN 62940:2017,

ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
katsendudeid.

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 +IEC 60945 parandus 1
(2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450:2024,

IEC 62940:2016,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
GMDSS-funktsioonide ja ICSi hulka
kuuluvate seadmete puhul kohaldatakse
nende funktsioonide ja seadmete
katsendudeid.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026

14
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MED/5.22

Maapealne laevajaam GMDSSis
kasutamiseks

end. MED/9/5.9.

Rida 1/5

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

IMO Res. A694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.434(98),

IMO MSC/Circ.862,

IMO COMSAR/CirC.32.

— IMO MSC/Circ.862,
— EN 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008
+A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018,
— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016,
— IEC61097-16:2019.

— IMO MS(/Circ.862,

— [EC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),

— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016,

— [EC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud
vastavusse parandusega Al
Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0
(2014-07)
IEC 61162-450:2018,

— IEC 61097-16:2019,

— [EC 62923-1:2018,

— [EC 62923-2:2018.

Ja lisaks Inmarsati seadmete puhul:

— ETSIETS 300 460:1996 +
A1:1997.

B+D
B+E
B+F

12.8.2020

25.8.2024
(i)
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MED/5.22

Maapealne laevajaam GMDSSis
kasutamiseks

Inmarsat C seade:

Inmarsati merenduse lairibaseadmed (Fleet
Broad Band, FBB) ja Iridiumi seadmed:
end. MED/9/5.9.

Rida 2/5

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

IMO Res. A694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.434(98),

IMO MSC/Circ.862,

IMO COMSAR/CirC.32.

— IMO MSC/Circ.862,
— EN60945:2002 +1EC 60945 parandus 1
(2008),
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018,
— JEC61097-16:2019.
Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:
— ETSIETS 300 460:1996 + A1:1997.
Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:
— ETSIEN 301 444 V2.1.2:2016.
Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:
— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016.
Voi:
— IMO MSC/Circ.862,
— JEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— JEC61097-16:2019,
— JEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:
— ETSIETS 300 460:1996 + A1:1997.
Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:
— ETSIEN 301 444 V2.1.2:2016.
Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:
— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016.

B+D
B+E
B+F

25.8.2021

15.8.2025
(i)
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MED/5.22

Maapealne laevajaam GMDSSis
kasutamiseks

Inmarsat C seade:

Inmarsati merenduse lairibaseadmed (Fleet
Broad Band, FBB) ja Iridiumi seadmed:
end. MED/9/5.9.

Rida 3/5

Tiitibikinnitusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. IV/10,

IMO Res. A694(17),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

IMO Res. MSC.302(87),

IMO Res. MSC.434(98),

IMO MSC/Circ.862,

IMO COMSAR|/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC/Circ.862,
— EN60945:2002 +1EC 60945 parandus 1
(2008),
— EN 61162 seeriad:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2018,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018,
— JEC61097-16:2019.
Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:
— ETSIETS 300 460:1996 + A1:1997.
Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:
— ETSIEN 301 444 V2.2.1:2021.
Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:
— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016.
Voi:
— IMO MSC/Circ.862,
— JEC 60945:2002 + IEC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega Al Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2018,
— JEC61097-16:2019,
— JEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:
— ETSIETS 300 460:1996 + A1:1997.
Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:
— ETSIEN 301 444 V2.2.1:2021.
Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:
— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016.

B+D
B+E
B+F

23.9.2028
(i)
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MED/5.22

Maapealne laevajaam GMDSSis
kasutamiseks

Inmarsat C seade:

Inmarsati merenduse lairibaseadmed (Fleet
Broad Band, FBB) ja Iridiumi seadmed:
end. MED/9/5.9.

Rida 4/5

Tiiiibikinnitusnouded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— IMO Res. A694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— IMO Res. MSC.434(98),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR/Circ.32 (2. muudatus),

— IMO MSC/Circ.862,
— EN60945:2002 +1EC 60945 parandus 1
(2008),
— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,
— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,
— ENIEC 62923-1:2018,
— ENIEC 62923-2:2018,
— IEC61097-16:2019.
Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:
— ETSIETS 300 460:1996 + A1:1997.
Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:
— ETSIEN 301 444 V2.2.1:2021.
Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:
— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016.
Voi:
IMO MS(/Circ.862,
[EC 60945:2002 + [EC 60945
parandus 1 (2008),
— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2024
IEC 61162-2:2024
IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,
— IEC61097-16:2019,
— [IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:
— ETSIETS 300 460:1996 + A1:1997.
Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:
— ETSIEN 301 444 V2.2.1:2021.
Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:
— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016.

B+D
B+E
B+F

23.9.2025

31.8.2029
(i)
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MED/5.22

Maapealne laevajaam GMDSSis
kasutamiseks

Inmarsat C seade:

Inmarsati merenduse lairibaseadmed (Fleet
Broad Band, FBB) ja Iridiumi seadmed:
end. MED/9/5.9.

Rida 5/5

(UUS RIDA)

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— IMO Res. A694(17),

— MO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC
koodeks) 14,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC
koodeks) 14,

— MO Res. MSC.191(79),

— MO Res. MSC.302(87),

— MO Res. MSC.434(98),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR.1/Circ.32 (3. muudatus).

— IMO MSC/Circ.862,

— EN60945:2002 +1EC 60945 parandus 1
(2008),

— EN 61162 seeriad:
ENIEC 61162-1:2024
ENIEC 61162-2:2024
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
ENIEC 61162-450:2024,

— ENIEC 62288:2022 + muudatus
1:2024,

— ENIEC 62923-1:2018,

— ENIEC 62923-2:2018,

— IEC61097-16:2019.

Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:

— ETSIETS 300 460:1996 + A1:1997.

Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete

(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul:

— ETSIEN 301 444 V2.2.1:2021.

Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:

— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016.

Voi:

IMO MS(/Circ.862,

[EC 60945:2002 + IEC 60945

parandus 1 (2008),

— IEC 61162 seeriad:
[EC 61162-1:2024
[EC 61162-2:2024
[EC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse
parandusega A1 Ed. 1.0 (2010-11) ja
parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

— IEC61097-16:2019,

— IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus
1:2024,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ja lisaks Inmarsat C seadmete puhul:

— ETSIETS 300 460:1996 + A1:1997.

B+D
B+E
B+F

31.8.2026
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Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul,
mille ekvivalentne isotroopne
kiirgusvdimsus (e.i.r.p.) on alla 15 dBW:

— ETSIEN 301 681 V2.1.2:2016.

Lisaks Inmarsati merenduse lairibaseadmete
(Fleet Broad Band, FBB) seadmete puhul,
mille ekvivalentne isotroopne
kiirgusvdimsus (e.i.r.p.) on vahemikus
15-33 dBW:

— ETSIEN 301 444 V2.2.1:2021.

Ja lisaks Iridiumi seadmete puhul:

— ETSIEN 301 441 V2.1.1:2016.

6. 1972. aasta COLREGi alusel ndutav varustus

1974. aasta SOLASI konventsiooni Vastavushindamis- Esmakordne Viimane
Number ja eseme nimetus kohaldatavad muudetud reeglid ning Katsestandardid dulid turule pardale
asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad fmoodut laskmine paigutamine
MED/6.1 Tiiibikinnitusnduded — EN 14744:2005 + AC:2006, B+D
Kaigutuled — COLREG 72,1/14. lisa. — EN60945:2002 +IEC 60945 parandus 1 B+E
Rida 1/1 . N (2008). B+F
Veo- ja toimivusnduded Voi: G

— COLREG 72, 1/14. lisa,
— IMO Res. A.694(17),
— IMO Res. MSC.253(83).

— EN14744:2005 + AC:2006,
— IEC 60945 (2002) + IEC 60945
parandus 1 (2008).
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7.  Muud ohutusvahendid

1974. aasta SOLASi konventsiooni Vastavushindamis- Esmakordne Viimane
Number ja eseme nimetus kohaldatavad muudetud reeglid ning Katsestandardid dulid turule pardale
asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad moodut laskmine paigutamine
MED/7.1 Tuubikinnitusnduded — IS0 23269-3:2011. B+D 19.6.2018
Autonoomne surudhuhingamisaparaat — SOLAS 74 Reg. I-2/10, Markus: Punkti MED/3.44 kohast seonduvat B+E
gaasiga tdidetud ruumi sisenemiseks ja seal — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS tulekindlat paasteliini kasutatakse B+F
tootamiseks koodeks) 3. koos hingamisaparaadiga ning seda G
(Rakendusmadrusega (EL) 2018/773 lisatud . N peab olema vdimalik karabiinhaagi
uus punkt, vt punkt 3.7) Veo- ja toimivusnduded abil kinnitada aparaadi rakmete voi
Rida 1/1 — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, eraldi voo kiilge, et takistada aparaadi
— SOLAS 74 Reg. I1-2[15, eraldumist paasteliini kasutamise
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS ajal. Konealuse eseme
koodeks) 3, vastavusdeklaratsioonile peab olema
— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC kantud, et eset tuleb kasutada koos
koodeks) 14, punkti MED/3.44 kohase
— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC pdasteliiniga ja ndidatakse kasutajale
koodeks) 14, ) padsteliini kinnitamise koht.
— IMO MSC.1/Circ.1499.
8. SOLASi konventsiooni II-1. peatiiki alla kuuluv varustus
1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad Vastavushindamis- | Esmakordne | Viimane pardale

muudetud reeglid ning asjakohased IMO

Katsestandardid

Number ja eseme nimetus resolutsioonid ja ringkirjad moodulid turule laskmine |  paigutamine
MED/8.1 Tiiibikinnitusnduded [EC-60092-504:2016, B+D 13.9.2019 15.8.2025
Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. II-1/22-1, IEC 60529 Ed. 2.2:2013 + parandus B+E (iii)
Rida 1/4 — SOLAS 74 Reg. II-1/25, 1:2013 ja parandus 2:2015, B+F

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12,
— IMO Res. A.1021(26),
— IMO Res. MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1572.

IMO Res. MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.
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Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad

muudetud reeglid ning asjakohased IMO

Katsestandardid

Vastavushindamis-

Esmakordne

Viimane pardale

resolutsioonid ja ringkirjad moodulid turule laskmine |  paigutamine
MED/8.1 Tiitibikinnitusnduded — IEC-60092-504:2016, B+D 15.8.2022 4.9.2027
Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. II-1/22-1, — IEC 60529 Ed. 2.2:2013 + parandus B+E (iii)
Rida 2[4 — SOLAS 74 Reg. II-1/25, 1:2013 ja parandus 2:2015, B+F
— SOLAS 74 Reg. XII/12. — IMO Res. MSC.188(79),
—— — IMO MSC.1/Circ.1291,
Veo- ja toimivusnduded — ENIEC 62923-1:2018,
— SOLAS 74 Reg. I1-1/25, — ENIEC 62923-2:2018.
— SOLAS 74 Reg. XII/12, Vi
— IMORes. A.1021(26), — IEC-60092-504:2016,
— IMO Res. MSC.188(79), — IEC 60529 Ed. 2.2:2013 + parandus
— IMO Res. MSC.302(37), 1:2013 ja parandus 2:2015,
— IMO MSC.1/Circ.1291,
— IEC 62923-1:2018,
— JEC 62923-2:2018.
MED/8.1 Tiitibikinnitusnduded — IEC-60092-504:2016, B+D 4.9.2024 23.9.2028
Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. II-1/22-1, — IEC 60529 Ed. 2.2:2013 + parandus B+E (iii)
Rida 3[4 — SOLAS 74 Reg. II-1/25, 1:2013 ja parandus 2:2015, B+F

SOLAS 74 Reg. 1I-1/25-1,
SOLAS 74 Reg. XII/12.

Veo- ja toimivusnduded

SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,

SOLAS 74 Reg. 1I-1/25-1,

SOLAS 74 Reg. XII/12,

IMO Res. A.1021(26),

IMO Res. MSC.188(79) (2. muudatus),
IMO Res. MSC.302(87),

IMO MSC.1/Circ.1572 (1. muudatus).

IMO Res. MSC.188(79) (2. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1291,
ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018.

IEC-60092-504:2016,
IEC 60529 Ed. 2.2:2013 + parandus
1:2013 ja parandus 2:2015,

— IMO Res. MSC.188(79) (2. muudatus),

IMO MSC.1/Circ.1291,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
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Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO

Katsestandardid

Vastavushindamis-

Esmakordne

Viimane pardale

resolutsioonid ja ringkirjad moodulid turule laskmine |  paigutamine
MED/8.1 Tiitibikinnitusnduded — IEC-60092-504:2016, B+D 23.9.2025
Veetasemeandurid — SOLAS 74 Reg. II-1/22-1, — IEC 60529:1989+A1:1999+A2:2013, B+E
Rida 4/4 — SOLAS 74 Reg. 1I-1/25, — IMO Res. MSC.188(79) (2. muudatus), B+F
/

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25-1,
— SOLAS 74 Reg. XII/12.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-1/25,

— SOLAS 74 Reg. II-1/25-1,

— SOLAS 74 Reg. XII/12,

— IMO Res. A.1021(26),

— IMO Res. MSC.188(79) (2. muudatus),
— MO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1572 (2. muudatus).

IMO MSC.1/Circ.1291,
ENIEC 62923-1:2018,
ENIEC 62923-2:2018.

[EC-60092-504:2016,

IEC 60529:1989+A1:1999+A2:2013,
IMO Res. MSC.188(79) (2. muudatus),
IMO MSC.1/Circ.1291,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.

9.  Esemed, mida ei sertifitseerita laevavarustuse direktiivi kohaselt

Jargnev loetelu on esitatud vaid teavitamise eesmargil.

9.1. Pddstevahendid

MED/9/1.5

Valjuhéildiside ja tildhairesiisteem (tuletdrjehdire seadmena
kasutamise korral kohaldatakse punkti MED/3.53)

Ule viidud punktidesse MED/[1.44a ja MED/1.44b rakendusmairusega (EL) 20221157
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9.2. Merereostuse viltimise vahendid

Number ja eseme nimetus

1973/1978. aasta MARPOLI konventsiooni kohaldatavad
muudetud reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja
ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/2.4
Seadmed, mis kasutavad SOx-heite piiramiseks muid
tehnilisi meetodeid

Tiiiibikinnitusnouded

— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi muudetud V1 lisa,
Reg. 4),

— IMO Res.MEPC.184(59).

Veo- ja toimivusnduded
— IMO Res. MEPC.176(58) - (MARPOLi muudetud VI lisa,
Reg. 4).

9.3. Tulekaitsevahendid

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/3.8
Ohutuslamp

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74/2009 Reg. II-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks) 7,
— MO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 3.

— EN 60079 seeriad.

MED/9/3.9
Kemikaalidele vastupidav kaitseriietus

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. II-2/19.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks) 7,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC koodeks) 14,

~(
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC koodeks) 14.

— EN943-1:2015 + A1:2019,
— EN 943-2:2019,

— EN13832-1:2018,

— EN13832-2:2018,

— EN13832-3:2018,

— EN14605:2005 + A1:2009,
— ENISO 6530:2005,

— 18O 6529:2013,

— IMO MS(/Circ.1120.
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Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/3.21
Virviruumide ja tuleohtlike vedelike ruumide
tulekustutussiisteemide osad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO MS(C/Circ.1239.

MED/9/3.24
Teisaldatavad vahugeneraatorid

Tiitibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. H-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 4,

— MO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1313.

MED/9/3.26
Majapidamises kasutatavad gaasikiittesiisteemid (osad)

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. II-2/4.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,
— IMO MSC.1/Circ.1276 (1. muudatus).
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Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/3.27
Paiksete gaaskustutussiisteemide (CO,) osad

Tiiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. H-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS koodeks) 5,

— IMO MSC.1/Circ.1313,

— IMO MSC.1/Circ.1318 (1. muudatus),

— IMO MSC.1/Circ.1456 (1. muudatus).

Elektrilised automaatjuhtimise ja viitega seadmed:
— EN12094-1:2003,

Mitteelektrilised automaatjuhtimise ja viitega seadmed:
— EN12094-2:2003,

Kisitsi kdivitamise ja seiskamisega seadmed:

— EN12094-3:2003,

Korpuse klapid ning aktivaatorid:

— EN12094-4:2004,

Korg- ja madalrohu valikklapid ning aktivaatorid:
— EN12094-5:2006,

Mitteelektrilised blokeerimisseadmed:

— EN12094-6:2006,

CO, siisteemide pihustid:

— EN12094-7:2000 + A1:2005,

Liitmikud:

— EN12094-8:2006,

Manomeetrid ja surveliilitid:

— EN12094-10:2003,

Mehaanilised kaaluseadmed:

— EN12094-11:2003,

Sisselaskeklapid ja tagasiloogiklapid:

— EN12094-13:2001 + AC:2002,

Madalsurve CO, siisteemide 16hnastamisseadmed:
— EN12094-16:2003.

MED/9/3.31
Survevett pihustavad kisitsi kditatavad siisteemid

Tiitibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19.
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Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/3.33 Ule viidud punkti MED/3.29 rakendusmairusega (EL) 2025/1533.
Tuletdrjevoolikud diameetriga > 52 mm
MED/9/3.74 Tiiibikinnitusnduded

Alkoholikindlad vahtkustutussiisteemid
Rakendusmdirusega (EL) 2022/1157 lisatud uus punkt.

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/56,
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/57.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-1/56,

— IMO Res.MSC.391(95)~(IGF koodeks),
— IMO MSC.1/Circ.1621.

MED/9/3.75

Metiiiil-/etiriilalkoholile sobivad painduvad voolikud
kiitusevoolikusiisteemidele

Rakendusmiirusega (EL) 2022/1157 lisatud uus punkt.

Tiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-1/56,
— SOLAS 74 Reg. II-1/57.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-1/56,

— IMO Res.MSC.391(95)~(IGF koodeks),
— IMO MSC.1/Circ.1621.

MED/9/3.76

Metiiiil-/etiiilalkoholile mdeldud kiitusetankidele sobivad
aurueemaldusklapid

Rakendusmiirusega (EL) 2022/1157 lisatud uus punkt.

Tiiibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. II-1/56,
— SOLAS 74 Reg. II-1/57.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-1/56,

— IMO Res. MSC.5(48)-(LGC koodeks),
— IMO MSC.1/Circ.1621.
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9.4. Navigatsiooniseadmed

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/4.20
Kiirlaeva teekonna kontrollimise siisteem

Tiiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74/2009 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks).

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks),
— IMO Res.MSC.191(79).

EN 60945:2002 + IEC 60945 parandus 1 (2008),
EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

EN 60945:2002 + [EC 60945 parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse parandusega A1
Ed. 1.0 (2010-11) ja parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450:2024,

[EC 62940:2016,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus 1:2024,

IEC 62923-1:2018,

[EC 62923-2:2018.

MED/9/4.21
Elektrooniline registriraamat (ERB)
Rakendusméirusega (EL) 2024/1975 lisatud uus punkt.

Tiiibikinnitusnduded

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks) 13.

Veo- ja toimivusnduded

— IMO Res.A.694(17),

— MO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— MO Res.MSC.302(87).

Mirkus: SOLASi konventsiooni kohane veondue (nt SOLAS

Reg. V/[19) ei ole praegu kittesaadav.

EN 60945:2002 + [EC 60945 parandus 1 (2008),
EN 61162 seeriad:

ENIEC 61162-1:2024

ENIEC 61162-2:2024

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

ENIEC 61162-450:2024,

EN IEC 62288:2022 + muudatus 1:2024,

ENIEC 62923-1:2018,

ENIEC 62923-2:2018.

EN 60945:2002 + [EC 60945 parandus 1 (2008),

IEC 61162 seeriad:

[EC 61162-1:2024

[EC 61162-2:2024

IEC 61162-3 Ed. 1.2 viidud vastavusse parandusega A1
Ed. 1.0 (2010-11) ja parandusega A2 Ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450:2024,
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Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

IEC 62940:2016,

IEC 62288 Ed. 3.0:2021 + muudatus 1:2024,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/4.22

QZNSS - Quasi Zenith satelliitnavigatsioonisiisteem

Markus: QZNSS iiksnes koos GPSi, GLONASS;, Galileo ja
Beidouga

Rakendusmdirusega (EL) 2025/1533 lisatud uus punkt

Tutibikinnitusnduded

— SOLAS 74Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks).

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— MO Res.A.694(17),
— MO Res. MSC.36(63)
— IMO Res. MSC.97(73)
— IMO Res. MSC.191(79
— IMO Res. MSC.302(87
QZNSS:

IMO Res.MSC 480(102)

-(1994 HSC koodeks) 13,
-(2000 HSC koodeks) 13,

’

)
).

9.5. Raadioseadmed

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/5.8
Lennunduses kasutatavad kahesuunalised VHF
raadiotelefonid

Ule viidud punkti MED/5.16 rakendusmaarusega (EL) 2020/1170.
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9.6. 1972. aasta COLREGi alusel ndutav varustus

Number ja eseme nimetus

1972. aasta COLREGi konventsiooni kohaldatav muudetud reegel
ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/6.2 Tuibikinnitusnduded — EN 60945:2002 + [EC 60945 (2002) /| COR1 (2008),
Helisignaalseadmed — COLREG 72, 111/3 lisa. — Viled - COLREG 72, IlI/1. lisa (toimimine),
. — Signaalkellad v6i gongid — COLREG 72, 1II/2. lisa
Veo- ja toimivusnduded (toimimine)
— COLREG 72, 113 lisa, Vi ’
— IMO Res.A.694(17). — IEC 60945:2002 + [EC 60945:2002/COR1:2008,
— Viled - COLREG 72, I1I/1. lisa (toimimine),
— Signaalkellad v6i gongid — COLREG 72, 1I/2. lisa
(toimimine).
MED/9/6.3 Vilja jaetud rakendusmairusega (EL) 2025/1533.

Kaigutulede kontroller
Rakendusméirusega (EL) 2024/1975 lisatud uus punkt.

9.7. Muud ohutusvahendid

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/7.1
Lastimisseade
Markus: Vt URO Euroopa Majanduskomisjoni soovitus nr 48

Tiitibikinnitusnduded
— SOLAS 74 Reg. XII/11,
— 1997 SOLAS konverentsi Res. 5.

Veo- ja toimivusnduded
— SOLAS 74 Reg. XII/11,
— 1997 SOLAS konverentsi Res. 5.

— IMO MSC.1/Circ.1229.
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9.8. SOLAS: konventsiooni II-1. peatiiki alla kuuluv varustus

Number ja eseme nimetus

1974. aasta SOLASi konventsiooni kohaldatavad muudetud
reeglid ning asjakohased IMO resolutsioonid ja ringkirjad

Katsestandardid

MED/9/8.1
Generaatori kiivitusseadmed kiillma ilma puhuks

Tiiiibikinnitusnouded
— SOLAS 74 Reg. II-1/44,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Veo- ja toimivusnduded

— SOLAS 74 Reg. II-1/44,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC koodeks) 12,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC koodeks) 12,
— IMO MSC.1/Circ.1572 (2. muudatus).

970TLTC ‘11T

14



	Komisjoni rakendusmäärus (EL) 2026/1434, 30. juuni 2026, millega kehtestatakse Euroopa Parlamendi ja nõukogu direktiivi 2014/90/EL kohaldamise eeskirjad seoses laevavarustuse projekteerimis-, ehitus- ja toimivusnõuete ning katsestandarditega ja tunnistatakse kehtetuks komisjoni rakendusmäärus (EL) 2025/1533
	LISA 


