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KOMISJONI DELEGEERITUD MAARUS (EL) nr 1322/2014,
19. september 2014,

millega tdiendatakse ja muudetakse Euroopa Parlamendi ja
noukogu midirust (EL) nr 167/2013 poéllu- ja metsamajanduslike
soidukite konstruktsiooni ja iildise tiiiibikinnituse ndouete osas

(EMPs kohaldatav tekst)

I PEATUKK

REGULEERIMISESE JA MOISTED

Artikkel 1

Reguleerimisese

Kéesolevas miéruses sitestatakse pdllu- ja metsamajanduslike sdidukite
ja nende siisteemide, osiste vOi eraldi seadmestike kinnituse saamiseks
vajalikud sodidukite projekteerimise, ehituse ja komplekteerimise iiksik-
asjalikud tehnilised nduded ja katsemenetlused; tiitibikinnitusmenetluste,
virtuaalse katsetamise ja tootmise vastavuse iiksikasjalikud nouded ja
kord, remondi- ja hooldusteabe kittesaadavuse tehnilised spetsifikat-
sioonid ning tulemusstandardid ja tehniliste teenuste hindamise kritee-
riumid kooskdlas méarusega (EL) nr 167/2013.

Artikkel 2
Moisted

Kéesolevas maidruses kasutatakse jargmisi moisteid:

1) ,istme vordluspunkt S” — istme keskpikitasandi punkt, kus istumis-
tasapinnal 1dikuvad polsterdatud seljatoe puutetasand ja horisontaal-
tasand. Nimetatud horisontaaltasand omakorda 16ikab istumistasa-
pinda 150 mm istme vordluspunktist S eespool, nagu on kindlaks
maédratud XIV lisa liites §;

2) ,kontrollseadis” — mis tahes seadis, mille otsene kéivitamine
vOimaldab muuta traktori voi sellega tihendatud seadmete seisundit
vOi toimingut;

3) ,.kaitsekilp” — ohutusseadis, mis asub vahetult ohtliku osa ees ja mis
hoiab kas tiksi voi koos masina muude osadega édra kokkupuutumise
ohtliku osaga;

4) ,piire” — ohutusseadis, mis tagab reelingu, vOre vOi muu sarnase
seadise abil vajaliku ohutu kauguse, mis hoiab dra kokkupuutumise
ohtliku osaga;

5) ,kate” — ohutusseadis, mis asub ohtliku osa ees ja hoiab kaetud
kiiljel dra kokkupuutumise ohtliku osaga;

6) ,tugevasti kinnitatud” — tdhendab seda, et selliste seadiste eemalda-
mine on voimalik iiksnes tooriistade abil;
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7) ,kuumad pinnad” — tdhendab igasugust traktori metallpinda, mis
tootja ettendhtud normaalse kasutuse puhul kuumeneb iile 85 °C
vOi igasugust plastpinda, mis kuumeneb iile 100 °C.

II PEATUKK

SOIDUKI KONSTRUKTSIOONI JA ULDISE TUUBIKINNITUSE
NOUDED

Artikkel 3

Tootjate iildkohustused seoses séidukite konstruktsiooniga

1. Tootja peab varustama pollu- ja metsamajanduslikud sdidukid
kasutusohutust mojutavate siisteemide, osiste ja eraldi seadmestikega,
mis on projekteeritud, ehitatud ja komplekteeritud nii, et sdiduk vastaks
tavapérase kasutamise ja tootja eeskirjade kohase hoolduse korral artik-
lites 4-32 sitestatud tiksikasjalikele tehnilistele nduetele ja katsemenet-
lustele.

2. Tootjad peavad fiilisiliste ndidiskatsetega tdestama kinnitusasutu-
sele, et turul kédttesaadavaks tehtud, registreeritud voi liidus kasutusele
voetud pdllu- ja metsamajanduslikud sdidukid vastavad artiklites 4-32
sitestatud Uksikasjalikele tehnilistele nouetele ja katsemenetlustele.

3. Tootja peab tagama, et turul kéttesaadavaks tehtud voi liidus kasu-
tusele vOetud varuosad ja seadmed vastavad konealuses médruses sites-
tatud iiksikasjalikele tehnilistele nduetele ja katsemenetlustele. Sellise
varuosa vOi seadmega varustatud pdllu- ja metsamajanduslik sdiduk
peab vastama originaalosaga varustatud soidukiga vorreldes samadele
katsenduetele ja tulemuslikkuse piirvéirtusele.

4.  Tootjad tagavad, et toodangu vastavuse kontrollimise tiilibikinni-
tusmenetlustes jirgitakse kdesolevas miéruses sétestatud iiksikasjalikke
soiduki konstruktsioonindudeid.

Artikkel 4

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade kohaldamine

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirju ja kdesoleva mairuse I lisas
satestatud muudatusi kohaldatakse kédesolevas miéruses sédtestatud tingi-
mustega holmatud pdllu- ja metsamajanduslike sdidukite suhtes.

Artikkel 5

OECD  Kkatsestandardite alusel esitatavate katsearuannete
tunnustamine ELi tiiiibikinnituse andmisel

Kooskodlas médruse (EL) nr 167/2013 artikliga 50 tunnustatakse kées-
oleva maéiruse II lisas sdtestatud OECD katsestandardite alusel koos-
tatud katsearuandeid ELi tliibikinnituse kontekstis alternatiivina kées-
oleva médruse alusel koostatud katsearuannetele.
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Artikkel 6

Titiibikinnitusmenetluste kord, sealhulgas nduded virtuaalse
katsetamise kohta

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 20 16ikes 8 nimetatud tiilibikinnitus-
menetluste kord ja selle méédruse artikli 27 16ikes 6 nimetatud virtuaalse
katsetamisega seotud nouded sétestatakse kdesoleva madruse III lisas.

Artikkel 7

Toodangu vastavuse tagamise kord

Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 28 16ikes 6 nimetatud toodangu vasta-
vuse tagamise kord sitestatakse kdesoleva madruse IV lisas.

Artikkel 8

Remondi- ja hooldusteabe kittesaadavuse nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 53 Idikes 12 nimetatud remondi- ja
hooldusteabe kittesaadavuse nduded sitestatakse kdesoleva méidruse V
lisas.

Artikkel 9

Umbermineku  korral  Kkaitsvate  konstruktsioonide  suhtes
kohaldatavad nouded (diinaamilised katsed)

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 16ike 2 punktis a nimetatud timber-
mineku korral kaitsvate konstruktsioonide suhtes seoses T1-, T4.2- ja
T4.3-kategooria sdidukite diinaamiliste katsetega kohaldatavaid menet-
lusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva madruse VI lisa
kohaselt.

Artikkel 10

Umbermineku korral kaitsvate konstruktsioonide suhtes
kohaldatavad néuded (roomiktraktorid)

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis a nimetatud
roomiktraktorite C1-, C2-, C4.2- ja C4.3-kategooria sdidukite timbermi-
neku korral kaitsvate konstruktsioonide suhtes kohaldatavaid katseme-
netlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva méaéruse VII
lisa kohaselt.

Artikkel 11

Umbermineku korral Kaitsvate struktuuride suhtes kohaldatavad
nouded (staatilised katsed)

Artiklites 9 ja 10 sétestatud nduete alternatiivina vodivad tootjad valida
vastavuse kéesoleva artikliga, kui soiduki liik langeb kdesoleva miéruse
VIII lisas sdtestatud kohaldamisalasse. Médruse (EL) nr 167/2013 artikli
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18 1dike 2 punktis a nimetatud T1/Cl-, T4.2/C4.2- ja T4.3/C4.3-kate-
gooria soidukite staatiliste katsetega seoses tuleb limbermineku korral
kaitsvate konstruktsioonide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
ndudeid rakendada ja kontrollida kdesoleva maédruse VIII lisa kohaselt.

Artikkel 12

Umbermineku  korral  kaitsvate  konstruktsioonide  suhtes
kohaldatavad noéuded  (kitsaroopmeliste traktorite esiossa
paigaldatavad iimbermineku korral kaitsvad konstruktsioonid)

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 16ike 2 punktis a nimetatud kitsa-
roopmeliste traktorite esiossa paigaldatavate konstruktsioonidega T2-,
T3- ja T4.3-kategooria sdidukite {imbermineku korral kaitsvate kons-
truktsioonide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja nodudeid tuleb
rakendada ja kontrollida kédesoleva médruse IX lisa kohaselt.

Artikkel 13

Umbermineku  korral  kaitsvate  konstruktsioonide  suhtes
kohaldatavad nouded (kitsaroopmeliste traktorite tagaossa
paigaldatavad iimbermineku korral kaitsvad konstruktsioonid)

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 16ike 2 punktis a nimetatud kitsa-
roopmeliste traktorite tagaossa paigaldatavate konstruktsioonidega
T2/C2-, T3/C3- ja T4.3/C4.3-kategooria sdidukite iimbermineku korral
kaitsvate konstruktsioonide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse X lisa koha-
selt.

Artikkel 14

Langevate esemete eest Kkaitsvate konstruktsioonide suhtes
kohaldatavad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis b nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite langevate esemete eest kaitsvate konstruktsioo-
nide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja
kontrollida kdesoleva maédruse XI lisa kohaselt.

Artikkel 15

Kaassoitjaistmete suhtes kohaldatavad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis ¢ nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite kaassoitjaistmete suhtes kohaldatavaid katseme-
netlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva madruse XII
lisa kohaselt.
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Artikkel 16

Juhi tajutava miirataseme suhtes kohaldatavad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis d nimetatud T- ja
C-kategooria sodidukite juhi tajutava miirataseme suhtes kohaldatavaid
katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kéesoleva
médruse XIII lisa kohaselt.

Artikkel 17

Juhiistme suhtes kohaldatavad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 18 16ike 2 punktis e nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite juhiistme suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva midruse XIV lisa
kohaselt.

Artikkel 18

Juhtimisruumi ja juhtimiskohale ligipidsu suhtes kohaldatavad
nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 18 Idike 2 punktis f nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite juhtimisruumi ja juhtimiskohale ligipddsu suhtes
kohaldatavaid katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida
kéesoleva médruse XV lisa kohaselt.

Artikkel 19

Kiitusvollide suhtes kohaldatavad nouded

Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis g nimetatud T- ja
C-kategooria sodidukite kiitusvollide suhtes kohaldatavaid katsemenet-
lusi ja noudeid tuleb rakendada ja kontrollida kédesoleva médruse XVI
lisa kohaselt.

Artikkel 20

Ajami osiste kaitse suhtes kohaldatavad ndouded

Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 Idike 2 punktis h nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite ajami osiste kaitse suhtes kohaldatavaid katse-
menetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médéruse
XVII lisa kohaselt.

Artikkel 21

Turvavoode kinnituspunktide suhtes kohaldatavad néuded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 18 15ike 2 punktis i nimetatud T- ja
C-kategooria sodidukite turvavodde kinnituspunktide suhtes kohaldata-
vaid katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva
médruse XVIII lisa kohaselt.
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Artikkel 22

Turvavoode suhtes kohaldatavad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis j nimetatud T- ja
C-kategooria soidukite turvavodde suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi
ja noudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse XIX lisa
kohaselt.

Artikkel 23

Léabistavate esemete eest ette nidhtud kaitse suhtes kohaldatavad
nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis k nimetatud T- ja
C-kategooria soidukite ldbistavate esemete eest ette ndhtud kaitse suhtes
kohaldatavaid katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida
kéesoleva médruse XX lisa kohaselt.

Artikkel 24

Viljalaskesiisteemide suhtes kohaldatavad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis 1 nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite véljalaskesiisteemide suhtes kohaldatavaid katse-
menetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kédesoleva méaéruse
XXI lisa kohaselt.

Artikkel 25

Kasutusjuhendi suhtes kohaldatavad nouded

Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 13ike 2 punktides I, n ja q nime-
tatud T-, C-, R ja S-kategooria sdidukite kasutusjuhendi, sealhulgas
ohtlike ainete vastase kaitse ning sdiduki toimimise ja hooldamisega
seotud aspektide suhtes kohaldatavaid ndudeid tuleb rakendada ja kont-
rollida kéesoleva mairuse XXII lisa kohaselt.

Artikkel 26

Kontrollseadiste, sealhulgas juhtsiisteemide, hidaseiskamisseadiste
ja automaatsete seiskamisseadiste ohutuse ja tookindluse suhtes
kohaldatavad nouded

Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis o nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite kontrollseadiste, sealhulgas juhtsiisteemide, héda-
seiskamisseadiste ja automaatsete seiskamisseadiste ohutuse ja todkind-
luse suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja
kontrollida kédesoleva médruse XXIII lisa kohaselt.

Artikkel 27

Mehhaaniliste ohtude eest ette nihtud kaitse suhtes kohaldatavad
nouded

Maéiruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis p nimetatud T-, C-,
R ja S-kategooria sdidukite mehhaaniliste ohtude eest ette nihtud kaitse,
sealhulgas kaitse karedate pindade, teravate servade ja nurkade ning
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vedelikku sisaldavate torude ja sdiduki kontrollimatu liikumise eest,
mida ei ole nimetatud artiklites 9 kuni 14, 19 ja 23, suhtes kohaldata-
vaid katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva
médruse XXIV lisa kohaselt.

Artikkel 28

Kaitsepiirete ja kaitseseadiste suhtes kohaldatavad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 16ike 2 punktis r nimetatud T-, C-,
R ja S-kategooria sodidukite kaitsepiirete ja kaitseseadiste suhtes kohal-
datavaid katsemenetlusi ja noudeid tuleb rakendada ja kontrollida kédes-
oleva madruse XXV lisa kohaselt.

Artikkel 29

Teabe, hoiatuste ja mirgiste suhtes kohaldatavad néuded

Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 1dike 2 punktis s nimetatud T-, C-,
R ja S-kategooria sdidukite teabe, hoiatuste ja maérgiste, sealhulgas
seotud pidurdamisega hoiatussignaalide ning sdiduki toimimise ja hool-
damisega seotud aspektide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva middruse XXVI lisa
kohaselt.

Artikkel 30
Materjalide ja toodete suhtes kohaldatavad néuded

Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 13ike 2 punktis t nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite materjalide ja toodete suhtes kohaldatavaid
katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva
maidruse XXVII lisa kohaselt.

Artikkel 31
Akude suhtes kohaldatavad nouded

Midruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 16ike 2 punktis u nimetatud T- ja
C-kategooria sodidukite akude suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kéesoleva méédruse XXVIII lisa
kohaselt.

Artikkel 32
Ohtlike ainete eest ette nihtud kaitse suhtes kohaldatavad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 18 15ike 2 punktis 1 nimetatud T- ja
C-kategooria sdidukite ohtlike ainete eest ette ndhtud kaitse suhtes
kohaldatavaid katsemenetlusi ja ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida
kédesoleva médruse XXIX lisa kohaselt.
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III PEATUKK
TEHNILISTELE TEENISTUSTELE ESITATAVAD NOUDED

Artikkel 33
Tehniliste teenistuste tulemusstandardid ja hindamine
Tehnilised teenistused peavad vastama mééruse (EL) nr 167/2013 artik-

lis 61 nimetatud tulemusstandarditele ja nende hindamise korrale, mida
kontrollitakse kdesoleva méadruse XXX lisa kohaselt.

Artikkel 34
Tootjapoolsete katsete lubatavus
Maéédruse (EL) nr 167/2013 artikli 60 1dikes 1 nimetatud ettevottesisene

tehniline teenistus voib tootjapoolseid katseid 1ébi viia liksnes juhul, kui
see on kdesoleva midruse III lisas lubatud.

IV PEATUKK

SOIDUKITE, SUSTEEMIDE, OSISTE VOI ERALDI SEADMESTIKE
RIIKLIK TUUBIKINNITUS

Artikkel 35
Soidukite, siisteemide, osiste vo0i eraldi seadmestike riiklik

titiibikinnitus

Riigiasutused ei tohi konstruktsiooninduetega seotud pohjustel keelduda
andmast sodidukitele, siisteemidele, osistele voi eraldi seadmestikele
riiklikku tiibikinnitust, kui sdiduk, siisteem, osis voi eraldi seadmestik
vastab kdeolevas madruss sitestatud nduectele.

V PEATUKK
LOPPSATTED

Artikkel 36
Mairuse (EL) nr 167/2013 I lisa muudatused

Mairuse (EL) nr 167/2013 1 lisa muudetakse jargmiselt:

1) Ca- ja Cb-kategooria sdidukeid késitlevad kirjed real nr 39 asenda-
takse jargmisega: ,,X”;

2) T2a- ja T2b-kategooria sdoidukeid kisitlevad kirjed real nr 41 asen-
datakse jargmisega: ,,.X”;

3) Ca- ja Cb-kategooria sdidukeid késitlevad kirjed real nr 43 asenda-
takse jargmisega: ,,X”;

4) Ca- ja Cb-kategooria sdidukeid késitlevad kirjed real nr 44 asenda-
takse jargmisega: ,,X”.
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Artikkel 37

Joustumine ja kohaldamine

Kéesolev maérus joustub kahekiimnendal pédeval pérast selle avaldamist
Euroopa Liidu Teatajas.

Otsust kohaldatakse alates 1. jaanuarist 2016.

Kiesolev midrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdigis liik-
mesriikides.
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LISAD

Lisa number Lisa pealkiri

Soiduki konstruktsiooni- ja iildise tiiiibikinnituse ndéuded

I URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade kohaldamine

1I ELi tuiibikinnituse andmisel kasutatavate OECD katsestandar-
dite alusel esitatavate katsearuannete tunnustamine

1 Taiibikinnitusmenetluste iiksikasjalikud eeskirjad, sealhulgas
nduded virtuaalse katsetamise kohta

v Toodangu vastavuse tagamise iiksikasjalikud eeskirjad

\% Remondi- ja hooldusteabe kittesaadavuse suhtes kohaldatavad
nduded

VI Umbermineku  kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad

nduded (diinaamilised katsed)

VII Umbermineku kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad
nduded (roomiktraktorid)

VIII Umbermineku kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad
nduded (staatilised katsed)

X Kitsaroopmeliste traktorite esiossa paigaldatavate iimbermineku
kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad nduded

X Kitsar6opmeliste traktorite tagaossa paigaldatavate timbermi-
neku kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad néuded

XI Langevate esemete eest kaitsvate konstruktsioonide suhtes
kohaldatavad nduded

Xl Kaassditjaistmete suhtes kohaldatavad nouded
XII Juhi tajutava miirataseme suhtes kohaldatavad nduded
X1V Juhiistme suhtes kohaldatavad nduded
XV Juhtimisruumi ja juhtimiskohale ligipddsu suhtes kohaldatavad
nduded
XVI Kéitusvollide suhtes kohaldatavad nduded
XVII Ajami osiste kaitse suhtes kohaldatavad nduded
XVIII Turvavodde kinnituspunktide suhtes kohaldatavad nduded
XIX Turvavodde suhtes kohaldatavad nduded
XX Lébistavate esemete eest ette ndhtud kaitse suhtes kohaldatavad
nduded

XXI Viljalaskesiisteemide suhtes kohaldatavad nduded




02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 12

Lisa number

Lisa pealkiri

XXII Kasutusjuhendi suhtes kohaldatavad nduded

XXIII Kontrolliseadmete, sealhulgas juhtsiisteemide, hadaseiskamis-
seadiste ja automaatsete seiskamisseadiste ohutuse ja tookind-
luse suhtes kohaldatavad nduded

XXIV Mehhaaniliste ohtude eest ette ndhtud kaitse suhtes kohalda-
tavad nduded

XXV Kaitsepiirete ja kaitseseadiste suhtes kohaldatavad nduded

XXVI Teabe, hoiatuste ja margiste suhtes kohaldatavad nouded

XXVII Materjalide ja toodete suhtes kohaldatavad nduded

XXVIII Akude suhtes kohaldatavad ndouded

XXIX Ohtlike ainete eest ette ndhtud kaitse suhtes kohaldatavad

néuded

Nouded tehniliste teenuste suhtes

XXX

Tehniliste teenuste tulemusstandardid ja hindamine
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1 LISA

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade kohaldamine

URO Euroopa

Il\:l(ij;r;]d;l;_ Valdkond Muudatuste seeria ELT viide Koharlgami—
eeskiri nr
14 Turvavoode kinnituspunktid, 07-seeria muudatuste 1. ELT L 109, 28.4.2011,| TjaC
ISOFIXi kinnitussiisteemid ja taiendus Ik 1
ISOFIXi iilakinnitused
16 Turvavood, turvasiisteemid ja 06-seeria muudatuste 1. ELT L 233, 99.2011,| TjaC
lapse turvasiisteemid taiendus Ik 1
43 Ohutu klaaspind 00-seeria muudatuste 12. | ELT L 230, 31.8.2010, | T ja C
taiendus Ik 119
60 Juhi kasutatavad juhtseadised — ELT L 95, 31.3.2004,| TjaC
juhtseadiste, margulampide ja Ik 10
néidikute tdhistus (mopeedid/
mootorrattad)
79 Juhtimisseadmestik 01-seeria muudatuste 3. ELT L 137, 27.52008,| T jaC
taiendus ja 20. jaanuari Ik 25
2006. aasta parandus
Mdrkus.

Osise kéesolevasse loendisse kaasamine ei muuda selle paigaldamist kohustuslikuks. Teatavate osiste kohustusliku
paigaldamise nduded on esitatud kdesoleva méadruse muudes lisades.
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1l LISA

ELi tiiiibikinnituse andmisel kasutatavate OECD Kkatsestandardite alusel esitatavate katsearuannete
tunnustamine
OECD katse- Alternatiivne katsearu-
standardi nr \
[...] alusel Valdkond Viljaanne Kohaldatavus a(rime EL.l kat;eaman—
csitatay e@f, mis esitatakse
Katsearuanne jérgmise alusel

3 Pollu- ja metsamajanduslike 2015. aasta viljaanne -2014. | T1, T4.2 ja VI lisa ja XVIII lisa
traktorite imbermineku kaitse- aasta juuli- T4.3 (kui turvavoo kinni-
konstruktsioonide ametlikud tuspunkte on
katsed (diinaamiline katse) katsetatud)

4 Pollu- ja metsamajanduslike 2015. aasta véljaanne -2014. | T1/C1, T4.2/ | VIII lisa ja XVIII
traktorite timbermineku kaitse- aasta juuli- C4.2ja T4.3/ | lisa (kui turvavod
konstruktsioonide ametlikud C43 kinnituspunkte on
katsed (staatiline katse) katsetatud)

5 Pollu- ja metsamajandustrakto- | 2015. aasta viljaanne -2014. | T ja C XII lisa
rite juhtimiskoha (-kohtade) aasta juuli-
miira ametlikud katsed

6 Kitsaroopmeliste pollu- ja 2015. aasta véljaanne -2014. | T2, T3 ja IX lisa ja XVIII lisa
metsamajanduslike ratastrakto- aasta juuli- T4.3 (kui turvavoo kinni-
rite esiossa paigaldatavate tuspunkte on
timbermineku kaitsekonstrukt- katsetatud)
sioonide ametlikud katsed

7 Kitsardopmeliste pdllu- ja 2015. aasta viljaanne -2014. | T2/C2, T3/ X lisa ja XVIII lisa
metsamajanduslike ratastrakto- aasta juuli- C3ja T4.3/ (kui turvavoo kinni-
rite tagaossa paigaldatavate C4.3 tuspunkte on
imbermineku kaitsekonstrukt- katsetatud)
sioonide ametlikud katsed

8 Pollu- ja metsamajanduslike 2015. aasta viljaanne -2014. | Cl1, C2, VII lisa ja XVIII lisa
roomiktraktorite imbermineku aasta juuli- C4.2ja C43 (kui turvavéd kinni-
kaitsekonstruktsioonide amet- tuspunkte on
likud katsed katsetatud)

10 Pollu- ja metsamajanduslike 2015. aasta véljaanne -2014. [ T ja C XI lisa
traktorite langevate esemete eest | aasta juuli- C osa

kaitsvate konstruktsioonide
ametlikud katsed
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111 LISA

Tiiiibikinnitusmenetluste iiksikasjalikud eeskirjad, sealhulgas noduded

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

2.7.

virtuaalse katsetamise kohta

Tiiiibikinnitusprotsess

Soiduki titibikinnitustaotluse saamisel peab kinnitusasutus:

kontrollima, et kdik ELi tiitibikinnitustunnistused ja katsearuanded, mis on
véljastatud soiduki tiiiibikinnituse suhtes kohaldatava maédruse (EL)
nr 167/2013 vai selle delegeeritud digusaktide voi rakendusaktide alusel,
hdlmavad sdiduki tiitipi ja vastavad ettendhtud noduetele;

kontrollima esitatud dokumentide ldbivaatamisel, kas sdiduki teatise tehni-
lised jm andmed sisalduvad maéédrusest (EL) nr 167/2013 vai selle dele-
geeritud digusaktidest voi rakendusaktidest tulenevas infopaketis ja nende
alusel vilja antud ELi tiitibikinnitustunnistustes;

kontrollima voi laskma kontrollida kinnitatavasse tiitipi kuuluvate sdidu-
kite valimi pShjal sdiduki osi ja siisteeme, et teha kindlaks, kas sdiduk(id)
on valmistatud koigi mééruse (EL) nr 167/2013 ning selle delegeeritud
oigusaktide voi rakendusaktide alusel vastavalt kinnitatud teabepaketi asja-
omastele andmetele;

vajaduse korral kontrollima vGi laskma kontrollida eraldi seadmestike
paigaldust;

vajaduse korral kontrollima vdi laskma kontrollida madruse (EL)
nr 167/2013 T lisas sitestatud omaduste olemasolu;

Tehniliste kirjelduste kombinatsioon

Esitatavate soidukite arv peab olema piisav, et vdimaldada mitmesuguste
tiiiibikinnitust taotlevate kombinatsioonide nduetekohast kontrollimist jarg-
miste kriteeriumide alusel:

Mootor

Ulekanne

veoteljed (arv, asukoht, ihendusviis)

juhtteljed (arv ja asukoht)

pidurisiisteemid ja pidurdatavad teljed (arv)

timbermineku kaitsekonstruktsioon

kaitse ohtlike ainete eest

Erisitted

Kui mééruse (EL) nr 167/2013, selle delegeeritud digusaktide voi raken-
dusaktidega hdlmatud valdkondadega seotud tiitibikinnitustunnistused voi
katsearuanded ei ole kittesaadavad, peab kinnitusasutus:
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3.1

3.2.

3.3.

4.1.
4.1.1.

4.2.

4.2.1.

4.2.2.

4.2.3.

korraldama maééruse (EL) nr 167/2013, selle delegeeritud digusaktide voi
rakendusaktidega ndutud katsed ja kontrollimised;

kontrollima, kas sdiduk vastab sGiduki teatmikus esitatud andmetele ja kas
need vastavad koigis madruses (EL) nr 167/2013, selle delegeeritud digus-
aktides vOi rakendusaktides esitatud tehnilistele nduetele;

vajaduse korral kontrollima voi laskma kontrollida osiste ja eraldi sead-
mestike paigaldust;

Mitmeastmeline ELi tiiiibikinnitusmenetlus
Uldsitted

Mitmeastmelise ELi tiiiibikinnitusmenetluse edukaks ldbiviimiseks on
vajalik kdigi asjaomaste tootjate iihine tegevus. Selleks peavad kinnitusa-
sutused enne esimese etapi ja edasiste etappide tiiiibikinnitus(t)e andmist
veenduma, et asjaomaste tootjate vahel on olemas kohased kokkulepped
dokumentide ja teabe edastamiseks ja omavaheliseks vahetamiseks, et
tagada komplekteeritud sdiduki tiiiibi vastavus koigile médruses (EL)
nr 167/2013, selle delegeeritud digusaktides ja rakendusaktides kehtestatud
tehnilistele nouetele. Selline teave peab sisaldama iiksikasjalikke andmeid
stisteemidele, osistele ja eraldi seadmestikele antud tiilibikinnituste ning
nende sodidukiosade kohta, mis on mittekomplektse sdiduki osaks, kuid
millele ei ole veel tiiiibikinnitust antud.

. Punkti 4 kohased ELi tiiibikinnitused antakse vastavalt sdidukitiiiibi

komplekteerituse astmele ja need peavad hdlmama kdiki varasemate etap-
pide tiiiibikinnitusi.

. Mitmeastmelises ELi tiitibikinnitusmenetluses vastutab iga tootja koigi

tema toodetud voOi tema poolt varasemale komplekteerimisastmele lisatud
stisteemide, osiste vOi eraldi seadmestike tiilibikinnituse ja toodangu vasta-
vuse eest. Ta ei vastuta varasemal etapil tiiiibikinnituse saanud sodidukio-
sade eest, vdlja arvatud juhul, kui ta muudab nimetatud osi sedavord, et
varem antud tiilibikinnitus muutub kehtetuks.

Menetlused.

Kinnitusasutus peab:

kontrollima, et méaruse (EL) nr 167/2013, selle delegeeritud digusaktide ja
rakendusaktide kohaselt vilja antud ELi tiitibikinnitustunnistused katavad
soiduki tiitipi selle komplekteerituse astmes ja vastavad ettendhtud ndue-
tele;

veenduma, et teatmikus on olemas koik vajalikud andmed, arvestades
soiduki komplekteerituse astet;

kontrollima esitatud dokumentide ldbivaatamisel, kas sdiduki teatise tehni-
lised jm andmed sisalduvad médruse (EL) nr 167/2013 kohaselt vastu
voetud rakendusaktidest tulenevas infopaketis ja selle alusel vilja antud
ELi titbikinnitustunnistustes; ning kas komplekteeritud soiduki korral
moni teatmikus mainitud jaotis ei sisaldu iihegi Oigusakti infopaketis,
ning kontrollima, kas asjakohane osa v0i parameeter vastab teatmikus
esitatud andmetele;
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4.2.4. kontrollima voi laskma kontrollida kinnitatavasse tiitipi kuuluvate sdidu-
kite valimi pohjal sdiduki osi ja siisteeme, et teha kindlaks, kas sdiduk(id)
on valmistatud kdigi méaédruse (EL) nr 167/2013, selle delegeeritud digus-
aktide ja rakendusaktide alusel vastavalt kinnitatud teabepaketi asjaomas-
tele andmetele;

4.2.5. vajaduse korral kontrollima voi laskma kontrollida eraldi seadmestike

paigaldust;

4.3.  Punktis 4.2.4 nimetatud eesmairgil kontrollitavate sdidukite arv peab olema
piisav, et vdimaldada erinevate kinnitatavate kombinatsioonide ndueteko-
hast kontrollimist vastavalt sdiduki komplekteerituse astmele ja punktis 2
sdtestatud kriteeriumidele.

S. Virtuaalsete katsete tingimused ja nduded, millega seoses vdib olla
vajalik virtuaalseid katseid teha

5.1.  Eesmirgid ja reguleerimisala

Punkti 5 asjakohased sitted kisitlevad virtuaalset katsetamist kooskdlas
madruse (EL) nr 167/2013 artikli 27 1dikega 6. Seda ei saa kohaldada
artikli 27 16ike 3 teise alapunkti suhtes.

5.2.  Nouded, millega seoses voib olla vajalik virtuaalseid katseid teha

Tabel 1

Loetelu nouetest, millega seoses voib olla vajalik virtuaalseid katseid teha

Delegeeritud digusakti viide Lisa nr Noue Piirangud/mérkused
Maéirus (EL) nr 1322/2014 IX juhiistme ette monteeritud Osa B4
kaitseraamiga kiiljeli imber-
paiskuva kitsar66pmelise trak-
tori pidev vdi katkestatud
rullumine
Maarus (EL) nr 1322/2014 XV Juhtimisruumi ja juhtimisko- |Ainult modtmete ja paigutusega
hale ligipddsu suhtes kohalda- seotud nouded
tavad nduded
Masrus (EL) 2015/208 Vil Nihtavusala ja klaasipuhasteid | Ainult mdotmete, paigutuse ja
késitlevad nduded ndhtavusega seotud nouded
Masrus (EL) 2015/208 X Tahavaatepeegleid kisitlevad | Ainult mddtmete, paigutuse ja
nduded ndhtavusega seotud nouded
Maérus (EL) 2015/208 XII Valgustusseadmeid kisitlevad | Ainult punktides 5 ja 6 esitatud
nduded modtmete, paigutuse ja ndhta-
vusega seotud nouded (v.a
kolorimeetrilised ja fotomeetri-
lised nduded)
Maérus (EL) 2015/208 XIII Soitjate kaitse siisteeme, seal- 2. osa
hulgas sisustust, peatugesid, |[Ainult modtmete (sh tdpne kuju)
turvavoosid ja sdiduki uksi ja paigutusega seotud nouded
kasitlevad nouded
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6.2.
6.2.1.

6.2.3.

6.2.4.

Delegeeritud digusakti viide Lisa nr Noue

Piirangud/méarkused

Maérus (EL) 2015/208 XIv Soiduki vélispoolt ja lisasead-

meid késitlevad nouded

Ainult mdotmete (sh tdpne kuju)
ja paigutusega seotud noduded

Virtuaalsete katsete tingimused
Virtuaalsete katsete skeem

Virtuaalsete katsete kirjeldamisel ja labiviimisel peab lahtuma jargmisest
pohiskeemist:

. eesmirk,

. struktuuri mudel,

. piirtingimused,

. eeldatav koormus,

. arvutused,

. hinnang,

. dokumentatsioon.

Arvutisimulatsiooni ja arvutuste alused
Matemaatiline mudel

Matemaatilise mudeli esitab tootja. See kajastab katsetatava soiduki,
stisteemi ja osiste konstruktsiooni keerukust vastavalt kehtestatud nduetele.
Samad sitted on kohaldatavad mutatis mutandis osiste voi seadmestiku
katsetamise korral soidukist eraldi.

. Matemaatilise mudeli valideerimise menetlus

Matemaatiline mudel tuleb valideerida vdrreldes tegelike katsetingimus-
tega. Selleks tuleb teha fiilisiline katse, et vorrelda matemaatilist mudelit
kasutades saadud tulemusi fiiiisilise katse tulemustega. Katsetulemuste
vorreldavust tuleb toestada. Selleks esitavad tootjad tehnilisele teenistusele
korrelatsiooniaruande, mis sisaldab teavet matemaatilise mudeli kohta ning
konealuse mudeli ning fiilisiliste katsetega saadud tulemuste vahelise
korrelatsiooni vastavalt punktis 6.1 sétestatud kavale. Tootja voi tehniline
teenistus peab koostama valideerimisaruande, mis kinnitab matemaatilise
mudeli vastavust, ja esitama selle tiilibikinnitusasutusele. Kdigist matemaa-
tilises mudelis voi tarkvaras tehtud muudatustest, mis vdivad valideerimi-
saruande kehtetuks muuta, tuleb teatada tiitibikinnitusasutusele, kes voib
nduda uue valideerimise ldbiviimist. Valideerimisprotsessi skeem on
esitatud punkti 7 joonisel 1.

Dokumentatsioon

Tootja peab tegema kittesaadavaks simulatsiooniks ja arvutusteks kasuta-
tavad andmed ning lisavahendid ja need asjakohasel viisil dokumentee-
rima.

Vahendid ja tugi

Tehnilise teenistuse taotlusel esitab tootja vajalikud vahendid, sealhulgas
asjakohase tarkvara, voi voimaldab neile juurdepéisu.
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6.2.5. Lisaks peab tootja pakkuma tehnilisele teenistusele asjakohast tuge.

6.2.6. Tehnilisele teenistusele juurdepddsu ja toe voimaldamine ei vabasta tehni-
list teenistust kohustustest seoses personali oskuste, litsentsitasude maks-
mise ja konfidentsiaalsusndude jargimisega.

6.2.7. Tutbikinnitusmenetlus virtuaalse katsetamisega

Punkti 5.2 tabelis 1 sdtestatud nduetele vastavust voib nédidata ka virtuaalse
katsemenetlusega, aga ainult juhul, kui katsed tehakse punktis 6.2.2
esitatud nduetele vastava matemaatilise mudeli jargi. Mudeli rakendata-
vuses ja piirangutes tuleb kokku leppida tehnilise teenistusega ning tiiiibi-
kinnitusasutus peab need kinnitama.

6.2.8. Virtuaalse katsetamise katsearuanne

Tehniline teenistus peab esitama virtuaalse katsetamise tulemuste katsea-
ruande. Katsearuanne peab olema kooskdlas korrelatsiooni- ja valideerimi-
saruandega ning sisaldama vdhemalt jargmisi osi: virtuaalse prototiiiibi
chitus, simulatsiooni sisendid ja simulatsiooni tehniliste nduetega seotud

tulemused.
7. Virtuaalse katsetamise valideerimisprotsess
Joonis 1
Virtuaalse katsetamise valideerimisprotsessi skeem
Tootja
: I
1—— Matemaatiline mudel
Valideerimisprotsess Heakskiitmis - protsess
' !
Fiiiisiline prototiiiip Virtuaalsed prototiiiibid [, I, ...
! N .
Fiiiisiline Arvutisimu- Arvutisimu-
katse latsioon latsioon

I_l_,

Valideerimisaruanne

ELi direktiivi kohane
tehniline aruanne

' {

Kinnitusasutuse
nousolek

[

Kinnitusasutus
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1.1.

1.2.

1.3.

2.2.

3.2.

3.3.

1V LISA

Toodangu vastavuse tagamise iiksikasjalikud eeskirjad

Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

kvaliteedijuhtimissiisteem” — omavahel seotud ja tiksteist mojutavate
elementide kogum, mida organisatsioonid kasutavad kvaliteedipoliitika
rakendamise ja kvaliteedieesmirkide saavutamise juhtimiseks ja kont-
rollimiseks;

,-audit” — toendite kogumise protsess, mida kasutatakse auditikriteeriu-
midele vastavuse hindamiseks ning mis peab olema objektiivne,
erapooletu ja sdltumatu ning lisaks siistemaatiline ja dokumenteeritud;

,parandusmeetmed” — probleemi lahendamise protsess ning sellele
jargnev mittevastavuse voi mittesoovitava olukorra pdhjuste korvalda-
mine ja nende kordumise viltimise kavandamine;

Eesméirk

Toodangu vastavuse kontrollimise korra eesmirk on tagada, et iga
toodetud soiduk, stisteem, osis, eraldi seadmestik, osa voi lisaseade
vastab tiiiibikinnituse tehnilist kirjeldust, toimimist ja maérgistamist
kasitlevatele nduetele.

Konealuse korra lahutamatuks osaks on kvaliteedijuhtimissiisteemide
hindamine, mis on sétestatud punktis 3 ja mida nimetatakse esmaseks
hindamiseks, ning tootmisega seotud kontrollid, mis on sétestatud
punktis 4 ja mida nimetatakse toodangu vastavuse tagamise korraks.

Esmane hindamine

Kinnitusasutus peab enne tiitibikinnituse andmist kontrollima, et tootja
on ette ndinud piisavad meetmed ja menetlused, mis tagavad tohusa
kontrolli tootmises olevate sdidukite, siisteemide, osiste voi eraldi
seadmestike kinnitatud tiiiibile vastavuse iile.

Esmase hindamise suhtes kehtib standard EN ISO 19011:2011 —, Kvali-
teedi- ja/voi keskkonnajuhtimissiisteemide auditeerimise juhised”.

Punktis 3.1 osutatud nduete tditmise peab heaks kiitma tiiibikinnitus-
asutus. Kinnitusasutus peab heaks kiitma esmase hindamise ja
toodangu vastavuse tagamise korra vastavalt punktile 4, rakendades
vajaduse korral tihte punktides 3.3.1-3.3.3 kirjeldatud meetmetest voi
nimetatud meetmete kombinatsiooni vastavalt vajadusele kas tervikuna
voi osaliselt.

Esmase hindamise ja/vdi toodangu vastavuse tagamise meetmete kont-
rollimise viib 14bi tiilibikinnitust véljastav tiitibikinnitusasutus voi
tiiibikinnitusasutuse poolt selleks méératud organ.
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3.3.1.1. Léabiviidava esmase hindamise ulatuse madramisel vdib kinnitusasutus
kasutada jérgmist kittesaadavat teavet:

3.3.1.1.1. punktis 3.3.3 kirjeldatud tootja sertifikaat, mida konealuse punkti
alusel ei tunnustata ega peeta vastuvdetavaks;

3.3.1.1.2. osiste vOi eraldi seadmestike tiiibikinnituste korral osise voi eraldi
seadmestiku tootja ruumides sdiduki tootja(te) poolt ldbi viidud kvali-
teedisiisteemi hindamised {ihe voi mitme todstusharu eeskirjade koha-
selt, mis vastavad harmoneeritud standardile EN ISO 9001:2008.

3.3.2. Alghinnangu voib anda ja/vdi toodangu vastavuse tagamise meetmeid
kontrollida ka mone teise litkmesriigi tiitibikinnitusasutus voi tiiiibikin-
nitusasutuse poolt selleks méaratud organ.

3.3.2.1. Sellisel juhul koostab teise liikmesriigi kinnitusasutus vastavusaval-
duse, kus piiritletakse hinnangus hdlmatud valdkonnad ja tootmisiik-
sused, mis on seotud sdidukite, siisteemide, osiste voi eraldi seadmes-
tikega, millele tiitibikinnitus antakse.

3.3.2.2. Saades tiiibikinnitust andva liikmesriigi tiiiibikinnitusasutuselt vastavu-
savalduse taotluse, saadab teise litkmesriigi tiiibikinnitusasutus viivi-
tamata vastavusavalduse voOi teatab, et tal ei ole vdimalik niisugust
avaldust véljastada.

3.3.2.3.  Vastavusavaldus peab sisaldama vdhemalt jargmist:

3.3.2.3.1. kontsern voi ettevote (nt autotehas XYZ);

3.3.2.3.2. konkreetne organisatsioon (nt Euroopa osakond),

3.3.2.3.3. tehased/tootmisiiksused (nt 1. mootoritehas (Uhendkuningriigis) — 2.
soidukitehas (Saksamaal));

3.3.2.3.4. sdidukite/osiste valik (nt kdik T1-kategooria mudelid);

3.3.2.3.5. hinnatavad valdkonnad (nt mootorite koostamine, kerede stantsimine ja
koostamine, sdidukite koostamine);

3.3.2.3.6. kontrollitud dokumendid (nt ettevotte ja tehaste kvaliteedikésiraamat ja
kvaliteedi tagamise kord);

3.3.2.3.7. hindamise kuupdev (nt 18.-30.5.2013 korraldatud audit);

3.3.2.3.8. kavandatud kontrollkdik (nt oktoober 2014).

3.3.3. Tiitibikinnitusasutus peab arvestama punkti 3.3 alghinnangu nduetele
vastavana ka sobivaid harmoneeritud standardi EN ISO 9001:2008 vdi
muu samavéérse harmoneeritud standardi kohaseid tootja sertifikaate.
Tootja peab esitama sertifitseerimise kohta tipsed andmed ja kohus-
tuma teatama tiiiibikinnitusasutusele koigist sertifitseerimise kehtivuse
vOi kohaldamisalaga seotud muudatustest.
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3.4.

4.2.

4.3.

Soiduki  siisteemide, osiste ja eraldi seadmestike tiilibikinnituse
eesmirgil tehtud esmaseid hindamisi ei ole sdiduki tiilibikinnituse taot-
lemisel vaja korrata, vaid neid tdiendatakse nende tootmisiiksuste ja
valdkondade hindamistega, mis on seotud kogu sdiduki koostamisega
ja mida varasemates hinnangutes ei kisitletud.

Toodangu vastavuse tagamise kord

Iga soiduk, silisteem, osis vOi eraldi seadmestik, mis on kooskdlas
méadruse (EL) nr 167/2013, selle delegeeritud digusaktide ja rakendu-
saktidega ning 1958. aasta muudetud kokkuleppele lisatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjadega, aga ka kéesoleva maéiruse
II lisas esitatud OECD katsestandardite pdhjal koostatud tdieliku
katsearuandega, peab olema valmistatud selliselt, et see vastaks kinni-
tatud tiiiibile, tdites kédesolevas lisas, mairuses (EL) nr 167/2013, selle
delegeeritud digusaktides ja rakendusaktides, URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskirja(de)s ja OECD katsestandardites esitatud nduded.

Liikmesriigi kinnitusasutus peab enne maéirusele (EL) nr 167/2013 ja
nimetatud médruse kohaselt vastu vdetud delegeeritud ja rakendusak-
tidele ning 1958. aasta muudetud kokkuleppele lisatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirjale voi OECD Kkatsestandardile vastava
tiilibikinnituse andmist veenduma, et on olemas adekvaatne hindamis-
kord ja dokumenteeritud kontrollimiskavad, mis tuleb iga tiilibikinni-
tuse korral tootjaga kooskolastada, et viia kindlaksmédratud ajavahe-
mike jérel 14bi katsed voi nendega seonduvad kontrollimised, sh vaja-
duse korral midruses (EL) nr 167/2013, URO Euroopa Majandusko-
misjoni eeskirjas voi OECD katsestandardis ette ndhtud katsed, mis on
vajalikud, et tdendada jéatkuvat vastavust kinnitatud tiiiibile.

Tiitibikinnituse omanik peab eelkdige:

tagama, et on olemas tohus toodangu (sdidukite, siisteemide, osiste voi
eraldi seadmestike) vastavuse kontrollimise kord ja et seda kohalda-
takse;

omama juurdepadsu katseseadmetele voi muudele asjakohastele sead-
metele, mis on vajalikud igale kinnitatud tiilibile vastavuse kontrolli-
miseks;

tagama katse- vOi kontrollitulemuste registreerimise ja lisatud doku-
mentide kéttesaadavuse kuni 10 aasta pikkuse perioodi viltel, mis
madratakse tdpsemalt kindlaks kokkuleppel kinnitusasutusega;

analiilisima iga liiki katsete voi kontrollimiste tulemusi, et kontrollida
tootekarakteristikuid ning tagada nende stabiilsus, vottes arvesse to0s-
tustoodangu korral lubatud koikumisi;

tagama, et iga tootetiilibi puhul viiakse ldbi vihemalt méaruses (EL) nr
167/2013 ja selle delegeeritud ja rakendusaktides ning ka asjakohases
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas vdi OECD katsestandardis
ette ndhtud kontrollid ja katsed;

tagama, et kui kdnealust liiki katsetuse kédigus ilmneb mis tahes néidise
voi katseeksemplari mittevastavus nduetele, valitakse uued niidised ja
katsetust voi kontrollimist korratakse. Tuleb astuda kdik vajalikud
sammud, et taastada tootmisprotsess, mis tagab vastavuse kinnitatud
tiiibile.
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4.4.

4.5.

4.6.

5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.2.

5.3.

Soiduki titibikinnituse korral kontrollitakse punktis 4.3.5 osutatud
kontrollide puhul vdhemalt konstruktsiooni tehniliste andmete korrekt-
sust seoses tiilibikinnitusega ja vastavustunnistuse jaoks ndutava
teabega.

Jarkjargulise, sega- vOi mitmeastmelise tiiibikinnitusmenetluse puhul
voib kogu sodiduki tiitibikinnituse andjaks olev kinnitusasutus nouda
igalt asjakohasele siisteemile, osisele voi eraldi seadmestikule tiitibi-
kinnituse andnud kinnitusasutuselt spetsiifilisi iiksikasju kéesolevas
lisas sdtestatud toodangu vastavuse nduete jargimise kohta.

Kui kogu sdiduki tiitibikinnituse andjaks olevat kinnitusasutust ei
rahulda punkti 4.4 kohaselt esitatud teave ja ta on sellest kirjalikult
teatanud konealusele tootjale ning siisteemile, osisele voi eraldi sead-
mestikule tiitibikinnituse andnud kinnitusasutusele, peab kogu sdiduki
tiiibikinnituse andnud kinnitusasutus ndudma toodangu vastavuse
tdiendavat kinnitamist auditite vdi kontrollide abil, mis viiakse ldbi
konealuste siisteemide, osiste vGi eraldi seadmestike tootja(te)
tehas(t)es ning mille tulemused tehakse viivitamata asjaomasele kinni-
tusasutusele kittesaadavaks.

Kui kohaldatakse punkte 4.4 ja 4.5 ning kogu sdiduki tiitibikinnituse
andnud kinnitusasutuse arvates ei ole tdiendava auditi voi kontrolli
tulemused rahuldavad, peab tootja tagama vdimalikult Kkiiresti
toodangu vastavuse taastamise parandusmeetmete abil, mis rahuldavad
siisteemi, osise vOi eraldi seadmestiku tiilibikinnituse andnud kinnitu-
sasutust.

Jitkuva vastavustoendamise kord

Tiitibikinnituse andnud asutus voib igal ajal kontrollida igas tootmi-
siiksuses rakendatavaid nduetele vastavuse kontrollimise meetodeid,
kasutades selleks korralisi auditeid. Selleks peab tootja vdimaldama
juurdepédsu tootmise, kontrolli, katsetamise, ladustamise ja turustami-
sega seotud tegevuskohtadele ning esitama kogu kvaliteedijuhtimissiis-
teemi dokumentatsiooni ja aruannetega seotud vajaliku teabe.

Selliste korraliste auditite abil teostatakse tavaliselt kédesoleva lisa
punktides 3 ja 4 (esmane hindamine ja toodangu vastavuse tagamise
kord) sitestatud menetluste jatkuva tShususe seiret.

Tehniliste teenistuste (kvalifitseeritud voi tunnustatud vastavalt punkti
3.3.3 nduetele) sooritatud jarelevalvetoimingud tuleb alghinnangu
menetluste suhtes lugeda punkti 5.1.1 nGuetele vastavaks.

Kinnitusasutus viib neid tdendamisi (muid kui punktis 5.1.1.1 nime-
tatud) ldbi nii sageli, et see vdimaldab tagada punktide 3 ja 4 kohaselt
ldbiviidavate asjakohaste vastavuse tdendamise menetluste ldbivaata-
mise ajavahemike jérel, mille mdédrab kinnitusasutus varasemate koge-
muste pohjal.

Iga ldbivaatamise ajal tuleb kontrollijale kéttesaadavaks teha katsete ja
kontrollide protokollid ja tootmisaruanded, eriti kdesoleva lisa punktis
4.2 nodutud katsete ja kontrollide protokollid.

Kontrollija voib pisteliselt valida vilja ndidised katsetamiseks tootja
laboris vOi tehnilise teenistuse ruumides, kus sel juhul viiakse ldbi
vaid fuisilisi katseid. Néidiste védikseima arvu kindlaksméédramisel
vOib arvesse votta tootja tehtud kontrolli tulemusi.
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5.4.

5.5.

5.6.

Kui kontrollimise tase osutub ebarahuldavaks vdi kui on vaja kontrol-
lida punkti 5.2 alusel tehtud katsete kehtivust, peab kontrollija valima
vilja ndidised, mis saadetakse tehnilisele teenistusele selliste fiilisiliste
katsete tegemiseks, mis vastavad punktis 4 ja madruses (EL) nr
167/2013 voi selle delegeeritud ja rakendusaktides, asjakohastes
URO Euroopa Majandusndukogu eeskirjas vdi OECD katsestandar-
dites kehtestatud nduetele.

Kui selliste kontrollimiste vdi seireandmete ldbivaatamise ajal saadakse
ebarahuldavaid tulemusi, peab kinnitusasutus tagama, et toodangu
nduetele vastavuse voimalikult kiireks taastamiseks astutakse koik
vajalikud sammud.

Kui méiruses (EL) nr 167/2013 ndutakse vastavust URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja sétetele voi lubatakse médruse delegee-
ritud Oigusaktides sétestatud nduete alternatiivina kasutada OECD
katsestandardite pohjal koostatud tdielikke katsearuandeid, voib tootja
omal valikul jirgida kéesoleva lisa sdtteid, mis on alternatiiviks
vastava URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja toodangu vastavust
kasitlevatele nouetele. Kui aga kohaldatakse punkte 4.5 voi 4.6, tuleb
k&iki URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjades voi OECD katses-
tandardites toodangu vastavusele esitatud tiksiknoudeid tdita kinnitusa-
sutust rahuldaval viisil seni, kuni kinnitusasutus otsustab, et vastavus
nduetele on taastatud.
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V LISA

Remondi- ja hooldusteabe kiittesaadavuse suhtes kohaldatavad néuded

LIIDETE LOETELU

Liite number Liite pealkiri

1 Sdidukite pardadiagnostika andmete ning remondi- ja hool-
dusteabe kittesaadavus

2 Uldiste  diagnostikavahendite  viljatootamiseks — vajalikud
andmed

1. Moiste

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmist moistet: ,,s0idukite pardadiagnostika
andmete ning remondi- ja hooldusteabe kittesaadavus” — koikide selliste
pardadiagnostika (on-board diagnostic, OBD) seadme andmete ning
remondi- ja hooldusandmete kittesaadavus, mis on vajalikud sdiduki kont-
rollimiseks, diagnostikaks, hoolduseks vdi remondiks.

2. Vastavus tiiiibikinnitusmenetluse pardadiagnostika andmete ning
remondi- ja hooldusteabe kittesaadavuse nouetele

2.1.  Tootja peab tagama vastavuse kdesolevas lisas esitatud tehnilistele noue-
tele, mis késitlevad sdiduki pardadiagnostika andmete ning remondi- ja
hooldusteabe kittesaadavust.

2.2.  Kinnitusasutus annab tiiiibikinnituse alles parast tootjalt sdiduki pardadiag-
nostika andmetele ning remondi- ja hooldusteabele juurdepadsu tunnistuse
saamist.

2.3.  Soiduki pardadiagnostika andmetele ning remondi- ja hooldusteabele juur-
depédsu tunnistus loetakse tdendiks méaruse (EL) nr 167/2013 XV peatiiki
nduete tditmise kohta.

2.4. Soiduki pardadiagnostika andmetele ning remondi- ja hooldusteabele juur-
depddsu tunnistus koostatakse vastavalt madruse (EL) nr 167/2013 artikli
53 16ike 8 punktis 3 esitatud naidisele.

3. Tasud juurdepéisu eest

Lisaks madruse (EL) nr 167/2013 artikli 55 kohasele ajapiiranguga kitte-
saadavusele vdivad tootjad pakkuda tehingupdhist juurdepddsu, mille
korral voetakse tasu tehingu kaupa, mitte kasutuskestuse pdohjal. Kui
tootjad vdimaldavad mdlemat liiki juurdepddsu, valivad soltumatud ette-
votjad vastavalt eelistusele kas aja- vdi tehingupdhise siisteemi.

4. Varuosad, diagnostikavahendid ja katseseadmed

4.1.  Léahtuvalt méaruse (EL) nr 167/2013 artikli 53 1dikest 6 peab tootja indi-
viduaalse kokkuleppe alusel, kohaldades mééruse (EL) nr 167/2013 artik-
lis 55 sitestatud pdhimotteid ning esitades kontaktandmed oma veebi-
saidil, muutma huvitatud isikutele kittesaadavaks jargmise teabe:

4.1.1. pardadiagnostikasiisteemi nduetekohaseks t6ks vajalike oluliste varuosade
viljatootamist voimaldavad andmed,
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4.2.

4.2.1.

4.2.2.

4.2.3.

4.2.4.

4.3.

4.4.

5.2.

5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

5.2.4.

5.3.

5.4.

. diagnostikavahendite viljatootamiseks vajalikud 2. liites osutatud andmed.

Punkti 4.1.1 kohaldamisel ei tohi varuosade viljatdotamist piirata jérg-
mised asjaolud:

asjakohase teabe puudumine;

torgete avastamisega seotud tehnilised nduded pardadiagnostika ldvivaar-
tuste iiletamise korral voi kui pardadiagnostikasiisteemi abil ei saa tdita
pohilisi kdesoleva midrusega kehtestatud pardadiagnostika abil teostatava
seire noudeid;

teatavad muudatused pardadiagnostika teabe kasutuses, et kisitleda vedel-
vOi gaaskiitusega sodidukeid eraldi;

mone viiksema puudusega, gaaskiitusel tootavate sdidukite tiitibikinnitus.

Punkti 4.1.2 kohaldamise korral, kui tootjad kasutavad oma frantsiisivor-
gustikes standarditele ISO 22900-2:2009 Modular Vehicle Communication
Interface (MVCI) ja ISO 22901-2:2011 Open Diagnostic Data Exchange
(ODX) vastavaid diagnostika- ja katsetamisvahendeid, peavad ODX-failid
olema soltumatutele ettevotjatele kattesaadavad tootja veebisaidi kaudu.

Punkti 4.1.2 kohaldatakse alates 1. juulist 2021.

Punktis 4.1.2 sitestatud kohustustest on vabastatud R- ja S-kategooria
sdidukite tootjad, kes ei kasuta soidukite diagnostikaks vdi timberprogram-
meerimiseks diagnostikaseadmeid ega flitisilist voi traadita thendust elekt-
roonilis(t)e juhtseadis(t)ega.

Mitmeastmeline tiiiibikinnitus

Mitmeastmelise tiilibikinnituse korral (nagu see on mdiratletud mééruse
(EL) nr 167/2013 artiklis 20, on lopptootja vastutav sdiduki pardadiagnos-
tika andmete ning remondi- ja hooldusteabe kittesaadavuse tagamise eest
oma tootmisetapi/-etappide ulatuses ja eelneva etapiga / eelnevate etappi-
dega haakumise osas.

Lisaks avaldab 10pptootja oma veebilehel sdltumatute ettevotjate jaoks
jargmise teabe:

eelneva etapi / eelnevate etappide eest vastutava(te) tootja(te) veebisaidi
aadress;

kdigi eelneva etapi / eelnevate etappide eest vastutavate tootjate nimed ja
aadressid;

eelneva etapi / eelnevate etappide tiitibikinnituse number / tiitibikinnituste
numbrid;

mootori number.

Tiitibikinnituse teatava etapi / teatavate etappide eest vastutav tootja tagab,
et tema vastutusel oleva(te) tiiiibikinnituse etapi/etappide kohta on parda-
diagnostika andmed ning remondi- ja hooldusteave tema veebisaidil kitte-
saadav ning samuti on seal link eelmisele etapile / eelmistele etappidele.

Tiitibikinnituse teatava etapi / teatavate etappide eest vastutav tootja annab
jérgneva etapi eest vastutavale tootjale jargmise teabe:
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5.4.1.

5.4.2.

5.43.

5.4.4.

5.5.

5.6.

5.6.1.

5.6.2.

5.7.

5.8.

6.2.

vastavustunnistus selle etapi / nende etappide kohta, mille eest ta vastutab;

tunnistus (ja selle lisad) sdiduki pardadiagnostika andmetele ning remondi-
ja hooldusteabele juurdepdisu kohta;

tiiibikinnitusnumber, mis on antud etapis/etappides, mille eest ta vastutab;

punktides 5.4.1, 5.4.2 ja 5.4.3 nimetatud dokumendid, mille esitab/esitavad
eelmise etapi / eelmiste etappide tootja(d).

Iga tootja annab jdrgneva etapi eest vastutavale tootjale loa anda tema
esitatud dokumendid edasi iga jargneva etapi ja loppetapi eest vastutavale
tootjale.

Lisaks teeb tiilibikinnituse teatava etapi / teatavate etappide eest vastutav
tootja lepingu alusel jargmist:

tagab, et jargneva etapi eest vastutavale tootjale oleksid kéttesaadavad
tema etappi/etappe puudutavad andmed sdiduki pardadiagnostika andmete,
remondi- ja hooldusteabe ning liideste kohta;

tagab, et tiiibikinnituse jérgneva etapi eest vastutavale tootjale oleksid
ndudmise korral kéttesaadavad tema etappi/etappe puudutavad andmed
soiduki pardadiagnostika andmete, remondi- ja hoolduse ning liideste
kohta.

Tootja, sh 16pptootja, vdib votta tasu koosdlas madruse (EL) nr 167/2013
artikliga 55 iiksnes selle etapi / nende etappide eest, mille eest ta vastutab.

Tootja, sealhulgas 13pptootja, ei vdi votta tasu teabe avaldamise eest teiste
tootjate veebisaidi aadressi vOi kontaktandmete kohta.

Viiketootjad

Tootjad tagavad soidukite remondi- ja hooldusteabe kittesaadavuse,
esitades selle ligipdédsetavalt ja operatiivselt ning viisil, mis ei ole diskri-
mineeriv vorreldes voimalustega, mis on antud volitatud edasimiiiijatele ja
remonditookodadele méaédruse (EL) nr 167/2013 artikli 53 16ike 13 alusel,
kui nende méédrusega holmatud sdidukitiilibi tootmise maht kogu maailmas
aastas on vdhem kui:

a) T-kategooria: 200 sdidukit,

b) C-kategooria: 80 sdidukit,

¢) R-kategooria: 400 sdidukit,

d) S-kategooria: 200 sdidukit.

Maéidrusega holmatud siisteemide, osiste voi eraldi seadmestike asjakohane
arv asjaomase sitte tdhenduses on 250 iihikut.

Punktis 6.1 nimetatud sdidukid, siisteemid, osised vdi eraldi seadmestikud
kantakse tootja remondi- ja hooldusteabe veebisaidile.
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6.3.

7.1.

7.2.

7.3.

7.4.

7.5.

7.6.

7.7.

7.8.

7.9.

8.1.

Tiitibikinnitusasutus teatab komisjonile igast vdiketootjale antud tiiiibikin-
nitusest.

Séidukite pardadiagnostika andmete ning sdidukite remondi- ja hool-
dusteabe kittesaadavusega seotud kohustuste tditmine

Kinnitusasutus voib igal ajal oma algatusel, kaebuse alusel voi tehnilise
teenistuse hinnangust lihtudes kontrollida, kas tootja jirgib miiruse (EU)
nr 167/2013 ja kdesoleva médruse sitteid ning sdiduki pardadiagnostika
andmetele ning remondi- ja hooldusteabele juurdepdédsu tunnistuse tingi-
musi.

Kui kinnitusasutus leiab, et tootja ei ole tditnud sdidukite pardadiagnostika
andmete ning remondi- ja hooldusteabe kattesaadavusega seotud kohus-
tusi, vOib vastava tiibikinnituse andnud Kkinnitusasutus votta olukorra
parandamiseks vajalikke meetmeid.

Nendeks meetmeteks voivad olla tiitibikinnituse tiihistamine voi peata-
mine, rahatrahv ja muud mairuse (EL) nr 167/2013 kohaselt voetavad
meetmed.

Kui soltumatu ettevotja voi soltumatuid ettevdtjaid esindav kaubandusii-
hendus esitab kinnitusasutusele kaebuse, viib kinnitusasutus ldbi auditi, et
kontrollida tootja tegevuse vastavust sdidukite pardadiagnostika andmetele
ning remondi- ja hooldusteabele juurdepddsu kdsitlevatele nduetele.

Auditi kédigus voib tiitibikinnitusasutus paluda tehnilisel teenistusel voi
muul sdltumatul eksperdil hinnata kdnealuste kohustuste tditmist.

Kui tiitibikinnituse taotluse esitamise ajal ei ole sdiduki pardadiagnostika
andmed ning hooldus- ja remonditeave kittesaadavad, peab tootja esitama
selle teabe kuue kuu jooksul alates tiilibikinnituse saamise kuupdevast.

Kui sdiduk lastakse turule rohkem kui kuus kuud pérast tiitibikinnituse
saamist, tuleb teave esitada pdeval, mil sdiduk turule lastakse.

Juhul kui kaebusi ei ole esitatud ning tootja on esitanud pardadiagnostika
andmetele ning remondi- ja hooldusteabele juurdepdédsu tunnistuse punktis
7.7 osutatud ajavahemike jooksul, vdib kinnitusasutus esitatud tunnistuse
alusel eeldada, et tootja on ette ndinud piisavad meetmed ja menetlused
sdiduki pardadiagnostika andmete ning remondi- ja hooldusteabe kittesaa-
davuse tagamiseks.

Kui vastavustunnistust selle aja jooksul ei esitata, votab kinnitusasutus
tditmise tagamiseks viivitamata meetmed.

Séltumatute ettevétjate suhtes kohaldatavad ndéuded seoses séiduki
turvasiisteemidega mitteseotud teabe kittsaadavusega

Soiduki turvasiisteemidega mitteseotud pardadiagnostika andmetele ning
remondi- ja hooldusteabele juurdepddsemiseks voib soltumatult ettevotjalt
nduda tootja veebisaidi kasutajaks registreerimisel iiksnes selliseid
andmeid, mis on vajalikud andmete eest tasumise viisi kinnitamiseks.
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9.1.

9.2.

9.3.

9.4.

Séltumatute ettevotjate suhtes kohaldatavad nduded seoses séiduki
turvasiisteemidega seotud teabe kiittesaadavusega

Soiduki turvasiisteemidega seotud pardadiagnostika andmetele ning
remondi- ja hooldusteabele juurdepddsemiseks peab sdltumatu ettevotja
saama asjakohase heakskiidu ja volituse dokumentide alusel, mis tden-
davad tegelemist diguspdrase majandustegevusega ning seonduvate krimi-
naalkaristuste puudumist.

Juurdepids sdiduki turvaandmetele, mida kasutavad volitatud edasimiiiijad
ja remonditookojad, tehakse soltumatutele ettevotjatele kéattesaadavaks
turvatehnoloogiaga kaitstuna, et andmete vahetamisel oleksid tagatud
konfidentsiaalsus, terviklikkus ja kaitse kopeerimise eest.

Maaruse (EL) nr 167/2013 artiklis 56 sétestatud sdidukite andmetele juur-
depddsu foorum maédrab kindlaks nende nduete tditmiseks vajalikud
tildtunnustatud néitajad.

Soiduki turvasiisteemidele juurdepddsu késitleva teabe saamiseks peab
soltumatu ettevotja enda ja oma organisatsiooni tuvastamiseks esitama
ISO 20828:2006 nduetele vastava toendi. Tootja peab sellele vastuseks
saatma standardile ISO 20828:2006 vastava tdendi, milles ta kinnitab
soltumatule ettevdtjale, et tollele on antud juurdepads konealuse tootja
oiguspérasele saidile. Molemad pooled peavad nende toimingute kohta
paevikut, milles on mirgitud soidukid ning neis kéesoleva sétte kohaselt
tehtud muudatused.
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1. liide

Soidukite pardadiagnostika andmete ning remondi- ja hooldusteabe

1.1.

2.2.

2.3.

2.4.

kittesaadavus

Sissejuhatus

Kéesolevas liites on sitestatud sdidukite pardadiagnostika andmete ning
remondi- ja hooldusteabe kittesaadavusega seotud tehnilised nouded.

Nouded

Soiduki remondi- ja hooldusteabe esitamiseks peab tootja kasutama iiksnes
vaba teksti- ja graafikaformaati vdi -formaate, mida on vdimalik ndha ja
printida vabalt kéttesaadavate standardtarkvarasse kuuluvate pistikpro-
grammide abil, mida on lihtne installeerida ning mida kasutatakse tldle-
vinud arvutisiisteemides.

. Veebisaitide kaudu kittesaadavaks muudetud sodiduki pardadiagnostika

andmed ning remondi- ja hooldusteave peavad vastama maéruse (EL) nr
167/2013 artikli 53 13ikes 2 osutatud iihtsele standardile.

. Vdimaluse korral peavad mérksonad ja metaandmed vastama ISO standar-

dile 15031-2:2010. Nimetatud andmed peavad olema alati kattesaadavad,
vélja arvatud veebisaidi tehnilise hooldusega seotud vajaduste korral.

. Isikud, kellel on vaja teha andmetest koopiaid vdi need uuesti vilja anda,

peaksid labi rddkima otse asjaomase tootjaga.

. Oppematerjalide jaoks vajalikud andmed peavad olema samuti kittesaa-

davad, kuid neid voib esitada muude kanalite kaudu kui veebisaidid.

Teave koigi soidukiosade kohta, millega soiduki tootja on varustanud
soiduki, mis kannab mudeli- ja seerianumbrit voi tehasetdhist (VIN) ja
on identifitseeritav muude tunnuste alusel, nagu telgede pikivahe, mootori
voimsus, viimistluse tase voi lisavarustus, ning mida voib asendada varuo-
sadega, mida sdiduki tootja pakub oma volitatud remonditookodadele voi
edasimiiiijatele vOi kolmandatele isikutele viitega originaalvarustuse
osanumbritele, tehakse kéttesaadavaks andmebaasis, millele on ka sdltu-
matutel ettevotjatel kerge ligi padseda.

Andmebaas vdi alternatiivne kittesaadav formaat peab hdlmama tehaseta-
hist (VIN), originaalvarustuse osanumbreid, originaalvarustuse mérgiseid
osadel, kehtivuse tunnuseid (kehtivuse algus- ja 1dppkuupéev), kinnituse
tunnuseid ja kohaldatavuse korral struktuuri omadusi.

Andmebaasi voi mone muu kittesaadava formaadi teavet tuleb korrapira-
selt ajakohastada. Ajakohastatakse eelkdige teavet, mis kasitleb koiki
muudatusi, mida tksiksdidukitele pérast nende tootmist on tehtud, kui
see teave on volitatud edasimiitijatele kattesaadav.

Juhtseadise imberprogrammeerimine ja diagnostika seoses timberkalibree-
rimisega parast remonti vOi tarkvara laadimisega elektroonilise juhtseadise
asendamisel vOi osiste asendusosade salvestamise voi taaskdivitamisega
peab vdimaldama omandidigusega hdolmamata riistvara kasutamist.
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2.5.1.

Umberprogrammeerimine ja diagnostika (PC-VCI andmevahetuse liides)
tuleb teha kas standardi ISO 22900-2, SAE J2534 voi alates 1. juulist
2021 standardi TMC RP1210 kohaselt.

Alates 1. juulist 2023 kehtib jargmistele tootjatele aga esimene 13ik:

a) R- ja S-kategooria sdidukite tootjad;

b) T- ja C-kategooria sdidukite tootjad, kelle toodang jaéb allapoole selle
lisa punktis 6.1 sdtestatud piirnorme;

c) siisteemide, osiste ja eraldi seadiste tootjad, kelle toodang jadb alla-
poole selle lisa punktis 6.1 sitestatud piirnorme.

. Kasutada voib ka Etherneti, jérjestikliidest voi kohtvorku (LAN) ning

andmekandjaid, nagu laserplaat (CD), digitaaluniversaalplaat (DVD) ja
pooljuhtmailuseade, kuid tingimusel, et selleks ei oleks ndutav omandidi-
gusega kaitstud sidetarkvara (nt draiverid voi pistikprogrammid) ega riist-
vara. Tootjaspetsiifilise rakenduse ja andmesideliidese standarditele ISO
22900-2, voi SAE J2534 vdoi TMC RPI1210 vastavuse valideerimiseks
peab tootja pakkuma kas sdltumatult vilja tootatud andmesideliideste vali-
deerimist voi siis teavet ja ka spetsiaalse riistvara rentimist, mida andme-
sideliidese tootjalt sellise valideerimise ldbiviimiseks ndutakse. Sellise
valideerimise vOi teabe ja riistvara tasude suhtes kehtivad méaruse (EL)
nr 167/2013 artiklis 55 sétestatud tingimused.

. Soiduki tootjate tarkvara koosesinemine tagatakse alates 1. juulist 2021;

Alates 1. juulist 2023 kehtib jirgmistele tootjatele aga esimene 13ik:

a) R- ja S-kategooria sdidukite tootjad;

b) T- ja C-kategooria sdidukite tootjad, kelle toodang jaéb allapoole selle
lisa punktis 6.1 sdtestatud piirnorme;

c) siisteemide, osiste ja eraldi seadiste tootjad, kelle toodang jddb alla-
poole selle lisa punktis 6.1 sitestatud piirnorme.

. Sdiduki ja diagnostikavahendite vahelise side tagamiseks kehtivad andme-

sideliidese ja soiduki vahelistele fiiiisilistele diagnostikaliitmikele jarg-
mised standardid: SAE J1939-13, ISO 11783-2, ISO 15031-3 ja ISO
13400-4.

. Kui tootja soovitab traktoritiiiibi kombineerimist R- voi S-kategooria

sdidukiga voi vastupidi, esitab ta sdltumatutele ettevotjatele mdlema
soiduki pardadiagnostika andmed ning hooldus- ja remonditeabe seoses
nende tihenduvusega. Asjaomase teabe voib esitada ka mitme tootja voi
tootjate konsortsiumi iihiselt loodud veebisaidil, tingimusel et veebisait on
kooskdlas méadrusega, nagu on osutatud méaédruse (EL) nr 167/2013 pdhjen-
duses 23.
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2.6.

2.7.

Tootja remonditeabe veebisaitidel peab olema teave mudelite tiiiibikinni-
tusnumbrite kohta.

Tootja peab ette ndgema mdistlikud ja proportsionaalsed tunni-, péeva-,
kuu- ja aastatasud ning kohaldatavuse korral tehingukohased tasud oma
remondi- ja hooldusteabe veebisaitide kiilastamise eest.
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1.1.

1.2.

2. liide

Uldiste diagnostikavahendite viljatootamiseks vajalikud andmed

Diagnostikaseadmete tootmiseks vajalikud andmed

Et soodustada {ildiste diagnostikavahendite pakkumist mitme automargi
remontijatele, teevad sdidukitootjad remondiandmete veebilehtede kaudu
kéttesaadavaks punktides 1.1, 1.2 ja 1.3 nimetatud andmed. Need andmed
peavad sisaldama koiki diagnostikavahendite funktsioone ning viiteid
remonditeabele ja rikete kdrvaldamise juhistele. Kdnealusele teabele juurde-
padsu eest voib votta moistlikku tasu.

Sideprotokollide andmed

Esitada tuleb jirgmised andmed, mida peab saama otsida sdidukimarkide,
mudelite ja variantide jérgi voi muude asjakohaste tunnuste jargi, nagu
néiteks VIN-kood vdi sdiduki ja siisteemide identifitseerimistunnused:

a) infosiisteemi lisaprotokollid, mida lisaks URO Euroopa Majanduskomis-
joni eeskirja nr 49 9B lisa punktis 4.7.3 sitestatud standarditele on vaja
taielikuks diagnostikaks, sealhulgas teave tark- ja riistvaraliste lisaproto-
kollide, parameetrite identifitseerimise, lilekandefunktsioonide, funktsioo-
nide sdilimise nduete ja veatingimuste kohta;

b) iiksikasjalikud andmed kdikide URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 49 9B lisa punktis 4.7.3 sétestatud standarditele mittevastavate
veakoodide saamise ja tolgendamise kohta;

c) koikide kittesaadavate muutuvate andmete parameetrite loetelu, seal-
hulgas skaleerimis- ja juurdepadsuandmed;

d) koikide voimalike toimivuse katsete loetelu, sealhulgas seadme aktivee-
rimine ja juhtimine, ning katsete tegemise juhised;

e) tksikasjalik teave selle kohta, kuidas leida kdikide osiste ja seisundite
andmed, ajatemplid, ooteseisundis veakoodid ja hetkeseisundid;

f) adaptiivsete Oppimisparameetrite, variandikoodide, varuosade seadistuse
ja kliendi sisestatud andmete lahtestamine;

g) elektroonilise juhtploki identifitseerimis- ja variandikoodid;

h) hoolduse mirguannete ldhtestamise juhised;

i) diagnostikaliitmiku ja selle osade asukoht;

j) mootori identifitseerimiskood.

pardadiagnostika abil seiratavate osiste kontroll ja diagnostika

Tuleb esitada jargmine teave:

a) pardadiagnostika seadme toimivuse kontrollkatsete kirjeldus osise voi
juhtmestiku tasandil;



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 34

b) katse kiik, sealhulgas katse parameetrid ja andmed osiste kohta;

c¢) thenduse tdpsed andmed, sealhulgas minimaalse ja maksimaalse sisend-
ja véljundvoimsuse ning sdidu- ja koormusandmed;

d) eeldatavad vairtused konkreetsetes sdiduoludes, sealhulgas tithikdigul;
e) osise elektrilised nditajad staatilises ja diinaamilises olekus;
f) kaikide eespool nimetatud olukordade kohta rikkevaartused;

g) diagnostikatoimingute jérjestus rikke korral, seahulgas diagnostikapuud ja
suunav diagnostiline elimineerimine.

. Remonditoode tegemiseks vajalikud andmed

Tuleb esitada jirgmine teave:

a) elektroonilise kontrollploki ja osiste ldhtestamine (varuosade paigaldamise
korral);

b) vajaduse korral uute elektrooniliste kontrollplokkide voi asendusseadiste
lahtestamine (fimber)programmeerimise sammjuhendite abil.
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VI LISA

Umbermineku  Kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad néuded
(diinaamilised katsed)
A. ULDSATE

1. Umbermineku kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad liidu
nduded (diinaamilised katsed) on sétestatud punktis B.

B. UMBERMINEKU KAITSEKONSTRUKTSIOONIDE SUHTES KOHAL-
DATAVAD NOUDED (DUNAAMILISED KATSED) (*)

1. Moisted
1.1. [Ei kohaldata]
1.2 Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (turvakabiin voi -raam) (edaspidi
ka ,kaitsekonstruktsioon”) on traktorile paigaldatud tarind, mille
esmane eesmdrk on traktori tavakasutamisel viltida voi vdhendada
juhile imberminekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon tagab piisavalt suure liikumis-
ruumi, et kaitsta juhti, kes asub tarindiga piiratud ruumis voi ruumis,
mis on piiratud sirgldikudega tarindi vélisservadest traktori mis tahes
osani, mis vdib maapinnaga kokku puutuda ning mis suudab traktorit
imbermineku korral sellises asendis toetada.

1.3. Rattaroobe
1.3.1. Esialgne moiste: ratta kesktasand

Ratta kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist, kus asuvad
rattavelje vilispinna vilisservad.

1.3.2. Rattar66pme moiste

Rattatelge ldbiv vertikaaltasapind 10ikub selle kesktasandiga piki
sirgjoont, mis puutub teatavas punktis kokku toetuspinnaga. Kui A
ja B on sel viisil mdédratud punktid traktori iihel teljel olevatel
ratastel, on ro6pmelaius punktide A ja B vaheline kaugus. Sel viisil
saab rattardopme médrata nii esi- kui ka tagarataste puhul. Topeltra-
taste korral on rattardobe kummagi rattapaari kesktasapindade vahe-
line kaugus.

Roomiktraktorite puhul on rattar6obe roobaste kesktasapindade vahe-
line kaugus.

1.3.3. Lisamoiste: traktori kesktasand

Voetakse punktide A ja B piirasendid traktori tagateljel, mis annab
rattaroopme maksimaalse voimaliku véartuse. Traktori kesktasand on
sirgldigu AB keskpunktis selle sirgldiguga risti olev vertikaaltasa-
pind.
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1.4.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.6.
1.6.1.

1.6.2.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

Teljevahe

Eespool méaratletud kahte sirgloiku AB (iiks esi- ja teine tagarataste
puhul) ldbivate vertikaaltasapindade vaheline kaugus.

Istme indekspunkti kindlaksmddramine, istme asend ja reguleerimine
katseks

Istme indekspunkt (?)

Istme indekspunkt médratakse kindlaks kooskolas ISO standardiga
5353:1995.

Istme asend ja reguleerimine katseks:

kui seljatoe kalle ja istme asend on reguleeritavad, peavad need
olema reguleeritud selliselt, et istme indekspunkt oleks tagumises
korgeimas asendis;

kui istmel on vedrustus, peab see olema fikseeritud keskmisesse
asendisse, kui see ei ole vastuolus istme tootja selgete juhistega;

kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt,
peab istme indekspunkti ldbiv pikitelg olema paralleelne traktori
vertikaalse pikitasapinnaga, mis ldbib rooliratta keskpunkti, ja mitte
kaugemal kui 100 mm sellest tasapinnast.

Liikumisruum
Baastasand

Liikumisruumi on kujutatud joonistel 3.8-3.10 ja tabelis 3.3. See
ruum on kindlaks médratud baastasandi ja istme indekspunkti suhtes.
Baastasand on traktori suhtes tavaliselt pikisuunaline vertikaaltasand,
mis kulgeb 1dbi istme indekspunkti ja rooliratta keskpunkti. Tavali-
selt iihtib baastasand traktori pikiteljelise kesktasapinnaga. Eelda-
takse, et see baastasand liigub koormuse rakendamise ajal koos
istme ja roolirattaga horisontaalselt, kuid jaéb traktori voi timbermi-
neku kaitsekonstruktsiooni pdranda suhtes risti. Litkumisruum
médratakse alapunktide 1.6.2 ja 1.6.3 pohjal.

Liikumisruumi kindlaksméiramine mittepdoratava istmega traktorite
puhul

Liikumisruum mittepdoratava istmega traktorite puhul on méaératletud
allpool punktides 1.6.2.1-1.6.2.10 nii, et traktor asetseb horison-
taalsel pinnal, reguleeritava istme korral on iste tagumises kdrgeimas
asendis (°) ja reguleeritava rooliratta korral on rooliratas istuva
sdiduasendi korral keskmises juhtimisasendis; liikumisruum piirneb
jérgmiste pindadega:

horisontaaltasand A1 Bl B2 A2, mis paikneb istme indekspunktist
(810 + av) mm korgemal, kusjuures sirgldoik B1 B2 asub (ah — 10)
mm istme indekspunktist tagapool;

kaldpind G1 G2 12 I1, mis on baastasandiga risti ja millel paikneb
nii sirgldigust Bl B2 150 mm tagapool asetsev punkt kui ka istme
seljatoe kdige tagumine punkt;
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1.6.2.3.

1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.3.

1.6.4.
1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.6.4.3.

baastasandiga risti olev silinderpind A1 A2 12 I1 raadiusega 120 mm,
mis on punktides 1.6.2.1 ja 1.6.2.2 méidratletud tasanditega tangent-
siaalne;

baastasandiga risti olev silinderpind B1 Cl1 C2 B2 raadiusega
900 mm, mis ulatub punktis 1.6.2.1 méidratletud tasandist 400 mm
ettepoole ja on sellega tangentsiaalne piki sirgldiku B1 B2;

baastasandiga risti olev kaldpind C1 D1 D2 C2, mis tihineb punktis
1.6.2.4 kirjeldatud pinnaga ning moddub rooliratta eesmisest vilis-
servast 40 mm kauguselt. Rooliratta korge asendi puhul ulatub see
tasand sirgldigust B1 B2 tangentsiaalselt ettepoole punktis 1.6.2.4
madratletud pinnani;

baastasandiga risti olev vertikaaltasand D1 E1 E2 D2, mis on 40 mm
rooliratta vélisservast eespool;

istme indekspunktist (90 — av) mm allpool asuvat punkti ldbiv hori-
sontaaltasand E1 F1 F2 E2;

baastasandiga risti olev pind Gl F1 F2 G2, mis vajaduse korral
moodustab punktis 1.6.2.2 maédratletud tasandi alumisest piirist
kuni punktis 1.6.2.7 maéiratletud horisontaaltasandini kdverpinna
ning on kokkupuutes istme seljatoega selle kogupikkuses;

vertikaaltasapinnad J1 E1 F1 G1 H1 ja J2 E2 F2 G2 H2. Vertikaal-
tasapinnad peaksid pikendama tasapinda E1 F1 F2 E2 iilespoole
300 mm; E1 EOja E2 EO kaugused on 250 mm;

paralleelsed kaldpinnad A1 B1 C1 DI J1 HI I1 ja A2 B2 C2 D2 J2
H2 12, mille 166gi rakendamise kiiljel asuv kaldpind ei ole litkumis-
ruumi kohal baastasandile 1dhemal kui 100 mm;

Liikumisruumi kindlaksméaramine pooératava sdidusuunaga traktorite
puhul

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul on litkumisruum rooli ja istme kahe asendi jaoks méaaratud
kahe liikumisruumi ithendamisel saadud ruum.

Lisaistmed

Kui traktorile on vodimalik paigaldada lisaistmeid, kasutatakse
katsetes ruumi, mis hdlmab istme indekspunkte kdikides voimalikes
variantides. Kaitsekonstruktsioon ei tohi ulatuda laiemasse liikumis-
ruumi, mille puhul voetakse arvesse koiki neid istme indekspunkte.

Kui pérast katse tegemist tekib voimalus paigutada iste uude kohta,
tehakse kindlaks, kas istme uut indekspunkti imbritsev litkumisruum
jaab eelnevalt kindlaks maidratud ruumi piiridesse. Vastasel korral
tuleb teha uus katse.

Lisaiste ei hdlma istet muule isikule peale juhi ning see ei asu kohas,
kust ei ole vdimalik traktorit juhtida. Istme indekspunkti kindlaks ei
madrata, kuna liikumisruumi kindlaksméadramine toimub seoses
juhiistmega.
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1.7.

1.8.

1.9.

2.2.

3.1
3.1.1.

Koormamata mass

Traktori mass ilma lisaraskusteta, ja kui tegemist on ohkrehvidega
traktoriga, siis ilma vedelballastita rehvides. Traktor on todkorras
ning tal on paak, vooluringid ja radiaator, keevitatud kaitsekonstrukt-
sioon ja mis tahes roopmevarustus voi harilikuks kasutamiseks
ndutavad esiratta ajamiosised. Juht ei ole hdlmatud.

Moétmiste lubatavad tolerantsid

Kaugus + 0,5 mm

Voimsus + 0,1 % (anduri skaala 1oppvédrtusest)

Mass + 0,2 % (anduri skaala 16ppvaértusest)
Rehvisurve +50%

Nurk + 0,1

Stimbolid

a, (mm) pool istme horisontaalsest reguleerimisulatusest;
a, (mm) pool istme vertikaalsest reguleerimisulatusest;
E ) sisendenergia katse ajal;

F N) staatiline koormusjoud,

H (mm) pendelraskuse raskuskeskme tousu korgus;

I (kg.m?)  inertsimoment tagateljel, v.a tagumise 166gienergia

arvutamiseks kasutatavad rattad;

L (mm) tagumise 160gienergia arvutamiseks kasutatav
teljevahe;

M (kg) energia ja muljumisjdudude arvutamiseks kasu-
tatav mass

Kohaldamisala

Kéesolev lisa on kohaldatav vihemalt kahe teljega Ohkrehvidega
ning  roomikkonstruktsiooniga/roomikkonstruktsioonita  traktorite
suhtes, mille koormamata mass on suurem kui 600 kg, kuid tildiselt
vidhem kui 6 000 kg.

Tagumiste rataste minimaalne roopmelaius peaks olema {ldiselt
suurem kui 1 150 mm. Kédesolevaga moondakse, et on olemas sellise
ilesehitusega traktoreid (nditeks muruniidukid, kitsaroopmelised
viinamarjaistanduste traktorid, madala liikkumisruumiga hoonetes
voi viljapuuaedades kasutatavad madalad traktorid, kdrgkliirenstrak-
torid ja spetsiaalsed metsamasinad, nagu kokkuveotraktorid ja skii-
derid), mille suhtes ei ole kdesolev lisa kohaldatav.

Eeskirjad ja juhised
Uldeeskirjad

Kaitsekonstruktsiooni voib valmistada kas traktori tootja voi soltu-
matu ettevGtja. Molemal juhul on katse kehtiv ainult selle traktori-
mudeli suhtes, mida katses kasutatakse. Kaitsekonstruktsiooni tuleb
uuesti katsetada iga traktorimudeli peal, millele see paigaldatakse.
Katseiiksused vdivad siiski kinnitada, et tugevuskatsed on kehtivad
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3.2.1.

3.2.2.
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ka selliste traktorimudelite puhul, mis on algmudelist tuletatud
mootori, jouiilekande ja rooliseadme ning esivedrustuse muutmisega
(vt allpool punkt 3.6: ,Laiendamine muudele traktorimudelitele”).
Teisest kiiljest voib iga traktorimudeli puhul katsetada mitut kaitse-
konstruktsiooni.

Diinaamilise katse jaoks esitatav kaitsekonstruktsioon on tavapirasel
viisil paigaldatud traktorimudelile, millel seda kasutatakse. Esitatud
traktor on valmis ja tookorras.

Tandemtraktori korral kasutatakse selle osa standardversiooni massi,
millele kaitsekonstruktsioon on paigaldatud.

Kaitsekonstruktsioon voib olla ette ndhtud ainult juhi kaitsmiseks
traktori timbermineku korral. Juhi jaoks vdib konstruktsiooni peale
olla vdimalik paigaldada vdhem voi rohkem ajutine ilmastikukaitse.
Tavaliselt eemaldab juht selle sooja ilma korral. Siiski on olemas
piisikattega kaitsekonstruktsioone ning soe Ohk ventileeritakse
akende voi klappide kaudu. Kuna konealune kate voib lisada kons-
truktsioonile tugevust ning eemaldatav kate ei pruugi Onnetuse
toimumise ajal traktorile paigaldatud olla, eemaldatakse katseks
kdik osad, mida juht niimoodi &dra votta voib. Avatavad uksed, katu-
seluuk ja aknad eemaldatakse katse ajaks voi kinnitatakse avatud
asendisse, et need ei lisaks kaitsekonstruktsioonile tugevust. Kui
need vodivad kujutada endast sellises asendis timbermineku korral
juhile ohtu, tuleb seda asjaolu arvesse vdtta.

Kéesolevate eeskirjade iilejadnud osas osutatakse ainult kaitsekons-
truktsiooniga tehtavatele katsetele. Seda tuleb moista nii, et selles
sisaldub ka traktori alaline kate.

Spetsifikatsioonidesse tuleb lisada kdigi ajutiste katete kirjeldus.
Enne katset eemaldatakse koik klaasist voi muust haprast materjalist
osad. Traktori ja kaitsekonstruktsiooni osad, mis voivad katse ajal
asjatult kahjustada saada ning mis ei mojuta kaitsekonstruktsiooni
tugevust ega mddtmeid, voib tootja soovi korral enne katset eemal-
dada. Katse ajal ei voi teha parandusi ega kohandusi.

Kui tootja tdhustab traktori kaitsekonstruktsiooni tugevdamisele
kaasa aitavaid mis tahes osiseid, nagu néiteks porilaudu, peab ta
neid kirjeldama ja esitama vastavas katsearuandes nende mdddud.

Seadmed ja katsetingimused

Konstruktsioon peaks saama 166gi pendlina toimivalt raskuselt ning
labima esi- ja tagaosa muljumise katse.

Pendlina toimiva raskuse mass (joonis 3.1) on 2 000 kg. Selle 166gi-
pinna mdodud on 680 x 680 mm =+ 20. Raskus peab olema selline, et
selle raskuskeskme asukoht oleks konstantne (niiteks betooni valatud
raudtalad). See riputatakse maapinnast vdhemalt 6 m korgusel
asuvate konksude otsa nii, et pendli korgust oleks voimalik mugavalt
ja ohutult reguleerida.

Traktorite puhul, mille esiratastele avaldub massist vihem kui 50 %
koormust, tuleb esimene 160k teha konstruktsiooni tagaosale. Sellele
jérgneb samuti konstruktsiooni tagaosale tehtav muljumiskatse. Teine
166k toimub esiosale ja kolmas kiiljele. Lopuks teostatakse teine
muljumiskatse — esiosale.
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Traktorite puhul, mille massist tulenev koormus avaldub 50 % ja
enam esiratastele, tuleb esimene 1600k teha konstruktsiooni esiosale
ja teine kiiljele. Sellele jargneb kaks muljumiskatset — esmalt taga-
osale ja siis esiosale.

Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul toimub esimene 166k pikisuunas traktori raskema otsa poole
(millele avaldub rohkem kui 50 % traktori massist tulenevast koor-
musest). Seejdrel toimub muljumiskatse samale osale. Teine 166k
toimub teisele osale ja kolmas kiiljele. Lopuks teostatakse teine
muljumiskatse — kergemale osale.

Esirataste roopmelaius tuleb valida selliselt, et rehvid katse ajal kons-
truktsiooni ei toetaks. Asjaomast sétet voib eirata juhul, kui rattad on
maksimaalse alternatiivse roopmelaiusega.

Kiilglook antakse traktori sellele kiiljele, mille puhul on tdendoline
suurima deformatsiooni tekkimine. Tagantlook antakse kiilgloogist
koige kaugemale nurgale ja eestlook kiilglodgile 1dhimale nurgale.
Tagantlodk antakse traktori kesktasandist kahe kolmandiku kauguselt
vertikaaltasandi poole ning puudutatakse konstruktsiooni vilisserva.
Kui konstruktsiooni tagaosa kover algab aga enne kahte kolman-
dikku kesktasandist, antakse 106k kdvera alguses, st punktis, kus
nimetatud kdver on traktori kesktasapinnaga tdisnurkselt paikneva
joone suhtes tangentsiaalne.

Kui katse kdigus moni kinnitus, tugi voi tokesti liigub vdi puruneb,
tuleb katset korrata.

Lodokkatsed
Tagalook (joonised 3.2.a ja 3.2.b)

Look tagant ei ole ndutav traktorite puhul, mille massist tulenev
koormus avaldub 50 % voi rohkem esiratastele (nagu on méaratletud
eespool).

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 160k tabab
konstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid on vertikaal-
telje suhtes 20° nurga all, vélja arvatud juhul, kui konstruktsiooni
nurk vertikaaltelje suhtes on ldbipainde ajal kokkupuutepunktis
suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 100gikiilge lisatoe abil
nii, et see oleks maksimaalse ldbipainde momendil 166gipunktis
konstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid jadvad vertikaal-
telje suhtes 20° nurga alla. Lodgipunktiks peab olema konstrukt-
siooni see osa, mis traktori tahapoole timbermineku korral puudutab
maapinda tdendoliselt esimesena (tavaliselt kaitsekonstruktsiooni
ilaserv). Pendelraskuse korgust reguleeritakse nii, et see ei poorduks
166gipunktis timber.

Traktor kinnitatakse. Kinnituspunktid peavad paiknema ligikaudu
2 m tagateljest tagapool ja 1,5 m esiteljest eespool. Igal teljel on
kaks kinnitust, iiks traktori kesktasandi molemal kiiljel. Kinnitusteks
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on 12,5-15 mm ldabimddduga teraskaablid, mille tdmbetugevus on
1 100-1 260 MPa. Traktori rehvid lastakse Shku tidis ning kinnitusi
pingutatakse, et rehvide rohk ja ldbipaine vastaksid tabelis 3.1
osutatud véirtustele.

Kui kinnitused on pingutatud, kinnitatakse tagarataste ette 150 x
150 mm 1abimddduga neljakandiline puitpruss ja surutakse tihedalt
rataste vastu.

Pendelraskus tdommatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus H
vorreldes selle korgusega 166gipunktis vastaks tihele kahest jargmi-
sest valemist tootja valikul:

H=2,165x 108ML2 v&i H = 5,73 x 102I

Pendelraskus vabastatakse ja lastakse sel anda 166k struktuurile. Kiir-
vabastusmehhanism peab olema paigutatud selliselt, et see ei kalluta
vabastushetkel selle raskust tugikettide suhtes.

Tabel 3.1
Rehvirohk

Rehvirdhk Lébipaine
kPa (*) mm

Neljarattaveolised traktorid, mille esi- ja tagarattad on ithesuurused:

Ees 100 25

Taga 100 25

Neljarattaveolised traktorid, mille esirattad on vdiksemad kui taga-
rattad:

Ees 150 20
Taga 100 25
Kabherattaveolised traktorid:
Ees 200 15
Taga 100 25

(*) Ei kasutata vesiballasti

Esilook (joonised 3.3.a ja 3.3.b)

Teostatakse samamoodi nagu tagalodk. Kinnitused on samad, vilja
arvatud et puitpruss asub tagarataste taga. Pendli raskuskeskme
kukkumiskorgus leitakse jargmise valemiga:

H=125+0,02M

Loogipunktiks on timbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis
traktori edaspidi liikumise korral kiilili paiskumisel ilmselt kdige
esimesena maad puudutab, tavaliselt eesmine iilemine nurk.

Look kiiljelt (joonis 3.4)

Traktor paigutatakse raskuse suhtes selliselt, et 166k tabab timbermi-
neku kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 166gikiilg ja tugiketid on
vertikaalsed, vélja arvatud juhul, kui konstruktsioon ei ole ldbipainde
ajal puutepunktis vertikaalne. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse
166gikiilge nii, et see oleks maksimaalse ldbipainde momendil 166gi-
punktis konstruktsiooniga enam-vihem paralleelne. Reguleerimine
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toimub lisatugede abil, kusjuures tugiketid jddvad 166gi hetkel verti-
kaalseks. Loogipunktiks on konstruktsiooni see osa, mis traktori
kiiljele imbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esime-
sena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv.

Kui ei ole kindel, et esimesena puudutab maapinda nimetatud serva
mis tahes muu osa, paikneb 166gipunkt tasandil, mis on traktori
kesktasapinnaga risti ja kulgeb istme indekspunkti ees sellest
60 mm kaugusel, kui iste asub oma pikisuunalise reguleerimisvahe-
miku keskpunktis. Pendelraskuse korgust reguleeritakse nii, et see ei
p6orduks 166gipunktis timber.

Pooratava sdidusuunaga traktorite puhul paikneb 166gipunkt tasandil,
mis on traktori kesktasapinnaga risti ning istme kahe indekspunkti
keskel.

Kiilgloogi saav tagumine ratas toestatakse. Kinnitustrossid pinguta-
takse samamoodi nagu tagal6ogi puhul. Kui kinnitused on pingu-
tatud, kinnitatakse kiilgloogist koige kaugemale tagaratta kiiljele
150 x 150 mm labimddduga neljakandiline puitpruss ja surutakse
tihedalt ratta vastu. Ratas toestatakse prussiga, mis kinnitatakse
porandale selliselt, et see on 166gi hetkel kdvasti ratta kiiljes. Prussi
pikkus tuleb valida selliselt, et see oleks ratta vastu asetatuna hori-
sontaaltelje suhtes 25-40° nurga all. Lisaks peab prussi pikkus
tiletama paksuse 20-25 korda ja laius paksuse kaks kuni kolm korda.

Pendelraskus tdommatakse eelmiste katsetega sarnaselt tagasi nii, et
selle raskuskeskme kdrgus H vorreldes selle korgusega 106gipunktis
vastaks jargmisele valemile:

H=125+015M

Kiilgloogi katsel tuleb registreerida maksimaalse ldbipainde ja piisi-
labipainde vahe (810 + a,) mm korgusel istme indekspunkti kohal.
Selleks voib kasutada seadet, mille puhul on litkuv hodrdedarik
paigaldatud horisontaalvardale. Selle iiks ots seotakse struktuuri
iilemise sektsiooni kiilge, teine ots suunatakse ldbi traktori Sassii
kiilge kinnitatud vertikaaltoe avause. Hoordeddrik paigutatakse trak-
tori Sassii kiilge kinnitatud vertikaaltoe vastu enne 166gi andmist ning
selle 166gijargne kaugus ongi maksimaalse ldbipainde ja piisildbi-
painde vahe.

Muljumiskatsed

Tagaosa katse puhul tuleb traktori esiosa vajaduse korral toestada.
Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et traktori rehvid ei peaks
muljumisjoudu taluma. Kasutatava risttala laius on umbes 250 mm,
mis on universaalliigenditega kinnitatud koormust avaldava mehha-
nismi kiilge (joonis 3.5).
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Muljumine tagant (joonised 3.6.a ja 3.6.b)

Pruss paigutatakse iile traktori tagaosa koige iilemiste konstruktsioo-
nielementide ja muljumisjoudude resultant paikneb vertikaalsel piki-
suunalisel baastasandil. Muljumisjoudu F rakendatakse jargmiselt:

F=20M

Joudu rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni
silmaga nihtava litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea (joonised 3.7a ja 3.7.b), rakendatakse joudu seni, kuni
katus paindub tasapinnani, mis tihendab kaitsekonstruktsiooni tilaosa
traktori tagakiilje selle osaga, mis suudab timbermineku korral trak-
torit toetada.

Seejédrel jou rakendamine lOpetatakse ning muljumisel kasutatav
pruss paigutatakse timber kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale,
mis suudab traktorit tdielikul imberminekul toetada. Rakendatakse
muljumisjoudu F.

Muljumine eest (joonised 3.6.a ja 3.6.b)

Pruss paigutatakse iile traktori esiosa kdige iilemiste konstruktsioo-
nielementide ja muljumisjoudude resultant paikneb vertikaalsel piki-
suunalisel baastasandil. Muljumisjoudu F rakendatakse jargmiselt:

F=20M

Joudu rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni
silmaga ndhtava litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea (joonised 3.7.a ja 3.7.b), rakendatakse joudu seni,
kuni katus paindub tasapinnani, mis ithendab kaitsekonstruktsiooni
ilaosa traktori esikiilje selle osaga, mis suudab timbermineku korral
traktorit toetada.

Secjdrel jou rakendamine lOpetatakse ning muljumisel kasutatav
pruss paigutatakse timber kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale,
mis suudab traktorit tdielikul imberminekul toetada. Seejérel raken-
datakse muljumisjoudu F.

Heakskiitmise tingimused

Pérast katse iga etappi kontrollitakse konstruktsiooni ja traktorit
visuaalselt, tuvastamaks pragusid voi rebendeid. Struktuur on labinud
katse edukalt juhul, kui on tdidetud jargmised tingimused:

konstruktsiooni tugevdavatel konstruktsioonielementidel, paigaldus-
komponentidel ega traktoriosadel ei esine pragusid (v.a punkti
3.5.1.3 sitete puhul);

kaitsekonstruktsiooni voi selle paigalduskomponentide tugevusele
kaasa aitavatel keevistel ei esine pragusid. Kattepaneelide tihendami-
seks kasutatud punkt- vdi nakkekeevituse kohta nimetatud tingimus
tavaliselt ei kehti;
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energiat neelavad rebendid plekkstruktuurides on vastuvdetavad,
eeldusel et katsejaama hinnangul ei ole need vdhendanud oluliselt
kaitsekonstruktsiooni  vastupidavust ldbipaindele. Pendelraskuse
servade tekitatud rebendeid ei arvestata;

modlema muljumiskatse puhul tuleb tagada ndutav 166gijoud,

kiilgloogi katse maksimaalse ldbipainde ja piisildbipainde vahe ei
tohi iiletada 250 mm (joonis 3.11);

kaitsekonstruktsiooni iikski osa ei ole tunginud iiheski katse etapis
juhiistet {imbritsevasse liikumisruumi. Ukski osa ei ole kriimustanud
katse ajal juhiistet. Peale selle ei tohi litkumisruum jiada véljapoole
kaitsekonstruktsiooni kaitstavat ala. Siinkohal loetakse litkumisruum
kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vélja jddvaks juhul, kui moni selle
osa puudutaks traktori timberminekul katsekoormuse rakendamise
suunas maapinda. Selle hindamiseks peavad rehvid ning roopmelaius
vastama tootja tdpsustatud viikseimale standardmoddule.

Keskliigendiga traktorite puhul eeldatakse, et mdlema osa kesktasa-
pinnad on iihel joonel.

Pérast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni
pusiv deformatsioon. Selleks tuleb enne katse alustamist registreerida
peamiste osade asendid istme indekspunkti suhtes. Seejérel registree-
ritakse mis tahes katses kriimustada saanud osade liikkumine ning
katuse esi- ja tagaosade korguse muutumine.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

[Ei kohaldata]

Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni trakto-
rile kinnitamise meetodit tehniliselt muudetakse, voib algse katse
teostanud katseiiksus anda vélja tehnilise laiendamise aruande jarg-
mistel juhtudel:

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimude-
litele

Lo6gi- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga traktorimudeliga, kui
kaitsekonstruktsioon ja traktor vastavad alltoodud punktides
3.6.2.1.1-3.6.2.1.5 osutatud tingimustele.

Kaitsekonstruktsioon on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga
identne.

Noutav energia ei tileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem kui
5% vorra. 5 % piirang kehtib ka laiendamise puhul, kui sama trak-
tori rataste roopmelaiust on muudetud.

Kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon kinni-
tatakse, on identsed.
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Kaik osad, niiteks porilauad ja kapotikaas, mis voivad kaitsekons-
truktsiooni toetada, on identsed.

Istme asend ja selle olulised modtmed kaitsekonstruktsiooni sees
ning kaitsekonstruktsiooni suhteline asend traktoril peavad olema
sellised, et litkkumisruum oleks katsete jooksul alati labipaindunud
konstruktsiooniga kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse sama
litkkumisruumi vordluspunkti kui algses katseprotokollis, vastavalt
siis kas istme vordluspunkti voi istme indekspunkti).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni
muudetud mudelitele

Seda menetlust tuleb jargida juhul, kui punkti 3.6.2.1 nduded ei ole
taidetud, ning seda ei tohi kasutada juhul, kui muutub kaitsekons-
truktsiooni traktorile kinnitamise meetodi pohimdte (nt kummist toed
asendatakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mojuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni
ebaolulises osas paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskin-
nitus); erineva istme indekspunkti asukohaga istmete lisamine kait-
sekonstruktsiooni piires (tingimusel, et kontrollitakse, et uus liik-
umisruum / uued litkumisruumid on kdikide katsete jooksul labipain-
dunud konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis vdivad algse katse tulemusi mdjutada, seadmata
kahtluse alla kaitsekonstruktsiooni nduetele vastavust (nt konstrukt-
sioonielemendi muutmine, kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnita-
mise meetodi muutmine). Teha voib valideerimiskatse ja kanda
selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellist liiki laiendamiseks kehtestatakse jargmised piirangud:

Ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui
viit laiendust.

Valideerimiskatse tulemused kinnitatakse laiendamiseks juhul, kui on
taidetud koik kéesoleva lisa nduetele vastavuse tingimused ja kui
parast iga 106gikatset mdodetud labipaine ei erine algses katseproto-
kollis sisalduvast pérast iga loogikatset moddetud ldbipaindest
rohkem kui +7 %.

Uks laiendusaruanne v&ib sisaldada rohkem kui iihte kaitsekonstrukt-
siooni muudatust, kui need kujutavad endast iihe kaitsekonstruktsioo-
niga seotud erinevaid variante, kuid tihe laiendusaruandega voib
kinnitada vaid tihe valideerimiskatse. Katsetamata variante kirjelda-
takse laiendusaruande erijaos.

Juba katsetatud kaitsekonstruktsiooni tootja poolt deklareeritud
etalonmassi suurendamine. Kui tootja soovib jitkata sama tiiiibikin-
nitusnumbri kasutamist, v3ib pérast valideerimiskatse tegemist anda
viélja laiendusaruande (sellisel juhul ei kohaldata punktis 3.6.2.2.2.2
osutatud +7 % piiranguid).

[Ei kohaldata]

Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 46

3.8.1.

3.8.2.

3.8.2.1.

3.8.2.2.

3.8.2.3.

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt
kiilmahapruse eest, esitab tootja selle kohta tiksikasjalikud andmed,
mis lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmérk on tagada tugevus ja hapru-
sest tingitud murdude véltimine madalal temperatuuril. Kui riikides,
kus tootamisel sellist lisakaitset vajatakse, hinnatakse kaitsekons-
truktsiooni sobivust madalal temperatuuril kditamiseks, on soovitatav
jérgida materjali suhtes jargmisi miinimumnoudeid.

Tabel 3.2
Minimaalsed l66gienergia vidrtused Charpy meetodil (V-kuju-
line soon)
Niéidise suurus tenﬁ)rfr;%f;ril Energia temperatuuril
-30°C -20°C
Mm J Q)
10 % 10 (*) 11 27,5
10x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 () 9,5 24
10x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10x 5 (*) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10 x 3 6 15
10 x 2,5 (%) 5,5 14

(*) Niitab eelistatavat suurust. Ndidis ei tohi olla vdiksem suurimast soovita-
tavast suurusest, mida materjal vdimaldab.

(*) Noutav energia temperatuuril —20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri
—30 °C kohta tépsustatud energiast. Lodgienergiat mojutavad ka muud
tegurid, st valtsimissuund, voolavuspiir, terade orientatsioon ja keevita-
mine. Terase valimisel ja kasutamisel vdetakse neid tegureid arvesse..

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstrukt-
siooni konstruktsiooniosade tithendamiseks kasutatavad poldid ja
mutrid peavad olema kontrollitult vastupidavad madalale temperatuu-
rile.

Kaik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel
kasutatavad keevituselektroodid peavad kokku sobima punktis
3.8.2.3 kirjeldatud kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasma-
terjal peab olema kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab tabelis
3.2 esitatud minimaalsetele nodutavatele l66gienergia véartustele
Charpy meetodil (V-kujuline soon). Terase klass ja kvaliteet tdpsus-
tatakse vastavalt ISO standardi 630:1995 muudatusele 1:2003.
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3.8.24.

3.8.2.5.

3.8.2.6.

3.8.2.7.

3.9.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja viiksema kui 0,2 % siisinikusisal-
dusega teras loetakse sellele noudele vastavaks. Kaitsekonstrukt-
siooni muust materjalist kui terasest valmistatud konstruktsiooniele-
mentidel peab madalal temperatuuril olema samavéirne 166gikindlus.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat 166gienergiat katsetades
ei tohi nididise suurus olla vdiksem suurimast tabelis 3.2 esitatud
suurusest, mida materjal vdimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskdlas
standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vélja arvatud
sellise suurusega nididised, mis vastavad tabelis 3.2 esitatud modtme-
tele.

Selle menetluse alternatiivina v3ib kasutada rahulikku voi poolrahu-
likku terast, mille kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon.
Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardi
630:1995 muudatusele 1:2003.

Niidised peavad olema pikisuunalised ning voetud lehtmaterjalist,
toru- voi konstruktsiooniosadest enne nende survetootlust voi keevi-
tamist kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- voi konstruktsioo-
niosadest tuleb niidised votta suurimate modtmetega kiilje keskelt
ning need ei tohi sisaldada keeviseid.

[Ei kohaldata]

Joonis 3.1
Pendelraskus ja selle riputusketid voi terastrossid

(Mdotmed millimeetrites)
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Joonis 3.2
Tagaloogi meetod
Joonis 3.2.a

Kaitsekabiin

Mostmed mm N,
\ Pendelraskuse  raskus-

N keskme teekond ldbi
kontaktpunkti

‘\\(__,__.,______J
. )

N

XX

~

RN b
N s
X

o f o LI T 1

Kaks terastrossi teljele Mélema ratta ette parast Kaks terastrosso teljele

allasuunatud jou lisami- kinnitamist paigutatud pruss  allasuunatud jou lisami-

seks seks
Joonis 3.2.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam
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Joonis 3.3
Tagaloogi meetod
Joonis 3.3.a

Kaitsekabiin

Pendelraskuse  raskus-
keskme teekond ldbi

N kontakipunkti

7
) S )Z
1] .
Modtmed mm + 20 / ) /

g 7.
£ ‘.‘" . ‘ }
allasuunatud jou lisajni— Molemla tagaratta taha ! Kaks  terastrosso teljele
seks pérast kinnitamist paigu- allasuunatud  jou  lisami-
tatud pruss seks
Joonis 3.3.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam
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Joonis 3.4

Kiilgloogi meetod

Pendelraskuse  raskus-
keskme teekond labi
kontaktpunkti

(Umar, et tagada kontakt veljega )

L

Faasitud

30°z3°

A/ N/

Ratta vastu kinni- " Kaks terastrossi teljele allastu”

tatud pruss natud jou lisamiseks
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Joonis 3.5

Muljumiskatsete korraldamise néidis

i Muljumispruss 1 Universaalsed tihvtliited ;

+

X | Yo
Koormus

Koormus
1 ‘

Hudrauliline

|1 » fsilinder ;
N &

Universaalsed
tihvliited ]

KL | R g—

Esi- ja tagavelje toed
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Joonis 3.6
Prussi asukoht esi- ja tagaosa muljumiskatsete korral
Joonis 3.6.a

Kaitsekabiin

{Prussi asukoht tagaosa
muljumiskatses

Prussi asukoht esiosa
muljumiskatses

Co

)
2

\Tr/
VAT T T AT A vy Ve

Joonis 3.6.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam

T B Y
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Joonis 3.7
Prussi asukoht esiosa muljumiskatse korral, kui kogu muljumisjoud ei ole suunatud ette
Joonis 3.7.a

Kaitsekabiin

{ Prussi asukoht parast seda, kui
katuse esiosa ei pea esiosa muljumis-

/ —I katsele tajelikult vastu
S~
! LMGtteline tasapind
J

<

Traktoti osa, mis v8imeline {imbermi-
T neku korral taluma traktori massi

Joonis 3.7.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam

| |
A LT HAL LTSS LIV LS
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Tabel 3.3

Liikumisruumi mo6tmed

Mootmed Mm Mirkused
Ay Ay 100 miinimum
B, By 100 miinimum
F, Fy 250 miinimum
F, Fy 250 miinimum
G, Gy 250 miinimum
G, Gy 250 miinimum
H, Hy 250 miinimum
H, Hy 250 miinimum
I Jo 250 miinimum
1 Jo 250 miinimum
E; Ey 250 miinimum
E, Eg 250 miinimum
Dy Eo 300 miinimum
Jo Eg 300 miinimum
A Ay 500 miinimum
B, B, 500 miinimum
C, G, 500 miinimum
D, D, 500 miinimum
I I, 500 miinimum
Fo Go —

Io Go — soltuvalt

Co Do — traktorist
Ey Fo —
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Joonis 3.8

Liikumisruum

Mdrkus.

Modtmed vt tabelis 3.3 eespool.

1 — Istme indekspunkt

Joonis 3.9
Liikumisruum

Joonis 3.9.a Joonis 3.9.b
Kiilgvaade Tagant- voi eestvaade Osa baastasandist

{
f
{

“0 :

150 = } ]
0 - % | 7 F.,-———/“ 3
!

90-a

1 — Istme indekspunkt
2 — Joud

3 — Baastasand
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Joonis 3.10
Liikumisruum pédratava istme ja roolirattaga traktori puhul
Joonis 3.10.a

Kaitsekabiin

Joonis 3.10.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam
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Joonis 3.11

Elastse ldbipainde mddtmise seadme niiide

)]
Umbermineku puhul
kaitsva  turvakabiini

i= - -
= -I;,,_'
kiilge kinnitatud hori-

sontaalne latt

N\
-2

Traktori Sassii  voi
iimbermineku puhul
kaitsva  turvakabiini
péranda kiilge kinni-
tatud vertikaaltugi
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1 — Pusildbipaine

2 — Elastne labipaine
3 — Kogulabipaine (piisildbipaine + elastne labipaine)

Selgitavad mdrkused VI lisa kohta

(") Kui ei ole sitestatud teisiti, on punktis B osutatud nduded ja numeratsioon
identsed OECD pollu- ja metsamajanduses kasutatavate traktorite katsetestan-
dardite (diinaamiline test) sisu ja numeratsiooniga (OECD standard 3, 2015.

aasta viljaanne, juuli 2014).

(®) Kasutajatele tuletatakse meelde, et istme indekspunkt méératakse kindlaks
kooskdlas ISO standardiga 5353 ning et see on traktori suhtes fikseeritud punkt,
mis ei muutu, kui istet keskasendist eemale reguleeritakse. Liikumisruumi

kindlaksmédramiseks on iste tagumises kdrgeimas asendis.
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VII LISA

Umbermineku  Kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad néuded

1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

L.5.

(roomiktraktorid)

A. ULDSATE

Umbermineku kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad liidu
nduded (roomiktraktorid) on sétestatud punktis B.

B. UMBERMINEKU KAITSEKONSTRUKTSIOONIDE SUHTES
KOHALDATAVAD NOUDED (ROOMIKTRAKTORID)™"

Moisted
[Ei kohaldata]

Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (turvakabiin vdi -raam) (edaspidi
ka ,kaitsekonstruktsioon”) on traktorile paigaldatud tarind, mille
esmane eesmirk on traktori tavakasutamisel viltida voi vdhendada
juhile imberminekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon tagab piisavalt suure liikumis-
ruumi, et kaitsta juhti, kes asub tarindiga piiratud ruumis voi ruumis,
mis on piiratud sirgldikudega tarindi vélisservadest traktori mis tahes
osani, mis vdib maapinnaga kokku puutuda ning mis suudab traktorit
iimbermineku korral sellises asendis toetada.

Rattaréobe
Ettevalmistav mdiste: rattaroopme kesktasand

Rattar6opme kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist, kus
asuvad rattavelje vilisservad.

Roopmelaiuse moiste

Rodpmelaius on roobaste kesktasapindade vaheline kaugus.

Lisamdiste: traktori kesktasand

Traktori kesktasand on telje keskpunktis selle sirgldiguga risti olev
vertikaaltasapind.

Kaitsekonstruktsioon

Traktori konstruktsioonielementide siisteem, mis on korraldatud selli-
selt, et tdita oma pohifunktsiooni ehk vidhendada traktori timberpais-
kumise korral juhi vigastada saamise tdendosust. konstruktsiooniele-
mendid holmavad koiki pealisraame, kronsteine, korpuseid, liit-
mikke, polte, splinte, vedrustusi vdi amortisaatoreid, mida kasuta-
takse siisteemi stabiliseerimiseks traktoriraamil, vélja arvatud paigal-
duskomponendid, mis on traktori raami lahutamatud osad.

Traktoriraam

Traktori peamine Sassii vOi kandetarind (peamised kandetarindid),
mis laieneb/laienevad traktori pohiosale ja mille peale kaitsekons-
truktsioon vahetult paigaldatakse.
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1.6.

1.7.

1.8.

1.8.1.

1.8.2.

1.8.3.

1.9.

Kaitsekonstruktsiooni ja traktoriraami agregaat

Stisteem, mis kujutab traktoriraamile paigaldatud kaitsekonstrukt-
siooni.

Kandur

Katsekonstruktsiooni kdige tugevam osa, millele traktoriraam katse
labiviimiseks kinnitatakse.

Istme indekspunkt (seat index point, SIP)

Istme indekspunkt asub juhiistmele paigaldamise korral modte-
seadme keskpikitasapinnal. Istme indekspunkt on fikseeritud trak-
tori suhtes ega liigu istme reguleerimise ja/voi vOnkumise korral
mujale.

Istme indekspunkti méaramiseks tuleb istet kallutada ette, taha,
vertikaalselt ja nurga all algse keskpunkti suhtes. Vedrustussiisteemid
on reguleeritud selliselt, et iste asetseb vonkumisvahemiku kesk-
punktis ning kaalutud seade istme indekspunkti mairamiseks on
paigaldatud.

Istme indekspunkt tuleb méérata joonisel 8.1 ndidatud seadme abil.
Seade asetatakse istmele. Istme indekspunkti margistuse ette
(40 mm kaugusele) lisatakse 20 kg koormus seadme horisontaalsekt-
sioonile. Seejdrel rakendatakse istme indekspunkti méairamise
seadme suhtes umbes 100 N joudu (vt F, joonisel 8.1). Istme
indekspunkti mirgistuse ette (40 mm kaugusele) lisatakse seejérel
veel 39 kg koormus seadme horisontaalsektsioonile.

Ohutu ruum

Juhiga seotud ruum, mida kasutatakse kaitsekonstruktsiooni laboria-
naliiiside puhul lubatud piirvdiartuste ja nditude kehtestamiseks
(joonis 8.2). Tegemist on koguka istuva juhi modtmete ortogonaalse
umbkaudse médratlemisega.

Vertikaalne baastasand

Traktori suhtes tavaliselt pikisuunaline vertikaaltasand, mis kulgeb
1dbi istme indekspunkti ja rooliratta voi juhtkangi keskpunkti. Tava-
liselt iihtib baastasand traktori kesktasandiga.

Lateraalne métteline tasapind

Pind, millele traktor peaks pérast iimberpaiskumist kiilili asendisse
pidama jddma. Motteline tasapind maéératletakse jargmiselt (vt
3.5.1.2):

a) tlemine osa, mille suhtes joudu rakendatakse;

b) l1dppvaate kdige kaugem punkt, nagu on maiératletud eespool
punktis a;

c¢) vertikaaljoon labi eespool punktis b méaratletud punkti;

d) vertikaaltasapind, mis on paralleelne sdiduki pikikeskjoonega
eespool punktis ¢ méadratletud joone kaudu;
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1.13.

1.14.

2.1.

2.2.

e) poordtasapind, mida kirjeldatakse eespool punktis d, mis asub
ohutust ruumist 15° telje suunas, mis on risti punktis ¢ osutatud
vertikaaljoonega ja 1dbib punktis b kirjeldatud punkti; see
moodustab mottelise tasapinna.

Maotteline tasapind maiératakse koormamata kaitsekonstruktsioonile
ning see liigub koos osaga, mida koormatakse.

Vertikaalne métteline tasapind

Kui traktor on jadnud pidama timberpaiskunud asendisse, méairatle-
takse alusplaat kaitsekonstruktsiooni kdige iilemise ristldikesuunalise
osa ning traktori selle esi- vOi tagaosa jérgi, mis tdendoliselt
puudutab maapinda samal ajal kui kaitsekonstruktsioon ja suudab
tagurpidi traktorit toestada. Vertikaalne motteline tasapind liigub
koos deformeerunud kaitsekonstruktsiooniga.

Mrkus. Vertikaalne motteline tasapind on kasutatav iiksnes kahe-
postiliste kaitsekonstruktsioonide puhul.

Koormamata mass

Traktori mass ilma lisaraskusteta. Traktor on todkorras ning tal on
paak, vooluringid ja radiaator, keevitatud kaitsekonstruktsioon ja mis
tahes ro0pmevarustus voi harilikuks kasutamiseks ndutavad esiratta
ajamiosised. Juht ei ole holmatud.

Mootmiste lubatavad tolerantsid

Aeg: +0,1s

Kaugus: =+ 0,5 mm

Joud: + 0,1 % (anduri skaala 1dppvadrtusest)

Nurk  +0,1°

Mass: + 0,2 % (anduri skaala 1dppvédrtusest)

Stimbolid

D (mm) konstruktsiooni ldbipaine;

F N) joud;

M (kg) traktoritootja soovitatav traktori maksimumkaal. See
on vordne punktis 1.13 osutatud koormamata massiga

voi sellest suurem;
u O traktorimassi kaitsekonstruktsioonis neeldunud energia
Kohaldamisala
Kéesolev lisa on kohaldatav vdhemalt kahe teljega roomikkonstrukt-

siooniga traktorite suhtes, mis liiguvad ja on juhitavad roomikutega
ning millel on jargmised omadused

koormamata traktori mass on vihemalt 600 kg;

allpool esi- ja tagatelje madalaimat punkti ei iileta kliirens 600 mm;
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3.1.1.

3.1.2.

3.2
3.2.1.

Eeskirjad ja juhised
Uldeeskirjad

Kaitsekonstruktsiooni voib valmistada kas traktori tootja voi soltu-
matu ettevotja. Molemal juhul on katse kehtiv ainult selle traktori-
mudeli suhtes, mida katses kasutatakse. Kaitsekonstruktsiooni tuleb
uuesti katsetada iga traktorimudeli peal, millele see paigaldatakse.
Katseiiksused vdivad siiski kinnitada, et tugevuskatsed on kehtivad
ka selliste traktorimudelite puhul, mis on algmudelist tuletatud
mootori, jouiilekande ja rooliseadme ning esivedrustuse muutmisega
(vt allpool punkt 3.6: ,Laiendamine muudele traktorimudelitele”).
Teisest kiiljest voib iga traktorimudeli puhul katsetada mitut kaitse-
konstruktsiooni.

Katse jaoks esitatav kaitsekonstruktsioon on tavapirasel viisil paigal-
datud traktorile, millel seda kasutatakse. Traktori Sassii on terviklik,
sisaldades paigalduskronsteine ja muid traktoriosi, mida kaitsekons-
truktsioonile avalduvad koormused mojutada vdivad.

Kaitsekonstruktsioon vdib olla ette ndhtud ainult juhi kaitsmiseks
traktori timbermineku korral. Juhi jaoks vdib konstruktsiooni peale
olla vdimalik paigaldada vdhem voi rohkem ajutine ilmastikukaitse.
Palava ilmaga saab juht selle eemaldada. Siiski on olemas piisikat-
tega kaitsekonstruktsioone ning soe Ohk ventileeritakse akende voi
klappide kaudu. Kuna kdnealune kate voib lisada konstruktsioonile
tugevust ning eemaldatav kate ei pruugi Onnetuse toimumise ajal
traktorile paigaldatud olla, eemaldatakse katseks koik osad, mida
juht niimoodi &ra votta v3ib. Avatavad uksed, katuseluuk ja aknad
eemaldatakse katse ajaks voi kinnitatakse avatud asendisse, et need
ei lisaks kaitsekonstruktsioonile tugevust. Kui need vdivad kujutada
endast sellises asendis Uimbermineku korral juhile ohtu, tuleb seda
asjaolu arvesse votta.

Kéesolevate eeskirjade iilejadnud osas osutatakse ainult kaitsekons-
truktsiooniga tehtavatele katsetele. Seda tuleb mdista nii, et selles
sisaldub ka traktori alaline kate.

Spetsifikatsioonidesse tuleb lisada koigi ajutiste katete kirjeldus.
Enne katset eemaldatakse koik klaasist voi muust haprast materjalist
osad. Traktori ja kaitsekonstruktsiooni osad, mis vdivad katse ajal
asjatult kahjustada saada ning mis ei mojuta kaitsekonstruktsiooni
tugevust ega mddtmeid, voib tootja soovi korral enne katset eemal-
dada. Katse ajal ei voi teha parandusi ega kohandusi.

Kui tootja tdhustab traktori kaitsekonstruktsiooni tugevdamisele
kaasa aitavaid mis tahes osiseid, nagu néiteks porilaudu, peab ta
neid kirjeldama ja esitama vastavas katsearuandes nende mdddud.

Seadised
Ohutu ruum

Ohutu ruum ja seclle asukoht on kooskolas standardiga ISO
3164:1995 (vt joonis 8.3). Ohutu ruum on kinnitatud tugevalt
sama masinaosa kiilge, millele on kinnitatud juhiiste ning see jadb
sinna kogu ametlikuks katseajaks.
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3.2.2.

3.23.

3.24.

3.2.5.

Esiossa paigaldatud kahepostilise kaitsekonstruktsiooniga viiksema
kui 5000 kg koormamata massiga roomiktraktorite puhul vastab
ohutu ruum joonistele 8.4 ja 8.5.

Liikumisruum ja kaitsetasand

VIII lisas (modistete peatiiki jaotises 1.6) kirjeldatud litkumisruum
peab olema kaetud kaitsetasandiga S joonistes 8.2 ja 8.4 ndidatud
viisil. Kaitsetasand on traktori vertikaalse pikitasandiga risti asetsev
kaldpind, mis moodustab koos kaitsestruktuuriga traktori esiosa
puutuja, tagaosas aga hoiab koos jérgmise mis tahes tugeva piisi-
seadmega dra eespool nimetatud kaitsetasandi S tungimise litkumis-
ruumi:

— traktori tagaosa korpus voi tugev osa;

— roomikud;

— tdiendav raskekonstruktsioon, mis on kinnitatud kindlalt traktori
tagaosas.

Katse tagumise tugeva piisiscadmega

Kui traktori juhiistme taha on paigaldatud jdik tugiosa, korpus voi
muu tugev piisiseade, peetakse seda kiilili voi tagurpidi iimbermi-
nekul kaitsepunktiks. Selline juhiistme taha paigaldatud tugev piisi-
seade peab suutma ilma purunemata voi litkumisruumi tungimata
taluda traktori kesktasandil raamiga risti rakendatavat allapoole
suunatud joudu Fy,, kus

FF=15M

Jou rakendamise algne nurk on 40°, mida arvutatakse maapinnaga
paralleelselt tasandilt, nagu on néidatud joonisel 8.4. Sellise jaiga osa
laius peab olema vdhemalt 500 mm (vt joonis 8.5).

Peale selle peab see olema piisavalt jdik ja kindlalt traktori tagaosale
kinnitatud.

Kinnitustrossid

Kaasas peavad olema seadmed kaitsekonstruktsiooni ja traktoriraami
agregaadi kinnitamiseks kandurile eespool kirjeldatud viisil, ning
horisontaal- ja vertikaalkoormuste rakendamiseks (vt joonised
8.6-8.9).

Mooteriistad

Katseseadmestikuga kaasas on modteriistad kaitsekonstruktsioonile
rakendatud jou ja konstruktsiooni ldbipainde (deformatsiooni) moot-
miseks.

Allpool on esitatud mooteriistade tipsuse nominaalvairtused, mis ei
viita korduskatsete vajadusele.
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3.2.6.

3.3.
33.1.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.
3.4.2.1.

Meede Tépsus

Kaitsekonstruktsiooni ldbipaine | £ 5% mdddetud maksimaalsest
labipaindest

Kaitsestruktuurile  rakendatud | = 5 % mdodetud maksimaalsest
joud joust

Koormuse rakendamine

Koormuse rakendamise korraldus vt joonistel 8.7 ning 8.10-8.13
(kiilgkoormus), joonistel 8.8 ja 8.9 (vertikaalkoormus) ja joonisel
8.14 (pikisuunaline koormus).

Katsetingimused

Kaitsekonstruktsioon vastab tootmisspetsifikatsioonidele ja on paigal-
datud sobivale traktorimudelile vastavalt tootja deklareeritud kinni-
tusmeetodile.

Kaitsestruktuuri ja traktoriraami agregaat tuleb kanduri kiilge kinni-
tada selliselt, et agregaati kanduriga {ihendavad osad koormuse all
oleva kaitsekonstruktsiooni suhtes markimisvaarselt ei deformeeruks.
Kilgkoormuse puhul ei saa kaitsestruktuuri ja traktoriraami agregaat
kandurilt muud tuge kui esialgses kinnituses ette ndhtud.

Kaitsekonstruktsioon on varustatud vajalike seadmetega, mis
annavad ndutavaid andmeid jou ja ldbipainde kohta.

Koik katsed tehakse sama kaitsekonstruktsiooniga. Kiilje- ja verti-
kaalkoormuse rakendamise ajal ei ole kaitsestruktuuri ja traktoriraami
agregaadi mis tahes parandamine ega tugevdamine lubatud.

Kiilje- ja pikisuunalise koormuse rakendamise puhul kinnitatakse
agregaat kandurile pohikorpuse voi réopmeraami kaudu (vt joonised
8.6-8.8).

Vertikaalkoormuse puhul puuduvad piirangud kaitsestruktuuri ja
traktoriraami agregaadi kinnitamiseks voi toestamiseks.

Koikide katsete jarel mdddetakse ja registreeritakse kaitsekonstrukt-
siooni piisilédbipaine.

Katse ldbiviimine
Uldosa

Katsed koosnevad jargmistest punktides 3.4.2, 3.4.3 ja 3.4.4 kirjel-
datud toimingutest esitamise jérjekorras.

Kiilgkoormus

Jou ja ldbipainde omaduste kindlaksméadramiseks rakendatakse kiilg-
koormust kaitsekonstruktsiooni peamiste iilemiste pikiosade suhtes.

Enama kui kahepostilise kaitsekonstruktsiooni puhul rakendatakse
kiilgkoormust ~ koormusjaotusmehhanismiga, mille pikkus ei
moodusta rohkem kui 80 % kaitsestruktuuri esi- ja tagapostide
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3.4.22.

3.4.23.

3.4.24.

3.4.2.5.

3.4.2.6.

3.4.2.7.

3.4.28.

3.4209.

3.4.2.10.

3.4.2.11.

vahel asuva tilemise pikiosa sirgjoonelisest pikkusest L (vt joonised
8.13-8.16). Algkoormus jidb alale, mis asub ohutu ruumi esi- ja
tagatasapinnaga paralleelse kahe tasapinna vertikaalprojektsioonis ja
on neist 80 mm véljaspool.

Kattekilbiga kahepostilise kaitsekonstruktsiooni  puhul  sdltub
algkoormus kaitsekonstruktsiooni peamiste iilemiste osade L ja
ohutu ruumi esi- ja tagatasapinna vertikaalprojektsiooni vahelisest
kogupikkusest. Jou (rakendamise) punkt ei tohi asuda postidest L/3
kauguse vahemikus.

Kui L/3 punkt jadb ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni ja postide
vahele, nihutatakse jou (rakendamise) punkt postist eemale, kuni see
jaab ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni piiridesse (vt joonised
8.13-8.16). Mis tahes kasutatav koormusjaotusplaat ei takista ega
piira kaitsekonstruktsiooni podrlemist vertikaaltelje timber koormuse
rakendamise ajal ning ei jaga koormust rohkem kui 80 % ulatuses
véartusest L.

Joudu rakendatakse peamiste {ilemiste pikiosade suhtes, vilja arvatud
juhul, kui postikonstruktsiooni kasutatakse ilma konsooliga tootava
kaitsekilbita. Viimase konstruktsiooni puhul rakendatakse joudu
iilemise ristldikesuunalise osa suhtes.

Esialgne 166gisuund on horisontaalne ja traktori pikisuunalist kesk-
joont ldbi vertikaaltasandiga risti.

Koormuse rakendamise jétkudes voivad kaitsestruktuuri ja traktori-
raami agregaadi deformatsioonid pdhjustada 166gisuuna muutumist —
see on lubatud.

Kui juhiiste asub traktori pikikeskjoonest véljaspool, rakendatakse
koormust istmele lahima kiilje kdige kaugema punkti suhtes.

Pikikeskjoonel asuvate istmete puhul rakendatakse koormust selle
kiilje suhtes, mis seab kaitsekonstruktsiooni ja traktoriraami agregaa-
dile koige suuremaid ndudmisi juhul, kui kaitsekonstruktsiooni
korpus on selline, et kas vasaku vdi parema kiilje suhtes koormuse
rakendamisel saadakse erinevad jou-ldbipaindetulemused.

Léabipaindemaér (koormuse rakendamine) on selline, et seda saab
pidada staatiliseks, s.o kuni 5 mm/s.

Kui ldbipainde juurdekasv on kuni 25 mm koormuse resultandi
rakenduspunktist, joud ja ldbipaine registreeritakse ja esitatakse graa-
filiselt (joonis 8.17).

Koormuse rakendamine jatkub seni, kuni kaitsekonstruktsioon on
tditnud nii jou- kui ka energiaalased nduded. JOu ja ldbipainde
kdvera alune pindala (joonis 8.17) vordub energiaga.

Energia arvestamisel kasutatav ldbipaine on kaitsekonstruktsiooni
labipaine piki rakendatud joudu. Lébipainet moddetakse alates koor-
muse rakendamise keskpunktist.

Koormuse rakendamise seadmete toestamise osade mis tahes lébi-
paindeid energia neeldumise arvutamiseks kasutatava ldbipainde
modtmise puhul ei arvestata.
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3.43.
3.4.3.1.

3.43.2.

3.433.

3.433.1.

3.433.1.1.

3.433.1.2.

3.4332.
3.433.2.1.

343322

3.43.4.

Vertikaalkoormuse rakendamine

Kiilgkoormuse eemaldamise jérel rakendatakse kaitsekonstruktsiooni
iilemise osa suhtes vertikaalkoormust.

Koormuse rakendamiseks kasutatakse 250 mm laiust jdika prussi.

Rohkem kui kahepostiliste konstruktsioonide puhul rakendatakse
vertikaalkoormust nii esi- kui ka tagaosa suhtes.

Vertikaalkoormuse rakendamine tagaosale (joonised 8.10, 8.11.a ja
8.11.b)

Pruss paigutatakse traktori tagaosa koige lilemiste konstruktsioonie-
lementide peale ja muljumisjoudude resultant peab paiknema traktori
vertikaalsel baastasapinnal. Muljumisjoudu rakendatakse ja hoitakse
viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni silmaga néhtava liikkumise
lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea, rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapin-
nani, mis ithendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori tagakiilje
selle osaga, mis suudab iimbermineku korral traktorit toetada.
Seejdrel jou rakendamine Idpetatakse ning muljumisel kasutatav
pruss paigutatakse timber kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale,
mis suudab traktorit tdielikul iimberminekul toetada. Seejdrel raken-
datakse muljumisjoudu uuesti.

Vertikaalkoormuse rakendamine esiosale (joonised 8.10-8.12)

Pruss asetatakse konstruktsiooni eesmiste iilemiste osade kohale ning
muljumisjoudude resultant peab asuma vertikaalsel pikisuunalisel
baastasandil. Joudu F rakendatakse ja hoitakse viis sekundit pérast
kaitsekonstruktsiooni silmaga néhtava liikumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea (joonised 8.12.a ja 8.12.b), rakendatakse joudu seni,
kuni katus paindub tasapinnani, mis ithendab kaitsekonstruktsiooni
iilaosa traktori esikiilje selle osaga, mis suudab {imbermineku korral
traktorit toetada. Seejdrel jou rakendamine ldpetatakse ning mulju-
misel kasutatav pruss paigutatakse timber kaitsekonstruktsiooni selle
osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul timberminekul toetada.
Seejdrel rakendatakse muljumisjoudu uuesti.

Kahepostilise kaitsekonstruktsiooni puhul sdltub vertikaalkoormus
kaitsekonstruktsiooni peamiste iilemiste osade L ja ohutu ruumi
esi- ja tagatasapinna vertikaalprojektsiooni vahelisest kogupikkusest.
Jou (rakendamise) punkt ei voi asuda ldhemal kui L/3 kaugus posti-
dest (vt joonis 8.9).

Kui punkt L/3 jaab ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni ja postide
vahele, nihutatakse jou (rakendamise) punkt postist eemale, kuni
see jadb ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni piiridesse

Esiossa paigaldatud kahepostilise ilma kattekilbita kaitsekonstrukt-
siooni puhul rakendatakse vertikaalkoormust iilemisi osi tithendava
ristsuunalise osa suunas.
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3.4.4.

3.4.4.1.

3.442.

3.443.

3.4.44.

3.4.4.5.

3.5.
3.5.1.

3.5.1.1.

3.5.1.2.

Pikikoormuse rakendamine

Vertikaalkoormuse eemaldamise jérel rakendatakse kaitsekonstrukt-
siooni suhtes pikikoormust.

Pikikoormust rakendatakse algselt médratud punkti deformeerumis-
kohale, kuna kaitsekonstruktsiooni kiilg- (ja vertikaal)koormuse
rakendamine tekitab tdendoliselt konstruktsioonile piisideformat-
siooni. Algselt madratud punkt on punkt, mis maératakse kindlaks
koormusjaotusmehhanismi ja liitmiku asukoha jirgi enne konstrukt-
siooni mis tahes testimist.

Koormusjaotusseade vdib katta kogu laiuse juhul, kui ristldikesuu-
nalist esi- vOi tagaosa ei ole. Kodigil muudel juhtudel ei tohi seade
jagada koormust W rohkem kui 80 % ulatuses kaitsekonstruktsiooni
kogu laiusest (vt joonis 8.18).

Pikikoormust rakendatakse kaitsekonstruktsiooni iilemiste konstrukt-
sioonielementide suhtes konstruktsiooni pikikeskjoont pidi.

Koormuse suund valitakse nii, et kaitsekonstruktsiooni ja traktori-
raami agregaadile langeksid kdige suuremad ndudmised. Koormuse
algsuund on horisontaalne ja paralleelne traktori algse pikikeskjoo-
nega. Pikikoormuse rakendamise suuna valimisel méangivad rolli
moned lisategurid:

a) kaitsekonstruktsiooni asukoht ohutu ruumi suhtes ning konstrukt-
siooni pikisuunalise ldbipainde mdju juhi kaitsmisel muljumise
eest;

b) traktori omadused, s.o muud konstruktsioonielemendid, mis
voivad pidada vastu kaitsekonstruktsiooni pikisuunalisele 14bi-
paindele ning piirata konstruktsiooni koormuse pikisuunalise
komponendi suunda;

¢) kogemused, mis vdivad viidata pikisuunalisele kaldele voi teata-
vasse kategooriasse kuuluva traktori nihkumisvoimalusele, kui
see tegeliku timberpaiskumise korral pikitelje suhtes pdoorleb.

Léabipaindemaér on selline, mis lubab késitleda koormuse rakenda-
mist staatilisena (vt 3.4.2.7). Koormuse rakendamine jatkub seni,
kuni kaitsekonstruktsioon on saavutanud jou suhtes kehtiva(d)
ndude(d).

Heakskiitmise tingimused
Uldosa

Uhegi katse ajal ei tohi kaitsekonstruktsiooni iikski osa tungida
ohutusse ruumi. Samuti ei tohi kaitsekonstruktsiooni deformatsioon
voimaldada (punktides 1.11 ja 1.12 maéératletud) mdttelise tasapinna
sisenemist ohutusse ruumi.

Uhegi katse ajal tekkinud kaitsekonstruktsiooni libipaine ei pohjusta
ohutu ruumi koormuskiilje tasandite pikenemist iile mottelise tasa-
pinna vdi sellega 16ikumist (vt joonised 8.19 ja 8.20).

Kaitsestruktuur ei murdu traktoriraamilt lahti viimase kahjustumise
korral.
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3.5.2.1.

3.522.

3.5.2.3.

35.24.

3.6.
3.6.1.

3.6.2.

3.6.2.1.

3.6.2.1.1.

3.6.2.1.2.

3.6.2.1.3.

3.6.2.1.4.

Nouded kiilgkoormuse rakendamise jou-energia, vertikaalkoormusjou
ja pikikoormuse jou kohta

Asjaomased nduded tdidetakse punktis 3.5.1.1. lubatud lébipainde/-
labipainete piires.

Kiilgkoormusjdu ja minimaalse neeldunud energia véértused saavu-
tavad vdhemalt tabelis 8.1 esitatud véartused, kus:

— F tdhistab kiilgkoormuse rakendamisel saavutatud miinimum-
joudu;

— M (kg) tdhistab traktoritootja soovitusliku maksimummassi;

— U tdhistab kiilgkoormuse rakendamisel neeldunud miinimume-
nergiat;

Kui ndutud joud saavutatakse enne energiandude tditmist, voib joudu
vihendada, kuid see peab taas saavutama ndutava taseme juhul, kui
miinimumenergia saavutatakse voi iiletatakse.

Kiilgkoormuse eemaldamise jérel toetab kaitsestruktuuri ja traktori-
raami agregaat vertikaaljoudu:

F=20M

5 min jooksul vdi seni, kuni mis tahes kdige lithem deformatsioon
on ldppenud.

Pikikoormusjoud saavutab vihemalt tabelis 8.1 esitatud véirtuse, kus
F ja M on maédratletud punktis 3.5.2.2.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

[Ei kohaldata]

Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni trakto-
rile kinnitamise meetodit tehniliselt muudetakse, voib algse katse
teostanud katseiiksus anda vilja tehnilise laiendamise aruande jarg-
mistel juhtudel:

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimude-
litele

Lo6gi- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga traktorimudeliga, kui
kaitsekonstruktsioon ja traktor vastavad alltoodud punktides
3.6.2.1.1-3.6.2.1.5 osutatud tingimustele.

Kaitsekonstruktsioon on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga
identne;

Noutav energia ei lileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem kui
5 % vorra.

Kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon kinni-
tatakse, on identsed.

Koik osad, nditeks porilauad ja kapotikaas, mis vdivad kaitsekons-
truktsiooni toetada, on identsed.
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3.6.2.1.5.

3.6.2.2.

3.6.2.2.1.

3.6.2.2.2.

3.6.2.2.2.1.

3.6.2.2.2.2.

3.6.2.2.2.3.

3.6.2.2.3.

3.7.

3.8.
3.8.1.

istme asend ja selle olulised moodtmed kaitsekonstruktsiooni sees
ning kaitsekonstruktsiooni suhteline asend peavad olema niisugused,
et ohutu ruum on kdikide katsete jooksul ldbipaindunud konstrukt-
siooniga kaitstud.

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni
muudetud mudelitele

Seda menetlust tuleb jérgida juhul, kui punkti 3.6.2.1 nduded ei ole
taidetud, ning seda ei tohi kasutada juhul, kui muutub kaitsekons-
truktsiooni traktorile kinnitamise meetodi pohimdte (nt kummist toed
asendatakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mojuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni
ebaolulises osas paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskin-
nitus); erineva istme indekspunkti asukohaga istmete lisamine kait-
sekonstruktsiooni piires (tingimusel, et kontrollitakse, et uus ohutu
ruum / uued ohutud ruumid on kdikide katsete jooksul ldabipaindunud
konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis voivad algse katse tulemusi mdjutada, seadmata
kahtluse alla kaitsekonstruktsiooni nduetele vastavust (nt konstrukt-
sioonielemendi muutmine, kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnita-
mise meetodi muutmine). Teha voib valideerimiskatse ja kanda
selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellist liiki laiendamiseks kehtestatakse jargmised piirangud:

ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui
viit laiendust;

valideerimiskatse tulemused kinnitatakse laiendamiseks juhul, kui on
tdidetud koik kdesoleva lisa nduetele vastavuse tingimused ja kui eri
horisontaalsete koormuskatsete kdigus ndutava energiataseme saavu-
tamisel moddetud joud ei erine algses katses ndutava energiataseme
saavutamisel mdddetud joust rohkem kui £7 % ning eri horisontaal-
sete koormuskatsete kdigus ndutava energiataseme saavutamisel
mdddetud libipaine® ei erine algses katseprotokollis esitatud ndutava
energiataseme saavutamisel moddetud labipaindest rohkem kui +7 %;

iiks laiendusaruanne vaib sisaldada rohkem kui iihte kaitsekonstrukt-
siooni muudatust, kui need kujutavad endast iihe kaitsekonstruktsioo-
niga seotud erinevaid variante, kuid iihe laiendusaruandega voib
kinnitada vaid tihe valideerimiskatse. Katsetamata variante kirjelda-
takse laiendusaruande erijaos.

Juba katsetatud kaitsekonstruktsiooni tootja deklareeritud etalonmassi
suurendamine. Kui tootja soovib jdtkata sama tiilibikinnitusnumbri
kasutamist, vOib pérast valideerimiskatse tegemist anda vilja laien-
dusaruande (sellisel juhul ei kohaldata punktis 3.6.2.2.2.2 osutatud
+7 % piiranguid).

[Ei kohaldata]

Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt
kiilmahapruse eest, esitab tootja selle kohta tiksikasjalikud andmed,
mis lisatakse aruandele.
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3.8.2. Jargmiste nduete ja menetluste eesmérk on tagada tugevus ja hapru-
sest tingitud murdude véltimine madalal temperatuuril. Kui riikides,
kus tootamisel sellist lisakaitset vajatakse, hinnatakse kaitsekons-
truktsiooni sobivust madalal temperatuuril kditamiseks, on soovitatav
jargida materjali suhtes jargmisi miinimumndudeid.

3.8.2.1. Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstrukt-
siooni konstruktsiooniosade tithendamiseks kasutatavad poldid ja
mutrid peavad olema kontrollitult vastupidavad madalale temperatuu-
rile.

3.8.2.2. Kaik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel
kasutatavad keevituselektroodid peavad kokku sobima punktis
3.8.2.3 kirjeldatud kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

3.8.2.3. Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasma-
terjal peab olema kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab tabelis
8.2 esitatud minimaalsetele nodutavatele lodgienergia véartustele
Charpy meetodil (V-kujuline soon). Terase klass ja kvaliteet tapsus-
tatakse vastavalt ISO standardi 630:1995 muudatusele 1:2003.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja viiksema kui 0,2 % siisinikusisal-
dusega teras loetakse sellele ndudele vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni muust materjalist kui terasest valmistatud
konstruktsioonielementidel peab madalal temperatuuril olema sama-
véadrne 106gikindlus.

3.8.2.4. Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat 166gienergiat katsetades
ei tohi ndidise suurus olla vdiksem suurimast tabelis 8.2 esitatud
suurusest, mida materjal vdimaldab.

3.8.2.5. Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskdlas
standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vélja arvatud
ndidise suurused, mis vastavad tabelis 8.2 esitatud modtmetele.

3.8.2.6. Selle menetluse alternatiivina v3ib kasutada rahulikku voi poolrahu-
likku terast, mille kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon.
Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardi
630:1995 muudatusele 1:2003.

3.8.2.7. Niidised peavad olema pikisuunalised ning voetud lehtmaterjalist,
toru- voi konstruktsiooniosadest enne nende survetootlust voi keevi-
tamist kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- voi konstruktsioo-
niosadest tuleb nididised votta suurimate modtmetega kiilje keskelt
ning need ei tohi sisaldada keeviseid.

Tabel 8.1

Jou- ja energiavorrandid

Masina mass (M) Kiiljg})l;cij(jnéluse Kiilgkoormuse energia, U Venilzg;i;ilfogrmuse Pikikoormuse joud, F
(kg) N J N N
800 < M < 4630 6M 13 000(M/10 000)'-3 20 M 48M
4630 <M < 59500{ 70000(M/ | 13 000(M/10 000)'-** 20 M 56 000(M/10 000)'>
10 000)'
M > 59 500 10M 2,03M 20M 8M
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Tabel 8.2

Minimaalsed lodgienergia viirtused Charpy meetodil (V-kuju-

line soon)

Naiidise suurus

Energia temperatuuril

Energia temperatuuril

- 30°C —20°C

mm J I

10 x 10 (*) 11 27,5
10x 9 10 25
10x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10 x 5 (%) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10x 3 6 15
10 x 2,5 (%) 5,5 14

(*) Naitab soovitatavat suurust. Néidise suurus ei tohi olla vdiksem suurimast

soovitatavast suurusest, mida materjal vdimaldab.

(*) Noutav energia temperatuuril 20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri
30 °C kohta tépsustatud energiast. Loogienergiat mdjutavad ka muud
tegurid, st valtsimissuund, voolavuspiir, terade orientatsioon ja keevita-
mine. Terase valimisel ja kasutamisel voetakse neid tegureid arvesse.
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Joonis 8.1

Istme indekspunkti (SIP) miiramise seadmed

Méétmed millimeetrites

Keskne vertikaaljéud —

Fs = 00N ——=
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Joonis 8.2

Vertikaalse maottelise tasapinna sisenemine ohutusse ruumi

VSGP
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Joonis 8.3

Ohutu ruum

Piirtasapinnad

Ohutu ruumi esiosa

~— _120_ SIP\ - §
_ N )

T | 2
’....I l 210

vt 1 ll ’a

. | \
18 |
&5
320 _!_ ss0

1) V&ib vahendada pérandaplaatide paigutuse korrigeerimiseks.

2) Masinaosad vdi juhtseadmed vaivad tingida jalgade eraldi asendi.
Minimaalselt peabmolemal pool jalgadeja jalalabade imber olema
tagatud ISO 3411 tipsustatud ruum.

3) Jalgadel on litkumisruumi tahapoole 45 mm.

Modtmed millimeetrites,
iildkérvalekalle =5 mm

515 |

= Ohutu ruumi tagaosa 1

270

—f— o —— ]

—
550

-
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Joonis 8.4
Esiossa paigaldatud kahepostiline kaitsekonstruktsioon, kiilgvaade

Ohutu ruum
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Joonis 8.5
Esiossa paigaldatud kahepostiline kaitsekonstruktsioon, tagavaade

Ohutu ruum

267

__[H}_
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Joonis 8.6

Kaitsekonstruktsiooni tiiiipiline traktoriraamile kinnitamise meetod

Ei ole kontaktis kanduriga

Joonis 8.7

Kiilgkoormusega kaitsekonstruktsiooni tiiiipiline meetod

Liitmik

Koormusjaotur

Loikeplokid mdlema
réépmekomplekti vastas

Labipainde viltimiseks
blokeeritud 200



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 77

Joonis 8.8

Traktoriraami Kinnitamise ja vertikaalkoormuse rakendamise tiiiipiline meetod

Joonis 8.9

Tiiiipiline vertikaalkoormuse rakendamine kaitsekonstruktsiooni suhtes

Vertikaalkoormuse
rakendamiseraam

Vﬂénlku‘miste Plokid mdlema
véltimiseks ré6pmekomplekti
blokeeritud vastas
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Joonis 8.10

Muljumiskatse korralduse niidis

Universaalsed
Muljumispruss tihvtliited

PN
— T

Koormus

18 @ -t Hiidrauliline
| — | silinder
L= :
- = Universaalsed
tihvtliited

Xvkﬁ r",-U)%_'

I 1
Esi- ja tagatelje all asuvad plokid
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Joonis 8.11
Prussi asukoht esi- ja tagaosa muljumiskatsete korral, kaitsekabiin ja tagumine rullumisvastane kaitseraam
Joonis 8.11.a

Kaitsekabiin

Prussiasukohttagaosa
muljumiskatses

Prussiasukohtesiosa
muljumiskatses

Joonis 8.11.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam

P T VS
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Joonis 8.12
Prussi asukoht esiosa muljumiskatse korral, kui kogu muljumisjoud ei ole suunatud ette
Joonis 8.12.a

Kaitsekabiin

Prussi asukoht parast seda, kui
katuse esiosaei pea esiosa
muljumiskatsele taielikult vastu

~
: \@ Motteline tasapind

. ) Traktori osa, mis on vdimeline
s 3 :
tiimbermineku korral taluma

. .._‘lr_akton massi

( ( 4 79 P 4

&

///////////////'/////

Joonis 8.12.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam

LSS AL LA LAL
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Joonised 8.13 ja 8.14

Neljapostisiisteemiga konstruktsioon Koormusjaotusseadmed, kiilgkoormuse rakendamine

Koormusjaotur

Koormusjaotur - Liitmik

Koormusjaotusseadme ja liitmike lilesanne on lokaalse sisenemise drahoidmine ja
koormust genereeriva seadise mdju stabiliseerimine.
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Joonis 8.15
Rohkema kui nelja postiga siisteemi konstruktsioon

Koormusjaotusseade, kiilgkoormuse rakendamine

Ohuta
ruumi
asiosa

| J 'lf.li |~ Ohutu ruumi

tagaosa
!\ Ohutu ruumi

esiosa

’ 'Koormus- _g
|

Koormusjaotusseadme ja liitmiku iilesanne on sisenemise drahoidmine ja koor-
must genereeriva seadise mdju stabiliseerimine.

Joonis 8.16

Kahepostilise siisteemiga konstruktsioon

Koormusjaotusseade, kiillgkoormuse rakendamine

Koormusjaotur

Liitmik \
Ohutu ruumi kontrolltelg

Koormusjaotusseadme ja liitmiku iilesanne on sisenemise drahoidmine ja koor-
must genereeriva seadise mdju stabiliseerimine.



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 83

Joonis 8.17

Jou/libipainde kover koormuskatsetes

= (B Fo)
Lo'.: (A~-1.F~-1l/ n Fy
-
/,’
,/
'
(A2 F))
{A1.F1,
Labipaine
Energia
AF F,+F
Us—L 4 (8- 4) 12 +..
2 2

+ Uy = dy ) =L

Energia arvutamiseks dzaulides jagage jou/ldbipainde kovera all olev pindala
arvuga 1 000.
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Joonis 8.18

Pikikoormuse rakenduspunkt

Paralleelne traktori pikikeskjoonega
0.8 W max

w/2 w

Koormusj aotur_/

Liitmik




02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 85

Joonis 8.19

Ohutu ruumi rakendamine — lateraalse mottelise tasapinna méiratlemine (SGP)

MBbtteline tasapind

b -®

Motteline tasapind

\

Mdrkus. Tahendused a kuni e vt punktis 1.11.
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Joonis 8.20

Ulemise ohutu ruumi lubatud péorlemisraadius kontrolltelje suhtes

[ —

H
! |Kontroll-
i telg

Selgitavad mdrkused VII lisa kohta

M Kui ei ole sitestatud teisiti, on punktis B osutatud nduded ja numeratsioon
identsed OECD pdllu- ja metsamajanduslike roomiktraktorite kaitsekonstrukt-
sioonide ametlike katsete standardiseeritud juhiste sisu ja numeratsiooniga
(OECD standard 8, 2015. aasta véljaanne, juuli 2014).

@ Noutava energiataseme saavutamise ajal mdddetud piisilibipaine + elastne

labipaine.
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VIII LISA

Umbermineku  Kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad néuded

1.1.
1.2.

1.3.

1.3.1.

1.4.

(staatilised katsed)

A. ULDSATE

Umbermineku kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad liidu
nduded (staatilised katsed) on sitestatud punktis B.

B. UMBERMINEKU KAITSEKONSTRUKTSIOONIDE SUHTES
KOHALDATAVAD NOUDED (STAATILISTE KATSETE
LABIVIIMINE)'

Moisted
[Ei kohaldata]
Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (turvakabiin vdi -raam) (edaspidi
ka ,kaitsekonstruktsioon”) on traktorile paigaldatud tarind, mille
esmane eesmirk on traktori tavakasutamisel véltida voi vdhendada
juhile imberminekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon tagab piisavalt suure liikumis-
ruumi, et kaitsta juhti, kes asub tarindiga piiratud ruumis voi ruumis,
mis on piiratud sirgldikudega tarindi valisservadest traktori mis tahes
osani, mis voib maapinnaga kokku puutuda ning mis suudab traktorit
imbermineku korral sellises asendis toetada.

Rattaroobe
Ettevalmistav mdiste: ratta voi roopme kesktasand

Ratta voi roopme kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist,
kus asuvad rattavelje vilispinna vélisservad.

Rattar66pme moiste

Rattatelge labiv vertikaaltasapind 10ikub selle kesktasandiga piki
sirgjoont, mis puutub teatavas punktis kokku toetuspinnaga. Kui A
ja B on sel viisil méddratud punktid traktori iihel teljel olevatel
ratastel, on rodpmelaius punktide A ja B vaheline kaugus. Seega
saab rattardopme médrata nii esi- kui ka tagarataste puhul. Topeltra-
taste korral on rattar66be kummagi rattapaari kesktasapindade vahe-
line kaugus.

Roomiktraktorite puhul on rattar6obe roobaste kesktasapindade vahe-
line kaugus.

Lisamdiste: traktori kesktasand

Voetakse punktide A ja B piirasendid traktori tagateljel, mis annab
rattard6pme maksimaalse vdimaliku véirtuse. Traktori kesktasand on
sirgldigu AB keskpunktis selle sirgldiguga risti olev vertikaaltasa-
pind.

Teljevahe

Eespool méiratletud kahte sirgloiku AB (iiks esi- ja teine tagarataste
puhul) ldbivate vertikaaltasapindade vaheline kaugus.
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1.5.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.2.4.

1.6.
1.6.1.

1.6.2.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

1.6.2.4.

Istme indekspunkti kindlaksmddramine; istme asend ja reguleerimine
katse eesmdirgil

Istme indekspunkt (SIP)?

Istme indekspunkt maératakse kindlaks kooskdlas ISO standardiga
5353:1995.

Istme asend ja reguleerimine katseks:

kui iste on reguleeritav, tuleb see reguleerida tagumisele korgeimale
positsioonile.

kui istme seljatoe kalle on reguleeritav, tuleb see reguleerida kesk-
misesse asendisse;

kui istmel on vedrustus, peab see olema fikseeritud keskmisesse
asendisse, kui see ei ole vastuolus istme tootja selgete juhistega;

kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt,
peab istme indekspunkti ldbiv pikitelg olema paralleelne traktori
vertikaalse pikitasandiga, mis 1dbib rooliratta keskpunkti, ja olema
mitte kaugemal kui 100 mm sellest tasandist.

Litkumisruum
Istme ja rooliratta baastasand

Liikumisruumi on kujutatud joonistel 4.11-2.13 ja tabelis 4.2. Ruum
on médratud baastasandi ja istme indekspunkti suhtes. Baastasand
médratletakse koormuste rakendamise seeria alguses ning see on
traktori suhtes tavaliselt pikisuunaline vertikaaltasand, mis kulgeb
labi istme indekspunkti ja rooliratta keskpunkti. Tavaliselt iihtib
baastasand traktori pikiteljelise kesktasapinnaga. Eeldatakse, et see
baastasand liigub koormuse rakendamise ajal koos istme ja roolirat-
taga horisontaalselt, kuid jaab traktori vdi timbermineku kaitsekons-
truktsiooni pdranda suhtes risti. Liikumisruum méératletakse punk-
tide 1.6.2 ja 1.6.3 pohjal.

Liikumisruumi kindlaksmédramine mittepdoratava istmega traktorite
puhul

Liikumisruum mittepdoratava istmega traktorite puhul on méaratletud
allpool punktides 1.6.2.1-1.6.2.10 nii, et traktor asetseb horison-
taalsel pinnal, iste on punktides 1.5.2.1-1.5.2.4° sitestatud viisil
reguleeritud ja positsioneeritud ning reguleeritava rooliratta korral
on rooliratas istuva sdiduasendi korral keskmises juhtimisasendis;
litkkumisruum piirneb jargmiste pindadega:

horisontaaltasand A; B; B, A,, (810 + a,) mm istme indekspunkti
kohal, kus joon BB, asub (a, — 10) mm istme indekspunkti taga;

baastasandiga risti olev kaldpind G; G, I, I;, mis hdlmab nii
150 mm joone BB, taga asuvat punkti kui ka istme seljatoe koige
tagumist punkti;

baastasandiga risti olev silinderpind A; A, I, I; raadiusega 120 mm,
mis on punktides 1.6.2.1ja 1.6.2.2 madératletud tasandite suhtes
tangentsiaalne;

baastasandiga risti olev silinderpind B;C;C,B, raadiusega 900 mm,
mis ulatub punktis 1.6.2.1 méératletud tasandist 400 mm ettepoole ja
on sellega tangentsiaalne piki sirgldiku B; By;
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1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.3.

1.6.4.
1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.6.4.3.

1.7.
1.7.1.

baastasandiga risti olev kaldpind C; D; D, C,, mis ithineb punktis
1.6.2.4 kirjeldatud pinnaga ning moddub rooliratta eesmisest vilis-
servast 40 mm kauguselt. Rooliratta kdrge asendi puhul ulatub see
tasand sirgldigust BB, tangentsiaalselt ettepoole punktis 1.6.2.4
maédratletud pinnani;

baastasandiga risti olev vertikaaltasand D; E; E, D,, mis on 40 mm
rooliratta vélisservast eespool;

istme indekspunktist (90 — a,) mm allpool asuvat punkti ldbiv hori-
sontaaltasand E; F; F, E,;

baastasandiga risti olev pind G; F; F, G,, mis vajaduse korral
moodustab punktis 1.6.2.2 médratletud tasandi alumisest piirist
kuni punktis 1.6.2.7 maédratletud horisontaaltasandini kdverpinna
ning on kokkupuutes istme seljatoega selle kogupikkuses;

vertikaaltasandid J; E; F; G, H; ja J, E; F, G, H,. Vertikaaltasandid
peaksid pikendama tasapinda E; F; F, E, iilespoole 300 mm; E; E,
ja E, Eg kaugused on 250 mm;

paralleelsed kaldpinnad A; B; C; D, J; H; I; ja A, B, C, D, J, Hy
I, mille 166gi rakendamise kiiljel asuv kaldpind ei ole vertikaalsele
baastasandile ldhemal kui 100 mm.

Liikumisruumi kindlaksméaramine pooératava sdidusuunaga traktorite
puhul

Pooratava sdidusuunaga (pddratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul on litkumisruum rooli ja istme kahe asendi jaoks médaratud
kahe liikumisruumi ithendamisel saadud ruum.

Lisaistmed

Kui traktorile on vodimalik paigaldada lisaistmeid, kasutatakse
katsetes ruumi, mis hdlmab istme indekspunkte kdikides voimalikes
variantides. Kaitsekonstruktsioon ei tohi tungida laiemasse litkumis-
ruumi, mille puhul voetakse arvesse koiki neid istme indekspunkte.

Kui pérast katse tegemist tekib voimalus paigutada iste uude kohta,
tehakse kindlaks, kas istme uut indekspunkti imbritsev litkumisruum
jaab eelnevalt kindlaks maéératud ruumi piiridesse. Vastasel korral
tuleb teha uus katse.

Lisaiste ei hdlma istet muule isikule peale juhi ning see ei asu kohas,
kust ei ole voimalik traktorit juhtida. Istme indekspunkti kindlaks ei
madrata, kuna liikumisruumi kindlaksmadramine toimub seoses
juhiistmega.

Mass
Koormamata mass

Traktori mass ilma lisaraskusteta, ja kui tegemist on ohkrehvidega
traktoriga, siis ilma vedelballastita rehvides. Traktor on tookorras
ning tal on paagid, vooluringid ja radiaator, keevitatud kaitsekons-
truktsioon ja mis tahes rodpmevarustus voi harilikuks kasutamiseks
ndutavad esiratta ajamiosised. Juht ei ole hdlmatud.
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1.7.2.

1.7.3.

1.7.4.

1.8.

1.9.

Suurim lubatud mass

Tootja deklareeritud traktori maksimummass, mis peab olema tehni-
liselt lubatud ja mairgitud sdiduki tehaseandmesildile ja/vdi tootja
koostatud kasutusjuhendisse.

Etalonmass

Tootja valitud mass katsetes kasutatavate sisendenergia ja muljumis-
joudude arvutamiseks. See ei voi olla vdiksem kui koormamata mass
ning peab olema piisav tagamaks, et massikoefitsient ei ole suurem
kui 1,75 (vt punktl1.7.4).

Massikoefitsient

suurim lubatud mass

etalonmass

Koefitsient ( ) ei tohi olla suurem kui 1,75.

Mootmiste lubatavad tolerantsid

Aeg +0,1s

Kaugus + 0,5 mm

Joud + 0,1 % (anduri skaala 1dppvidrtusest)
Nurk + 0,1°

Mass + 0,2 % (anduri skaala 1dppvaértusest)

Stimbolid

aj, (mm) pool istme horisontaalsest reguleerimisulatusest;

a, (mm) pool istme vertikaalsest reguleerimisulatusest;

D (mm) konstruktsiooni ldbipaine (mm) koormuse raken-
damise punktis ja suunas

D' (mm) kaitsekonstruktsiooni labipaine ndutava arvestus-
liku energia puhul

Ejs ) kiilgkoormuse rakendamise ajal neelduv sise-
ndenergia

Egp; ) pikisuunalise =~ koormuse rakendamise  ajal
neelduv sisendenergia

Ep () teise pikikoormuse rakendamise puhul neelduv
sisendenergia

F N) staatiline koormusjoud

Frae (N) koormuse rakendamise ajal tekkiv maksimaalne
staatiline koormusjoud, vilja arvatud ilekoor-
muse puhul

F' N) joud kalkuleeritud ndutava energia puhul

M (kg) energia ja muljumisjoudude arvutamiseks kasu-
tatav etalonmass

Kohaldamisala

Kéesolev lisa on kohaldatav vdhemalt kahe teljega Ohkrehvidega
ning rataste asemel roomikutega traktorite suhtes, mille koormamata
mass ei vOi olla viiksem kui 600 kg. Massikoefitsient (suurim
lubatud mass / etalonmass) ei ole suurem kui 1,75.
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2.2.

3.1

3.1.1.

3.1.2.

3.14.

Tagumiste rataste minimaalne rodpmelaius peaks olema iildiselt
suurem kui 1 150 mm. Kéesolevaga tunnistatakse, et on olemas
sellise iilesehitusega traktoreid (nditeks muruniidukid, kitsaro6pme-
lised viinamarjaistanduste traktorid, madala liikumisruumiga
hoonetes vdi viljapuuaedades kasutatavad madalad traktorid, korg-
kliirenstraktorid ja spetsiaalsed metsamasinad, nagu kokkuveotrak-
torid ja skiiderid), mille suhtes ei ole kdesolev lisa kohaldatav.

Eeskirjad ja juhised
Uldeeskirjad

Kaitsekonstruktsiooni voib valmistada kas traktori tootja voi soltu-
matu ettevitja. Molemal juhul on katse kehtiv ainult selle traktori-
mudeli suhtes, mida katses kasutatakse. Kaitsekonstruktsiooni tuleb
uuesti katsetada iga traktorimudeli peal, millele see paigaldatakse.
Katseiiksused vdivad siiski kinnitada, et tugevuskatsed on kehtivad
ka selliste traktorimudelite puhul, mis on algmudelist tuletatud
mootori, jouiilekande ja rooliseadme ning esivedrustuse muutmisega.
Teisest kiiljest voib iga traktorimudeli puhul katsetada mitut kaitse-
konstruktsiooni.

Staatilise katse jaoks esitatav kaitsekonstruktsioon on tavapirasel
viisil paigaldatud traktorile vdi traktori Sassiile, millel seda kasuta-
takse. Traktori Sassii on terviklik, sisaldades paigalduskronsteine ja
muid traktoriosi, mida kaitsekonstruktsioonile avalduvad koormused
mojutada vdivad.

Tandemtraktori korral kasutatakse selle osa standardversiooni massi,
millele on paigaldatud kaitsekonstruktsioon.

Kaitsekonstruktsioon vdib olla ette ndhtud ainult juhi kaitsmiseks
traktori timbermineku korral. Juhi jaoks vdib konstruktsiooni peale
olla vdimalik paigaldada vdhem vdi rohkem ajutine ilmastikukaitse.
Tavaliselt eemaldab juht selle sooja ilma korral. Siiski on olemas
piisikattega kaitsekonstruktsioone ning soe Ohk ventileeritakse
akende voi klappide kaudu. Kuna kdnealune kate voib lisada kons-
truktsioonile tugevust ning eemaldatav kate ei pruugi Onnetuse
toimumise ajal traktorile paigaldatud olla, eemaldatakse katseks
koik osad, mida juht niimoodi dra votta voib. Avatavad uksed, katu-
seluuk ja aknad eemaldatakse katse ajaks voi kinnitatakse avatud
asendisse, et need ei lisaks kaitsekonstruktsioonile tugevust. Kui
need vdivad kujutada endast sellises asendis timbermineku korral
juhile ohtu, tuleb seda asjaolu arvesse votta.

Kéesolevate eeskirjade iilejadnud osas osutatakse ainult kaitsekons-
truktsiooniga tehtavatele katsetele. Seda tuleb moista nii, et selles
sisaldub ka traktori alaline kate.

Spetsifikatsioonidesse tuleb lisada koigi ajutiste katete kirjeldus.
Enne katset eemaldatakse koik klaasist voi muust haprast materjalist
osad. Traktori ja kaitsekonstruktsiooni osad, mis vdivad katse ajal
asjatult kahjustada saada ning mis ei mdjuta kaitsekonstruktsiooni
tugevust ega mddtmeid, voib tootja soovi korral enne katset eemal-
dada. Katse ajal ei vdi teha parandusi ega kohandusi.

Kui tootja tohustab traktori kaitsekonstruktsiooni tugevdamisele
kaasa aitavaid mis tahes osiseid, nagu nditeks porilaudu, peab ta
neid kirjeldama ja esitama vastavas katsearuandes nende mdddud.
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3.2.

3.2.1.

3.2.1.1.

3.2.1.2.

32.1.2.1.

3.2.1.2.2.

3.2.1.2.3.

3.2.1.2.4.

3.2.1.3.

322

3.22.1.

3.222.

3.2.23.

3.3.
3.3.1.

Seadmed

Kontrollimaks, et katse ajal ei ole midagi liikumisruumi tunginud,
kasutatakse vahendeid punktis 1.6, joonistel 4.11-4.13 ja tabelis 4.2
osutatud wviisil.

Horisontaalne koormuskatse (joonised 4.1-4.5)

Horisontaalsete koormuskatsete puhul kasutatakse jargmist:

materjal, varustus ja kinnitusvahendid, et tagada, et traktori Sassii on
kinnitatud kindlalt alusele ja toestatud rehvidest sdltumatult;

kaitsekonstruktsioonile horisontaaljou rakendamise seade; tuleb luua
sellised tingimused, et koormus jaguneks selle rakendamise suunas
tihtlaselt modda prussi,

kasutada tuleb prussi, mille pikkus on tdpselt 50ga jaguv suurus
vahemikus 250-700 mm. Prussi korgus on 150 mm;

kaitsekonstruktsiooniga kokku puutuvad prussi servad peavad olema
timarad, koverusraadiusega kuni 50 mm;

universaalliigendite vms abil tuleb tagada, et koormuse rakendamise
vahend ei piiraks konstruktsiooni pdorlemist ega tilekannet mis tahes
muus suunas peale koormuse rakendamise suuna;

kui kaitsekonstruktsiooni sobiva prussi abil médratletud sirgjoon ei
jookse koormuse rakendamise suunas iihtlaselt modda prussi, tuleb
ruum tdita selliselt, et koormus jaguneks tdispikkusele;

traktori $assii puhul koormuse ja koormuse rakendamise suunas
tekkiva ldbipainde moodtmise seadmestik. Tapsuse huvides tuleb
modtmisi teha jooksvalt. Mddteseadmed on paigutatud selliselt, et
need registreerivad joudu ja labipainet nii koormuspunktis kui ka
koormuse rakendamise suunas.

Muljumiskatsed (joonised 4.6—4.8)

Muljumiskatsete puhul kasutatakse jargmist:

materjal, varustus ja kinnitusvahendid, et tagada, et traktori Sassii on
kinnitatud kindlalt alusele ja toestatud rehvidest soltumatult;

kaitsekonstruktsioonile allapoole suunatud jou rakendamise seade;
kasutatakse 250 mm laiust jdika prussi;

vahendid kogu rakendatava vertikaaljou mootmiseks.

Katsetingimused

Kaitsekonstruktsioon vastab tootmisspetsifikatsioonidele ja on paigal-
datud sobiva traktorimudeli Sassiile vastavalt tootja deklareeritud
kinnitusmeetodile.

Agregaat tuleb alusplaadi kiilge kinnitada selliselt, et agregaati alus-
plaadiga iihendavad osad koormuse all oleva kaitsekonstruktsiooni
suhtes markimisvadrselt ei deformeeruks. Agregaat ei saa koorma-
mise ajal muud tuge kui esialgses kinnituses ette ndhtud.

Kui rataste voi roomikute rodpmelaius on reguleeritav, valitakse see
selliselt, et katsete ajal ei toimuks lubamatut kokkupuudet kaitse-
konstruktsiooniga.
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3.4.

3.4.1.

34.2.

3.43.

3.44.

34.5.

3.45.1.

3.4.52.

3.5.
3.5.1.

3.5.1.1.

Kaitsekonstruktsioon on varustatud vajalike seadmetega, mis
annavad andmeid jou-ldbipainde kohta.

Koik katsed tehakse sama kaitsekonstruktsiooniga. Katse tihegi etapi
ajal ei ole mis tahes osade parandamine ega tugevdamine lubatud.

Koikide katsete jarel moddetakse ja registreeritakse kaitsekonstrukt-
siooni piisildbipaine.

Katsete jirjekord

Katsed viiakse labi jargmises jérjekorras:

Pikikoormuse rakendamine

Ratastraktorite puhul, mille massist tulenev koormus avaldub 50 %
voi rohkem tagateljele, ning roomiktraktorite puhul toimub pikikoor-
muse rakendamine tagant. Muudele traktoritele rakendatakse pikisuu-
nalist koormust eest.

Esimene muljumiskatse

Esimene muljumiskatse tehakse samale kaitsekonstruktsiooni osale
kui pikisuunalise koormuse puhul.

Koormus kiiljelt

Muudetud asukohaga istme voi kaitsekonstruktsiooni ebaiihtlase
tugevuse korral rakendatakse kiilgkoormust sellele kiiljele, mille
puhul on liitkumisruumi kahjustamine kdige toenéolisem.

Teine muljumiskatse

Teine muljumiskatse tehakse kaitsekonstruktsiooni sellele otsale, mis
asub esimese pikisuunalise koormuse puhul katsetatud otsa vastas.
Kahepostilise ehituse korral voib suunata teise 100gi esimesega
samasse punkti.

Teistkordne pikisuunalise koormuse rakendamine

Teist korda rakendatakse pikisuunalist koormust traktoritele, millele
on paigaldatud kokkukdiv (nt kahepostiline) voi kallutatav (nt mitte
kahepostiline) kaitsekonstruktsioon, kui esineb mdni jérgmistest
tingimustest:

ajutine kokkuvoltimine teatavate tooiilesannete tditmiseks;

konstruktsioonid on projekteeritud kallutamiseks hoolduse eesmargil,
v.a juhul, kui mehhanism on iimbermineku kaitsekonstruktsiooni
tervikkonstruktsioonist sdltumatu.

Kokkukdivate kaitsekonstruktsioonide puhul ei ole teine pikisuuna-
lise koormuse rakendamine ndutav, kui esimene samasuunaline
koormus rakendati voltimissuunas.

Tagant, eest ja kiiljelt horisontaalkoormuse rakendamise katsed
Uldsitted

Kaitsekonstruktsioonile koormuse rakendamise puhul jaguneb
koormus selle rakendamise suunas ihtlaselt mooda prussi (vt
3.2.1.2). Jaik pruss vdib olla varustatud vahenditega, mis takistavad
selle kiilgsuunalist nihkumist. Koormuse rakendamine on selline, et
seda saab pidada staatiliseks. Tépsuse tagamiseks registreeritakse
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3.5.1.2.

koormuse rakendamise ajal joudu ja ldbipainet jooksvalt. Kui
koormus on rakendatud, ei tohi seda kuni katse 1dpetamiseni vdhen-
dada. Rakendatud jou suund jadb jérgmistesse piiridesse:

— katse alguses (nullkoormuse juures): + 2°;

— katse ajal (koormuse all): horisontaaltasapinnast 10° iilespoole ja
20° allapoole.

Koormuse rakendamise méér on staatiline, kui koormuse all on 14bi-
paindeméér kuni 5 mm/s.

Kui koormuse rakendamise punktis ei ole ristldikelist konstruktsioo-
nielementi, kasutatakse asendusprussi, mis ei lisa tugevust.

Pikisuunaline koormuskatse (joonised 4.1 ja 4.2)

Koormust rakendatakse horisontaalselt ja paralleelselt traktori kesk-
tasandiga. Koormuse rakendamisel tagant (punkt 3.4.1) rakendatakse
pikisuunalist ja kiilgmist koormust traktori kesktasandi eri kiilgedele.
Koormuse rakendamisel eest toimub see samale kiiljele, kus on kiilg-
koormus.

Koormust rakendatakse kaitsekonstruktsiooni iilemisele ristsuunali-
sele konstruktsiooniosale (st osale, mis iimberpaiskumise korral
kdige tdendolisemalt esimesena maad puudutab).

Koormuse rakenduspunkt peab paiknema kaitsekonstruktsiooni
iilaserva laiusest tthe kuuendiku vorra vilisnurgast seespool. Kaitse-
konstruktsiooni laiuseks arvestatakse vahemaa kahe joone vahel, mis
on traktori kesktasandiga paralleelsed ning puudutavad iilemiste rist-
suunaliste konstruktsiooniosade iilaserva puudutavas horisontaalta-
sandis kaitsekonstruktsiooni darmiseid valispunkte.

Kui timbermineku kaitsekonstruktsioon koosneb kaardetailidest ja
sellel ei ole sobivaid nurki, toimub W arvutamine jargmiselt. Katse-
insener teeb kindlaks kaardetaili, mis puudutab ebaiihtlase ette- voi
tahapoole timbermineku (st ette- vOi tahapoole timberminek, kus
timbermineku kaitsekonstruktsioon on tdendoliselt algkoormusega
koormatud) puhul esimesena maad. W 18pp-punktid moodustavad
timbermineku kaitsekonstruktsiooni {ilakonstruktsiooni moodustava-
test muudest sirg- vOi kaarddetailidest tekkiva vélisraadiuse. Kui
vélja on voimalik valida mitu kaardetaili, miédrab katseinsener iga
voimaliku detaili mottelise tasapinna, et teha kindlaks, milline tasa-
pind puudutab maad tdendoliselt kdige esimesena. Vt ndited joonistel
43 ajad3b.

Mdrkus.

Kaardetailide korral tuleb votta arvesse liksnes konstruktsiooni selle
otsa laiust, mille suhtes pikikoormust rakendatakse.

Koormusjaotusseade (vt 3.2.1.2) ei ole lithem kui kolmandik kaitse-
konstruktsiooni laiusest ning vdib olla nimetatud miinimumist kuni
49 mm pikem.

Jargmistel juhtudel pikikoormuse rakendamine peatatakse:



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 95

3.5.2.1.

3.522.

3.53.1.

3.5.3.2.

3.6.
3.6.1.

3.6.1.1.

3.6.1.2.

kaitsekonstruktsiooni neelatud energia on ndutava sisendenergiaga
Ej; (kus Ejz; = 1,4 M) vordne vai sellest suurem,;

Ep=14M

kaitsekonstruktsioon tungib litkumisruumi voi jdtab viimase kaitseta
(vastuvoetavuse kriteerium 3.8 allpool).

Kiilgkoormuskatse (joonised 4.4 ja 4.5)

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandi suhtes
90° nurga all. Rakendatakse kaitsekonstruktsiooni korgeima iilaosa
suhtes istme indekspunktist (160 — @;,) mm eespool asuvasse punkti.

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul rakendatakse seda kaitsekonstruktsiooni korgeima iilaosa
suhtes ning istme kahe indekspunkti keskele.

Kui on kindel, et kaitsekonstruktsiooni moni spetsiifiline osa
puudutab traktori kiiljele timbermineku korral esimesena maad,
tuleb koormust rakendada selle punkti suhtes, eeldusel, et see
voimaldab koormuse {ihtlast jaotumist vastavalt punktile 3.5.1.1.
Kahepostilise kaitsekonstruktsiooni puhul rakendatakse kiilgkoor-
must kiilje koige kdrgema konstruktsioonielemendi suhtes olenemata
istme indekspunkti asukohast.

Koormuse jaotamise prussi spetsifikatsioon on esitatud punktis
3.2.1.2.1.

Jargmistel juhtudel kiilgkoormuse rakendamine peatatakse:

kaitsekonstruktsiooni neelatud energia on ndutava energiaga Ejg
vordne voi sellest suurem, kus

Eis=175M

kaitsekonstruktsioon tungib liikumisruumi vai jatab viimase kaitseta
(vastuvoetavuse kriteerium 3.8 allpool).

Muljumiskatsed
Muljumiskatsed tagant (joonised 4.6 ja 4.7.a kuni 4.7.¢)

Pruss paigutatakse iile traktori tagaosa koige iilemiste konstruktsioo-
nielementide ja muljumisjoudude resultant paikneb vertikaalsel piki-
suunalisel baastasandil. Muljumisjoudu F rakendatakse jargmiselt:

F=20M

Joudu rakendatakse viis sekundit pérast kaitsekonstruktsiooni
silmaga ndhtava litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea, rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapinnani,
mis ithendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori tagakiilje selle
osaga, mis suudab timbermineku korral traktorit toetada. Seejérel jou
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3.6.2.

3.6.2.1.

3.6.2.2.

3.7.

3.7.1.

3.7.2.

3.8.

3.8.1.

rakendamine ldpetatakse ning muljumisel kasutatav pruss paigutatakse
timber kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis suudab traktorit tdie-
likul timberminekul toetada. Seejérel rakendatakse muljumisjoudu F =
20 M.

Muljumiskatsed eest (joonised 4.6—4.8)

Pruss paigutatakse iile traktori esiosa koige iilemiste konstruktsioo-
nielementide ja muljumisjoudude resultant paikneb vertikaalsel piki-
suunalisel baastasandil. Muljumisjéudu F rakendatakse jargmiselt:

F=20M

Joudu rakendatakse viis sekundit pédrast kaitsekonstruktsiooni
silmaga ndhtava litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea (joonised 4.8.a ja 4.8.b), rakendatakse joudu seni,
kuni katus paindub tasapinnani, mis ithendab kaitsekonstruktsiooni
iilaosa traktori esikiilje selle osaga, mis suudab iimbermineku korral
traktorit toetada. Seejérel jou rakendamine ldpetatakse ning mulju-
misel kasutatav pruss paigutatakse timber kaitsekonstruktsiooni selle
osa kohale, mis suudab traktorit tdielikul timberminekul toetada.
Seejdrel rakendatakse muljumisjoudu F = 20 M.

Teistkordne pikisuunaline koormuskatse

Koormust rakendatakse esimese koormuskatse vastassuunas ning
selle rakenduspunktist kaugeima nurga suhtes (joonised 4.1 ja 4.2).

Jargmistel juhtudel pikikoormuse rakendamine peatatakse:

kaitsekonstruktsiooni neelatud energia on ndutava energiaga Ejpp,
vordne voi sellest suurem, kusjuures

Ep,=035M

kaitsekonstruktsioon tungib litkumisruumi voi jatab viimase kaitseta
(vastuvoetavuse kriteerium 3.8 allpool).

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsiooni vastuvotmiseks peab see katsete ajal ja jérel
vastama jargmistele tingimustele:

kaitsekonstruktsiooni iikski osa ei ole tunginud iiheski katse etapis
juhiistet timbritsevasse liikumisruumi. Ukski osa ei ole kriimustanud
katse ajal juhiistet. Peale selle ei tohi litkumisruum jédda véljapoole
kaitsekonstruktsiooni kaitstavat ala. Siinkohal loetakse litkumisruum
kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vélja jadvaks juhul, kui moni selle
osa puudutaks maapinda traktori timberminekul katsekoormuse
rakendamise suunas. Selle hindamiseks peavad esi- ja tagarehvid
ning ro0pmelaius vastama tootja tdpsustatud véikseimale standard-
moddule.



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 97

3.8.2.

3.8.3.

3.8.4.

3.8.5.

3.8.5.1.

3.8.5.2.

3.8.5.3.

3.8.6.

3.8.7.

3.8.8.

3.9.

3.9.1.
3.9.2.

3.9.2.1.

Keskliigendiga traktorite puhul eeldatakse, et mdlema osa kesktasa-
pinnad on iihel joonel.

Pérast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni
pusildbipaine. Selleks registreeritakse enne katse alustamist kaitse-
konstruktsiooni peamiste osade asendid istme indekspunkti suhtes.
Seejdrel registreeritakse koormuskatsete tulemusel toimunud mis
tahes osade liitkumine ja kaitsekonstruktsiooni katuse esi- ja taga-
osade korguse muutumine.

Punktis, kus on saavutatud iga konkreetse horisontaalse koormustesti
puhul ndutav energianeeldumise tase, peab joud iiletama 0,8 F. .

Ulekoormuse katse on ndutav siis, kui rakendatud joud viheneb
viimase 5 % saavutatud ldbipainde jooksul, kus struktuur neelab vaja-
liku energiahulga, rohkem kui 3 % vorra (vt joonised 4.14-4.16).
Ulekoormuse katse kirjeldus:

tilekoormuse katse seisneb esialgselt noutud energiakoguse suuren-
damisel 5 % muutude kaupa horisontaalse koormuse jérkjargulise
suurendamisega kuni maksimaalselt 20 % lisaenergia saavutamiseni.

Ulekoormuskatse on edukalt sooritatud, kui pérast ndutava energia
hulga 5 %, 10 % vai 15 % vorra suurendamist vdheneb joud 5 %
lisamisel vdhem kui 3 % ja jddb suuremaks kui 0,8 F.. voi kui
parast 20 % lisaenergia neeldumist on joud suurem kui 0,8 F..

Ulekoormuskatse ajal on elastse deformatsiooni tdttu lubatud lisapra-
gude ja -rebendite tekkimine voi kaitsekonstruktsiooni litkkumisruumi
tungimine voi selle kaitse puudumine. Pdrast koormuse eemaldamist
ei tohi konstruktsioon aga tungida liikkumisruumi, mis peab olema
taielikult kaitstud.

Modlema muljumiskatse puhul tuleb tagada ndutav 166gijoud.

Puuduvad viljaulatuvad osad v&i komponendid, mis pdhjustaksid
imbermineku korral juhile tdendoliselt tdsiseid vigastusi v3i mis
voiksid deformatsiooni korral blokeerida niiteks juhi jalad voi jala-
labad.

Ukski komponent ei tohi juhti tdsiselt ohustada.

Laiendamine muudele traktorimudelitele
[Ei kohaldata]
Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni trakto-
rile kinnitamise meetodit tehniliselt muudetakse, voib algse katse
teostanud katseiiksus anda vilja tehnilise laiendamise aruande jarg-
mistel juhtudel.

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimude-
litele

Koormus- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga traktorimudeliga,
kui kaitsekonstruktsioon ja traktor vastavad alltoodud punktides
3.9.2.1.1-3.9.2.1.5 osutatud tingimustele.
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39.2.1.1.

39.2.1.2.

3.9.2.1.3.

3.9.2.14.

3.9.2.1.5.

3.9.2.2.

3.9.2.2.1.

3.9.22.2.

39.222.1.

392222,

Kaitsekonstruktsioon on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga
identne;

ndutav energia ei tileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem kui
5% vorra. 5 % piirang kehtib ka laiendamise puhul, kus sama trak-
tori rataste rodpmelaiust on muudetud;

kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon kinni-
tatakse, on identsed;

koik osad, mis vdivad kaitsekonstruktsiooni toetada, nditeks pori-
lauad ja kapotikaas, on identsed;

istme asend ja selle olulised mdotmed kaitsekonstruktsiooni sees
ning kaitsekonstruktsiooni suhteline asend traktoril peavad olema
sellised, et liikkumisruum oleks katsete jooksul alati ldbipaindunud
konstruktsiooniga kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse sama
litkkumisruumi vordluspunkti kui algses katseprotokollis, vastavalt
siis kas istme vordluspunkti voi istme indekspunkti).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni
muudetud mudelitele

Seda menetlust tuleb jargida juhul, kui punkti 3.9.2.1 nduded ei ole
taidetud, ning seda ei tohi kasutada juhul, kui muutub kaitsekons-
truktsiooni traktorile kinnitamise meetodi pohimdte (nt kummist toed
asendatakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mojuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni
ebaolulises osas paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskin-
nitus); erineva istme indekspunkti asukohaga istmete lisamine kait-
sekonstruktsiooni piires (tingimusel, et kontrollitakse, et uus liik-
umisruum / uued litkumisruumid on kdikide katsete jooksul ldbipain-
dunud konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis vodivad algse katse tulemusi mdjutada, seadmata
kahtluse alla kaitsekonstruktsiooni nduetele vastavust (nt konstrukt-
sioonielemendi muutmine, kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnita-
mise meetodi muutmine). Teha voib valideerimiskatse ja kanda
selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellist liiki laiendamiseks kehtestatakse jargmised piirangud.

Ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui
viit laiendust.

Valideerimiskatse tulemused kinnitatakse laiendamiseks juhul, kui on
taidetud koik kdesoleva lisa nduetele vastavuse tingimused ja kui eri
horisontaalsete koormuskatsete kdigus ndutava energiataseme saavu-
tamisel mdddetud joud ei erine algses katses ndutava energiataseme
saavutamisel mdddetud joust rohkem kui + 7 % ning eri horisontaal-
sete koormuskatsete kdigus ndutava energiataseme saavutamisel
mdddetud libipaine® ei erine algses katseprotokollis esitatud ndutava
energiataseme saavutamisel moodetud ldbipaindest rohkem kui
+ 7 % (staatiliste katsete korral).
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3.9.2.2.2.3. Uks laiendusaruanne vdib sisaldada rohkem kui iihte kaitsekonstrukt-

3.9.223.

3.10.
3.11.
3.11.1.

3.11.2.

3.11.2.1.

3.11.2.2.

3.11.2.3.

3.11.2.4.

3.11.2.5.

3.11.2.6.

siooni muudatust, kui need kujutavad endast iihe kaitsekonstruktsioo-
niga seotud erinevaid variante, kuid iihe laiendusaruandega voib
kinnitada vaid iihe valideerimiskatse. Katsetamata variante kirjelda-
takse laiendusaruande erijaos.

Juba katsetatud kaitsekonstruktsiooni tootja poolt deklareeritud
etalonmassi suurendamine. Kui tootja soovib jitkata sama tiitibikin-
nitusnumbri kasutamist, voib pérast valideerimiskatse tegemist anda
vélja laiendusaruande (sellisel juhul ei kohaldata punktis 3.9.2.2.2.2
osutatud + 7 % piiranguid).

[Ei kohaldata]
Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt
kiilmahapruse eest, esitab tootja selle kohta tiksikasjalikud andmed,
mis lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmérk on tagada tugevus ja hapru-
sest tingitud murdude viltimine madalal temperatuuril. Kui riikides,
kus tootamisel sellist lisakaitset vajatakse, hinnatakse kaitsekons-
truktsiooni sobivust madalal temperatuuril kditamiseks, on soovitatav
jérgida materjali suhtes jirgmisi miinimumnoudeid.

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstrukt-
siooni konstruktsiooniosade {ihendamiseks kasutatavad poldid ja
mutrid peavad olema kontrollitult vastupidavad madalale temperatuu-
rile.

Koik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel
kasutatavad keevituselektroodid peavad kokku sobima punktis
3.11.2.3 kirjeldatud kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasma-
terjal peab olema kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab tabelis
4.1 esitatud minimaalsetele noutavatele koormusenergia véirtustele
Charpy meetodil (V-kujuline soon). Terase klass ja kvaliteet tdpsus-
tatakse vastavalt ISO standardi 630:1995 muudatusele 1:2003.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja viiksema kui 0,2 % siisinikusisal-
dusega teras loetakse sellele ndudele vastavaks. Kaitsekonstrukt-
siooni muust materjalist kui terasest valmistatud konstruktsiooniele-
mentidel peab madalal temperatuuril olema samavéddrne koormus-
kindlus.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat koormusenergiat katse-
tades ei tohi ndidise suurus olla viiksem suurimast tabelis 4.1
esitatud suurusest, mida materjal voimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskdlas
standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vilja arvatud
naidise suurused, mis vastavad tabelis 4.1 esitatud mddtmetele.

Selle menetluse alternatiivina v3ib kasutada rahulikku voi poolrahu-
likku terast, mille kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon.
Terase klass ja kvaliteet tépsustatakse vastavalt ISO standardi
630:1995 muudatusele 1:2003.
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3.11.2.7.  Niidised peavad olema pikisuunalised ning vdetud lehtmaterjalist,
toru- voi konstruktsiooniosadest enne nende survetdotlust voi keevi-
tamist kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- vdi konstruktsioo-
niosadest tuleb ndidised votta suurimate mddtmetega kiilje keskelt
ning need ei tohi sisaldada keeviseid.

Tabel 4.1
Minimaalsed loogienergia vidrtused Charpy meetodil (V-kujuline soon)
Niidise suurus Energia temperatuuril Energia temperatuuril
- 30°C - 20°C
mm J I
10 x 10 (*) 11 27,5
10x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10 x 5(®) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15

() Néitab soovitatavat suurust. Naidise suurus ei tohi olla vdiksem suurimast soovitatavast
suurusest, mida materjal vdimaldab.

(®) Noutav energia temperatuuril — 20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri — 30 °C kohta
tépsustatud energiast. Lodgienergiat mdjutavad ka muud tegurid, st valtsimissuund, voolavus-
piir, terade orientatsioon ja keevitamine. Terase valimisel ja kasutamisel vdetakse neid tegu-
reid arvesse.

3.12. [Ei kohaldata]
Joonis 4.1
Koormuse rakendamine eest ja tagant, kaitsekabiin ja tagumine rullumisvastane kaitseraam
(Mootmed millimeetrites)

Joonis 4.1.a

Kaitsekabiin

-¢Koormus eest

Koormus tagant

Istme |
indeks |
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Joonis 4.1.b

Tagumine rullumisvastane Kkaitseraam

A

VA SO 4 .r’f‘f’.-"f’ff.-"x’x’.-"f’ffffffff.-"fffﬁffffff.""

AR B A A A L A B B B e A B A B R A A S B R S A B

Joonis 4.2
Pikikoormuskatse
Istme
indekspunkti
pikitelg
W
—_ o
W w
6 6
Teine
pikikoormus / Pikikoormus eest
eest voi = L i voi tagant

tagant / m.‘

/ 'la /fl/

N Y !
A IR

V4

. 4

&N
a4
]l
|
-
G
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Joonis 4.3
Niited W kohta kaardetailidega iimbermineku kaitsekonstruktsiooni (turvakabiini) puhul
Joonis 4.3.a

Umbermineku puhul kaitsev 4-postiline turvakabiin

WI/Q

w
1

w/6 we W 1opp-punkt

2
F— /_/—‘

Selgitused

1 — Istme indekspunkt
2 — Istme indekspunkt, pikikeskjoon
3 — Teise pikisuunalise koormuse rakenduspunkt, eest voi tagant

4 — Pikisuunalise koormuse rakenduspunkt, eest voi tagant
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Joonis 4.3.b

Umbermineku puhul Kkaitsev kahepostiline turvakabiin

Y A A G AL 4
‘I
)|

Selgitused
1 — Istme indekspunkt (SIP)

2 — Istme indekspunkt, pikikeskjoon
3 — Teise pikisuunalise koormuse rakenduspunkt, eest voi tagant

4 — Pikisuunalise koormuse rakenduspunkt, eest voi tagant.
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Joonis 4.4
Kiilgkoormuskatse (kiilgvaade), kaitsekabiin ja tagumine rullumisvastane kaitseraam
Joonis 4.4.a

Kaitsekabiin

Koormuse rakendamise punkt

Tagumise
pikikoormuse
tekitatav
labipaine

rV AN T A F g 7 4 5/ ' 5 WA Fi
I LI LTI LA LTS LS
Pl T R AEE Ol ECFE F P fF bk b

I FFrd

i 5 A T
L A B A | 3
Fod FErE 8T

Joonis 4.4.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam

Koormuse rakendamise punkt

Tagumise
pikikoormuse
tekitatav
labipaine

4 T 7
s P F AT A AT F

LLLT LS Y LIS L L L L LT L L L L L L L ET
LA U R T )

VA O AV A A GO QN (O AN (I O BN A AT GO Y AT SN O R A Y B SN R D
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Joonis 4.5

Kiilgkoormuskatse (tagantvaade)

| Istme indekspunkti pikitelg

/ Istme indekspunkti pikitelg
/_ Kiilgkoormuse Kulgk
/ —_— rakendamise koht, ACHTILIE
nagu punktis 3.5.3
A B I
I .
] [ ]
|
(a) (b)
Joonis 4.6
Muljumiskatse niidis
Mulpiispruss 7 /—Universaalsed tihvt-
[ liited
7——
Koormus I—Koo;mus
™ ; d
/-—Hiidrauliline
H | /| silinder
% Ik
Universaalsed tihvt-
. - liited
Pl (= : [
. \\ ]
/Tagatelje “—Esitelje

kinnitusplokk kinnitusplokk
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Joonis 4.7
Prussi asukoht esi- ja tagaosa muljumiskatsete korral, kaitsekabiin ja tagumine rullumisvastane kaitseraam
Joonis 4.7.a

Tagant muljumine

Prussiasukohttagaosa

Prussi asukoht tagaosa muljumiskatses
E muljumiskatses
A

Joonis 4.7.b

Eest muljumine

Prussi asukoht esiosa muljumiskatses ['Prussi asukoht esiosa muljumiskatses

Joonis 4.7.c

Tagumise rullumisvastase kaitseraami muljumiskatse

Prussi asukoht [~ Koormus
tagaosa
muljumiskatses

,—Muljumispruss
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Joonis 4.7.d

Kaitsekabiin

Prussiasukohttagaosa

muljumiskatses
Prussiasukohtesiosa
/ { muljumiskatses

< (Ao
23 R

ST A ST R T v

Joonis 4.7.e

Tagumine rullumisvastane kaitseraam

Prussiasukohttagaosa Prussiasukohtesiosa

muljumiskatses \ / muljumiskatses
= o
H &

»,
[

I LTS ETLL LIS L
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Joonis 4.8
Prussi asukoht esiosa muljumiskatse korral, kui kogu muljumisjoud ei ole suunatud ette
Joonis 4.8.a

Kaitsekabiin

Prussi asukoht pirast seda, kui
katuse esiosa ei pea esiosa
muljumiskatsele tdielikult vastu

Motteline tasapind
N, ’) Traktori osa, mis on
sl voimeline imbermineku
- korral taluma traktori massi
- - -
z e
AT
A B _ p
K ‘ I (

! / .\{

)
TV AAS T

Joonis 4.8.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam

~Koormus

Motteline tasapind Muljumispruss
Traktori esiosa, mis on

viimeline iimbermineku
korral taluma traktori
massi
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Joonis 4.9

Koormusjoudu rakendatakse prussi abil, mille keskpunkt ldbib traktori
(iihtlasi istme ja rooliratta) vertikaalset baastasandit.

Juhtum 1.: Umbermineku kaitsekonstruktsioon (turvakabiin), iste ja rooliratas
on kinnitatud tugevasti traktorikere kiilge.

Juhtum 2.: Umbermineku kaitsekonstruktsioon (turvakabiin) on kinnitatud tuge-
vasti traktorikere kiilge; iste ja rooliratas on kinnitatud pdrandale
(vedrustatud voi mitte), kuid EI OLE kinnitatud {imbermineku kait-
sekonstruktsiooni (turvakabiini) kiilge.

Molemal juhul hdlmab koormuskatsete kdikides etappides istme ja rooliratta
vertikaalne baastasand tavaliselt ka traktori raskuskeset.

Joonis 4.10

Koormusjoudu rakendatakse prussi abil, mille keskpunkt libib ainult traktori
vertikaalset baastasandit

Juhtumid 1 ja 2

P — Kont'rollpunli:t (muljumisprussi keskjoon)

Tugevasti traktori
Sassiile kinnitatud
turvakabiin

Traktori, istme jarooliratta vertikaalne

j F__ﬁ“}::% alusbaas

Juhtumid 3 ja 4 on seotud traktori Sassiiga, kus imbermineku kaitsekonstrukt-
sioon (turvakabiin) on platvormi kiilge kinnitatud kas jdigalt (juhtum 3) vdi
vedrustatult (juhtum 4). Sidumis- voi iihendamislahendused pohjustavad kabiini-
dele, litkumisruumidele ja vertikaalsele baaspinnale eri liikumisi.

Lo : Kontrollpunkt (muljumisprussi
Juhtum 3 f‘;g“"“;’““k‘ (i paian Juhtum 4 oty
et eskjoon d
Muljumispruss Muljumispruss
“ﬂ‘{]‘m}]ﬁlﬂ:@:’r}] ikaal FITELTY L
Istme ja rattarooli H | Tl e e Istme ja rattarooli | 1002 ==, & Lukumisnoum
baastasand 3 E ) baastasand | S -'.'E//_.Trllimrl vertikaalne basstasand
Plrands ksodu Kvasti aktosi = e, i i v istsamiza 2
Jilge kizmitmed nm:lubii: P SIP kingitared Torakabiin = .'g

adeans

.
Tt H

- : bt
i
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Tabel 4.2

Liikumisruumi moétmed

Moodtmed mm Mairkused
Al Ay 100 miinimum
B, By 100 miinimum
F, Fy 250 miinimum
F, Fy 250 miinimum
G, Gy 250 miinimum
G, Gy 250 miinimum
H, Hy 250 miinimum
H, Hy 250 miinimum
Ji Jo 250 miinimum
J2 Jo 250 miinimum
E, Ey 250 miinimum
E, Ey 250 miinimum
Dy Eo 300 miinimum
Jo Eo 300 miinimum
A A, 500 miinimum
B; B, 500 miinimum
C; C, 500 miinimum
D, D, 500 miinimum
I I, 500 miinimum
Fy Go —

Iy Go —
soltuvalt traktorist
Co Dy —

EO F()
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Joonis 4.11

Liikumisruum

21 A1

Selgitused
1 — Istme indekspunkt

Miirkus. Mdotmed vt tabelis 4.2 eespool.

Joonis 4.12
Liikumisruum
Joonis 4.12.a

Kiilgvaade Osa baastasandist

il
40 e il p:

£\

810+a

7w

300
o —
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Joonis 4.12.b

Tagant- voi eestvaade

500

—-|1 00 min.
T

900

——250——250—

‘—300ﬂ

S
Selgitused
1 — Istme indekspunkt
2 — Joud
3 — Baastasand
Joonis 4.13

Liikumisruum pddratava istme ja roolirattaga traktori puhul, kaitsekabiin ja tagumine rullumisvastane
kaitseraam

Joonis 4.13.a

Kaitsekabiin
Litkumisruum Liikumisruum tagurpidi
normaalasendis istme o asendis istme korral
korral et

NS
&,

7N

R

AN Q.Q
—y
'Aﬂ*t’b‘.ﬁ"&




02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 113

Joonis 4.13.b

Tagumine rullumisvastane kaitseraam

Liikumisruum Liikumisruum tagurpidi
normaalasendis istme e asendis istme korral

korral o= L

Joonis 4.14
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatse ei ole vajalik

rF s
Staatiline koormusjoud
Arvestuslik baasenergia
/ (vt markus 2)
L 7‘ _—
/ .
095D D' Labipaine g

Mdrkused
1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.

2. Ulekoormuskatse ei ole vajalik, kuna F, < 1,03 F'.
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Joonis 4.15
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatse on vajalik

»
Staatiline koormusjoud
Fmax {-=-=--=memeemmmmmm— 5 . _
P O <, Arvestuslik baasenergia
" z A (vt markus 2)
F e —/ ——————————————————————— : . 5% suurendatud energia
Fpy {==== _/_ ____________________________ 5_ _____ 4: _____ . (vt mérkus 3)
A
0950" D' Dy Labipaine
Mdrkused

1. Leida Fa, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F, > 1,03 F'.

3. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kuna Fb > 0,97F' ja Fb > 0,8F.
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Joonis 4.16
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatset tuleb jitkata

-
Staatiline koormusjoud
Fma.\‘ ----------------- . .
53 PRCDR— LA : Arvestuslik baasenergia
. 7 g (vt mérkus 2)
/ 5% suurendatud energia
(vt markus 3)
e 3 , _
y A . 10 % suurendatud energia
Lb L\ (vt markus 4)
FG A s Sl SN P 1 " = J:------!- ----i.- 1]
- 15 % suurendatud energia
o ST * ______ _____ foode ) / (vt mérkus 5)
20 % suurendatud energia
" W Lo N (vt markus 6)
an? - ?,"'_ D3 D, Labipaine
Ulekoormus
Mdrkused

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.
. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F, > 1,03 F'.

. Fp < 0,97 F', seepérast tuleb tilekoormust suurendada.

. Fq < 0,97 Fc, seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.

2

3

4. F. < 0,97 Fb, seepérast tuleb tilekoormust suurendada.

5

6. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kui Fe > 0,8 F max.
7

. Ulekoormuskatse ebadnnestub, kui koormus langeb alla 0,8 F max.

Selgitavad mdrkused VIII lisa kohta

! Kui ei ole sitestatud teisiti, on punktis B osutatud nduded ja numeratsioon

identsed OECD pdllu- ja metsamajanduses kasutatavate traktorite kaitsekons-
truktsioonide ametlike katsete (staatilised katsed) standardiseeritud juhiste sisu
ja numeratsiooniga (OECD standard 4, 2015. aasta véljaanne, juuli 2014).

- Kasutajatele tuletatakse meelde, et istme indekspunkt maératakse kindlaks
kooskdlas ISO standardiga 5353:1995 ning et see on traktori suhtes fikseeritud
punkt, mis ei muutu, kui istet keskasendist eemale reguleeritakse. Liikumis-
ruumi kindlaksméadramiseks on iste tagumises korgeimas asendis.

* Noutava energiataseme saavutamise ajal moddetud piisilabipaine + elastne
labipaine.
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IX LISA

Kitsaroopmeliste  traktorite  esiossa  paigaldatavate  iimbermineku

1.1.

1.2.

1.3.
1.3.1.

kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad nouded

A. ULDSATTED

Kitsaroopmeliste traktorite esiossa paigaldatavate timbermineku kait-
sekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad liidu nduded on sdtestatud
B osas

Katsed voib teha staatilisel voi diinaamilisel katsemeetodil B1 ja B2
osas sitestatud viisil. Mdlemad meetodid on samavéirsed.

Lisaks punkti 2 nduetele peavad olema tdidetud B3 osas sdtestatud
nduded kokkukiiva limbermineku kaitsekonstruktsiooni kohta.

B4 osas on esitatud arvutiprogramm traktori pideva voi katkestatud
rullumiskéitumise kindlaks tegemiseks virtuaalkatsetes.

B. KITSAROOPMELISTE TRAKTORITE ESIOSSA PAIGALDA-
TAVATE UMBERMINEKU KAITSEKONSTRUKTSIOONIDE
SUHTES KOHALDATAVAD NOUDED"

Mbisted
[Ei kohaldata]

Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (kaitsekabiin vdi -raam) (edas-
pidi ka ,kaitsekonstruktsioon”) on traktorile paigaldatud tarind,
mille esmane eesmirk on traktori tavakasutamisel véltida vdi vdhen-
dada juhile imberminekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon annab piisavalt suure liikumis-
ruumi, et kaitsta juhti, kes asub tarindiga piiratud ruumis voi ruumis,
mis on piiratud sirgldikudega tarindi valisservadest traktori mis tahes
osani, mis voib maapinnaga kokku puutuda ning mis suudab traktorit
timbermineku korral sellises asendis toetada.

Rattaréobe
Esialgne mdiste: ratta kesktasand

Ratta kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist, kus asuvad
rattavelje vilispinna vilisservad.

Rattardopme mdiste

Rattatelge labiv vertikaaltasapind 1dikub selle kesktasandiga piki
sirgjoont, mis puutub teatavas punktis kokku toetuspinnaga. Kui A
ja B on sel viisil méadratud punktid traktori ihel teljel olevatel
ratastel, on r66pmelaius punktide A ja B vaheline kaugus. Sel viisil
saab rattar60pme médrata nii esi- kui ka tagarataste puhul. Topeltra-
taste korral on rattaro6be kummagi rattapaari kesktasapinna vaheline
kaugus.
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1.4.

L.5.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.2.4.

1.6.
1.6.1.

1.6.1.1.

1.6.1.2.

1.6.2.

Lisamdiste: traktori kesktasand

Voetakse punktide A ja B piirasendid traktori tagateljel, mis annab
rattaroopme maksimaalse voimaliku véartuse. Traktori kesktasand on
sirgloigu AB keskpunktis selle sirgldiguga risti olev vertikaaltasa-
pind.

Teljevahe

Eespool médratletud kahte sirgloiku AB (iiks esi- ja teine tagarataste
puhul) ldbivate vertikaaltasapindade vaheline kaugus.

Istme indekspunkti kindlaksmddramine; istme asend ja reguleerimine
katseks

Istme indekspunkt (SIP)?

Istme indekspunkt médratakse kindlaks kooskolas ISO standardiga
5353:1995.

Istme asend ja reguleerimine katseks:

kui iste on reguleeritav, tuleb see reguleerida tagumisele kdrgeimale
positsioonile;

kui istme seljatoe kalle on reguleeritav, tuleb see reguleerida kesk-
misesse asendisse;

kui istmel on vedrustus, peab see olema fikseeritud keskmisesse
asendisse, kui see ei ole vastuolus istme tootja selgete juhistega;

kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt,
peab istme indekspunkti ldbiv pikitelg olema paralleelne traktori
vertikaalse pikitasandiga, mis ldbib rooliratta keskpunkti, ja mitte
kaugemal kui 100 mm sellest tasandist.

Liikumisruum
Vertikaalne baastasand ja vordlusjoon

Liikumisruum (joonis 6.1) on maiératud vertikaalse baastasandi ja
vordlusjoone suhtes.

Baastasand on traktori suhtes tavaliselt pikisuunaline vertikaaltasand,
mis kulgeb 1dbi istme indekspunkti ja rooliratta keskpunkti. Tavali-
selt Uihtib baastasand traktori keskpikitasandiga. Eeldatakse, et see
baastasand nihkub koormuse rakendamise ajal koos istme ja rooli-
rattaga horisontaalselt, kuid jddb traktori voi imbermineku kaitse-
konstruktsiooni pdranda suhtes risti.

Vordlusjoon on baastasandil olev joon, mis lébib istme indekspunk-
tist (140 + a,) mm tagapool ja (90 — a,) mm allpool asuvat punkti ja
esimest punkti rooliratta serval, millega see horisontaaltasandile
tooduna 15ikub.

Liikumisruumi kindlaksmédramine mittepdoratava istmega traktorite
puhul

Liikumisruum mittepdoratava istmega traktorite puhul on méératletud
allpool punktides 1.6.2.1-1.6.2.11 nii, et traktor asetseb horisontaal-
tasapinnal, iste on punktides 1.5.2.1-1.5.2.4% siitestatud viisil regu-
leeritud ja positsioneeritud ja reguleeritava rooliratta korral on rooli-
ratas istuva juhi jaoks keskmises juhtimisasendis; litkumisruum
piirneb jérgmiste pindadega:
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1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.2.11.

1.6.3.

baastasandi molemal kiiljel, sellest 250 mm kaugusel kulgevad kaks
vertikaaltasandit, mis ulatuvad punktis 1.6.2.8 maédératletud tasandist
300 mm {lespoole ja pikisuunaliselt vdhemalt 550 mm ettepoole
baastasandiga risti olevast vertikaaltasandist, mis jddb (210 — ay)
mm istme indekspunktist ettepoole;

baastasandi mdlemal kiiljel, sellest 200 mm kaugusel kulgevad kaks
vertikaaltasandit, mis ulatuvad punktis 1.6.2.8 maératletud tasandist
300 mm iilespoole ja pikisuunaliselt punktis 1.6.2.11 maéératletud
pinnast kuni baastasandiga risti oleva vertikaaltasandini, mis jaib
(210 — a,) mm istme indekspunktist ettepoole;

baastasandiga risti olev kaldpind, mis on vordlusjoonega paralleelne
ja sellest 400 mm korgemal, ulatudes tahapoole punktini, kus see
16ikub baastasandiga risti oleva ja istme indekspunktist (140 + ay)
mm tagapool asuvat punkti ldbiva vertikaaltasandiga;

baastasandiga risti olev kaldpind, mis puutub kokku punktis 1.6.2.3
médratletud tasandiga selle kdige tagumisel dérel ja toetub istme
seljatoe iilaosale;

baastasandiga risti olev vertikaaltasand, mis paikneb vdhemalt
40 mm roolirattast eespool ja vdhemalt (760 — a;,) mm istme indeks-
punktist eespool;

baastasandiga risti oleva teljega silinderpind raadiusega 150 mm, mis
on punktides 1.6.2.3 ja 1.6.2.5 madratletud tasandite suhtes tangent-
siaalne;

kaks paralleelset kaldpinda, mis ldbivad punktis 1.6.2.1 méaratletud
tasandite tlaservi, kusjuures 166gi rakendamise kiiljel asuv kaldpind
ei ole litkkumisruumi kohal baastasandile ldhemal kui 100 mm;

istme indekspunktist (90 — a,) mm allpool asuvat punkti 1dbiv hori-
sontaaltasand;

kaks baastasandiga risti olevat vertikaaltasandi osa, mis kulgevad
istme indekspunktist (210 — a,) mm eespool ning iihendavad vasta-
valt punktis 1.6.2.1 médratletud tasandite tagaservad punktis 1.6.2.2
madratletud tasandite esiservadega;

kaks punktis 1.6.2.8 méadratletud tasandist 300 mm korgusel kulgevat
horisontaaltasandi osa, mis tihendavad vastavalt punktis 1.6.2.2
maédratletud vertikaaltasandite tilaservad punktis 1.6.2.7 mééaratletud
kaldpindade allservadega;

pind, vajaduse korral kdverpind, mida kujundav joon on baastasan-
diga risti ja mis kulgeb piki istme seljatoe tagakiilge.

Liikumisruumi kindlaksméddramine pdodratava sdidusuunaga traktorite
puhul

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul on litkumisruum rooli ja istme kahe asendi jaoks méaratud
kahe liikumisruumi tihendamisel saadud ruum. Istme ja rooliratta



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 119

1.6.4.

1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.6.4.3.

1.7.
1.7.1.

1.7.2.

1.7.3.

1.7.4.

1.8.

koikide asendite puhul méaratakse liikumisruum kindlaks vastavalt
punktide 1.6.1ja 1.6.2 pdhjal juhiistme normaalasendi korral ning
punktide 1.6.1 ja 1.6.2 pdhjal juhiistme tagurpidi asendi korral (vt
joonis 6.2).

Lisaistmed

Kui traktorile on vodimalik paigaldada lisaistmeid, kasutatakse
katsetes ruumi, mis hdlmab istme indekspunkte koikides voimalikes
variantides. Kaitsekonstruktsioon ei tohi ulatuda laiemasse liikumis-
ruumi, mille puhul voetakse arvesse kdiki konealuseid istme indeks-
punkte.

Kui pérast katse tegemist tekib voimalus paigutada iste uude kohta,
tehakse kindlaks, kas istme uut indekspunkti timbritsev litkumisruum
jaab eelnevalt kindlaks maidratud ruumi piiridesse. Vastasel korral
tuleb teha uus katse.

Lisaiste ei holma istet muule isikule peale juhi ning see ei asu kohas,
kust ei ole vdimalik traktorit juhtida. Istme indekspunkti ei méaérat-
leta, kuna litkumisruumi maératlemine toimub seoses juhiistmega.

Mass
Koormamata / tithimass

Traktori mass ilma lisaseadmeteta, kuid koos jahutusvedeliku, dlide,
kiituse, tooriistade ja kaitsekonstruktsiooniga. See ei holma valikva-
rustuses olevaid eesmisi ja tagumisi ballastraskusi, rehviballasti,
kiilgemonteeritud seadmeid ega muid lisatarvikuid.

Suurim lubatud mass

Tootja deklareeritud traktori maksimummass, mis on tehniliselt
lubatud ja margitud sdiduki tehaseandmesildile ja/vdi tootja koos-
tatud kasutusjuhendisse.

Etalonmass

Valemites pendelraskuse langemiskdrguse, sisendenergia ja mulju-
misjoudude arvutamiseks kasutatav mass. See ei voi olla viiksem
kui koormamata mass ning peab olema piisav tagamaks, et massi-
koefitsient ei ole suurem kui 1,75 (vt punkt 1.7.4 ja 2.1.3).

Massikoefitsient

suurim lubatud mass

Koefitsient ( > ei tohi olla suurem kui 1,75.

ctalonmass

Moaotmiste tolerantsid

Lineaarmddtmed: + 3 mm
vélja arvatud: - - rehvi ldbipaine: + [ mm

- - konstruktsiooni ldbipaine horison- + 1 mm
taalkoormuse puhul:

- - pendelraskuse langemiskorgus: + 1 mm
Massid: + 0,2 % (anduri skaala 16ppvaértusest)
Joud: + 0,1 % (skaala 16ppvaéartusest)

Nurgad: + 0,1



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 120

1.9.

2.1.1.

Stimbolid

a, (mm) pool istme horisontaalsest reguleerimisulatusest;

a, (mm) pool istme vertikaalsest reguleerimisulatusest;

B (mm) traktori viikseim kogulaius;

By (mm) kaitsekonstruktsiooni maksimaalne vélislaius;

D (mm) konstruktsiooni  ldbipaine  106gipunktis  (diinaamilised
katsed) voi koormuse rakendamise punktis ja suunas (staa-
tilised katsed);

D' (mm) konstruktsiooni ldbipaine ndutava arvestusliku energia
puhul;

E, ) koormuse eemaldamise punktis neeldunud deformatsiooni-
energia. F-D kdveraga holmatud ala;

E; ) neeldunud deformatsioonienergia. F-D kovera alune ala;

EY Q)] prao voi rebendi jdrgsel lisakoormuse rakendamisel neel-
dunud deformatsioonienergia;

E"; ) tilekoormuskatse ajal neelduv deformatsioonienergia juhul,
kui koormus on eemaldatud enne selle iilekoormuskatse
alustamist. F-D kdvera alune ala;

E; ) pikisuunalise koormuse rakendamise ajal neelduv sise-
ndenergia;

E; ) kiilgkoormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia;

N) staatiline koormusjoud;

F' N) E'; -le vastav koormusjoud ndutava arvestusliku energia
puhul;

F-D jou/labipainde diagramm;

F; N) tagumisele tugevale piisiseadele rakendatav joud,

Finax N) koormuse rakendamise ajal tekkiv maksimaalne staatiline
koormusjoud, vilja arvatud tilekoormuse puhul;

F, N) vertikaalne muljumisjoud;

H (mm) pendelraskuse langemiskorgus (diinaamilised katsed);

H’ (mm) pendelraskuse langemiskorgus lisakatse puhul (diinaami-
lised katsed);

1 (kg.m?) traktori  vordlus-inertsimoment tagarataste  keskjoonel,
olenemata tagarataste massist;

L (mm) traktori vordlus-teljevahe;

M (kg) Traktori etalonmass tugevuskatsete ajal.

Kohaldamisala

Kéesolevat lisa kohaldatakse traktorite suhtes, millel on jargmised
omadused:

allpool esi- ja tagatelje madalaimat punkti ei ileta kliirens 600 mm,
arvestades ka diferentsiaali;

suuremate rehvidega varustatud iihe telje jdik voi reguleeritav mini-
maalne roopmelaius on alla 1150 mm. Eeldatakse, et suuremate
rehvidega telje rodbe on seatud mitte laiemaks kui 1 150 mm.
Teise telje roobet peab olema vdimalik seada selliselt, et kitsamate
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2.2.

3.1
3.1.1.

3.1.2.

3.1.2.1.

3.1.2.2.

3.1.2.3.

3.1.2.4.

3.1.2.5.

rehvide vilimised dédred ei ulatu kaugemale teise telje rehvide vili-
sddrtest. Kui molema telje veljed ja rehvid on samas mdddus, peab
jéik voi reguleeritav roopmelaius olema vdhem kui 1 150 mm;

traktori tiihikaalule vastav mass vahemikus 400 — 3 500 kilogrammi,
kaasa arvatud iimbermineku kaitsekonstruktsioon ja tootja soovitatud
suurima mddduga rehvid. Suurim lubatud mass on 5250 kg ning
massikoefitsient (suurim lubatud mass / etalonmass) ei ole suurem
kui 1,75;

kahe tugipostiga varustatud timbermineku kaitsekonstruktsioonid,
mis on kinnitatud iiksnes istme indekspunkti ette ja mille litkumis-
ruum on traktori védiksemate mddtmete tottu vdiksem, mistottu ei
tohiks juurdepdds juhi kohale olla mingil juhul tdkestatud, kuid
arvestades selliste konstruktsioonide kasutamise vaieldamatut liht-
sust, peetakse nende (kas kokkukdivad voi mitte) sdilitamist siiski
vajalikuks;

Moondakse, et on spetsiaalseid metsamasinaid, nagu kokkuveotrak-
torid ja skiiderid, mille suhtes ei ole kéesolev lisa kohaldatav.

Bl. STAATILISE KATSE LABIVIIMINE
Eeskirjad ja juhised
Tugevuskatsete eeltingimused
Kahe eclkatse tegemine

Kaitsekonstruktsiooniga voib tugevuskatseid teha iiksnes siis, kui on
edukalt tehtud nii kiilgstabiilsuse katse kui ka mittepideva rullumise
katse (vt voodiagramm joonisel 6.3).

Eelkatseteks ettevalmistamine

Traktor peab olema varustatud turvaasendis oleva iimbermineku kait-
sekonstruktsiooniga.

Traktoril tuleb kasutada tootja soovitatud suurima 1dbimdddu ja selle
1abimdddu juures viikseima ristldikega rehve. Rehvid ei tohi olla
tdidetud vedelballastiga ning rohk peab vastama tootja poolt pollu-
toodeks ette ndhtule.

Tagarattad peavad olema reguleeritud kitsaimale roopmelaiusele;
esirattad peavad olema reguleeritud samale rodpmelaiusele nii ldhe-
dale kui vOimalik. Kui esirataste puhul on vdimalik valida kahe
erineva roopme vahel, mis vordselt erinevad kitsaimast tagumisest
roopmest, tuleb valida neist kahest laiem.

Koik traktori paagid peavad olema tdis voi neis kasutatavad vede-
likud asendatud vastaval kohal vordse massiga.

Koik seeriatootmisel kasutatavad tarvikud peavad olema oma tavaa-
sendis traktorile kinnitatud.
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3.1.3.
3.1.3.1.

3.1.3.2.

3.1.4.
3.1.4.1.

3.1.4.2.
3.1.4.2.1.

3.1.4.2.2.

3.143.
3.1.43.1.

Kiilgstabiilsuse katse

Eespool tipsustatud viisil ette valmistatud traktor paigutatakse hori-
sontaaltasapinnale nii, et traktori esitelje keskpunkt voi keskliigen-
diga traktori puhul kahe telje vaheline horisontaalne keskpunkt saaks
vabalt liikuda.

Tungraua voi tostuki abil kallutatakse traktori seda osa, mis on
jéigalt kinnitatud rohkem kui 50 % traktori raskusest kandvale teljele,
modtes pidevalt kaldenurka. Hetkel, kui traktor saavutab maad
puudutavatel ratastel ebakindla tasakaalu, peab see nurk olema vihe-
malt 38°. Katse tehakse iiks kord téielikult paremale lukku pooratud
roolirattaga ja teine kord tdielikult vasakule lukku pddratud roolirat-
taga.

Mittepideva rullumise katse
Uldised mirkused

Selle katse eesmirk on kontrollida, kas traktorile juhi kaitsmiseks
kinnitatud konstruktsioon suudab edukalt viltida pidevat rullumist,
kui traktor paiskub kiilgsuunas timber ndlval, mille kallak on 1:1,5
(joonis 6.4).

Mittepideva rullumise tdendamiseks voib kasutada iihte punktides
3.1.4.2 ja 3.1.4.3 kirjeldatud kahest meetodist.

Mittepideva rullumise demonstreerimine imberminekukatse abil

Umberminekukatse tehakse vihemalt nelja meetri pikkusel katse-
ndlval (vt joonis 6.4). Pind peab olema kaetud vahemalt 18 cm
paksuse materjalikihiga, mille mulla koonuslébistamise indeksi modot-
mist késitlevate standardite ASAE S313.3 FEB1999 ja ASAE EP542
FEB1999 kohaselt mdddetud koonuslidbistamise indeks on:

A =235+20
vOi
B =335+20

Punktis 3.1.2 kirjeldatud viisil ette valmistatud traktorit kallutatakse
kiilgsuunas algkiirusega null. Selleks paigutatakse traktor katsendlva
algusesse selliselt, et allamége jddva kiilje rattad paiknevad ndlval ja
traktori kesktasand on samakorgusjoontega paralleelne. Pdrast katse-
ndlva pinnaga kokkupuutumist voib traktor iimber kaitsekonstrukt-
siooni iilemise nurga poorates maapinnalt iiles kerkida, kuid ei tohi
imber paiskuda. Traktor peab vajuma tagasi sellele kiiljele, mis
langes esimesena vastu maad.

Mittepideva rullumise demonstreerimine arvutuse abil

Mittepideva rullumise tdendamiseks arvutuse abil on vaja tépselt
teada jargmisi traktorit iseloomustavaid andmeid (vt joonis 6.5):

By (m) tagumise rehvi laius;

Bs (m) kaitsekonstruktsiooni laius parempoolse ja vasakpoolse

166gipunkti vahel;
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B,
Dy
D,
D;
Hy
H,
Hy
H;
Ly
Ly

Lo

Ly

(m)
(rad)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)

(m)

(kg)
(kgm?)

(m)

kapotikaane laius;

esitelje poordenurk nullasendist litkumise 16puni;
esirehvide korgus tdieliku teljekoormuse juures;
tagarehvide korgus téieliku teljekoormuse juures;

esitelje keskpunkti korgus;

raskuskeskme korgus;

166gipunkti kdrgus;

kapotikaane korgus;

raskuskeskme ja esitelje vaheline horisontaalkaugus;
raskuskeskme ja tagatelje vaheline horisontaalkaugus;
horisontaalkaugus raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni
16ike juhtpunkti vahel (miinusmérgiga, kui see punkt
paikneb raskuskeskmest eespool);

horisontaalkaugus raskuskeskme ja kapotikaane eesmise
nurga vahel;

arvutuses kasutatav traktori mass;
inertsimoment pikiteljelt 1dbi raskuskeskme;

tagatelje roopmelaius.

Roopmelaiuse (S) ja rehvilaiuse (Bp) summa peab olema
suurem kui kaitsekonstruktsiooni laius Bg.

3.1.4.3.2.  Arvutamiseks vdib teha jargmisi lihtsustavaid oletusi:

3.1.4.3.2.1. seisev tasakaalustatud esiteljega traktor paiskub kallakuga 1:1,5
ndlval imber kohe, kui raskuskese on poodrlemisteljest vertikaalselt

kdrgemal;

3.1.4.3.2.2. poorlemistelg on traktori pikisuunalise teljega paralleelne ja labib
esimese ja tagumise allamége jddva ratta kontaktpindade keskme;

3.1.4.3.2.3. traktor ei libise allamige;

3.1.4.3.2.4. kokkupdrge ndlvaga on osaliselt elastne, elastsuskoefitsiendiga

3.1.4.3.2.5. ndlva tungimise sligavus ja kaitsekonstruktsiooni deformatsioon
annavad kokku

T =0,2m

3.1.4.3.2.6. iikski teine traktori osa ndlva ei tungi.
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3.1.4.33.

3.1.5.
3.1.5.1.

3.1.5.2.

3.1.5.3.

3.1.54.

3.1.5.5.

3.1.5.6.

3.1.5.7.

3.1.5.8.

Arvutiprogramm (BASIC), et méirata kindlaks pidev voi katkestatud
rullumiskéitumine esiossa paigaldatud kaitsekonstruktsiooniga kitsa-
roopmelise traktori kiiljeli paiskumisel, on osa kdesolevast katseju-
hisest ning ndited selle kohta on esitatud osa B4 punktides 6.1-6.11.

Modtmismeetodid
Horisontaalkaugus raskuskeskme ja taga- (L;) voi esitelje (L,) vahel

Traktori mdlemal kiiljel mdddetakse taga- ja esitelje vaheline kaugus
tagamaks, et telgede vahel puudub poordenurk.

Kaugus raskuskeskme ja tagatelje (L3) voi esitelje (L,) vahel arvu-
tatakse traktori massi jaotumise pdhjal taga- ja esirataste vahel.

Taga- (D3) ja esirehvide (D,) korgus

Mobddetakse rehvi kdrgeima punkti kaugus maapinnast (joonis 6.5)
ning esi- ja tagarehvide puhul kasutatakse sama meetodit.

Horisontaalkaugus raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 16ike juht-
punkti vahel (Lg).

Modddetakse raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 16ike juhtpunkti
vaheline kaugus (joonised 6.6.a, 6.6.b ja 6.6.c). Kui kaitsekonstrukt-
sioon asub raskuskeskme tasandist eespool, on saadud mdot miinus-
margiga (— Lg).

Kaitsekonstruktsiooni laius (Bg)

Moddetakse kaitsekonstruktsiooni kahel vertikaalsel postil asuva
parempoolse ja vasakpoolse 166gipunkti vaheline kaugus.

Loogipunkt mairatakse kindlaks kaitsekonstruktsiooniga tangent-
siaalsel tasandil, mis 1ébib esi- ja tagarchvide iilemiste viliste punk-
tide moodustatud joont (joonis 6.7).

Kaitsekonstruktsiooni kdrgus (Hg)

Moddetakse konstruktsiooni 166gipunkti vertikaalkaugus maapinnast.

Kapotikaane kdrgus (H7)

Maoddetakse kapotikaanel asuva 166gipunkti vertikaalkaugus maapin-
nast.

Loogipunkt médratakse kindlaks kapotikaane ja kaitsekonstruktsioo-
niga tangentsiaalsel tasandil, mis 1dbib esirehvi iilemisi viliseid
punkte (joonis 6.7). Mdotmised tehakse kapotikaane molemal kiiljel.

Kapotikaane laius (B7)

Mooddetakse eelnevalt madratud kahe kapotikaanel asuva 166gipunkti
vaheline kaugus.

Horisontaalkaugus raskuskeskme ja kapotikaane eesmise nurga vahel
(L7)
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3.1.5.9.

3.1.5.10.

3.1.5.11.

3.1.5.12.

3.1.5.13.

3.2.

3.2.1.
3.2.1.1.

3.2.1.2.

3.2.1.3.
3.2.13.1.

Moddetakse eelnevalt médratud, kapotikaanel asuva 166gipunkti
kaugus raskuskeskmest.

Esitelje keskpunkti korgus (Ho)

Esitelje keskpunkti vertikaalkaugus esirataste telje keskpunktist (Hy;)
peab olema esitatud tootja tehnilises aruandes ja see tuleb jarele
vaadata.

Moddetakse esirataste telje keskpunkti vertikaalkaugus maapinnast
(Hp>) (joonis 6.8).

Esitelje keskpunkti kdrgus (Hg) on mdlema eespool esitatud vairtuse
summa.

Tagumine r6opmelaius (S)

Moddetakse minimaalne tagumine roopmelaius suurimate tootja
tapsustatud rehvide kasutamise korral (joonis 6.9).

Tagumise rehvi laius (By)

Moddetakse tagumise rehvi vilise ja sisemise verikaaltasandi vahe-
line kaugus rehvi iilaosas (joonis 6.9).

Esitelje poordenurk (Dg)

Molemal pool telge moddetakse suurim nurk, mis on médratletud
esitelje liikkumisega horisontaalasendist maksimaalse ldbipainde asen-
disse, vottes arvesse amortisaatorite vOimalikku kokkusurumist.
Kasutatakse suurimat moddetud nurka.

Traktori mass

Traktori mass médratakse kindlaks vastavalt punktis 1.7.1 tdpsus-
tatud tingimustele.

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete
tugevuse katsetamise tingimused

Uldnduded
Katse eesmirk

Spetsiaalsete kinnitusvahendite abil tehtavate katsete eesmirk on
simuleerida koormusi, mis mdjutavad kaitsekonstruktsiooni traktori
imberminekul. Need katsed vdimaldavad teha tdhelepanekuid kait-
sekonstruktsiooni ja selle kinnituskronsteinide ning katsekoormust
iilekandvate traktoriosade tugevuse kohta.

Katsemeetodid

Katsed voib teha diinaamilisel voi staatilisel katsemeetodil (vt A
lisa). Mdlemad meetodid on samavédrsed.

Katsete ettevalmistamise tildreeglid

Kaitsekonstruktsioon peab vastama seeriatoodangu spetsifikatsiooni-
dele. See peab olema kinnitatud tootja soovitatud meetodil tihele
neist traktoreist, mille jaoks see on projekteeritud.
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3.2.13.2.

3.2.1.33.

3.2.1.34.

3.2.2.
322.1.

3222,
3222.1.

32222.

3.2.223.

32224

Mirkus:  staatiliseks tugevuskatseks ei ole vaja komplektset trak-
torit, kuid kaitsekonstruktsioon ja need traktori osad, millele see on
kinnitatud, peavad moodustama todtava terviku (edaspidi ,,agre-
gaat”).

Nii staatilisteks kui ka diinaamilisteks katseteks peab monteeritud
traktor (vOi agregaat) olema varustatud kd&igi seeriatoodangu
osadega, mis voivad mdjutada kaitsekonstruktsiooni tugevust voi
olla vajalikud tugevuskatse tegemiseks.

Punktis 3.2.3 esitatud nduetele vastavuse tingimuste tditmise kont-
rollimiseks peavad traktorile (vOi agregaadile) olema monteeritud ka
litkkumisruumis ohtu tekitada voivad osad.

Koik traktori voi kaitsekonstruktsiooni osad, sealhulgas ilmastiku
eest kaitsvad osad, peavad olema lisatud vdi joonistel esitatud.

Tugevuskatseteks tuleb eemaldada koik paneelid ja eemaldatavad
mittekonstruktsioonilised osad, et need ei lisaks kaitsekonstruktsioo-
nile tugevust.

Roopmelaiust tuleb reguleerida selliselt, et rehvid tugevuskatse ajal
kaitsekonstruktsiooni voimaluse korral ei toetaks. Kui katsed tehakse
staatilise menetluse kohaselt, voib rattad eemaldada.

Katsed
Katsete jarjekord staatilises katsemenetluses

Ilma et see piiraks punktides 3.3.1.6 ja 3.3.1.7 nimetatud lisakatseid,
on katsete jérjekord jargmine:

1) koormuse rakendamine konstruktsiooni tagaosale
(vt punkt 3.3.1.1);

2) tagaosa muljumise katse
(vt punkt 3.3.1.4);

3) koormuse rakendamine konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 3.3.1.2);

4) koormuse rakendamine konstruktsiooni kiiljele
(vt punkt 3.3.1.3);

5) muljumiskoormus konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 3.3.1.5).

Uldnduded
Kui katse kdigus moni traktori tOkestusvahendite osa puruneb voi

liigub, alustatakse katset uuesti.

Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega
reguleerida.

Traktoril peab katsete véltel olema sees tiihikdik ja pidurid peavad
olema vilja lilitatud.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema
katsete ajal blokeeritud.
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3.2.225.

3.2.3.
3.23.1.

323.1.1.

3.23.1.2.

3.2.3.1.3.

323.1.4.

3.23.15.

3.2.3.1.6.

3.23.2.

3.24.

3.2.5.
3.2.5.1.
3.25.1.1.

3.2.5.1.2.

3.2.5.1.3.

3.2.5.1.4.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele rakendatakse esimene
koormus, peab olema see kiilg, mis katse tegijate arvates saab kons-
truktsiooni jaoks koormusi kdige ebasoodsamates tingimustes. Kiilg-
mist ja tagumist koormust tuleb rakendada kaitsekonstruktsiooni
keskpikitasandi molemale kiiljele. Koormust tuleb eest rakendada
kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi samale kiiljele, millele raken-
dati kiilgkoormust.

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see
vastab jargmistele tingimustele:

parast thtegi katseosa ei tohi sellel olla pragusid ega rebendeid
punkti 3.3.2.1 tdhenduses voi

kui muljumiskatse kidigus ilmnevad olulised praod vdi rebendid,
tuleb viivitamatult pérast pragusid vdi rebendeid pohjustanud mulju-
mist teha vastavalt punkti 3.3.1.7 kohane lisakatse;

katsete ajal ei tohi iikski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda punktis
1.6 maaratletud liikumisruumi, vélja arvatud tilekoormuskatse puhul;

kooskdlas punktiga 3.3.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma
koiki liikumisruumi osasid, viélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada survet istme kons-
truktsioonile;

kooskdlas punktiga 3.3.2.4 mdddetud elastne ldbipaine peab olema
alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla iihtegi
eenduvat lisaseadet ega osa, mis vOiks timbermineku korral juhti
vigastada, ega tihtegi sellist osa, millesse juht voiks konstruktsiooni
labipainde tulemusel niiteks sdért voi labajalga pidi kinni jaada.

[Ei kohaldata]

Katsemasinad ja -seadmed
Staatilise katse seade

Staatilise katse seade peab vdimaldama rakendada kaitsekonstrukt-
sioonile telgsurvejoudu voi koormust.

Tuleb luua sellised tingimused, et koormus jaguneks selle rakenda-
mise suunas Uhtlaselt modda prussi, mille pikkus on tépselt 50ga
jaguv suurus vahemikus 250-700 mm. Jdiga prussi otsa korgus on
150 mm. Kaitsekonstruktsiooniga kokku puutuvad prussi servad
peavad olema {imarad, kdverusraadiusega kuni 50 mm.

Polsterdust peab olema vdimalik reguleerida koormuse suuna suhtes
mis tahes nurga all nii, et see jirgiks konstruktsiooni ldbipaindumisel
selle koormust taluva pinna nurgamuutusi.

Jou rakendamise suund (korvalekalle horisontaal- ja vertikaalsuu-
nast):
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3.2.5.15.

3252,
3.2.52.1.

3.2.52.2.

3.2.53.
3.2.53.1.

3.2.53.2.

3254

3.2.55.

3.2.55.1.

3.2.55.2.

— katse alguses, nullkoormuse juures: +2°;

— katse ajal, koormuse all: horisontaaltasapinnast 10° iilespoole ja
20° allapoole. Sellised korvalekalded tuleb hoida minimaalsed.

Selleks et koormust saaks igal hetkel késitada staatilisena, peab 1ébi-
painde kiirus olema kogu aeg piisavalt aeglane (vdhem kui 5 mm/s).

Kaitsekonstruktsioonis neeldunud energia modtmise seade

Konstruktsioonis neeldunud energia méaramiseks joonestatakse jou
ja labipainde soltuvuse kover. Konstruktsioonile koormuse rakenda-
mise punktis ei ole joudu ja labipainet vaja mdodta, kuid joudu ja
labipainet mdddetakse samaaegselt ja kollineaarselt.

Léabipainde mootmise ldhtepunkt valitakse selliselt, et voetakse
arvesse ainult konstruktsioonis ja/vdi traktori teatavate osade ldbi-
paindel neeldunud energiat. Kinnituste ldbipaindel ja/voi libisemisel
neeldunud energiat ei arvestata.

Traktori maapinnale kinnitamise viisid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel traktori
kinnitamiseks vajalikku ala hdlmavad kinnitusroopad peavad olema
jéigalt kinnitatud paindumatule alusele katseseadme lahedal.

Traktor tuleb roobastele kinnitada sobivate vahenditega (plaadid,
kiilud, terastrossid, tungrauad jne) nii, et see katse ajal ei liiguks.
Seda nouet kontrollitakse katse ajal tavalisi pikkuse modtmise vahen-
deid kasutades.

Kui traktor liigub, korratakse tervet katset, vdlja arvatud juhul, kui
jou ja ldbipainde soltuvuse kdvera joonestamiseks vajalik ldbipainde
modtmise slisteem on kinnitatud traktori kiilge.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 6.10 kujutatud seadmega peab olema vdimalik rakendada
kaitsekonstruktsioonile allapoole suunatud joudu ligikaudu 250 mm
laiuse jdiga prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud
koormust avaldava mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid telje-
tugesid, et traktori rehvidele ei mojuks muljumisjoud.

Muud modteseadmed

Vaja ldheb ka jargmisi mooteseadmeid:

seade elastse ldbipainde modtmiseks (vahe maksimaalse lédbipainde
momendi ja piisilabipainde vahel; vt joonis 6.11);

seade, mille abil kontrollitakse, kas kaitsekonstruktsioon on tunginud
litkkumisruumi ning kas viimane on jiddnud katse ajal konstruktsioo-
niga kaitstavasse alasse (vt punkt 3.3.2.2).
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3.3.
33.1.
33.1.1.
33.1.1.1

33.1.1.2.

3.3.1.1.3.

33.1.1.4.

33.1.2.
33.1.2.1.

33.1.2.2.

33.1.2.3.

33.1.2.4.

Staatiline katse
Koormus- ja muljumiskatsed
Koormus tagant

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga paral-
leelsel vertikaaltasandil.

Koormuse rakenduspunktiks on timbermineku kaitsekonstruktsiooni
see osa, mis traktori tahapoole {imbermineku korral puudutab
maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv.
Vertikaalne tasapind, mille suhtes koormust rakendatakse, paikneb
kaitsekonstruktsiooni tilaserva valisdart puudutavast, traktori keskta-
sapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis
vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi véljaulatuv, kasuta-
takse kiile, mis voimaldavad sellele koormust rakendada ilma kons-
truktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.6.3 kirjelda-
tule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema
vihemalt

E11:500+0,5M

Pooratava soidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul kasutatakse sama valemit.

Koormus eest

Koormust rakendatakse horisontaalselt vertikaalse tasapinna suhtes,
mis on paralleelne traktori kesktasapinnaga ja paikneb kaitsekons-
truktsiooni iilaserva vilisdart puudutavast, traktori kesktasapinnaga
paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab iihele
kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Koormuse rakenduspunktiks on imbermineku kaitsekonstruktsiooni
see osa, mis traktori edasisuunas litkumisel kiiljele imbermineku
korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt kons-
truktsiooni tlaserv.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi véljaulatuv, kasuta-
takse kiile, mis voimaldavad sellele koormust rakendada ilma kons-

truktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.5.3 kirjelda-
tule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema
véhemalt

E;1=500+05M

Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul on neeldunud energia eespool esitatud valemi ja alljargnevate
valemite abil leitud véartustest suurim:

Ei; =2,165x 1077 M x L?

Vo1

Ei = 0,574 1
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3.3.1.3.
3.3.1.3.1.

3.3.1.3.2.

3.3.1.3.3.

33.1.3.4.

33.14.

3.3.15.

Koormus kiiljelt

Kiilgkoormust rakendatakse horisontaalselt vertikaaltasapinnal, mis
on traktori kesktasapinnaga risti. Koormuse rakenduspunktiks on
timbermineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiljele
timbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena,
tavaliselt konstruktsiooni iilaserv.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.2.5.3 kirjelda-
tule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema
vihemalt

Eis = 1,75 M(B¢ + B)/2B

Pooratava soidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul on neeldunud energia eespool esitatud valemi ja alljargneva
valemi abil leitud véartustest suurim:

E,=175M

Muljumine tagant

Pruss asetatakse iile konstruktsiooni tagumis(t)e iilemis(t)e osa(de) ja
muljumisjoudude resultant peab paiknema traktori kesktasapinnal.
Rakendatakse joudu F,, kus:

F, =20M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit parast kaitsekonstruktsiooni
silmaga ndhtava litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea, rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapin-
nani, mis ihendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori tagakiilje
selle osaga, mis suudab timbermineku korral traktorit toetada.

Seejdrel jou rakendamine ldpetatakse ning muljumisel kasutatav
pruss paigutatakse kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis suudab
traktorit tdielikul iimberminekul toetada. Seejdrel rakendatakse
muljumisjéudu F, uuesti.

Muljumine eest

Pruss asetatakse iile konstruktsiooni eesmis(t)e iilemis(t)e osa(de) ja
muljumisjoudude resultant peab paiknema traktori kesktasapinnal.
Rakendatakse joudu F,, kus:

F, =20 M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit parast kaitsekonstruktsiooni
silmaga néhtava litkumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea, rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapin-
nani, mis thendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori esikiilje selle
osaga, mis suudab timbermineku korral traktorit toetada.

Seejarel jou rakendamine lopetatakse ning muljumisel kasutatav
pruss paigutatakse kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis suudab
traktorit tdielikul @imberminekul toetada. Seejdrel rakendatakse
muljumisjoudu F, uuesti.
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3.3.1.6.

3.3.1.7.

3.3.2.
33.2.1.

33.2.2.

3.3.2.3.

Téiendav iilekoormuskatse (joonised 6.14-6.16)

Ulekoormuskatse tehakse kdikidel juhtudel, kui labipainde viimase
5 % saavutamise ajal viheneb joud rohkem kui 3 %, kui kaitsekons-
truktsioonis on neeldunud ndutav energia (vt joonis 6.15).

Ulekoormuskatse seisneb horisontaalse koormuse jérkjirgulises
suurendamises 5 % kaupa esialgsest ndutavast energiast kuni maksi-
maalselt 20 % energia lisamiseni (vt joonis 6.16).

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pérast igakordset ndutava
energia suurendamist 5, 10 voi 15 % vorra vdheneb joud iga 5 %
lisatud energia kohta vahem kui 3 % ja jadb suuremaks kui 0,8 F ..

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pérast 20 % lisatud
energia neeldumist kaitsekonstruktsioonis on joud suurem kui 0,8

Fmax~

Ulekoormuskatse ajal on elastse ldbipainde tdttu lubatud lisapragude
ja -rebendite tekkimine ja/vdi kaitsekonstruktsiooni litkumisruumi
tungimine vOi litkumisruumi kaitse puudumine. Pérast koormuse
eemaldamist ei tohi konstruktsioon aga tungida liikumisruumi, mis
peab olema téielikult kaitstud.

Téaiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa
pidada tithiseks, teostatakse viivitamatult pirast pragude voi reben-
dite tekkimise esile kutsunud katset teine samasugune muljumiskatse,
rakendades joudu 1,2 F,.

Modtmised
Murrud ja praod

Pérast iga katset kontrollitakse kdiki traktori konstruktsiooniele-
mente, liitekohti ja kinnitusvahendeid visuaalselt voimalike murdu-
miste vOi pragude leidmiseks, arvestamata viikesi pragusid ebaolu-
listes osades.

Liikumisruumi sisenemine

Igal katsel kontrollitakse, ega mdni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole
tunginud punktis 1.6 médratletud litkumisruumi.

Peale selle ei tohi liikumisruum jadda viljapoole kaitsekonstrukt-
siooni kaitstavat ala. Siinkohal loetakse liikumisruum kaitsekons-
truktsiooni kaitsealast vélja jddvaks juhul, kui moni selle osa puudu-
taks traktori Umberminekul katsekoormuse rakendamise suunas
maapinda. Selle hindamiseks peavad esi- ja tagarehvid ning ré6pme-
laius vastama tootja tdpsustatud viikseimale standardmdddule.

Katsed tagumise tugeva piisiseadmega

Kui traktori juhiistme taha on paigaldatud jéik tugiosa, kaitsekate voi
muu tugev piisiseade, peetakse seda kiilili v&i tagurpidi timbermi-
nekul kaitsepunktiks. Selline juhiistme taha paigaldatud tugev piisi-
seade peab suutma purunemata voi liikumisruumi tungimata taluda
traktori kesktasandil raamiga risti rakendatavat allapoole suunatud
joudu F;, kus
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3.3.24.

3.3.255.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.2.1.

3.4.2.1.1.

3.4.2.1.2.

34.2.13.

3.4.2.14.

3.4.2.1.5.

Fi=15M

Jou rakendamise algne nurk on 40°, mida arvutatakse maapinnaga
paralleelselt tasandilt, nagu on niidatud joonisel 6.12. Sellise jaiga
osa laius peab olema vihemalt 500 mm (vt joonis 6.13).

Peale selle peab see olema piisavalt jdik ja kindlalt traktori tagaosale
kinnitatud.

Elastne ldbipaine kiilgkoormuse korral

Elastset labipainet mdddetakse koormuse rakendamise punkti ldbival
vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm istme indekspunktist kdrgemal.
Selle mdotmiseks kasutatakse joonisel 6.11 esitatud seadmetega
sarnaseid seadmeid.

Piisilébipaine

Pédrast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni
pisildbipaine. Selleks registreeritakse enne katse alustamist peamiste
imbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendid istme indeks-
punkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

[Ei kohaldata]

Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni trakto-
rile kinnitamise meetodit tehniliselt muudetakse, voib algse katse
teinud katseiiksus juhul, kui traktor ja kaitsekonstruktsioon on rahu-
ldavalt labinud punktides 3.1.3 ja 3.1.4 maératletud kiilgstabiilsuse ja
mittepideva rullumise eelkatsed ning kui punktis 3.3.2.3 kirjeldatud
tagumist tugevat piisiseadet on pérast paigaldamist katsetatud vasta-
valt kdesolevas punktis (vilja arvatud punkt 3.4.2.2.4) kirjeldatud
menetlusele, anda vilja tehnilise laiendamise aruande jérgmistel
juhtudel.

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimude-
litele

Lo6gi- voi koormus- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga trakto-
rimudeliga, kui kaitsekonstruktsioon ja traktor vastavad punktides
3.4.2.1.1-3.4.2.1.5 osutatud tingimustele.

Kaitsekonstruktsioon (sealhulgas tagumine tugev piisiseade) on
katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga identne.

Noutav energia ei tileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem kui
5 % vorra.

Kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon kinni-
tatakse, on identsed.

Koik osad, niiteks porilauad ja kapotikaas, mis vdivad kaitsekons-
truktsiooni toetada, on identsed.

Istme asend ja selle olulised mdotmed kaitsekonstruktsiooni sees
ning kaitsekonstruktsiooni suhteline asend traktoril peavad olema
sellised, et liikumisruum oleks katsete jooksul ka ldbipaindunud kait-
sekonstruktsiooniga alati kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse
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3.4.22.

3.422.1.

3.4.22.2.

3.4222.1.

342222,

3.42223.

3.4.223.

sama liikkumisruumi vordluspunkti kui algses katseprotokollis, vasta-
valt siis kas istme vordluspunkti voi istme indekspunkti).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni
muudetud mudelitele

Seda menetlust tuleb jargida juhul, kui punkti 3.4.2.1 nduded ei ole
tdidetud, ning seda ei tohi kasutada juhul, kui muutub kaitsekons-
truktsiooni traktorile kinnitamise meetodi pohimdte (nt kummist toed
asendatakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mojuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni
ebaolulises osas paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskin-
nitus); erineva istme indekspunkti asukohaga istmete lisamine kait-
sekonstruktsiooni piires (tingimusel, et kontrollitakse, et uus liik-
umisruum / uued litkumisruumid on kdikide katsete jooksul ka labi-
paindunud konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis vodivad algse katse tulemusi mdjutada, seadmata
kahtluse alla kaitsekonstruktsiooni nduetele vastavust (nt konstrukt-
sioonielemendi muutmine, kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnita-
mise meetodi muutmine). Teha voib valideerimiskatse ja kanda
selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellisele tiilibilaiendamisele kehtestatakse jargmised piirangud:

ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui
viit laiendust;

valideerimiskatse tulemused kiidetakse laiendamise puhul heaks
juhul, kui on tdidetud koik kdesoleva lisa nduetele vastavuse tingi-
mused ja kui:

— pirast iga 166gikatset moddetud ldbipaine ei erine algses katse-
protokollis sisalduvast pérast iga 166gikatset mdddetud ldbipain-
dest rohkem kui £7 % (diinaamiliste katsete korral);

— eri horisontaalsete koormuskatsete kdigus ndutava energiataseme
saavutamisel mdoddetud joud ei erine algses katses ndutava ener-
giataseme saavutamisel moddetud joust rohkem kui +7 % ning
eri horisontaalsete koormuskatsete kdigus noutava energiataseme
saavutamisel mdddetud libipaine* ei erine algses katseprotokollis
esitatud ndutava energiataseme saavutamisel mdddetud labipain-
dest rohkem kui £7 % (staatiliste katsete korral);

iiks laiendusaruanne vaib sisaldada rohkem kui iihte kaitsekonstrukt-
siooni muudatust, kui need kujutavad endast ithe kaitsekonstrukt-
siooni eri variante, kuid iihes laiendusaruandes on lubatud vaid ks
valideerimiskatse. Katsetamata variante kirjeldatakse laiendusaruande
eraldi jaos.

Juba katsetatud kaitsekonstruktsiooni tootja deklareeritud etalonmassi
suurendamine. Kui tootja soovib jitkata sama tiiiibikinnitusnumbri
kasutamist, voib pérast valideerimiskatse tegemist anda vilja laien-
dusaruande (sellisel juhul ei kohaldata punktis 3.4.2.2.2.2 osutatud
+7 % piirangut).
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34224

3.5.

3.6.
3.6.1.

3.6.2.

3.6.2.1.

3.6.2.2.

3.6.2.3.

3.6.2.4.

3.6.2.5.

3.6.2.6.

3.6.2.7.

Tagumise tugeva piisiseadme muutmine v3i uue tagumise tugeva
piisiseadme lisamine. Tuleb kontrollida, kas litkumisruum on koikide
katsete ajal ka ldbipaindunud konstruktsiooniga Kkaitstud, vottes
arvesse uut voi muudetud tagumist tugevat piisiseadet. Teha tuleb
tagumise tugeva piisiseadme valideerimine, mis koosneb punktis
3.3.2.3 kirjeldatud katsest, ning katse tulemused kantakse laiendusa-
ruandesse.

[Ei kohaldata]

Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt
kiilmahapruse eest, esitab tootja selle kohta tiksikasjalikud andmed,
mis lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmérk on tagada tugevus ja hapru-
sest tingitud murdude véltimine madalal temperatuuril. Soovitav on
jérgida materjali suhtes jargmisi miinimumndudeid, kui hinnatakse
kaitsekonstruktsiooni sobivust madalal temperatuuril kéitamisel,
mille jaoks on mones riigis kehtestatud lisanduded.

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstrukt-
siooni konstruktsiooniosade iithendamiseks kasutatavate poltide ja
mutrite vastupidavus madalale temperatuurile peab olema tdendatud.

Koik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel
kasutatavad keevituselektroodid peavad kokku sobima punktis
3.6.2.3 kirjeldatud kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasma-
terjal peab olema kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab tabelis
6.1 esitatud minimaalsetele noutavatele l66gienergia véartustele
Charpy meetodil (V-kujuline soon). Terase klass ja kvaliteet tdpsus-
tatakse vastavalt ISO standardile 630:1995.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja vdiksema kui 0,2% siisinikusisal-
dusega teras loetakse sellele ndudele vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni muust materjalist kui terasest valmistatud
konstruktsioonielementidel peab madalal temperatuuril olema sama-
véadrne 166gikindlus.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat 160gienergiat katsetades
ei tohi ndidise suurus olla vdiksem suurimast tabelis 6.1 esitatud
suurusest, mida materjal vdimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskdlas
standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vilja arvatud
sellise suurusega ndidised, mis vastavad tabelis 6.1 esitatud mddtme-
tele.

Selle menetluse alternatiivina voib kasutada rahulikku voi poolrahu-
likku terast, mille kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon.
Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardi
630:1995 muudatusele 1:2003.

Niidised peavad olema pikisuunalised ning voetud lehtmaterjalist,
toru- voi konstruktsiooniosadest enne nende survetdotlust voi keevi-
tamist kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- voi konstruktsioo-
niosadest tuleb niidised votta suurimate modtmetega kiilje keskelt
ning need ei tohi sisaldada keeviseid.
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VB
Tabel 6.1
Minimaalsed loogienergia véirtused Charpy meetodil (V-kujuline soon)
Niidise suurus Energia temperatuuril Energia temperatuuril
-30°C —-20°C
mm J 10
10 x 10 (*) 11 27,5
10x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10x 6 8 20
10 x 5 (%) 7.5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10x 3 6 15
10 x 2,5 (%) 5,5 14
(*) Néitab soovitatavat suurust. Nididis ei tohi olla vdiksem suurimast soovitatavast suurusest,

mida materjal vdimaldab.

(*) Noutav energia temperatuuril — 20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri — 30 °C kohta

tapsustatud energiast. Loogienergiat mdjutavad ka muud tegurid, st valtsimissuund, voolavus-

arvesse votta.

piir, terade orientatsioon ja keevitamine. Terase valimisel ja kasutamisel tuleb neid tegureid

[Ei kohaldata]

3.7.
Joonis 6.1
Liikumisruum
(Moo6tmed millimeetrites)
Joonis 6.1.a Joonis 6.1.b
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Joonis 6.1.c

Pealtvaade
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1 — Vordlusjoon
2 — Istme indekspunkt
3 — Baastasand
Joonis 6.2

Liikumisruum péoratava istme ja roolirattaga traktorite puhul
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Joonis 6.3

Vooskeem esiossa paigaldatud kaitsekonstruktsiooniga Kkiiljeli iimberpaiskuva traktori
kindlaksmidramiseks
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Joonis 6.4

Seade rullumist takistavate omaduste katsetamiseks nélval kallakuga 1:1,5
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Joonis 6.5

Andmed, mida on vaja, et arvutuse teel kindlaks teha ruumiline rullumiskiitumine traktori iimberpaiskumisel

|

i
~J

Mrkus: D2 ja D3 moddetakse téieliku teljekoormuse juures.
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Joonised 6.6.a, 6.6.b, 6.6.c

Horisontaalkaugus raskuskeskme ja kaitsekonstruktsiooni 16ike juhtpunkti vahel (Lg)
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Joonis 6.7

Loogipunktide kindlaksméifiramine kaitsekonstruktsiooni laiuse (B¢) ja kapotikaane kdorguse midramiseks (H,)
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Joonis 6.8
Esitelje keskpunkti korgus (Hy)

Joonis 6.9

Tagumine rodpmelaius (S) ja tagumine rehvilaius (By)
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Joonis 6.10

Traktori muljumiskatsel kasutatava seadme niide
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Joonis 6.11
Elastse libipainde modtmise seadme niiide

2
Umbermineku
kaitsekonstruktsiooni
lailge kinnitatud
W Z horisontaalne latt
z
I /7 r7 Traktori Sassii voi
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{7 ooy ¢ pdranda kiilge
] ,: Hodrdeddrik ‘ Y] kinnitatud
: H vertikaaltugi
HEE
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1
1 — Pisilabipaine

2 — Elastne ldbipaine
3 — Kogulédbipaine (piisildbipaine + elastne ldbipaine)

Joonis 6.12

Motteline tasapind
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Matteline tasapind
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Joonis 6.13

Tagumise tugeva piisiseadme miinimumlaius

Joonis 6.14
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatse ei ole vajalik

E
Staatiline koormusjoud
Arvestuslik baasenergia
- ’/(vt miérkus 2)
........ 7 +
/ P
0,95D" D’ Libipaine

Mdrkused
1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.

2. Ulekoormuskatse ei ole vajalik, kuna F, < 1,03 F'.
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Joonis 6.15
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatse on vajalik

h
Staatiline koormusjdud
Fmax {-==--cs-sccmmmmanacy
I SO AN ls..,_— Y Arvestuslik energia
- z (vt markus 2)
{ L {_ ....................... & - Energia suurendamine 5 %
Vi i i voma (vt markus 3)
Fb ----------------------------------- E- ----- 41 ----- )
095D' D' D, Libipaine
Mdrkused

1. Leida Fa, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna Fa > 1,03 F'.

3. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kuna Fb > 0,97F' ja Fb > 0,8F ...
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Joonis 6.16
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatset tuleb jitkata

re
Staatiline koormusjdoud
L R B . .
e Arvestuslik energia
T S : /(\1 mirkus 2)
) A N\
& : : Energia suurendamine 5 %

} : / vérra (vt mirkus 3)

Fh e i e e T -i ______ % ______ 1
' E Energia suurendamine 10 % vérra
E i /(vt mirkus 4)

% IS oy
! i i Energia suurendamine 15 %
; ; : ’/vt"mra (vt mirkus 3)

O — k)
' i i Energia suurendamine 20 % vérra
! : o1 /(n mirkused 6ja 7)

B s RERHE U S -
N SN S S S ,

0950" D' Dy D; D3 D, Libipaine
Ulekoormus
Mdrkused

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.

Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F, > 1,03 F'.

F, < 0,97 F', seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.
F. < 0,97 Fb, seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.
Fq < 0,97 Fc, seepirast tuleb iilekoormust suurendada.

Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kui F, > 0,8 Fax

NS R

Ulekoormuskatse ebadnnestub, kui koormus langeb alla 0,8 Fp.y.
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4.2.

4.2.1.

4.2.2.
422.1.

4222,
422.2.1.

42222,

42223,

4.2.224.

42225.

4.23.
423.1.

B2. ALTERNATIIVNE DUNAAMILINE KATSE

Kiesolevas osas késitletakse alternatiivina B1 osas sétestatud staati-
lise katse menetlusele diinaamilise katse menetlust.

Eeskirjad ja juhised
Tugevuskatsete eeltingimused

Vaata staatiliste katsete noudeid.

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete
tugevuse katsetamise tingimused

Uldnduded

Vaata staatiliste katsete ndudeid.

Katsed
Katsete jarjekord diinaamilises katsemenetluses

Ilma et see piiraks punktides 4.3.1.6 ja 4.3.1.7 nimetatud lisakatseid,
on katsete jérjekord jargmine:

1) 166k konstruktsiooni tagaosale
(vt punkt 4.3.1.1);
2) tagaosa muljumise katse
(vt punkt 4.3.1.4);
3) 166k konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 4.3.1.2);
4) 166k konstruktsiooni kiiljele
(vt punkt 4.3.1.3);
5) muljumiskoormus konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 4.3.1.5);

Uldnduded

Kui katse kdigus moni traktori tdkestusvahendite osa puruneb voi
liigub, alustatakse katset uuesti.

Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega
reguleerida.

Traktoril peab katsete viltel olema sees tithikdik ja pidurid vilja
lulitatud.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema
katsete ajal blokeeritud.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele antakse esimene 160k, peab
olema see kiilg, mis katse tegijate arvates saab 166ke konstruktsiooni
jaoks koige ebasoodsamates tingimustes. Look kiiljelt ja tagant tuleb
anda kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi molemale kiiljele. Lo6k
eest tuleb anda kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi samale kiiljele,
millele anti kiilglook.

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see
vastab jargmistele tingimustele:
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4.23.1.1.

4.23.1.2.

4.2.3.1.3.

4.23.1.4.

4.23.1.5.

4.2.3.1.6.

423.2.

4.2.4.

4.2.5.
4.25.1.
4.2.5.1.1.

4.25.1.2.

42.5.1.3.

4.252.

4.2.5.3.
4.25.3.1.

pérast iihtegi katseosa ei tohi sellel olla pragusid ega rebendeid
punkti 4.3.2.1 tdhenduses voi

kui mone katse kdigus ilmnevad olulised praod voi rebendid, tuleb
viivitamatult pérast pragusid voi rebendeid pohjustanud 166ki voi
muljumist teha vastavalt punktidele 4.3.1.6 voi 4.3.1.7 lisakatse;

katsete ajal ei tohi iikski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda punktis
1.6 médratletud liikumisruumi, vélja arvatud tilekoormuskatse puhul;

kooskdlas punktiga 4.3.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma
koiki litkumisruumi osasid, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada survet istme kons-
truktsioonile;

kooskdlas punktiga 4.3.2.4 mdddetud elastne ldbipaine peab olema
alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla {ihtegi
eenduvat lisaseadet ega osa, mis vOiks timbermineku korral juhti
vigastada, ega tihtegi sellist osa, millesse juht vodiks konstruktsiooni
labipainde tulemusel nditeks sddrt voi labajalga pidi kinni jddda.

[Ei kohaldata]

Diinaamiliste katsete aparatuur ja seadmed
Pendelraskus

Pendlina toimiv raskus riputatakse kahe keti vOi terastrossiga konk-
sude otsa maapinnast vidhemalt 6 m korgusele. Tuleb tagada
vahendid rippuva raskuse korguse ja raskuse ning riputuskettide
vOi terastrosside vahelise nurga sdltumatuks reguleerimiseks.

Pendelraskuse mass peab olema 2 000 + 20 kg, arvestamata kettide
vOi terastrosside kaalu, mis ei tohi iiletada 100 kg. Loogipinna
kiilgede pikkus peab olema 680+ 20 mm (vt joonis 6.26). Raskus
tuleb tdita nii, et selle raskuskeskme asukoht oleks konstantne ja
kattuks rooptahuka geomeetrilise keskmega.

Roéoptahukas peab olema iihendatud siisteemiga, mis tdmbab seda
tagasi selliselt projekteeritud ja paigutatud kiirvabastusmehhanismi
abil, mis vdimaldab pendelraskuse vallandamist, ilma et réoptahukas
hakkaks vonkuma {imber oma horisontaaltelje, mis on pendli vonku-
mistasandiga risti.

Pendli kinnitamine

Pendli kinnituskonksud peavad olema jdigalt fikseeritud, et nende
korvalekalle ei iiletaks tiheski suunas 1 % langemiskorgusest.

Kinnitustrossid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel (vt joonised
6.23, 6.24ja 6.25) traktori kinnitamiseks vajalikku ala holmavad
kinnitusroopad peavad olema jdigalt kinnitatud pendli alla paindu-
matule alusele.
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4.25.3.2.

4.2.5.3.3.

4254,
4.2.5.4.1.

4.2.5.4.2.

4.25.5.
4.25.5.1.

4.25.52.

4.2.5.6.
4.2.5.6.1.

4.2.5.6.2.

4.2.5.7.

42528.

4.2.5.8.1.

4.2.5.8.2.

Traktor kinnitatakse rodbastele timarkeerme ja kiudstidamikuga teras-
trossiga, konstruktsiooniga 6 x 19 vastavalt standardile ISO
2408:2004 ja nominaalldbimddoduga 13 mm. Metallkeerme tdombetu-
gevus peab olema 1770 MPa.

Keskliigendiga traktori keskmine poordsild tuleb kdigi katsete jaoks
nduetekohaselt toestada ja kinnitada. Kiilgloogikatsete puhul toesta-
takse poordsild ka 166gi vastaskiiljelt. Kui see lihtsustab terastrosside
nduetekohast kinnitamist, ei pea esi- ja tagarattad olema iihel joonel.

Pruss rataste blokeerimiseks

Loogikatsete puhul blokeeritakse rattad 150 x 150 mm okaspuitprus-
siga (vt joonised 6.27, 6.28 ja 6.29).

Kiilglodgikatsetel kinnitatakse pdranda kiilge okaspuitpruss, mis
toestab 100gi vastaspoolel oleva ratta velge (vt joonis 6.29).

Keskliigendiga traktorite tugipostid ja kinnitustrossid

Keskliigendiga traktorite puhul tuleb kasutada tdiendavaid tugiposte
ja kinnitustrosse. Nende eesmirk on tagada, et traktori see osa,
millele kaitsekonstruktsioon on paigaldatud, oleks sama jdik kui
keskligiendita traktoril.

Téaiendavad tiiksikasjad 166gi- ja muljumiskatsete kohta on esitatud
punktis 4.3.1.

Rehvide rohk ja ldbipaine

Traktori rehvid ei tohi olla tdidetud vedelballastiga ning rohk peab
vastama tootja poolt pdllutoddeks ette ndhtule.

Igal konkreetsel juhul pingutatakse kinnitustrossid selliselt, et rehvide
labipaine vastab 12 protsendile rehviseina korgusest (rattavelje mada-
laima punkti kdrgus maapinnast) enne trosside pingutamist.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 6.10 kujutatud seadmega peab olema vdimalik rakendada
kaitsekonstruktsioonile allapoole suunatud joudu ligikaudu 250 mm
laiuse jdiga prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud
koormust avaldava mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid telje-
tugesid, et muljumisjoud ei mdjuks traktori rehvidele.

Mooteseadmed

Vaja ldheb jargmisi mddteseadmeid:

seade elastse ldbipainde (vahe maksimaalse ldbipainde momendi ja
pusildbipainde vahel) modtmiseks (vt joonis 6.11);

seade, mille abil kontrollitakse, kas kaitsekonstruktsioon on tunginud
litkkumisruumi ning kas viimane on jéddnud katse ajal konstruktsioo-
niga kaitstavasse alasse (vt punkt 4.3.2.2).
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43.
4.3.1.
43.1.1.
43.1.1.1.

43.1.1.2.

4.3.1.1.3.

43.1.1.4.

Diinaamilise katse libiviimine
L66gi- ja muljumiskatsed
Look tagant

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 160k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 166gikiilg ja tugiketid voi
terastrossid on vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksi-
maalselt 20° nurga all, vélja arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni
nurk vertikaaltelje suhtes on ldbipainde ajal kokkupuutepunktis
suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 166gikiilge lisatoe abil
nii, et see oleks maksimaalse lédbipainde momendil 166gipunktis kait-
sekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid
jaavad vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Raskuse riputuskorgust reguleeritakse ning voetakse vajalikud
meetmed, et viltida raskuse korvalepdordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori taha-
poole imbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esime-
sena, tavaliselt konstruktsiooni {iilaserv. Raskuse raskuskese peab
paiknema kaitsekonstruktsiooni tilaosa vélisddrt puudutavast, traktori
kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel,
mis vastab lihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi véljaulatuv, kasuta-
takse kiile, mis vdimaldavad sellele 160ki rakendada ilma konstrukt-
siooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross
kummagi telje kummaski otsas, nagu on ndidatud joonisel 6.27.
Trosside kinnituspunktid peavad ees ja taga paiknema sellisel
kaugusel, et trossid moodustaksid maapinna suhtes vdhem kui 30°
nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud nii, et
kahe trossi ithinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida modda liigub
pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid
punktile 4.2.5.6.2. Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse tagu-
miste rataste ette tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja
kinnitatakse seejarel maa kiilge.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks
vidhemalt 100 x 100 mm puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge
kinnitatud.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus
vorreldes selle korgusega 166gipunktis vastaks iihele kahest jargmi-
sest valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agre-
gaadi etalonmassile:

H=25+007M
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43.1.1.5.

43.1.2.
43.1.2.1.

43.1.2.2.

4.3.1.2.3.

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+002M

traktorite puhul, mille etalonmass on ile 2 000 kg.

Seejarel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Pooratava soidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul kasutatakse samu valemeid.

Look eest

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi
terastrossid on vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksi-
maalselt 20° nurga all, vélja arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni
nurk vertikaaltelje suhtes on ldbipainde ajal kokkupuutepunktis
suurem. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 100gikiilge lisatoe abil
nii, et see oleks maksimaalse ldbipainde momendil 166gipunktis kait-
sekonstruktsiooniga paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid
jaavad vertikaaltelje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning vdetakse vajalikud
meetmed, et véltida raskuse kdrvalepdordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasi-
suunas litkumisel kiiljele imbermineku korral puudutab maapinda
tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni tiilaserv. Raskuse
raskuskese peab paiknema kaitsekonstruktsiooni iilaosa vélisdart
puudutavast, traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist
seespool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule kaitsekonstrukt-
siooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasuta-
takse kiile, mis vdimaldavad sellele 166ki rakendada ilma konstrukt-
siooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross
kummagi telje kummaski otsas, nagu on niidatud joonisel 6.28.
Trosside kinnituspunktid peavad ees ja taga paiknema sellisel
kaugusel, et trossid moodustaksid maapinna suhtes vdhem kui 30°
nurga. Lisaks peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud nii, et
kahe trossi tthinemiskoht asub vertikaaltasandil, mida modda liigub
pendelraskuse raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid
punktile 4.2.5.6.2. Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse tagu-
miste rataste taha tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja
kinnitatakse seejdrel maa kiilge.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks
vdhemalt 100 x 100 mm puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge
kinnitatud.
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43.1.24.

4.3.1.2.5.

4.3.1.3.
43.1.3.1.

43.1.3.2.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme kdrgus
vorreldes selle korgusega 160gipunktis vastaks iihele kahest jargmi-
sest valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agre-
gaadi etalonmassile:

H=25+0,07M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+002M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejdrel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul on kdrgus eespool esitatud valemite ja alljirgnevate valemite
abil leitud vaartustest suurim:

H=2,165x10"%M x L?

H=5,73 %1021

Look kiiljelt

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab
kaitsekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi
terastrossid on vertikaalsed, vilja arvatud juhul, kui ldbipainde ajal
moodustab kaitsekonstruktsioon kokkupuutepunktis vertikaaltelje
suhtes alla 20° nurga. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 166gikiilge
lisatoe abil nii, et see oleks maksimaalse ldbipainde momendil kait-
sekonstruktsiooniga 166gipunktis paralleelne, kusjuures tugiketid voi
terastrossid jddvad 166gi ajal vertikaalseks.

Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning vdetakse vajalikud
meetmed, et valtida raskuse kdrvalepddrdumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele
iimbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena.

Traktori selle kiilje rattad, millele 166k antakse, peavad olema kinni-
tatud maa kiilge terastrossidega, mis kulgevad iile esi- ja tagatelje
vastava otsa. Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbi-
painded vastaksid punktile 4.2.5.6.2.

Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse maha tugipruss, surutakse
see 160gi vastaskiiljel tihedalt vastu rehve ja kinnitatakse seejirel
maa kiilge. Kui esimeste ja tagumiste rehvide viliskiiljed ei ole
ihel vertikaaltasandil, voib olla vaja kasutada kaht prussi. Seejarel
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43.1.3.3.

4.3.1.3.4.

4.3.1.3.5.

43.14.

43.15.

paigaldatakse tugipost 166gipunkti vastas asuva kdige suuremat koor-
must kandva ratta velje vastu, nagu on ndidatud joonisel 6.29, suru-
takse see tihedalt vastu velge ja kinnitatakse seejdrel aluse kiilge.
Tugipost peab olema sellise pikkusega, et velje vastu asetatuna
moodustaks see maapinnaga 30 + 3° nurga. Peale selle peab sclle
paksus olema vdimaluse korral 20-25 korda viiksem kui pikkus ja
2-3 korda viiksem kui laius. Tugiposti mdlemad otsad peavad olema
joonisel 6.29 nididatud kujuga.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks
vihemalt 100 x 100 mm puupakuga ning kiiljelt tagumise ratta vastu
surutud tugiposti sarnase vahendiga, nagu osutatud punktis 4.3.1.3.2.
Seejdrel kinnitatakse liigend tugevasti maa kiilge.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus
vorreldes selle korgusega 166gipunktis vastaks tihele kahest jargmi-
sest valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agre-
gaadi etalonmassile:

H = (25 + 0,20 M)(Bg + B)/2B

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H = (1254 0,15 M)(Bs + B)/2B

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Pooratava sdidusuunaga traktori puhul on korgus eespool esitatud
valemite ja alljargnevate valemite abil leitud véirtustest suurim:

H=25+02M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,15M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejarel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Muljumine tagant

Kehtivad B1 osa punktis 3.3.1.4. esitatud tingimused.

Muljumine eest

Kehtivad B1 osa punktis 3.3.1.5. esitatud tingimused.
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43.1.6.

43.1.7.

43.2.
4.3.2.1.

43.22.

43.223.

Téiendavad 166gikatsed

Kui 166gikatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada
tithiseks, tehakse viivitamatult parast pragude voi rebendite tekkimise
esile kutsunud katset teine samasugune 160gikatse, mille korral
raskuse langemiskdrgus on

H = (Hx 107") (12 + 4a) (1 +2a)”"

kus ,,a” on 166gipunktis mdddetud jadvdeformatsiooni (Dp) ja elastse
deformatsiooni (De) suhtarv:

a=Dp/De

Pérast teist 160ki lisanduv jadvdeformatsioon ei tohi iiletada 30 %
esimesest 166gist tingitud jadvdeformatsioonist.

Selleks et lisakatseid saaks teha, tuleb koigi 160gikatsete ajal modta
elastset deformatsiooni.

Taiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib mérkimisvédrseid pragusid voi reben-
deid, teostatakse viivitamatult parast pragude voi rebendite tekkimise
esile kutsunud katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades
joudu 1,2 F,.

Mootmised
Murrud ja praod

Pdrast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsiooniele-
mente, liitekohti ja kinnitusvahendeid visuaalselt vdimalike murdu-
miste vOi pragude leidmiseks, arvestamata vdikesi pragusid ebaolu-
listes osades.

Pendelraskuse servade tekitatud rebendeid ei arvestata.

Liikumisruumi tungimine

Igas katses kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei ole
tunginud juhiistet timbritsevasse liikumisruumi, nagu see on maéirat-
letud punktis 1.6.

Peale selle ei tohi litkumisruum jddda véljapoole kaitsekonstrukt-
siooni kaitstavat ala. Siinkohal loetakse liikumisruum kaitsekons-
truktsiooni kaitsealast vélja jdavaks juhul, kui moni selle osa puudu-
taks traktori Umberminekul katsekoormuse rakendamise suunas
maapinda. Selle hindamiseks peavad esi- ja tagarehvid ning ré6pme-
laius vastama tootja tdpsustatud viikseimale standardmdoddule.

Katsed tagumise tugeva piisiseadmega

Kui traktori juhiistme taha on paigaldatud jdik tugiosa, kaitsekate voi
muu tugev piisiseade, peetakse seda kiilili vdi tagurpidi timbermi-
nekul kaitsepunktiks. Selline juhiistme taha paigaldatud tugev piisi-
seade peab suutma purunemata voi liikumisruumi tungimata taluda
traktori kesktasandil raamiga risti rakendatavat allapoole suunatud
joudu F;, kus

Fi=15M

Jou rakendamise algne nurk on 40°, mida arvutatakse maapinnaga
paralleelselt tasandilt, nagu on niidatud joonisel 6.12. Sellise jaiga
osa laius peab olema vihemalt 500 mm (vt joonis 6.13).
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4324

4.3.2.5.

4.4.

4.5.

4.6.

4.7.

Peale selle peab see olema piisavalt jdik ja kindlalt traktori tagaosale
kinnitatud.

Elastne ldbipaine (kiiljele rakendatud 166gi korral)

Elastset labipainet mdddetakse 166gipunkti ldbival vertikaaltasapinnal
(810 + a,) mm istme indekspunktist kdrgemal. Selle mddtmiseks
kasutatakse joonisel 6.11 esitatud seadmetega sarnaseid seadmeid.

Piisilébipaine
Pédrast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni
pusildbipaine. Selleks kasutatakse enne katse alustamist tilesmérgitud

peamiste imbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendit istme
indekspunkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

Kehtivad kédesoleva lisa Bl osa punktis 3.4 esitatud tingimused.

[Ei kohaldata]

Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kehtivad kéesoleva lisa Bl osa punktis 3.6 esitatud tingimused.

[Ei kohaldata]

Joonis 6.26

Pendelraskus ja selle riputusketid voi terastrossid

1980-2 020 kg

“ ?OO\A
Raskuskeskme Méotmed mm

asukohta tihistav

mark
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Joonis 6.27

Traktori kinnitamise nédide (166k tagant)

A=M/100
A <-20°

Joonis 6.28

Traktori kinnitamise niide (166k eest)

2 kinnitus-
trossi

\,  Tugipruss



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 157

5.1.

5.2.

5.2.1.

52.2.

5.2.3.

5.2.4.

5.2.5.

5.2.6.

Joonis 6.29

Traktori kinnitamise nidide (166k kiiljelt)

Umardatud, et tagada kontakt \

veljega

~—Faasitud

Pendelraskuse
raskuskeskme
litkumistee liibi
kontaktpunkti

| Kinnitus (vt 6.6.3)

30°: 7

ZTugi- Z 150 mny’ \___ Pingutamata tross

post okaspuitpruss (ei ole kohustuslik)

Piirast trossidega kinnitamist esi- ja tagarataste kiilgedele surutav
pruss ja velje vastu kiilutud tugipost

B3. NOUDED KOKKUKAIVA UMBERMINEKU KAITSEKONS-
TRUKTSIOONI KAITSEVOIME KOHTA

Kohaldamisala

Asjaomane menetlus nédeb ette minimaalsed kaitse- ja katsenduded
esiossa paigaldatud kokkukiiva kaitsekonstruktsiooni kohta

Kaitsevdime katsetel kasutatavate moistete selgitus:

Jkasitsijuhtimisega kokkukaiv kaitsekonstruktsioon” — esiossa paigal-
datud kahepostiline kaitsekonstruktsioon, mille juht ise késitsi tiles
tostab voi alla laseb (kas koos osalise abisiisteemiga voi ilma);

;automaatselt kokkukaiv kaitsekonstruktsioon” — esiossa paigaldatud
kahepostiline kaitsekonstruktsioon, mille tdste-/langetamissiisteem on
tdisautomaatne;

lukustussiisteem” — seade, millega lukustatakse kési- vdi automaat-
juhtimisega kaitsekonstruktsioon kas tilestostetud voi allalastud asen-
disse;

késitsemisala” — tootja midratletud timbermineku kaitsekonstrukt-
siooni ala ja/vdi kaitsekonstruktsioonile paigaldatud lisakéepide,
millega juht voib teostada tdstmis-/langetamistoiminguid,;

,késitsemisala juurdepédsetav osa” — ala, millest juht kaitsekonstrukt-
siooni {iiles tOstmisel ja alla laskmisel kinni votab. Ala méaratakse
kindlaks késitsemisala ristldigete geomeetrilise keskpunktina;

,,;muljumiskoht” — ohtlik koht, kus traktori osad liiguvad iiksteise voi
litkkumatute osade suhtes nii, et see voib pdhjustada inimese voi tema
kehaosade muljumist;
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5.2.7.

5.3.

5.3.1

rebenemiskoht” — ohtlik koht, kus traktori osad liiguvad iiksteise
voi muude osade suhtes nii, et see vdib pdhjustada inimese voi tema
kehaosade muljumise voi rebenemise.

Kasitsijuhtimisega kokkukdiv kaitsekonstruktsioon
Katse eeltingimused

Kasitsijuhtimine toimub seistes ning kasutatakse iihte voi mitut
turvakaare késitsemisalas asuvat kdepidet. Ala peab olema projektee-
ritud selliselt, et puuduksid teravad servad, nurgad ja karedad pinnad,
mis voivad juhti vigastada.

Kasitsemisala peab olema selgelt ja piisivalt tahistatud (joonis 6.20).

Ala voib asuda traktori ithel voi mdlemal kiiljel ning moodustada
turvakaare voi lisakdepidemete konstruktsioonielemendi. Késitsemi-
salal ei tohi turvakaare kisitsi iiles tdstmine ja alla laskmine tekitada
juhile rebestusi, muljumisvigastusi ega ohtu kontrollimatute liigutuste
tottu (lisandue).

Kolm juurdepddsetavat ala, millel rakendatakse erinevat lubatud
joudu ja mis on médratletud horisontaaltasapinna ja traktori vilisde-
tailidega kokku puutuvate vertikaaltasapindade suhtes, mis piiravad
juhi asendit v&i asendimuutust (joonis 6.21).

I ala: mugavalt juurdepaidsetav ala

II ala:  ilma keha ette kallutamata juurdepadsetav ala

Il ala:  keha ette kallutades juurdepéisetav ala

Juhi asendit ja litkumist piiravad takistused. Need traktori osad on
kindlaks maéératud takistuse vilisservadega kiilgnevate vertikaaltasa-
pindadega.

Kui juhil on vaja turvakaare kisitsijuhtimise ajal liigutada jalgu, voib
ta muuta oma asendit kas turvakaare litkumissuunaga vertikaalset
tasapinda mooda voi iiksnes eelnevaga paralleelset lihte paralleelta-
sapinda mooda, et takistust viltida. Uldine asendimuutus on kombi-
natsioon sirgldikudest, mis on paralleelsed ja risti turvakaare trajek-
tooriga. Ristisuunaline asendimuutus on lubatud eeldusel, et juht
tuleb turvakaarele ldahemale. Juurdepdidsetavat ala mdistetakse eri
juurdepédsetavate alade kogualana (joonis 6.22).

Traktoril tuleb kasutada tootja soovitatud suurima labimoddu ja selle
1abimdddu juures vidikseima ristldikega rehve. Rehvide rohk peab
vastama tootja poolt pdllutoodeks ette nahtule.

Tagarattad peavad olema reguleeritud kitsaimale roopmelaiusele;
esirattad peavad olema reguleeritud samale rodopmelaiusele nii 1dhe-
dale kui vdimalik. Kui esirataste puhul on vdimalik valida kahe
erineva roopme vahel, mis vordselt erinevad kitsaimast tagumisest
roopmest, tuleb valida neist kahest laiem.
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5.3.3.
53.3.1.

53.3.2.

Katse labiviimine

Katse eesmérk on modta turvakaare tostmiseks ja langetamiseks vaja-
minevat joudu. Katse viiakse 1dbi staatilistes tingimustes ehk esmast
turvakaare liigutamist ei toimu. Turvakaare tostmiseks ja langetami-
seks vajamineva jou iga modtmine toimub turvakaare trajektoori
suunas ning ldbib kisitsemisala ristldikelist geomeetrilist keskpunkti.

Kasitsemisala peetakse juurdepadsetavaks juhul, kui see asub juurde-
paasetavates alades vOi juurdepéddsetavate alade kogualas (joonis
6.23).

Turvakaare tostmiseks ja langetamiseks vajaminevat joudu mddde-
takse kisitsemisala juurdepéddsetavasse osasse jddvates eri punktides
(joonis 6.24).

Esimene mootmine teostatakse késitsemisala juurdepddsetava osa
aarmisest punktist, kus turvakaar on tdiesti alla lastud asendis
(punkt A). Teine teostatakse vastavalt punkti A asukohale parast
seda, kui turvakaar on juhitud késitsemisala juurdepddsetava osa

tilemisse otsa (punkt A').

Kui teise mddtmise ajal ei ole turvakaar tdiesti iileval, siis tehakse
taiendav mddtmine punktist, mis asub kisitsemisala juurdepddsetava
osa koige ddrmises punktis nii, et turvakaar on tiielikult iilemises
asendis (punkt B).

Kui kahe esimese modtmise puhul iiletab esimese punkti trajektoor I
ja II ala piiri, teostatakse mddtmine ristpunktist (punkt A").

Selleks et moota ndutavates punktides rakendatavat joudu, saab
modta vaidrtuse kas vahetult voi turvakaare tdostmiseks voi langeta-
miseks vajaliku podrdemomendi modtmise kaudu.

Aktsepteerimistingimused
Jou suhtes kehtiv ndue

Umbermineku kaitsekonstruktsiooni kisitsemiseks vastuvdetav joud
soltub juurdepédsetavast alast tabelis 6.2 naidatud viisil.

Tabel 6.2

Lubatavad joutasemed

Ala 1 1I I

Vastuvdetav joud (N) 100 75 50

Kui turvakaar on téielikult ilestdstetud voi allalastud asendis, on
lubatud suurendada vastuvoetavaid joutasemeid kuni 25 %.

Allalaskmise toimingu ajal on lubatud suurendada vastuvoetavaid
joutasemeid kuni 50 %.

Lisandue

Turvakaare kisitsi tilestdstmine ja allalaskmine ei tohi tekitada juhile
rebestusi, muljumisvigastusi ega ohtu kontrollimatute liigutuste tottu.

Muljumispunkti ei peeta juhi kétele ohtlikuks, kui késitsemisalas on
turvakaare ja traktori liikumatute osade vahelised kaugused vdhemalt
100 mm kite, randmete ja rusika puhul ning 25 mm sérmede puhul
(ISO 13854:1996). Ohutuid kauguseid kontrollitakse vastavalt késit-
semisviisile, mille tootja on kasutusjuhendis ette ndinud.
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5.4.

5.5.

Kdsilukustussiisteem

Umbermineku kaitsekonstruktsiooni iilestdstetud/allalastud asendisse
lukustamiseks paigaldatud seade peab olema projekteeritud jargmi-
selt:

— seda peab saama seistes kisitseda iiks juht ning see peab asuma
iithel juurdepiddsetavatest aladest;

— olema kaitsekonstruktsioonist raskesti eemaldatav (nt lukustuspol-
tidena voi fikseerivate poltidena kiiljespiisivad poldid);

— peab viltima segadust seoses lukustustoiminguga (dra tuleb
ndidata poltide tdpne asukoht);

— peab viltima detailide soovimatut eemaldamist voi kadumist.

Kui turvakaare tilestostetud/allalastud asendisse lukustamise seadmed
on tihvtid, peab neid olema voimalik kergesti sisse-vilja likata. Kui
selleks on vaja rakendada turvakaare suhtes joudu, peab see vastama
punktide A ja B nduetele (vt punkt 5.3).

Koik muud lukustusseadmed tuleb projekteerida ergonoomiliselt,
mille kohaselt ei voi eriti nende kuju ega joud pohjustada muljumis-
ega rebenemisohtu.

Automaatlukustussiisteemi eelkatse

Kisitsijuhtimisega kokkukdivale kaitsekonstruktsioonile paigaldatud
automaatlukustussiisteemi suhtes teostatakse enne kaitsekonstrukt-
siooni tugevuse katset eelkatse.

Turvakaar reguleeritakse allalastud asendist iilemisse lukustusasen-
disse ja tagasi. Need toimingud moodustavad tihe tsiikli. Téita
tuleb 500 tsiiklit.

Seda voib teha kisitsi voi vilise energiaallika abil (hiidrauliline,
pneumaatiline vdi elektriline tditurseade). Molemal juhul rakenda-
takse joudu tasapinna suunas, mis on paralleelne turvakaare trajek-
tooriga ja 1dbib késitsemisala. Turvakaare poorlemissagedus on pidev
ja viiksem kui 20 p/s.

Pérast 500 tstiklit ei tohi tilemises asendis turvakaare suhtes raken-
datud joud olla rohkem kui 50 % lubatavast joust (tabel 6.2).

Turvakaare lahtilukustamine toimub vastavalt tootja kasutusjuhendile.

Parast 500 tsiikli tditmist ei tohi lukustussiisteemi hooldada ega
parandada.

Mdrkus 1. Eelkatset voib nduda ka automaatselt kokkukdiva timber-
mineku kaitsekonstruktsiooni suhtes. Katse tuleb viia ldbi
enne kaitsekonstruktsiooni tugevuse katset.

Mrkus 2. Eelkatse voib viia ldbi tootja. Sel juhul esitab tootja kont-
rollasutusele sertifikaadi, milles on kinnitatud katse ndue-
tekohast labiviimist ning seda, et parast 500 tsiikli 1dbi-
mist ei ole lukustussiisteemi hooldatud ega reguleeritud.
Kontrollasutus kontrollib seadme tookindlust iihe tsiikli
jooksul, mis seisneb turvakaare tdstmises iilemisse lukus-
tusasendisse ja tagasi alla laskmises.
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Joonis 6.22
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Joonis 6.23

Kaisitsemispiirkonna juurdepéisetav osa

Joonis 6.24
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B4. VIRTUAALKATSETE SUHTES KEHTIVAD NOUDED

Arvutiprogramm(s) BASIC, millega tehakse kindlaks juhiistme ette monteeritud Kkaitseraamiga kiiljeli pais-
kuva kitsaroopmelise traktori pidev voi katkestatud rullumiskiitumine

Sissejuhatav mdrkus.

Arvutusmeetodite suhtes kehtib jirgmine programm. Alljargnev tekst (inglise keeles) on niitlik ning kasutaja kohandab

programmi vastavalt katseiiksuse trilkkimis- ja muudele nduetele.

10 CLS

20 REM REFERENCE OF THE PROGRAM COD6ABAS.BAS 08/02/96

30 FOR I =1 TO 10: LOCATE I, 1, 0: NEXT I

40 COLOR 14, 8, 4

S5O PRINT "otk s shoshosiesteseshosestesfeseshsestesfe s st st st stttk skttt st sttt stttk sololoiol ookl sdolokorsk

60 PRINT "* CALCULATION FOR DETERMINING THE NON-CONTINUOUS ROLLING BEHAVIOUR *"

70 PRINT "*OF A LATERAL OVERTURNING NARROW TRACTOR WITH A ROLL-OVER PROTECTIVE *"

80 PRINT "* STRUCTURE MOUNTED IN FRONT OF THE DRIVER'S SEAT *"

00 PRINT '"skskskskskskokoskshskoskokokskskokokosdoskskokokosdoskskokokososkoskooksoskokokokskok stokokoskooskokoskoroskokoskokokokokoskokokokokokokokokoskoskokoksfokskokokosokokokokoskokoskokok 1

100 A$ = INKEYS$: IF AS = "" THEN 100

110 COLOR 10, 1, 4

120 DIM F(25), C(25), CAMPOS$(25), LON(25), B$(25), C$(25), X(6, 7), Y(6, 7), Z(6, 7)

130 DATA 6,10,10,14,14,17,19,21,11,11,12,12,13,13,14,14,15,15,16,16, 17,17,18,18,19

140 DATA 54,8,47,8,47,12,8,12,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29 ,71,29,71,29

150 DATA 12,30,31,30,31,25,25,25,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9

160 FOR I =1 TO 25: READ F(I): NEXT

170 FOR I =1 TO 25: READ C(I): NEXT

180 FOR I =1 TO 25: READ LON(): NEXT

190 CLS

200 FOR I =1 TO 5: LOCATE I, 1, 0: NEXT I

210 PRINT "In case of misprint, push on the enter key up to the last field"

220 PRINT :LOCATE 6, 44: PRINT " TEST NR: ": PRINT

230 LOCATE 8, 29: PRINT " FRONT MOUNTED- PROTECTIVE STRUCTURE:": PRINT
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240 PRINT " MAKE: ": LOCATE 10, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT

250 LOCATE 12, 29: PRINT " TRACTOR :": PRINT: PRINT " MAKE:"

260 LOCATE 14, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT: PRINT

270 PRINT " LOCATION: ": PRINT

280 PRINT " DATE: ": PRINT: PRINT " ENGINEER:"

290 NC = 1: GOSUB 4400

300 PRINT: PRINT: PRINT " In case of misprint, it is possible to acquire the data again"
310 PRINT: INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; Z$

320 IF Z$ = "Y" OR Z$ = "y" THEN 190

330 IF Z$ = "N" OR Z$ = "n" THEN 340

340 FOR I=1 TO 3:LPRINT: NEXT: LPRINT; " TEST NR: "; TAB(10); CAMPOS$(1)
350 LPRINT: LPRINT TAB(24); " FRONT MOUNTED PROTECTIVE STRUCTURE:"
360 LL = LEN(CAMPOS$(2) + CAMPOS(3))

370 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPOS$(2) + " - " + CAMPOS$(3): LPRINT

380 LPRINT TAB(32); " OF THE NARROW TRACTOR": LL = LEN(CAMPOS$(4) + CAMPOS$(5))
390 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPO$(4) + " - " + CAMPOS$(5): LPRINT

400 CLS

410 PRINT "In case of mistype, push on the enter key up to the last field"

420 PRINT

430 FOR I =1 TO 7: LOCATE I, 1, 0: NEXT

440 LOCATE 8, 1: PRINT " CHARACTERISTIC UNITS:"

450 LOCATE 8, 29: PRINT "LINEAR (m): MASS (kg):MOMENT OF INERTIA (kgxm?):"
460 LOCATE 9, 1: PRINT " ANGLE (radian)"

470 LPRINT: PRINT

480 PRINT "HEIGHT OF COG HI1=": LOCATE 11, 29: PRINT " "

490 LOCATE 11, 40: PRINT "H. DIST. COG-REAR AXLE L3="

500 LOCATE 11, 71: PRINT " "

510 PRINT "H. DIST. COG-FRT AXLE L2=": LOCATE 12, 29: PRINT " "

520 LOCATE 12, 40: PRINT "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3="

530 LOCATE 12, 71: PRINT " "

540 PRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=": LOCATE 13, 29: PRINT " "

550 LOCATE 13, 40: PRINT "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT) H6="

560 LOCATE 13, 71: PRINT " "

570 PRINT "H.DIST.COG-LEAD.PT INTER.L6=": LOCATE 14, 29: PRINT " "
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580 LOCATE 14, 40: PRINT "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6="

590 LOCATE 14, 71: PRINT " "

600 PRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=": LOCATE 15, 29: PRINT " "

605 LOCATE 15, 40: PRINT "WIDTH OF THE ENG. B. B7="

610 LOCATE 15, 71: PRINT " "

615 PRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=": LOCATE 16, 29: PRINT " "
620 LOCATE 16, 40: PRINT "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO="

630 LOCATE 16, 71: PRINT " "

640 PRINT "REAR TRACK WIDTH S =": LOCATE 17, 29: PRINT " "

650 LOCATE 17, 40: PRINT "REAR TYRE WIDTH B0O="

660 LOCATE 17, 71: PRINT " "

670 PRINT "FRT AXLE SWING ANGLE D0=": LOCATE 18, 29: PRINT " "
680 LOCATE 18, 40: PRINT "TRACTOR MASS Mc ="

690 LOCATE 18, 71: PRINT " "

700 PRINT "MOMENT OF INERTIA Q =": LOCATE 19, 29: PRINT " "

710 LOCATE 19, 40: PRINT " "

720 LOCATE 19, 71: PRINT " ": PRINT: PRINT

730 H1=0: L3=0: L2=0: D3=0: D2=0: H6=0: L6 =0: B6=0

740 H7=0: B7=0: L7=0: HO=0: S=0: BO=0:D=0: Mc=0: Q=0

750 NC = 9: GOSUB 4400

760 FOR I =1 TO 3: PRINT "": NEXT

770 H1 = VAL(CAMPOS$(9)): L3 = VAL(CAMPO$(10)): L2 = VAL(CAMPOS$(11))
780 D3 = VAL(CAMPOS$(12)): D2 = VAL(CAMPO$(13)): H6 = VAL(CAMPO$(14))
790 L6 = VAL(CAMPO$(15)): B6 = VAL(CAMPO$(16)): H7 = VAL(CAMPOS$(17))
800 B7 = VAL(CAMPOS$(18)): L7 = VAL(CAMPO$(19)): HO = VAL(CAMPO$(20))
810 S = VAL(CAMPOS$(21)): BO = VAL(CAMPO$(22)): DO = VAL(CAMPO$(23))
820 Mc = VAL(CAMPO$(24)): Q = VAL(CAMPO$(25)): PRINT: PRINT

830 PRINT "In case of mistype, it is possible to acquire again the data": PRINT
840 INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; X$

850 IF X$ ="Y" OR X$ ="y" THEN 400

860 IF X$ = "n" OR X$ = "N" THEN 870

870 FOR I = 1 TO 3: LPRINT: NEXT
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880 LPRINT TAB(20); "CHARACTERISTIC UNITS :": LOCATE 8, 29

890 LPRINT "LINEAR (m): MASS (kg): MOMENT OF INERTIA (kgxm?): ANGLE (radian)"
900 LPRINT

910 LPRINT "HEIGHT OF THE COG HI=";

920 LPRINT USING "#### ####"; HI;

930 LPRINT TAB(40); "H. DIST. COG-REAR AXLE L3=";

940 LPRINT USING "########"; L3

950 LPRINT "H.DIST. COG-FRT AXLE L2=";

960 LPRINT USING "#### ####"; 12;

970 LPRINT TAB(40); "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3=";

975 LPRINT USING "#### ####"; D3

980 LPRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=";

990 LPRINT USING "#### ##44"; D2;

1000 LPRINT TAB(40); "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT)H6=";

1010 LPRINT USING "####.###4"; H6

1020 LPRINT "H.DIST.COG-LEAD PT INTER.L6=";

1030 LPRINT USING "#### ####"; L6;

1040 LPRINT TAB(40); "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6=";

1050 LPRINT USING "#### ###"; B6

1060 LPRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=";

1070 LPRINT USING "### ####"; HT;

1080 LPRINT TAB(40); "WIDTH OF THE ENG. B. B7=";

1090 LPRINT USING "#### ####"; B7

1100 LPRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=";

1110 LPRINT USING "#### ###"; L7,

1120 LPRINT TAB(40); "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO=";

1130 LPRINT USING "#### ####"; HO

1140 LPRINT "REAR TRACK WIDTH S =";

1150 LPRINT USING "#### #H##"; S;

1160 LPRINT TAB(40); "REAR TYRE WIDTH B0=";

1170 LPRINT USING "#### ####"; BO
1180 LPRINT "FRT AXLE SWING ANGLE D0=";
1185 LPRINT USING "#### #it##"; DO;
1190 LPRINT TAB(40); "TRACTOR MASS Mc = ";

B

1200 LPRINT USING "##H## ###"; Mc
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1210 LPRINT "MOMENT OF INERTIA Q =";

1215 LPRINT USING "####. ####"; Q

1220 FOR I =1 TO 10: LPRINT: NEXT

1230 A0 = .588: U = .2: T = .2: GOSUB 4860

1240 REM * THE SIGN OF L6 IS MINUS IF THE POINT LIES IN FRONT
1250 REM * OF THE PLANE OF THE CENTRE OF GRAVITY.

1260 IF B6 > S + BO THEN 3715

1265 IF B7 > S + BO THEN 3715

1270 G = 9.8

1290 REM *B2 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS NEAR OF EQUILIBRIUM POINT)*
1300 REM 35k
1310 B = B6: H = H6

1320 REM ..oooovvvevveveveeeneeeserenee POSITION OF CENTER OF GRAVITY IN TILTED POSITION ...ooooovvvorvvreessssssereces
1330 R2 = SQR(HI * HI + L3 * L3)

1340 C1 = ATN(HI / L3)

1350 LO= L3 + L2

1360 L9 = ATN(HO / L0)

1370 H9 = R2 * SIN(CI - L9)

1380 W1 = H9 / TAN(CI - L9)

1390 W2 = SQR(HO * HO + LO * LO): S1=S /2

1400 F1 = ATN(SI / W2)

1410 W3 = (W2 - W1) * SIN(FI)

1420 W4 = ATN(HY / W3)

1430 W5 = SQR(H9 * H9 + W3 * W3) * SIN(W4 + D0)

1440 W6 = W3 - SQR(W3 * W3 + H9 * H9) * COS(W4 + D0)

1450 W7 = W1 + W6 * SIN(FI)

1460 W8 = ATN(W5 / W7)

1470 W9 = SIN(W8 + L9) * SQR(W5 * W5 + W7 * W7)

1480 WO = SQR(W9 * W9 + (SI - W6 * COS(F1)) * 2)

1490 G1 = SQR(((S + BO) / 2) ~ 2 + HI * HI)

1500 G2 = ATN(2 * H1 / (S + B0))

1510 G3 = WO - GI * COS(A0 + G2)

1520 00 = SQR(2 * Mc * G * G3 / (Q + Mc * (WO + G1) * (WO + G1) / 4))

1530 F2= ATN(((D3 - D2) / L0) / (1 - (D3 - D2) / (2 * L3 + 2 * L2)) * 2))

1540 L8 = -TAN(F2) * (H - HI)
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1550 REM ..o rcnceeseeenenae COORDINATES IN POSITION 1 ...cocviiiiiicrcmceciseenenensenee s

1560 X(1, 1) = HI
1570 X(1, 2) = 0: X(1, 3) = 0

1580 X(1, 4) = (1 + COS(F2)) * D2 / 2

1590 X(1, 5) = (1 + COS(F2)) * D3 / 2

1600 X(1, 6) = H

1610 X(1, 7) = H7

1620 Y(1, 1) = 0

1630 Y(1, 2) = L2

1640 Y(1, 3) = -L3

1650 Y(1, 4) = L2 + SIN(F2) * D2 / 2

1660 Y(1, 5) = -L3 + SIN(F2) * D3 / 2

1670 Y(1, 6) = -L6

1680 Y(1, 7) = L7

1690 Z(1, 1) = (S + B0) / 2

1700 Z(1, 2) = 0: Z(1, 3) = 0: Z(1, 4) = 0: Z(1, 5) = 0
1710 Z(1, 6) = (S + BO) / 2 - B / 2

1720 Z(1, 7) = (S + B0) / 2 - B7 / 2

1730 O1=0: 02=0: 0O3=0: 0O4=0: O5=0: 0O6=0: O7=0: O8=0: O9=0

1740 K1 = Y(1, 4) * TAN(F2) + X(1, 4)
1750 K2 = X(1, 1)

1760 K3 = Z(1, 1)

1770 K4 = K1 - X(1, 1): DD1 = Q + Mc * K3 * K3 + Mc * K4 * K4

1780 O1=(Q + Mc * K3 * K3 - U * Mc * K4 * K4 - (1 + U) * Mc * K2 * K4) * O0 / DD1

1790 REM ....cccviiiniiiiriicinns TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 1 TO 2

1800 FOR K =1 TO 7 STEP 1

1810 X(2, K) = COS(F2) * (X(1, K) - H1) + SIN(F2) * Y(I, K) - K4 * COS(F2)

1820 Y(2, K) = Y(1, K) * COS(F2) - (X(1, K) - H1) * SIN(F2)

1830 Z(2, K) = Z(1, K)
1840 NEXT K

1850 02 = O1 * COS(F2)

1860 A2 = ATN(TAN(AO) / SQR(I + (TAN(F2)) ~ 2 / (COS(A0)) * 2))

1870 C2 = ATN(Z(2, 6) / X(2, 6))
1880 T2=T

1890 VO = SQR(X(2, 6) * 2 + Z(2, 6) ~ 2)
1900 E1= T2 / VO

1910 E2= (VO * Y(2, 4)) / (Y(2, 4) - Y(2, 6))
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1920 T3 = E1 * E2
1930 E4 = SQR(X(2, 1) * X(2, 1) + Z(2, 1) * Z(2, 1))

1940 V6= ATN(X(2, 1) / Z(2, 1))

1950 REM ..ooooooooeeereeeseereee ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 2 TO 3 coovvvvvoveeecceerren
1960 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

1970 IF Z(2, K) = 0 THEN 2000

1980 E3 = ATN(X(2, K) / Z(2, K))

1990 GOTO 2010

2000 E3 = -3.14159 / 2

2010 X(3, K) = SQR(X(2, K) * X(2, K) + Z(2, K) * Z(2, K)) * SIN(E3 + C2 + El)
2020 Y(3, K) = Y(2, K)

2030 Z(3, K) = SQR(X(2, K) ~ 2 + Z(2, K)  2) * COS(E3 + C2 + El)

2040 NEXT K

2050 IF Z(3, 7) < 0 THEN 3680

2060 Z(3, 6) = 0

2070 Q3= Q * (COS(F2)) » 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) ~ 2

2080 V5= (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 / 2

2090 IF -V6 > A2 THEN 2110

2100 GOTO 2130

2110 V7= E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2120 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2320

2130 V8= E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1) / Z(3, 1)))

2140 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2150 K9 = X(3, 1)

2160 K5 = Z(3, 1)

2170 K6 = Z(3, 1) + E1 * VO

2180 K7= V0 - X(3, 1)

2190 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2200 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 / DD2
2210 N3 = SQR((X(3, 6) - X(3, 1)) * 2 + (Z(3, 6) - Z(3, 1)) " 2)

2220 N2 = ATN(-(X(3, 6) - X(3, 1)) / Z(3, 1))

2230 Q6= Q3 + Mc * N3 A 2

2240 TF -N2 <= A2 THEN 2290

2250 N4 = N3 * (I - COS(-A2 - N2))



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 171

2260 N5 = (Q6) * 04 * 04 / 2

2270 TF N4 * Mc * G > N5 THEN 2320

2280 09 = SQR(-2 * Mc * G * N4 / (Q6) + 04 * 04)
2290 GOSUB 3740

2300 GOSUB 4170

2310 GOTO 4330

2320 GOSUB 3740

2330 IF L6 > L8 THEN 2790

2340 REM *

2355 REM *B3 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS IN FRONT OF EQUILIBRIUM POINT)*
D360 RV s
2370 03=0: 04=0: 05=0: 06=0: O7= 0: 08 = 0: 09 = 0

2380 E2= (VO * Y(2, 5)) / (Y(2, 5) - Y(2, 6))

2390 T3 = E2 * El

2400 Z(3, 6) = 0

2410 Q3= Q * (COS(F2)) » 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) ~ 2

2420 V5= (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02/ 2

2430 IF -V6 > A2 THEN 2450

2440 GOTO 2470

2450 V7= E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2460 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2760

2470 V8= E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1) / Z(3, 1)))

2480 03 = SQR((2 * Mc * G * V8) / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2490 K9 = X(3, 1)

2500 K5= Z(3, 1)

2510 K6= Z(3, 1) + T3

2520 K7=E2 - X(3, 1)

2530 K8 = U: DD2= Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2540 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (1 + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 / DD2

2550 F3= ATN(VO / (Y(3, 5) - Y(3, 6)))

2560 05 = 04 * COS(F3)

2570 REM ...oovoooeeeeenns TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 3 TO 4 ...............
2580 REM oo eeeeeeeeee e eeeeeeeeseeeseeeseeeeesessess —eveeeeoeesesesseeseeseeseeeeeeeeseeeseesesseesessessesreseeeeeseeereereeree POSITION 4
2590 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

2600 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 5)) * SIN(F3)

2610 Y(4, K) = (Y3, K) - Y3, 5)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

2620 Z(4, K) = Z(3, K)

2630 NEXT K

2640 A4= ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3)) A 2 / (COS(A0)) * 2))
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2650 M1 = SQR(X(4, 1) » 2 + Z(4, 1) * 2)

2660 M2 = ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))

2670 Q5= Q * (COS(F2 + F3)) ~ 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) » 2
2680 IF -M2 < A4 THEN 2730

2690 M3 =M1 * (I - COS(-A4 - M2))

2700 M4 = (Q5 + Mc * M1 * MI) * 05 * 05 / 2

2710 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 2760

2720 09 = SQR(O5 * 05 - 2 * Mc * G * M3 / (Q5 + Mc * M1 * M1))
2730 GOSUB 3740

2740 GOSUB 4170

2750 GOTO 4330

2760 GOSUB 3740

2770 GOSUB 4240

2780 GOTO 4330

2795 REM *B1 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS BEHIND OF EQUILIBRIUM POINT)*
2RO RV s
2810 REM *

2820 03=0: 04=0: 05=0: 06=0: O7= 0: 08 = 0: 09= 0

2830 Z(3, 6) = 0

2840 Q3= Q * (COS(F2)) » 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) » 2

2850 V5= (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02/ 2

2860 IF -V6 > A2 THEN 2880

2870 GOTO 2900

2880 V7= E4 * (I - COS(-A2 - V6))

2890 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 3640

2900 V8= E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1) / Z(3, 1)))

2910 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2920 K9 = X(3, 1)

2930 K5=7(3, 1)

2940 K6 = Z(3, 1) + T3

2950 K7= E2 - X(3, 1)

2960 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2970 O4= (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (I + K8) * Mc * K9 * K7) * 03 / DD2
2980 F3 = ATN(VO / (Y(3, 4) - Y(3, 6)))

2990 O5 = 04 * COS(F3)
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3000 REM oooooooeee TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM 3 TO 4.,
3010 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

3020 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 4)) * SIN(F3)
3030 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 4)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

3040 Z(4, K) = Z(3, K)

3050 NEXT K

3060 A4= ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3)) ~ 2 / (COS(A0)) * 2))
3070 C3 = ATN(Z(4, 7) / X(4, 7))

3080 C4=0

3090 C5= SQR(X(4, 7) * X(4, 7) + Z(4, 7) * Z(4, 7))

3100 C6 = C4 / C5

3110 C7=C5 * (Y(4, 6) - Y(4, 1)) / (Y(4, 6) - Y(4, 7))

3120 C8 = C6 * C7

3130 M1 = SQR(X(4, 1) * 2 + Z(4, 1) ~ 2)

3140 M2 = ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))

3150 REM oocoveeeeeeoeceerreeen ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 4 TO 5 .oovovvvereeeeceerses
3160 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

3170 IF Z(4, K) <> 0 THEN 3200

3180 C9 = -3.14159 / 2

3190 GOTO 3210

3200 C9 = ATN(X(4, K) / Z(4, K))

3210 X(5, K) = SQR(X(4, K) » 2 + Z(4, K) ~ 2) * SIN(C9 + C3 + C6)
3220 Y(5, K) = Y(4, K)

3230 Z(5, K) = SQR(X(4, K) ~ 2 + Z(4, K) ~ 2) * COS(C9 + C3 + C6)
3240 NEXT K

3250 Z(5, 7) = 0

3260 Q5= Q * (COS(F2 + F3)) » 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) A 2

3270 IF -M2 > A4 THEN 3290

3280 GOTO 3320

3290 M3 = M1 * (I - COS(-A4 - M2))

3300 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M) * 05 * 05 / 2

3310 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 3640

3315 MM1 = M1 * COS(-A4 - ATN(X(S, 1) / Z(5, 1))

3320 M5= M1 * COS(-A4 - ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))) - MM1

3330 06= SQR(2 * Mc * G * M5 / (Q5 + Mc * M1 * MI) + 05 * 05)
3340 M6 = X(5, 1)

3350 M7= Z(5, 1)

3360 M8 = Z(5, 1) + C8
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3370 M9 = C7 - X(5, 1)
3380 N1=U: DD3 = (Q5 + Mc * M8 * M8 + Mc * M9 * M9)

3390 O7=(Q5 + Mc * M7 * M8 - NI * Mc * M9 * M9 - (I + NI) * Mc * M6 * M9) * 06 / DD3
3400 F5= ATN(C5 / (Y(5, 6) - Y(5, 7))

3410 A6 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3 + F5)) A 2 / (COS(A0)) * 2))

3420 REM .oooovvovo, TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 5 TO 6.................
3430 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

3440 X(6, K) = X(5, K) * COS(F5) + (Y(5, K) - Y(5, 6)) * SIN(F5)

3450 Y(6, K) = (Y(5, K) - Y(5, 6)) * COS(F5) - X(5, K) * SIN(F5)

3460 Z(6, K) = Z(5, K)

3470 NEXT K

3480 08 = 07 * COS(-F5)

3490 N2 = ATN(X(6, 1) / Z(6, 1))

3500 N3 = SQR(X(6, 1) * 2 + Z(6, 1) » 2)

3510 Q6= Q * (COS(F2 + F3 + F5)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3 + F5)) A 2

3520 IF -N2 > A6 THEN 3540

3530 GOTO 3580

3540 N4 = N3 * (I - COS(-A6 - N2))

3550 N5 = (Q6 + Mc * N3 * N3) * 08 * 08 / 2

3560 P9= (N4 * Mc * G - N5) / (N4 * Mc * G)

3570 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 3640

3580 IF -N2 < A6 THEN 3610

3590 N6 = -N4

3600 09 = SQR(2 * Mc * G * N6 / (Q6 + Mc * N3 * N3) + 08 * 08)

3610 GOSUB 3740

3620 GOSUB 4170

3630 GOTO 4330

3640 GOSUB 3740

3650 GOSUB 4240

3660 GOTO 4330

3670 REM

3680 IF Z(3, 7) > -.2 THEN 2060

3685 CLS: PRINT: PRINT: PRINT STRINGS$(80, 42): LOCATE 24, 30, 0

3690 PRINT " THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS"
3695 LPRINT STRINGS$(80, 42)

3700 LPRINT "THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS"
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3710 PRINT: PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE": GOTO 3720
3715 CLS: PRINT: PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE"
3720 LPRINT "METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE"

3725 LPRINT STRINGS$(80, 42)

3730 GOTO 4330

3740 REM  ##5 sk ko
3750 CLS: LOCATE 13, 15, 0: PRINT "VELOCITY O0="

3755 LOCATE 13, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 00: LOCATE 13, 40, 0: PRINT "rad/s"
3760 LOCATE 14, 15, 0: PRINT "VELOCITY O1="

3765 LOCATE 14, 31, 0: PRINT USING "####"; Ol

3770 LOCATE 15, 15, 0: PRINT "VELOCITY O2="

3775 LOCATE 15, 31, 0: PRINT USING "####"; 02

3780 LOCATE 16, 15, 0: PRINT "VELOCITY 03="

3785 LOCATE 16, 31, 0: PRINT USING "####"; 03

3790 LOCATE 17, 15, 0: PRINT "VELOCITY O4="

3795 LOCATE 17, 31, 0: PRINT USING "####"; 04

3800 LOCATE 18, 15, 0: PRINT "VELOCITY 05="

3805 LOCATE 18, 31, 0: PRINT USING "####"; 05

3810 LOCATE 19, 15, 0: PRINT "VELOCITY O6="

3815 LOCATE 19, 31, 0: PRINT USING "#.###"; 06

3820 LOCATE 20, 15, 0: PRINT "VELOCITY O7="

3825 LOCATE 20, 31, 0: PRINT USING "####"; 07

3830 LOCATE 21, 15, 0: PRINT "VELOCITY O8="

3835 LOCATE 21, 31, 0: PRINT USING "####"; 08

3840 LOCATE 22, 15, 0: PRINT "VELOCITY 09="

3845 LOCATE 22, 31, 0: PRINT USING "####"; 09

3850 LPRINT "VELOCITY 00=";

3860 LPRINT USING "#.###"; 00;

3870 LPRINT " rad/s";

3880 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O1=";

3890 LPRINT USING "#.###"; O1;

3900 LPRINT " rad/s"

3910 LPRINT "VELOCITY 02=";

3920 LPRINT USING "#.###"; 02;
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3930 LPRINT " rad/s";

3940 LPRINT TAB(40); "VELOCITY 0O3=",
3950 LPRINT USING "#.###"; O3;

3960 LPRINT " rad/s"

3970 LPRINT "VELOCITY 0O4=";

3980 LPRINT USING "#.###"; 04;

3990 LPRINT " rad/s";

4000 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O5=";
4010 LPRINT USING "#.###"; O5;

4020 LPRINT " rad/s"

4030 LPRINT "VELOCITY O6=";

4040 LPRINT USING "#.###"; O6;

4050 LPRINT " rad/s";

4060 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O7=";
4070 LPRINT USING "#.###"; O7;

4080 LPRINT " rad/s"

4090 LPRINT "VELOCITY O8=";

4100 LPRINT USING "#.###"; O8;

4110 LPRINT " rad/s";

4120 LPRINT TAB(40); "VELOCITY 0O9=";
4130 LPRINT USING "#.###"; 09;

4140 LPRINT " rad/s"

4150 LPRINT

4160 RETURN

4170 PRINT STRINGS$(80, 42)

4180 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE TILTING CONTINUES"
4190 PRINT STRINGS(80, 42)

4200 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4210 LPRINT TAB(30); "THE TILTING CONTINUES"
4220 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4230 RETURN

4240 PRINT STRINGS$(80, 42)

4250 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE ROLLING STOPS"
4260 PRINT STRINGS$(80, 42)

4270 LPRINT STRINGS(80, 42)

4280 LPRINT TAB(30); "THE ROLLING STOPS"
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4290 LPRINT STRINGS(80, 42)

4300 RETURN

4310 REM # sttt ootk ook o ootk ook oo ot o ook ok
4320 REM .ot sensnanessenens END OF THE CALCULATION....cococerttimrcreriritreerenreresenserereseasenerensanene
4330 FOR I =1 TO 5: LPRINT: NEXT: LPRINT " LOCATION: "; CAMPOS$(6): LPRINT
4340 LPRINT " DATE: "; CAMPOS$(7): LPRINT

4350 LPRINT; " ENGINEER: "; CAMPOS$(8): LPRINT

4360 FOR I =1 TO 4: LPRINT: NEXT: PRINT

4370 INPUT " Do you whish to carry out another test ? (Y/N)"; Y$

4380 IF Y$ = "Y" OR Y$ = "y" THEN 190

4390 IF Y$ = "N" OR Y$ = "n" THEN SYSTEM

4400 LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: A$ = INKEYS: IF A$ = "" THEN GOTO 4400
4410 IF LEN(AS) > 1 THEN GOSUB 4570: GOTO 4400

4420 A = ASC(AS)

4430 IF A = 13 THEN L = 0: GOTO 4450

4440 GOTO 4470

4450 IF NC < 8 OR NC > 8 AND NC < 25 THEN NC = NC + 1: GOTO 4400

4460 GOTO 4840

4470 TF A > 31 AND A < 183 THEN GOTO 4490

4480 BEEP: GOTO 4400

4490 IF L = LON(NC) THEN BEEP: GOTO 4400

4500 LOCATE F(NC), CINC) + L: PRINT AS$;

4510 L=L + 1

4520 IF L = 1 THEN B$(NC) = AS$: GOTO 4540

4530 B$(NC) = B$(NC) + A$

4540 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - L)
4550 CAMPOS(NC) = B$(NC) + C$(NC)

4560 GOTO 4400

4570 REM * SLIDE

4580 TF LEN(A$) <> 2 THEN BEEP: RETURN

4590 C = ASC(RIGHT$(AS, 1))

4600 IF C = 8 THEN 4620

4610 GOTO 4650

4620 TF LEN(CS(NC)) > 0 THEN BEEP: RETURN

4630 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4640 CAMPOS(NC) = LEFT$(CAMPOS$(NC), LEN(CAMPO(NC)))
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4645 L = L - 1: PRINT AS$: RETURN

4650 IF C = 30 THEN 4670

4660 GOTO 4700

4670 IF NC = 1 THEN BEEP: RETURN

4680 NC =NC - 1: L = 0

4690 RETURN

4700 IF C = 31 THEN 4720

4710 GOTO 4760

4720 TF NC <> 8 THEN 4740

4730 BEEP: RETURN

4740 NC=NC + 1: L =0

4750 RETURN

4760 IF C = 29 THEN 4780

4770 GOTO 4800

4780 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4790 L = L - 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS(NC), LEN(CAMPOS(NC)) - (L + 1))
4795 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L + 1: PRINT ""
4796 RETURN

4800 IF C = 28 THEN 4820

4810 GOTO 4400

4820 IF C$(NC) = "" THEN BEEP: RETURN

4830 L = L + 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - (L))
4835 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: PRINT ""
4840 RETURN

4850 RETURN

4860 FOR I1 = 1 TO 7

4870 X(1, II) = 0: X(2, 1) = 0: X(3, I) = 0

4875 X(4, 1) = 0: X(5, 1) = 0: X(6, I) = 0

4880 Y(1, II) = 0: Y(2, II) = 0: Y(3, I) = 0

4885 Y(4, II) = 0: Y(5, IT) = 0: Y(6, I) = 0

4890 Z(1, 1) = 0: Z(2, 1) = 0: Z(3, 1) = 0

4895 Z(4, 1) = 0: Z(5, 1) = 0: Z(6, 1) = 0

4900 NEXT 1I

4910 RETURN

4920 REM * THE SYMBOLS USED HERE ARE THE SAME AS IN THE CODE 6.
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TEST NR:

Example 6.1

The tilting continues

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG

H. DIST. COG - FRONT AXLE

HEIGHT OF THE FRT TYRES

H. DIST. COG-LEAD PT INTER.

HEIGHT OF THE ENG. B.

H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B.

REAR TRACK WIDTH
FRT AXLE SWING ANGLE
MOMENT OF INERTIA

VELOCITY OO0 = 3.881 rad/s
VELOCITY 02 = 1.057 rad/s
VELOCITY 04 = 0.731 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY 00 = 3.881 rad/s
VELOCITY 02 = 1.057 rad/s
VELOCITY 04 = 1.130 rad/s
VELOCITY 06 = 0.810 rad/s
VELOCITY 08 = 0.587 rad/s

Location:

H1 = 0.7620
L2 = 1.1490
D2 = 0.8800
L6 = 0.2800
H7=1.3370
L7=1.6390
S = 1.1150
DO = 0.1570
Q = 295.0000

H. DIST. COG-REAR AXLE
HEIGHT OF THE REAR TYRES
OVERALL HEIGHT( PT IMPACT)
PROTECTIVE STRUCT. WIDTH
WIDTH OF THE ENG. B.
HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT
REAR TYRE WIDTH

TRACTOR MASS

VELOCITY O1 = 1.078 rad/s
VELOCITY O3 = 2.134 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.078 rad/s
VELOCITY O3 = 2.134 rad/s
VELOCITY O5 = 0.993 rad/s
VELOCITY O7 = 0.629 rad/s
VELOCITY 09 = 0.219 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Date:

Engineer:

L3 =0.8970
D3 = 1.2930
H6 = 2.1000
B6 = 0.7780
B7 = 0.4900
HO = 0.4450
B0 = 0.1950
Mc = 2565.000
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Example 6.2
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1100
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.0500 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7=1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.8000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000

VELOCITY OO0 = 3.840 rad/s
VELOCITY 02 = 0.268 rad/s
VELOCITY 04 = 0.672 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY 00 = 3.840 rad/s
VELOCITY 02 = 0.268 rad/s
VELOCITY 04 = 0.867 rad/s
VELOCITY O6 = 1.218 rad/s
VELOCITY 08 = 0.898 rad/s

Location:

VELOCITY O1 = 0.281 rad/s
VELOCITY O3 = 1.586 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 0.281 rad/s
VELOCITY O3 = 1.586 rad/s
VELOCITY OS5 = 0.755 rad/s
VELOCITY O7= 0.969 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Date:

Engineer:
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Example 6.3
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8000
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 =1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5200
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7=1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc = 1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY 02 = 0.098 rad/s
VELOCITY 04 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY 02 = 0.098 rad/s
VELOCITY 04 = 0.000 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

Location:

VELOCITY O1 = 0.107 rad/s
VELOCITY O3 = 0.000 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 0.107 rad/s
VELOCITY O3 = 0.000 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Date:

Engineer:
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Example 6.4
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3=0.8110
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 =1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 =1.2170
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1900
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.3790 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7=1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc = 1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.405 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY 00 = 3.884 rad/s
VELOCITY 02 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.414 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

Location:

VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 = 2.162 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 = 2.162 rad/s
VELOCITY O5 = 0.289 rad/s
VELOCITY O7= 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Date:

Engineer:
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Example 6.5
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7660 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1100
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7=1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.8000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.9100
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000

VELOCITY OO0 = 2.735 rad/s VELOCITY O1 = 1.271 rad/s

VELOCITY 02 = 1.212 rad/s VELOCITY O3 = 2.810 rad/s

VELOCITY 04 = 1.337 rad/s VELOCITY O5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date: Engineer:
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Example 6.6
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9600
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7=1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.8750
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 275.0000

VELOCITY OO0 = 3.815 rad/s
VELOCITY 02 = 1.105 rad/s
VELOCITY 04 = 0.786 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY 00 = 3.815 rad/s
VELOCITY 02 = 1.105 rad/s
VELOCITY 04 = 0.980 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

Location:

VELOCITY O1 = 1.130 rad/s
VELOCITY O3 = 2.196 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.130 rad/s
VELOCITY O3 = 2.196 rad/s
VELOCITY OS5 = 0.675 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.548 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Date:

Engineer:
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Example 6.7
Method of calculation not feasible

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5500
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1000
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.4780 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.5500 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.9500
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 MOMENT OF INERTIA Q = 200.0000
TRACTOR MASS Mc = 1800.000

KAPOTIKAAS PUUDUTAB MAAD ENNE KUI UMBERMINEKU KAITSEKONSTRUKTSIOON
ARVUTUSMEETOD ON TEOSTAMATU

Asukoht: Kuupéev: Insener:
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Example 6.8
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3=0.8110
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 =1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 =1.2170
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.3790 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7=1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc = 1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s
VELOCITY O2 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.581 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY 00 = 3.884 rad/s
VELOCITY 02 = 1.488 rad/s
VELOCITY 04 = 0.633 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

Location:

VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 = 2.313 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.540 rad/s
VELOCITY O3 = 2.313 rad/s
VELOCITY OS5 = 0.373 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Date:

Engineer:
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Example 6.9
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9670
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7700
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3500 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.9500
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 300.0000

VELOCITY OO0 = 3.790 rad/s
VELOCITY 02 = 1.133 rad/s
VELOCITY 04 = 0.801 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

VELOCITY 00 = 3.790 rad/s
VELOCITY 02 = 1.133 rad/s
VELOCITY 04 = 0.856 rad/s
VELOCITY 06 = 0.000 rad/s
VELOCITY 08 = 0.000 rad/s

Location:

VELOCITY O1 = 1.159 rad/s
VELOCITY O3 = 2.118 rad/s
VELOCITY O5 = 0.000 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O1 = 1.159 rad/s
VELOCITY O3 = 2.118 rad/s
VELOCITY O5 = 0.562 rad/s
VELOCITY O7 = 0.000 rad/s
VELOCITY 09 = 0.205 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Date:

Engineer:
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Example 6.10
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.3800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9600
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7=1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.8900
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 275.0000

VELOCITY OO0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 = 0.748 rad/s

VELOCITY 02 = 0.724 rad/s VELOCITY O3 = 1.956 rad/s

VELOCITY 04 = 0.808 rad/s VELOCITY O5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY 08 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.407 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date: Engineer:
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Example 6.11
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:

Characteristic units:
LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm®): ANGLE (radian)

EIGHT OF THE COG H1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.9000 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9600
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7=1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7=0.8000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7=1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000

VELOCITY OO0 = 3.840
VELOCITY 02 = 0.235
VELOCITY 04 = 0.000
VELOCITY 06 = 0.000
VELOCITY 08 = 0.000

VELOCITY OO0 = 3.840
VELOCITY 02 = 0.235
VELOCITY 04 = 0.000
VELOCITY 06 = 0.000
VELOCITY 08 = 0.000

Location:

VELOCITY Ol = 0.246
VELOCITY O3 = 0.000
VELOCITY OS5 = 0.000
VELOCITY O7 = 0.000
VELOCITY 09 = 0.000

VELOCITY Ol = 0.246
VELOCITY O3 = 0.000
VELOCITY OS5 = 0.000
VELOCITY O7 = 0.000
VELOCITY 09 = 0.000

THE ROLLING STOPS

Date:

Engineer:
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Selgitavad mdrkused 1X lisa kohta

Q)]

)

3)

4)

Vilja arvatud B2 ja B3 osa numeratsioon, mida on thtlustatud kogu lisa
16ikes, on punktis B osutatud nouded ja numeratsioon identsed OECD kitsa-
roopmeliste pollu- ja metsamajanduslike ratastraktorite esiossa paigaldatavate
timbermineku kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete standardiseeritud
katsejuhiste sisu ja numeratsiooniga (OECD standard 6, 2015. aasta
véljaanne, juuli 2014).

Kasutajatele tuletatakse meelde, et istme indekspunkt maéératakse kindlaks
kooskdlas ISO standardiga 5353 ning et see on traktori suhtes fikseeritud
punkt, mis ei muutu, kui istet keskasendist eemale reguleeritakse. Liikumis-
ruumi kindlaksmadramiseks on iste tagumises kdrgeimas asendis.

Programm ja ndited on saadaval OECD veebilehel.

Noutava energiataseme saavutamise ajal moddetud piisilédbipaine + elastne
labipaine.
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X LISA

Kitsar6opmeliste  traktorite tagaossa  paigaldatavate iimbermineku
kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad ndouded

A. ULDSATTED

1. Kitsaroopmeliste traktorite tagaossa paigaldatavate timbermineku
kaitsekonstruktsioonide suhtes kohaldatavad liidu nduded on sétes-
tatud punktis B.

2. Katsed voib teha staatilise voi diinaamilise katsemenetluse kohaselt
Blja B2 osas sitestatud viisil. Mdlemad meetodid on sama-
vaarsed.

B. KITSAROOPMELISTE TRAKTORITE TAGAOSSA PAIGALDATAVATE
UMBERMINEKU KAITSEKONSTRUKTSIOONIDE SUHTES KOHAL-
DATAVAD NOUDED)'

1. Moisted
1.1. [Ei kohaldata]
1.2. Umbermineku kaitsekonstruktsioon

Umbermineku kaitsekonstruktsioon (kaitsekabiin vdi -raam) (edas-
pidi ,kaitsekonstruktsioon”) on traktorile paigaldatud tarind, mille
esmane eesmark on traktori tavakasutamisel viltida v3i vdhendada
juhile timberminekust tingitud ohte.

Umbermineku kaitsekonstruktsioon annab piisavalt suure liikumis-
ruumi, et kaitsta juhti, kes asub tarindiga piiratud ruumis voi
ruumis, mis on piiratud sirgldikudega tarindi vélisservadest traktori
mis tahes osani, mis vOib maapinnaga kokku puutuda ning mis
suudab traktorit iimbermineku korral sellises asendis toetada.

1.3. Rattaroobe
1.3.1. Esialgne mdiste: ratta voi ro0pme kesktasand

Ratta kesktasand on vordsel kaugusel kahest tasandist, kus asuvad
rattavelje vilispinna vilisservad.

1.3.2. Rattar6opme moiste

Rattatelge labiv vertikaaltasapind 16ikub selle kesktasandiga piki
sirgjoont, mis puutub teatavas punktis kokku toetuspinnaga. Kui A
ja B on sel viisil méddratud punktid traktori iihel teljel olevatel
ratastel, on roopmelaius punktide A ja B vaheline kaugus. Sel
viisil saab rattardopme maédrata nii esi- kui ka tagarataste puhul.
Topeltrataste korral on rattar6obe kummagi rattapaari kesktasa-
pinna vaheline kaugus. Roomiktraktorite puhul on rattar6obe
kummagi roomiku kesktasapinna vaheline kaugus.

1.3.3. Lisamoiste: traktori kesktasand

Voetakse punktide A ja B piirasendid traktori tagateljel, mis annab
rattaropme maksimaalse voimaliku véartuse. Traktori kesktasand
on sirgldoigu AB keskpunktis selle sirgldiguga risti olev vertikaal-
tasapind.
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1.4.

L.5.

1.5.2.

1.5.2.1.

1.5.2.2.

1.5.2.3.

1.5.2.4.

1.6.
1.6.1.

1.6.2.

1.6.2.1.

1.6.2.2.

1.6.2.3.

Teljevahe

Eespool maératletud kahte sirgldiku AB (iiks esi- ja teine taga-
rataste puhul) labivate vertikaaltasapindade vaheline kaugus.

Istme indekspunkti kindlaksmddramine; istme asend ja reguleeri-
mine katseks

Istme indekspunkt (SIP)*

Istme indekspunkt méairatakse kindlaks kooskdlas ISO standardiga
5353:1995.

Istme asend ja reguleerimine katseks:

kui iste on reguleeritav, tuleb see reguleerida tagumisele korgei-
male positsioonile;

kui istme seljatoe kalle on reguleeritav, tuleb see reguleerida kesk-
misesse asendisse;

kui istmel on vedrustus, peab see olema fikseeritud keskmisesse
asendisse, kui see ei ole vastuolus istme tootja selgete juhistega;

kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt,
peab istme indekspunkti ldbiv pikitelg olema paralleelne traktori
vertikaalse pikitasandiga, mis 1dbib rooliratta keskpunkti, ja mitte
kaugemal kui 100 mm sellest tasandist.

Liikumisruum
Baastasand

Liikumisruumi on kujutatud joonistel 7.1 ja 7.2. See ruum on
médratud baastasandi ja istme indekspunkti suhtes. Baastasand
on traktori suhtes tavaliselt pikisuunaline vertikaaltasand, mis
kulgeb 1dbi istme indekspunkti ja rooliratta keskpunkti. Tavaliselt
ihtib baastasand traktori keskpikitasandiga. Eeldatakse, et see
baastasand liigub koormuse rakendamise ajal koos istme ja rooli-
rattaga horisontaalselt, kuid jddb traktori vdi timbermineku kaitse-
konstruktsiooni pdranda suhtes risti. Liikumisruum médratakse
kindlaks punktide 1.6.2 ja 1.6.3 pdhjal.

Liitkumisruumi kindlaksmédramine mittepooratava istmega trakto-
rite puhul

Liikumisruum mittepdoratava istmega traktorite puhul on médrat-
letud punktides 1.6.2.1-1.6.2.13 nii, et traktor asetseb horisontaal-
tasapinnal, iste on reguleeritud ja positsioneeritud punktides
1.5.2.1-1.5.2.4% sitestatud viisil ja reguleeritava rooliratta korral
on rooliratas istuva juhi jaoks keskmises juhtimisasendis. Liik-
umisruum piirneb jargmiste pindadega:

horisontaaltasand A; By B, A,, (810 + a,) mm istme indekspunkti
kohal, kusjuures joon B;B, asub (a;, — 10) mm istme indekspunkti
taga;

baastasandiga risti olev kaldpind H; H, G, G;, mis holmab nii
150 mm joone BB, taga asuvat punkti kui ka istme seljatoa kdige
tagumist punkti;

baastasandiga risti olev silinderpind A; A, H, H; raadiusega
120 mm, mis on punktides 1.6.2.1 ja 1.6.2.2 méaératletud tasandite
suhtes tangentsiaalne;
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1.6.2.4.

1.6.2.5.

1.6.2.6.

1.6.2.7.

1.6.2.8.

1.6.2.9.

1.6.2.10.

1.6.2.11.

1.6.2.12.

1.6.2.13.

1.6.3.

1.6.3.1.

baastasandiga risti olev silinderpind B; C; C, B, raadiusega
900 mm, mis ulatub punktis 1.6.2.1 miératletud tasandist
400 mm ettepoole ja on sellega tangentsiaalne piki 16iku B1B2;

baastasandiga risti olev kaldpind C; D; D, C,, mis iihineb punktis
1.6.2.4 kirjeldatud pinnaga ning méddub rooliratta eesmisest vélis-
servast 40 mm kauguselt. Rooliratta kdrge asendi puhul ulatub see
tasand 10igust BB, tangentsiaalselt ettepoole punktis 1.6.2.4
madratletud pinnani;

baastasandiga risti olev vertikaaltasand D; K; E; E; K, D,, mis on
40 mm rooliratta vélisservast eespool;

istme indekspunktist (90 — @,) mm allpool asuvat punkti ldbiv
horisontaaltasapind E; F; P; Ny N, P, F, Ey;

baastasandiga risti olev pind G; L; M; Ny N, M, L, G,, mis
vajaduse korral moodustab punktis 1.6.2.2 maédratletud tasandi
alumisest piirist kuni punktis 1.6.2.7 méiratletud horisontaaltasan-
dini koverpinna ning on kokkupuutes istme seljatoega selle kogu-
pikkuses;

kaks baastasandiga paralleelset vertikaaltasandit K; I; F; E; ja K,
I, F, E,, mis paiknevad baastasandist 250 mm kaugusel kummalgi
pool ning ulatuvad punktis 1.6.2.7 maidratletud tasandist 300 mm
iilespoole;

kaks paralleelset kaldtasandit, A; B; C; Dy K; I} L; G; Hy ja A,
B2 C2 D2 K2 12 L2 G2 Hz, mis algavad punktis 1.6.2.9 maératletud
tasandite iilaservast ja iihinevad punktis 1.6.2.1 méiaratletud hori-
sontaaltasandiga vdhemalt 100 mm kaugusel baastasandist sellel
poolel, kus koormust rakendatakse;

kaks baastasandiga paralleelset vertikaaltasandit Q; P; N; M; ja
Q, P, N, M,, mis paiknevad baastasandist 250 mm kaugusel
kummalgi pool ning ulatuvad punktis 1.6.2.7 maératletud horison-
taaltasandist 300 mm {ilespoole;

kaks baastasandiga risti olevat vertikaaltasandi osa I; Q; P; F; ja
I, Q, P, F,, mis paiknevad istme indekspunktist (210 — a;) mm
eespool;

kaks punktis 1.6.2.7 madératletud tasandist 300 mm korgusel
kulgevat horisontaaltasandi osa I; Q; M; Ly ja I, Q, M, L,.

Liikumisruumi kindlaksméddramine pooratava sdidusuunaga trakto-
rite puhul

Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul on litkumisruum rooli ja istme kahe asendi jaoks ette ndhtud
kahe liikumisruumi ithendamisel saadud ruum.

Kui tegemist on tagumise kahepostilise kaitsekonstruktsiooniga,
siis madratakse istme ja rooliratta kdikide asendite puhul liikumis-
ruum kindlaks punktide 1.6.1 ja 1.6.2 pdhjal juhiistme normaala-
sendi korral ning IX lisa punktide 1.6.1 ja 1.6.2 pohjal juhiistme
tagurpidi asendi korral (vt joonis 7.2).
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1.6.3.2.

1.6.4.

1.6.4.1.

1.6.4.2.

1.6.4.3.

1.7.
1.7.1.

1.7.2.

1.7.3.

1.7.4.

1.8.

Muud liiki kaitsekonstruktsiooni korral méaératakse istme ja rooli-
ratta koikide asendite puhul litkumisruum kindlaks vastavalt kdes-
oleva lisa punktidele 1.6.1 ja 1.6.2 (vt joonis 7.2.b).

Lisaistmed

Kui traktorile on vdimalik paigaldada lisaistmeid, kasutatakse
katsetes ruumi, mis hdlmab istme indekspunkte koikides voima-
likes variantides. Kaitsekonstruktsioon ei tohi ulatuda laiemasse
litkkumisruumi, mille puhul voetakse arvesse koiki konealuseid
istme indekspunkte.

Kui pérast katse tegemist tekib vdimalus paigutada iste uude
kohta, tehakse kindlaks, kas istme uut indekspunkti timbritsev liik-
umisruum jddb eelnevalt kindlaks médratud ruumi piiridesse.
Vastasel korral tuleb teha uus katse.

Lisaiste ei hdolma istet muule isikule peale juhi ning see ei asu
kohas, kust ei ole vdimalik traktorit juhtida. Istme indekspunkti ei
madratleta, kuna litkumisruumi maédratlemine toimub seoses
juhiistmega.

Mass
Koormamata/tithimass

Traktori mass ilma lisaseadmeteta, kuid koos jahutusvedeliku,
olide, kiituse, tooriistade ja kaitsekonstruktsiooniga. See ei hdlma
valikvarustuses olevaid eesmisi ja tagumisi ballastraskusi, rehvibal-
lasti, kiilgemonteeritud seadmeid ega muid lisatarvikuid.

Suurim lubatud mass

Tootja deklareeritud traktori maksimummass, mis on tehniliselt
lubatud ja maérgitud sdiduki tehaseandmesildile ja/vdi tootja koos-
tatud kasutusjuhendisse.

Etalonmass

Valemites pendelraskuse langemiskorguse, sisendenergia ja mulju-
misjoudude arvutamiseks kasutatav mass. See ei voi olla vdiksem
kui koormamata mass ning peab olema piisav tagamaks, et massi-
koefitsient ei ole suurem kui 1,75 (vt punktl.7.4).

Massikoefitsient

suurim lubatud mass
etalonmass

Koefitsient ( )ei tohi olla suurem kui 1,75.

Mootmiste tolerantsid

Lineaarmdotmed: + 3 mm
vilja arvatud: — rehvi labipaine: + 1 mm

— konstruktsiooni ldbipaine horisontaalkoormuse + 1 mm

puhul:
— pendelraskuse langemiskdrgus: + 1 mm
Massid: + 0,2 % (anduri skaala 16ppvéértusest)
Joud: + 0,1 % (anduri skaala 15ppvairtusest)

Nurgad: + 0,1
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1.9.

Stimbolid
ap (mm)
a, (mm)
B (mm)
Bg (mm)
D (mm)
D' (mm)
E. ()
Ei ()
Ey (D)
EY ()
Eqi (D)
Es ()
F (N)
F (N)
F-D
Fmax (N)
F, (N)
H (mm)
H> (mm)
I (kgm?)
L (mm)
M (kg

pool istme horisontaalsest reguleerimisulatusest;

pool istme vertikaalsest reguleerimisulatusest;

traktori vdikseim kogulaius;

kaitsekonstruktsiooni maksimaalne vélislaius;

konstruktsiooni ldbipaine 166gipunktis (diinaamilised katsed) voi
koormuse rakendamise punktis ja suunas (staatilised katsed);

konstruktsiooni ldbipaine ndutava arvestusliku energia puhul;

koormuse eemaldamise punktis neeldunud deformatsioonienergia.
F-D koveraga hdlmatud ala;

neeldunud deformatsioonienergia. F-D kovera alune ala;

prao vdi rebendi jérgsel lisakoormuse rakendamisel neeldunud
deformatsioonienergia;

iilekoormuskatse ajal neelduv deformatsioonienergia juhul, kui
koormus on eemaldatud enne selle iilekoormuskatse alustamist.
F-D kovera alune ala;

pikisuunalise koormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia;

kiilgkoormuse rakendamise ajal neelduv sisendenergia;

staatiline koormusjoud;

E'; -le vastav koormusjoud ndutava arvestusliku energia puhul;

jou/labipainde diagramm;

koormuse rakendamise ajal tekkiv maksimaalne staatiline koormus-
joud, vilja arvatud iilekoormuse puhul;

vertikaalne muljumisjoud;

pendelraskuse langemiskorgus (diinaamilised katsed);

pendelraskuse langemiskorgus lisakatse puhul (diinaamilised
katsed);

traktori vordlus-inertsimoment tagarataste keskjoonel, olenemata
nende tagarataste massist;

traktori vordlus-teljevahe;

traktori etalonmass tugevuskatsete ajal.
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2.2.

3.1.1.

3.1.1.1.

3.1.1.2.

3.1.1.3.

Kohaldamisala

Kéesolevat lisa kohaldatakse traktorite suhtes, millel on vdhemalt
kaks telge ohkrehvide vOi roomikute jaoks rataste asemel, ning
neil on jargmised omadused:

allpool esi- ja tagatelje madalaimat punkti ei ileta kliirens
600 mm, arvestades ka diferentsiaali;

suuremate rehvidega varustatud iihe telje jdik voi reguleeritav
minimaalne ré6pmelaius on alla 1 150 mm. Eeldatakse, et suure-
mate rehvidega telje r60be on seatud mitte laiemaks kui 1 150 mm.
Teise telje roobet peab olema voimalik seada selliselt, et kitsamate
rehvide vélimised &ddred ei ulatu kaugemale teise telje rehvide
vilisddrtest. Kui molema telje veljed ja rehvid on samas mdddus,
peab jdik vOi reguleeritav réopmelaius olema vdhem kui
1 150 mm,;

traktori tiihikaal (kaasa arvatud iimbermineku kaitsekonstruktsioon
ja tootja soovitatud suurima moddduga rehvid) on suurem kui 400
kilogrammi. Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirat-
taga) traktori puhul on traktori tithikaal vdhem kui 3 500 kg ning
suurim lubatud mass ei ole suurem kui 5250 kg. Kdigi traktorite
massikoefitsient (suurim lubatud mass / etalonmass) ei ole suurem
kui 1,75.

Turvakaare, kaitseraami ja/voi -kabiiniga iimbermineku kaitsekons-
truktsioon, mis on paigaldatud kas osaliselt voi tédielikult istme
indekspunkti taha ning mille liikumisruumi tlempiir on (810 +
a,) mm korgusel istme indekspunktist nii, et traktorijuhi kaitsmi-
seks jaab piisavalt suur takistusteta ruum.

Moondakse, et on spetsiaalseid metsamasinaid, nagu kokkuveo-
traktorid ja skiiderid, mille suhtes ei ole kdesolev lisa kohaldatav.

Bl. STAATILISE KATSE LABIVIIMINE
Eeskirjad ja juhised

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete
tugevuse katsetamise tingimused

Uldnduded
Katse eesmirk

Spetsiaalsete kinnitusvahendite abil tehtavate katsete eesmirk on
simuleerida koormusi, mis mojutavad kaitsekonstruktsiooni traktori
timberminekul. Need katsed voimaldavad teha tahelepanekuid kait-
sekonstruktsiooni ja selle kinnituskronsteinide ning katsekoormust
tilekandvate traktoriosade tugevuse kohta.

Katsemeetodid

Katsed voib teha diinaamilise voi staatilise katsemenetluse kohaselt
(vt II lisa). Mdlemad meetodid on samavéirsed.

Katsete ettevalmistamise tldreeglid
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3.1.13.1.

3.1.1.3.2.

3.1.1.3.3.

3.1.1.3.4.

3.1.2.
3.1.2.1.

3.1.2.2.
3.1.2.2.1.

Kaitsekonstruktsioon peab vastama seeriatoodangu spetsifikatsioo-
nidele. See peab olema kinnitatud tootja soovitatud meetodil iihele
neist traktoreist, mille jaoks see on projekteeritud.

Mairkus: staatiliseks tugevuskatseks ei ole vaja komplektset trak-
torit, kuid kaitsekonstruktsioon ja need traktori osad, millele see on
kinnitatud, peavad moodustama todtava terviku (edaspidi ,,agre-
gaat”).

Nii staatilisteks kui ka diinaamilisteks katseteks peab monteeritud
traktor (vOi agregaat) olema varustatud koigi seeriatoodangu
osadega, mis voivad mojutada kaitsekonstruktsiooni tugevust voi
olla vajalikud tugevuskatse tegemiseks.

Punktis 3.1.3 esitatud nduetele vastavuse tingimuste tditmise kont-
rollimiseks peavad traktorile (vOi agregaadile) olema monteeritud
ka liikumisruumis ohtu tekitada voivad osad. Koik traktori voi
kaitsekonstruktsiooni osad, sealhulgas ilmastiku eest kaitsvad
osad, peavad olema lisatud vdi joonistel esitatud.

Tugevuskatseteks tuleb eemaldada koik paneelid ja eemaldatavad
mittekonstruktsioonilised osad, et need ei lisaks kaitsekonstrukt-
sioonile tugevust.

Roopmelaiust tuleb reguleerida selliselt, et rehvid ega roopmed
tugevuskatse ajal kaitsekonstruktsiooni voimaluse korral ei toetaks.
Kui katsed tehakse staatilise menetluse kohaselt, voib rattad voi
roomikud eemaldada.

Katsed
Katsete jarjekord staatilises katsemenetluses

Ilma et see piiraks punktides 3.2.1.6 ja 3.2.1.7 nimetatud lisakat-
seid, on katsete jarjekord jargmine:

1) koormuse rakendamine konstruktsiooni tagaosale

(vt punkt 3.2.1.1);

2) tagaosa muljumise katse

(vt punkt 3.2.1.4);

3) koormuse rakendamine konstruktsiooni esiosale

(vt punkt 3.2.1.2);

4) koormuse rakendamine konstruktsiooni Kkiiljele

(vt punkt 3.2.1.3);

5) muljumiskoormus konstruktsiooni esiosale

(vt punkt 3.2.1.5).

Uldnduded

Kui katse kdigus moni traktori tokestusvahendite osa puruneb voi
liigub, alustatakse katset uuesti.
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3.1.2.2.2.

3.1.2.2.3.

3.1.2.2.4.

3.1.2.2.5.

3.1.3.
3.1.3.1.

3.1.3.1.1.

3.1.3.1.2.

3.1.3.1.3.

3.1.3.1.4.

3.1.3.15.

3.1.3.1.6.

3.13.2.

3.1.4.
3.1.5.
3.1.5.1.
3.1.5.1.1.

Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada
ega reguleerida.

Traktoril peab katsete viltel olema sees tiihikdik ja pidurid vélja
lilitatud.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema
katsete ajal blokeeritud.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele rakendatakse esimene
koormus, peab olema see kiilg, mis katse tegijate arvates saab
konstruktsiooni jaoks koormusi kdige ebasoodsamates tingimustes.
Kilgmist ja tagumist koormust tuleb rakendada kaitsekonstrukt-
siooni keskpikitasandi molemale kiiljele. Koormust tuleb eest
rakendada kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi samale kiiljele,
millele rakendati kiilgkoormust.

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see
vastab jargmistele tingimustele:

staatilise katse jooksul peab iga ettendhtud horisontaalse koormus-
katse voi tilekoormuskatse ajal olema joud ndutava energia saavu-
tamise hetkel suurem kui 0,8 F;

kui katse kdigus ilmnevad muljumisjou rakendamise tulemusel
olulised praod voi rebendid, tuleb viivitamatult pérast pragusid
voi rebendeid pohjustanud muljumiskatset teha uus punktis
3.2.1.7 maidratletud muljumiskatse;

katsete ajal ei tohi likski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda punktis
1.6 madratletud liikumisruumi, vélja arvatud tlekoormuskatse
puhul;

kooskdlas punktiga 3.2.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal
kaitsma koiki litkumisruumi osasid, vélja arvatud tilekoormuskatse
puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada survet istme
konstruktsioonile;

kooskdlas punktiga 3.2.2.3 mdddetud elastne ldabipaine peab olema
alla 250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla iihtegi
eenduvat lisaseadet ega osa, mis vOiks imbermineku korral juhti
vigastada, ega iihtegi sellist osa, millesse juht vodiks konstrukt-
siooni ldbipainde tulemusel niiteks sddrt voi labajalga pidi kinni
jadda.

[Ei kohaldata]
Katsemasinad ja -seadmed
Staatilise katse seade

Staatilise katse seade peab vdimaldama rakendada kaitsekonstrukt-
sioonile telgsurvejoudu voi koormust.
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3.1.5.1.2.

3.1.5.1.3.

3.1.5.1.4.

3.1.5.15.

3.1.5.2.
3.1.5.2.1.

3.1.5.2.2.

3.1.5.3.
3.1.53.1.

3.1.5.3.2.

3.1.5.4.

Tuleb luua sellised tingimused, et koormus jaguneks selle raken-
damise suunas Uhtlaselt mddda prussi, mille pikkus on tépselt 50ga
jaguv suurus vahemikus 250—-700 mm. Jdiga prussi otsa kdrgus on
150 mm. Kaitsekonstruktsiooniga kokku puutuvad prussi servad
peavad olema timarad, kdverusraadiusega kuni 50 mm.

Polsterdust peab olema vodimalik reguleerida koormuse suuna
suhtes mis tahes nurga all nii, et see jargiks konstruktsiooni labi-
paindumisel selle koormust taluva pinna nurgamuutusi.

Jou rakendamise suund (korvalekalle horisontaal- ja vertikaalsuu-
nast):

— katse alguses, nullkoormuse juures: + 2°;

— katse ajal, koormuse all: horisontaaltasapinnast 10° iilespoole
ja 20° allapoole. Sellised korvalekalded tuleb hoida mini-
maalsed.

Selleks et koormust saaks igal hetkel késitada staatilisena, peab
labipainde kiirus olema kogu aeg piisavalt aeglane (vihem kui
5 mmy/s).

Kaitsekonstruktsioonis neeldunud energia modtmise seade

Konstruktsioonis neeldunud energia madramiseks joonestatakse jou
ja lébipainde soltuvuse kdver. Konstruktsioonile koormuse raken-
damise punktis ei ole joudu ja labipainet vaja moota, kuid joudu ja
labipainet mdddetakse samaaegselt ja kollineaarselt.

Lébipainde moodtmise ldhtepunkt valitakse selliselt, et vdetakse
arvesse ainult konstruktsioonis ja/voi traktori teatavate osade labi-
paindel neeldunud energiat. Kinnituste labipaindel ja/vdi libise-
misel neeldunud energiat ei arvestata.

Traktori maapinnale kinnitamise viisid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel traktori
kinnitamiseks vajalikku ala holmavad kinnitusroopad peavad
olema jéigalt kinnitatud paindumatule alusele katseseadme ldhedal.

Traktor tuleb rodbastele kinnitada sobivate vahenditega (plaadid,
kiilud, terastrossid, tungrauad jne) nii, et see katse ajal ei liiguks.
Seda nouet kontrollitakse katse ajal tavalisi pikkuse mdodtmise
vahendeid kasutades.

Kui traktor liigub, korratakse tervet katset, vilja arvatud juhul, kui
jou ja labipainde soltuvuse kdvera joonestamiseks vajalik ldbi-
painde modtmise siisteem on kinnitatud traktori kiilge.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 7.3 kujutatud seadmega peab olema voimalik rakendada
kaitsekonstruktsioonile  allapoole  suunatud joudu ligikaudu
250 mm laiuse jdiga prussi abil, mis on universaalliigenditega
kinnitatud koormust avaldava mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada
sobivaid teljetugesid, et traktori rehvidele ei mojuks muljumisjoud.
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3.1.5.5.

3.1.55.1.

3.1.5.5.2.

3.2
3.2.1
3.2.1.1.
32.1.1.1

3.2.1.1.2.

3.2.1.1.3.

3.2.1.14.

3.2.1.2.
32.1.2.1.

Muud modteseadmed

Vaja ldheb ka jargmisi mooteseadmeid:

seade elastse ldbipainde (vahe maksimaalse ldbipainde momendi ja
pusildbipainde vahel) modtmiseks (vt joonis 7.4);

seade, mille abil kontrollitakse, kas kaitsekonstruktsioon on
tunginud litkkumisruumi ning kas viimane on jddnud katse ajal
konstruktsiooniga kaitstavasse alasse (vt punkt 3.2.2.2).

Staatilise katse ldbiviimine
Koormus- ja muljumiskatsed
Koormus tagant

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga
paralleelsel vertikaaltasandil.

Koormuse rakenduspunktiks on tmbermineku kaitsekonstrukt-
siooni see osa, mis traktori tahapoole {imbermineku korral
puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstrukt-
siooni iilaserv. Vertikaalne tasapind, mille suhtes koormust raken-
datakse, paikneb kaitsekonstruktsiooni iilaserva vilisddrt puuduta-
vast, traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist sees-
pool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni
iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas voi viljaulatuv, kasu-
tatakse kiile, mis vdimaldavad sellele koormust rakendada ilma
konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjel-
datule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema
vihemalt

Ei = 2,165 x 107M L?

Ej = 0,574 x I

Pooratava sdidusuunaga (pddratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul on neeldunud energia eespool esitatud valemite voi jargmise
valemi abil leitud védrtustest suurim:

H=500+0,5M

Koormus eest

Koormust rakendatakse horisontaalselt, traktori kesktasandiga
paralleelsel vertikaaltasandil. Koormuse rakenduspunktiks on kait-
sekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasisuunas liikumisel
kiiljele imbermineku korral puudutab maapinda tdenéoliselt esime-
sena, st tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Koormuse rakendus-
punkt paikneb kaitsekonstruktsiooni iilaserva vélisdart puudutavast,
traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist seespool
kaugusel, mis wvastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni
iilaosa laiusest.
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3.2.1.2.2.

3.2.1.2.3.

32.1.24.

3.2.1.3.
32.13.1.

3.2.13.2.

3.2.133.

3.2.1.3.4.

3.2.1.3.5.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas vdi viljaulatuv, kasu-
tatakse kiile, mis vdimaldavad sellele koormust rakendada ilma
konstruktsiooni tugevdamata.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjel-
datule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema
vahemalt

H=500+0,5M

Pooratava sdidusuunaga (pddratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul:

— kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar,
kehtib samuti eespool esitatud valem;

— muud liiki kaitsekonstruktsioonide puhul on neeldunud energia
eespool esitatud valemi ja alljirgnevate valemite abil leitud
védrtustest suurim:

Ei = 2,165 x 107M L?

Ei =0,5741

Koormus kiiljelt

Kiilgkoormust rakendatakse horisontaalselt vertikaaltasapinnal, mis
on traktori kesktasapinnaga risti ja kulgeb istme indekspunkti ees
sellest 60 mm kaugusel, kui iste on oma pikisuunalise reguleeri-
misvahemiku keskpunktis. Koormuse rakenduspunktiks on {imber-
mineku kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele timber-
mineku korral puudutab maapinda tdenéoliselt esimesena, tavaliselt
konstruktsiooni {ilaserv.

Agregaat kinnitatakse maapinnale vastavalt punktis 3.1.6.3 kirjel-
datule.

Kaitsekonstruktsioonis katse ajal neeldunud energia peab olema
véhemalt

By = 1,75 M

Pooratava sdidusuunaga (pooratava istme ja roolirattaga) traktorite
puhul paikneb koormuse rakenduspunkt tasandil, mis on traktori
kesktasapinnaga risti ja ldbib istme kahe erineva asendi ithenda-
mise kaudu kindlaks maératud kahte istme indekspunkti tihendava
segmendi keskpunkti. Kahepostilise siisteemiga kaitsekonstrukt-
sioonide puhul suunatakse koormus iihele kahest postist.

Pooratava sdidusuunaga (pddratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul, kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turva-
kaar, on neeldunud energia jargmiste valemite abil leitud vaartus-
test suurim:
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3.2.14.

3.2.1.5.

3.2.1.6.

Ei, = 1,75 M(Bs + B)/2B

Muljumine tagant

Pruss asetatakse tile konstruktsiooni tagumis(t)e tilemis(t)e osa(de)
ja muljumisjéudude resultant peab paiknema traktori kesktasa-
pinnal. Rakendatakse joudu F,, kus:

Fi=20M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit pdrast kaitsekonstruktsiooni
silmaga néhtava liikumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse tagaosa tiielikule muljumisjoule
vastu ei pea, rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapin-
nani, mis tihendab kaitsekonstruktsiooni iilaosa traktori tagakiilje
selle osaga, mis suudab imbermineku korral traktorit toetada.

Seejarel jou rakendamine Idpetatakse ning muljumisel kasutatav
pruss paigutatakse kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis
suudab traktorit tdielikul imberminekul toetada. Seejarel rakenda-
takse muljumisjoudu F, uuesti.

Muljumine eest

Pruss asetatakse tile konstruktsiooni eesmis(t)e iilemis(t)e osa(de)
ja muljumisjdudude resultant peab paiknema traktori kesktasa-
pinnal. Rakendatakse joudu F,, kus:

Fi=20M

Joudu F, rakendatakse viis sekundit parast kaitsekonstruktsiooni
silmaga néhtava liikumise lakkamist.

Kui kaitsekonstruktsiooni katuse esiosa tdielikule muljumisjoule
vastu ei pea, rakendatakse joudu seni, kuni katus paindub tasapin-
nani, mis lhendab kaitsekonstruktsiooni {iilaosa traktori esikiilje
selle osaga, mis suudab timbermineku korral traktorit toetada.

Seejarel jou rakendamine lopetatakse ning muljumisel kasutatav
pruss paigutatakse kaitsekonstruktsiooni selle osa kohale, mis
suudab traktorit tdielikul @imberminekul toetada. Seejdrel rakenda-
takse muljumisjoudu F, uuesti.

Téiendav iilekoormuskatse (joonised 7.5—7.7)

Ulekoormuskatse tehakse kdikidel juhtudel, kui ldbipainde viimase
5 % saavutamise ajal vdheneb joud rohkem kui 3 %, kui kaitse-
konstruktsioonis on neeldunud ndutav energia (vt joonis 7.6).

Ulekoormuskatse seisneb horisontaalse koormuse jirkjirgulises
suurendamises 5 % kaupa esialgsest ndutavast energiast kuni
maksimaalselt 20 % energia lisamiseni (vt joonis 7.7).

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui parast igakordset
ndutava energia suurendamist 5 %, 10 % voi 15 % vdrra viheneb
joud iga 5 % lisatud energia kohta vdhem kui 3 % ja jddb suure-
maks kui 0,8 Fp ..
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3.2.1.7.

3.2.2.

3.2.2.1.

3222,

3.2.23.

3224

3.3.
3.3.1.
3.3.2.

Ulekoormuskatse tulemus on rahuldav, kui pirast 20% lisatud
energia neeldumist kaitsekonstruktsioonis on joud suurem kui
0,8 Frax-

Ulekoormuskatse ajal on elastse libipainde tdttu lubatud lisapra-
gude ja -rebendite tekkimine ja/voi kaitsekonstruktsiooni liikumis-
ruumi tungimine voi litkumisruumi kaitse puudumine. Pérast koor-
muse eemaldamist ei tohi konstruktsioon aga tungida liikumis-
ruumi, mis peab olema téielikult kaitstud.

Tédiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa
pidada tiihiseks, teostatakse viivitamatult parast pragude voi reben-
dite tekkimise esile kutsunud katset teine samasugune muljumis-
katse, rakendades joudu 1,2 F,.

Moodtmised
Murrud ja praod

Pidrast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsiooniele-
mente, liitekohti ja kinnitusvahendeid visuaalselt voimalike murdu-
miste vOi pragude leidmiseks, arvestamata viikesi pragusid ebaolu-
listes osades.

Liikumisruumi sisenemine

Iga katse jooksul kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa
ei ole tunginud punktis 1.6 méératletud liikumisruumi.

Peale selle ei tohi litkumisruum jédda viljapoole kaitsekonstrukt-
siooni kaitstavat ala. Siinkohal loetakse liikumisruum {imbermi-
neku kaitsekonstruktsiooni kaitsealast vilja jddvaks juhul, kui
moni selle osa oleks puudutanud maapinda, kui traktor oleks
166gi saamise suunas {imber ldinud. Selleks eeldatakse, et esi- ja
tagarehvid ning rodpmelaius vastavad tootja tdpsustatud viiksei-
male mdddule.

Elastne ldbipaine kiilgkoormuse korral

Elastset ldbipainet moddetakse koormuse rakendamise punkti
labival vertikaaltasapinnal (810 + a@,) mm istme indekspunktist
korgemal. Selle mddtmiseks voib kasutada joonisel 7.4 esitatud
seadmetega sarnaseid seadmeid.

Piisildbipaine

Pérast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni
pusildbipaine. Selleks kasutatakse enne katse alustamist iilesmér-
gitud peamiste Gimbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendit
istme indekspunkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele
[Ei kohaldata]
Tehniline laiendamine

Kui traktorit, kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni trak-
torile kinnitamise meetodit tehniliselt muudetakse, voib algse katse
teostanud katseiiksus anda vilja tehnilise laiendamise aruande jérg-
mistel juhtudel.
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33.2.1.

33.2.1.1.

3.3.2.1.2.

33.2.1.3.

33.2.14.

3.3.2.1.5.

33.2.2.

33.22.1.

33.222.

33.2.22.1.

332222

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimu-
delitele

Koormus- ja muljumiskatseid ei ole vaja teha iga traktorimudeliga,
kui  kaitsekonstruktsioon ja  traktor vastavad  punktides
3.3.2.1.1-3.3.2.1.5 osutatud tingimustele.

Kaitsekonstruktsioon on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga
identne

Noutav energia ei iileta algse katse arvestuslikku energiat rohkem
kui 5 % vdrra. 5 % piirang kehtib ka laiendamise puhul, kus sama
traktori rataste roopmelaiust on muudetud.

Kinnitamismeetod ja traktori osad, mille kiilge konstruktsioon
kinnitatakse, on identsed.

K&ik osad, nditeks porilauad ja kapotikaas, mis voivad kaitsekons-
truktsiooni toetada, on identsed.

Istme asend ja selle olulised modtmed kaitsekonstruktsiooni sees
ning kaitsekonstruktsiooni suhteline asend traktoril peavad olema
sellised, et liikumisruum oleks katsete jooksul ka ldbipaindunud
konstruktsiooniga alati kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse
sama liikkumisruumi vordluspunkti mis algses katseprotokollis,
vastavalt siis kas istme vordluspunkti voi istme indekspunkti).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine kaitsekonstruktsiooni
muudetud mudelitele

Seda menetlust tuleb jargida juhul, kui punkti 3.3.2.1 nduded ei ole
taidetud, ning seda ei tohi kasutada juhul, kui muutub kaitsekons-
truktsiooni traktorile kinnitamise meetodi pohimdte (nt kummist
toed asendatakse riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mdjuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni
ebaolulises osas paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskin-
nitus); erineva istme indekspunkti asukohaga istmete lisamine kait-
sekonstruktsiooni piires (tingimusel, et kontrollitakse, et uus liik-
umisruum / uued litkumisruumid on kdikide katsete jooksul ka
labipaindunud konstruktsiooniga kaitstud).

Muudatused, mis vdivad algse katse tulemusi mojutada, seadmata
kahtluse alla kaitsekonstruktsiooni nduetele vastavust (nt konstrukt-
sioonielemendi muutmine, kaitsekonstruktsiooni traktorile kinnita-
mise meetodi muutmine). Teha voib valideerimiskatse ja kanda
selle katse tulemused laiendusaruandesse.

Sellisele tiitibilaiendamisele kehtestatakse jargmised piirangud:

ilma valideerimiskatset korraldamata ei tohi kinnitada rohkem kui
viit laiendust;

valideerimiskatse tulemused kiidetakse laiendamise puhul heaks
juhul, kui on tdidetud kdik kdesoleva lisa nduetele vastavuse tingi-
mused ja kui:
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33.2.223.

33.2.23.

3.4.
3.5.
3.5.1.

3.5.2.1.

3.5.2.2.

3.5.2.3.

— pérast iga 100gikatset moodetud ldbipaine ei erine algses katse-
protokollis sisalduvast parast iga 160gikatset mdddetud labi-
paindest rohkem kui £ 7 % (diinaamilise katse korral);

— eri horisontaalsete koormuskatsete kidigus ndutava energiata-
seme saavutamisel mdddetud joud ei erine algses katses
ndutava energiataseme saavutamisel mdddetud joust rohkem
kui + 7% ning eri horisontaalsete koormuskatsete kiigus
ndutava energiataseme saavutamisel mdddetud libipaine® ei
erine algses katses noOutava energiataseme saavutamisel
mdoddetud labipaindest rohkem kui + 7 % (staatilise katse
korral);

iiks laiendusaruanne voib sisaldada rohkem kui iihte kaitsekons-
truktsiooni muudatust, kui need kujutavad endast iihe kaitsekons-
truktsiooni eri variante, kuid iihe laiendusaruandega voib kinnitada
vaid the valideerimiskatse. Katsetamata variante kirjeldatakse
laiendusaruande eraldi jaos.

Juba katsetatud kaitsekonstruktsiooni tootja deklareeritud etalon-
massi suurendamine. Kui tootja soovib jitkata sama taitibikinnitus-
numbri kasutamist, vOib pérast valideerimiskatse tegemist anda
vélja laiendusaruande (sellisel juhul ei kohaldata punktis
3.3.2.2.2.2 osutatud +7 % piirangut).

[Ei kohaldata]
Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda viidetavalt
kiilmahapruse eest, esitab tootja selle kohta iiksikasjalikud andmed,
mis lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmirk on tagada tugevus ja
haprusest tingitud murdude véltimine madalal temperatuuril.
Soovitav on jirgida materjali suhtes jargmisi miinimumndudeid,
kui hinnatakse kaitsekonstruktsiooni sobivust madalal temperatuuril
kéitamisel, mille jaoks on mones riigis kehtestatud lisanduded.

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekons-
truktsiooni konstruktsiooniosade ithendamiseks kasutatavate poltide
ja mutrite vastupidavus madalale temperatuurile peab olema tdoen-
datud.

Koik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel
kasutatavad keevituselektroodid peavad kokku sobima punktis
3.5.2.3 kirjeldatud kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav teras-
materjal peab olema kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab
tabelis 7.1 esitatud minimaalsetele ndutavatele 166gienergia vaar-
tustele Charpy meetodil (V-kujuline soon). Terase klass ja kvaliteet
tépsustatakse vastavalt ISO standardile 630:1995.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja viiksema kui 0,2 % siisinikusi-
saldusega teras loetakse sellele ndudele vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni muust materjalist kui terasest valmistatud
konstruktsioonielementidel peab madalal temperatuuril olema
samavaarne 166gikindlus.
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35.24.

3.5.2.5.

3.5.2.6.

3.5.2.7.

Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat 166gienergiat katse-
tades ei tohi ndidise suurus olla vdiksem suurimast tabelis 7.1
esitatud suurusest, mida materjal vdimaldab.

Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse koos-
kolas standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vilja
arvatud sellise suurusega niidised, mis vastavad tabelis 7.1 esitatud
modtmetele.

Tabel 7.1

Minimaalsed l6ogienergia véirtused Charpy meetodil (V-kujuline soon)

Niidise suurus Energia temperatuuril Energia temperatuuril

-30°C -20°C

mm J Q)

10 x 10 (%) 11 27,5
10x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10x 6 8 20
10 x 5 (2) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10x 3 6 15
10 x 2,5 (*) 5,5 14

(?) Naitab soovitatavat suurust. Néidis ei tohi olla vidiksem suurimast soovitatavast suurusest,

mida materjal vdimaldab.

(*) Noutav energia temperatuuril — 20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri — 30 °C kohta
tapsustatud energiast. Lodgienergiat mdjutavad ka muud tegurid, st valtsimissuund, voola-
vuspiir, terade orientatsioon ja keevitamine. Terase valimisel ja kasutamisel tuleb neid tegu-

reid arvesse votta.

Selle menetluse alternatiivina voib kasutada rahulikku vdi poolra-
hulikku terast, mille kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon.
Terase klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardi
630:1995 muudatusele 1:2003.

Naiidised peavad olema pikisuunalised ning voetud lehtmaterjalist,
toru- voi konstruktsiooniosadest enne nende survetodtlust voi
keevitamist kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- voi kons-
truktsiooniosadest tuleb niidised votta suurimate mootmetega
kiilje keskelt ning need ei tohi sisaldada keeviseid.
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[Ei kohaldata]

Joonis 7.1
Liikumisruum

(Mdotmed millimeetrites)

Joonis 7.1.a Joonis 7.1.b
Kiilgvaade Tagantvaade
Osa baastasandist 100 00
\ 4 i
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1 e 200 | 200 Kyls
1 1 oM
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Joonis 7.1.c
Pealtvaade
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1 — Istme indekspunkt

2 — Baastasand

>550
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Joonis 7.2.a

Liikumisruum podratava istmega traktorite puhul: kahepostiline turvakaar

G e

Joonis 7.2.b

Liikumisruum podratava istmega traktorite puhul: muud liiki iimbermineku kaitsekonstruktsioonid

NI

D

Joonis 7.3

Traktori muljumiskatsel kasutatava seadme niide

] Universaalsed
tihvtliited

Joud

.| Kahepoolse toimega
hiidrosilinder

)( e = | — #Universaalsed
| — tihvtliited

L=
[;Esi- ja tagatelje
alustoed
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Joonis 7.4

Elastse lidbipainde modtmise seadme niiide

2
Umbermineku
kaitsekonstruktsiooni kiilge

kinnitatud honsontaalne latt
- % E
Traktori Sassii vO1

!
/
" l. ; 2 fimbermineku
] ll i /’. kaitsekonstruktsiooni
| i3 ) s’ poranda kiilge
| ," Hoordesrik B kinnitatud vertikaaltugi
¥i
13
1A
1§l
R1E
&

1 — Piisildbipaine

2 — Elastne ldbipaine
3 — Koguldbipaine (piisilabipaine + elastne ldbipaine)
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Joonis 7.5
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatse ei ole vajalik

4
Staatiline koormusjdud
S Arvestuslik baasenergia
Fyermmernnns S ———— / (vt méirkus 2)
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0,95D" D Libipaine

Mdrkused:
1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.

2. Ulekoormuskatse ei ole vajalik, kuna F, < 1,03 F'.
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Joonis 7.6
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatse on vajalik

s
Staatiline koormusjdud
Erpag 1-rmrmmame———cz Arvestuslik baasenergia

T R ) (vt markus 2)

g b o ./_,_ _____________________________ Energia suurendamine 5 %

/ i vorra (vt markus 3)
T R
0950" D" Dy Libipaine
Markused:

1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F, > 1,03 F'.

3. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kuna F, > 0,97 F' ja F, > 0,8 F.
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Joonis 7.7
Jou/libipainde kéver

Ulekoormuskatset tuleb jitkata

A
Staatiline koormusjéud
e ¥ 5
Arvestuslik baasenergia
L [t P v / (vt méirkus 2)
o I
/ i i Energia suurendamine 5 %
i i / vorra (vt mirkus 3)
N T T
i i Energia suurendamine 10 %
' i / vdmra (vt miarkus 4)
T [ ‘: """""" .
i i ' Energia suurendamine 15 %
! E i / voma (vt mirkus 5)
L - | \
i Energia suurendamine 20 %
i . i ! / vérra (vt mirkused 6ja 7)
R 4 :
i L >
0,95D' \D' D1 DZ D3 Dé,‘ L'a'_bipainc
v
Ulekoormus
Markused:
1. Leida F,, mis vastab 0,95 D'-le.
2. Ulekoormuskatse on vajalik, kuna F, > 1,03 F".
3. Fy, < 0,97 F', seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.
4. F. < 0,97 Fy, seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.
5. Fq < 0,97 F., seepdrast tuleb iilekoormust suurendada.
6. Ulekoormuskatse tulemused on rahuldavad, kui F. > 0,8 F .
7. Ulekoormuskatse ebadnnestub, kui koormus langeb alla Fy,y.
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B2. ALTERNATIIVNE DUNAAMILINE KATSE

Kaéesolevas osas Kkaisitletakse alternatiivina B1 osas sitestatud staatilise katse
menetlusele diinaamilise katse menetlust.

4.1.2.
4.1.2.1.

4.1.2.2.
4.1.2.2.1.

4.1.2.2.2.

4.1.2.2.3.

4.1.2.2.4.

4.1.2.2.5.

Eeskirjad ja juhised

Kaitsekonstruktsioonide ja nende traktoritele kinnitamise seadmete
tugevuse katsetamise tingimused

Uldnduded

Vaata B1 osas staatiliste katsete noudeid.

Katsed
Katsete jarjekord diinaamilises katsemenetluses
Ilma et see piiraks punktides 4.2.1.6 ja 4.2.1.7 nimetatud lisakatseid,
on katsete jarjekord jargmine:
1) 166k konstruktsiooni tagaosale
(vt punkt 4.2.1.1);
2) tagaosa muljumise katse
(vt punkt 4.2.1.4);
3) look konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 4.2.1.2);
4) look konstruktsiooni kiiljele
(vt punkt 4.2.1.3);
5) muljumiskoormus konstruktsiooni esiosale
(vt punkt 4.2.1.5);
Uldnduded

Kui katse kdigus moni traktori tdkestusvahendite osa puruneb voi
liigub, alustatakse katset uuesti.

Katsete ajal ei tohi traktorit ega kaitsekonstruktsiooni parandada ega
reguleerida.

Traktoril peab katsete viltel olema sees tithikdik ja pidurid vélja lili-
tatud.

Kui traktori kere ja rataste vahel on vedrustus, peab see olema katsete
ajal blokeeritud.

Konstruktsiooni tagaosa kiilg, millele antakse esimene 166k, peab
olema see kiilg, mis katse tegijate arvates saab 166ke konstruktsiooni
jaoks kdige ebasoodsamates tingimustes. Look kiiljelt ja tagant tuleb
anda kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi mdlemale kiiljele. Lok
eest tuleb anda kaitsekonstruktsiooni keskpikitasandi samale kiiljele,
millele anti kiilglook.
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4.1.3.
4.1.3.1.

4.1.3.1.1.

4.1.3.1.2.

4.1.3.1.3.

4.1.3.1.4.

4.1.3.1.5.

4.1.3.2.

4.1.4.
4.1.5.
4.1.5.1.
4.1.5.1.1.

4.1.5.1.2.

4.1.5.1.3.

4.1.5.2.

Heakskiitmise tingimused

Kaitsekonstruktsioon loetakse tugevusnduetele vastavaks, kui see
vastab jargmistele tingimustele:

parast tihtki katset ei ole sellel punktis 4.2.1.2.1 maéératletud pragusid
ega rebendeid. Kui katse kdigus ilmnevad olulised praod voi rebendid,
tuleb viivitamatult pérast pragusid voi rebendeid pohjustanud katset
teha uus punktis 4.2.1.6 vdi 4.2.1.7 madratletud 166gi- voi muljumis-
katse;

katsete ajal ei tohi likski kaitsekonstruktsiooni osa siseneda punktis 1.6
médratletud litkumisruumi, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

kooskdlas punktiga 4.2.2.2 peab konstruktsioon katsete ajal kaitsma
koiki litkumisruumi osasid, vélja arvatud iilekoormuskatse puhul;

katsete ajal ei tohi kaitsekonstruktsioon avaldada survet istme kons-
truktsioonile;

kooskdlas punktiga 4.2.2.3 moddetud elastne ldbipaine peab olema alla
250 mm.

Ukski lisaseade ei tohi juhti ohustada. Traktoril ei tohi olla iihtegi
eenduvat lisaseadet ega osa, mis voiks timbermineku korral juhti vigas-
tada, ega tlihtegi sellist osa, millesse juht voiks konstruktsiooni ldbi-
painde tulemusel néiteks sddrt voi labajalga pidi kinni jadda.

[Ei kohaldata]
Diinaamiliste katsete aparatuur ja seadmed
Pendelraskus

Pendlina toimiv raskus riputatakse kahe keti voi terastrossiga konksude
otsa maapinnast vdhemalt 6 m korgusele. Tuleb tagada vahendid
rippuva raskuse korguse ja raskuse ning riputuskettide vdi terastrosside
vahelise nurga sdltumatuks reguleerimiseks.

Pendelraskuse mass peab olema 2 000 + 20 kg, arvestamata kettide voi
terastrosside kaalu, mis ei tohi iiletada 100 kg. Lodgipinna kiilgede
pikkus peab olema 680 + 20 mm (vt joonis 7.18). Raskus tuleb tiita
nii, et selle raskuskeskme asukoht oleks konstantne ja kattuks réopta-
huka geomeetrilise keskmega.

Rooptahukas peab olema iihendatud siisteemiga, mis tdmbab seda
tagasi selliselt projekteeritud ja paigutatud kiirvabastusmehhanismi
abil, mis vOimaldab pendelraskuse vallandamist, ilma et rodptahukas
hakkaks vonkuma {imber oma horisontaaltelje, mis on pendli vonku-
mistasandiga risti.

Pendli kinnitamine

Pendli kinnituskonksud peavad olema jdigalt fikseeritud, et nende
korvalekalle ei iiletaks tiheski suunas 1 % langemiskdrgusest.
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4.1.5.3.
4.1.5.3.1.

4.1.5.3.2.

4.1.5.3.3.

4.1.54.

4.1.5.4.1.

4.1.5.4.2.

4.1.5.5.
4.1.5.5.1.

4.1.5.5.2.

4.1.5.6.
4.1.5.6.1.

4.1.5.6.2.

4.1.5.7.

4.1.5.8.

4.1.5.8.1.

Kinnitustrossid

Noutava roopmelaiusega ja koikidel kirjeldatud juhtudel (vt joonised
7.19, 7.20 ja 7.21) traktori kinnitamiseks vajalikku ala hdlmavad kinni-
tusroopad peavad olema jdigalt kinnitatud pendli alla paindumatule
alusele.

Traktor kinnitatakse rodbastele imarkeerme ja kiudsiidamikuga teras-
trossiga,  konstruktsiooniga 6 x 19  vastavalt standardile SO
2408:2004 ja nominaallabimddduga 13 mm. Metallkeerme tdmbetu-
gevus peab olema 1770 MPa.

Keskliigendiga traktori keskmine poordsild tuleb koigi katsete jaoks
nduetekohaselt toestada ja kinnitada. Kiilglodgikatsete puhul toesta-
takse poordsild ka 166gi vastaskiiljelt. Kui see lihtsustab terastrosside
nduetekohast kinnitamist, ei pea esi- ja tagarattad ega ro6pmed olema
ithel joonel.

Pruss rataste blokeerimiseks

Loogikatsete puhul blokeeritakse rattad 150 x 150 mm okaspuitprus-
siga (vt joonised 7.19, 7.20 ja 7.21).

Kiilgloogikatsetel kinnitatakse poranda kiilge okaspuitpruss, mis
toestab 160gi vastaspoolel oleva ratta velge (vt joonis 7.21).

Keskliigendiga traktorite tugipostid ja kinnitustrossid

Keskliigendiga traktorite puhul tuleb kasutada tdiendavaid tugiposte ja
kinnitustrosse. Nende eesmirk on tagada, et traktori see osa, millele
kaitsekonstruktsioon on paigaldatud, oleks sama jéik kui keskliigendita
traktoril.

Téaiendavad tksikasjad 166gi- ja muljumiskatsete kohta on esitatud
punktis 4.2.1.

Rehvide rohk ja ldbipaine

Traktori rehvid ei tohi olla tdidetud vedelballastiga ning rohk peab
vastama tootja poolt pdllutoddeks ette nihtule.

Igal konkreetsel juhul pingutatakse kinnitustrossid selliselt, et rehvide
labipaine vastab 12 protsendile rehviseina korgusest (rattavelje mada-
laima punkti kdrgus maapinnast) enne trosside pingutamist.

Muljumiskatsel kasutatav seade

Joonisel 7.3 kujutatud seadmega peab olema voimalik rakendada kait-
sekonstruktsioonile allapoole suunatud joudu ligikaudu 250 mm laiuse
jéiga prussi abil, mis on universaalliigenditega kinnitatud koormust
avaldava mehhanismi kiilge. Tuleb kasutada sobivaid teljetugesid, et
traktori rehvidele ei mdjuks muljumisjoud.

Modteseadmed

Vaja ldheb jargmisi modteseadmeid:

seade elastse ldbipainde (vahe maksimaalse ldbipainde momendi ja
pusildbipainde vahel) modtmiseks (vt joonis 7.4);
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4.1.5.8.2.

4.2.
4.2.1.
4.2.1.1.
4.2.1.1.1.

4.2.1.1.2.

4.2.1.1.3.

4.2.1.1.4.

seade, mille abil kontrollitakse, kas kaitsekonstruktsioon on tunginud
litkumisruumi ning kas viimane on jédnud katse ajal konstruktsiooniga
kaitstavasse alasse (vt punkt 4.2.2.2).

Diinaamilise katse ldbiviimine
Lo6gi- ja muljumiskatsed
Look tagant

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab kait-
sekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi teras-
trossid on vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt
20° nurga all, vilja arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk verti-
kaaltelje suhtes on ldbipainde ajal kokkupuutepunktis suurem. Sellisel
juhul reguleeritakse raskuse 160gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks
maksimaalse ldbipainde momendil 166gipunktis kaitsekonstruktsioo-
niga paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jadvad vertikaal-
telje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Raskuse riputuskorgust reguleeritakse ning vdetakse vajalikud
meetmed, et viltida raskuse korvalepdordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori tahapoole
imbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tava-
liselt konstruktsiooni iilaserv. Raskuse raskuskese peab paiknema kait-
sekonstruktsiooni {ilaosa vilisddrt puudutavast, traktori kesktasapin-
naga paralleelsest vertikaaltasandist seespool kaugusel, mis vastab
ithele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas vdi viljaulatuv, kasuta-
takse kiile, mis vdimaldavad sellele 160ki rakendada ilma konstrukt-
siooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross
kummagi telje kummaski otsas, nagu on niidatud joonisel 7.19. Tros-
side kinnituspunktid peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et
trossid moodustaksid maapinna suhtes vihem kui 30° nurga. Lisaks
peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud nii, et kahe trossi tihine-
miskoht asub vertikaaltasandil, mida modda liigub pendelraskuse
raskuskese.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide ldbipainded vastaksid
punktile 4.1.5.6.2. Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse tagumiste
rataste ette tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnitatakse
seejdrel maa kiilge.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks
vidhemalt 100 x 100 mm puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinni-
tatud.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus
vorreldes selle korgusega 166gipunktis vastaks tihele kahest jargmisest
valemist:
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4.2.1.1.5.

42.1.2.
4.2.1.2.1.

4.2.1.2.2.

H=2,165x 10°M L?

H=15,73 x 1071

Seejdrel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu kait-
sekonstruktsiooni.

Pooratava sdidusuunaga (pddratava istme ja roolirattaga) traktori puhul
on korgus eespool esitatud valemite vdi jargmiste valemite abil leitud
védrtustest suurim:

H=254+0,07M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,02M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Look eest

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab kait-
sekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi teras-
trossid on vertikaaltasandi A suhtes M/100ga vordse, maksimaalselt
20° nurga all, vélja arvatud juhul, kui kaitsekonstruktsiooni nurk verti-
kaaltelje suhtes on labipainde ajal kokkupuutepunktis suurem. Sellisel
juhul reguleeritakse raskuse 160gikiilge lisatoe abil nii, et see oleks
maksimaalse ldbipainde momendil 166gipunktis kaitsekonstruktsioo-
niga paralleelne, kusjuures tugiketid voi terastrossid jadvad vertikaal-
telje suhtes eespool osutatud nurga alla.

Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning vdetakse vajalikud
meetmed, et viltida raskuse korvalepdordumist 166gipunktis.

Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori edasi-
suunas litkkumisel kiiljele imbermineku korral puudutab maapinda
tdendoliselt esimesena, tavaliselt konstruktsiooni iilaserv. Raskuse
raskuskese peab paiknema kaitsekonstruktsiooni {iilaosa vilisddrt
puudutavast, traktori kesktasapinnaga paralleelsest vertikaaltasandist
seespool kaugusel, mis vastab iihele kuuendikule kaitsekonstruktsiooni
iilaosa laiusest.

Kui konstruktsioon on selles punktis kaarjas vdi viljaulatuv, kasuta-
takse kiile, mis vdimaldavad sellele 160ki rakendada ilma konstrukt-
siooni tugevdamata.

Traktor tuleb maa kiilge kinnitada nelja terastrossiga, iiks tross
kummagi telje kummaski otsas, nagu on ndidatud joonisel 7.20. Tros-
side kinnituspunktid peavad ees ja taga paiknema sellisel kaugusel, et
trossid moodustaksid maapinna suhtes vdhem kui 30° nurga. Lisaks
peavad tagaosa kinnitused olema paigutatud nii, et kahe trossi tihine-
miskoht asub vertikaaltasandil, mida mo6dda liigub pendelraskuse
raskuskese.
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4.2.1.2.3.

4.2.1.24.

4.2.1.2.5.

4.2.1.3.
4.2.1.3.1.

4.2.1.3.2.

Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide labipainded vastaksid
punktile 4.1.5.6.2. Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse tagumiste
rataste taha tugipruss, surutakse see tihedalt vastu rattaid ja kinnita-
takse seejdrel maa kiilge.

Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks
viahemalt 100 x 100 mm puupakuga, mis on tugevasti maa kiilge kinni-
tatud.

Pendelraskus tdmmatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme korgus
vorreldes selle korgusega 166gipunktis vastaks tihele kahest jargmisest
valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi
etalonmassile:

H=25+0,07M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,02M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejdrel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel pdrgata vastu kait-
sekonstruktsiooni.

Pooratava soidusuunaga (pOdratava istme ja roolirattaga) traktori
puhul:

— kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar,
kasutatakse eespool esitatud valemeid;

— muud liiki  kaitsekonstruktsioonide puhul on korgus eespool
esitatud valemite ja alljirgnevate valemite abil leitud vaartustest
suurim:

H=2,165 x 10°*M L?

H=5,73 x 1071

Seejarel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.

Look kiiljelt

Traktor paigutatakse pendelraskuse suhtes selliselt, et 166k tabab kait-
sekonstruktsiooni siis, kui raskuse 160gikiilg ja tugiketid voi teras-
trossid on vertikaalsed, vélja arvatud juhul, kui ldbipainde ajal
moodustab  kaitsekonstruktsioon kokkupuutepunktis  vertikaaltelje
suhtes alla 20° nurga. Sellisel juhul reguleeritakse raskuse 166gikiilge
lisatoe abil nii, et see oleks maksimaalse lédbipainde momendil kaitse-
konstruktsiooniga 160gipunktis paralleelne, kusjuures tugiketid voi
terastrossid jadvad 100gi ajal vertikaalseks.

Pendelraskuse riputuskdrgust reguleeritakse ning vdetakse vajalikud
meetmed, et viltida raskuse korvalepdordumist 166gipunktis.
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4.2.1.3.3. Loogipunktiks on kaitsekonstruktsiooni see osa, mis traktori kiiljele
iimbermineku korral puudutab maapinda tdendoliselt esimesena, tava-
liselt konstruktsiooni iilaserv. Kui ei ole kindel, et esimesena puudutab
maapinda nimetatud serva moni muu osa, paikneb 166gipunkt tasandil,
mis on traktori kesktasapinnaga risti ja kulgeb istme indekspunkti ees
sellest 60 mm kaugusel, kui iste asub oma pikisuunalise reguleerimis-
vahemiku keskpunktis.

4.2.1.3.4. Pooratava sdidusuunaga (pOoratava istme ja roolirattaga) traktorite
puhul paikneb 160gipunkt tasandil, mis on traktori kesktasapinnaga
risti ja 1dbib istme kahe eri asendi ithendamise kaudu méératletud
kahte istme indekspunkti tihendava segmendi keskpunkti. Kaheposti-
lise siisteemiga kaitsekonstruktsioonide puhul suunatakse 160k iihele
kahest postist.

4.2.1.3.5. Traktori selle kiilje rattad, millele 166k antakse, peavad olema kinni-
tatud maa kiilge terastrossidega, mis kulgevad iile esi- ja tagatelje
vastava otsa. Terastrosse tuleb pingutada selliselt, et rehvide lébi-
painded vastaksid punktile 4.1.5.6.2.

Kui terastrossid on pingutatud, asetatakse maha tugipruss, surutakse
see 100gi vastaskiiljel tihedalt vastu rehve ja kinnitatakse seejdrel
maa kiilge. Kui esimeste ja tagumiste rehvide véliskiiljed ei ole iihel
vertikaaltasandil, voib olla vaja kasutada kaht prussi. Seejérel paigal-
datakse tugipost 160gipunkti vastas asuva kdige suuremat koormust
kandva ratta velje vastu, nagu on niidatud joonisel 7.21, surutakse
see tihedalt vastu velge ja kinnitatakse seejdrel aluse kiilge. Tugipost
peab olema sellise pikkusega, et velje vastu asetatuna moodustaks see
maapinnaga 30 + 3° nurga. Peale selle peab selle paksus olema v3dima-
luse korral 20-25 korda vdiksem kui pikkus ja 2-3 korda viiksem kui
laius. Tugiposti mdlemad otsad peavad olema joonisel 7.21 ndidatud
kujuga.

4.2.1.3.6. Kui tegemist on keskliigendiga traktoriga, toestatakse liigendit lisaks
vihemalt 100 x 100 mm puupakuga ning kiiljelt tagumise ratta vastu
surutud tugiposti sarnase vahendiga, nagu osutatud punktis 4.2.1.3.5.
Seejérel kinnitatakse liigend tugevasti maa kiilge.

4.2.1.3.7. Pendelraskus tdommatakse tagasi nii, et selle raskuskeskme kdorgus
vorreldes selle korgusega 166gipunktis vastaks tihele kahest jargmisest
valemist, mis valitakse vastavalt katsetamiseks esitatud agregaadi
etalonmassile:

H=25+020M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,15M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.
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4.2.1.3.8. Pooratava sdidusuunaga (pOdratava istme ja roolirattaga) traktori

42.14.

4.2.1.5.

4.2.1.6.

puhul:

— kui kaitsekonstruktsioon on tagumine kahepostiline turvakaar, vali-
takse korguseks eespool esitatud valemite ja alljargnevate valemite
abil leitud védrtustest suurim:

H = (25+ 0,20 M) (B + B)/2B

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H = (125 + 0,15 M) (B¢ + B)/2B

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

— muud liiki kaitsekonstruktsioonide puhul valitakse korgus, mis on
eespool esitatud valemite ja alljargnevate valemite abil leitud vaar-
tustest suurim:

H=25+020M

traktorite puhul, mille etalonmass on alla 2 000 kg;

H=125+0,15M

traktorite puhul, mille etalonmass on iile 2 000 kg.

Seejarel pendelraskus vallandatakse ja lastakse sel porgata vastu
kaitsekonstruktsiooni.
Muljumine tagant

Kehtivad kéesoleva lisa Bl osa punktis 3.2.1.4 esitatud tingimused.

Muljumine eest

Kehtivad kéesoleva lisa Bl osa punktis 3.2.1.5 esitatud tingimused.

Taiendavad 166gikatsed

Kui 166gikatse ajal tekib pragusid voi rebendeid, mida ei saa pidada
tithiseks, tehakse viivitamatult pérast pragude voi rebendite tekkimise
esile kutsunud katset teine samasugune 166gikatse, mille korral raskuse
langemiskdrgus on

H = (Hx10") (124 4a) (I + 2a)”"

kus ,,a on 166gipunktis mdddetud jadvdeformatsiooni (Dp) ja elastse
deformatsiooni (De):

a = Dp/De

Pirast teist 100ki lisanduv jadvdeformatsioon ei tohi iiletada 30 %
esimesest 100gist tingitud jadvdeformatsioonist.

Lisakatse tegemise voimaldamiseks tuleb kdigi 166gikatsete ajal modta
elastset deformatsiooni.
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42.1.7.

4.2.2.

422.1.

4222,

4.223.

4224,

4.3.

4.4.
4.5.

Téiendavad muljumiskatsed

Kui muljumiskatse ajal tekib mérkimisvéarseid pragusid voi rebendeid,
teostatakse viivitamatult pérast pragude vdi rebendite tekkimise esile
kutsunud katset teine samasugune muljumiskatse, rakendades joudu
1,2 F,.

Modtmised
Murrud ja praod

Parast iga katset kontrollitakse koiki traktori konstruktsioonielemente,
liitekohti ja kinnitusvahendeid visuaalselt voimalike murdumiste voi
pragude leidmiseks, arvestamata véikesi pragusid ebaolulistes osades.

Pendelraskuse servade tekitatud rebendeid ei arvestata.

Liikumisruumi sisenemine

Iga katse jooksul kontrollitakse, ega moni kaitsekonstruktsiooni osa ei
ole tunginud punktis 1.6 médratletud juhiistet imbritsevasse litkumis-
ruumi.

Peale selle ei tohi liikumisruum jddda véljapoole kaitsekonstruktsiooni
kaitstavat ala. Siinkohal loetakse liitkumisruum kaitsekonstruktsiooni
kaitsealast vélja jadvaks juhul, kui moni selle osa puudutaks traktori
imberminekul katsekoormuse rakendamise suunas maapinda. Selle
hindamiseks peavad esi- ja tagarehvid ning r66pmelaius vastama tootja
tapsustatud viikseimale standardmdddule.

Elastne lébipaine (kiiljele rakendatud 166gi korral)

Elastset ldbipainet mdddetakse koormuse rakendamise punkti ldbival
vertikaaltasapinnal (810 + a,) mm istme indekspunktist kdrgemal.
Selle mootmiseks voib kasutada joonisel 7.4 esitatud seadmetega
sarnaseid seadmeid.

Piisilébipaine

Pdrast viimast muljumiskatset registreeritakse kaitsekonstruktsiooni
pusildbipaine. Selleks kasutatakse enne katse alustamist iilesmérgitud
peamiste limbermineku kaitsekonstruktsiooni osade asendit istme
indekspunkti suhtes.

Laiendamine muudele traktorimudelitele

Kehtivad kéesoleva lisa Bl osa punktis 3.3 esitatud tingimused.

[Ei kohaldata]
Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kehtivad kéesoleva lisa B1 osa punktis 3.5 esitatud tingimused.
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Joonis 7.18

Pendelraskus ja selle riputusketid voi terastrossid

Lodgikiilg

Raskuskeskme asukohta
tahistav mark
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Joonis 7.19

Traktori kinnitamise nédide (166k tagant)

A= M/100

A<-20

2 kinnitustrossi 2 kinnitustrossi

Tugipruss
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Joonis 7.20

Traktori kinnitamise niide (166k eest)

A= A/100

A=-20

A ; L ;
2 kinnitustrossi 2 kinnitustrossi

Tugipruss

Joonis 7.21

Traktori kinnitamise niide (160k kiiljelt)

Umardatud, et tagada \

:kontakt veljega X/
o A

rFaasitud 7
{ !

Pendelraskuse
raskuskeskme litkumistee
libi kontaktpunkti

Kinnitus (vt 6.6.3)

"‘&;z::

: 47
iT“g' LI 50 mm? \\ Pingutamata tross

-post akuspailiioiss (ei ole kohustuslik)

Parast trossidega kinnitamist esi- ja tagarataste kiilgedele
surutav pruss ja velje vastu kiilutud tugipost
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Selgitavad mdrkused X lisa kohta

M Vilja arvatud B2 osa numeratsioon, mida on iihtlustatud kogu lisa 15ikes, on
punktis B osutatud nduded ja numeratsioon identsed OECD kitsar66pmeliste
pollu- ja metsamajanduslike ratastraktorite tagaossa paigaldatavate timbermi-
neku kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete standardiseeritud katsejuhiste
sisu ja numeratsiooniga (OECD standard 7, 2015. aasta véljaanne, juuli 2014).

@ Kasutajatele tuletatakse meelde, et istme indekspunkt midratakse kindlaks
kooskolas ISO standardiga 5353 ning et see on traktori suhtes fikseeritud
punkt, mis ei muutu, kui istet keskasendist eemale reguleeritakse. Liikumis-
ruumi kindlaksméddramiseks on iste tagumises korgeimas asendis.

) Noutava energiataseme saavutamise ajal mdddetud piisildbipaine + elastne
labipaine.
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XI LISA

Langevate esemete eest Kkaitsvate konstruktsioonide suhtes kohaldatavad
néuded

A. ULDSATE

1. Langevate esemete eest kaitsvate konstruktsioonide suhtes kohaldatavad ELi
nduded on sitestatud B ja C osas

2. Metsamajandusseadmetega varustatud T- ja C-kategooria sdidukid peavad
vastama B osas sdtestatud nouetele.

3. Koik muud T- ja C-kategooria sdidukid, mis on varustatud langevate esemete
eest kaitsvate konstruktsioonidega, peavad vastama B vdi C osas sdtestatud
nduetele.

B. LANGEVATE ESEMETE EEST KAITSVATE KONSTRUKTSIOONIDE
SUHTES KOHALDATAVAD NOUDED METSAMAJANDUSSEADME-
TEGA VARUSTATUD T- JA C-KATEGOORIA SOIDUKITE PUHUL

Metsamajandusseadmetega varustatud T- ja C-kategooria sodidukid peavad
vastama standardis ISO 8083:2006 (I vdi Il tase) sétestatud nduetele.

C. SELLISTE STRUKTUURIDEGA KOIGI MUUDE T- JA C-KATEGOORIA
SOIDUKITE LANGEVATE ESEMETE EEST KAITSVATE KONSTRUKT-
SIOONIDE SUHTES ON KOHALDATAVAD JARGMISED NOUDED'

1. Maisted
1.1. [Ei kohaldata]
1.2 Langevate esemete eest kaitsev konstruktsioon

Agregaat, mis pakub juhile juhtimiskohal mdistlikku kaitset langevate
esemete eest.

1.3. Ohutu ruum
1.3.1. Liikumisruum

Traktorite puhul, mille imbermineku kaitsekonstruktsiooni on katse-
tatud kéesoleva madruse VI, VIII, IX ja X lisa kohaselt, peab ohutu
ruum vastama iga nimetatud lisa punktis 1.6 kirjeldatud litkumisruumi
spetsifikatsioonile.

1.3.2. Labipainde eest kaitstud ruum

Traktorite puhul, mille imbermineku kaitsekonstruktsiooni on katse-
tatud kéesoleva madruse VII lisa kohaselt, peab ohutu ruum vastama
ISO standardis 3164:1995 kirjeldatud labipainde piirvéddrtusele.

Pooratava sdidusuunaga (podratava istme ja roolirattaga) traktori puhul
on ohutu ruum rooli ja istme kahe asendi jaoks méératud kahe 1dbi-
painde eest kaitstud ruumi tthendamisel saadud ruum.

1.3.3. Ohutu ruumi iilemine ala

Vastavalt ldbipainde eest kaitstud ruumi iilemine tasapind voi kdesole-
va madruse VI ja VIII lisa punktides 1y, A, By, C;, Cy, By, Ay, I
kirjeldatud litkumisruumi puhul méératletud pind; kdesoleva mééruse
IX lisa punktides 1.6.2.3ja 1.6.2.4 kirjeldatud tasapind; kéesoleva
médruse X lisa punktides H;, Ay, By, C;, C,, B,, A,, H, médratletud
pind.
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1.4.

2.2.

3.1
3.1.1.

3.1.2.

MOoo6tmiste tolerantsid

Vahemaa =+ 5% modddetud maksimaalsest ldbipaindest vdi + 1 mm

Mass + 0,5 %

Kohaldamisala

Kéesolevat lisa kohaldatakse traktorite suhtes, millel on vihemalt kaks
telge ohkrehvide voi roomikute jaoks rataste asemel.

Kéesoleva lisaga kehtestatakse katsemenetlused ja talitlusnouded trak-
torite jaoks, mida vdivad nende tavapdrase kiitamise ajal teatavate
pollumajandustodde teostamisel ohustada kukkuvad esemed.

Eeskirjad ja juhised
Uldeeskirjad

Kaitsekonstruktsiooni voib valmistada kas traktori tootja voi soltumatu
ettevotja. Molemal juhul on katse kehtiv ainult selle traktorimudeli
suhtes, mida katses kasutatakse. Kaitsekonstruktsiooni tuleb uuesti
katsetada iga traktorimudeli peal, millele see paigaldatakse. Katsetik-
sused voivad siiski kinnitada, et tugevuskatsed on kehtivad ka selliste
traktorimudelite puhul, mis on algmudelist tuletatud mootori, jouiile-
kande ja rooliseadme ning esivedrustuse muutmisega (vt allpool punkt
3.4: ,Laiendamine muudele traktorimudelitele”). Teisest kiiljest voib
iga traktorimudeli puhul katsetada mitut kaitsekonstruktsiooni.

Katsetamisel olev kaitsekonstruktsioon peab hdlmama vihemalt kdiki
komponente, mis kannavad kukkumiskatse eseme 166gijou edasi
ohutule ruumile. Katsetamisel olev kaitsekonstruktsioon on kas i)
kinnitatud kovasti katsestendi tavapérasesse paigalduskohta (vt joonis
10.3 — minimaalne katsekonfiguratsioon) voi ii) kinnitatud traktori
Sassiile tavapérasel viisil kronsteinide, korpuste vdi vedrustusega,
mida kasutatakse tavapérases tootmises, ning traktori muudele osadele,
mida voivad mojutada kaitsekonstruktsiooni koormused (vt joonised
10.4a ja 10.4b). Soiduki Sassii paigaldatakse tugevasti katse vaheruumi
porandale.

Kaitsekonstruktsioon voib olla ette ndhtud ainult juhi kaitsmiseks
kukkuva eseme eest. Juhi jaoks vdib konstruktsiooni peale olla
voimalik paigaldada vidhem voi rohkem ajutise ilmastikukaitse. Tava-
liselt eemaldab juht selle sooja ilma korral. Siiski on olemas piisikat-
tega kaitsekonstruktsioone ning soe Ohk ventileeritakse akende voi
klappide kaudu. Kuna konealune kate voib lisada konstruktsioonile
tugevust ning eemaldatav kate ei pruugi dnnetuse toimumise ajal trak-
torile paigaldatud olla, eemaldatakse katseks kdik osad, mida juht
niimoodi dra votta saab. Avatavad uksed, katuseluuk ja aknad eemal-
datakse katse ajaks voi kinnitatakse avatud asendisse, et need ei lisaks
kaitsekonstruktsioonile tugevust. Tuleb kindlaks teha, kas sellises
asendis vOivad need kukkuva eseme korral kujutada endast juhile ohtu.

Kéesolevate eeskirjade iilejddnud osas osutatakse ainult kaitsekons-
truktsiooniga tehtavatele katsetele. Seda tuleb moista nii, et selles
sisaldub ka traktori alaline kate.
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Spetsifikatsioonidesse tuleb lisada kdigi ajutiste katete kirjeldus. Enne
katset eemaldatakse koik klaasist voi sarnasest haprast materjalist osad.
Traktori ja kaitsekonstruktsiooni osad, mis vdivad katse ajal asjatult
kahjustada saada ning mis ei mdjuta kaitsekonstruktsiooni tugevust ega
mddtmeid, vaib tootja soovi korral enne katset eemaldada. Katse ajal
ei vdi teha parandusi ega kohandusi. Kui on vaja teha mitu kukku-
miskatset, vOib tootja esitada mitu identset katsendidist.

3.1.4. Kui langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni ja timbermineku
kaitsekonstruktsiooni hindamisel kasutatakse sama konstruktsiooni,
viiakse langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni katsed labi
enne Umbermineku kaitsekonstruktsiooni katseid (vastavalt kéesoleva
médruse VI, VII, VIII, IX ja X lisale) ning lubatud on likvideerida
166gi tagajarjel tekkinud mdlgid voi asendada langevate esemete eest
kaitsva konstruktsiooni kate.

3.2. Katseseadmed ja -menetlus
3.2.1. Seadmed
3.2.1.1. Langemiskatse ese

Langemiskatse ese on kerakujuline ese, mis langetatakse kdrguselt, mis
tekitab vdhemalt 1 365 J energia, kusjuures langemiskorgus méératle-
takse kui selle massi funktsioon. Katseesemeks, mille 166gipind kaitseb
seda katse kdigus deformeerumise eest, on terasest voi korgtugevast
malmist kera, mille tavamass on 45 + 2 kg ning 1d4bimdot 200-250 mm
(tabel 10.1).

Tabel 10.1

Energiataseme, ohutu ruumi ja kukkumiskatse eseme valimine

Ener(gji)a tase Ohutu ruum Kukkuv ese Modtmed (mm) Mass (kg)
1365 Liikumisruum (*) Kera 200 < labimoodt < 250 45+ 2
1365 Labipainde eest kaitstud Kera 200 < 1abimdot < 250 45+ 2

ruum (*%*)

(*) Traktorid, mille imbermineku kaitsekonstruktsiooni katsetatakse vastavalt kdesoleva médaruse VI, VIII IX voi X lisale.
(**) Traktorid, mille timbermineku kaitsekonstruktsiooni katsetatakse vastavalt kdesoleva madruse VII lisale.

Katserajatis peab ka holmama jérgmist.

3.2.1.2.  Vahendid kukkumiskatse eseme ndutavale korgusele tdstmiseks.

3.2.1.3. Vahendid kukkumiskatse eseme lahtilaskmiseks nii, et see vabalt
langeks.

3.2.1.4. Piisavalt vastupidav pind, et seade vdi katsesiisteem seda kukkumis-
katse koormuse rakendamise ajal ei labistaks.

3.2.1.5. Vahendid, et maidrata kindlaks, kas langevate esemete eest kaitsev
konstruktsioon siseneb kukkumiskatse ajal ohutusse ruumi. Need
voivad olla jargmised:

— ohutu ruumi mudel (piistasendis), mis on valmistatud materjalist,
millest on ndha, kui langevate esemete eest kaitsev konstruktsioon
on selle labistanud; langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni
katte aluspinnale v0ib panna méidret voi muud sobivat ainet, et
sellist ldbistamist mérgistada;
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3.2.1.6.

322

3.2.2.1.

3222,

3.2.22.1.

32222

3.2.23.

— piisava sageduskajaga diinaamiline seadmete siisteem, mis néitaks
langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni eeldatavat kaldumist
ohutusse ruumi.

Ohutule ruumil esitatavad nouded

Kui kasutatakse ohutu ruumi mudelit, kinnitatakse see kindlalt traktori
sama osa kiilge, millele on paigaldatud juhiiste, ning see jaéb sinna
kogu ametlikuks katseajaks.

Menetlus

Kukkumiskatse koosneb jérgmistest toimingutest, mis tuleb teostada
esitatud jarjekorras.

Kukkumiskatse ese (3.2.1.1) asetatakse langevate esemete eest kaitsva
konstruktsiooni peale punktis 3.2.2.2 osutatud kohta.

Kui ohutuks ruumiks on litkumisruum, asub 166gikoht litkumisruumi
vertikaalprojektsiooni jddval alal kdige kaugemal olulistest konstrukt-
siooniosadest (joonis 10.1).

Kui ohutuks ruumiks on lébipainde eest kaitstud ruumi, asub 166gikoht
taielikult ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni jédval alal langevate
esemete eest kaitsva konstruktsiooni kohal ldbipainde eest kaitstud
ruumi vertikaalprojektsioonis. Lodgikoha valik peab sisaldama vihe-
malt tihte punkti, kus 166gikoht asub ohutu ruumi ilemise tasapinna
vertikaalprojektsiooni jadval alal.

Silmas tuleb pidada kahte juhtumit:

juhtum 1: langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni peamised
iilemised horisontaalsed elemendid ei sisene ohutu ruumi vertikaalpro-
jektsiooni langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni kohal.

Loogikoht peab asuma voimalikult ldhedal langevate esemete eest
kaitsva iilemise konstruktsiooni keskmele (joonis 10.2, juhtum 1).

Juhtum 2: langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni peamised
ilemised horisontaalsed elemendid sisenevad ohutu ruumi vertikaal-
projektsiooni langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni kohal.

Kui ohutu ruumi kohal asuvate pindade kattematerjal on iithesuguse
tihedusega, peab 166gikoht asuma suurima pindalaga pinnal, s.o
ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni ala suurimas sektsioonis, mis ei
hdlma olulisi, iilemisi, horisontaalseid osi. Lodgikoht asub kdnealuses
punktis, suurima ala piires, mis on vdimalikult lihedal langevate
esemete eest kaitsva konstruktsiooni iilaosa keskmele (joonis 10.2,
juhtum 2).

Olenemata sellest, kas ohutu ruum vastab liikumisruumile v&i 1dbi-
painde eest kaitstud ruumile, tuleb ohutu ruumi kohal eri aladel kasu-
tatavate eri materjalide voi tiheduste korral teostada kukkumiskatse iga
ala suhtes. Kui on ndutavad mitu kukkumiskatset, v3ib tootja esitada
(iks iga kukkumiskatse kohta) mitu langevate esemete eest kaitsva
konstruktsiooni identset valimit (voi selle osad). Kui selliste konstrukt-
siooniosade nagu akna- vOi varustuse avade vOi kattematerjali voi
paksuse varieerumise tdttu on ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni piires
viahem kaitstud koht, peaks 166gikoha paigutama sellesse kohta. Kui
langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni kattes on avad asjako-
hase kaitse andmiseks ette nidhtud seadeldiste v3i varustuse paigalda-
miseks, peavad konealused seadeldised voi varustus olema kukkumis-
katse ajal paigaldatud.
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3224

3.2.25.

3.2.2.6.

3.2.2.7.

3.2.28.

3.3.

3.4.
3.4.1.
34.2.

Kukkumiskatse ese tdstetakse vertikaalselt punktides 3.2.2.1 ja 3.2.2.2
osutatud asendist nii korgele, et saavutada energia 1365 J.

Kukkumiskatse ese lastakse lahti nii, et see langeks vabalt langevate
esemete eest kaitsva konstruktsiooni peale.

Kuna on ebatdendoline, et vabalangemisel tabab kukkumiskatse ese
punktides 3.2.2.1 ja 3.2.2.2 madaratletud kohta, ndhakse korvalekallete
suhtes ette jargmised piirangud.

Kukkumiskatse 166gikoht jadb tdielikult 100 mm raadiusega ringi
piiresse, mille keskpunkt {ihtib vastavalt punktidele 3.2.2.1 ja 3.2.2.2
asetatud kukkumiskatse eseme vertikaalse keskjoonega.

Tagasiporkumisest tulenevate jargnevate 160kide asukoha voi suuna
suhtes piiranguid ei ole.

Talitlusnduded

Kukkumiskatse eseme esimese vOi jargnevate 166kide mojul ei tohi
ohutusse ruumi siseneda tikski kaitsekonstruktsiooni osa. Kui kukku-
miskatse ese ldbistab langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni,
loetakse katse ebadnnestunuks.

Markus 1: mitmekihilise kaitsekonstruktsiooni korral tuleb votta
arvesse koiki kihte, k.a kdige alumist kihti.

Mirkus 2: kukkumiskatse ese on tunginud kaitsekonstruktsiooni
juhul, kui védhemalt pool kerast on tunginud kdige
alumisse kihti.

Langevate esemete cest kaitsev konstruktsioon peab teatava varuga
taielikult katma ohutu ruumi vertikaalprojektsiooni.

Kui traktor on varustatud langevate esemete eest kaitsva konstruktsioo-
niga, mis on paigaldatud heakskiidetud @imbermineku kaitsekonstrukt-
sioonile, vOib langevate esemete eest kaitsvat konstruktsiooni katsetada
ildjuhul  ainult t@mbermineku kaitsekonstruktsiooni  katsetanud
katseiliksus ning tiiiibikinnitust tuleb taotleda neilt.

Laiendamine muudele traktorimudelitele
[Ei kohaldata]
Tehniline laiendamine

Kui katses kasutati minimaalseid ndutud komponente (vt joonis 10.3),
voib algkatse teostanud katsetiksus jargmistel juhtudel véljastada tehni-
lise laiendamise aruande: [vt punkt 3.4.2.1]

Kui katses kasutati kaitsekonstruktsiooni traktorile/Sassiile kinnitami-
se/paigaldamise komponente (vt joonis 10.4), siis juhul kui traktorit,
selle kaitsekonstruktsiooni voi kaitsekonstruktsiooni Sassiile kinnita-
mise meetodit tehniliselt muudetakse, voib algkatse teinud kontroll-
asutus jargmistel juhtudel véljastada tehnilise laiendamise aruande:
[vt punkt 3.4.2.1]
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3.4.2.1.

3.4.2.1.1.

3.4.2.1.2.

3.4.2.1.3.

3.422.

3.4.3.

3.5.
3.6.
3.6.1.

3.6.2.

3.6.2.1.

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine muudele traktorimudeli-
tele

Loogikatseid ei ole vaja teostada iga traktorimudeliga, kui
kaitsekonstruktsioon ja traktor vastavad alljargnevates punktides
3.4.2.1.1-3.4.2.1.3 osutatud tingimustele:

kaitsekonstruktsioon on katsetamisel kasutatud konstruktsiooniga
identne;

kui l4biviidud katse hdlmas sdiduki $assiile kinnitamise meetodit, on
traktori kinnituskomponendid / kaitsekonstruktsiooni paigalduskompo-
nendid identsed;

istme asend ja selle olulised modtmed kaitsekonstruktsiooni sees ning
kaitsekonstruktsiooni suhteline asend traktoril peavad olema sellised, et
ohutu ruum oleks katsete jooksul alati labipaindunud konstruktsiooniga
kaitstud (selle kontrollimiseks kasutatakse sama liikumisruumi vordlus-
punkti mis algses katseprotokollis, vastavalt siis kas istme vordlus-
punkti (SRP) voi istme indekspunkti (SIP)).

Konstruktsioonikatsete tulemuste laiendamine Kkaitsekonstruktsiooni
muudetud mudelitele

Seda menetlust tuleb jargida juhul, kui punkti 3.4.2.1 nduded ei ole
taidetud, ning seda ei kasutata juhul, kui muutub kaitsekonstruktsiooni
traktorile kinnitamise meetodi pohimdte (nt kummist toed asendatakse
riputusmehhanismiga).

Muudatused, mis ei mojuta algse katse tulemusi (nt konstruktsiooni
ebaolulises osas paikneva lisaseadme paigaldusplaadi keeviskinnitus);
erineva istme vordluspunkti voi indekspunkti asukohaga istmete lisa-
mine kaitsekonstruktsiooni piires (tingimusel, et kontrollitakse, kas uus
ohutu ruum / uued ohutud ruumid on kdikide katsete jooksul ldbipain-
dunud konstruktsiooniga kaitstud).

Uks tulemuste laiendamise aruanne vdib sisaldada rohkem kui iihte
kaitsekonstruktsiooni muudatust, kui need kujutavad endast iihe kait-
sekonstruktsiooni eri variante. Katsetamata variante kirjeldatakse tule-
muste laiendamise aruande eraldi jaos.

Igal juhul sisaldab katseprotokoll viidet algsele katseprotokollile.

[Ei kohaldata]
Kaitsekonstruktsioonide kiilmakindlus

Kui kaitsekonstruktsiooni omadused kaitsevad seda véidetavalt kiilma-
hapruse eest, esitab tootja selle kohta iiksikasjalikud andmed, mis
lisatakse aruandele.

Jargmiste nduete ja menetluste eesmérk on tagada tugevus ja haprusest
tingitud murdude véltimine madalal temperatuuril. Soovitav on jirgida
materjali suhtes jargmisi miinimumnoudeid, kui hinnatakse kaitsekons-
truktsiooni sobivust madalal temperatuuril kditamisel, mille jaoks on
mones riigis kehtestatud lisanduded.

Kaitsekonstruktsiooni traktori kiilge kinnitamiseks ja kaitsekonstrukt-
siooni konstruktsiooniosade ithendamiseks kasutatavate poltide ja
mutrite vastupidavus madalale temperatuurile peab olema tdendatud.
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3.6.2.2.  Kaik konstruktsioonielementide ja paigaldusaluste valmistamisel kasu-
tatavad keevituselektroodid peavad kokku sobima punktis 3.8.2.3
kirjeldatud kaitsekonstruktsiooni materjaliga.

3.6.2.3.  Kaitsekonstruktsiooni konstruktsioonielementides kasutatav terasma-
terjal peab olema kontrollitud tugevusega materjal, mis vastab tabelis
10.1 esitatud minimaalsetele ndutavatele 100gienergia vidrtustele
Charpy meetodil (V-kujuline soon). Terase klass ja kvaliteet tédpsusta-
takse vastavalt ISO standardi 630:1995 muudatusele 1:2003.

Valtsituna alla 2,5 mm paksune ja véiksema kui 0,2 % siisinikusisal-
dusega teras loetakse sellele ndudele vastavaks.

Kaitsekonstruktsiooni muust materjalist kui terasest valmistatud kons-
truktsioonielementidel peab olema samavéérne 166gikindlus.

3.6.2.4. Charpy meetodil (V-kujuline soon) ndutavat 166gienergiat katsetades ei
tohi néidise suurus olla vidiksem suurimast tabelis 1 esitatud suurusest,
mida materjal voimaldab.

3.6.2.5. Charpy meetodi (V-kujuline soon) kohased katsed tehakse kooskdlas
standardis ASTM A 370-1979 esitatud menetlusega, vilja arvatud
sellise suurusega ndidised, mis vastavad tabelis 10.2 esitatud mddtme-
tele.

3.6.2.6. Selle menetluse alternatiivina voib kasutada rahulikku voi poolrahu-
likku terast, mille kohta esitatakse asjakohane spetsifikatsioon. Terase
klass ja kvaliteet tdpsustatakse vastavalt ISO standardi 630:1995
muudatusele 1:2003.

3.6.2.7. Naidised peavad olema pikisuunalised ning voetud lehtmaterjalist,
toru- voi konstruktsiooniosadest enne nende survetootlust voi keevita-
mist kaitsekonstruktsioonis kasutamiseks. Toru- voi konstruktsioonio-
sadest tuleb ndidised votta suurimate modtmetega kiilje keskelt ning
need ei tohi sisaldada keeviseid.

Tabel 10.2

Loogienergia. Minimaalsed nduded lodgienergia véirtustele Charpy meetodil
kaitsekonstruktsiooni katsetemperatuuridel — 20 °C ja — 30 °C

Naiidise suurus Energia temperatuuril Energia temperatuuril
—-30°C -20°C

mm J I(°)
10 x 10 (*) 11 27,5
10x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10x 6 8 20
10 x 5 (%) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
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Naiidise suurus Energia temperatuuril Energia temperatuuril
-30°C -20°C
mm J J(®
10 x 3,5 6 15
10x 3 6 15
10 x 2,5 (%) 5,5 14

(*) Néitab soovitatavat suurust. Néidis ei tohi olla vdiksem suurimast soovitatavast suurusest, mida
materjal vdimaldab.

(*) Noutav energia temperatuuril 20 °C on 2,5 korda suurem temperatuuri 30 °C kohta tipsustatud
energiast. Loogienergiat mojutavad ka muud tegurid, st valtsimissuund, voolavuspiir, terade orien-
tatsioon ja keevitamine. Terase valimisel ja kasutamisel tuleb neid tegureid arvesse vdtta.

Joonis 10.1

Liikumisruumis osutatud 166gipunkt

Peamised konstruktsioonielemendid

Ulemine sirm

ATMTITHTHEIEE T T T T E T T T TETTE TR LT ET LT TR R R T R LR R LWL
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¥
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AT EST ST S
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Loogipunkt Litkumisruumi baastasandi
vertikaalprojektsioon
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Joonis 10.2

Libipainde eest kaitstud ruumi puhul osutatud kukkumiskatse 166gipunktid

7
S

A-B-C-D kese

. Peamised konst. osad

D Juhtum 1

. Langev ese
. Libipainde eest kaitstud ruumi
iilemine tasapind

ol

c

2
33
/ i # Voti
1. A-B-C kese
—4 2. Peamised konst. osad
3. Langev ese
uhtum 2
J 4. Libipainde eest kaitstud
ruumi iilemine tasapind
Joonis 10.3




02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 235

Joonis 10.4

Katse kord langevate esemete eest Kkaitsva konstruktsiooni puhul, kui konstruktsioon on Kkinnitatud
soiduki Sassiile

Joonis 10.4a Joonis 10.4b
Paigalduskomponentide/kinnitustega Vedrustuskomponentidega
y. :
il z

Selgitavad mdrkused XI lisa kohta

" Kui ei ole sitestatud teisiti, on C osas osutatud nduded ja numeratsioon

identsed OECD pdllu- ja metsamajanduslike traktorite langevate esemete
kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete standardite sisu ja numeratsiooniga
(OECD standard 10, 2015. aasta véljaanne, juuli 2014).
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1.1.

1.2

XII LIS4

Kaassoitjaistmete suhtes kohaldatavad néuded

Nouded

Kaassoitjaistmed peavad vastama standardi EN 15694:2009 ja XIV lisa
punkti 2.4 nduetele.

Sadul-tiitipi istme ja juhtrauaga tookorras alla 400 kg tithimassiga soiduk
(v.a juhi kaal), mis on projekteeritud kaassditja lubamiseks, peab vastama
ATV 11 tiitbi soidukite kaassditjaistmete suhtes kehtivate EN 15997:2011
tehniliste nduetega alternatiivina standardile EN 15694:2009.
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1.1.

1.2.

XIII LISA

Juhi tajutava miirataseme suhtes kohaldatavad néuded

Uldnéuded
Madtiihik

Miirataset LA moddetakse A-kaalutud detsibellides, mida viljenda-
takse dB(A).

Miirapiirangud

Pollu- ja metsamajanduslike ratas- ja roomiktraktorite juhi miiraga
kokkupuute piirmédédrad on jirgmised:

90 dB(A) kooskodlas punktis 2 kehtestatud katsemeetodiga 1

86 dB(A) kooskdlas punktis 3 kehtestatud katsemeetodiga 2.

Mooteseadmed

Rahvusvahelise Elektrotehnikakomisjoni standardite [EC 61672-1:2013
Elektroakustika - Miiramodturid - Osa 1: Spetsifikatsioonid nduetele
vastamiseks tuleb kasutada tépset ja kvaliteetset miiramdodikut. Moot-
mised tuleb teha sageduskorrektsiooniga vorguga, mis vastab koverale
A ja on reguleeritud aeglast vastust andma, nagu on kirjeldatud IEC
véljaandes:

Seadmeid tuleb tihti kalibreerida, vdimaluse korral enne iga modtmist.

Katsearuandes tuleb esitada modtmisseadmete asjakohane tehniline
kirjeldus.

Muutuvate nditude korral peab arvesse vOtma maksimumvéirtuste
keskmist;

Katsemeetod 1
Mootmistingimused

Modtmised sooritatakse jargmistel tingimustel:

traktor peab olema koormamata, st ilma lisaseadmeteta, kuid traktoris
peab olema jahutusvedelik, médrdedli, tdis kiitusepaak ja juht. Juht ei
tohi kanda iilemédéra paksu roivastust, salli ega peakatet. Traktoril ei
tohi olla iihtegi eset, mis vdiks miirataset moonutada;

rehvides peab olema sdiduki tootja poolt ettendhtud rohk; mootor,
joutilekanne ja veoteljed peavad olema normaalsel to6temperatuuril
ning radiaatoriribisid, kui need on paigaldatud, peab mdotmise kdigus
lahti hoidma;

mootoriga kéivitatavad voi isekdivituvad lisaseadmed, nagu nditeks
klaasipuhastid, sooja Shu ventilaator voi jouvotuvoll ei tohi mddtmise
ajal tootada, kui need voivad miirataset mojutada; osad, mis tavaliselt
tootavad mootoriga samal ajal, nagu néiteks mootori jahutusventilaator,
peavad modtmise ajal tootama;
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2.2.
2.2.1.

222.

22.2.1.

222.1.1.

2222,

katsetuspiirkond peab olema avatud ja piisavalt vaikne koht: nditeks 50
meetri raadiusega lahtine ala, millel on vdhemalt 20 meetri raadiusega
enam-vihem tasane keskosa voi kdva rajaga tasapinnaline osa, millel
on vdimalikult vdhe konarusi ja vdimalikult tasane pind. Rada peab
olema nii puhas ja kuiv kui voimalik (nt ilma kruusa, puulehtede,
lumeta jms). Kaldpinnad ja ebatasasused on lubatud tiksnes siis, kui
nende pdhjustatud miirataseme muutused jddvad modteaparatuuri
veatolerantsi piiridesse;

raja pind ei tohi pohjustada lilemédrast rehvimiira;

ilm peab olema hea ja kuiv, vihese tuulega voi tuuletu.

Tuulest voi teistest miiraallikatest tingitud juhi tajutava Gmbritseva
miira tase peab olema vihemalt 10 dB(A) alla traktori miirataseme;

kui modtmiseks kasutatakse soidukit, peab seda igasuguste hiirete
viltimiseks pukseerima voi juhtima traktorist piisaval kaugusel. Moot-
mise ajal ei tohi tikski mootmist hdiriv ese voi heli peegeldav pind
paikneda ldhemal kui 20 meetrit kummalgi pool katserada ega traktori
esi- vOi tagaosale ldhemal kui 20 meetrit. Nimetatud tingimust vdib
lugeda tdidetuks, kui iilalkirjeldatud tingimustel pdhjustatud miirata-
seme muutused jddvad veatolerantside piiridesse; kui see ei ole nii,
tuleb mootmised héirete kestuse ajaks katkestada;

koik ettendhtud seeria mootmised tuleb 1abi viia samal rajal.

Terasroomikutega C-kategooria sdidukeid tuleb katsetada niiskel liiva-
kihil, nagu on nidhtud ette standardi ISO 6395:2008 punktis 5.3.2.

Modtmismeetod

Mikrofon peab paiknema 250 mm istme kesktasapinnast selle kiilje
suunas, kus miiratase on korgem.

Mikrofoni diafragma peab olema suunatud ettepoole ja mikrofoni
keskosa peab olema XIV lisa 8. liites kirjeldatud istme vordluspunktist
(S) 790 mm korgusel ja 150 mm eespool. Viltida tuleb mikrofoni
iilemédrast vibreerimist.

Maksimaalse miirataseme védrtus dB(A) tuleb kindlaks méérata jarg-
miselt:

seeriaviisiliselt valmistatud kinnise kabiinikonstruktsiooniga traktorite
koik avad (nt uksed, aknad) peavad esmase mooteseeria kdigus olema
suletud;

teise mooteseeria kdigus tuleb avad lahti jatta eeldusel, et need ei tekita
lahtijdetuna liiklusohtlikku olukorda, aga lahtikdivad tuuleklaasid
peavad jddma suletuks;

miira tuleb mdodta, kasutades aeglast miiramdoturi reaktsiooni koor-
musel, mis vastab maksimaalsele mirale mis tahes kdigul, mis annab
kiirusele 7,5 km/h, vdi terasroomiktraktorite puhul 5 km/h, ldhima
kiiruse.
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2223.

2224

2.3.
2.3.1.

23.1.1.

2.3.1.2.

2.3.1.3.

23.2.1.

23.22.

2.4.
2.4.1.

2.4.2.

Poorlemissageduse regulaatori juhthoob peab olema tdielikult avatud.
Alustades ilma koormuseta, peab rakendatavat koormust suurendama,
kuni leitakse maksimaalne miiratase. Iga kord pérast koormuse suuren-
damist tuleb enne mdotmist anda aega miirataseme stabiliseerumiseks;

miira modtmiseks tuleb miiramddtur seadistada aeglase reageeringu
funktsioonile ning kasutada koormust, mis vastab maksimaalsele
miirale mis tahes kdigul, mis erineb punktis 2.2.2.2 nimetatud kidigust
ja millel registreeritud miiratase on vidhemalt 1 dB(A) iile punktis
2.2.2.2 nimetatud kéigul registreeritud taseme.

Poorlemissageduse regulaatori juhthoob peab olema téielikult avatud.
Alustades ilma koormuseta, peab rakendatavat koormust suurendama,
kuni leitakse maksimaalne miiratase. Iga kord pérast koormuse suuren-
damist tuleb enne mootmist anda aega miirataseme stabiliseerumiseks;

miira tuleb modta koormamata traktori maksimaalsel valmistajakii-
rusel.

Katsearuande sisu

T-kategooria traktorite ja kummiroomikutega C-kategooria traktorite
puhul holmab katsearuanne jargmistel tingimustel sooritatud miirata-
seme modtmist:

kéigul, mis annab 7,5 km/h 1dhima kiiruse;

mis tahes kdigul, kui on tdidetud punktis 2.2.2.3 kirjeldatud tingi-
mused;

maksimaalsel valmistajakiirusel.

C-kategooria terasroomiktraktorite puhul hdlmab katsearuanne jirg-
mistel tingimustel sooritatud miirataseme mootmist:

kéigul, mis annab 5 km/h ldhima kiiruse;

traktori seisuasendis.

Hindamiskriteeriumid

T-kategooria traktorite ja kummiroomikutega C-kategooria traktorite
puhul ei tohi punktides 2.2.2.1, 2.2.2.2, 2.2.2.3 ja 2.2.2.4 kirjeldatud
modtmiste tulemused iletada punktis 2.2 kehtestatud véartusi.

C-kategooria terasroomiktraktorite puhul ei tohi punktis 2.3.2.2 kirjel-
datud mdoodtmise piirméar iletada punktis 1.2 kehtestatud véértusi.
Punktides 2.3.2.1 ja 2.3.2.2 kirjeldatud mddtmiste tulemused lisatakse
katsearuandesse.

Katsemeetod 2
Mootmistingimused

Mootmised sooritatakse jargmistel tingimustel:

traktor peab olema koormamata, st ilma lisaseadmeteta, kuid traktoris
peab olema jahutusvedelik, maardedli, tdis kiitusepaak ja juht. Juht ei
tohi kanda iilemdéra paksu roivastust, salli ega peakatet. Traktoril ei
tohi olla tihtegi eset, mis voiks moonutada miirataset;
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3.2.

3.2.1.

rehvides peab olema sdiduki tootja poolt ettendhtud rohk, mootor,
jouiilekanne ja veoteljed peavad olema normaalsel to6temperatuuril
ning kui mootoril on jahutusvored, peavad need mddtmise kiigus
tdiesti lahti jadma;

mootoriga kiivitatavad voi isekdivituvad lisaseadmed, nagu nditeks
klaasipuhastid, sooja Shu ventilaator voi jouvotuvoll ei tohi modtmise
ajal tootada, kui need voivad miirataset mojutada; osad, mis tavaliselt
tootavad mootoriga samal ajal, nagu nditeks mootori jahutusventilaator,
peavad modtmise ajal todtama;

katsetuspiirkond peab olema avatud ja piisavalt vaikne koht: naiteks 50
meetri raadiusega lahtine ala, millel on vdhemalt 20 meetri raadiusega
enam-vihem tasane keskosa voi kova rajaga tasapinnaline osa, millel
on vodimalikult vdhe konarusi ja vdimalikult tasane pind. Rada peab
olema nii puhas ja kuiv kui vOimalik (nt ilma kruusa, puulehtede,
lumeta jms). Kaldpinnad ja ebatasasused on lubatud iiksnes siis, kui
nende pdhjustatud miirataseme muutused jddvad modteaparatuuri
veatolerantsi piiridesse;

raja pind ei tohi pohjustada tilemédrast rehvimiira;

ilm peab olema hea ja kuiv, vihese tuulega vdi tuuletu.

Tuulest voi teistest miiraallikatest tingitud juhi tajutava timbritseva
miira tase peab olema vihemalt 10 dB(A) alla traktori miirataseme;

kui modtmiseks kasutatakse soidukit, peab seda igasuguste hiirete
viltimiseks pukseerima voi juhtima traktorist piisaval kaugusel. Moot-
mise ajal ei tohi iikski mdotmist héiriv ese voi heli peegeldav pind
paikneda ldhemal kui 20 meetrit kummalgi pool katserada ega traktori
esi- vOi tagaosale ldhemal kui 20 meetrit. Nimetatud tingimust voib
lugeda tdidetuks, kui iilalkirjeldatud tingimustel pdhjustatud miirata-
seme muutused jddvad veatolerantside piiridesse. Kui see ei ole nii,
tuleb moodtmised hdirete kestuse ajaks katkestada;

koik ettendhtud seeria mootmised tuleb labi viia samal rajal.

Terasroomikutega C-kategooria sdidukeid tuleb katsetada niiskel liiva-
kihil, nagu on nédhtud ette standardi ISO 6395:2008 punktis 5.3.2.

Mobtmismeetod

Mikrofon peab paiknema 250 mm istme kesktasapinnast selle kiilje
suunas, kus miiratase on korgem.

Mikrofoni diafragma peab olema suunatud ettepoole ja mikrofoni
keskosa peab olema XIV lisa 8. liites kirjeldatud istme vordluspunktist
(S) 790 mm korgusel ja 150 mm eespool. Viltida tuleb mikrofoni
ilemédrast vibreerimist.
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322

3.2.2.1.

3222,

3222.1.

3.2.23.

3.3.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

Miiratase tuleb kindlaks médrata jargmiselt:

traktor peab liikkuma mooda rajaldiku iihel ja samal katsekiirusel vihe-
malt kolm korda 10 sekundi viltel;

seeriaviisiliselt valmistatud kinnise kabiinikonstruktsiooniga traktorite
koik avad (nt uksed, aknad) peavad esmase modteseeria kdigus olema
suletud;

teise mooteseeria kdigus tuleb avad lahti jatta eeldusel, et need ei tekita
lahtijdetuna liiklusohtlikku olukorda, aga lahtikdivad tuuleklaasid
peavad jddma suletuks;

miira tuleb mddta maksimaalse pddrete arvu juures, kasutades aeglast
miiramodturi reaktsiooni, st kdigul, mis annab kiirusele 7,5 km/h
lahima kiiruse nimi-pddrlemissagedusel. Modtmiste teostamise ajal
peab traktor olema koormamata.

Katsearuande sisu

C-kategooria terasroomiktraktorite puhul hdlmab katsearuanne jirg-
mistel tingimustel sooritatud miirataseme mddtmist:

kéigul, mis annab 5 km/h ldhima kiiruse;
traktori seisuasendis.

Hindamiskriteeriumid

T-kategooria traktorite ja kummiroomikutega C-kategooria traktorite
puhul ei tohi punktides 3.2.2.2 ja 3.2.2.3 kirjeldatud mddtmiste tule-
mused iiletada punktis 1.2 kehtestatud véartusi.

C-kategooria terasroomiktraktorite puhul ei tohi punktis 3.2.2 kirjel-
datud moodtmise piirméar iletada punktis 1.2 kehtestatud véartusi.
Punktides 3.3.1ja 3.3.2 kirjeldatud mootmiste tulemused lisatakse
katsearuandesse.
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X1V LISA

Juhiistme suhtes kohaldatavad nouded

LIIDETE SISUKORD

Liite number Liite pealkiri

1 Vedrustussiisteemi tunnuskdverate ja koormuse jargi reguleerimise
vahemiku médramine (punkt 3.5.1)

2 Katse standardkatserajal

Modlema katserajariba pinna kdrgusordinaadid baastaseme suhtes
(punkt 3.5.3.2.1)

3 Seadevéartussignaalid A-kategooria I klassi traktorite juhiistme
katsetamiseks katsestendil (punkt 3.5.3.1.1)

4a Seadevéartussignaalid A-kategooria II klassi traktorite juhiistme
katsetamiseks katsestendil (punkt 3.5.3.1.1)

4b Seadeviartussignaalid A-kategooria III klassi traktorite juhiistmete
katsetamiseks katsestendil (3.5.3.1.1)

5 Katsestend (punkt 3.5.3.1); konstruktsiooni ndidis (modtmed
millimeetrites)
6 Vibromeetri filtri tunnusjoon (punkt 2.5.3.3.5)
7 Juhiistme paigaldusnduded traktori ELi tiitibikinnituse taotlemisel
8 Istme vordluspunkti S kindlaksméddramise meetod
1. Mboisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1. Listepind” — valdavalt horisontaalne istmeosa, millele juht istudes
toetub;
1.2. Listme kiilgtoed” — seadised voi istmeosad, mis takistavad juhi libi-

semist kiilgsuunas;

1.3. Listme kdetoed” — seadised istme kummalgi kiiljel, mis toetavad
istuva juhi kiitinarvarsi;

1.4. Listepinna stigavus” — horisontaalsuunaline kaugus istme vordlus-
punktist S istepinna esiservani,

1.5. Listepinna laius” — horisontaalsuunaline kaugus istepinna vélisser-
vade vahel, mis on mdddetud istme kesktasandiga risti;
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1.6.

1.7.

1.8.

1.13.

1.14.

»koormuse jirgi reguleerimise vahemik” — vahemik kahe istmele
mojuva koormuse vahel, mis vastavad vedrustussiisteemi tunnuskd-
vera keskmistele asenditele raskeima ja kergeima juhi korral;

,vedrustuse kdik” — vertikaalsuunaline vahekaugus istme vordlus-
punktist S 200 mm vorra eespool istme keskpikitasandil asuva iste-
pinna punkti kdrgeima asendi ja konkreetsele ajahetkele vastava
asendi vahel,

,,vibratsioon” — juhiistme vertikaalsuunaline iiles-alla liikkumine;

,.vibratsioonikiirendus a” — vibratsiooninihke teine tuletis aja jirgi;

,,kiirenduse efektiivvaartus a, f‘f” — ruutjuur kiirenduste ruutkeskmisest
e
véiéirtusest;

,kaalutud vibratsioonikiirendus a,,” — kaalutud vibratsioonikiirendus,
mis on médratud kaalufiltri abil vastavalt punktile 3.5.3.3.5.2.

aAys = istme kaalutud vibratsioonikiirenduse efektiiv-
vaartus, moddetuna stendikatsel voi standardkatse-
rajal tehtud katsel;

ayB = kaalutud  vibratsioonikiirenduse efektiivvaértus,
mdddetuna istme kinnituspunktis stendikatsel;

a,p* = kaalutud vibratsioonikiirenduse kontroll-efektiiv-
vadrtus, moddetuna istme kinnituspunktis;

ays* = istme kaalutud vibratsioonikiirenduse korrigeeritud
efektiivvaartus, moddetuna stendikatsel;

ayp* = kaalutud vibratsioonikiirenduse efektiivvaartus,
moddetuna istme kinnituspunktis standardkatserajal
tehtud katsel.

,.vibratsioonisuhe” — juhiistmel moddetud kaalutud vibratsioonikii-
renduse suhe istme kinnituspunktis vastavalt punktile 3.5.3.3.2
mododetud kaalutud vibratsioonikiirendusse;

,.vibratsiooniklass” — sarnaste vibratsiooniomadustega traktorite klass
voi grupp;

»A-kategooria traktor” — traktor, mida on vdimalik liigitada teata-
vasse vibratsiooniklassi sarnaste konstruktsiooniliste omaduste alusel.

Nende traktorite omadused on jargmised:

telgede arv: kaks, millest vdhemalt iihel on rattad voi kummiroo-
mikud;
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

vedrustus: vedrustuseta tagasild.

A-kategooria traktorid jaotatakse kolme klassi:

I klass traktorid, mille tithimass on kuni 3 600 kg
II klass traktorid, mille tithimass on 3 600 — 6 500 kg
I klass traktorid, mille tithimass on iile 6 500 kg

,.B-kategooria traktor” — traktor, mida ei saa liigitada A-kategooria
vibratsiooniklassi;

,sama tliipi istmed” — istmed, mis ei erine iiksteisest olulistes aspek-
tides; istmed vodivad iiksteisest erineda ainult jargmiste omaduste
poolest:

— moodtmed;

— seljatoe asend ja kalle;

— istepinna kalle;

— istme piki- ja vertikaalsuunaline reguleerimine;

istme vordluspunkt S” — istme keskpikitasandi punkt, kus istumis-
tasapinnal 16ikuvad polsterdatud seljatoe puutetasand ja horisontaal-
tasand. Nimetatud horisontaaltasand omakorda 15ikub istumistasapin-
naga 150 mm istme vordluspunktist S eespool. (Vt 8. liide.)

Uldnéuded

Juhiiste peab olema konstrueeritud nii, et see tagaks juhile mugava
asendi traktori juhtimisel ja mandoverdamisel ning parima vdimaliku
kaitse tervise ja turvalisusega seotud riskide eest.

Iste peab olema ilma toériistu kasutamata reguleeritav pikisuunas ja
korguse suhtes.

Iste peab olema konstrueeritud nii, et see summutaks tdukeid ja
vibratsiooni. Seetdttu peab iste olema histi vedrustatud, sellel peavad
olema head vibratsiooni summutavad omadused ning see peab
pakkuma piisavat kaitset tagant ja kiilgedelt.

Kiilgsuunaline kaitse on piisav, kui iste on konstrueeritud selliselt, et
see takistab juhi keha libisemist kiilgsuunas.

Iste peab sobima eri kehamassiga inimestele. Koik selle ndude tdit-
miseks vajalikud reguleerimised peavad olema tehtavad ilma
tooriistu kasutamata.

Istepind, seljatugi, kiilgkaitsed ning eemaldatavad, kokkupandavad
voi fikseeritud kdetoed, kui need on olemas, peavad olema polster-
datud ning kattematerjal peab olema pestav.

Istme vordluspunkt S tuleb leida 8. liites méaratletud viisil.

Kui pole sitestatud teisiti, peavad modtmed ja tolerantsid vastama
jargmistele nduetele:



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 245

2.6.1.

2.6.2.

2.6.3.

2.7.

2.7.1.

2.7.2.

2.7.3.

2.74.

2.8.

2.9.

2.10.

2.11.

2.12.

2.13.

modtmed tuleb esitada koos mddtiihikutega (tdisithikutena), vaja-
dusel iimardatuna ldhima tdistihikuni;

modtmiseks kasutatavad modteriistad peavad vdimaldama tulemite
imardamist ldhima tdistihikuni ja nende tdpsus peab mahtuma jérg-
miste tolerantside piiridesse:

— pikkuste mdotmise korral: = 0,5 %;

— nurga modtmisel: + 1°;

— traktori massi madramisel: > 20 kg;

— rehvirdhkude modtmisel: £ 0,1 baari.

Koigi mddtmetega seotud andmete korral on tolerants + 5 %.

Iste peab ldbima jargmised katsed, mis tuleb teha iihele ja samale
istmele jargmises jérjekorras:

vedrustuse omaduste ja juhi massi jérgi reguleerimise vahemiku
maéadramine;

kiilgstabiilsuse médaramine;

vertikaalsuunalise vibratsiooni omaduste méddramine;

sumbumisomaduste médramine resonantsipiirkonnas.

Kui iste on valmistatud selliselt, et see voib poorduda timber verti-
kaaltelje, tuleb vastavad katsed teha edasisdidu suunas poodratud ja
traktori keskpikiteljega paralleelsesse asendisse lukustatud istmega.

Istmel, millega tehakse eespool nimetatud katsed, peavad olema
samad konstruktsiooni- ja paigaldusomadused kui seeriatootmises
olevatel istmetel.

Enne katsete sooritamist peab iste olema ldbinud sissetodtamispe-
rioodi tootja juures.

Katsearuande, mis tdendab, et iste on ldbinud kdik ettendhtud katsed
ilma kahjustusteta, ja mis sisaldab tksikasjalikke andmeid istme
vibratsiooniomaduste kohta, peab koostama katselabor.

Istmed, mida on katsetatud I klassi traktoritel, sobivad paigaldami-
seks ainult I klassi traktoritele, samas aga istmed, mida on katsetatud
II klassi traktoritel, sobivad paigaldamiseks nii I klassi kui ka II
klassi traktoritele ja III klassi traktoritel testitud istmed sobivad II
ja III klassi traktoritele.

Sadula ja juhtrauaga varustatud sdiduk peab vastama punktides
2.2-2.7 sidtestatud nduetele, kui sadul vdimaldab juhil kohandada
oma asendit istmel selliselt, et ta saaks tohusalt juhtseadiseid kasu-
tada, ja kui sdiduk labib punktis 3.5.3 sétestatud vibratsioonikatsed
standardkatserajal.
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2.14.

3.1

3.1.1.

3.2

3.2.1.

3.2.2.

3.3.

3.3.1

3.4.

3.4.1.

3.42.

Alternatiivina punkti 3.5 sitetele C-kategooria sdidukite kohta v3ib
juhile tilekanduvat vibratsiooni mdota vastavalt ISO 6395:2008 16ike
5.3.2 spetsifikatsioonidele tithimassiga sodidukiga, mis sdidab iile
niiske liiva kihi konstantse kiirusega 5 km/h (+/— 0,5 km/h) ja nimi-
poorlemiskiirusel to6tava mootoriga. Modtmine tuleb teostada
punktis 3.5.3.3 sitestatud spetsifikatsioone jérgides.

Erinduded
Istepinna modtmed

Istepinna siigavus, mdodetuna paralleelselt istme keskpikitasandiga
sellest 150 mm kaugusel, peab olema 400 £50 mm (vt joonis 1).

Istepinna laius, mis moddetakse istme keskpikitasandiga risti,
150 mm vorra istme vdordluspunktist S eespool ja sellest mitte
korgemal kui 80 mm, peab olema vdhemalt 450 mm (vt joonis 1).

Kuni 1150 mm tagarddpmega traktoritel kasutamiseks moeldud
istmetel vOib istepinna siigavust ja laiust vdhendada juhul, kui trak-
tori konstruktsioon ei voimalda tdita punktide 3.1.1 ja 3.1.2 ndudeid,
kuid siigavus ei tohi secjuures jddda alla 300 mm ja laius alla
400 mm.

Seljatoe asend ja kalle

Istme seljatoe iilaserv peab olema vdhemalt 260 mm istme vordlus-
punktist S kdrgemal (vt joonis 1).

Seljatoe kalle peab olema 10+ 5° (vt joonis 1).

Istepinna kalle

Koormatud istmepadja pinna tahasuunaline kalle (vt nurk o joonisel
1) peab olema horisontaaltasapinna suhtes 3—12°, mdoddetuna koor-
muse rakendamise vahendiga 8. liite kohaselt.

Istme reguleerimine (vt joonis 1)

Iste peab olema pikisuunas reguleeritav vdhemalt jirgmises vahe-
mikus:

— 150 mm vorra iile 1 150 mm tagar6opmega traktoritel,

— 60 mm vorra kuni 1 150 mm tagar66pmega traktoritel.

Iste peab olema vertikaalsuunas reguleeritav vdhemalt jargmises
vahemikus:

— 60 mm vorra tile 1 150 mm tagar6opmega traktoritel,

— 30 mm vorra kuni 1 150 mm tagar66pmega traktoritel.



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 247

34.3. Alternatiivina punktides 3.4.1ja 3.4.2 sitestatud nduetele peavad
reguleeritava istmeta soidukid olema varustatud roolisamba ja pedaa-
li(de)ga, mida saab reguleerida pikisuunas ja vertikaalselt vihemalt
punktides 3.4.1 kuni 3.4.2 sitestatud vahemikus.

Joonis 1

Juhiistmele esitatavad erinouded

Laiuse mootmise
maksimaalne korgus

aof
150
=
-
o
-y
-
o &
-
400 + S0 \. 5
(Modtmed millimeetrites)
3.5. Istme katsetamine
3.5.1. Vedrustuse omaduste ja juhi massi jargi reguleerimise vahemiku
madramine
3.5.1.1. Vedrustussiisteemi omadused médratakse staatilisel katsel. Juhi massi

jérgi reguleerimise vahemik arvutatakse vedrustuse omaduste pdhjal.
Neid arvutusi ei ole vaja teha istmete korral, mida ei ole vdimalik
kasitsi juhi massi jargi reguleerida.

3.5.1.2. Iste on paigaldatud katsestendile vdi traktorile ja seda koormatakse
kas vahetult voi spetsiaalse seadme abil. Nimetatud koormus ei tohi
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3.5.1.3.

3.5.14.

3.5.14.1.

3.5.1.4.2.

3.5.1.5.

3.5.1.6.

3.5.1.7.

3.5.2.
3.5.2.1.

3.5.2.2.

nominaalkoormust iiletada rohkem kui 5 N vorra. Vedrustuse kdigu
modteviga ei tohi liletada £ 1 mm. Koormust tuleb rakendada 8.
liites sétestatud menetluse kohaselt.

Vedrustussiisteemi deformatsiooni iseloomustav tunnuskover tuleb
koormamisel nullkoormusest maksimumkoormuseni ja tagasi téies
ulatuses vilja joonistada. Koormuse muutmise vahemikud, mille
jarel tuleb vedrustuse kdiku moodta, ei tohi olla suuremad kui
100 N; vedrustuse kéigu graafikule tuleb mérkida vihemalt kaheksa
modtepunkti koormuse ligikaudselt vordsete muutuste jarel. Maksi-
mumkoormuseks loetakse kas koormus, kus edasist vedrustuse kiiku
pole enam voimalik moota, voi koormus 1 500 N. Pérast igakordset
koormuse lisamist voi vdhendamist tuleb moota vedrustuse kadik
200 mm vorra istme vordluspunktist S eespool istepinna keskpikita-
sandil. Pérast koormuse lisamist voi vdahendamist tuleb lasta istmel
saavutada stabiilne asend.

Kui iste on varustatud juhi massi jirgi reguleerimise skaalaga,
joonistatakse vedrustussiisteemi deformatsiooni tunnuskoverad istme
seadistuste korral, mis vastavad juhi massidele 50 ja 120 kg. Ilma
massi jirgi reguleerimise skaalata, kuid astmelise seadistusega
istmete korral tehakse mddtmised suurimaile ja viikseimale massile
vastavate astmete juures. Kui istmel ei ole massi jargi reguleerimise
skaalat ega astmelise seadistamise vOimalust, tuleb seadistus valida
nii, et:

massi jargi reguleerimise alumise piiri korral ldheb iste parast koor-
muse eemaldamist vedrustuse kdigu lilemisse 10ppasendisse tagasi ja

massi jargi reguleerimise alumise piiri korral vajutab 1500 N
koormus istme vedrustuse kdigu alumisse 1dppasendisse.

Vedrustussiisteemi keskasend on asend, mille iste saavutab, kui see
on alla vajutatud poole kdigupikkuse ulatuses.

Kuivdrd vedrustussiisteemi tunnuskdverateks on tavaliselt hiisteree-
sisilmused, tuleb koormuse kindlaksmairamiseks maérkida graafikule
silmust 1dbiv kesktelgjoon (vt definitsioon punktis 1.6 ning 1. liite
punkte A ja B).

Reguleerimisulatuse médramiseks vastavalt juhi massile tuleb punkti
3.5.1.6 kohaselt leitud vertikaaljoudude védrtused punktides A ja B
(vt 1. liide) korrutada teguriga 0,13 kg/N.

Kiilgstabiilsuse méadramine

Iste peab olema seatud massi jargi reguleerimise iilemisele piirile ja
kinnitatud katsestendile voi traktorile nii, et istme alusplaat toetub
jaigale plaadile (katsestendil), mis ei ole istme alusplaadist vdiksem.

Istepinnale voi istmepadjale rakendatakse katsekoormust 1 000 N.
Koormust tuleb rakendada istme vordluspunktist S 200 mm vorra
eespool vaheldumisi istme siimmeetriatasapinnast 150 mm vorra
kummalegi poole.
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3.5.2.3.

3.5.3.1.
3.5.3.1.1.

3.5.3.1.2.

3.5.3.1.3.

3.53.2.
3.53.2.1.

Koormuse rakendamise ajal moddetakse istepinna kiilgsuunalise
kalde muutumist horisontaal- ja vertikaalsuunaliste seadistuste 16ppa-
sendite korral. Jdakdeformatsiooni koormuse rakenduspunkti lahedal
ei voeta arvesse.

Vertikaalsuunalise vibratsiooni omaduste madramine

Istme vibratsioon madratakse stendikatsel ja/vOi standardkatserajal
soltuvalt sellest, kas iste on ette ndhtud kasutamiseks A-kategooria
traktoriklassis (voi klassides) voi B-kategooria traktoril.

Katsetamine katsestendil

Katsestend peab simuleerima vertikaalsuunalist vibratsiooni juhiistme
kinnituspunktis. Vibratsiooni tekitatakse elektrohiidraulilise seadme
abil. Kasutatakse seadevéirtusi, milleks on kas 3., 4a ja 4b liites
vastava traktoriklassi jaoks esitatud véartused voi kahekordselt inte-
greeritud kiirendussignaale, mis on salvestatud istme kinnituspunktis,
kui B-kategooria traktor liigub kiirusega 12 + 0,5 km/h standardkat-
serajal, mis on madratletud punktis 3.5.3.2.1. Vibratsiooni tekitami-
seks tuleb katkestuseta kaks korda jérjest genereerida seadevairtus-
signaale.

Uleminek standardkatserajal salvestatud kiirendussignaalide generee-
rimise esimese seeria 10pust teise seeria algusesse peab olema sujuv
ja tdugeteta. Seadevidrtussignaalide voi kiirendussignaalide esma-
kordsel genereerimisel modtmisi ei tehta. Voib kasutada ka rohkem
védrtusi kui 3., 4a ja 4b liites nimetatud 700 seadevéaartust, kui need
uued védrtused arvutatakse nditeks kuupsplainfunktsiooni abil
esialgse 700 véirtuse pohjal.

Lisaks katsetatava istme kinnitusseadisele peavad platvormile olema
kinnitatud ka rool ja jalatugi. Nende paigutus peab vastama 5. liite
nduetele.

Katsestend peab olema painde- ja védidndejdik ning selle laagrite ja
juhikute 16tk ei tohi olla suurem kui tehniliselt vajalik. Kui platvorm
toetub vibratsioonisignaali generaatorile, peab mddde R olema véhe-
malt 2000 mm (vt 5. liide). Vibratsioonisuhte véértus sagedustel
0,5-5,0 Hz peab jaama vahemikku 1,00 £+ 0,05, mdddetuna interval-
liga mitte iile 0,5 Hz. Samas sagedusvahemikus ei tohi faasinihe
varieeruda rohkem kui 20°.

Katsetamine standardkatserajal

Katserada koosneb kahest paralleelsest ribast, mille vahekaugus
vastab traktori roopmele. Mdlemad ribad peavad olema valmistatud
jdigast materjalist nagu puit voi betoon ja koosnema kas pdhikarkas-
sile asetatud plokkidest vGi iihtsest tasasest pinnast. Raja kummagi
riba pind on méératud kdrgusordinaatidega baastasandi suhtes, need
ordinaadid on esitatud 2. liite tabelites. Katseraja korgusordinaadid
on antud 16 cm vahekaugusega punktides piki mdlemat riba.
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3.5.3.2.2.

3.5.3.23.

3.53.24.

3.5.3.2.5.

3.5.3.2.6.

3.5.3.2.7.

3.5.33.
3.53.3.1.

Katserada peab olema kinnitatud kindlalt aluspinnale ja ribade vahe-
kaugus voib kogu rajapikkusel koikuda vaid viikeses ulatuses ning
traktori rattad peavad olema kogu aeg toetatud. Kui katseraja ribad
koosnevad plokkidest, peab nende paksus olema 6-8 cm ja nende
keskmete vahekaugus 16 cm. Standardkatseraja pikkus peab olema
100 m.

Modtmisi tuleb alustada niipea, kui traktori tagatelje kese on koha-
kuti katseraja punktiga D = 0, ja modotmised tuleb ldpetada, kui
traktori esitelje kese on kohakuti katseraja punktiga D = 100 (vt 2.
liite tabel).

Moodtmised tuleb teha kiirusel 12,0 = 0,5 km/h.

Ettendhtud kiirust tuleb hoida pidureid kasutamata. Vibratsiooni
moddetakse istmel ja punktis, kus iste on traktorile kinnitatud, nii
kerge kui ka raske juhi korral.

Kiirus 12 km/h peab olema saavutatud pérast kiirendusraja ldbimist.
Kiirendusrada peab olema tasane ja see peab olema iihendatud katse-
rajaga samas tasapinnas.

Iste peab olema reguleeritud vastavalt juhi massile tootja juhiste
kohaselt.

Traktor peab olema varustatud kaitseraami ja/voi -kabiiniga, vilja
arvatud juhul, kui on tegemist traktoritiiiibiga, millel see pole vajalik.
Traktoril ei tohi olla lisaseadmed. Samuti ei tohi traktori ratastel ega
raamil olla lisaraskusi ega vedelikku rehvides.

Katsel tuleb kasutada tootja juhendis méadratud standardmodtmete ja
-kihiindeksiga rehve. Turvisemustri siigavus peab olema vdhemalt
65 % uue turvisemustri siigavusest.

Rehvide kiilgedel ei tohi olla kahjustusi. Rehvirdhk peab vastama
rehvi tootja soovitatud baasrohkude aritmeetilisele keskmisele.
RO0be peab vastama tavalistes to6tingimustes kasutatavale roopmele
selle traktorimudeli puhul, millele katsetatav iste on kinnitatud.

Mootmised istme kinnituspunktis ja istmel tuleb teha samal sdidu-
katsel.

Vibratsiooni mdotmiseks ja registreerimiseks kasutatakse voimendiga
kiirendusmooturit, modtevoimendit ja magnetilist salvestusseadet,
elektroonilist andmesalvestussiisteemi voi vahetu lugemiga vibro-
meetrit. Mooteriistadele kehtivad punktides 3.5.3.3.2 kuni 3.5.3.3.6
sdtestatud spetsifikatsioonid.

Katserajal ja katsestendil tehtavate katsete tehnilised tingimused
Juhi mass

Katsed viiakse ldbi kahe juhiga: tihe juhi kogumass on 59 + 1 kg,
kusjuures kuni 5 kg sellest vib olla keha timbritsevas massivods;
teise juhi mass on 98 £ 5 kg, kusjuures massivods voib olla kuni
8 kg.
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3.5.33.2.

3.5.3.3.3.

35334,

3.5.3.3.5.
353351

3.5.3.35.2.

3.5.3.3.53.

Kiirendusmddturi asukoht

Juhile iilekanduva vibratsiooni mddtmiseks kinnitatakse kiirendus-
modtur tasasele 250 £ 50 mm 1dbimdodduga plaadile, mille 75 mm
labimdoduga keskosa peab olema jidik ja varustatud jdiga kattega
kiirendusmooturi kaitseks. See plaat peab olema asetatud istepinna
keskosale istme ja juhi vahele ja sellel peab olema libisemisvastane
kate.

Vibratsiooni mddtmiseks istme kinnituspunktis tuleb kiirendus-
modtur kinnitada traktorile kinnituspunkti ldhedale istepinna verti-
kaalprojektsiooni sisse jddvale alale ja mitte kaugemale kui
100 mm traktori keskpikiteljest.

Vibratsioonikiirenduse mddtmine

Kiirendusmodtur koos voimendus- ja iilekandeseadmetega peab
reageerima vibratsioonile efektiivvéirtusega 0,05 m/s*> ja olema
suuteline mddtma vibratsiooni efektiivviirtusega 5 m/s> ja amplituu-
diteguriga (s.o tipp- ja efektiivvairtuse suhtega) 3 ilma moonutusteta
ja maksimaalse veaga + 2,5 % vahemikus 1-80 Hz.

Magnetiline salvestusseade voi elektrooniline andmesalvestussiisteem

Magnetilise salvestusseadme voi elektroonilise andmesalvestussiis-
teemi kasutamisel ei tohi seadme maksimaalne taasesitusviga olla
suurem kui +3,5% sagedusvahemikus 1-80 Hz, sealhulgas ka
muudetud kiirusel taasesitamisel analiilisi jaoks.

Vibromeeter

Vibratsiooni sagedusega iile 10 Hz voib jitta arvestamata. Seetdttu
on lubatud modteseadise ette ithendada madalpdésfilter katkestussa-
gedusega umbes 10 Hz ja sumbumusega 12 dB oktavi kohta.

Modteseadises peab anduri ja integraatori vahele olema liidetud elek-
trooniline kaalufilter. Filter peab vastama 6. liites esitatud koverale ja
lubatud piirviga ei tohi olla suurem kui + 0,5 dB sagedusribas
2-4 Hz ja = 2 dB muudel sagedustel.

Elektrooniline mooteseadis peab olema suuteline nditama kas:

— kaalutud vibratsioonikiirenduse (a,) ruudu integraali I iile
katseaja(T)I = (fOT)(aW)Zdt

— voOi ruutjuurt konealusest integraalist,

— vOi otse kaalutud vibratsioonikiirenduse efektiivvaartust a

(aweff) Aweff = \Z/I/_T = (\Z/i/ \/T)

Vibratsioonikiirenduse efektiivvadrtuse kogu mdodtmissiisteemi viga
ei tohi olla suurem kui + 5 % mdddetud véartusest.
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3.5.3.3.6.

3.5.3.3.7.
3.53.3.7.1.

3.5.3.3.7.2.

3.5.3.3.7.3.

3.54.
3.5.4.1.

3.5.4.2.

3.5.4.3.

3.5.5.1.

Kalibreerimine

Koiki mooteseadiseid tuleb regulaarselt kalibreerida.

Vibratsioonikatse hindamine

Igal Kkatsel tuleb maéérata kaalutud vibratsioonikiirendus kogu
katseaja jooksul punktis 3.5.3.3.5 kirjeldatud vibromeetri abil.

Katsearuandes peab olema esitatud istme kaalutud vibratsioonikiiren-
duse (ayg) efektiivvdirtuste aritmeetiline keskmine nii kerge kui ka
raske juhi korral. Samuti peab katsearuanne sisaldama istmel
moodetud kaalutud vibratsioonikiirenduse (a,g) efektiivvadrtuste arit-
meetilise keskmise ja istme kinnituspunktis mdddetud kaalutud
vibratsioonikiirenduse (a,g) efektiivvadrtuste aritmeetilise keskmise
suhet. See suhe tuleb esitada tiapsusega kaks kohta parast koma.

Vilistemperatuur vibratsioonikatse ajal tuleb mdota ja esitada katsea-
ruandes.

Traktoriistmete vibratsioonikatsed soltuvalt nende kasutusalast

A-kategooria traktoriklassi (v0i klasside) traktoritel kasutamiseks
moeldud istet tuleb katsetada vibratsioonikatse stendil, kasutades
asjakohaseid seadevéirtussignaale.

B-kategooria traktoritel kasutamiseks mdeldud istet tuleb katsetada
standardkatserajal konealust tiiiipi traktoril. Teha voib siiski ka simu-
latsioonkatse, kasutades seadevidrtussignaale, mis vastavad kiiren-
duskdverale, mis on saadud standardkatserajal sama traktoritiitibiga
tehtud katsel, millele iste on mdeldud.

Istet, mis on ette ndhtud kasutamiseks ainult teatud tiitipi A-kate-
gooria traktoritel, vib katsetada samuti punkti 3.5.4.2 nduete koha-
selt. Sel juhul antakse osise tiiiibikinnitus ainult sellele traktoritiiii-
bile, mille jaoks katsetatud iste on ette ndhtud.

Istme kaalutud vibratsioonikiirenduse médramise menetlus A-kate-
gooria traktorite jaoks ette ndhtud istmetel

Katse vibratsioonikatse stendil tuleb teha vastavalt punktile 3.5.3.1.
Madrata tuleb tegelik a,p vadrtus mootmise ajal istme kinnitus-
punktis. Korvalekallete korral kontrollvadrtusest:

a*yp = 2,05 m/s? T klassi A-kategooria traktoritel
a* g = 1,5 m/s® 11 klassi A-kategooria traktoritel
a*,g = 1,3 m/s 111 klassi A-kategooria traktoritel

Juhiistmel mdddetud kiirendus ayg tuleb korrigeerida vastavalt jarg-
misele valemile: (ays*) = (aws)(alws™)/(awn))-



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 253

3.5.5.2.

3.5.6.1.

3.5.6.2.

3.5.6.3.

3.5.6.4.

3.5.7.
3.5.7.1.

3.5.7.2.

Molema punktis 3.5.3.3.1 médratud juhi korral mdddetakse vibrat-
siooni kaalutud kiirendus istmel 28 sekundi jooksul I ja III klassi
korral ja 31 sekundi jooksul II klassi korral. Mootmine peab algama
seadevidrtussignaalist, mis vastab ajale t = 0's, ja 10ppema seade-
vadrtussignaaliga, mis vastab ajale t = 28 vdi 30s (vt 3., 4a ja 4b
liite tabel). Teha tuleb vdhemalt kaks katset. Mdddetud véaadrtused ei
tohi erineda aritmeetilisest keskmisest rohkem kui 5 %. Iga taielik
seadepunktide seeria t tuleb teha 28 voi 31+ 0,5 s jooksul.

Istme kaalutud vibratsioonikiirenduse méaéramine B-kategooria trak-
toritele moeldud istmetel

Vastavalt punkti 3.5.4.2 nduetele ei kehti istme vibratsioonikatsed
mitte traktoriklassi, vaid ainult selle traktoritiiiibi suhtes, mille
jaoks iste on ette ndhtud.

Katse standardkatserajal tuleb teha vastavalt punktide 3.5.3.2 ja
3.5.3.3 nduetele. Juhiistmel mdddetud vibratsioonikiirendust (a,s)
ei ole vaja korrigeerida. Standardkatserajal tuleb teha vdhemalt
kaks katseseeriat. Moddetud véirtused ei tohi erineda aritmeetilisest
keskmisest rohkem kui 10 %.

Kui katse tehakse katsestendil, tuleb see sooritada sarnaselt standard-
katserajal tehtavale katsele vastavalt punktide 3.5.3.1 ja 3.5.3.3 ndue-
tele.

Vibratsiooni katsestend tuleb reguleerida nii, et istme kinnituspunktis
moddetud kaalutud vibratsioonikiirenduse efektiivvadrtus (awp) el
erineks standardkatserajal tehtaval katsel istme kinnituspunktis
moddetud kaalutud vibratsioonikiirenduse efektiivvaartusest (a*r)
rohkem kui £ 5 %.

Korvalekallete korral katserajal istme kinnituspunktis moodetud vaéar-
tusest (a,r*) tuleb katsestendil juhiistmel salvestatud kaalutud vibrat-
sioonikiirendust korrigeerida jargmiselt: (al,q) = (aws)((alp)/(aws))

Koik katsed katsestendil tuleb sooritada kaks korda. Mdoddetud vaar-
tused ei tohi erineda aritmeetilisest keskmisest rohkem kui 5 %.

Katse sumbumisomaduste madramiseks resonantsipiirkonnas

Kéesolev katse tehakse katsestendil, nagu on tdpsustatud punktis
3.5.3.1. Lisaks tuleb votta arvesse jargmist.

Punkti 2.5.3.1.1 teises 1digus (vt 3., 4a ja 4b liide) osutatud seade-
védrtuste asemel genereeritakse sinusoidaalne vibratsioon amplituu-
diga £ 15 mm sagedusel 0,5-2 Hz. Sagedusvahemik tuleb ldbida
sageduse konstantse muutumiskiiruse juures mitte vihem kui 60
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3.5.7.3.

3.5.7.4.

3.5.75.

sekundiga voi intervalliga kuni 0,05 Hz sageduse suurenemisel ja
samuti ka sageduse vidhenemisel. Selle mddtmise kdigus on lubatud
kiirendusmddturitest véljuvaid signaale filtreerida 1dbi 0,5 Hz ja
2,0 Hz katkestussagedusega ribapésfiltri.

Esimesel katsel koormatakse iste massiga 40 kg ja teisel katsel
massiga 80 kg; koormus tuleb rakendada 8. liite joonisel 1 esitatud
seadmele sama mdjusirgega kui istme vordluspunkti S méédramisel.

Istepinna vibratsioonikiirenduse efektiivviirtuste ayg ja istme kinni-
tuspunkti  vibratsioonikiirenduse  efektiivvdértuste a,p suhe:
V = (ays)/(aws)

tuleb maidrata sagedusvahemikus 0,5-2,0 Hz intervalliga kuni
0,05 Hz.

Moddetud vidrtused esitatakse katsearuandes kahe kiimnendkoha
tdpsusega.

Istme kui osise ELi tiiiibikinnituse lisatingimused

Osise ELi tiitibikinnituse saamiseks peab iste peale 2. ja 3. jaotises
sdtestatud nduete vastama ka jargmistele tingimustele:

a) reguleerimisulatus funktsioonina juhi massist peab olema vihe-
malt vahemikus 50 kuni 120 kg;

b) kiilgstabiilsuskatsel mdddetud kalde muutus ei ole suurem kui 5°%

¢) kumbki punktis 3.5.3.3.7.2 kirjeldatud véartusest ei tohi olla
suurem kui 1,25 m/s%;

d) punktides 3.5.7.4 ja 3.5.7.5 osutatud vahemik ei tohi iiletada vaar-
tust 2;
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1. liide

Vedrustussiisteemi tunnuskdéverate ja koormuse jirgi reguleerimise vahemiku méiramine
(punkt 3.5.1)

1500

1250

1 000

923

750

Vertikaaljoud

500

385

| Keskasend

Korgeim asend Madalaim asend

L l

25 50 75 mm 100

Vedrustuse kaik
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2. liide

Katse standardkatserajal

Madlema katserajariba pinna korgusordinaadid baastaseme suhtes (punkt 3.5.3.2.1)

D = kaugus standardkatseraja algusest (m)

L = vasakpoolse riba ordinaat (mm)

R = parempoolse riba ordinaat (mm)

0 115 140 4,48 100 100 9,12 110 100 13,76 70 75 18,40 70 75

0,16 110 125 4,64 100 90 9,28 125 90 13,92 70 90 18,56 75 75

032 110 | 140 ] [4.90 90 90 | |9,44 120 | 100 | |14,08 70| 100 | | 18,72 95 75
0.48 115 | 135 | 496 90 90 | [9,60 135 95 | | 14,24 70| 110 | | 18,88 9 | 75
0.64 o | 135 512 95 90 | [9,76 120 95| |1440 65 95| |19,04 90 70
0.80 120 | 125 | 528 95 70 | [9,92 120 95 |14,56 65| 100 |19,20 95 70
0.96 125 | 135 | |54 95 65| | 1008 | 120| 95| 14,72 65 90 | |19,36 85 70
2 20| 125 | 560 90 50| [1024 | 115 85 | | 14,88 65 90 | [19,52 85 75
2 20l 1s 576 95 s0| [1040 | 115 90 | | 15,04 65 85| [19,68 75 85

5,92 85 50| [10,56 | 115 85 | | 15,20 55 85 | | 19,84 85 85
1,44 15| 110

6,08 85 550 (1072 | 115 90 | |1536 65 85 | 120,00 75 90
1,60 1o | 100

6,24 75 ss| 1088 | 120 90| [15,52 65 85 | | 20,16 85 85
1,76 1o | 110

6,40 75 ss| 11,04 | 110 75| | 15,68 55 75 | 20,32 75 70
1,92 1o | 110

6,56 70 65| |1120 | 110| 75| | 15,84 55 85 | [2048 70| 75
2,08 1s | 11s

6,72 75 75| [1136 | 100 85 | | 16,00 65 75 | | 20,64 65 75
2,24 1o | 110

6,88 65 75| 11,52 | 110 85| | 16,16 55 85 | 120,80 70 75
2,40 100 | 110

7,04 65 85| [ 11,68 95 90 | |16,32 so| 75| |20,96 65 75
2,56 100 | 100

7,20 65 90 | | 11,84 95 90 | | 1648 55 75| 21,12 70| 75
2,72 95| 110

7,36 75 95 | | 12,00 95 85 | | 16,64 65 75 | | 21,28 70 85
2,88 95 95

7,52 750 100 | 12,06 | 100| 95| | 16,80 65 75 | 21,44 70 85
4
30 %0 | 7.68 95 o5 | 1232 | 100| 90| |1696 65 85 | | 21,60 70| 90
3,20 901 1001 15 ey 15| 110 12,48 95 85| [17,12 65 70 | | 21,76 75 95
3,36 851 1001 1509 1s| 100 |1264 | 95| ss||1728 | 65| 65| |2192] 75| 95
3,52 90| 100} fg16 125 | 110 [12,80 95| 90| |17.44 65| 75| |22,08 75| 90
3,68 90 | 115 | [g32 1o | 100 [ 12,96 85 90 | | 17,60 65 75 | | 22,24 85 90
3,84 95 110 | |g.48 110 | 100 | | 13,12 85 85 | 117,76 50 75 | 22,40 85 95
4,00 90 [ 110 | |8,64 110 95 13,28 75 90 | | 17,92 55 85| [22,58 90 85
4,16 90 95 | 8,80 110 95 | | 13,44 75 95 | | 18,08 55 85| [22,72 90 85

4,32 95 100 8,96 110 95 13,60 75 90 18,24 65 85 22,88 95 85
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vB
D L R D L R D L R D L R D L R
23,04 95| 85| [2896,| 75| 90| [3488 | 115| 90| |40,80 95 | 75| | 46,72 85| 90
2320 | 100 | 85| |29,12 75| 75| [3504 | 115| 100 [40,96 95 | 75| | 46,88 85| 85
2336 | 100 | 75| |29,28 75| 75| 3520 | 120 100 | |41,12 95 | 75| |47,04 9 | 85
2352 | 110 85| |29.44 70| 75| (3536 | 120| 100 [41.28 90 | 90| [47,.20 75 85
2368 | 110 85| |29,60 75| 75| [3552 | 135| 95| |41.44 90 | 95| |47.36 65| 75
2384 | 110 85| 29,76 75| 85| [3568 | 135| 95| [41,60 85| 95| |47.52 70| 70
2400 | 100 | 75| |29,92 8s| 75| 3584 | 135| 95| |41,76 85| 100 | | 47,68 70 75
2416 | 100 | 75| |30,08 75| 75| [3600 | 135| 90| [41,92 90 | 100 | |47,84 70| 75
24,32 95| 70| |30,24 85| 75| 3616 | 120 75| |42,08 90 | 95| |48,00 75| 85
2448 | 100 | 70| {3040 75| 75| 13632 | 115| 75| |42.24 85| 100 | |48,16 9 | 95
2464 | 100 70| 30,56 70| 75| 3648 | 110 70| [42.40 85| 110 | |4832 95| 95
2480 | 115 75| |30,72 75| 75| [3664 | 100 | 65| |42,56 95| 110 | [4848 | 100 | 120
2496 | 110 75| |30,88 85| 75| (3680 | 110| 55| |42,72 95| 115 |48,64 | 110 | 100
2512 | 110 85| 31,04 90| 75| [3696 | 115| 55| [42.88 95| 115 [4830 | 115| 100
2528 | 100 | 75| |31,20 90| 85| [37,02 | 100| 50| [43,04 | 100| 100 | |4896 | 115| 115
2544 | 110 95| 3136 | 100| 75| (3728 | 115| 50| [4320 | 100| 95| (49,2 | 120 115
2560 | 100 95| 3152 | 100| 75| (3744 | 110| 50| |4336 | 100| 95| [4928 | 120| 110
2576 | 115 | 100 | |31.68 | 120| 85| [37.60 | 100| 65| |4352 | 100| 90| [49.44 | 115| 95
2592 | 115| 100 | [31.84 | 115| 75| 37,76 90 | 55| |43,68 | 110| 95| [4960 | 115| 90
2608 | 110 95| {3200 | 120 85| |37.92 95| 55| |43,84 | 100| 100 49,76 | 115| 90
2624 | 115 95| 3206 | 120 85| [38,08 90| 35| [4400 | 110| 90| [4992 | 110| 95
2640 | 110 95| [3232 | 135]| 90| |3824 90| 35| |44,06 | 100| 85| [50,08 | 110| 100
26,56 | 100 | 95| [324 145 | 95| 3840 | 110| 35| |4432 | 110| 90| |5024 | 100| 110
2672 | 100 95| 32064 | 160 | 95| 3856 | 100| 35| |4448 | 110| 85| [50,40 | 100 | 120
26,88 | 100 | 100 | [32.80 | 165| 90| |3872 | 115| 35| |4464 | 100| 85| [50,56 95 | 120
2704 | 100 95| (3296 | 155| 90| |3888 | 100| 35| |4480 | 100| 90| [50,72 95 | 115
2720 | 100 95| [3312 | 145| 90| |3904 | 100| 35| |4496 95| 90| |50,88 95| 120
2736 | 110 90| |3328 | 140 | 95| [3920 | 110| 30| |45.12 90 | 95| [51,04 95| 120
2752 | 115 90| [3344 | 140| 85| 3936 | 110| 45| |4528 90 | 100 | |51,20 9 | 135
2768 | 115| 85| (3360 | 140| 85| (3952 | 110| 50| |45.44 95 | 100 | |51,36 95 | 125
2784 | 110 90| 3376 | 125| 75| [39.68 | 100| 55| |45.60 90| 90| |51,52 95| 120
2800 | 110 85| (3392 | 125| 75| (3984 | 110| 50| |4576 85| 90| |51,68 | 100 120
2816 | 110 85| [34.08 | 115]| 85| |40,00 90 | 55| | 4592 751 90| [51,84 | 100 | 120
2832 | 100| 85| |3424 | 120 75| |40.16 85| 55| |46,08 85| 90| |5200 | 100| 120
2848 | 100 90| |3440 | 125| 75| |4032 90 | 65| |46,24 75| 90| |52,16 | 100 | 125
28,64 90 | 85| [3456 | 115| 85| |4048 90 | 65| |46,40 751 90| |5232 | 110| 125
28,80 90 | 75| [3472 | 115| 75| |40,64 90 | 70| |46,54 75| 90| |5248 | 110| 125
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D L R D L R D L R D L R D L R

52,64 | 100| 125 | 58,56 90 | 95| | 64,48 70| 75| | 70,24 35 65| [76,16 | 100 | 125

52,80 | 100 | 120 |58,72 85 90 | | 64,64 70| 70| | 7040 35 550 7632 | 100]| 125

5296 | 100 | 120 |58,88 90 | 90| |64.80 70| 55| 70,58 45 55| |7648 | 100| 125

53,02 | 110 115| {5904, 90| 95| |64.96 70| a5l 70,72 so| 55| |7664 | 110| 125

5328 | 100| 110 |59,20 90 | 115 [65.12 65 s5 | |70.88 sol 50| |7680 | 115 125

5344 | 110] 110 | | 59,36 9 | 115 | | 6508 65 ss | 71,04 so0| 45| |7696 | 120 125

53,60 95| 110 | |59,52 90 | 115 | [gs.44 65 65 | |71.20 so| 45| |7712 | 120 125

53,76 95| 110 | |59,68 85| 110 | {560 55 20 | 17136 sol 50| |7728 | 120 135

53,92 | 100| 110 | 59,84 75| 10| 576 o 5| 7152 45| 45| [7744 | 110| 125

54,08 95| 100 | | 60,00 9 | 15| [0 = s | 7168 45 55| |7760 | 100 | 125

5424 | 100 | 100 |60,16 90 | 120 | [ o 55 5| | 7184 55 65| (77,76 | 120 135

5440 | 100 | 100 | |6032 90 | 120 72,00 55 65| (7792 | 120 125
66,24 55 85

5456 | 100 | 100 | |6048 90 | 120 72,16 70| 65| 7803 | 120 125
66,46 55 85

54,72 95| 100 | | 60,64 95 | 120 72,32 70| 75| |7824 | 115| 125
66,56 65| 90

5488 | 100 | 100 | | 60,80 95 | 120 72,48 75 85| |7840 | 115] 120
66,72 70| 90

5504 | 100| 115 | 60,96 90 | 120 72,64 75 85| |78,56 | 115] 120
66,88 70| 110

5520 | 110 | 115 |61,12 9 | 115 72,80 75 90 | | 78,72 | 110| 120
67,04 65| 100

5536 | 100 | 110 |61,28 95| 110 72,96 85 95| 78,88 | 100 | 120
67,20 550 100

5550 | 110 | 100 | | 61,44 95| 110 73,12 90 | 100 | |79,04 | 100| 120
67,36 65| 100

5568 | 100| 110 |61,60 | 100| 100 73,28 90 | 110 | | 79,20 95 | 120
67,52 50| 100

5584 | 100| 110 |61,76 | 110| 100 73,44 90 | 115 | 79,36 95| 120
67,68 50| 85

56,00 | 100| 110 |61,92 | 100]| 100 73,60 90 | 120 |79,52 95 | 125
67,84 50 90

56,16 95| 115 |62,08 | 100| 100 73,76 90 | 115 | [79,68 95 | 125
68,00 50| 100

56,32 90 | 110 |62,24 95| 100 73,92 90 | 115 |79,84 | 100| 120
68,16 550 100

56,48 95| 110 | | 62,40 95 | 100 7408 | 110 | 115 |80,00 95 | 125
68,32 55 95

56,64 95| 110 | | 62,56 95 | 100 ’ 7424 | 100 | 100 | |80,16 95 | 125

56,80 90 | 100 | | 62,72 o | 100 |94 65 010 17440 | 100 110] [80.32 95 | 125

5696 | 100 | 100 | |62,88 90 | 100 | |®%04 SO0 851 ous6 | 100| 110 |8048 | 100| 120

5712 | 100| 95| 6304 | 90| 100/ 6380 01 704 s 70 o5 | 115 |so.64 | 100 125

57,28 95| 100 | |63,20 90 | 90| [6896 01 700 7488 95| 120 [80.80 | 100| 125

57,44 | 100 | 100 | |63,36 90| 90| |6912 500 651 17504 95| 125| [8096 | 110] 125

57,60 95| 115 | | 63,52 85 90 | |69:28 50 551 175,20 95| 135 |81,12 | 115| 135

57,76 85| 110 | | 63,68 85 90 | [69.44 45 50 | 7536 100 | 135 |81,28 110 | 140

57,92 90 | 115 | | 63,84 75 85 | |69,60 35 50 | [75,52 100 | 140 | [81,44 115 140

58,08 90 | 110 | | 64,00 75 85 | | 69,76 35 55| |7568 | 100| 140 |81,60 | 110| 140

58,24 90 | 100 | | 64,16 75 75 | 169,92 35 65 | | 75,84 100 | 140 | |81,76 115 140

58,40 85 95 | | 64,32 75 75 | |70,08 35 65| [76,00 | 110 135 [81,92 | 110| 140
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D L R D L R D L R D L R D L R
82,08 | 110| 140 |8576 | 125| 165 |89.44 95 | 125] {9312 | 120 145 |9680 95| 120
8224 | 110 | 135| (8592 | 135| 160 | |89,60 | 100 | 120 | [9328 | 120 | 145 | [9696 os | 120
8240 | 110|135 | [8608 | 135 | 160 | |89.76 | 100 | 135 | |9344 | 11s| 145 | [o7 05| 120
82,56 | 100 | 125 | 8624 | 125| 155| [89,92 | 110| 140 |93.60 | 120 145

97,28 95 | 110
8772 | 110 125 8640 | 125| 155| [9008 | 110 135 |93,76 | 115| 140

9744 | 100 | 115
82,88 | 110| 125| 86,56 | 120 | 145| [9024 | 110 140 |93.92 | 115| 140

97,60 | 110 | 120
83,04 | 100| 125| [86,72 | 120 145| |9040 | 100 | 145 |9408 | 115| 140

9776 | 110| 115
8320 | 100 | 120 8698 | 110| 140 | [90556 | 100| 155 |9424 | 115| 140
8336 | 100 | 125| (8704 | 110| 140 |9072 | 110 155 [oa40 | 115| 140 |27 | 100} 113
83,52 | 100| 120 |8720 | 110| 140 90,88 | 110| 155 |9456 | 115| 140 [98:08 95| 115
83,68 100 | 135 | | 87,36 110 | 140 | | 91,04 100 | 155 | | 94,72 115 135 | |98,24 100 | 115
83,84 95| 140 |87,52 | 110| 140 [9120 | 110| 155| [94.88 | 115| 135 |98.40 95 | 115
8400 | 100 | 135| 87,68 | 100 | 135 [9136 | 110| 160 | [9504 | 110| 135| |ogs2 | 100| 115
84,16 | 110 | 140 | [87,84 | 100 | 135| |o152 | 115| 160 | [9520 | 110| 135 | [ogn [ 00| 110
8432 | 110|140 | |88.00 | 100 | 135 | o168 | 110 | 155 | 19536 | 10| 135 | [T T 0
8448 | 110 | 140 8816 | 100| 125]| [91,84 | 115| 155| |9552 | 115 135

99,04 95| 95
8464 | 110| 140 |8832 | 110| 120 (92,00 | 115| 140 |9568 | 100 | 140

99,20 90 | 100
84,80 | 120 | 155 |8848 | 115| 120 92,16 | 115| 155 | 95,84 95| 135

99,36 90 | 100
8496 | 115| 145| 8864 | 110| 120 [9232 | 120 155| |96,00 | 100 125

93,52 75| 110
8512 | 115| 155 | 8880 | 110| 125| [9248 | 125| 145]| | 96,16 95 | 125
8528 | 120 160 | |8896 | 100| 125| |9264 | 125| 155 [9632 | 95| 125 [9%68 | 5| 115
8544 | 120 165 |89,12 | 100| 125 [92,80 | 125| 155 |96,48 95 | 125 |99.84 751 15
8560 | 120| 160 |89,28 95 | 125 9296 | 120| 155 9664 | 110| 125]| 10000 75| 110
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3. liide

Seadeviirtussignaalid A-kategooria I klassi traktorite juhiistme katsetamiseks katsestendil (punkt 3.5.3.1.1)

PS = seadepunkt

ndutud viirtussignaali amplituud (10* m)

o
Il

t = modtmisaeg (s)

Kui seadevairtussignaalide seeriat korratakse tabelis esitatud 701 punkti jaoks, siis langevad punktid 700 ja O ajaliselt kokku
amplituudil a = 0:

PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
nr 104 m S nr 10* m S nr 10* m S nr 10* m S nr 10* m S
0| 0000]|o0 26| - 0144 54| - 0429 82| - 0036 10| 0110
1 0344 | 0,04 27 —-0143 55(-0314 83| - 0032 111 0148
2| 0333|008 28| - 0155 56| — 0282 84| - 0050 12| 0153
N . 29 -0179 57 | - 0308 85| — 0052 113 0139

30| - 0181 58| - 0373 86| — 0039 14| 0119
4] 0192

31| -0155 59| — 0446 87| - 0011 15| 0099
50 0127

32| -0139 60 | — 0469 88| 0014 116 0091
6| 0115

33| - 0141 61| — 0465 89| 0041 117 0078
71 0169

34| -0170 62| - 0417 90| 0054 18| 0059
8| 0243

35| - 0221 63| — 0352 91| 0040 119 0062
9] 0298 36| — 0259 64| — 0262 92| 0006 120 0072
10 0320 37| - 0281 65| - 0211 93 | — 0000 121 0122
11 0270 38| - 0268 66| - 0180 94| 0025 122 0155
121 0191 39| — 0258 67| - 0182 95| 0065 123 0191
13 0124 40 | - 0285 68| - 0210 9% | 0076 124 o184
141 0057 41| - 0348 69 | — 0222 97| 0054 125 0143 (5,0
5| 0027 42| - 0437 70| - 0210 98| - 0016 126 0087
6l 0004 43| - 0509 71| - 0186 99 | — 0066 127 0029

44| — 0547 72| - 0141 100 | — 0048 | 4,0 128 0010
17| - 0013

45| - 0562 73| - 0088 101 | - 0011 129 0025
18| - 0039

46 | — 0550 74| - 0033 102| 0061 130 0074
19| - 0055

47| - 0550 75| 0000 | 3,0 103| 0131 131 0106
20| - 0056

48| - 0576 76| 0001 104 0168 132 0115
21| - 0059

49| - 0622 77| - 0040 105| o161 133 0090
22|~ 0068 50| — 0669 | 2,0 78| — 0098 06| 0131 134] 0048
23| - 0104 51| - 0689 79| - 0130 107 0086 135 0038
241 -0134 52| - 0634 80| - 0115 108| 0067 136 0066
25(-0147 | 1,0 53| - 0542 81| — 0068 109 0088 137 0116




02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 261

vB
PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
[0t m s nro [0 m s o104 m s o104 m s o104 m s
138 0180 174 0321 210 0270 246 0053 282 (- 0011

139 0229 175 0399 | 7,0 211 0285 247 0020 283 - 0052

140 0212 176 0411 212 0285 248 0016 2841 - 0143

141 0157 177 0373 213 0258 249 0041 285 — 0241

142 0097 178 0281 214 0223 250 0090 | 10,0 286 | — 0330

143 0055 179 0179 215 0194 251 0136 287 — 0343

144 0073 180 0109 216 0165 252 0151 288 | — 0298

145 0175 181 0094 217 0132 253 0123 289 — 0235

146 0287 182 0136 218 0 106 254 0070 290 | - 0203

147 0380 183 0206 219 0077 255 0034 291 — 0249

148 0 406 184 0271 220 0065 256 [ — 0001 292 — 0356

149 0338 185 0267 221 0073 2571 -0010 293 [ — 0448

150 0238 |6,0 186 0203 222 0099 2581 — 0031 2941 — 0486

151 0151 187 0091 223 0114 259 | - 0061 2051 — 0444

152 0 080 188 0009 224 0111 260 [ — 0 086 296 | — 0343

153 0090 189 0 006 225 0083 |9,0 261 - 0104 2971 - 0240

154 0 146 190 0074 226 0026 262 - 0103 298| — 0215

155 0196 191 0186 227 - 0028 263 - 0093 299 | - 0277

156 0230 192 0280 228 | — 0052 264 | — 0074 300 — 0399 | 12,0
157 0222 193 0342 229 — 0069 265 - 0056 301 | — 0527

158 0184 194 0330 230 - 0077 266 | — 0039 302 | — 0585

159 0147 195 0265 231 | — 0067 267 v0000 303 | — 0569

160 0115 196 0184 2321 - 0095 268 0033 304 | — 0479

161 0114 197 0118 2331 - 0128 269 0067 305 — 0363

162 0140 198 0105 234 - 0137 270 0097 306 | — 0296

163 0198 199 0128 2351 - 0144 271 0 085 307 | — 0299

164 0257 200 0174 | 8,0 236 | — 0131 272 0034 308 | — 0374

165 0281 201 0215 237 - 0155 273 0002 309 | — 0466

166 0276 202 0229 238 | — 0208 2741 — 0050 310 | — 0528

167 0236 203 0221 239 - 0266 2751 -0080 | 11,0 311 — 0520

168 0201 204 0199 240 | — 0285 276 | — 0096 312 | - 0432

169 0167 205 0164 241 | — 0276 2771 - 0121 313 | — 0320

170 0145 206 0162 2421 — 0205 2781 - 0116 314 | — 0244

171 0135 207 0174 2431 -0110 2791 — 0092 315 | — 0237

172 0165 208 0210 244 | — 0020 280 [ — 0 060 316 | — 0310

173 0242 209 0242 245 0041 281 - 0018 317 - 0413
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vB
PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
[0t m s nro [0 m s o104 m s |04 m s o104 m s
318 | — 0462 354 0196 390 [ — 0055 426 | — 0059 462 0031

319 | — 0456 355 0171 391 | — 0097 4271 - 0077 463 0061

320 — 0351 356 0053 392 | — 0056 4281 - 0107 464 0098

3211 -0181 3571 - 0111 393 0043 429 - 0143 465 0123

3221 - 0045 358 | — 0265 394 0162 430 ( — 0 141 466 0103

323 0013 359 | — 0348 395 0220 431 - 0142 467 0078

3241 — 0037 360 | — 0336 396 0205 4321 - 0106 468 0 046

3251 -0160 | 13,0 361 | — 0258 397 0129 433 [ — 0080 469 0042

326 | — 0247 362 | — 0155 398 0053 4341 - 0050 470 0 044

327 — 0258 363 | — 0059 399 0022 4351 -0030 471 0072

328 - 0187 364 | — 0056 400 0052 | 16,0 436 -0014 472 0109

329 | — 0069 365 - 0123 401 0114 437 -0017 473 0133

330 0 044 366 | — 0187 402 0175 438 | — 0031 474 0138

331 0078 367 — 0218 403 0191 439 - 0037 475 0125 | 19,0
332 0061 368 | — 0136 404 0172 440 | — 0068 476 0095

333 -0012 369 0012 405 0138 4411 -0113 477 0105

3341 - 0102 370 0149 406 0092 4421 — 0167 478 0129

3351 - 0127 371 0212 407 0052 4431 - 0203 479 0181

336 | — 0103 372 0153 408 0051 4441 - 0191 480 0206

3371 — 0045 373 0021 409 0025 4451 - 0135 481 0200

338 0039 3741 — 0104 410 0001 446 | — 0047 482 0168

339 0094 3751 - 0160 | 15,0 411 - 0026 447 0028 483 0 140

340 0107 376 | — 0142 412 | — 0065 448 0032 484 0149

341 0058 3771 — 0027 4131 -0073 4491 — 0031 485 0186

3421 - 0011 378 0099 414 - 0038 450 - 0108 | 18,0 486 0237

3431 - 0078 379 0186 4151 - 0001 451 - 0157 487 0242

3441 — 0093 380 0174 416 0029 4521 - 0155 488 0207

345 - 0068 381 0085 417 0030 453 [ — 0081 489 0130

346 | — 0025 382 — 0031 418 | — 0005 4541 - 0012 490 0055

347 0021 383 | — 0086 419 — 0045 455 0053 491 0015

348 0008 384 | — 0069 420 | — 0 068 456 0 085 492 0014

349 | - 0016 385 0012 421 - 0093 457 0054 493 0036

350 - 0038 | 14,0 386 0103 4221 - 0075 458 0002 494 0054

351 — 0024 387 0164 4231 - 0067 4591 - 0026 495 0056

352 0041 388 0129 424 — 0051 460 [ — 0034 496 0022

353 0135 389 0047 4251 -0049 | 17,0 4611 - 0014 4971 - 0032
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vB
PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
[0t m s nro [0 m s o104 m s o104 m s o104 m s
498 [ — 0076 534 - 0029 570 0238 606 0 040 642 - 0161

4991 — 0108 535 | — 0042 571 0285 607 | — 0 004 643 | — 0154

500 [ — 0099 | 20,0 536 | — 0 066 572 0295 608 | — 0040 644 | — 0 140

501 —-0029 5371 - 0120 573 0261 609 | — 0057 645 - 0115

502 0051 538 — 0188 574 0201 610 | — 0049 646 | — 0 055

503 0138 539 | — 0241 575 0145 | 23,0 611 ] — 0021 647 0001

504 0199 540 | — 0252 576 0142 612 0011 648 0049

505 0213 541 | — 0243 577 0163 613 0033 649 0 085

506 0184 5421 - 0212 578 0222 614 0038 650 0094 | 26,0
507 0139 5431 - 0183 579 0284 615 0027 651 0071

508 0062 5441 - 0170 580 0334 616 0019 652 0039

509 0027 5451 - 0189 581 0342 617 0024 653 | — 0001

510 0030 546 | — 0233 582 0301 618 0 040 654 | — 0027

511 0067 547 | — 0286 583 0240 619 0069 655 — 0025

512 0146 548 | — 0311 584 0205 620 0082 656 0 000

513 0247 549 | — 0280 585 0216 621 0 086 657 0028

514 0314 550 — 0215 | 22,0 586 0257 622 0 068 658 0045

515 0330 5511 —-0128 587 0326 623 0056 659 0019

516 0289 5521 - 0038 588 0363 624 0036 660 | — 0032

517 0224 5531 -0018 589 0380 625 0006 | 25,0 661 | — 0101

518 0179 5541 — 0024 590 0358 626 | — 0015 662 | — 0162

519 0184 5551 - 0052 591 0303 627 | — 0049 663 | — 0198

520 0216 556 | — 0055 592 0273 628 | — 0071 664 | — 0193

521 0229 5571 - 0033 593 0341 629 | — 0075 665 | — 0 149

522 0210 558 0013 594 0249 630 — 0078 666 | — 0096

523 0130 559 0061 595 0252 631 | — 0074 667 | — 0075

524 0062 560 0079 596 0245 632 | — 0069 668 | — 0086

525 0006 | 21,0 561 0060 597 0244 633 | — 0094 669 | — 0151

526 [ — 0004 562 0024 598 0225 6341 - 0116 670 | — 0246

527 0 004 563 | -0013 599 0212 635 | — 0150 671 | — 0329

528 0018 564 | — 0027 600 0180 | 24,0 636 - 0178 672 | — 0382

529 0031 565 - 0018 601 0 160 637 | — 0188 673 | — 0392

530 0020 566 0011 602 0130 638 | — 0198 674 | — 0340

531 0014 567 0 064 603 0118 639 | — 0194 6751 — 0286 | 27,0
5321 - 0011 568 0111 604 0104 640 | — 0187 676 | — 0249

533 (-0022 569 0171 605 0081 641 | — 0170 677 | — 0245
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
[0t m s nro [0t m s o104 m s o0t m s o104 m s
678 | — 0298 683 - 0175 688 | — 0142 693 | — 0101 698 0061

679 | — 0348 684 | — 0135 689 | — 0097 6941 - 0110 699 0 064

680 | — 0366 685 | — 0149 690 | — 0 067 695 | — 0091 700 0036 | 28,0
681 | — 0330 686 — 0165 691 | — 0051 696 | — 0043

682 | — 0247 687 —0178 692 | — 0071 697 0020
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4a liide

Seadeviirtussignaalid A-kategooria II klassi traktorite juhiistme katsetamiseks katsestendil (punkt 3.5.3.1.1)

PS = seadepunkt

= ndutud viirtussignaali amplituud (107 m)

modtmisaeg (s)

Kui seadevéirtussignaalide seeriat korratakse tabelis esitatud 701 punkti jaoks, siis langevad punktid 700 ja O ajaliselt kokku
amplituudil a = 0:

PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
oo [0t m s oo [0 m s |04 m s |04 m s o104 m s
0 0000 |0 26 0050 521 - 0180 78 - 0124 104 1 — 0045
1 0156 | 0,04 27 0055 53— 0081 79 -0143 105 - 0126
2 0147 { 0,08 28 0078 541 - 0000 80— 0129 106 | — 0 191
3 0144 29 0120 551 -0011 81| - 0091 107 | — 0223
4 0162 30 0184 56| - 0070 82— 0045 108 | — 0206
5 0210 31 0209 571 —-0168 83| — 0004 109 [ — 0168
6 0272 32 0224 58| — 0256 84| — 0004 110 — 0122
7 0336 33 0206 591 - 0307 85| - 0016 111 ] - 0095
8 0382 34 0157 60| — 0302 86| — 0047 1121 - 0101
9 0404 35 0101 61| — 0249 87 [ - 0080 113({-0114
10 0408 36 0049 62— 0157 88| — 0083 114 - 0161
11 0376 371 - 0002 63| — 0056 89| — 0080 1151 - 0212
12 0324 38 — 0038 64 0013 90 | — 0060 116 | — 0254
13 0275 39— 0068 65 0 044 91— 0029 117 | — 0273
14 0226 40| — 0088 66 0025 921 -0013 118 | — 0258
15 0176 41 — 0100 67| - 0026 93| — 0004 119 - 0211
16 0141 42 -0110 68| - 0077 941 - 0039 120 | — 0 169
17 0126 43 [ - 0 151 69 —-0115 95( - 0100 121 - 0125
18 0144 44 — 0183 701 - 0131 9% | - 0171 1221 -0115
19 0180 45 - 0234 711 - 0102 971 - 0218 1231 - 0127
20 0205 46 — 0303 721 - 0031 98 | — 0226 1241 - 0 156
21 0198 471 - 0364 73 0035 991 - 0190 1251 - 0185 | 5,0
22 0184 48 [ — 0410 74 0078 100 — 0116 | 4,0 126 | — 0232
23 0138 49 | — 0407 75 0057 | 3,0 101 | — 0 054 1271 — 0256
24 0102 501 -0367 (2,0 76 0 000 102 ] — 0001 128 | — 0260
25 0068 | 1.0. 51— 0289 771 — 0069 103 | — 0001 129 | — 0260
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vB
PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
[0t m s [0t m s o104 m s o104 m s o104 m s
130 | — 0247 164 0122 198 0033 232 | - 0021 266 0125

131 - 0228 165 0104 199 0131 233 - 0078 267 0188

132 | — 0204 166 0 046 200 0247 | 8,0 2341 - 0142 268 0216

133 -0192 1671 — 0018 201 0335 2351 -0197 269 0189

1341 - 0179 168 | — 0047 202 0348 236 | — 0225 270 0119

135 — 0144 169 [ — 0036 203 0314 237 - 0217 271 0031

136 | — 0128 170 0016 204 0239 238 [ - 0196 272 - 0026

137 -0117 171 0145 205 0161 2391 -0133 2731 - 0059

1381 - 0131 172 0257 206 0124 240 | — 0038 2741 — 0052

139 — 0154 173 0330 207 0139 241 0052 2751 -0009 | 11,0
140 [ — 0 164 174 0330 208 0218 242 0128 276 0039

141 - 0160 175 0258170 209 0328 243 0168 277 0081

1421 - 0128 176 0138 210 0405 244 0164 278 0107

143 | — 0059 177 0034 211 0426 245 0169 279 0079

144 0015 178 | — 0037 212 0403 246 0170 280 0023

145 0074 179 | — 0030 213 0314 247 0188 281 — 0044

146 0034 180| 0026 214 0191 248 0210 282 [ - 0121

147 0042 181 0141 215 0 088 249 0220 283 - 0168

148 | — 0034 182 0216 216 0025 250 0210 | 10,0 2841 -0172

1491 - 0101 183 0243 217 0030 251 0185 2851 - 0147

150 | — 0147 | 6,0 184 0188 218 0087 252 0149 286 - 0119

151 | — 0 141 185 0079 219 0173 253 0 100 2871 -0114

1521 - 0091 186 — 0015 220 0240 254 0057 288 — 0155

1531 - 0031 187 — 0047 221 0274 255 0035 289 | — 0217

154 0017 188 | — 0008 222 0250 256 0 006 290 | — 0287

155 0027 189 0091 223 0182 257 [ — 0000 291 (- 0243

156 | — 0012 190 0230 224 0077 258 0010 292 | — 0341

1571 - 0058 191 0340 2251 -0019 | 9,0 259 0034 293 - 0289

1581 - 0127 192 0381 226 | — 0075 260 0047 2941 - 0217

159 | - 0151 193 0332 227 | — 0061 261 0047 295 - 0157

160 | — 0 125 194 0225 2281 -0033 262 0031 296 — 0150

161 | — 0 049 195 0099 229 0011 263 0028 2971 -0193

162 0045 196 0014 230 0042 264 0036 208 | — 0248

163 0104 197 | — 0012 231 0025 265 0072 299 - 0319
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vB
PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
[0t m s [0t m s o104 m s o104 m s o104 m s
300 — 0371 | 12,0 334 | — 0147 368 0075 402 0126 436 0016

301 | - 0378 335| - 0164 369 0092 403 0139 437 | — 0040

302 - 0354 336 | — 0142 370 0074 404 0119 438 — 0098

303 | — 0309 337 | — 0067 371 0011 405 0080 439 — 0142

304 | — 0264 338 | — 0001 372 | — 0049 406 0023 440 | — 0147

305 | — 0241 339 0057 3731 — 0082 407 — 0043 441(-0112

306 | — 0236 340 0080 374 - 0076 408 [ — 0099 4421 — 0028

307 | — 0264 341 0 040 3751 -0039 | 15,0 409 | - 0121 443 0058

308 | — 0262 3421 - 0010 376 0010 410 - 0090 444 0118

309 | — 0282 343 | — 0096 377 0053 411 — 0009 445 0124

310 | — 0275 344 1 — 0148 378 0078 412 0072 446 0 080

311 | - 0278 3451 - 0 164 379 0068 413 0120 447 0 006

312 - 0285 346 | — 0134 380 0033 414 0111 448 | — 0052

313 - 0302 347 | — 0060 381 0004 415 0049 449 [ — 0 068

314 - 0318 348 0038 382 | — 0000 416 | — 0021 450 | — 0050 | 18,0
315] - 0316 349 0136 3831 -0013 417 — 0098 4511 - 0000

316 | — 0293 350 0195 14,0 384 | — 0003 418 | — 0136 452 0063

317 — 0238 351 0170 385 0000 419 -0117 453 0129

318 — 0154 352 0077 386 | — 0001 420 - 0072 454 0155

319 | - 0070 353 | — 0067 3871 — 0010 4211 - 0020 455 0156

320 — 0021 3541 -0212 388 | — 0023 422 0038 456 0111

321 - 0029 3551 - 0321 3891 - 0019 423 0061 457 0069

3221 -0075 356 | — 0356 390 0014 424 0026 458 0049

3231 -0138 3571 - 0339 391 0 060 4251 -0016 | 17,0 459 0036

324 - 0189 358 | — 0277 392 0093 426 [ — 0090 460 0056

3251 -0193 | 13,0 359 - 0189 393 0117 427 [ - 0151 461 0 100

326 — 0153 360 — 0119 394 0137 4281 - 0171 462 0143

3271 - 0095 361 | — 0100 395 0123 4291 - 0150 463 0178

3281 - 0012 362 | - 0124 396 0098 430 — 0080 464 0193

329 0033 363 — 0170 | 14,0 397 0075 431 [ - 0001 465 0178

330 0069 364 | — 0193 398 0055 432 0 064 466 0136

331 0 064 3651 -0173 399 0062 433 0113 467 0087

332 0 000 366 | — 0105 400 0087 | 16,0 434 0109 468 0 050

3331 - 0074 367 | — 0000 401 0113 435 0089 469 0041
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vB
PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
[0t m s [0t m s o104 m s o104 m s o104 m s
470 0067 504 0147 538 | — 0391 572 | — 0004 606 | — 0070

471 0117 505 0 060 5391 - 0365 5731 -0075 607 | — 0061

472 0165 506 | — 0027 540 | — 0346 574 | — 0099 608 | — 0057

473 0188 507 | - 0103 541 | — 0342 5751 - 0054 | 23,0 609 | — 0 044

474 0178 508 | — 0096 5421 - 0372 576 0024 610 | — 0 040

475 0171 ] 19,0 509 | — 0026 543 | — 0398 577 0126 611 | — 0037

476 0154 510 0062 544 | - 0431 578 0203 612 | — 0028

477 0141 511 0198 5451 — 0464 579 0223 613 | -0017

478 0137 512 0275 546 | — 0459 580 0200 614 | — 0006

479 0146 513 0293 547 | — 0425 581 0113 615 0011

480 0177 514 0244 548 | — 0354 582 0026 616 0032

481 0231 515 0149 549 | — 0259 583 | — 0008 617 0045

482 0282 516 0056 550 | — 0187 | 22,0 5841 — 0003 618 0050

483 0314 517 0005 5511 -0174 585 0057 619 0039

484 0287 518 | — 0001 5521 - 0182 586 0149 620 0036

485 0222 519 0023 5531 - 0211 587 0236 621 0027

486 0138 520 0035 5541 - 0241 588 0290 622 0025

487 0050 521 0063 555 - 0228 589 0299 623 0006

488 | — 0003 522 0034 556 | — 0192 590 0244 624 0 000

489 0001 5231 — 0009 5571 - 0131 591 0192 6251 —-0012 | 25,0
490 0041 5241 -0074 558 | — 0066 592 0145 626 | — 0040

491 0095 5251 —-0154 | 21,0 559 — 0050 593 0095 627 | — 0047

492 0124 526 | — 0203 560 | — 0065 594 0090 628 | — 0058

493 0112 5271 — 0204 561 -0117 595 0111 629 | — 0070

494 0 060 528 | — 0167 562 | — 0164 596 0151 630 | — 0076

495 - 0022 529 -0119 563 | — 0191 597 0186 631 — 0098

496 - 0112 530 | — 0077 564 | — 0165 598 0185 632 — 0103

4971 - 0161 531 | — 0068 565 | — 0109 599 0165 633 | — 0127

4981 - 0153 532 | — 0094 566 | — 0025 600 0120 | 24,0 634 | — 0158

499 | — 0087 533 - 0168 567 0081 601 0057 635 — 0158

500 0030 | 20,0 5341 — 0254 568 0163 602 0008 636 | — 0163

501 0127 535| - 0337 569 0191 603 | — 0022 637 | — 0182

502 0197 536 | — 0383 570 0164 604 | — 0044 638 | - 0177

503 0203 537 | — 0400 571 0089 605 | — 0062 639 - 0184
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
[0t m s [0t m s o104 m s o104 m s o104 m s
640 | — 0201 653 | — 0135 666 | — 0092 679 | — 0294 692 | — 0256

641 | — 0199 654 —-0110 667 | — 0089 680 | — 0343 693 | — 0234

642 | — 0187 655 — 0039 668 | — 0138 681 — 0375 694 | — 0156

643 | — 0145 656 0008 669 | — 0248 682 — 0379 695 | — 0078

644 | — 0092 657 0019 670 | — 0360 683 | — 0349 696 0015

645 | — 0040 658 | — 0033 671 | — 0455 684 | — 0276 697 0083

646 0017 659 | — 0102 672 | — 0497 685 — 0202 698 0118

647 0 044 660 | — 0194 673 | — 0473 686 | — 0136 699 0080

648 0061 661 | — 0264 6741 — 0393 687 | — 0099 700 0000 | 31,0
649 0029 662 | — 0292 6751 — 0294 | 27,0 688 | — 0101

650 | — 0018 | 26,0 663 | — 0261 676 | — 0230 689 | — 0139

651 | — 0078 664 | — 0210 677 — 0214 690 | — 0196

652 — 0129 665 | — 0147 678 | — 0241 691 | — 0246
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4b liide

Seadeviirtussignaalid A-kategooria III klassi traktorite juhiistmete katsetamiseks katsestendil (3.5.3.1.1)

PS = seadepunkt

a = seadevairtussignaali amplituud (mm)

t = modtmisaeg (s)

Kui signaaliseeriat korratakse tabelis oleva 701 punkti korral, iihtivad punktid 700 ja 0 ajaliselt amplituudil a = 0.

PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t

nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s
1 0 0,000 27 -4 0,712 55 -4 1,478 83 19 2,244 111 10 3,011
2 -3 0,027 28 -4 0,739 56 -8 1,505 84 15 2,272 112 16 3,038

31 —o 0,055 29| -4 0,766 571 - 11 1,533 85 8 2,299 113 20 3,055

4 5 0.082 300 -2 0,794 58| - 13 1,560 86 0 2,326 114 20 3,093

31 -0 0,821 59 - 12 1,587 871 -7 2,354 115 17 3,120
5 4 0,109

32 2 0,848 60 -9 1,613 88| — 15 2,361 116 12 3,148
6 6 0,137

33 4 0,876 61 -4 1,642 89 - 19 2,409 117 5 3,175
7 6 0,164

34 6 0,903 62 6 1,670 90| - 21 2,436 18] -3 3,202

8 5 0,192
35 6 0,931 63 6 1,697 91 - 20 2,463 1191 - 10 3,230

9 3 0,219
36 6 0,958 64 11 1,724 92 - 15 2,491 120 - 17 3,257

W01 102460 1 b gl goss | | 65| 15| 1752 | | 93| —8| 2518] |121] —20]| 3284
Iy -0f 0274 38 1| 1,013 66| 16| 1,779 o4 —o0| 2545 |122| —21| 3312
12 -2 0301 390 -1 1,040 67 14| 1,806 95 71 2,573 123 - 18] 3,339

131 -4 0,328 40| -4 1,067 68 11 1,834 96 14 2,600 124 - 13 3,367

14| -4 0,356 41 -6 1,093 69 5 1,861 97 19 2,628 1251 -6 3,396

is| —al o383 a2 -8 1122 70 —1] 1,869 o8| 21| 2,655| | 126 2| 3421

61 -2 0411 431 -8 1,150 71 -8 1,916 99 19 2,662 127 10 3,449

7l g 0.439 441 -7 1,177 72 - 14 1,943 100 14 2,710 128 16 3,476

45| -4 1,204 73 - 18 1,971 101 7 2,737 129 21 3,503
18 0 0,465

46| -1 1,232 74 - 19 1,998 102] -0 2,764 130 22 3,531
19 2 0,493

47 2| 1,259 750 —17] 2,025 [ 103 —8| 2792 [131| 20| 3,558
20 30 0,520

48 6 1,286 76 - 13 2,053 104 - 15 2,819 132 15 3,586

21 41 0,547
49 8| 1314 770 —6| 2080 | [ 105 —19| 2,847 | 133 8| 3,613

22 3 0,575

50 10 1,341 78 0 2,108 106 | — 20 2,874 134 0 3,640

23 L0620 st g0 1360 | | 79| 8| 2135 | [107] —18| 2901 | [ 135 —s8| 3.668

24 0] 00630 52 8| 139 80| 15| 2062 | |108| — 13| 2929 | 136| - 15| 3,695

25| — 1| 0,657 53 40 1,423 si| 19| 2,190 [ 109 —5| 2956 |137| —20| 3,722

26 -3 0,684 54 0 1,451 82 21 2,217 110 2 2,983 138 — 23 3,750
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s
139 — 22 3,777 175 -1 4,762 211 0 5,748 247 16 6,733 283 26 7,718

140 — 18 3,804 176 4 4,790 212 5 5,775 248 21 6,761 284 21 7,746

141 - 11 3,832 177 8 4,817 213 9 5,803 249 22 6,783 285 13 7,773

142 -3 3,859 178 12 4,845 214 13 5,830 250 21 6,815 286 4 7,801

143 5 3,887 179 13 4,872 215 15 5,857 251 16 6,843 287 -5 7,828

144 13 3,914 180 13 4,899 216 15 5,885 252 9 6,870 288 — 13 7,855

145 19 3,941 181 11 4,927 217 13 5,912 253 0 6,897 289 | - 20 7,883

146 23 3,969 182 7 4,954 218 9 5,939 254 -8 6,925 290 — 24 7,910

147 23 3,996 183 3 4,981 219 4 5,967 255 - 16 6,952 291 - 25 7,937

148 20 4,023 184 -1 5,009 220 -1 5,994 256 | — 22 6,979 292 - 22 7,965
149 14 4,051 185 -5 5,036 221 -7 6,022 257 - 25 7,007 293 | - 17 7,992
150 6 4,078 186 -9 5,064 222 - 11 6,049 258 — 24 7,034 294 -9 8,020
151 -2 4,106 187 — 11 5,091 223 - 15 6,076 259 - 20 7,062 2951 -1 8,047

152 - 11 4,133 188 — 12 5,118 224 - 16 6,104 260 — 13 7,089 296 7 8,074

153 - 17 4,160 189 | — 12 5,146 225 - 16 6,131 261 -4 7,116 297 14 8,102

154 - 21 4,188 190 - 10 5,173 226 - 12 6,158 262 5 7,144 298 20 8,129

155 - 22 4,215 191 -6 5,200 227 -7 6,186 263 14 7,171 299 22 8,156

156 | — 20 4,242 1921 -2 5,228 228 -1 6,213 264 24 7,198 300 22 8,184

157 - 14 4,270 193 1 5,255 229 4 6,240 265 25 7,226 301 19 8,211

158 -7 4,297 194 5 5,283 230 10 6,268 266 26 7,253 302 13 8,239

159 0 4,325 195 9 5,310 231 16 6,295 267 23 7,281 303 6 8,266

160 8 4,352 196 11 5,337 232 17 6,323 268 17 7,308 304 -1 8,293

161 14 4,379 197 13 5,365 233 17 6,350 269 8 7,335 3051 -9 8,321

162 18 4,407 198 12 5,392 234 14 6,377 270 -1 7,363 306 | — 15 8,348

163 19 4,434 199 11 5,419 235 9 6,405 271 - 11 7,390 307 | - 19 8,375

164 17 4,461 200 7 5,447 236 3 6,432 2721 - 20 7,417 308 — 20 8,403

165 13 4,489 201 3 5,474 2371 -3 6,459 273 | - 26 7,445 309 - 19 8,430

166 7 4,516 2021 -0 5,501 238 | - 10 6,487 274 - 27 7,472 310 — 14 8,457

167 0 4,543 203 -5 5,529 2391 - 15 6,514 275 =25 7,500 311 -8 8,485

168 -6 4,571 2041 -9 5,556 240 - 19 6,542 276 | - 19 7,527 3121 -0 8,512

169 | — 11 4,598 205 — 12 5,584 241 - 19 6,569 277 - 11 7,554 313 6 8,540

170 | — 14 4,626 206 — 14 5,611 242 | - 17 6,596 278 -1 7,582 314 12 8,567

171 - 16 4,653 207 - 14 5,638 243 - 12 6,624 279 9 7,609 315 16 8,594

172 - 14 4,680 208 | — 12 5,666 2441 -6 6,651 280 18 7,636 316 18 8,622

173 - 11 4,708 2091 -9 5,693 245 1 6,678 281 24 7,664 317 16 8,649

1741 -6 4,735 210 -4 5,720 246 9 6,706 282 27 7,691 318 12 8,676
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s
319 6 8,704 3551 - 18 9,689 391 -5 10,674 427 8 | 11,660 463 13 [ 12,645
320 0 8,731 356 | — 16 9,717 3921 -0 10,702 428 7| 11,687 464 12 | 12,673
321 -7 8,759 3571 - 12 9,744 393 31 10,729 429 51 11,715 465 10 | 12,700

322 - 12 8,786 3581 -7 9,771 394 7| 10,757 430 2| 11,742 466 7\ 12,727

323 - 15 8,813 3591 -1 9,799 395 91 10,784 431 -0 11,769 467 2 12,755
3241 - 16 8,841 360 4 9,826 396 91 10,811 4321 -2 11,797 468 | — 2| 12,782
325 - 13 8,868 361 9 9,853 397 8| 10,839 4331 —4| 11,824 469 | -6 12,809
326 -8 8,895 362 13 9,881 398 51 10,866 434 -6 11,851 470 -9 | 12,837
327 -1 8,923 363 16 9,908 399 1] 10,893 4351 -7 11,879 471 - 10 | 12,864
328 5 8,950 364 15 9,935 400 -2 10,921 436 | -6 11,906 4721 - 10| 12,891
329 11 8,978 365 14 9,963 401 -6 10,949 4371 -6 11,934 4731 -8 12,915
330 15 9,005 366 10 9,990 402 -7 10,975 438 —4 | 11,961 4741 -5 12,946

331 17 9,032 367 5| 10,018 403 | -8 | 11,003 439 -3 | 11,988 4751 -2 12,974

332 15 9,060 3681 — 0| 10,045 404 -7 11,030 440 -1 12,016 476 1| 13,001

333 11 9,087 3691 -5 10,072 405 -5 11,058 441 0| 12,043 477 3 13,028

334 5 9,114 370 | - 10 10,100 406 | -2 | 11,085 442 2| 12,070 478 6| 13,056

3351 -2 9,142 371 - 13 | 10,127 407 0| 11,112 443 41 12,098 479 6| 13,083

336 -9 9,169 372 — 15| 10,154 408 41 11,140 444 6| 12,125 480 5 13,110

337 - 15 9,196 372 - 14| 10,182 409 6| 11,167 445 71 12,152 481 41 13,138

338 - 18 9,224 374 - 12 10,209 410 71 11,195 446 71 12,180 482 2| 13,165

3391 - 19 9,261 3751 -7/ 10,237 411 71 11,222 447 71 12,207 483 0 13,193

340 - 16 9,279 376 | -2 10,264 412 6| 11,249 448 6| 12,235 4841 -0 13,220
341 - 11 9,306 377 21 10,291 413 41 11,277 449 41 12,262 485 — 1| 13,247
3421 -3 9,333 378 8| 10,319 414 1] 11,304 450 1] 12,289 486 | —2| 13,275
343 4 9,361 379 11| 10,346 4151 -1 11,331 451 -1 12,317 4871 —2 | 13,302
344 11 9,388 380 13| 10,373 416 | —-4| 11,359 4521 -5 12,344 488 — 1| 13,329
345 16 9,415 381 13| 10,401 4171 -7 11,386 4531 -8 | 12,371 489 — 1| 13,357

346 19 9,443 382 11| 10,428 418 -8 | 11,413 4541 - 10| 12,399 490 -0 13,384

347 19 9,470 383 71 10,456 4191 -8 | 11,441 455 — 11| 12,426 491 0| 13,412
348 16 9,498 384 2| 10,483 420 -6 11,468 456 | — 11| 12,454 492 1| 13,439
349 11 9,525 385 -2 10,510 421 -4 | 11,496 4571 -9 | 12,481 493 1| 13,466
350 4 9,552 3861 -7 10,538 422 -1 11,523 458 -5 12,509 494 1| 13,494
351 -2 9,580 387 | — 10 | 10,565 423 1] 11,550 459 -1 12,536 495 0] 13,521
3521 -9 9,607 388 | — 11 | 10,592 424 41 11,578 460 3| 12,563 496 0| 13,548
3531 - 14 9,634 389 — 11| 10,620 425 7| 11,605 461 8| 12,590 497 -0 13,576

354 - 17 9,662 390 -8 10,647 426 8| 11,632 462 11| 12,618 498 | — 1| 13,603
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t

nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s

499 -1 13,630 535 41 14,616 571 8 | 15,601 607 | — 12| 16,587 643 | -5 17,572
500 -1 13,659 536 3| 14,643 572 1] 15,629 608 | — 15| 16,614 644| -6 17,599
501 — 1| 13,685 537 2| 14,671 5731 -6 15,656 609 | — 16 | 16,641 6451 -6 17,627
502 -1 13,713 538 1] 14,698 5741 - 12| 15,683 610 — 16 | 16,669 646 | —6| 17,654
503 -1 13,740 5391 -0 14,725 5751 - 17 | 15,711 611 | — 13 | 16,696 647 —4| 17,681
504 -0 13,767 540 -2 14,753 576 | — 19 | 15,738 612 -8 | 16,728 648 | -3 | 17,709
505 -0 13,795 541 -5 14,780 5771 - 19 | 15,766 613 | -3 16,741 649 | -1 17,736
506 0| 13,822 5421 -7 14,807 578 — 15| 15,793 614 2| 16,776 650 -0/ 17,763
507 1] 13,849 5431 - 8| 14,835 5791 - 10 | 15,820 615 8| 16,803 651 0| 17,791
508 1] 13,877 5441 -8 14,862 580 -8 | 15,848 616 12 | 16,833 652 1| 17,818

509 2| 13,904 5451 -7 14,890 581 41 15875 617 15 | 16,860 653 0| 17,845

510 2| 13,932 546 -5 14917 582 11| 15,902 618 16 | 16,888 654 0] 17,873

511 2| 13,959 5471 -1 14,944 583 16 | 15,930 619 15| 16915 655 0| 17,900

512 2| 13,986 548 1] 14,972 584 18 | 15,957 620 12 | 16,942 656 -0 17,928
513 1] 14,014 549 6 | 14,999 585 18 | 15,984 621 8| 16,970 6571 -0 17,955
514 1] 14,041 550 91 15,026 586 15| 16,012 622 2| 16,997 658 -0 17,982

515 0| 14,068 551 12| 15,054 587 10 | 16,039 623 -2 17,024 659 0| 18,010

516 —0 | 14,09 552 13 [ 15,081 588 31 16,066 624 -8 | 17,052 660 1| 18,037

517 -1 14,123 553 11 15,109 589 -3 | 16,094 625| — 12| 17,079 661 3| 18,065

518 -1 14,151 554 91 15,136 590 | — 10| 16,121 626 | — 14 | 17,107 662 41 18,092

509 -2 14,178 555 41 15,163 591 — 15| 16,149 627 — 15| 17,134 663 5| 18,119
520 -2 14,205 556 -0 15,191 592 - 17| 16,176 628 | — 14 | 17,161 664 5| 18,147
521 -2 | 14,233 5571 -6 15218 5931 - 17 | 16,203 629 | — 11| 17,189 665 5| 18,174
522 =2 14,260 558 — 11 | 15,245 594 | — 15| 15,231 630| -7 17,216 666 41 18,201
523 — 1| 14,287 559 — 15| 15,273 5951 — 10 | 16,258 631 -2 17,243 667 2| 18,229
524 -1 14316 560 | — 16 | 15,300 596 | -3 | 16,285 632 1] 17,271 668 | -0 18,256
525 -1 14342 561 | — 15| 15,327 597 2| 16,313 633 6| 17,298 669 | -3 18,283

5261 -0 14,370 562 | — 12| 15356 598 9| 16,340 634 91 17,326 670 -6 18,311

527( -0 14,397 563 | -6 15,382 599 14 | 16,368 635 11| 17,353 671 -9 18,339

528 0| 14,424 564| -0/ 15,410 600 16 | 16,395 636 12 | 17,380 672 — 10 | 18,366

529 0| 14,452 565 6 | 15,437 601 17 | 16,422 637 11| 17,408 673 | — 10| 18,393

530 1| 14,479 566 12 | 15,464 602 14 | 16,450 638 91 17,435 6741 -9 18,420
531 2| 14,506 567 17| 15,492 603 10 | 16,477 639 6| 17,462 675| -6 18,448
532 2| 14,534 568 19| 15,519 604 51 16,504 640 2| 17,490 676 | -3 | 18475
533 3] 14,561 569 18 | 15,546 605 -1 16,532 641 -0 17,517 677 1] 18,502

534 41 14,598 570 14| 15,574 606| -7 16,559 642 | -3 | 17,544 678 6| 18,530
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s
679 10 18,557 715 -6 19,543 751 -9 20,526 787 1| 21,513 824 6 22,526

680 12| 18,585 716 | -7 19,570 752 -7 20,556 788 4| 21,541 825 5| 22,553

681 14| 18,612 717 =7/ 19,597 7531 -4 20,583 789 6| 21,568 826 3 22,581

682 13 | 18,639 718 -5 | 19,625 7541 -1 20,610 790 7| 21,595 827 0| 22,608

683 10 | 18,667 7191 -3 19,652 755 2| 20,637 791 7| 21,623 828 | —2| 22,635

684 6 | 18,694 720 0] 19,679 756 51 20,665 792 71 21,650 829 | —4| 22,663

685 1] 18,721 721 3| 19,707 757 71 20,692 793 51 21,677 830| -7 22,690

686 —3| 18,749 722 71 19,734 758 8| 20,719 794 3| 21,705 831 -8 22,717

687 -6 18,776 723 91 19,761 759 71 20,747 795 0| 21,732 832 -9 22,745

688 | — 11 | 18,804 724 11 ] 19,789 760 51 20,774 796 -1 21,760 833 -8 22,772

689 | — 13| 18,831 725 11| 19,816 761 2| 20,802 797 -4 21,787 834 | -7 22,800

690 — 13| 18,858 726 10 | 19,844 7621 -1 20,829 7981 -5 21,814 8351 —4| 22827

691 | — 10 | 18,886 727 71 19,871 763 | -4 | 20,856 7991 -6 21,842 836| — 1| 22,854

692 -7 18913 728 3 19,898 764 | -7 20,884 800 | -5 21,869 837 2| 22,882

693 | -3 18,940 7291 -0 19,926 7651 -9 | 20911 801 -4 21,896 838 6 22,909

694 1] 18,968 730 -4 19,953 766 | -9 | 20,938 802 -2 21,924 839 91 22,936

695 41 18,996 731 -8 [ 19,980 767 -7 20,966 803 -0 21,951 840 11| 22,964

696 71 19,022 7321 — 11| 20,008 768 -5 20,993 804 2| 21,978 841 12 22,991

697 8| 19,050 7331 - 12| 20,035 769 | -1 21,021 805 41 22,006 842 11| 23,019

698 8| 19,077 7341 - 12 20,063 770 2| 21,048 806 51 22,033 843 9| 23,046

699 6 19,105 7351 - 10 | 20,090 771 51 21,075 807 51 22,061 844 5| 23,073

700 41 19,132 736 | -7/ 20,117 772 8| 21,103 808 41 22,088 845 0] 23,101

701 1] 19,159 7371 -3 20,145 773 10 | 21,130 809 3| 22,115 846 | -5 23,128
7021 -0 19,187 738 0] 20,172 774 10 | 21,157 810 0| 22,143 8471 -9 23,155
7031 -2 19,214 739 51 20,199 775 8| 21,185 811 -1 22,170 848 | — 13 | 23,183

704 -2 19,241 740 8| 20,227 776 6| 21,212 812 -3 | 22,197 849 | — 15| 23,210

7051 -2 19,269 741 11| 20,254 777 2| 21,239 813 -5 22225 850 | — 15| 23,238

706 | -1 19,296 742 12 | 20,282 778 -1 21,267 814 | -6 22252 851 | — 13 | 23,265

707 0 19,324 743 11 20,309 779 -4 21,294 815 -5 22,280 8521 -9 23,292

708 1] 19,351 744 91 20,336 780 -7 21,322 8l6 | —4| 22307 853 | -3 23,320

709 21 19,978 745 6 | 20,354 781 -9 21,349 817 -3 | 22334 854 3| 23,347
710 2| 19,406 746 1] 20,391 7821 -9 21,376 8181 —0 | 22,362 855 91 23,374
711 1] 19,433 7471 -2 20418 7831 -8 | 21,404 819 1] 22,389 856 14 | 23,402
7121 -0 19,460 748 | - 6| 20,446 784 -7 21,431 820 41 22,416 857 18 | 23,429
7131 =2 19,488 7491 -9 20473 7851 —4| 21,458 821 5| 22,444 858 18 | 23,457

7141 -5 19,515 750 | - 10 | 20,500 786 | — 1| 21,486 822 6| 22,471 859 16 | 23,484
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nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s nr mm s

860 12| 23,511 893 6| 24,414 926 -0 25318 959 6| 26,221 992 2| 27,124

861 51 23,539 894 3| 24,442 9271 -5 25,345 960 41 26,248 993 6| 27,152

862 —1| 23,566 895 -0 24,469 928 -9 | 25372 961 2| 26,276 994 10 | 27,179

863 | - 7| 23,593 896 | -3 | 24,497 929 | - 12| 25,400 962 0] 26,303 995 12 | 27,206

864 | — 13 | 23,621 8971 -6 24,524 930 | — 13| 25,427 963 | -2 26,330 996 14| 27,234

865 — 16 | 23,648 898 | —8 [ 24,551 931 | — 12| 25,455 964 | -4 | 26,358 997 13| 27,261

866 | — 17 | 23,675 899 -9 | 24,579 9321 -9 | 25482 965 -5 26,385 998 11| 27,288

867 — 16 | 23,703 900 -8 | 24,606 933 -5 25,509 966 | -6 26413 999 8| 27,316

868 | — 12 | 23,730 901 - 6| 24,633 9341 -0 25537 967 | -7 26,440 1000 3| 27,343

869 | — 7| 23,758 902 | -2 24,661 935 41 25,564 968 | — 7| 26,467 1001 -0 27,370

870 -1 23,785 903 0] 24,688 936 8| 25,591 969 | — 7| 26,495 1002 | -5 27,399

871 41 23,812 904 41 24,716 937 11| 25,619 970 | -6 26,522 1003 | -9 | 27,426

872 91 23,840 905 7| 24,743 938 13 | 25,645 971 -4 26,549 1004 | — 12| 27,453

873 12 | 23,867 906 8 | 24,770 939 13 | 25,674 972 | -2 | 26,577 1005 | — 13| 27,480

874 14| 23,894 907 91 24,798 940 11 | 25,701 973 0| 26,604 1006 | — 13 | 27,507

875 13| 23,922 908 71 24,825 941 7| 25,728 974 31 26,631 1007 | — 11| 27,535

876 11| 23,949 909 5| 24,852 942 3| 25,756 975 6| 26,659 | |1008| -7 27,562

877 71 23,977 910 1| 24,880 9431 -1 25,783 976 91 26,686 1009 | -2 | 27,589

878 2| 24,004 911 -2 ( 24,907 9441 -5 | 25810 977 10 | 26,714 1010 1| 27,617

879 -1 24,031 912 -6 24,935 9451 -8 | 25,839 978 11| 26,741 1011 6| 27,644

880 —6| 24,059 913 | -8 24,962 946 | — 10 | 25,855 979 10 | 26,768 1012 91 27,672

881 -9 24,086 914 | — 10 | 24,989 9471 — 11 | 25,892 980 8| 26,796 1013 11| 27,699

882 — 11| 24,113 9151 -9 25,017 948 | — 10 | 25,920 981 51 26,823 1014 12 | 27,726

883 | — 11 | 24,141 916 | -7 25,044 949 | -8 | 25,947 982 1] 26,850 1015 10 | 27,754

884 | -9 | 24,168 917 -3 | 25,071 950 -6 25975 983 | -3 | 26878 | [1016 81 27,781

885 —6| 24,196 918 0] 25,099 951 -2 26,002 984 | -7 26,905 1017 41 27,808

886 —3| 24223 919 41 25,126 952 0] 26,029 985| — 10 | 26,933 1018 0| 27,836

887 0| 24,250 920 8| 25,153 953 3| 26,057 986 | — 12| 26,960 | (1019 -3 | 27,863

888 41 24,278 921 11 ] 25,181 954 51 26,084 987 — 13 | 26,987 1020 -6 27,891

889 71 24,305 922 12 | 25,208 955 71 26,111 988 | — 12| 27,015 1021 -8 27,918

890 9| 24,332 923 11| 25,236 956 8| 26,139 989 | — 10| 27,042 | (1022 -9 | 27,945

891 91 24,360 924 91 25,263 957 8| 26,166 990 | -6 27,069

892 8| 24,387 925 41 25290 958 71 26,194 991 -2 | 27,097




02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 276

5. liide

Katsestend (punkt 3.5.3.1); konstruktsiooni niidis

(mdotmed millimeetrites)

(Md6tmed millimeetrites) T
ERONEY.

625 £ 50

1 265 | 985
285 | 960
305 | 935
325 | 895
M5 ) 855
65 | 835
385 ) 825
405 | 805
425 | 785
445 | 765
4455 | 145
485 | 725

Profiil ()

£30 mm (15)
¢ minimaalne reguleerimisvahemik

+75 mm (£30)
minimaalne reguleerimisvahemik

L {1 ! .
o= ——

! VIS
{

R,_;Q% ;
|
|

Poordepunkt

Pealtvaade

.._.____.__ T

(1) Roolisamba kaldenurk vertikaali suhtes soltub istme asendist ja rooliratta
labimdddust.

2 . . . . .
»® () Paigaldatud istmepadja tahasuunaline kalle peab olema 3-12° horisontaaltasa-
pinnast, mdddetuna koormamisscadmega 8. liite kohaselt. Kaldenurga valik
selle vahemiku piires soltub isteasendist; «

> M1
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6. liide

Vibromeetri filtri tunnusjoon (punkt 3.5.3.3.5)

Pingesuhe V vilja
V sisse

Sisestuskadu (dB)

24

21
olf

18

15
o2}

12
03r

9
N-

6
M"

3
o8} /
o 0

1 2 s 8 16 64
Sagedus (Hz)
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2.1.

2.2.

2.3.

7. liide

Juhiistme paigaldusnéuded traktori ELi tiilibikinnituse taotlemisel

Igal vedrustussiisteemiga juhiistmel peab olema osise ELi tiilibikinnitus-
mark ja iste peab vastama jirgmistele paigaldusnduetele:

juhiiste peab olema paigaldatud nii, et:

. on tagatud mugav asend juhile traktori juhtimiseks ja manddverdamiseks;
. iste on kergesti ligipddsetav;

. tavalises juhtimisasendis péadseb juht t66 kdigus kasutatavatele traktori

juhtseadistele kergesti ligi;

. likski istme ega traktori osa ei vOi pdhjustada juhile vigastusi ega mulju-

misi;

. kui istme asendit saab reguleerida ainult pikisuunas ja vertikaalselt, peab

istme vordluspunkti S 1dbiv pikitelg olema paralleelne traktori vertikaalse
pikitasandiga, mis ldbib rooli keskkohta, ja mitte kaugemal kui 100 mm
sellest tasandist;

. kui iste on ette konstrueeritud nii, et see poorleb iimber vertikaaltelje, peab

see olema lukustatav kdigis vOi teatavates asendites, kuid kindlasti punktis
1.1.5 osutatud asendis.

ELi tiitibikinnituse omanik voib taotleda tiilibikinnituse laiendamist teistele
istmetiitipidele. Pddevad asutused peavad andma kdnealuse laienduse jarg-
mistel tingimustel:

uuel istmetiiiibil on osise ELi tiilibikinnitus;

see on konstrueeritud paigaldamiseks traktoritiilibile, mille jaoks taotle-
takse ELi tiilibikinnituse laiendust;

istme paigaldus vastab kéesoleva lisa paigaldusnduetele.

1 150 mm minimaalse tagarddpmega traktoritele ette ndhtud istmete iste-
pinna siigavuse ja laiuse lubatud minimaalmodtmed on jargmised:

— istepinna siigavus: 300 mm;
— istepinna laius: 400 mm.
Seda sitet kohaldatakse ainult siis, kui istepinna siigavusele ja laiusele

kehtestatud noudeid (st vastavalt 400 £ 50 mm ja vidhemalt 450 mm)
pole traktori konstruktsiooni tottu voimalik jérgida.
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2.1.

8. liide

Istme vordluspunkti S kindlaksmidramise meetod

Istme vordluspunkti S kindlaksmiiramise seade

Joonisel 1 kujutatud seade koosneb istmeosa paneelist ja seljaosa paneeli-
dest. Seljaosa alumine paneel peab istmikuluu (A) ja nimmepiirkonnas (B)
olema varustatud reguleeritava korgusega liigendiga (B).

Istme vordluspunkti S kindlaksmiiramise meetod

Istme vordluspunkt S tuleb méérata joonistel 1 ja 2 kujutatud seadme abil,
mis simuleerib olukorda, kus istmel istub inimene. Seade tuleb paigutada
istmele. Seadmele tuleb seejdrel rakendada joudu 550 N punktis, mis asub
50 mm liigendist A eespool, ja suruda puutujasihiliselt seljaosa mdlemad
paneelid kergelt vastu polsterdatud seljatuge.

Kui polsterdatud seljatoe koigi piirkondade puutujaid (all- ja iilalpool
nimmepiirkonda) ei ole vdimalik iiheselt médrata, tuleb rakendada jargmist
menetlust:

a) kui ei ole vOimalik méadrata kdige alumise piirkonna puutujat: tuleb
suruda seljaosa alumist paneeli vertikaalasendis kergelt vastu polsterdatud
seljatuge;

b) kui ei ole vdimalik médrata kdige iilemise piirkonna puutujat: tuleb
seljaosa alumise paneeli vertikaalasendi korral fikseerida liigend istme
vordluspunktist S 230 mm korgusel. Seljaosa mdlemad vertikaalasendis
paneelid tuleb seejdrel puutujasihiliselt suruda kergelt vastu polsterdatud
seljatuge.

Istme paigutamine

XV lisas kasutatav juhiistme vordluspunkt (S) saadakse siis, kui iste on
reguleeritud pikisuunas koige tagumisse asendisse ja korguse poolest keska-
sendisse. Kui istmel on vedrustus, siis tuleb see reguleerida keskmisele
vedrustuskorgusele soltumata sellest, kas vedrustus on vastavalt juhi kaalule
kohandatav voi mitte.
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Joonis 1

Istme vordluspunkti S kindlaksmiiiramise seade

144

45

(Mootmed millimeetrites)
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XV LISA

Juhtimisruumi ja juhtimiskohale ligipiisu suhtes kohaldatavad néuded

2.2.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.5.

Mboisted

Kéesolevas lisas kasutatav mdiste ,,vordlustasand” tdhendab traktori
keskpikitasandiga paralleelset istme vordluspunkti S 1dbivat tasandit.

Juhtimisruum

Koikidel traktoritel, v.a T2/C2-, T4.1/C4.1- ja T4.3/C4.3-kategooria trak-
torid ja traktorid, mille juhiistme vodrdluspunkt S asub traktori keskpiki-
tasandist korgemal kui 300 mm, peab juhtimisruumi laius olema véhe-
malt 900 mm 400-900 mm korgusel istme vOrdluspunktist S ja 450 mm
vorra sellest punktist eespool (vt joonised 1 ja 3).

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite juhtimisruum peab vastama
joonisel 7 osutatud minimaalsetele mdotmetele.

T4.3- ja C4.3-kategooria traktoritel ning traktoritel, mille juhiistme vord-
luspunkt S asub traktori keskpikitasandist kdrgemal kui 300 mm, peab
juhtimisruumi laius 450 mm vordluspunktist ettepoole jadvas alas olema
vihemalt 700 mm 400 mm korgusel vordluspunktist ning védhemalt
600 mm 900 mm korgusel vordluspunktist.

Soiduki osad ega lisaseadmed ei tohi juhti traktori juhtimise ajal takis-
tada.

Roolisamba ja rooliratta iga asendi korral, v.a nende asendite korral, mis
on moeldud ainult sisenemise ja viljumise hdlbustamiseks, peab
vahemaa rooliratta aluse ja traktori liikumatute osade vahel olema vihe-
malt 50 mm, vilja arvatud T2/C2 and T4.1/C4.1-kategooria traktorite
puhul, mil vahemaa peab olema vahemalt 30 mm. Kdigis teistes suun-
dades peab see vahemaa olema vdhemalt 80 mm rooliratta aérest,
moddetuna rooliratta hdivatud ruumalast véljaspool (vt joonis 2), vilja
arvatud T2/C2 ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite puhul, mil vahemaa
peab olema vdhemalt 50 mm.

Koigi traktorite puhul, vélja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria
traktorid, peab kabiini tagasein 300-900 mm istme vdrdluspunktist S
korgemal olema vdhemalt 150 mm vorra tagapool vertikaaltasandist,
mis on vordlustasandiga risti ja labib vordluspunkti (vt joonised 2 ja 3).

Tagasein peab istme vordlustasandist mdlemal pool olema vdhemalt
300 mm lai (vt joonis 3).

Kisijuhtseadiste peavad asuma iiksteise ja traktori muude osade suhtes
nii, et juht nende kisitsemisel kési ei vigastaks.

Kasijuhtseadiste minimaalne vahekaugus peab vastama standardi 1SO
4254-1:2013 punktile 4.5.3. See ndue ei kehti sdrmega késitsetavate
juhtseadiste kohta, nagu surunupud ja elektrililitid.
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2.6.

2.6.1.

3.2

3.3.

Lubatud on ka juhtseadiste teistsugune paigutus, mis tagab vordvéairselt
rahuldava ohutuse.

Koigi traktorite (vélja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid)
vordluspunkti ldbivast ja vordlustasandiga ristuvast vertikaaltasandist
eespool peab kaugus jdiga lacosa igast punktist istme vordluspunktini
S olema vidhemalt 1 050 mm (vt joonis 2). Laepolstri kaugus istme
vordluspunktist S peab olema vdhemalt 1 000 mm.

Juhikabiini tagaseina ja kabiini katuse vahelise pinna kdverusraadius
voib olla maksimaalselt 150 mm.

Ligipéais juhtimiskohale (sisse- ja véljapaisud)

Sisse- ja viljapddse peab olema vdimalik ohutult kasutada. Rattarum-
musid, -kilpe ega -velgi ei tohi kasutada astmete voi redelipulkadena.

Ligipddsud juhtimiskohale ja kaassditjaistmele peavad olema vabad
elementidest, mis voivad tekitada vigastusi. Kui ligipadsuteel on takistus,
nt siduripedaal, peab juhtimiskohale ohutu ligipddsu tagamiseks olema
paigaldatud aste voi jalatugi.

Astmed, sissechitatud jalatoed ja redelipulgad

Astmed, sisseehitatud jalatoed ja redelipulgad peavad olema jargmiste
modtmetega:

stigavussuunaline minimaalselt 150 mm

vahekaugus: (vilja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kate-
gooria traktorid)

laiussuunaline minimaalselt 250 mm

vahekaugus: (Nimetatud miinimumvéirtusest viiksem

laiussuunaline vahekaugus on lubatud vaid
juhul, kui see on tehniliselt pohjendatud.
Sellisel juhul peab laiussuunaline vahe-
kaugus olema nii suur kui vihegi voimalik.
See ei tohi siiski olla viiksem kui
150 mm.)

korgusssuunaline minimaalselt 120 mm
vahekaugus:

kahe astme pealispinnast [ vdhemalt 300 mm (vt joonis 4).
jérgmise astme
pealispinnani:

Ulemine aste vdi pulk peab olema sdidukist lahkuvale isikule kergesti
ndhtav ja ligipddsetav. Jarjestikuste astmete vOi pulkade vertikaalne
vahekaugus peab olema vdimalikult iihtlane.

Kui traktor on varustatud tootja soovitatud maksimaalsuuruses rehvi-
dega, ei tohi koige alumine jalatugi olla maapinnast korgemal kui
550 mm (vt joonis 4).

Astmed ja pulgad peavad olema niimoodi konstrueeritud ja valmistatud,
et jalg neil ei libiseks (nt terasest voi traadist jalarestid).
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VM1

3.3.5.
3.3.5.1.

33.5.2.

3.3.5.3.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

4.2.

C-kategooria sdidukitele esitatavad alternatiivsed nduded

Kui ré6dpmeraamis on trepiaste/-astmed (vt joonis 5), siis vOib neid sisse
tommata < 15° se nurga all, kui on tdidetud vahemalt trepiastme korguse
baasmddde B ja mustristigavus F1 standardi EN ISO 2867:2006 tabeli 1
kohaselt, mdddetuna roomikukilpide valisdartest.

Vottes arvesse piiratud vaatevilja viljumisel, peab trepiastme laius
vastama vidhemalt standardi EN ISO 2867:2006 tabelis 1 osutatud mini-
maalsele laiusele.

Terasroomikutega C-kategooria sdidukite puhul, mille juurdepédasutrepp
on paigaldatud roomiku rullikute raamile, ei pea trepiastme vélisdar
ulatuma iile roomikuketi viélisddre moodustatud vertikaaltasapinna, vaid
see peab olema sellele nii ldhedal, kui see praktiliselt voimalik on.

Késipuud/kdepidemed

Kasipuud voi kdepidemed peavad olema paigaldatud ja kujundatud selli-
selt, et juht saaks juhikohale padsemisel voi sealt véljumisel siilitada
kolme punkti kontakti. Kédsipuu/kdepideme alumine ots ei tohi asuda
korgemal kui 1 500 mm maapinnast. Tagatud peab olema 30millimee-
trine minimaalne kaugus kasipuu/kdepideme ja kiilgnevate osade vahel
(vélja arvatud kinnituskohtades).

Soidukisse sisenemise viimase astme/pulga kohal peab késipuu voi
kdepide olema 850—1 100 mm kdrgusel. Traktorite kdepide peab olema
viahemalt 110 mm pikk.

Juurdepiiis muudele kohtadele kui juhikohale

Teistele kohtadele (nt parempoolse peegli reguleerimine ja puhastamine)
ligipdds peab olema ohutu. Rattarummusid, -kilpe ega -velgi ei tohi
kasutada astmete voi redelipulkadena. Kéasipuud voi kdepidemed peavad
olema paigaldatud ja kujundatud selliselt, et juht saaks igal ajal sdilitada
kolme punkti kontakti.

Astmed, sissechitatud jalatoed ja redelipulgad peavad olema jargmiste
modtmetega:

stigavussuunaline minimaalselt 150 mm

vahekaugus:

laiussuunaline minimaalselt 250 mm

vahekaugus: (Nimetatud miinimumvéirtusest viiksem

laiussuunaline vahekaugus on lubatud vaid
juhul, kui see on tehniliselt pohjendatud.
Sellisel juhul peab laiussuunaline vahe-
kaugus olema nii suur kui vihegi voimalik.
See ei tohi siiski olla vidiksem kui
150 mm.)

korgussuunaline minimaalselt 125 mm
vahekaugus:

vahekaugus kahe astme [ vdhemalt 300 mm (vt joonis 6).
pealispinnast jargmise
astme pealispinnani:
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4.2.1.

5.2.

5.3.

5.4.

6.1.

6.1.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

Selline sdidukisse sisenemise vahend koosneb mitmest iiksteisele jérg-
nevast astmest, nagu on osutatud joonisel 6: iga aste peab olema kaetud
libisemisvastase kattega, kiiljepiirdega molemal pool ja kujundatud nii,
et normaalsetes tootingimistes ei koguneks sinna mustust ega lund.
» M1 Vertikaalne ja horisontaalne vahemaa ei tohi iiksteisele jérgnevate
astmete vahel olla suurem kui 150 mm; lubatud on aga 20 mm erinevus
kahe astme vahel. <«

Uksed ja aknad

Ukse- ja aknalingid peavad olema niimoodi konstrueeritud ja paigal-
datud, et need ei kujutaks endast juhile ohtu ega takistaks teda traktori
juhtimisel.

Ukse avanemisnurk peab vdimaldama ohutut sisenemist ja valjumist.

Kabiini sisenemiseks mdeldud uste minimaalne laius pdranda kdrgusel
peab olema 250 mm.

Tuulutusaknad, kui neid on, peavad olema kergesti reguleeritavad.
Varuviljapidsud

Avariiviljapadsude arv

Uheukselistel kabiinidel peab olema lisaks veel kaks avariiviljapddsu.

Kaheukselistel kabiinidel peab olema lisaks veel iiks avariiviljapéas,
vélja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite puhul.

Koik viljapddsud peavad asetsema kabiini eri seintes (mdiste ,,sein” voib
holmata ka katust). Esiklaase ning kiilg-, taga- ja katuseaknaid vdib
arvestada avariivdljapdasudena, kui neid on vodimalik seestpoolt kiiresti
avada voi teisaldada.

Koigi traktorite (vélja arvatud T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid)
avariivéljapadsude avad peavad olema vidhemalt selliste modtmetega, et
nende sisse saaks joonistada ellipsi, mille lithem telg on 440 mm ja
pikem telg 640 mm pikk.

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktoritel, mille kabiin ei vasta eelmises
punktis osutatud avariivdljapddsude miinimummdotmetele, peab olema
vihemalt kaks ust.

Varuviljapadsuks voib médrata piisava suurusega aknad, kui need on
valmistatud purustatavast klaasist ja neid saab purustada selleks otstar-
beks ette nihtud kabiinis asuva toovahendiga. URO Euroopa Majandus-
komisjoni méadruse nr 43 1 lisa 3., 4., 5., 6., 7., 8. ja 9. liites nimetatud
klaasi peetakse kédesoleva lisa kohaldamisel purustatavaks klaasiks.

Avariiviljapadsude raamkonstruktsioon ei tohi olla ohtlik. Kui kabiinist
véljumiseks on vaja iiletada 1 000 mm iiletav korguste vahe, tuleb kind-
lustada vahendid lihtsaks véljumiseks. Kui véljapdds on tagumisel kiiljel,
siis loetakse piisavaks kolmepunktilise tdstemehhanismi kdetugede voi
kéitusvolli piirde pakutavaid toetuspunkte, kui nende vertikaalkoormuse
vastupidavusvdime on vdhemalt 1 200 N.

Avariiviljapddsud peavad olema tdhistatud piktogrammidega, mis sisal-
davad juhiseid juhile vastavalt XXVI lisale.
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Joonis 2

(Mootmed millimeetrites)
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Joonis 3

(Moo6tmed millimeetrites)
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Ukseldvi

Joonis 4

(Méétmed millimeetrites)

150 min
See ei ole astme pinna moot.

_.;,y . 250 min
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550 max



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 290

vB
Joonis 5
Roomiktraktorite raami integreeritud trepiastme médtmed (Allikas: standard EN ISO 2867:2006)
L rd
Iy = =y,
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Q astme maksimaalne sissetdmme
-—F) ) —|
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Joonis 6

(allikas: EN ISO 4254-1 nr 4.7)
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Joonis 7

T2/C2 and T4.1/C4.1-kategooria traktorite juhtimisruumi miinimummaéo6tmed

90f) min
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XVI LISA

Kiitusvollide suhtes kohaldatavad nouded

. Tagumiste kiitusvollide suhtes kohaldatavad nduded

Tagumise kiitusvolliga traktorite suhtes kohaldatakse standardeid ISO 500-
1:2014 ja ISO 500-2:2004 vastavalt tabelile 1.

Tabel 1

Tagumise kéitusvolli suhtes kohaldatavad standardid traktorite
kategooriate 1dikes

T1 T2 T3 T4.1 T4.2 T4.3

Kohaldatav standard cl o 3 a1 42 43
ISO 500-1:2014 (*) X - - Xy X1 X1y X
ISO 500-2:2004 (**) | - - X X Xa) - - - -

X Kohaldatav standard.

- - Standardit ei kohaldata.

Xy Standardit kohaldatakse traktorite suhtes, mille rodbe on suurem kui 1 150 mm.

X,y Standardit kohaldatakse traktorite suhtes, mille roobe on 1 150 mm vdi véiksem.

(*) Standardi ISO 500-1:2014 punkti 6.2 viimast lauset ei kohaldata.

(**) Kéesoleva lisa kohaldamisel jargitakse kdnealust standardit ka selliste traktorite
puhul, mille kditusvolli vdimsus on standardi ISO 789-1:1990 kohaselt mdodetuna
suurem kui 20 kW.

PMl ———— <

. Eesmiste kiitusvollide suhtes kohaldatavad nouded

Koigi T- ja C-kategooria traktorite suhtes, mis on varustatud standardis ISO
8759-1:1998 kirjeldatud eesmise kiitusvolliga, kohaldatakse nimetatud stan-
dardit, vilja arvatud selle punkti 4.2.
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

XVII LISA

Ajami osiste kaitse suhtes kohaldatavad ndouded

Maoisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

,,ohtlik 0sa” — mis tahes koht, mis vdib tingituna traktori liikumatu voi
litkuva osa asetusest voi chitusest pohjustada vigastusi. Ohtlikud osad
on eelkdige muljumis-, rebenemis-, 16ike-, torke-, ldbistus- ja kinnijéa-
miskohad;

~muljumiskoht” — mis tahes ohtlik koht, kus traktori osad liiguvad
iksteise voi litkumatute osade suhtes nii, et see vOib pohjustada
inimese vOi tema teatavate kehaosade muljumise;

»rebenemiskoht” — mis tahes ohtlik koht, kus traktori osad liiguvad
iiksteise vOi muude osade suhtes nii, et see vOib pohjustada inimese
vodi tema teatavate kehaosade muljumise voi rebenemise;

loike-, torke- voi labistuskoht” — mis tahes ohtlik koht, kus traktori
litkkuvad voi liikumatud, teravaservalised voi -otsalised voi tombid osad
voivad vigastada inimest vOi tema teatavaid kehaosi;

takerdumiskoht” — mis tahes ohtlik koht, kus teravaservalised
eenduvad osad, hambad, tihvtid, kruvid voi poldid, maéairdeniplid,
vollid, volliotsad ja muud osad liiguvad nii, et inimene, tema teatavad
kehaosad voi riided voivad nende kiilge takerduda ja koos nendega
edasi liikuda;

Hkinnijaamiskoht” — mis tahes ohtlik koht, mille osade avad kitsenevad
liikudes nii, et inimene, tema teatavad kehaosad voi riided voivad sinna
kinni jdada;

nsiruulatus” — pikim vahemaa, kuhu inimene vdi tema teatavad
kehaosad vdivad abivahendeid kasutamata ulatuda suunaga iiles-,
alla- voi sissepoole, iile, imber vai ldbi (joonis 1);

»ohutu kaugus” — vahemaa, mis vastab siruulatuse voi kehamodtmete
ning ohutusvaru summale (joonis 1);

»tavakditamine” — traktori kasutamine tootja ettendhtud tegevuseks trak-
tori omadusi tundva juhi poolt, kes jirgib tootja edastatud traktori
kasutus-, hooldamis- ja ohutu kasutamise juhendeid ja mille kohta on
traktoril margistus;

,veorataste {imber olev liikkumisruum” — ruum, mis peab jddma vabaks
veorataste rehvide ja sdiduki muude osade vahel,

»istme indekspunkt (SIP)” — punkt, mis on méiratud kindlaks koos-
kolas standardiga ISO 5353:1995.
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

3.2
3.2.1.

Uldnéuded

Traktori ajami osad, eenduvad osad ja rattad peavad olema konstruee-
ritud, paigaldatud ja kaitstud nii, et need ei pdhjustaks tavapirastes
kasutustingimustes inimestele dnnetusi.

2. jaos sdtestatud ndudeid késitatakse tdidetuna, kui on tdidetud 3. jaos
satestatud nduded. Muud kui 3. jaos kirjeldatud lahendused on lubatud
juhul, kui valmistaja tdendab, et need on vdhemalt samaviérsed 3. jao
nouetega.

Ohutusseadised peavad olema kinnitatud tugevasti traktori kiilge.

Kaaned ja katted, mis voivad tekitada sulgumisel vigastusi, tuleb
valmistada nii, et oleks vélistatud nende juhuslik sulgumine (nt ohutus-
seadiste vOi sobiva paigalduse voi viliskujunduse abil).

Uks ohutusseadis vdib kaitsta mitut ohtlikku kohta. Kui iihe ohutussea-
dise alla on koondatud reguleerimis-, hooldamis- vdi hdiresummutus-
seadised, mida on vodimalik kasutada iiksnes siis, kui mootor tootab,
tuleb siiski paigaldada tdiendavad ohutusseadised.

Traktori voi ohutusseadise kiilge kinnitatakse tugevalt jargmised kinni-
tusseadised:

a) seadised, millega kinnitatakse kiiresti valla paastetavad kinnitussea-
dised;

b) sellised ohutusseadiste osad, mida on vdimalik avada ilma tooriis-
tade abita.

Ohutud kaugused ohtlike osadega kokkupuutumise viltimiseks

Ohutut kaugust mdddetakse nendest kohtadest, milleni voib inimene
ulatuda traktori kédivitamisel, hooldamisel ja kontrollimisel ning samuti
maapinna tasandilt, kooskdlas kasutusjuhendiga. Ohutu kauguse kind-
laksmédramisel ldhtutakse pohimdttest, et traktor on seisundis, milleks
see on ette ndhtud, ja ohtliku osani ulatumiseks ei kasutata abivahen-
deid.

Ohutud kaugused on sitestatud punktides 3.2.1 kuni 3.2.5. Teatavates
piirkondades ja teatavate eriosade jaoks ndhakse asjakohane ohutu
kaugus ette juhul, kui traktor vastab punktides 3.2.6 kuni 3.2.14 sites-
tatud nouetele.

Ohtlike kohtade kaitse
Ulespoole sirutumine

Piisti seisva inimese puhul on ohutu kaugus suunaga iilespoole
2 500 mm (vt joonis 1).
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Joonis 1

Téiendav ohutuspuhver

Ohtlik punkt /
g : T
Ulatus
r/ Ohutu kaugus
AN
1.1.1. 3.2.2. Allapoole, iile piirde sirutumine

Ohutu kaugus iile piirde sirutumise puhul on:

a = maapinnast kuni ohtliku kohani;

b = piirde vdi kaitseseadise kdrgus;

¢ = ohtliku koha ja piirde vaheline horisontaalne kaugus (vt joonis 2).

Joonis 2

Ohtlik punkt

Nii allapoole kui iile piirde sirutumise puhul tuleb pidada kinni tabelis
1 sdtestatud ohututest kaugustest.

Tabel 1
(mm)

Piirde voi kaitseseadise korgus b

a: vahemaa
maapinnast 2 400 2200 2 000 1 800 1 600 1 400 1200 1 000
ohtliku kohani

Horisontaalne kaugus ohtlikust kohast

2 400 — 100 100 100 100 100 100 100

2200 — 250 350 400 500 500 600 600
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(mm)
Piirde voi kaitseseadise korgus b
a: vahemaa
maapinnast 2400 2200 2 000 1800 1 600 1 400 1200 1000
ohtliku kohani
Horisontaalne kaugus ohtlikust kohast

2 000 — — 350 500 600 700 900 1 100
1 800 — — — 600 900 900 1 000 1100
1 600 — — — 500 900 900 1000 | 1300
1400 — — — 100 800 900 1 000 1300
1200 — — — — 500 900 1 000 1400
1 000 — — — — 300 900 1 000 1 400
800 — — — — — 600 900 1300
600 — — — — — — 500 1200
400 — — — — — — 300 1200
200 — — — — — — 200 1100

3.2.3.  Umberulatumine

Selleks et asjaomane kehaosa ei ulatuks ohtliku kohani, tuleb pidada
kinni vdhemalt tabelis 2 esitatud ohutust kaugusest. Ohutu kauguse
kohaldamisel oletatakse, et asjaomase kehaosa pdhiliiges on surutud
kindlalt vastu ohutusseadise serva. Ohutut kaugust kisitatakse jargituna
alles siis, kui on tehtud kindlaks, et asjaomane kehaosa ei saa enam
liikkuda ega tungida ldhemale ohtlikule kohale.

Tabel 2

Kehaosa Ohutusvaru Joonis

Kisi > 120 mm

sormenukist kuni sdrmeotsteni

Kiési > 230 mm

randmest kuni sdrmeotsteni
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Kehaosa Ohutusvaru Niide
Kasi > 550 mm
kiitinarnukist kuni sdrmeotsteni \;
\]_%’/g
Kasi > 850 mm

Olast kuni sdrmeotsteni

~=J

3.24. Sisse- ja labiulatumine

Kui ohtliku kohani voib ulatuda torgates kéde avasse voi labi selle, tuleb
pidada kinni tabelites 3 ja 4 sdtestatud ohututest kaugustest.

Uksteise suhtes liikuvaid vai litkumatute osade kiilge kinnitatud osi ei
kasitata riskiteguritena, tingimusel et nendevaheline kaugus ei iileta

8 mm.

Lisaks neile nduetele peavad sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukid
vastama standardi EN 15997:2011 nouetele liikuvate osade kohta.

Tabel 3

Ohutud kaugused piklike ja paralleelsete avade puhul

ava viikseim moot

N
I

b = ohutu kaugus ohtlikust kohast.

< < Sormeotstest kuni Sormeotstest kuni
Sdrmeots Sérm ~ Lo . —
sormenukkideni kaenlaauguni
&
-~ a
4<a<8 8 <a<12|12<a<20]|20<a<30 30 < a <135 max > 135
b>15 b >80 b >120 b > 200 b > 850 —
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Tabel 4

Ohutud kaugused nelinurksete voi timarate avade puhul

S
|

= ava laius/labimdot voi kiilje pikkus

b = ohutu kaugus ohtlikust kohast.

< ~ Sdrmeotstest kuni Sdrmeotstest kuni kaen-
Sormeots Sorm o S . —
sdrmenukkideni laauguni -

4<a<8 8 <a<12|12<a<25|25<a<40 40 < a < 250 max 250

b =15 b =80 b >120 b > 200 b > 850 —

3.2.5.  Ohutud kaugused muljumiskohtade puhul

Muljumiskohta ei késitata ndidatud kehaosale ohtlikuna, kui ohutud
kaugused ei ole viiksemad tabelis 5 sitestatutest ja kui on tagatud, et
jargmine, suurem kehaosa ei satu kdnealusesse kohta.

Tabel 5
Thuliige Keha Jalg Jalalaba Kaisivars Kéelaba Sorm
Ohutud 500 180 120 100 25
kaugu-sed
Naide

_

|
X
v
Y,

3.2.6. Juhtseadised

Tithimikku, mis jadb kahe pedaali ja juhtimispidemete ldbiminekuavade
vahele, ei kidsitata muljumis- ega rebenemiskohana.

3.2.7.  Tagumine kolmepunktiline haakeseadis
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3.2.7.1.

Kolmepunktilise haakesiisteemi tdstevarraste poordepunktide kesktasa-
pinda ldbiva tasapinna taga tuleb hoida minimaalset 25millimeetrist
ohutusvahet litkuvate osade ja tdsteseadise vahel igas punktis, v.a
kdige iilemises ja alumises positsioonis 0,1 7, ning 25millimeetrisest
kaugusest voi 30° nurgast nende nihkuvate osade puhul, mis voivad
pohjustada nurga muutumise (vt joonis 3). Kolvikdik n, millest on
lahutatud nii ilevalt- kui altpoolt 0,1 n, on méératletud jargmiselt (vt
joonis 4). Kui alumised ithendused aktiveerib tdsteseadis, méératakse
vordlustasand nende ithenduste vertikaalse keskristtasandi abil.

Joonis 3

<8Smmvéiz25mm~ e

Pl S \ \

e ™™™ e s

™
p—

poen,

Selgitus:

A = tostehoob

B = alumine iihendus

C = tostevarras

D = traktori Sassii

E = tdstevarraste poordepunktide telgi ldbiv tasand

F = liikkumisruum
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3.2.7.2.

3.2.7.3.

3.2.74.

3.2.75.

3.2.8.

3.2.8.1.

3.2.8.2.

3.2.8.3.

Joonis 4

0ln

=
o I

, N

Kiiik
Kiiik

-
0,1

Hiidraulilise tdstetiksuse kolvikdigu n jaoks piiratakse alumise ihenduse
haakepunkti alumine positsioon A mddtmega ,,14” vastavalt standardi
ISO 730:2009 nduetele ja tlilemine positsioon B piiratakse suurima
kolvikdiguga. Kolvikdik n' vastab kolvikdigule n, millest on ilevalt-
ja altpoolt lahutatud 0,1 n, ja see moodustab A’ ja B’ vahelise verti-
kaalkauguse.

Lisaks sellele tuleb kolvikdigu n’ puhul pidada tdstevarda profiili imber
kinni 25millimeetrisest ohutusvahest korvalasuvate osade suhtes.

Kui kolmepunktilise haakesiisteemi puhul kasutatakse haakeseadiseid,
mis ei ndua haakimise ajal juhi kohalviibimist traktori ja haakeseadise
juures (nt kiirhaakurite puhul), ei kohaldata punkti 3.2.7.3 sitteid.

Kasutamisjuhend peaks sisaldama eriteavet punkti 3.2.7.1 esimeses
lauses madratletud tasapinna ees asuvate ohtlike kohtade kohta.

Eesmine kolmepunktiline haakeseadis

Tosteiiksuse kolvikdigu n igas punktis, v.a kdige iillemises ja alumises
positsioonis 0,1 7, tuleb hoida 25millimeetrist ohutusvahet liikuvate
osade vahel ning 25millimeetrist vahet vdi 30° nurka nende nihkuvate
osade puhul, mis vdivad pohjustada nurga muutumise. Kolvikdik n’,
millest on lahutatud nii ilevalt- kui altpoolt 0,1 n, on maédratletud
jargmiselt (vt ka joonis 4).

Hidraulilise tosteiiksuse kolvikédigu n jaoks piiratakse alumise ithenduse
haakepunkti kdige alumine positsioon A moddtmega ,,14” vastavalt
martsi 1998 ISO standardi 8759 osale 2 ja kdige iilemine positsioon
B piiratakse suurima kolvikdiguga. Kolvikdigu n' saamiseks lahutatakse
kolvikiigust n iilevalt- ja altpoolt 0,1 n ja see moodustab A’ ja B’
vahelise vertikaalkauguse.

Kui kolmepunktilise haakestisteemi alumiste tithenduste puhul kasuta-
takse haakeseadiseid, mis ei ndua haakimise ajal juhi kohalviibimist
traktori ja haakeseadise juures (nt kiirhaakurite puhul), ei kohaldata
punkti 3.2.8.1 ndudeid kuni 250 millimeetri kaugusel kohtadest, kus
alumised tihendused haagitakse traktori kiilge. TOstevarraste ja -silind-
rite vélispinna imber tuleb médratletud kolvikdigu n' piires pidada
siiski kinni 25millimeetrisest ohutusvahest korvalasuvate osade suhtes.
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3.2.9.

3.29.1.

3.29.2.

3.2.9.3.

3294,

3.2.95.

3.2.10.
3.2.10.1.

Juhiiste ja selle timbrus

Kui juht on istuvas asendis, peavad koik muljumis- voi rebenemiskohad
olema viljaspool tema kie- ja jalaulatust. Seda nduet kisitatakse tdide-
tuna, kui on tdidetud jargmised tingimused.

Juhiiste on nii piki- kui ka vertikaalsuunas reguleerimise ala keskkohas.
Juhi siruulatus on jagatud tsoonideks A ja B. Nende tsoonide keskkoht
asub 60 mm istme indekspunktist eespool ja 580 mm sellest tilalpool (vt
joonis 5). Tsoon A on sfddr, mille 1&bimddt on 550 mm, ning tsoon B
asub tsooni A ja 1000 millimeetrise raadiusega sféari vahel.

Joonis 5

. Sfiar

. Tsoon B

Istme indekspunkt

Muljumis- ja rebenemiskohtade ldheduses tuleb tsoonis A pidada kinni
120millimeetrisest ohutust kaugusest ja tsoonis B 25millimeetrisest
ohutust kaugusest ning rebenemiskohtades, mis vodivad pdhjustada
nurga muutumise, tuleb pidada kinni 30° nurgast.

Tsoonis A tuleb arvesse votta tiksnes neid muljumis- ja rebenemiskohti,
mida pdhjustavad osad, mille paneb liikuma véline energiaallikas.

Kui ohtlik koht on tingitud istmega kiilgnevast konstruktsiooni osast,
tuleb nimetatud konstruktsiooni osa ja istme vahel pidada kinni véhe-
malt 25millimeetrisest ohutust kaugusest. Istme seljatoe ja seljatoe taga
asuvate konstruktsiooni osade vahel ei ole ohtlikku kohta, kui nime-
tatud konstruktsiooni osad on siledad ja seljatugi ise on selle {imber
timar ja ilma teravate kohtadeta.

Kaigukast ja muud sdiduki osad ning miira, vibratsiooni ja/voi kuumust
tekitavad tarvikud tuleb juhiistmest isoleerida.

Kaassditja iste (kui see on olemas)

Kui konstruktsiooni osad voivad ohustada jalgu, tuleb ndha ette pool-
kerajad kaitseseadised, mille raadius on 800 mm ning mis algavad
istmepadja servast ja on suunatud allapoole.
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3.2.10.2. Nagu on kirjeldatud punktis 3.2.9 (vt joonis 6), peavad tsoonide A ja B
ohtlikud kohad olema kaitstud ala piires, mille keskpunkt on 670 mm
korgusel kaassoitja istme esiserva keskkohast.

Joonis 6

—ﬂ
//TsoonB ~N
A e O

/ 4 TsoonA:\‘w

l
Sfar \ é\
\ N

\

3.2.11. T2/C2-, T4.1/C4.1- ja T4.3/C4.3-kategooria traktorid

3.2.11.1. T2/C2-, T4.1/C4.1- ja T4.3/C4.3-kategooria traktorite puhul ei kohal-
data punkti 3.2.9 ndudeid tsooni suhtes, mis asub 45° nurga all taha-
poole kaldu oleva ja liikkumissuuna suhtes piistise tasapinna all, kui
konealune tasapind 1abib punkti, mis asub 230 mm istme indekspunktist
tagapool (vt joonis 7). Kui konealuses tsoonis on ohtlikke kohti, tuleb
traktorile kinnitada vastavad hoiatused.

Joonis 7

. —

2

¢+ Sfiiriline

/
[

Istme indekspunkt

3.2.12. Podramine ja poordetelg

Uksteise suhtes vai liikumatute osade suhtes liikuvad osad peavad
olema kaitstud, kui nad asuvad punktides 3.2.9 ja 3.2.10 maéératletud
tsoonis.

Keskliigendiga traktori puhul peab traktori mdlemal kiiljel olema liigen-
dala piires kustutamatu ja selge maérgistus, kus on kujundlikult voi
sonade abil maérgitud, et kaitsmata liigendalal viibimine on keelatud.
Vastav margistus peab olema ka kasutusjuhendis.
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3.2.13. Traktori iilekandevdll

Ulekandevdlle (nt neljarattaveo voll, mida saab podrata iiksnes siis, kui
traktor liigub) tuleb kaitsta, kui need asuvad punktides 3.2.9 ja 3.2.10
madratletud tsoonis.

3.2.14. Veorataste timber olev liikumisruum

3.2.14.1. Kui kinnise kabiinita traktorite veorattad on varustatud suurimate rehvi-
dega, peab rataste timber olev liikumisruum vastama joonisel 8 ja
tabelis 6 esitatud modtmetele.

Joonis 8

Ratta porikaitse

Kitsaim résbe "I

Tabel 6
T1/Cl-, T3/C3- ja T4.2/C4.2-kate- | T2/C2-, T4.1/C4.1- ja T4.3/C4.3-kate-
gooria traktorid gooria traktorid
a h b h
mm mm mm mm
40 60 15 30

3.2.14.2. Joonisel 8ja tabelis 6 kirjeldatust védiksem litkumisruum on lubatud
lisaks punktides 3.2.9 ja 3.2.10 nimetatud tsoonidele ka T2/C2-,
T4.1/C4.1- ja T4.3/C4.3-kategooria traktorite puhul, kui rataste kiilge
kinni jadnud mulla mahakraapimiseks kasutatakse ka ratta porikaits-

meid.

4. Kaitseseadistele esitatavad tugevusnouded

4.1. Kaitseseadised — eelkdige sellised, mille vertikaalne korgus maapinnast
on kuni 550 mm —, mille kasutamist juurdepddsutrepina ei saa

normaalse kasutamise ajal viltida, tuleb kujundada selliselt, et need
suudaksid kanda vertikaalkoormust 1 200 N. Sellele ndudele vastavust
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5.2.

5.2.1.

5.2.2.

5.23.

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

6.2.

6.3.

6.4.

kontrollitakse standardi ISO 4254-1:2013 C lisas kirjeldatud katse voi
samavédrse meetodiga, mis tdidab samad katse vastuvdetavuse kritee-
riumid.

Mootori kapott

Mootori kapotti peab saama avada vaid tooriistaga (kabiinis asuv vabas-
tusslisteem on lubatud) ja mehhanismiga, mis suletuna on iselukustuv.

Kiilgmised katted tuleb paigaldada jargmiselt:

fikseeritud piirded on kinni keevitatud voi kinnitatud kruvide ja polti-
dega ning neid saab avada vaid tooriista abil. Fikseeritud piire ei tohi
jédda omale kohale, kui selle kinnituselement on puudu

Vo1

liigendpiirded, mida saab avada ainult tdoriista abil ja mis suletuna on
iselukustuvad

Vo1

piirded, mille avamine on seotud katte avamisega ja mida saab avada
ainult tddriista abil.

Kui mootorikapoti all on reguleerimis-, hooldamis- vdi hdiresummutus-
siisteeme, mida on vdimalik kasutada iiksnes siis, kui mootor tdotab,
tuleb siiski paigaldada tdiendavad ohutusseadised.

Selleks et véltida mootori kapoti kukkumist, kui see avatud on, tuleb
paigaldada mehhaanilised toed vdi hiidraulilised lukustusseadmed (nt
kaldtoed voi gaasivedrud).

Paigaldada tuleb seadmed, mis lihtsustavad kapoti kasutamist (nt kdepi-
demed, noorid voi kapoti enda osad, mis on kujundatud selliselt, et neid
oleks hea haarata) ilma muljumis- ja 166giohuta ning liigset pingutust
ndudmata.

Mootorikapoti avamine peab olema néidatud piktogrammidel kooskdlas
XXVI lisaga ja kasutusjuhendis peavad olema vastavad juhised.

Kuumad pinnad

Kuumad pinnad, mida juht voib tavakditamise kdigus puudutada,
kaetakse kinni voi isoleeritakse. Seda noduet rakendatakse kuumade
pindade suhtes, mis asuvad astmete, kasipuude, kdepidemete ning trak-
tori osade ldheduses, mida kasutatakse sodidukisse sissepddsemiseks ja
mida voidakse tahtmatult puudutada, ning osade suhtes, mis on juhiist-
melt otseselt juurdepédsetavad (nt ilma platvormita traktorite kdigukast).

See noue tdidetakse fikseeritud piirete paigaldamise voi ohutu kauguse
tagamise voOi sdiduki kuuma pinna termilise isoleerimise kaudu.

Kontakt teiste mitte eriti ohtlike kuumade pindade ja selliste kuumade
pindadega; mis vdivad olla ohtlikud vaid teatud kasutusolukordades,
mis jddvad viljapoole tavaolukorda, peab olema osutatud piktogrammil
kooskolas XXVI lisaga ja samuti kasutusjuhendis.

Lisaks peavad sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukid vastama stan-
dardi EN 15997:2011 nouetele kuumade pindade kohta.



02014R1322 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 305

1.1

1.2

B.

1.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

XVII LISA

Turvavoode kinnituspunktide suhtes kohaldatavad nouded

A. ULDNOUDED

. Umbermineku kaitsekonstruktsiooniga varustatud T- voi C-kategooria sdidu-

kitele peavad olema paigaldatud standardile ISO 3776-1:2006 vastavad
turvavoode kinnituspunktid.

. Lisaks peavad turvavodde kinnituspunktid vastama kas punktis B, C vdi D

sdtestatud nduetele.

TURVAVOODE KINNITUSPUNKTIDE SUHTES KOHALDATAVAD
TAIENDAVAD NOUDED (ALTERNATIIVINA PUNKTIDES C JA D
SATESTATUD NOUETELE)'

Kohaldamisala

Turvavood on iiks juhi turvasiisteeme, mida kasutatakse juhi ohutuse taga-
miseks mootorsdidukis.

Asjaomane soovituslik menetlus ndeb ette minimaalsed kaitse- ja katse-
nduded pdllu- ja metsamajanduslike traktorite kinnituspunktide kohta.

See kehtib vaagnaosa turvasiisteemide kinnituse kohta.

Kaitsevoime katsetel kasutatavate moistete selgitus:

. Hturvavoo” — igasugune rihma- voi vooseade, mis on kinnitatud {ile siile voi

vaagnavootme piirkonna ja moeldud sdidukis oleva inimese kaitsmiseks;

,.pikendusvod” — igasugune rihm, vo0 vOi samalaadne seade, mis aitab
turvavoo koormuste iilekandel;

,kinnituspunkt” — koht, kuhu turvavod on istmestisteemi voi traktori kiilge
mehhaaniliselt kinnitatud;

»istme kinnitus” — kdik vahepealsed abiseadised (nagu liugurid jm), mida
kasutatakse istme ohutuks kinnitamiseks traktori asjaomase osa kiilge;

,Juhi turvasiisteem” — kogu siisteem, mis koosneb turvavoost, istmesiistee-
mist, kinnituspunktidest ja pikendusest, mis kannab turvavod koormuse iile
traktorile;

kasutatavad istme koostisosad” — kdik istme koostisosad, mille mass voib
istme kinnitust (sdiduki aluse kiilge) koormata, kui sdiduk peaks timber
kukkuma.

Katse ldbiviimine

Menetlust kohaldatakse traktori juhi vdi traktoril lisaks juhile viibiva isiku
turvavoo kinnituspunktide stisteemi suhtes.

Kéesoleva menetluse raames tehakse vaid kinnituspunktide staatilisi katseid.

Kui tootja néeb antud kaitsekonstruktsiooni jaoks ette rohkem kui tihe istme,
millel on identsed koostisosad, mis kannavad turvavoode kinnituspunktide
kaudu koormuse iile imbermineku kaitsekonstruktsiooni porandale vdi trak-
tori Sassiile paigaldatud istme kinnitustele, siis on katseiiksusel lubatud
katsetada vaid tihte konfiguratsiooni, mis vastab raskeimale istmele (vt ka
allpool).
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3.1

3.2

Iste peab katsete ajal olema oma kohal ja kinnitatud traktori kinnituspunk-
tile, kasutades koiki vahepealseid abiseadiseid (nagu vedrustus, liugurid
jne), mis kuuluvad komplektse traktori juurde. Kasutada ei tohi muid tdien-
davaid ebastandardseid abiseadiseid, mis aitavad konstruktsiooni tugevdada.

Turvavodde kinnituspunktide tugevuse katsetamisel tuleb kindlaks teha
koormuse halvim stsenaarium, vottes arvesse jargmist:

— kui alternatiivsete istmete mass on vorreldav, siis peavad istme turva-
voode kinnituspunktid, mis kannavad koormuse iile istme konstrukt-
siooni kaudu (nt vedrustussiisteemi ja/voi liugurite kaudu), vastu pidama
palju suuremale katsekoormusele. Seega esindavad nemad tdendoliselt
halvimat stsenaariumi;

— kui rakendatav koormus kandub istme kinnituse kaudu iile sdiduki
Sassiile, siis tuleb istet pikisuunas reguleerida selliselt, et liugurite/kinni-
tusroobaste puhul oleks kattumine minimaalne. See juhtub harilikult siis,
kui iste on koige tagumises asendis, aga kui istme tagumisse asendisse
likkamine on sdiduki teatavate osade tottu piiratud, siis vastab kdige
ebasoodsamale koormusasendile toenéoliselt koige eesmises asendis olev
iste. Jélgida tuleb istme liigutamise ja liugurite/ kinnitusroobastega
seotud kattumiste arvu.

Kinnituspunktid peavad vastu pidama koormusele, mida rakendatakse turva-
voosiisteemile joonisel 1 osutatud seadist kasutades. Katsetingimustele
vastamiseks peavad turvavodde kinnituspunktid neile katsekoormustele
vastu pidama, kui iste on pikisuunas reguleeritud halvima stsenaariumi
asendisse, Kui katsetiksus ei suuda istme voimalike asendite hulgast kind-
laks teha halvimat stsenaariumi rakendatakse katsekoormust, kui iste on
reguleeritud pikisuunas keskasendisse. Vedrustatud istme puhul peab iste
olema vedrustus kidigu keskpunktis, kui see ei ldhe vastuollu istme tootja
selgelt sdtestatud juhistega. Kui istme reguleerimise kohta on olemas eriju-
hised, siis tuleb neid jilgida ja need aruandes tépsustada.

Pérast istmesiisteemile koormuse rakendamist ei tohi koormuse rakendamise
seadet Uimber paigutada, et kompenseerida muutusi, mis vdivad esineda
koormuse rakendamise nurgas.

Koormuse rakendamine suunaga ette

Tombejoudu rakendatakse suunaga ette ja iilespoole horisontaalselt 45 + 2°
nurga all, nagu on osutatud joonisel 2. Kinnituspunktid peavad vastu
pidama tdombejoule 4 450 N. Kui turvavoodele rakendatud joud kantakse
istme kaudu ile sdiduki Sassiile, siis peab istme kinnitus vastu pidama
sellele joule pluss tdiendavale joule, mis vordub kdigi kasutatavate istme
koostisosade massi neljakordse gravitatsioonijouga, mida rakendatakse hori-
sontaalselt 45° + 2° nurga all suunaga ette- ja iilespoole, nagu on osutatud
joonisel 2.

Koormuse rakendamine suunaga taha

Tdmbejoudu rakendatakse suunaga taha ja tilespoole horisontaalselt 45° + 2°
nurga all, nagu on osutatud joonisel 3. Kinnituspunktid peavad vastu pidama
tombejdule 2 225 N. Kui turvavoddele rakendatud joud kantakse istme kaudu
ile sdiduki Sassiile, siis peab istme kinnitus vastu pidama sellele joule pluss
tdiendavale joule, mis vordub koigi kasutatavate istme koostisosade massi
kahekordse gravitatsioonijouga, mida rakendatakse horisontaalselt 45° + 2°
nurga all suunaga taha- ja iilespoole, nagu on osutatud joonisel 3.
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vB
Molemad tdmbejoud jagatakse vordselt kinnituspunktide vahel.
3.3. Turvavod lukustuse avamise joud (kui tootja seda nduab)
Turvavod lukustus peab avanema koormuse rakendamisel maksimaalse
jouga 140 N. See ndue on tdidetud nende turvavédde puhul, mis vastavad
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 16 voi ndukogu direktiivis
77/541/EMU sitestatud nduetele (1).
VM1
3.4. Katse tulemus
Aktsepteerimistingimused
Stisteemi koostisosa ja kinnituspunkti piirkonna jadvkahjustus on lubatud
punktides 3.1 ja 3.2 tapsustatud joudude rakendamisel. Lubatud ei ole aga
tikski viga, mis vdimaldaks turvavoosiisteemil, istmesiisteemil voi istme
reguleerimise lukustusmehhanismil avaneda.
Istme regulaator voi lukustusseadis ei pea katsekoormuse rakendamise jérel
olema tookorras.
VB

Joonis 1

Koormuse rakendamise seade

Riidega kaetud 25 mm
pasksune vahtkumm R 50

Mootmed millimeetrites —e———-— Alternatiivne disain

Mdrkus: mddtmed, mida ei ole ndidatud, voib selle katseseadme puhul vabalt
valida ning need ei mdjuta katse tulemusi.

(1) Noukogu direktiiv 77/541/EMU, 28. juuni 1977, mootorsdidukite turvavoosid ja turva-
siisteeme  kisitlevate liikmesriikide &igusaktide iihtlustamise kohta (EUT L 220,
29.8.1977. lk 95).
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Joonis 2

Koormuse rakendamine suunaga iiles ja ettepoole

Katsekoormus

G b s

Joonis 3

Koormuse rakendamine suunaga iiles ja tahapoole

Karsekoormus

C. TURVAVOODE KINNITUSPUNKTIDE SUHTES KOHALDATAVAD
TAIENDAVAD NOUDED (ALTERNATIIVINA PUNKTIDES B JA D

SATESTATUD NOUETELE)

Turvavodde kinnituspunktidega varustatud T- ja C-kategooria sodidukid, mis
vastavad standardi ISO 3776-2:2013 nduetele, loetakse kdesoleva lisaga koos-

kolas olevaks.

D. TURVAVOODE KINNITUSPUNKTIDE SUHTES KOHALDATAVAD
TAIENDAVAD NOUDED (ALTERNATIIVINA PUNKTIDES B JA C

SATESTATUD NOUETELE)

Turvavodde kinnituspunktidega varustatud T- ja C-kategooria sdidukid, mida on
katsetatud ja millele on antud katsearuanne URO Euroopa Majanduskomisjoni

eeskirja nr 14 alusel, loetakse kédesoleva lisaga kooskolas olevaks.

Selgitavad mdrkused XVIII lisa kohta

1. Vilja arvatud numeratsioon, on punktis B sitestatud nduded identsed OECD
pollu- ja metsamajanduslike traktorite kaitsekonstruktsioonide ametlike katsete
(staatiline katse) standardiseeritud juhistes esitatud tekstiga (OECD standard 4,

2015. aasta véljaanne, juuli 2014).
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XIX LISA

Turvavoode suhtes kohaldatavad nouded

1. Umbermineku kaitsekonstruktsiooniga varustatud T- vdi C-kategooria sdidu-
kitele peavad olema paigaldatud turvavood ja need peavad vastama standardis
ISO 3776-3:2009 sitestatud nduetele.

2. Punktis 1 sétestatud nGuete alternatiivina loetakse kéesoleva lisaga kooskdlas

olevaks timbermineku kaitsekonstruktsiooniga varustatud T- vdi C-kategooria
soidukid, mida on katsetatud ja millele on antud katsearuanne URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 16 alusel.
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XX LISA

Libistavate esemete eest ette nihtud kaitse suhtes kohaldatavad nouded

1. Metsamajanduslikud T- ja C-kategooria sdidukid peavad vastama standardis
ISO 8084:2003 sitestatud nouetele lébistavate esemete eest ette ndhtud kaitse
kohta.

2. Kdik muud T- ja C-kategooria sdidukid, mis on varustatud ldbistavate esemete
vastase kaitsega, peavad vastama URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 43 (') 14. lisa punktis 1 sétestatud nduetele turvaklaasi kohta.

(") ELT L 230, 31.8.2010. Ik 119.
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2.2.

3.1

3.2.

XXI LISA

Viljalaskesiisteemide suhtes kohaldatavad néuded

Mboisted

Kéesolevas lisas kasutatakse mdistet ,,véljalaskesiisteem”, mis on véljalaske-
toru, paisumiskambri, véljalaskesummuti ja saastetdrjeseadme kombinat-
sioon.

Uldnéuded

. Viljalasketoru peab asetsema nii, et heitgaasid ei saaks tungida kabiini.

Viljalasketoru osad, mida juht vaib tavakiitamise kdigus puudutada, nagu
on kirjeldatud XVII lisa punktis 6.1, peavad olema kaitstud eraldaja, piirde
vOi vorega, et viltida juhusliku kokkupuute voimalust kuumade pindadega.

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite suhtes kohaldatakse jargmisi
noudeid:

Baastasandi ees, mis asub sdiduki pikitelje suhtes tdisnurga all ja libib
koormamata pedaali (siduri voi sdidupiduri) keskosa, tuleb heitgaasisiisteemi
viaga kuumi osi kaitsta iilemises tsoonis (700 mm maapinnast) 300 milli-
meetri ulatuses ja alumises tsoonis 150 millimeetri ulatuses (vt joonis 1).
Kiilgsuunas on kaitstav ala piiratud traktori valiskontuuridega ja heitgaasi-
siisteemi véliskontuuridega.

Heitgaasisiisteemi vidga kuumad osad, mis jooksevad lédbi astmelaua alt,
peavad olema vertikaalsuunas kaetud voi peab olema kindlustatud muul
viisil termokaitse.

Joonis 1

(Mootmed millimeetrites)

Baastasand
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XXII LISA

Kasutusjuhendi suhtes kohaldatavad nouded

1. Kasutusjuhend peab olema kooskdlas standardis ISO 3600:1996 sitestatud
nduetega, vilja arvatud punkt 4.3. (Seadme identifitseerimisandmed).

2. Lisaks peab kasutusjuhend sisaldama asjaomast teavet jargmise kohta:

a) istme ja vedrustuse reguleerimine vastavalt juhi ergonoomilisele asen-
dile juhtseadiste suhtes ning iildvibratsioonist tulenevate ohtude
vihendamiseks;

b) Kkiittesiisteemi, ventilatsiooni ja kliimaseadme kasutamine ja reguleeri-
mine, kui need on olemas;

c) mootori kidivitamine ja seiskamine, sealhulgas ohutu kéivitamise/seis-
kamise pohimdtted, holmates kisipidurit, juhtseadiste neutraalsesse
asendisse panekut ja votme eemaldamist;

d) varuviljapadsude asukohad ja avamismeetodid,;

e) traktorisse sisenemise ja sellest vdljumise juhised,

f) ohupiirkond keskliigendiga traktori podrdetelje ldhedal;
g) eritdoriistade kasutamine, kui need on olemas;

h) remondi- ja hooldustodde ohutud meetodid, sealhulgas puhastamine ja
korgtdod,

i) teave hiidrauliliste voolikute kontrollimise sageduse kohta;
j) juhised traktori pukseerimiseks;

k) juhised tungraudade ohutu kasutamise ja nende soovituslike toetus-
punktide kohta;

1) akude ja kiitusepaagiga seotud ohud;

m) traktori kasutamise keeld olukordades, kus on {imbermineku oht,
mirkega, et loetelu ei ole ammendav;

n) kuumade pindadega seotud ohud, sealhulgas jadkrisk oli voi jahutus-
vedeliku lisamisel kuumale mootorile voi jouiilekandele;

0) langevate esemete eest kaitsvate konstruktsioonide (kui need on
olemas) kaitsetase;

p) ldbistavate esemete eest juhti kaitsva konstruktsiooni (kui need on
olemas) kaitsetase;

q) hoiatused juhuslike kontaktide eest elektri ohuliinidega;
r) pikseloogid;
s) porikaitse kiilgpdllede korrapdrane puhastamine;

t) rehvidega seotud ohud, sealhulgas rehvide késitlemine, parandamine,
liigne tdis pumpamine ja paigaldamine;

u) stabiilsuse vdhenemine seoses raskete kinnitatud tarvikute kasutami-
sega korgel;

v) tmbermineku oht kaldpinnal voi konarlikul pinnasel sdites;
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w) reisijate vedu ainult heaks kiidetud kaassditjaistmetel;

x) soiduki kasutamine ainult asjaomase koolituse ldbinud juhi poolt;

y) teave sOiduki ohutu laadimise kohta;

z) teave pukseerimise kohta: puksiirvahendi kinnituskoht ja tingimused
ohutuks pukseerimiseks;

aa) teave aku isolaatorite kasutamise koha ja tingimuste kohta (mehhaa-
nilised seadised, elektriliilitid voi elektroonilised siisteemid);

ab

~

turvavodde ja muud liiki juhi turvasiisteemide kasutamine;

ac) automaatjuhtimissiisteemiga traktorite puhul asjaomased juhised ja
teave ohutuse kohta;

ad) kokkukdiva timbermineku kaitsekonstruktsiooniga sdidukite puhul
teave kokkukdiva konstruktsiooni ohutu kasutamise kohta, sealhulgas
kaitseraami liles tostmine ja alla laskmine ning piistisesse asendisse
lukustamine;

ae) kokkukdiva iimbermineku kaitsekonstruktsiooniga sodidukite puhul
hoiatus sellise sdiduki iimbermineku tagajargede kohta, kui kaitseraam
on alla lastud olekus;

af) kokkukdiva tmbermineku kaitsekonstruktsiooniga sodidukite puhul
nende olukordade kirjeldus, mil kaitseraam peaks olema kokku
pandud (nt hoone sees, viljapuuaias, humalaaias vdi viinamarjaistan-
duses tootamine) ja meeldetuletus, et {ilalnimetatud iilesannete 10pe-
tades tuleb kaitseraam taas iiles tosta;

ag) teave maardepunktide asukohtade, ohutu méairdeprotsessi ja madrimise
sageduse kohta (kord pdevas/kuus/aastas);

ah) teave istmete miinimumnouete ja nende sdidukiga sobivuse kohta, et
vastata punktis 5 sdtestatud vibratsioonideklaratsiooni véartustele.

Lisateave paigaldatavate seadmete, haagiste ja vahetatavate jirelveetavate
seadmete ithendamise, eemaldamise ja nendega toGtamise kohta

Kasutusjuhend peab sisaldama jérgmist:

a) hoiatus rangelt jargida traktorile paigaldatavate voi jdrelveetavate sead-
mete vOi haagise kasutusjuhendis antud juhiseid ning mitte todtada
kombinatsiooniga traktor-seade voi traktor-haagis, kui koiki juhiseid
ei ole jargitud;

b) hoiatus hoiduda eemale kolmepunktilise rippseadise ja haagiskonksu
(kui see olemas on) alast selle juhtimise ajal;
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<)

d)

g)

h)

i)

k)

m

Z

0)

hoiatus, et traktorile paigaldatud seadmed tuleb enne traktori juures
lahkumist lasta maapinnale;

kaitusvolli veovollide kiirus sdltuvalt traktorile paigaldatud voi jarel-
veetavast sdidukist;

ndue kasutada iksnes piisavate kaitsete ja kilpidega kéitusvolli
veovolle ning kui kilp on traktorilt eemaldatud, siis katta see kinni;

teave hiidrauliliste haakeseadmete ja nende otstarbe kohta;

teave kolmepunktilise tdstemehhanismi maksimaalse tostevoime kohta
ja teave kolmepunktilise tdstemehhanismi lateraalse ja vertikaalse
fikseerimise kohta teel liikumiseks;

teave kogumassi, teljekoormuste, rehvide kandevdime ja vajaliku
miinimumballasti kindlaksmédramise kohta;

teave lisaraskuste kasutamise, paigaldamise, eemaldamise ja hoolda-
mise kohta;

teave olemasolevate haagise pidurdussiisteemide ning nende tihildu-
vuse kohta jarelveetavate sdidukitega;

tagumise haakeseadme suurim vertikaalne koormus sdltuvalt tagumise
rehvi suurusest ja haakeseadme liigist;

teave kaitusvolli veovollidega rakenduste kasutamise kohta ning selle
kohta, et vollide tehniliselt vdimalik kalle sdltub kaitsepiirde ja liik-
umisruumi kujust ja suurusest, sealhulgas konkreetsed juhised ning
hoiatused seoses jargmisega:

i) kéitusvollidega iihendamine ja nende kiiljest vabastamine;

i) tagumise kditusvolliga tihendatud vahendite vOi masinate kasuta-
mine;

iii) vdhendatud mdoodtmetega 3. thiipi kditusvolli kasutamine, kui
kohaldatav, ja kaitsepiirde vdhendatud mootmetega seotud taga-
jérjed ja ohud,

andmesildil olevate suurimat lubatud veetavat massi Kkaisitlevate
andmete kordamine;

hoiatus hoiduda eemale traktori ja jarelveetava sdiduki vaheliselt alalt;

traktorite puhul, millele on paigaldatud masinad, kasutusjuhendis
ndutud teave paigaldatud masinate kohta kooskdlas direktiiviga
2006/42/EU.

Miiradeklaratsioon

Kasutusjuhendis tuleb esitada miiratase juhi korva juures, mis on
moddetud vastavalt XIII lisale.
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6.1.
6.1.1.

6.1.2.

6.2.
6.2.1.

6.2.2.

Vibratsioonideklaratsioon

Kasutusjuhendis tuleb esitada vibratsioonitaseme véértus, mis on
moddetud vastavalt XIV lisale.

Too6reziimid

Kasutusjuhendis peab olema asjaomane teave, mis vdimaldab traktori
ohutut kasutamist jargmistes todolukordades:

a) too frontaallaaduriga (kukkuvate esemete oht);

b) kasutamine metsanduses (langevate ja/vdi ldbistavate esemete oht);

c) too traktorile paigaldatava voi jérelveetava pollupritsiga (ohtlike ainete
oht).

Erilist tahelepanu tuleb kasutusjuhendis poorata traktori kasutamisele koos
eespool nimetatud seadmetega.

Frontaallaadur

Kasutusjuhendis tuleb esitada iilevaade ohtudest, mis on seotud frontaal-
laaduriga to6tamisel, ning selgitada, kuidas neid ohte viltida.

Kasutusjuhendis tuleb ndidata traktori kere kinnituspunktid, kuhu frontaal-
laadur tuleb paigaldada, ning kasutatavate seadmete suurus ja kvaliteet.
Kui selliseid kinnituspunkte ei ole ette ndhtud, siis keelatakse kasutusju-
hendiga frontaallaaduri paigaldamine.

. Programmeeritavate hiidrauliliste jérjestikfunktsioonidega traktorite puhul

tuleb esitada teave selle kohta, kuidas tihendada laaduri hiidraulikat nii, et
konealune funktsioon ei oleks sisse liilitatud.

Kasutamine metsanduses

Kui traktorit kasutatakse metsanduses, hdolmavad kindlaks tehtud ohud
jérgmist:

a) Umberkukkuvad puud, niiteks juhul, kui traktori tagaossa on paigal-
datud greiferkraana;

b) juhikabiini ldbistavad esemed, eelkdige juhul, kui traktori tagaossa on
paigaldatud vints;

c¢) kukkuvad esemed nagu oksad, palgid voi puuoksad;

d) tootingimused jarskudel kallakutel voi konarlikul maastikul.

Kasutusjuhendis tuleb esitada jargmine teave:

a) punktis 6.2.1 kirjeldatud ohtude olemasolu;

b) voimalikud lisaseadmed, mille abil neid ohte voib viltida;

c) traktori kinnituspunktid, kuhu on vdimalik kinnitada kaitsekonstrukt-
sioonid, ning selleks kasutatavate seadmete suurus ja kvaliteet. Kui
sobivate turvatarindite kinnitamiseks ei ole vahendeid ette néhtud,
siis tuleb see dra maérkida;
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6.3.

d) paigaldatud kaitsekonstruktsioonid, mis voivad koosneda raamist, mis
kaitseb juhtimiskeskust timberkukkuvate puude eest, voi (vorkudest)
voredest kabiini uste, katuse ja akende ees jne;

e) langevate esemete eest kaitsva konstruktsiooni kaitsetase, kui see on
olemas.

Pollupritsid (ohtlike ainete vastane kaitse)

. Pollupritsiga traktori kasutamise puhul hdlmavad kindlaks tehtud ohud

jargmist:

a) ohtlike ainete kasutamisega seotud ohud traktoril, mis on varustatud
kabiiniga voi mitte;

b) kabiini sisenemise ja sealt viljumisega seotud ohud, kui pritsitakse
ohtlikke aineid;

¢) juhtimisruumi voimaliku saastumise oht;

d) kabiini puhastamise ja ohufiltrite hooldusega seotud ohud.

. Kasutusjuhendis tuleb esitada jargmine teave:

a) vdhemalt punktis 6.3.1 kirjeldatud ohtude olemasolu;

b) ohtlike ainete eest kaitstuse tase kabiini ja filtri abil. Eelkdige peab
olema esitatud standardites EN 15695-1:2009 ja EN 15695-
2:2009/AC 2011 ndutud teave;

c) teave kabiini Ohufiltri valiku, puhastamise ja vahetamise intervallide
kohta, et tagada pidev kaitse ohtlike ainete eest. Sealhulgas ka teave
selle kohta, kuidas nimetatud toiminguid ohutult ja tervist ohtu sead-
mata 14bi viia;

d) juhised juhtimisruumi saastumata hoidmise kohta, eelkdige juhtudel,
kui traktorit kasutatakse koos isikukaitsevahenditega;

e) meeldetuletus, et ohtlike ainete pritsimise ohutuks teostamiseks on vaja
kinni pidada ohtliku aine sildil esitatud nduetest ja veetavale pritsile
kinnitatud juhistest.
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XXIII LISA

Kontrolliseadmete, sealhulgas juhtsiisteemide, hidaseiskamisseadiste ja
automaatsete seiskamisseadiste ohutuse ja tookindluse suhtes kohaldatavad

nouded

LIIDETE LOETELU

Liite number Liite pealkiri

Joonised

Keerulised elektroonilised sdiduki juhtsiisteemid, mis peavad
vastama URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja 79 6. lisa
sitetele

1.1.

1.2.

1.2.1.

1.2.2.

1.2.3.

Uldnéuded

Juhtseadised peavad olema kergesti ligipddsetavad ega olla ohtlikud
nende kasutajale, kellel peab olema voimalik kéditada juhtseadised
raskusteta ja ohutult. Need peavad olema konstrueeritud ja paigutatud
voi kaitstud nii, et oleks vélistatud tahtmatud liilitused, liigutused voi
muud toimingud, mis vdiksid olla ohtlikud.

» M1 Juhtseadised peavad vastama punktides 1.2.1. kuni 1.2.4. esitatud
asjakohastele paigaldamise, asukoha, késitsemise ja tdhistamisega seotud
nduetele. € Muud korraldused on lubatud juhul, kui tootja tdestab, et
neil on kédesolevas lisas esitatud nduete tditmisega samavéadrne tulemus.

Juhtseadised nagu roolirattad voi juhthoovad, kédigukangid, juhtkangid,
vindad, pedaalid ja liilitid tuleb valida, kujundada, chitada ja paigaldada
selliselt, et nende aktiveerimisjoud, t6omaht, asukoht, toomeetod ja
varvikood on kooskdlas standardiga ISO 15077:2008 ja vastavuses
selle standardi A ja C lisa sétetega.

Késijuhtseadiste minimaalne vahekaugus peab olema kooskolas stan-
dardi ISO 4254-1:2013 punktiga 4.5.3. See ndue ei kehti sdrmedega
kasitsetavate juhtseadiste kohta nagu vajutatavad nupud voi elektriliilitid.

Pedaalid peavad olema piisava suurusega ning peavad olema paigutatud
piisava vahega. Pedaalidel peab olema libisemiskindel pind ja neid peab
olema lihtne puhastada.

Et juhti mitte segadusse ajada, peavad siduril, piduril ja gaasipedaalil
olema mootorsdidukiga sarnased funktsioonid ja paigutus, vilja arvatud
jargmised soidukid:

a) sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukid, mis peavad vastama stan-
dardi EN 15997:2011 nduetele gaasipedaali ja késisiduri kohta;

b) T- vdi C-kategooria sdidukid, mille liikumas hoidmiseks on vajalik
parema pedaali piisiv aktiveerimine (nt gaasipedaali ja variaatorjouii-
lekande sodidukid voi kahe pedaali, edasi- ja tagurpidi sditmiseks,
ning hidrostaatilise iilekandega sdidukid);
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1.2.4.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.6.

3.1

3.2.

¢) C-kategooria sdidukid, mille suurim valmistajakiirus on alla 15 km/h
ja millel on késitsi juhitavad hoovad diferentsiaaljuhtimise kontrolli-
miseks;

Kinnise kabiinita traktorite puhul peab juurdepdds maapinnalt sisemiste
juhtseadiste juurde olema piiratud, eelkdige tuleb viltida voimalust
pddseda tagumise kaitusvolli sisemise juhtseadise kolmepunktilise tdste-
mehhanismi juhtseadise ja kditamise juhtseadise juurde piirkonnast, mis
on piiratud porikaitse siseserva ldbivate vertikaalsete tasapindadega (vt
joonis 3).

Juhtseadiste tuvastamine

Juhtseadiste tuvastamiseks kasutatud tdhised peavad vastama XXVI lisa
1. jaotises sétestatud nduetele.

Tahiseid, mida ei ole sitestatud XXVI lisas, voib kasutada muudel
otstarvetel, eeldusel, et puudub oht neid nimetatud lisas niidatutega
segamini ajada.

Téhis peab asuma juhtseadisel vdi selle vahetus ldheduses.

Téhised peavad taustast selgesti eristuma.

Juhtseadised vdivad olla ndidatud piktogrammidel kooskdlas XXVI
lisaga ja kasutusjuhendis peavad olema vastavad kasutusjuhised.

Mootori ohutu kiivitamine

Mootori kdivitamine peab olema vilistatud juhul, kui sellega kaasneb
oht traktori v3i selle kiilge tihendatud tarviku vdi seadme kontrollima-
tuks liitkumahakkamiseks.

See punktis 3 toodud noue loetakse tdidetuks, kui mootorit saab kaivi-
tada vaid jérgmistel juhtudel:

sidurimehhanism on lahutatud ja vdhemalt {iks jirgmistest soiduki
iilekandestisteemi juhtseadistest on neutraalasendis:

— suunavahetuse juhtkang voi

— kaigukang voi

— tookauguse valiku juhtkang.

Kui tegemist on hiidrostaatilise iilekandega sdidukiga voi sdidukiga,
millel on hiidrostaatilise osaga iilekanne, tuleb punktis 3.1 sétestatud
nduet, et mootorit saab kdivitada iiksnes juhul, kui sidurimehhanism
on lahutatud, tolgendada nii, et mootorit saab kiivitada iiksnes juhul,
kui tilekande juhtseadis on neutraalasendis v&i rohuta.

Juhul kui juht saab maapinnal seistes (nt traktori korval) mootori kéivi-
tada ja tdita samal ajal punktis 3.1 sdtestatud mootori ohutu kéivitamist
tagavaid ndudeid, aktiveeritakse mootori kéivitamiseks iiks tdiendav
juhtseadis.
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3.3.

6.2.

6.2.1.

6.2.2.
6.2.2.1.

6.2.2.2.

Mootori kiivitamise liitmikud peavad olema kaitstud, et ennetada selle
solenoidi liigutamist tavaliste tooriistadega (nt kruvikeeraja).

Mootori seiskamise juhtseadis

Selle seadise rakendamine peab mootori seiskama ilma juhipoolse fiiiisi-
lise pingutuseta; mootori automaatne uuesti kdivitumine peab olema
vilistatud.

Kui mootori seiskamise juhtseadis ei ole ihitatud kéiviti juhtseadisega,
peab mootori seiskamise juhtseadise vérv olema selgelt eristuv taustast ja
ilejadnud juhtseadistest. Kui seiskamisseadiseks on nupp, peab see
olema punast varvi.

Diferentsiaaliluku juhtseadis

Juhtseadise tdhistamine on kohustuslik. Diferentsiaaliluku funktsioneeri-
mist tuleb selgesti ndidata, kui see ei ole arusaadav juhtseadise asendist.

Kolmepunktilise tdstemehhanismi juhtseadis(ed)

Kolmepunktilise tdostemehhanismi juhtseadis(ed) peab (peavad) olema
paigaldatud kas nii, et oleks tagatud tostmis- ja langetamismanddvrite
ohutu sooritamine, ja/vdi peavad automaathaakeseadised olema tdste-
seadmete iihendusseadmetele paigaldatud nii, et juhtseadise kasutaja
viibimine traktori ja seadmete vahel ei oleks vajalik. Sellis(t)e juhtsea-
dis(t)e olemasolu peab olema &ra niidatud.

Ohutusnduded veetavate tooriistade tOstmise ja langetamise kohta
loetakse tdidetuks, kui on tdidetud jargmised tingimused.

Pohijuhtseadised

Pohijuhtseadis(ed) ja hoovastik peab (peavad) olema paigutatud voi
kaitstud nii, et seistes traktori ja tdstetud seadme vahel maapinnal, ei
ulatu seadmete vOi hoovastiku kasutaja nendeni, voi peab (peavad)
olema paigaldatud viline (viélised) juhtseadis(ed).

Vilised juhtseadised

Kolmepunktilise hiidraulilise tdstemehhanismi (kui see olemas on) tagu-
mised vilised juhtseadised peavad olema paigaldatud nii, et juht saaks
neid kiitada véljaspool tagumist ohutsooni (joonis 1). Nimetatud ndue
loetakse tdidetuks, kui seadised asuvad viljaspool piirkonda, mis on
piiratud porikaitse siseserva ldbivate vertikaalsete tasapindadega, ja

a) horisontaalne vahemaa on vdhemalt 550 mm kditusvolli teljest voi
kui see ei ole tehniliselt vdimalik, siis porikaitse/poritiiva valiskiiljel;

b) maksimaalne korgus maapinnast on 1800 mm voi kui see ei ole
tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm.

Kolmepunktilise tdstemehhanismi eesmised vilimised juhtseadised
peavad asuma véljaspool eesmist ohutsooni (joonis 2) ja maapinnast
mitte korgemal kui 1 800 mm voi kui see ei ole tehniliselt voimalik,
siis 2 000 mm

ja
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6.2.2.3.

6.2.2.4.

6.2.3.

6.2.4.

7.2.

7.3.

7.4.

7.4.1.

7.4.2.

7.4.3.

7.4.4.

kolmepunktilist hiidraulilist tdstemehhanismi kéitatakse juhtseadistega,
mis vdimaldavad igakordsel kiitamisel maksimaalset litkumisulatust
kuni 100 mm. Mddtepunktid moodustuvad sellisel juhul kolmepunktilise
haakeseadme alumiste hoobade haakepunktidest

kolmepunktilist hiidraulilist tdstemehhanismi kiitatakse juhtseadistega,
mis tootavad ainult seni, kuni liilitit sees hoitakse.

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorid

T2/C2- ja T4.1/C4.1-kategooria traktorite puhul peavad pohijuhtseadised
asuma vertikaaltasandi ees, mis ldbib istme vordluspunkti S, kui iste on
keskmises asendis.

Muud véimalused on lubatud juhul, kui tootja tdestab, et nende mdju on
punktides 6.2.1. kuni 6.2.3. esitatud nduetega samavéirne.

Kiitusvolli juhtseadised

Kaitusvolli juhtseadised tuleb projekteerida nii, et tahtmatu kéivitamine
oleks valistatud.

Kaitusvolli juhtseadised tuleb selgelt tihistada kollase vérviga ja neid ei
tohi segi ajada teiste juhtseadistega, kui need olemas on (nt kolmepunk-
tilise tostemehhanismi juhtseadis, hiidrauliline juhtseadis).

Mootorit ei saa kiivitada, kui kditusvoll on sisse liilitatud.

Kaitusvolli peab alati olema voimalik vélja lilitada juhiistmelt. See ndue
kehtib ka seotud kaitusvollide viliste juhtseadis(t)e kohta, kui need on
paigaldatud. Viljaliilitusfunktsioon peab alati olema koigi muude toimin-
gute suhtes ilimuslik.

Téiendavad nouded kéitusvolli vilimiste juhtseadiste suhtes, kui need on
paigaldatud

Kaivitamise juhtseadis peab olema isetagastuv vidhemalt kiivitamise
esimese kolme sekundi jooksul.

Viiteaeg juhtseadis(t)e kdivitamisest kavandatud toiminguni ei vdi olla
pikem tehnilise sisseliilitamise/viljaliilitamise ajast. Kui nimetatud aeg
iletatakse, peab jouvdtuiiksus automaatselt vilja lilituma.

Kaitusvolli vélimine (védlimised) juhtseadis(ed) ja juhiistme juures asuv
juhtseadis ei tohi teineteist vastastikku mdjutada.

Tagumise kéitusvolli vdlimine (vilimised) juhtseadis(ed), kui see (need)
olemas on, peavad olema paigaldatud nii, et juht saaks neid kiitada
véljaspool tagumist ohutsooni (joonis 1). Nimetatud nduded loetakse
tdidetuks, kui vélimised juhtseadised asuvad véljaspool piirkonda, mis
on piiratud porikaitse siseserva ldbivate vertikaalsete tasapindadega ja
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7.4.5.

7.4.6.

7.4.6.1.

8.2.

a) horisontaalne vahemaa on vdhemalt 550 mm kéitusvolli teljest voi
kui see ei ole tehniliselt vdimalik, siis porikaitse/poritiiva viliskiiljel;

b) maksimaalne korgus maapinnast on 1800 mm voi kui see ei ole
tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm.

Eesmise kiitusvolli vdlimine (vélimised) juhtseadis(ed), kui see (need)
olemas on, peavad asuma viljaspool eesmist ohutsooni (vt joonis 2) ja
maapinnast mitte kdrgemal kui 1 800 mm voi kui see ei ole tehniliselt
voimalik, siis 2 000 mm.

Vilimine kiitusvolli peatamise nupp (punane vdi kollane) peab asuma
véljaspool joonistel 1 ja 2 kindlaks méaratud ohutsoone.

Vilimine kiitusvolli peatamise nupp (punane voi kollane) peab peatama
samaaegselt kolmepunktilise tdstemehhanismi, kui punktis 6.2.2.4 sétes-
tatud nouded ei ole kooskdlas punktiga 6.2.4 tdidetud.

Kaugjuhitava klapi juhtseadis

Tagumised kaugjuhitava klapi juhtseadised, kui need olemas on, peavad
olema paigaldatud nii, et juht saaks neid kiitada viljaspool tagumist
ohutsooni (joonis 1). Nimetatud nduded loetakse tdidetuks, kui valimised
juhtseadised asuvad viljaspool piirkonda, mis on piiratud porikaitse sise-
serva ldbivate vertikaalsete tasapindadega ja

a) horisontaalne vahemaa on vdhemalt 550 mm kditusvolli teljest voi
kui see ei ole tehniliselt vdimalik, siis porikaitse/poritiiva viliskiiljel;

b) maksimaalne kdrgus maapinnast on 1800 mm voi kui see ei ole
tehniliselt voimalik, siis 2 000 mm.

Kaugjuhitava klapi eesmised juhtseadised, kui need olemas on, peavad
asuma viljaspool eesmist ohutsooni (vt joonis 2) ja maapinnast mitte
kdrgemal kui 1800 mm v3i kui see ei ole tehniliselt vdimalik, siis
2 000 mm.

Juhi kohaloleku kontroll
Juhi kohaloleku kontroll seoses seisupiduriga

Kui vilja arvata sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukid, mis nduavad
aktiivset juhiasendit, peab T- ja C-kategooria traktoritel olema kuuldav
ja ndhtav alarm, mis hoiatab juhti, kui ta juhikohalt lahkub ja seisupidur
ei ole peale pandud. See kuuldav ja ndhtav alarm aktiveerub siis, kui
siisteem tuvastab, et juht ei ole juhikohal ja seisupidurit ei ole peale
pandud. Alarmi kestus ei tohi olla alla 10 sekundi. Alarm liilitub
vélja, kui slisteem tuvastab, et juht on juhikohal tagasi alarmi kestuse
jooksul voi kui seisupidur selle aja jooksul peale pannakse.

Aktiivset juhiasendit ndudvatel sdidukitel peab olema kuuldav ja nahtav
alarm, mis hoiatab juhti, kui see lahkub juhikohalt, kui sdiduk seisab ja
seisupidur voi seisulukk ei ole peal. See kuuldav ja nahtav alarm akti-
veerub siis, kui siisteem tuvastab, et juht ei ole juhikohal ja seisupidurit
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9.2.

10.

11.

12.

voi seisulukku ei ole peale pandud. Alarmi kestus ei tohi olla alla 10
sekundi. Alarm lilitub vélja, kui slisteem tuvastab, et juht on juhikohal
tagasi alarmi kestuse jooksul voi kui seisupidur voi seisulukk selle ajal
jooksul peale pannakse.

Juhi kohaloleku kontroll seoses kaitusvolliga

T- ja C-kategooria soidukite statsionaarne kditusvolli sisse liilitumine
toimub juhi tahtliku késu abil, kui sdiduk ei liigu.

Kui juht lahkub juhikohalt, kui kditusvoll on aktiveeritud ja sdiduk ei
liigu, siis peab kditusvoll 7 sekundi pérast automaatselt vilja liilituma.
Kaitusvolli automaatne viljaliilitus ei mdjuta negatiivselt ohutusega
seotud funktsioone (nt pidurdamine). Kaiitusvolli taaskdivitamine on
voimalik ainult juhi tahtliku tegevuse tagajérjel.

Automaatjuhtimissiisteem

Traktorite (T- ja C-kategooria) automaatjuhtimissiisteemid peavad olema
kooskodlas standardi ISO 10975:2009 nduetega.

Soidukite komplektsed elektroonilised juhtsiisteemid

Komplektsed elektroonilised juhtsiisteemid, mis on loetletud 2. liites ja
miratletud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 79, peavad
vastama nimetatud eeskirja 6. lisa sétetele.

Virtuaalterminalid

Virtuaalterminalidega seotud juhtseadised peavad vastama standardi ISO
15077:2008 lisas B sitestatud nduetele.
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1. liide

Joonised

Joonis 1

Tagumine ohutsoon, kus asuvad hiidraulilise kolmepunktilise tdstemehhanismi, kiitusvolli ja
kaugjuhitava klapi juhtseadised (kolm véimalikku asukohta: A, B vdi C)

Soidusuund

[ Tagumine poritiib

I]]] PTO ™=  Ala, kus vdivad asuda
juhtseadised

550 mm

Joonis 2

Eesmine ohutsoon, kus asuvad hiidraulilise kolmepunktilise tdstemehhanismi,
kaitusvolli ja kaugjuhitava klapi juhtseadised Pealtvaates on eesmine ohutsoon
vordhaarse trapetsi kujuline piirkond, mille kaldus kiiljed on kolmepunktilise
tostemehhanismi harud, lithem alus on traktori kere esiotsa projektsioon ja
pikem alus on joon, mis ldbib kolmepunktilise tdstesiisteemi harude otsi.

[ Eesmine ohutsoon
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Joonis 3

Kabiinita traktorite piirkond, milles ei ole juurdepiisu tagumisele kiitusvollile ja tagumise
kolmepunktilise téstemehhanismi sisemis(t)ele juhtseadis(t)ele, mis on piiratud porikaitse
siseserva ldbivate vertikaalsete tasapindadega

Joonis 4

Vilimiste juhtseadiste paigutamise nédide, mis ei pretendeeri tiielikkusele

3punktiline
B tostemehhanism [J Kaitusvélli peatamine

B Kiitusvoll O Kaugjuhitav klapp
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2. liide

Keerulised elektroonilised sdiduki juhtimissiisteemid, mis peavad vastama
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 79 6. lisa sitetele

1. Roolimist mdjutavad siisteemid

2. ..
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XXIV LISA

Muude mehhaaniliste ohtude eest ette nihtud kaitse suhtes kohaldatavad
nouded

1. Painduvate hiidrauliliste voolikute asend ja mérgistus

1.1.  Painduvad hitidraulilised voolikud peavad paiknema nii, et oleks vélditud
nende mehhaaniline ja termiline vigastamine.

1.2.  Juhi- vdi kaassoitja istme ldaheduses asuvad painduvad hiidraulilised
voolikud peavad olema paigutatud voi kaitstud nii, et purunemise korral
ei kujuta need endast inimesele ohtu.

1.3.  Painduvad hiidrovoolikud peavad olema selgelt dratuntavad ja kustutama-
tult mérgistatud standardi ISO 17165-1:2007 13. jaos sitestatud nduete
kohaselt.

2. R-kategooria kallutamisvéimega haagised (toed remondi- ja hooldus-
toodeks)

2.1. Kui juht peab seoses remondi- vdi hooldustoodega t66tama masina {iles-
tostetud osade all, siis peab tahtmatu osade allalaskumise véltimiseks
olema paigaldatud mehhaanilised toed voi hiidraulilised lukustusseadmed.

2.1.1. Mehhaaniliste tugede ja hiidrauliliste seadmete korval on lubatud ka teised
vahendid, tingimusel et tagatakse samavédrne voi suurem ohutus.

2.2. Hiidrauliliste seadmete ja mehhaaniliste tugede kontrollimine peab olema
voimalik viljaspool ohutsooni.

2.3.  Mehhaanilisi tugesid ja hiidraulilisi lukusteid peab saama kindlaks teha
vérvi abil, mis on kontrastne masina iildise vdrvitooniga, vdi ohutusmérgi
abil, mis asub kas seadme peal vdi selle vahetus laheduses.

2.4. Toed vdi kasitsi juhitavad hiidraulilised seadmed peavad olema tahistatud
piktogrammidega vastavalt XXVI lisale ja kasutusjuhendis peavad olema
vastavad kasutusjuhised.

2.5.  Mehhaanilised toed

2.5.1. Mehhaanilised toed peavad vastu pidama 1,5 kordsele maksimaalselt toeta-
tavale staatilisele koormusele.

2.5.2. Eemaldatavatel mehhaanilistel tugedel peab olema selleks ette néhtud,
selgelt ndhtav ja eristatav hoiukoht masinal.

2.6. Hidraulilised lukustusseadmed

2.6.1. Hidraulilised lukustusseadmed peavad asuma hiidrosilindril voi olema
sellega tthendatud jdiga voi paindliku voolikuga. Viimasel juhul peavad
lukustusseadet hiidraulilise silindriga itithendavad voolikud olema kons-
trueeritud nii, et nad peaksid vastu arvestuslikust maksimaalsest hiidrauli-
lisest rohust vihemalt neli korda suuremale rohule.
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2.6.2. Maksimaalne nimihiidrorohk tépsustatakse kasutusjuhendis. Selliste paind-

4.2.

like voolikute viljavahetamise tingimused esitatakse samuti kasutusju-
hendis.

Karedad pinnad ja teravad nurgad

Need osad, mis sdidu ajal vdivad juhi vdi reisijatega kokku puutuda, ei
tohi olla inimestele ohtlike teravate servade voi kareda pinnaga.

Miirdepunktid

Miidrdepunktid peavad olema juhile vahetult juurdepddsetavad voi neil
peavad olema jdigad torud vdi painduvad korgsurvevoolikud, et vdimal-
dada méérdeprotsessi ligipadsetavast kohast.

Maiérdeaine lisamise kohad tuleb soidukil selgelt margistada stimbolite,
piktogrammide voi varvikoodiga ja kohtade asukoht ning juhised peavad
olema kirjas kasutusjuhendis.
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XXV LISA

Kaitsepiirete ja kaitseseadiste suhtes kohaldatavad ndouded

. T- ja C-kategooria sdidukid

T- ja C-kategooria sdidukitega seotud mdisted ja nduded on identsed XVII
lisas sdtestatud moistete ja nduetega ajami osiste kaitse kohta

. R- ja S-kategooria séidukid

R- ja S-kategooria sdidukite suhtes kohaldatakse jargmisi XVII lisa noudeid
ajami osiste kaitse kohta:

— punkt 2. Uldnduded

— punkt 3. Ohutud kaugused ohtlike osadega kokkupuutumise véltimiseks:
punktid 3.1 kuni 3.2.6. ja

— punkt 4. Piirete ja tokete tugevusnduded.
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1.1.

1.2.

2.2.

Q)

XXVI LISA

Teabe, hoiatuste ja mirgiste suhtes kohaldatavad néuded

Tihised

XXII lisas juhtseadiste jaoks kasutatavad tdhised ja muud kuvandid peavad
vastama standardi ISO 3767 1. osas (1998+A2:2012) ja vajaduse korral 2.
osas (:2008) sidtestatud nduetele.

Punktis 1.1 sitestatud nducte alternatiivina loetakse kéesoleva lisaga koos-
kolas olevaks sdidukid, mille tdhised vastavad URO Euroopa Majandusko-
misjoni eeskirjas nr 60 sétestatud nduetele.

Piktogrammid
. Ohtu kirjeldavad pildid peavad vastama standardis ISO 11684:1995 sites-

tatud nduetele.

Isikukaitsevahendeid kirjeldavad pildid peavad vastama standardis ISO
7010:2011 sétestatud nduetele.

Hiidraulilised haakeseadised

Traktori taga, ees voi kiilgedel olevad hiidroklapid ja nende iihendused,
voolusuund ning todreziim peavad olema tuvastatavad véarvikoodi ja/voi
numbrite abil, mis on esitatud Oli-, kiituse- kulumis- ja keemiliste ainete
(nagu vietised) suhtes kindlatel maérgistel; selle asukoht, tuvastamine ja
kasutusjuhised peavad olema kirjas kasutusjuhendis.

Tungraua toetuspunktid

Tootja maidrab kindlaks ohutud tungraua toetuspunktid ja maérgib need
selgelt sdidukile (nt piltidena).

Pidurdamisega seotud tiiendavad hoiatussignaalid

Traktoritel peavad piduri rikkest ja torkest teavitamiseks olema jargmised
mirgulambid vastavalt komisjoni delegeeritud maéruse (EL) 2015/68 (1) 1
lisa punktidele 2.2.1.29.1.1 kuni 2.2.1.29.2.1.

Komisjoni delegeeritud masrus (EL) 2015/68, 15.10.2014, millega tdiendatakse Euroopa

Parlamendi ja ndukogu méirust (EL) nr 167/2013 seoses pdllu- ja metsamajandusmasi-
nate tiitibikinnituse saamiseks vajalike pidurdustShususe nduetega (ELT L 17, 23.1.2015,
Ik 1).
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XXVII LISA

Materjalide ja toodete suhtes kohaldatavad nouded

1. Olipaagid ja jahutussiisteemid

Olipaagid ja jahutussiisteemid peavad asuma, olema chitatud, tihendatud ja/voi
suletud nii, et vihendada lekkeohtu, mis voib imbermineku korral juhi jaoks
kahjulik olla.

2. Kabiini materjali polemiskiirus

Kabiinisisese materjali (nagu istme-, seina-, poranda- ja muud katted, kui need
olemas on) pdlemiskiirus ei tohi iiletada 150 mm/min kui neid katsetatakse
kooskdlas standardiga ISO 3795:1989.
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4.2.

4.3.

XXVIII LISA

Akude suhtes kohaldatavad nouded

Akud peavad olema paigutatud nii, et neid saab korralikult hooldada vdi
vahetada maapinnal vdi platvormil, ning need peavad kindlalt paigal piisima
ja asuma voi ehitatud ja pitseeritud olema nii, et vihendada lekke vdimalust
imbermineku korral.

Aku kest peab olema kujundatud ja valmistatud nii, et imbermineku korral
oleks vilditud elektroliiidi paiskumine juhi peale ning aurude kogunemine

juhiruumi.

Aku klemmid peavad olema kaitstud, et viltida tahtmatut kontakti ja lihist
maasse.

Aku isoleerimine

. Soiduk peab olema kujundatud ja ehitatud selliselt, et aku elektrilist voolu-

ringi saaks lihtsalt katkestada elektroonilise siisteemi voi selleks ette nahtud
kittesaadava seadmega (nt traktori siilitevoti, harilik toorist voi liliti).

Aku isoleerimise koht peab olema kergesti ligipddsetav ega tohi asuda
ohtlike alade ldhedal.

Kui aku isoleerimise kindlaks tegemiseks ei ole spetsiaalset piktogrammi
ega ole ndidatud selle t66asend (sees-vdljas), siis tuleb kleepida joonisel 1

kujutatud piktogramm.

Joonis 1

Aku isoleerimise tuvastamise graafilised tihised kooskélas standardi ISO

7000:2014 koodidega

2063 0247

aX

kood 2063 aku ei ole ithendatud kood 0247 aku on ithendatud
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1.1.

1.2.

2.2.

3.2.

XXIX LISA

Ohtlike ainete eest ette nihtud kaitse suhtes kohaldatavad nouded
Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

,ohtlikud ained” — igasugune aine, nagu tolm, aur ja aerosool, vilja arvatud
fumigant, mis voib esineda taimekaitsevahendite ja vietise kasutamisel ja
mis voib olla juhile ohtlik;

,taimekaitsevahend” — koik tooted, mis jisvad madruse (EU) nr 1107/2009
reguleerimisalasse.

Kabiinile esitatavad néuded

. Kabiiniga T- ja C-kategooria sdidukid peavad vastama standardile EN

15695-1:20009.

T- ja C-kategooria sdidukitele, mis pakuvad tootja deklareeritud teabe koha-
selt kaitset ohtlike ainete eest, peab olema paigaldatud 2., 3. voi 4. kaitse-
taseme kohane kabiin vastavalt standardis EN 15695-1:2009 esitatud
maédratlusele ja sdtestatud nduetele (nt sdidukile, mis pakub kaitset taime-
kaitsevahendite eest, mis tekitavad juhile kahjulikuks osutuda voivat auru,
paigaldatakse 4. kaitsetasemele vastav kabiin).

Filtritele esitatavad néuded

. Filtripesa peab olema dige suurusega, et filtrit saaks hooldada viisil, mis ei

sea juhti ohtu.

Ohtlike ainete eest kaitset pakkuvad T- ja C-kategooria sdidukid peavad
olema varustatud filtriga, mis vastab standardi EN 15695-2:2009/AC 2011
nduetele.
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2.2.1.

22.2.

3.2.

4.2.

XXX LISA

Tehniliste teenistuste tulemusstandardid ja hindamine

Uldnéuded

Tehnilised teenistused peavad tdendama, et neil on asjakohased oskused,
konkreetsed tehnilised teadmised ja tdendatud kogemused méadrusega (EL)
nr 167/2013 ja selle mdédruse alusel vastu vdetud delegeeritud digusakti ja
rakendusaktiga holmatud konkreetsetes padevusvaldkondades.

Standardid, mida tehnilised teenistused peavad tditma

Mairuse (EL) nr 167/2013 artiklis 59 sétestatud eri kategooriate tehnilised
teenistused peavad vastama Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi
2007/46/EU V lisa 1. liites loetletud standarditele, (') mis on nende tege-
vuste seisukohast olulised.

Konealuses liites olevat viidet direktiivi 2007/46/EU artiklile 41 tuleb
kasitada viitena maaruse (EL) nr 167/2013 artiklile 59.

Kénealuses liites olevat viidet direktiivi 2007/46/EU 1V lisale tuleb kisi-
tada viitena médruse (EL) nr 167/2013 I lisale.

Tehniliste teenistuste hindamine

Tehniliste teenistuste vastavust méaruses (EL) nr 167/2013 ja selle alusel
vastu vOetud delegeeritud digusaktides sitestatud nduetele hinnatakse
kooskdlas direktiivi 2007/46/EU V lisa 2. liites sidtestatud menetlusega.

Direktiivi 2007/46/EU V lisa 2. liite viiteid direktiivi 2007/46/EU artiklile
42 tuleb kisitada viidetena méaédruse (EL) nr 167/2013 artiklile 62.

Tootjapoolsed ettevottesisesed akrediteeritud tehnilised teenistused

Kui tootja v3i tema nimel tegutsev alltoovatja tdidab 2. jaotises sétestatud
standardeid ja vastab 2. jaotises sitestatud hindamismenetlustele, siis voib
tilibikinnitusasutus ta médrata tehniliseks teenistuseks maddruse (EL)
167/2013 artikli 60 mdistes.

Voimaliku huvide konflikti véltimiseks tuleks tdpsustada tootja kohustused
ja samuti tuleb tdpsustada tingimused, mille alusel voib tootja katsete
tegemise allhankijale usaldada.

(Y) Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv 2007/46/EU, 5. september 2007, millega
kehtestatakse raamistik mootorsdidukite ja nende haagiste ning selliste sdidukite jaoks
moeldud siisteemide, osade ja eraldi seadmestike kinnituse kohta (ELT L 263, 9.10.2007.
Ik 1).



