02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 1

Kiiesolev tekst on iiksnes dokumenteerimisvahend ning sel ei ole mingit diguslikku méju. Liidu institutsioonid ei vastuta selle
teksti sisu eest. Asjakohaste 6igusaktide autentsed versioonid, sealhulgas nende preambulid, on avaldatud Euroopa Liidu
Teatajas ning on kiittesaadavad EUR-Lexi veebisaidil. Need ametlikud tekstid on vahetult kiittesaadavad kéesolevasse
dokumenti lisatud linkide kaudu

>B KOMISJONI DELEGEERITUD MAARUS (EL) 2015/208,
8. detsember 2014,

millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja néukogu miédrust (EL) nr 167/2013 pollu- ja
metsamajanduses kasutatavatele séidukitele tiiiibikinnituse andmisega seotud kasutusohutuse
nouete osas

(EMPs kohaldatav tekst)
(ELT L 42, 17.2.2015, Ik 1)

Muudetud:

Euroopa Liidu Teataja

nr lehekiilg ~ kuupédev

> M1 Komisjoni delegeeritud médrus (EL) 2016/1788, 14. juuli 2016 L 277 1 13.10.2016


http://data.europa.eu/eli/reg_del/2015/208/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2015/208/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2015/208/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2015/208/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2015/208/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2015/208/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2015/208/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2016/1788/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2016/1788/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2016/1788/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2016/1788/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2016/1788/oj/est
http://data.europa.eu/eli/reg_del/2016/1788/oj/est

02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 —2

KOMISJONI DELEGEERITUD MAARUS (EL) 2015/208,
8. detsember 2014,

millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirust (EL)
nr 167/2013 pollu- ja metsamajanduses kasutatavatele sdidukitele
tiiiibikinnituse andmisega seotud kasutusohutuse nduete osas

(EMPs kohaldatav tekst)

I PEATUKK
SISU JA MOISTED

Artikkel 1

Sisu

Kéesoleva miidrusega kehtestatakse kooskdlas maédrusega (EL)
nr 167/2013 iiksikasjalikud tehnilised kasutusohutusega (v.a pidurdusto-
hususega) seotud nduded ja katsemenetlused pdllu- ja metsamajanduses
kasutatavate soidukite ning neile mdeldud siisteemide, osiste ja eraldi
seadmestiku tiibikinnituse ja turujirelevalve jaoks.

Artikkel 2
Moisted

Kasutatakse middruse (EL) nr 167/2013 moisteid. Lisaks kasutatakse
jérgmisi moisteid:

1) ,,pukseerimisseadis” — traktori osis, mis on kavandatud toimima
traktori ja veetava tehnoloogilise haagismasina mehaanilise vahelii-
lina, et vedada traktor minema juhul, kui see ei saa ise liikuda;

2) ,tookorras soiduki tithimass” — tavapdraseks kasutuseks valmis
koormata sdiduki mass, mis sisaldab tootja tehnilistele kirjeldustele
vastavat standardvarustust, jahutusvedelikku, méérdeaineid, kiitust,
tooriistu ja juhti (75 kg), kuid ei sisalda lisavarustust;

3) ,,rool” — roolisiisteemi osa, mida juht traktori liikkumissuuna muut-
miseks keerab;

4) ,roolimisjdud” — joud, mida juht peab sdiduki juhtimiseks rooli
suhtes rakendama;

5) .,.kasutuseks ettendhtud rehvid” — tootja poolt kdnealusele sdiduki-
tiitibile ettendhtud ja teatises, mille nididis on toodud komisjoni
rakendusmédruse (EL) 2015/504 (1) artiklis 2, nimetatud rehvitiiiip
voi rehvitiiiibid;

(") Komisjoni 11. miértsi 2015. aasta rakendusmédrus (EL) 2015/504, millega
rakendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu méddrust (EL) nr 167/2013
seoses pdllu- ja metsamajandusmasinate tiiiibikinnituse ja turujérelevalve
suhtes kohaldatavate haldusnduetega (ELT L 85, 28.3.2015, 1k 1).
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6) ,.kasutuseks ettendhtud roomikud” — tootja poolt konealusele sdidu-
kitiitibile ettendhtud ja teatises, mille ndidis on toodud rakendusmaéa-
ruse (EL) 2015/504 artiklis 2, nimetatud roomikutiilip vdi roomiku-
tiitibid,;

7) ,tahavaatepeegel” — mis tahes seadis, mis on ette nidhtud IX lisa
punktis 5 geomeetriliselt méddratletud ndgemisvélja piires tahasuunas
hea vaate tagamiseks, mida ettendhtud piirides ei varja traktori osad
ega traktoris viibijad,

8) ,,sisemine tahavaatepeegel” — tahavaatepeegel, mis on paigaldatud
traktori kabiini vOi raamile;

9) ,tahavaatepeegli klass” — koik tahavaatepeeglid, millel on {iks voi
mitu {hist omadust vdi funktsiooni;

10) ,,latern” — seade, mida kasutatakse tee valgustamiseks (esilatern) voi
valgussignaali andmiseks;

11) ,traktori teljevahe” vdi ,,s0iduki teljevahe” — traktori voi soiduki
telgesid ldbiva keskmise pikitasapinnaga risti asetsevate vertikaalta-
sapindade vahe;

12) ,tdismassiga masin” — suurima tehnilise kandevdimeni koormatud
masin;

13) ,.kabiin” — juhikabiin, mis moodustab juhi timber fiiiisilise barjdari
ning ennetab vilisShu vaba juurdepiddsu juhi alale.

I PEATUKK

SOIDUKI KASUTUSOHUTUSE NOUDED

Artikkel 3

Kasutusohutusega seotud paigaldus- ja tdendamisnéuded

1. Tootja varustab pdllu- ja metsamajanduses kasutatavad soidukid
kasutusohutust mojutavate siisteemide, osiste ja eraldi seadmestikega,
mis on kavandatud, chitatud ja paigaldatud nii, et tavapéraselt kasutatav
ja tootja eeskirjade kohaselt hooldatav soiduk vastab artiklites 5-38
sitestatud Ulksikasjalikele tehnilistele nouetele ja katsemenetlustele.
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2. Tootja tdendab kinnitusasutusele fiilisiliste demonstratsioonkatsete
abil, et Euroopa Liidu turul kéttesaadavaks tehtavad, Euroopa Liidus
registreeritavad vOi kasutusele vdetavad pollu- ja metsamajanduses
kasutatavad soidukid vastavad médruse (EL) nr 167/2013 artiklis 17
ja sama madiruse I lisas sdtestatud kasutusohutuse nduetele ning kies-
oleva maiiruse artiklites 5-38 sitestatud {iiksikasjalikele tehnilistele
nduetele ja katsemenetlustele.

3. Tootja tagab, et turul kittesaadavaks tehtud voi Euroopa Liidus
kasutusele voetud varuosad vastavad kdesolevas médruses sitestatud
iiksikasjalikele tehnilistele nduetele ja katsemenetlustele.

4. Tootja esitab kinnitusasutusele jouseadme juhtimissiisteemi, seal-
hulgas kasutusohutust elektrooniliselt kontrollivate arvutite (olemasolu
korral) omavolilise limberchitamise ja modifitseerimise valtimiseks
voetud meetmete kirjelduse.

Artikkel 4
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade kohaldamine
Pollu- ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite tiiiibikinnituse suhtes

kohaldatakse kiesoleva médruse I lisas toodud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirju ja nende muudatusi.

Artikkel 5

Kasutusohutuse nodudeid ja katsemenetlusi kisitlevad tehnilised
kirjeldused

1.  Kasutusohutusalased katsemenetlused tuleb 1dbi viia kdesolevas
maédruses sitestatud katsenduete kohaselt.

2. Katsed viib 14bi kinnitusasutus voi need viiakse 1dbi kinnitusasu-
tuse juuresolekul voi kinnitusasutus annab katse ldbiviimise loa tehnili-
sele teenistusele.

3. Modtmismeetodid ja katsetulemused teatatakse tiilibikinnitusasutu-
sele katseprotokollis, mille vorm on kindlaks méaératud rakendusmiéruse
(EL) 2015/504 artiklis 9.

Artikkel 6
Soiduki struktuuri terviklikkust kisitlevad néuded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis a nimetatud soiduki

struktuuri terviklikkuse suhtes kohaldatavaid tehnilisi noudeid tuleb
kontrollida kédesoleva maéruse II lisa kohaselt.
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Artikkel 7
Valmistajakiirust, Kkiirusregulaatoreid ja Kkiiruspiirikuid kisitlevad

nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis b nimetatud kiiruse,
kiirusregulaatorite ja kiiruspiirikute suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi
ja tehnilisi noudeid tuleb rakendada ja kontrollida kédesoleva médruse 111
lisa kohaselt.

Artikkel 8
Kiiretele traktoritele moeldud rooliseadmeid Kkisitlevad nouded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis b nimetatud kiire-
tele traktoritele moeldud rooliseadmete suhtes kohaldatavaid katseme-

netlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva
médruse IV lisa kohaselt.

Artikkel 9
Rooliseadmeid kisitlevad nouded
Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis b nimetatud rooli-

seadmete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb
rakendada ja kontrollida kédesoleva médruse V lisa kohaselt.

Artikkel 10
Spidomeetreid kisitlevad nouded
Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 15ike 2 punktis b nimetatud spido-

meetri suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi noudeid tuleb
rakendada ja kontrollida kdesoleva médédruse VI lisa kohaselt.

Artikkel 11
Nihtavusala ja klaasipuhasteid kisitlevad nouded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis ¢ nimetatud néhta-
vusala ja klaasipuhastite suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi

ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva mddruse VII lisa koha-
selt.

Artikkel 12
Klaaspindu kiisitlevad néuded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis ¢ nimetatud klaas-

pindade suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb
rakendada ja kontrollida kédesoleva médruse VIII lisa kohaselt.
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Artikkel 13
Tahavaatepeegleid kisitlevad néuded
Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis ¢ nimetatud taha-

vaatepeeglite suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid
tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse IX lisa kohaselt.

Artikkel 14

Juhi teabesiisteeme Kisitlevad nouded

Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 15ike 2 punktis ¢ nimetatud juhi
teabestisteemide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid
tuleb rakendada ja kontrollida kédesoleva médruse X lisa kohaselt.

Artikkel 15

Valgustust ja valgussignaalseadmeid ning nende valgusallikaid
kisitlevad nouded

Maééruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis d nimetatud valgus-
tuse ja valgussignaalseadmete ning nende valgusallikate suhtes kohalda-
tavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida
kéesoleva médruse XI lisa kohaselt.

Artikkel 16

Valgustusseadmeid kisitlevad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis d nimetatud valgus-
tusseadmete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid
tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva maéruse XII lisa kohaselt.

Artikkel 17

Séitjate Kkaitse siisteeme, sealhulgas sisustust, peatugesid,
turvavoosid ja soiduki uksi kisitlevad nouded

Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis e nimetatud sditjate
kaitse siisteemide, sealhulgas sisustuse, peatugede, turvavoode ja sdiduki
uste suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb
rakendada ja kontrollida kédesoleva médruse XIII lisa kohaselt.

Artikkel 18

Soéiduki vilispoolt ja lisaseadmeid kisitlevad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis f nimetatud soiduki
vélispoole ja lisaseadmete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehni-
lisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva miédruse XIV lisa
kohaselt.
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Artikkel 19
Elektromagnetilist iihilduvust késitlevad nouded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis g nimetatud elek-
tromagnetilise iithilduvuse suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehni-

lisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva miédruse XV lisa
kohaselt.

Artikkel 20
Helisignaalseadmeid kisitlevad néuded
Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis h nimetatud heli-

signaalseadmete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid
tuleb rakendada ja kontrollida kédesoleva médruse XVI lisa kohaselt.

Artikkel 21
Kiittesiisteeme kisitlevad nouded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1d6ike 2 punktis i nimetatud kiitte-

siisteemide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid
tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva middruse XVII lisa kohaselt.

Artikkel 22
Soiduki omavolilise kasutamise takistamiseks moéeldud seadmeid

kisitlevad nouded

Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis j nimetatud soiduki
omavolilise kasutamise takistamiseks moeldud seadmete suhtes kohal-
datavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrol-
lida kédesoleva madruse XVIII lisa kohaselt.

Artikkel 23

Registreerimismérke kisitlevad nouded

Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 15ike 2 punktis k nimetatud regist-
reerimismérkide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi noudeid
tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva midédruse XIX lisa kohaselt.

Artikkel 24
Andmesilte ja mérgistusi kisitlevad nouded
Maidruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1doike 2 punktis k nimetatud

andmesiltide ja mérgistuse suhtes kohaldatavaid noudeid tuleb kontrol-
lida kéesoleva mdiruse XX lisa kohaselt.
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Artikkel 25
Mootmeid ja haagise masse kisitlevad nouded
Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis 1 nimetatud mdot-
mete ja haagise masside suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi

ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva miédruse XXI lisa
kohaselt.

Artikkel 26
Suurimat tidismassi kisitlevad nouded
Maidruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis 1 nimetatud
suurima tdismassi suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi

ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kéesoleva midruse XXII lisa
kohaselt.

Artikkel 27
Lisalasti kiisitlevad nouded
Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis I nimetatud lisalasti

suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada
ja kontrollida kdesoleva maédruse XXIII lisa kohaselt.

Artikkel 28
Elektrisiisteemide ohutust kisitlevad nouded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis m nimetatud elek-

trisisteemide suhtes kohaldatavaid ndudeid tuleb kontrollida kédesoleva
maédruse XXIV lisa kohaselt.

Artikkel 29

Kiitusepaake kisitlevad nouded

Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktides a ja m ning
artikli 18 1dike 2 punktis 1 nimetatud kiitusepaakide suhtes kohaldata-
vaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida
kéesoleva médruse XXV lisa kohaselt.

Artikkel 30

Tagumisi allasdidutokkeid kisitlevad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis n nimetatud tagu-
miste allasdidutdkete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi
ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva middruse XXVI lisa
kohaselt.
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Artikkel 31
Kiilgmisi allasdéidutokkeid kisitlevad nouded
Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis o nimetatud kiilg-
miste allasdidutdkete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi

ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse XXVII lisa
kohaselt.

Artikkel 32
Lastiplatvorme Kkiisitlevad néuded
Maiiruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis p nimetatud lasti-

platvormide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid
tuleb rakendada ja kontrollida kédesoleva madruse XXVIII lisa kohaselt.

Artikkel 33
Pukseerimisseadiseid kisitlevad nouded
Maidruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1doike 2 punktis q nimetatud

pukseerimisseadiste suhtes kohaldatavaid tehnilisi ndudeid tuleb kont-
rollida kédesoleva médruse XXIX lisa kohaselt.

Artikkel 34
Rehve Kisitlevad néuded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis r nimetatud rehvide

suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada
ja kontrollida kdesoleva maédruse XXX lisa kohaselt.

Artikkel 35
Porikaitsesiisteeme Kisitlevad nouded
Maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis s nimetatud pori-
kaitsesiisteemide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi

ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse XXXI lisa
kohaselt.

Artikkel 36
Tagasikiiiku késitlevad nouded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis t nimetatud taga-

sikdigu suhtes kohaldatavaid nodudeid tuleb kontrollida kéesoleva
madruse XXXII lisa kohaselt.
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Artikkel 37
Roomikuid kisitlevad nouded
Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis u nimetatud roomi-

kute suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb
rakendada ja kontrollida kdesoleva méidruse XXXIII lisa kohaselt.

Artikkel 38
Mehaanilisi haakeseadiseid kisitlevad nouded
Maéruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis v nimetatud mehaa-
niliste haakeseadiste suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi

ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva mddruse XXXIV lisa
kohaselt.

Il PEATUKK
LIIKMESRIIKIDE KOHUSTUSED

Artikkel 39
Séidukite, siisteemide, osiste ja eraldi seadmestike tiiiibikinnitus
Alates 1. jaanuarist 2018 peavad riiklikud asutused médrusele (EL)
nr 167/2013 ja kédesolevale kasutusohutust kisitlevale méadrusele mitte-

vastavate uute soidukite korral keelama selliste soidukite turul kéttesaa-
davaks tegemise, registreerimise ja kasutuselevotu.

Artikkel 40
Soidukite, siisteemide, osiste ja eraldi seadmestike riiklik

titiibikinnitus

Riiklikud asutused ei tohi keelduda soiduki, siisteemi, osise vdi eraldi
seadmestiku tiiiibile riikliku tiitibikinnituse andmisest kasutusohutusega
seotud pdhjustel, kui sdiduk, siisteem, osis vOi eraldi seadmestik vastab
kdesolevas maidruses sétestatud nduetele, v.a nduded alljargneva kohta:

a) artiklis 25 sdtestatud sdiduki modtmed ja haagise mass;

b) artiklis 26 sitestatud suurim tdismass;

c) artiklis 37 sétestatud C-kategooria traktorite ithe roomikurulliku
keskmine kontaktsurve maapinnale ja suurim koormus;

d) ile 2,55 m laiuste S-kategooria soidukite artiklis 16 sétestatud
signaaltahvlid ja -kiled.



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 11

IV PEATUKK
LOPPSATTED

Artikkel 41

Joustumine ja kohaldamine

Kéesolev maérus joustub kahekiimnendal péeval pérast selle avaldamist
Euroopa Liidu Teatajas.

Seda kohaldatakse alates 1. jaanuarist 2016.

Kéesolev maérus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav koikides
litkmesriikides.
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LISADE LOETELU

Lisa number

Lisa pealkiri

1 Kohaldavate URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade nimekiri
I Saiduki struktuuri terviklikkust késitlevad nduded
| Valmistajakiirust, kiirusregulaatoreid ja kiiruspiirikuid késitlevad
nduded
v Kiiretele traktoritele mdeldud rooliseadmeid kisitlevad nduded
A% Rooliseadmeid késitlevad nduded
VI Spidomeetreid késitlevad nouded
Vil Nihtavusala ja klaasipuhasteid késitlevad nduded
VIII Klaaspindu késitlevad nduded
IX Tahavaatepeegleid kisitlevad nouded
X Juhi teabesiisteeme kdsitlevad nouded
XI Valgustust ja valgussignaalseadmeid ning nende valgusallikaid
késitlevad nouded
XII Valgustusseadmeid kisitlevad nduded
X1 Soitjate kaitse siisteeme, sealhulgas sisustust, peatugesid, turva-
vo0sid ja sdiduki uksi kisitlevad nduded
X1V Soiduki vélispoolt ja lisaseadmeid kisitlevad nduded
XV Elektromagnetilist tihilduvust késitlevad nduded
XVI Helisignaalseadmeid kasitlevad nduded
Xvil Kiittestisteeme kisitlevad nduded
XVIII Soiduki omavolilise kasutamise takistamiseks mdeldud seadmeid
kasitlevad nduded
XIX Registreerimismérke kisitlevad nduded
XX Andmesilte ja margistusi késitlevad nduded
XXI Mootmeid ja haagise masse kasitlevad nduded
XXII Suurimat tdismassi késitlevad nduded
XXIII Lisalasti kasitlevad nouded
XXIV Elektrisiisteemide ohutust késitlevad nduded
XXV Kiitusepaake kisitlevad nduded
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Lisa number

Lisa pealkiri

XXVI Tagumisi allasdidutokkeid késitlevad nduded
XXVII | Kiilgmisi allasdidutdkkeid kisitlevad nduded
XXVIII | Lastiplatvorme kisitlevad nduded

XXIX Pukseerimisseadiseid kisitlevad nduded
XXX Rehve kisitlevad nduded

XXXI Porikaitsesiisteeme késitlevad nduded
XXXII | Tagasikdiku késitlevad nouded
XXXII | Roomikuid késitlevad nduded

XXXIV

Mehaanilisi haakeseadiseid kisitlevad nduded
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1 LISA

Kohaldatavate URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade nimekiri

Eeskirja Teema Muudatuste seeria ELT viide Rakendatavus
number
1 Valgustusseadmed Sisaldab kogu kehtivat teksti kuni [ ELT L 177, 10.7.2010, TjaC
02-seeria muudatusteni Ik 1.
3 Valgustus ja valgussig- | 02-seeria muudatuste 12. tdiendus | L 323, 6.12.2011, 1k 1 T,C, RjaS
naalseadmed ning nende
valgusallikad
4 Valgustus ja valgussig- | Eeskirja algversiooni 14. tdiendus | L 31, 31.1.2009, 1k 35 T,C,RjaS
naalseadmed ning nende
valgusallikad Beskirja algversiooni 15. tiiendus | L 4, 7.1.2012, 1k 17
5 Valgustus ja valgussig- | Holmab kogu kehtivat teksti kuni | L 162, 29.5.2014, 1k 1 TjaC
naalseadmed ning nende | 03-seeria muudatusteni
valgusallikad
6 Valgustus ja valgussig- | Ol-seeria muudatuste 19. tdiendus | L 177, 10.7.2010, 1k 40 T,C,RjaS
naalseadmed ning nende
valgusallikad 18. tdienduse 1. parandus
01-seeria muudatuste 19. tdiendus
6 Valgustus- ja valgussig- | Ol-seeria muudatuste 18. tdiendus | ELT L 177, 10.7.2010, T,C,RjaS
naalseadised ning nende Ik 40.
valgusallikad 18. tiienduse 1. parandus
01-seeria muudatuste 19. tdiendus
7 Valgustus ja valgussig- | 02-seeria muudatuste 16. tdiendus [ L 148, 12.6.2010, 1k 1 T,C, RjaS
naalseadmed ning nende
valgusallikad
Valgustusseadmed
8 Valgustusseadmed Sisaldab kogu kehtivat teksti kuni | ELT L 177, 10.7.2010, TjaC
05-seeria muudatusteni Ik 71.
Eeskirja 1. muudatuse 4. parandus
10 Elektromagnetiline 04-seeria muudatused L 254, 20.9.2012, 1k 1 TjaC
tthilduvus
4. versiooni 1. parandus
04-seeria muudatuste 1. tdiendus
18 Seadmed sdiduki 03-seeria muudatuste 2. tdgiendus | L 120, 13.5.2010, 1k 29 TjaC

omavolilise kasutamise
takistamiseks
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Eeskirja Teema Muudatuste seeria ELT viide Rakendatavus
number
19 Valgustus ja valgussig- | 03-seeria muudatuste 2. tiaiendus | L 177, 10.7.2010, 1k 113 TjaC
naalseadmed ning nende
valgusallikad
20 Valgustusseadmed Sisaldab kogu kehtivat teksti kuni | ELT L 177, 10.7.2010, TjaC
03-seeria muudatusteni Ik 170.
21 Sisustus — uksed 01-seeria muudatuste 3. tdiendus | L 188, 16.7.2008, 1k 32 TjaC
23 Valgustus ja valgussig- | Eeskirja algversiooni 17. tdiendus | L 4, 17.1.2012, 1k 18 T,C,RjasS
naalseadmed ning nende
valgusallikad
23 Valgustus- ja valgussig- | Eeskirja algversiooni 17. tdiendus | ELT L 4, 7.1.2012, 1k 18 [T, C, R ja S
naalseadised ning nende
valgusallikad
25 Peatoed 04-seeria muudatused L 215, 14.8.2010, 1k 1 TjaC
Eeskirja 1. versiooni 2. parandus
28 Helisignaalseadmed Eeskirja algversiooni 3. tdiendus | L 323, 6.12.2011, 1k 33 TjaC
30 Rehvid 02-seeria muudatuste 15. tdiendus | L 201, 30.7.2008, 1k 70 T,RjasS
02-seeria muudatuste 16. tdiendus | L 307, 23.11.2011, 1k 1
31 Valgustus ja valgussig- | 02-seeria muudatuste 7. tiiendus | L 185, 17.7.2010, 1k 15 TjaC
naalseadmed ning nende
valgusallikad
37 Valgustus ja valgussig- | 03-seeria muudatuste 34. tdiendus | L 297, 13.11.2010, 1k 1 T,CjaR
naalseadmed ning nende
valgusallikad
38 Valgustus ja valgussig- | Eeskirja algversiooni 15. tdiendus | L 148, 12.6.2010, lk 55 TjaC
naalseadmed ning nende
valgusallikad 12. tdienduse 1. parandus L 4, 7.1.2012, 1k 20
Eeskirja nr 38 muudatused, mis
hdlmavad eeskirja algversiooni
15. tdiendust
43 Klaaspinnad 01-seeria muudatuste 2. tdiendus | L 42, 12.2.2014, 1k 1 TjaC
46 Tahavaatepeeglid 02-seeria muudatuste 4. tdiendus | L 177, 10.7.2010, 1k 211 TjaC

4. tdienduse 1. parandus
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Eeskirja Teema Muudatuste seeria ELT viide Rakendatavus
number
48 Valgustusseadmed 04-seeria muudatuste 6. tdiendus | L 323, 6.12.2011, 1k 46 T,C,RjaS
05-seeria muudatused
54 Rehvid Eeskirja algversiooni 16. tdiendus | L 183, 11.7.2008, 1k 41 T,RjasS
Eeskirja algversiooni 17. tdiendus | L 307, 23.11.2011, 1k 2
55 Mehaanilised 0l-seeria muudatuste 1. tdiendus | L 227, 28.8.2010, 1k 1 T,C, RjaS
haakeseadised
62 Seadmed soiduki Eeskirja algversiooni 2. tdiendus | L 89, 27.3.2013, 1k 37 TjaC
omavolilise kasutamise
takistamiseks
69 Valgustus ja valgussig- | Ol-seeria muudatuste 5. tdiendus | L 200, 31.7.2010, 1k 1 TjaC
naalseadmed ning nende
valgusallikad T,C,RjaS
Valgustusseadmed
73 Kiilgmised 01-seeria muudatused L 122, 8.5.2012, Ik 1 R3b ja R4B
allasoidutokked
75 Rehvid Eeskirja algversiooni 13. tdiendus | L 84, 30.3.2011, 1k 46 T,RjasS
77 Valgustusseadmed Eeskirja algversiooni 14. tdiendus | L 4, 7.1.2012, 1k 4 T,C,RjasS
77 Valgustusseadmed Eeskirja algversiooni 14. tdiendus | ELT L 4, 7.1.2012, Ik 21 | T, C, R ja S
79 Rooliseade kiiretele 01-seeria muudatuste 3. tdgiendus | L 137, 27.5.2008, 1k 25 Tb ja Cb
traktoritele
81 Tahavaatepeeglid Eeskirja algversiooni 2. tdiendus | L 185, 13.7.2012, 1k 1 T ja C sadula
ja juhtrauaga
87 Valgustus ja valgussig- | Eeskirja algversiooni 14. tdiendus | L 164, 30.6.2010, lk 46 TjaC
naalseadmed ning nende
valgusallikad 2. versiooni 1. parandus L 4, 7.1.2012, 1k 24
Eeskirja algversiooni 15. tdiendus
89 Valmistajakiirus, kiirus- | Eeskirja algversiooni 1. tdiendus | L 158, 19.6.2007, 1k 1 TjaC
regulaator ja kiiruspiirik
91 Valgustus ja valgussig- | Eeskirja algversiooni 11. tdiendus | L 164, 30.6.2010, 1k 69 Rja S

naalseadmed ning nende
valgusallikad

Eeskirja algversiooni 12. tdiendus

Eeskirja algversiooni 13. tdiendus

L 4, 7.1.2012, 1k 27
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Eeskirja Teema Muudatuste seeria ELT viide Rakendatavus
number
98 Valgustus ja valgussig- | Ol-seeria muudatuste 4. tdiendus | L 176, 14.6.2014, 1k 64 TjaC
naalseadmed ning nende
valgusallikad
99 Valgustus ja valgussig- | Eeskirja algversiooni 5. tdiendus | L 164, 30.6.2010, lk 151 TjaC
naalseadmed ning nende
valgusallikad
104 Valgustusseadmed Muudatused, mis holmavad kogu | L 75, 14.3.2014, 1k 29 T,C, RjaS
kehtivat teksti kuni eeskirja
algversiooni 7. tdienduseni
106 | Rehvid Eeskirja algversiooni 8. tdiendus | L 257, 30.9.2010, 1k 231 T,RjasS
112 | Valgustus ja valgussig- | Eeskirja algversiooni 12. tdiendus | L 230, 31.8.2010, lk 264 TjaC
naalseadmed ning nende
valgusallikad
113 | Valgustus ja valgussig- | Muudatused, mis hdolmavad kogu | L 176, 14.6.2014, lk 128 TjaC
naalseadmed ning nende | kehtivat teksti kuni eeskirja 01-
valgusallikad seeria muudatuste 3. tdienduseni
117 Rehvid 02-seeria muudatused L 307, 23.11.2011, 1k 3 T,RjasS
02-seeria muudatuste 1. parandus
02-seeria muudatuste 2. parandus
02-seeria muudatuste 3. parandus
119 | Valgustus ja valgussig- | Muudatused, mis hdlmavad kogu | L 89, 25.3.2014, 1k 101 TjaC
naalseadmed ning nende | kehtivat teksti kuni 01-seeria
valgusallikad muudatuste 3. tdienduseni
122 | Kiittestisteemid Eeskirja algversiooni 2. parandus | L 164, 30.6.2010, 1k 231 TjaC
Eeskirja algversiooni 1. tdiendus
123 | Kohanduvate esitulede Hoélmavad kogu kehtivat teksti L 222, 24.8.2010, 1k 1 TjaC
stisteemid kuni eeskirja algversiooni 4.
tdiendusenti
128 | LED-valgusallikad Holmavad kogu kehtivat teksti L 162, 29.5.2014, 1k 43 T,CjaR

kuni eeskirja algversiooni 2.
tdienduseni




02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 18

11 LISA

Soiduki struktuuri terviklikkust késitlevad nouded

S&iduk peab olema konstrueeritud ja chitatud piisavalt tugevana, et taluda
sihipdrast kasutamist normaalse eluea jooksul, kui on tagatud korrapdrane ja
korraline hooldus ning seadmete spetsiaalsed reguleerimised, nagu on selgelt
ja tiheselt kirjeldatud sdidukile lisatud kasutusjuhendis. Soiduki tootja peab
esitama selle kohta allkirjastatud kinnituse.

SGiduki koostamine ja ehitamine koostetehastes, eriti seoses sdiduki raami,
veermiku ja kere ning peaiilekandega toimuvad protsessid, peavad olema
hdlmatud kvaliteedi tagamise siisteemiga, et kindlustada oluliste mehaaniliste
liidete, nagu keevisliidete ja keermesliidete ning muude oluliste parameetrite
ndutaval viisil kontrollimine ja tdendamine.

. Kinnitusasutus kontrollib médéruse (EL) nr 167/2013 artiklis 28 nimetatud

toodangu vastavuse kontrollimise korra raames kvaliteedi tagamise siisteemi.

. Kinnitusasutus peab olema kindel, et tdsise ohutusriski korral turult korval-

damise puhul tehakse kinnitusasutusele ja komisjonile nende néudmisel viivi-
tamata kittesaadavaks sdiduki ehituse, osiste ja/voi osade spetsiifilise analiiisi
tulemused, mis saadakse tehniliste arvutuste, virtuaalsete katsemeetodite
ja/voi konstruktsiooni katsetamise abil.

Soidukile ei anta tiitibikinnitust, kui on pdhjust kahelda, et sdidukitootja ei
suuda punktis 4 nimetatud analiiiisi teha. See kahtlus voib olla seotud selliste
analiilisitulemuste kattesaadavuse voi nende olemasoluga (nt tiilibikinnituse
avaldus piiratud sodidukipartiile iihenduseviliselt tootjalt, kelle esindajal
puudub tdendoliselt kiillaldane ligipdds sellistele analiiiisitulemustele).
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111 LISA

Valmistajakiirust, kiirusregulaatoreid ja kiiruspiirikuid kisitlevad nouded

1.1

1.2

1.3

1.4

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1

LKiirusregulaator’
mise seade;

mootori ja/voi soiduki kiiruse modtmise ja reguleeri-

»jouseade”— rithm osiseid, mis toodavad elektrit ja kannavad selle iile
teepinnale, kaasa arvatud mootor, iilekandemehhanism, veovollid, diferent-
siaalid ning veorattad vdi roomikud;

,,2umberehitamine”— omavoliline muutmine, mis vdiks mdjutada kasutu-
sohutust, eeskitt sdiduki joudluse parandamise teel, ja kahjustada kesk-
konda;

,Kiiruspiirik”— seade, mille esmaiilesanne on reguleerida mootori kiituse-
toidet selleks, et piirata sdiduki kiirust teatava kindlaksmédratud véaértu-
seni.

NOUDED
Valmistajakiirus

Tiibikinnituskatsete korral mdddetakse keskmist kiirust sirgel rajal, mille
traktor 1dbib mdlemas suunas lendstardist. Raja pinnas peab olema stabi-
liseeritud; rada peab olema tasane ja vdhemalt 100 meetri pikkune; sellel
esinevad kalded ei tohi olla suuremad kui 1,5 %.

Katse ajal peab traktor olema koormamata ja sdidukorras, ilma lisaraskus-
teta ja erivarustuseta ning rehvide rohk peab olema selline, nagu on ette
néhtud maanteel sdiduks.

Katse ajaks peavad traktorile olema paigaldatud uued Ohkrehvid, mille
suurima veereraadiuse (véljendatud kiiruse/raadiuse indeksina) on traktori
jaoks kindlaks méaédranud tootja.

Katse jooksul kasutatud iilekandearv peab vdimaldama sdidukil saavutada
maksimaalse kiiruse ja seguklapp peab olema tdielikult avatud.

Selleks, et votta arvesse mitmeid, eriti erinevatest mootmismeetoditest ja
osaliselt koormatud mootori pdoorlemiskiiruse tdusust tulenevaid valtima-
tuid vigu, aktsepteeritakse tiilibikinnituskatsetel modtmistulemust, mille
kohaselt moddetud kiirus iiletab valmistajakiirust 3 km/h. Rehvimdddust
tulenevate erinevuste arvessevotmiseks on lubatud tdiendav hdlve 5 %.

Et thiibikinnitusasutused saaksid arvutada nende maksimaalse teoreetilise
kiiruse, peab tootja méirama suunisena kindlaks tilekandearvu, vedavate
rataste tegeliku edasiliikumise iihe tdispoorde kohta ja podrete arvu
minutis maksimaalse vdimsuse korral vdi maksimaalselt lubatud poorded
taiskoormusel nii, et seguklapp on téielikult avatud ja kiirusregulaator, kui
see on paigaldatud, on reguleeritud tootja ettekirjutuste kohaselt. Maksi-
maalne teoreetiline kiirus tuleb arvutada ilma punktis 2.5 nimetatud
hilveteta.
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4.1

4.1.1

4.2.
4.2.1.

4.3.
43.1.

4.4.

4.4.1.

4.4.2.

Kiirusregulaator

Kui kiirusregulaator on monteeritud valmistaja poolt standardvarustusena,
peab see olema paigaldatud ja kavandatud nii, et traktor vastaks eespool
punktis 2 toodud valmistajakiirust kisitlevatele satetele.

Kiiruspiirikut ning jouseadme ja kiiruspiiriku iimberehitamise vasta-
seid meetmeid kisitlevad nouded

Kiiruspiirikut késitlevad nouded

T- ja C-kategooria sdidukid, mille valmistajakiirus iiletab 60 km/h, peavad
olema varustatud reguleeritava kiiruspiirikuga, mis vastab kéesolevas lisas
sitestatud nduetele.

Reguleeritav kiiruspiirik peab vastama T lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 89 punktides 1 ja 2, II osa punktis 13.2,
III osa punktides 21.2 ja 21.3, 5. lisa punktis 1 ja 6. lisas sdtestatud
nduetele N2- ja N3-kategooria sdidukite puhul.

Jouseadme ja kiiruspiiriku timberehitamise vastased meetmed
Eesmirk ja rakendusala

Jouseadme iimberehitamise vastaste meetmete eesmidrk on tagada, et
soiduk, mis vastab taiibikinnituse ajal keskkonna- ja vdimsusnouetele,
soiduki konstruktsiooninduetele ja kasutusohutust késitlevatele nduetele,
vastab nduetele kogu kasutusaja jooksul ning sdiduki jouseadme kahju-
likke muudatusi, millel on negatiivne mdju kasutusohutusele ja/voi kesk-
konnale, vilditakse.

Uldnduded

Tootja peab tagama kinnitusasutuse ja tehnilise teenistuse varustamise
vajaliku teabega ning vajaduse korral vajalike sdidukite, jouallikate, osiste
ja eraldi seadmestikega, et nad saaksid kinnitada kdesolevas lisas sdtes-
tatud nduete tditmist.

. Tootja peab tiitibikinnituse taotluses kinnitama, et ta kohustub mitte turus-

tama vahetatavaid osiseid, mis vdimaldavad suurendada mootori voimsust
iile asjaomase variandi suhtes kohaldatava taseme.

Tootja peab tagama, et tiilibikinnituse saanud sdiduk vastab jdrgmistele
sdiduki elektroonikasiisteemi ohutuse punktidele, millega piiratakse sdidu-
kite voimsust.

Kui sdiduk on varustatud elektrilis(t)e voi elektroonilis(t)e kiirust piira-
va(te) seadme(te)ga, peab sdidukitootja esitama tehnilisele teenistusele
andmed ja tdoendid selle kohta, et seadme voi selle juhtmestiku timberehi-
tamine vOi lahtithendamine ei suurenda mootori voimsust.

Iga sdiduk, millele on paigaldatud elektrooniline kontrollseade, peab sisal-
dama funktsioone, mis takistavad muid muutmisi kui need, mis on tootja
poolt lubatud. Tootja annab andmete muutmise loa juhul, kui muutmine
on vajalik sdiduki diagnostikaks, tehnohoolduseks, kontrollimiseks,
moderniseerimiseks voi remondiks.
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4.43.

4.44.

4.4.5.

4.4.6.

4.4.7.

Ko&ik timberprogrammeeritavad arvutikoodid vdi todparameetrid peavad
olema kaitstud omavolilise timberehitamise eest.

Arvutikoodiga mootori todparameetrid ei tohi olla ilma erivahendeid voi
-meetodeid kasutamata muudetavad (nt joodetud voi kapseldatud arvu-
tiosad, pitseeritud vdi joodetud arvutikorpused).

Koik eemaldatavad kalibreerimismalukiibid peavad olema isoleermaterja-
liga kapseldatud, kaetud pitseeritud iimbrisega voi kaitstud elektronalgo-
ritmidega ega tohi olla muudetavad ilma erivahendeid v3i -meetodeid
kasutamata.

Tootjad, kes kasutavad programmeeritavaid arvutikoodide siisteeme (nt
programmeeritav elekterkustutusega plisimélu, EEPROM), peavad tokes-
tama loata iimberprogrammeerimist. Tootjad peavad kasutama omavolilise
muutmise vastase kaitse tugevdatud strateegiaid ja kirjutuskaitsefunkt-
sioone, mis nduavad elektroonilist juurdepdésu tootja vélisarvutile, millele
peab olema piisavalt kaitstud juurdepéds ka sdltumatutel ettevotjatel.

Pardaarvuti lahtiithendamine sodiduki elektritoitest voi sdiduki aku voi
maanduse rike ei tohi kustutada jouseadme voi mootori juhtseadme(te)sse
salvestatud pardadiagnostika veakoode, mis on nende riket tuvastavad voi
kirjeldavad numbrilised voi tdhtnumbrilised tunnused.



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 22

1.1

1.2

1V LISA

Kiiretele traktoritele méeldud rooliseadmeid kisitlevad nouded

I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 79 punktides
2, 5 ja 6 ning 4. ja 6. lisas sitestatud ndudeid mootorsdidukite rooliseadme
kohta kohaldatakse Tb- ja Cb- kategooria soidukite suhtes, mille valmista-
jakiirus tletab 60 km/h.

Standardi ISO 10998:2008 / muudatus nr 1:2014 ndudeid kohaldatakse
selliste Tb- ja Cb-kategooriasse kuuluvate sdidukite rooliseadme suhtes,
mille valmistajakiirus iiletab 40 km/h, kuid ei ileta 60 km/h.

Cb-kategooria traktorite roolimine on kooskodlas XXXIII lisa punktiga 3.9.

Punktis 1 nimetatud sSidukite roolimisjdudu kasitlevad nduded on samad
nagu [ lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 79
punktis 6 sétestatud nduded N2-kategooria sdidukite puhul.

Sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukite puhul tuleks rakendada samasu-
gust roolimisjoudu kdepideme keskele.
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1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

1.7.

V LISA

Rooliseadmeid kisitlevad nouded

Moisted

Kéesolevas lisas kohaldatakse XXXIII lisa 1. jaotises sétestatud mdis-
teid. Kasutatakse ka jargmisi mdisteid:

,roolisiisteem” — koik seadmed, mille {ilesanne on traktori litkumis-
suuna muutmine.

Roolisiisteemi hulka vdivad kuuluda rool, roolimehhanism, juhtrattad
ja vajaduse korral spetsiaalseadmestik lisavdimsuse voi sdltumatu
voimsuse saavutamiseks;

,roolimehhanism” — kd&ik detailid rooli ja juhtrataste vahel, vilja
arvatud punktis 1.3 maédratletud spetsiaalseadmestik. Roolimehhanism
voib olla nii mehaaniline, hiidrauliline, pneumaatiline, elektriline kui
ka nende mis tahes kombinatsioon;

,spetsiaalseadmestik” — roolisiisteemi osa, mille abil saavutatakse lisa-
vOimsus voi soltumatu voimsus. Lisavoimsust voi sOltumatut voimsust
voib saavutada mis tahes mehaanilise, hiidraulilise, pneumaatilise voi
elektrilise siisteemi abil voi nende siisteemide mis tahes kombinatsioo-
niga (nt dlipumba, Shupumba, aku vms abil);

-abiseadmestikuga roolislisteem* — siisteem, mille korral juhtrataste
keeramise vdimsus tuleneb juhi lihasjoust ja spetsiaalseadmestikust;
see holmab roolisiisteemi, mille korral roolimisvoimsus tuleneb
reeglina ainult spetsiaalseadmestikust, kuid mis spetsiaalseadmestiku
rikke korral voimaldab juhil roolimiseks lihasjoudu kasutada;

,,voimendiga roolislisteem” — seade, mille puhul juhtrataste keerami-
seks kasutatav voimsus tuleneb ainult spetsiaalseadmestikust;

,.diferentsiaaljuhtimine” — ratastel voi roomikutel roolimise meetod,
mille puhul traktorit suunatakse vasak- ja parempoolsete rataste voi
roomikute vahel erineva podrlemiskiiruse tekitamise teel;

Jjuhtrattad” on tiks jargmistest:

a) rattad, mille suunangut traktori suhtes on vdimalik otseselt voi
kaudselt muuta, et muutuks traktori litkumissuund;

b) liigendraamiga traktorite kdik rattad,;

¢) sama telje rattad, mille kiirust voib traktori sdidusuuna muutmiseks
muuta.

NOUDED KONSTRUKTSIOONILE, KOOSTAMISELE JA KONT-
ROLLIMISELE

Uldnéuded

Roolislisteem peab tagama traktori kerge ja ohutu késitsemise ning
vastama punktis 3 sétestatud erinduetele.
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2.2. C-kategooria traktorite roolimine on kooskdlas XXXIII lisa punktis 3.9
sdtestatud nduetega.

2.3. » M1 Punktis 2.2 kehtestatud nduded ei kehti C-kategooria traktorite
puhul, millel on terasest roomikuketid ja diferentsiaaljuhtimine. <«
Punktis 1.6 nimetatud poorlemiskiiruse erinevus saavutatakse kas
mehaaniliste osiste (nditeks pidurite ja diferentsiaali) kombinatsiooni
vOi vasak- ja parempoolsetele ratastele suunatud jouiilekande (nditeks
eraldatud hiidrostaatiliste jouiilekandesiisteemide) abil. »M1 Kui
roolimehhanism on kombineeritud pidurististeemiga, kohaldatakse
delegeeritud méaruses (EL) 2015/68 (') kehtestatud ndudeid. <«

3. Erinduded
3.1. Rool
3.1.1. Rooli peab olema lihtne kasutada ja kinni hoida, pidades silmas tidis-

kasvanud juhtide eeldatavat erinevat kasvu ja tugevust. See peab
olema konstrueeritud viisil, mis voimaldab jarkjérgulist keeramist.
Rooli litkumissuund peab vastama traktori liikumissuuna soovitud
muutumissuunale.

3.1.2. Roolimisjdud, mis on vajalik otselitkumisasendist 12 m pdoérderaadiu-
sega poorde tegemiseks, ei tohi iiletada 25 daN. Abiseadmestikuga
roolisiisteemi korral, mis pole ithenduses muude seadmetega, ei tohi
lisaenergiaallika rikke korral vaja minev roolimisjoud {iletada 60 daN.

3.1.3. Et kontrollida vastavust punktile 3.1.2, peab traktor sooritama liik-
umiskiirusega 10 km/h otseliikumisasendist spiraalse liitkumise hea
rehvinakkumisega kuival, tasasel pinnal. Roolile rakendatav roolimis-
joud tuleb {iiles mérkida ajani, mil rool jouab asendisse, mis vastab
traktori sisenemisele 12 m poorderaadiusega ringi. Manoovri kestus
(aeg rooli keeramise alustamise hetkest kuni modtmiste teostamise
asendisse joudmiseni) ei tohi iiletada 5 sekundit normaalsetes tingi-
mustes ja 8 sekundit spetsiaalseadmestiku rikke korral. Uks manddver
tuleb sooritada vasakule ja teine paremale poole.

Katse ajal peab traktor olema koormatud tehniliselt lubatud tdismas-
sini, rehvide rdhk ning massi jaotumine telgede vahel peab vastama
tootja ettekirjutustele. Eelkdige roomikute rdhk ei tohi tiletada XXXIII
lisa punktis 3.3 sitestatud véadrtust.

3.2. Roolimehhanism

3.2.1. Roolislisteem ei tohi sisaldada elektrilist voi tédielikult pneumaatilist
roolimehhanismi.

3.2.2. Roolimehhanism peab olema konstrueeritud nii, et see vastaks koiki-

dele kasutusnduetele. Sellele peab hoolduseks ja tilevaatuseks kergesti
ligi padsema.

3.2.3. Kui roolimehhanism ei ole téielikult hiidrauliline, peab olema vdimalik
traktorit juhtida ka roolimehhanismi hiidrauliliste vdi pneumaatiliste
komponentide rikke korral.

(") Komisjoni 15. oktoobri 2014. aasta delegeeritud maérus (EL) 2015/68, millega tdienda-
takse Euroopa Parlamendi ja ndukogu méadrust (EL) nr 167/2013 seoses pdllu- ja metsa-
majandusmasinate tiilibikinnituse saamiseks vajalike pidurdustdhususe nduetega
(ELT L 17, 23.1.2015, 1k 1).



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 25

3.2.4.

324.1.

3.2.4.2.

3.243.

3.3.
33.1.

3.4.
3.4.1.

34.1.1.

3.4.1.2.

Téishiidrauliline  roolimehhanism ja spetsiaalseadmestik peavad
vastama jargmistele nduetele:

tilerdhu eest peab tervet kontuuri vdi osa kontuurist kaitsma tiks voi
mitu réhupiiramisseadist;

rohupiiramisseadised peavad olema seatud nii, et rohk ei tiletaks vaar-
tust T, mis vordub tootja médratud maksimaalse t66rohuga;

torustiku omadused ning mddtmed peavad olema sellised, et torud
peaksid vastu rohu T (mida vdimaldavad rohupiiramisseadised) nelja-
kordsele vaartusele, torud peavad olema oma asukohas kaitstud, nii et
166gi voi kokkupuutumise tottu tekkivate kahjustuste oht on viidud
miinimumini ja hodrdumistel tekkivate kahjustuste ohtu saaks pidada
kaduvvéikseks.

Juhtrattad

Koik rattad voivad olla juhtrattad.

Spetsiaalseadmestik

Roolististeemitiitipides kasutatav spetsiaalseadmestik on lubatud jérg-
mistel tingimustel.

Kui traktor on varustatud abiseadmestikuga roolislisteemiga, peab
olema voimalik traktorit juhtida ka spetsiaalseadmestiku rikke korral.
Kui abiseadmestikuga roolisiisteemil ei ole eraldi energiaallikat, tuleb
sellele paigaldada energiareservuaar. Energiareservuaari voib asendada
iseseisva seadmega, mis teiste iihise energiaallikaga tihendatud siistee-
midega vdrreldes eelisjirjekorras toodab energiat roolisiisteemile.
» M1 Piiramata delegeeritud médruses (EL) 2015/68 sitestatud
noudeid, ei tohi roolisiisteemi rakendamiseks vajaminev joud juhul,
kui hiidraulilise roolisiisteemi ja hiidraulilise pidurisiisteemi vahel on
hiidrauliline {ihendus ning mdlemad saavad energiat iihest ja samast
allikast, iiletada iihe siisteemi rikke korral 40 daN. <« Kui energiaal-
likaks on surudhk, peab Ohureservuaar olema tagasiloogiklapiga
kaitstud.

Kui roolimisvdimsus tuleneb tavaliselt ainult spetsiaalseadmestikust,
peab abiseadmestikuga roolislisteemile olema paigaldatud seadis, mis
spetsiaalseadmestiku rikke korral edastaks visuaalse voi helilise hoia-
tussignaali, kui roolimisjoud iiletab 25 daN.

Kui traktorile on paigaldatud vdimendiga roolisiisteem, mis todtab
taielikult hiidraulilise roolimehhanismina, peab olema vdimalik spet-
siaalseadmestiku vdi mootori rikke korral sooritada punktis 3.1.3
kirjeldatud manddvreid spetsiaalse abiseadme abil. Spetsiaalseks
abiseadmeks vaib olla surudhu- voi gaasireservuaar. Olipumpa voi
kompressorit voib kasutada spetsiaalse abisecadmena, kui seda seadet
kaitatakse traktori rataste poorlemisest ning seda ei ole voimalik ratas-
test lahti tihendada. Spetsiaalseadmestiku rikke korral peab rikkest
teatama visuaalne vdi heliline hoiatussignaal.
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3.4.1.2.1. Kui abiseade on pneumaatiline, peab sellele olema paigaldatud surud-
hureservuaar ning see peab olema kaitstud tagasilodgiklapiga. Surud-
hureservuaari maht tuleb méérata arvestusega, et oleks vdimalik teha
viahemalt seitse tdispooret (piirasendist piirasendini), enne kui reser-
vuaari rohk langeb t66rdohu poole védrtuseni. Katse teostamisel ei tohi
juhtrattad maapinda puutuda.

4. Tootjad vdivad valida, kas kohaldada kidesolevas lisas sdtestatud

ndudeid voi IV lisas sétestatud ndudeid.



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 27

1.1

1.2

2.2.

2.2.1.

2.2.1.1.

2.2.1.2.

222.

2.23.

VI LISA

Spidomeetreid kisitlevad néuded

Mboisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

kasutusrohk” — soiduki tootja méératud kilm rehvirdhk, mida on
suurendatud 0,2 baari vorra;

,.spidomeeter” — kiiruse modtmise seadme osa, mis néitab sdiduki juhile
soiduki kiirust igal konkreetsel hetkel.

Nouded

Koik traktorid, mille valmistajakiirus on iile 30 km/h, peavad olema
varustatud spidomeetriga kdesolevas lisas sétestatud nduete kohaselt.

T4.1- ja C4.1-kategooria traktorid, mille valmistajakiirus on kuni
30 km/h, peavad olema varustatud spidomeetriga kdesolevas lisas sites-
tatud nduete kohaselt.

Spidomeetri nididik peab asuma juhi otseses vaateviljas ja olema nii
péeval kui ka 60sel selgesti loetav. Naidupiirkond peab olema piisavalt
suur, et holmata tootja poolt konkreetsele sdidukitiiiibile kindlaks
médratud maksimumkiirust.

Kui spidomeetril on skaala, mitte digitaalndidik, siis peab see olema
selgesti loetav.

Skaalajaotused peavad olema 1, 2, 5 vdi 10 km/h. Kiiruse véirtused
tuleb ndidikule mérkida jargmiselt:

kui suurim niidikule mérgitud kiirus ei iileta 40 km/h, peavad kiiruse
véaartused olema mairgitud intervalliga mitte iile 10 km/h ja skaalajao-
tused ei tohi iiletada 5 km/h;

kui suurim ndidikule mairgitud kiirus iletab 40 km/h, peavad kiiruse
védrtused olema mirgitud intervalliga mitte iile 20 km/h ja skaalajao-
tused ei tohi iiletada 5 km/h.

Liikmesriigid, kus kdesoleva midéruse joustumise ajal kasutatakse sdiduki
kiiruse mootmisel tihikut miili tunnis, voivad nduda, et oma riigis
miiiidud sdidukitele paigaldatavatel spidomeetritel oleksid molemad
thikud, nii kilomeetrit tunnis kui ka miili tunnis, Euroopa Parlamendi
ja ndukogu direktiivi 2009/3/EU (') kohaselt.

Spidomeetritele, mis on mdeldud miiiigiks mis tahes liikkmesriigis, kus
kasutatakse Inglise siisteemi modtithikuid, mérgitakse ka mil/h (miili
tunnis); skaalajaotused peavad olema 1, 2, 5 vdi 10 mil/h. Kiiruse vaar-
tused maérgitakse néidikule intervallidega kuni 20 mil/h.

Kiiruse vairtuste intervallid ei pea olema iihesuurused.

(!) Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv 2009/3/EU, 11. mirts 2009, millega muude-
takse ndukogu direktiivi 80/181/EMU mddtiihikuid kisitlevate litkmesriikide digusaktide
tihtlustamise kohta (ELT L 114, 7.5.2009, 1k 10).
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2.3.6.1.

2.4.

Spidomeetri tdpsust katsetatakse jargmise menetluse alusel:

soiduk varustatakse iihega kasutuseks ettendhtud rehvi- voi roomikutiiii-
pidest; katset korratakse iga tootja poolt ettendhtud spidomeetritiitibiga;

spidomeetri veoteljele mdjuv koormus peab vastama tookorras sdiduki
massi osale, mis langeb kdnealusele teljele;

spidomeetri standardtemperatuur peab olema 23 + 5 °C;
iga katse ajal peab rehvides olema kasutusrohule vastav rohk;

soidukit katsetatakse jargmisel kolmel kiirusel: 20, 30 ja 40 km/h vdi
kiirusel, mis moodustab 80 % tootja médratud suurimast kiirusest kiirete
traktorite puhul;

soiduki tegeliku kiiruse modtmiseks kasutatavad modteriistad peavad
olema tdpsusega + 1,0 %;

katserada, kui seda kasutatakse, peab olema tasane ja kuiv ning piisava
haardumisega.

Niidatav kiirus ei tohi kunagi olla vdiksem kui tegelik kiirus. Punktis
2.3.5 kindlaksmidratud kiirustel ja nende vahel peab kiirusndidikul
niidatava kiiruse (V) ja tegeliku kiiruse (V;) vaheline suhe olema jarg-
mine: 0 < V; —V, < (V,/10) + 4 km/h.
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vB
VIl LISA
Nihtavusala ja klaasipuhasteid kisitlevad néuded
T- ja C-kategooria sdidukid peavad vastama jargmistele nduetele:
1. standard ISO 5721-1: 2013 eesmise vaatevilja ja klaasipuhastite kohta;
VM1

2. pollumajandustraktorite kiilgmist ja tagumist vaatevilja kisitleva standardi
ISO 5721-2:2014 osa, milles kdsitletakse ndhtavust traktori kiiljele. Standardi
ISO 5721-2:2014 punkti 5.1.3 nduded vdib tiita otsese voi kaudse vaatevilja
kombinatsiooni abil.
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1.1.

1.2.

2.2.

2.3.

2.4.

2.4.1.

242,

2.43.

2.4.4.
2.4.4.1.

VIII LISA

Klaaspindu kisitlevad néuded

Mboisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

,Juhi silmade vordluspunkt” — traktoristi silmade, mis mdtteliselt asuvad
ihes punktis, kokkuleppeliselt maératud asukoht. See punkt asub traktori
keskpikitasandiga paralleelsel istme keset ldbival tasandil, vertikaal-
suunas 700 mm vorra selle tasandi ja istme pealispinna ldikejoonest
ilalpool ning 270 mm vdrra istme pealispinna esiserva labivast ja trak-
tori keskpikitasandiga ristuvast vertikaaltasandist vaagnatoe suunas
(joonis 1). Niiviisi méératletud vordluspunkt kehtib sditjata istme korral,
mis on paigaldatud traktori tootja poolt méaératud keskasendisse;

,Juhi tagumise vaatevilja jaoks vajalik ohutu klaaspinnamaterjal” — koik
klaaspinnad, mis asuvad tagapool tasandit, mis 1abib juhi silmade vord-
luspunkti ja on risti sdiduki pikikesktasandiga ning 1dbi mille ndeb juht
soidukit juhtides ja mandovreid tehes teed.

Nouded

T-kategooria sdidukite klaaspinnad peavad vastama kéesoleva mééruse I
lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 nSuetele,
vélja arvatud kdnealuse URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja 21.
lisa.

C-kategooria sdidukite klaaspinnad peavad vastama samadele nduetele,
mis on sitestatud vastavatele T-kategooria sdidukitele.

Ohutute klaaspindade paigaldamine T- ja C-kategooria sdidukitele, mille
valmistajakiirus on iile 60 km/h, peab vastama I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 21. lisas N-kategooria sdidu-
kite kohta sdtestatud nduetele.

Ohutute klaaspindade paigaldamine T- ja C-kategooria sdidukitele, mille
valmistajakiirus on kuni 60 km/h.

Ohutud klaaspinnad tuleb paigaldada nii, et soitjatele oleks tagatud korge
turvalisuse tase, ning eelkdige nii, et juhil oleks kdikides oludes parem
ndhtavus mitte ainult ette, vaid ka taha ja kiiljele.

Ohutud klaaspinnad paigaldatakse selliselt, et hoolimata sdidukile tava-
pérastes kasutustingimustes avalduvatest pingetest jddvad need oma
kohale ning tagavad sdidukis asuvatele sditjatele jatkuvalt nihtavuse ja
ohutuse.

Ohutud klaaspinnad kannavad asjakohast iiksikosise tiitibikinnitusmarki,
mis on ette nihtud I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 43 punktis 5.4 ning millele vajaduse korral jirgneb moni I
lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 punktis
5.5 ette nihtud tdiendav siimbol.

Ohutud klaaspinnad tuuleklaaside puhul

Tavalébipaistvus ei tohi olla alla 70 %.
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2442,

2.4.43.

2.4.44.

2.4.5.
2.4.5.1.
2452,

2.4.53.

2.4.54.

2.4.5.5.

Tuuleklaas peab olema sdidukijuhi silmade vordluspunkti suhtes digesti
paigaldatud.

T- ja C-kategooria sdidukitele, mille valmistajakiirus on kuni 40 km/h,
tuleb paigaldada 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 43 4., 5., 6., 8. vdi 10. lisas nimetatud tiilipi ohutu klaaspin-
namaterjal.

T- ja C-kategooria sdidukitele, mille valmistajakiirus on iile 40 km/h,
tuleb paigaldada 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 43 punktis 2.4.4.3 (v.a 5. lisas) nimetatud tiitipi ohutu klaas-
pinnamaterjal.

Ohutud klaaspinnad, mis ei ole tuuleklaasid
Ohutu klaaspinnamaterjali tavaldbipaistvus peab olema vidhemalt 70 %.

Juhi tagumise vaatevilja jaoks vajalik ohutu plastist klaaspinnamaterjal
kannab peale punktis 2.4.3 maédratletud tiksikosise tiitibikinnitusmérgi [
lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 punktides
5.5.5 ja 5.5.7 madratletud stimbolit A/L v&i/B/L.

Ohutu klaaspinnamaterjal, mis ei ole vajalik juhi tagumise voi kiilgmise
vaatevilja jaoks, kannab peale punktis 2.4.3 nimetatud tiksikosise tiiiibi-
kinnitusmérgi I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 43 punktis 5.5.2 nimetatud stimbolit V, kui selle ldbipaistvus on alla
70 %.

Plastist ohutu klaaspinnamaterjal, mis ei ole vajalik juhi eesmise voi
tagumise vaatevilja jaoks, kannab peale punktis 2.4.3 nimetatud iiksiko-
sise tiiiibikinnitusmirgi iiht T lisas viidatud URO Euroopa Majandusko-
misjoni eeskirja nr 43 punktides 5.5.5, 5.5.6 ja 5.5.7 nimetatud siimbo-
litest.

Plastist ohutute klaaspindade puhul ei kohaldata katuseakende ja sdiduki
katusel paiknevate klaaspindade suhtes punktis 2.4.5.2 nimetatud hodrd-
kulumiskindluse sétteid. Hodrdkulumiskindluse katset ja vastavat
stimbolit ei nduta.

Joonis 1

Juhi silmade vordluspunkt
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2.2.

2.3.

2.4.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

4.2.

IX LISA

Tahavaatepeegleid kisitlevad néuded

Nouded seadmetele

Koik traktorid peavad olema varustatud kahe vilimise tahavaatepeegli ja
valikuliselt sisemise tahavaatepeegliga.

Uldnéuded

. Sisemised tahavaatepeeglid on rithmitatud I klassi, védlimised tahavaatepee-

glid II klassi. Traktorid peavad olema varustatud kahe II klassi tahavaate-
peegli ja valikuliselt 1 klassi tahavaatepeegliga, millel on I lisas viidatud
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 46 nimetatud tiiiibikinnitus-
mirk kooskdlas médruse (EL) nr 167/2013 artikliga 34 ja kédesoleva maéruse
XX lisaga.

Tahavaatepeeglid tuleb kinnitada viisil, mis tagaks nende paigalpiisimise
tavalistes sdidutingimustes.

Sadula ja juhtraudadega varustatud sdidukid peavad punktides 2.1 ja 2.2
ning punktides 3-6 sitestatud nduete asemel vastama I lisas viidatud
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 81 sitestatud nduetele.

Pollul tootamise ajal seadmete jalgimiseks ette ndhtud lisapeeglid ja taha-
vaatepeeglid ei ole tingimata kohustuslikud osise tiiiibikinnituseks, kuid
need peavad asetsema kooskodlas punktides 3.1-3.5 toodud reguleerimis-
nduetega.

Asend

. II klassi vélimine tahavaatepeegel peab olema paigaldatud nii, et tavalises

juhtimisasendis istudes on juhil hea vaade punktis 5 nimetatud teeosale.

Vilimine tahavaatepeegel peab olema nidhtav 1dbi tuuleklaasi osa, mida
piihib klaasipuhasti, voi ldbi kiilgakende, kui need on traktoril olemas.

Vilimised tahavaatepeeglid ei tohi ulatuda traktori vai traktori ja sellega
tihendatud haagise vilimisest gabariidist kaugemale, kui on vajalik punktis
5 nimetatud ndgemisvéljade tagamiseks.

Kui tahavaatepeegli alumine &ar on koormatud traktori korral maapinnast
viahem kui 2 m korgusel, ei tohi tahavaatepeegel ulatuda traktori voi traktori
ja sellega tihendatud haagise tildlaiusest, mis on mdodetud ilma tahavaate-
peegliteta, kaugemale kui 0,20 m.

Tahavaatepeeglid, mille kohta kehtivad punktides 3.3 ja 3.4 sitestatud
nduded, voivad traktori lubatud maksimaalsest laiusest kaugemale ulatuda.

Reguleerimine

. Juhil peab olema voimalik reguleerida koiki sisemisi tahavaatepeegleid

juhtimisasendist.

Juhil peab olema voimalik reguleerida vélimist tahavaatepeeglit juhtimisko-
halt lahkumata. Peegli asendi v3ib fikseerida ka traktorist véljaspool olles.
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4.3.

5.2.

Punktis 4.2 sitestatud nduded ei kehti vilimistele tahavaatepeeglitele, mis
pérast asendi muutmist liigutatakse automaatselt tagasi algasendisse voi on
liigutatavad tagasi algasendisse ilma todriistade abita.

II Kklassi tahavaatepeeglite vaatevili

. Vasak- vdi parempoolse vilimise tahavaatepeegli vaatevili peab olema

selline, et juht ndeb taha vaadates vdhemalt seda horisondini ulatuvat teeta-
sandi osa, mis jadb vertikaalse keskpikitasapinnaga paralleelsest tasapinnast
vastavalt vasakule vOi paremale ning mis labib traktori voi traktori ja sellega
ithendatud haagise iildlaiuse vasak- voi parempoolseimat punkti.

Tootjad voivad valida, kas kohaldada punktis 5.1 sétestatud ndudeid voi
standardi ISO 5721-2:2014 ndudeid.
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2.2.

X LISA

Juhi teabesiisteeme Kisitlevad nouded

Moisted

,,Virtuaalsed terminalid” — kuvaritega elektroonilised pardateabesiisteemid,
mis annavad juhile visuaalset teavet sdiduki ja selle siisteemide toimimise
kohta ning mis voimaldavad juhil jélgida ja juhtida erinevaid funktsioone
puutetundliku ekraani voi klaviatuuri abil.

Nouded

. Juhi teabesiisteemid peavad olema projekteeritud nii, et juhi tdhelepanu

hajumine oleks voimalikult viike, edastades samal ajal vajalikku teavet.

Digiekraanil mittekeelelisel viisil esitatud teave peab vastama standardi ISO
3767: 1. osa (1998 +A2:2012) ja 2. osa (2008) nduetele.
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LISA X1

Valgustust ja valgussignaalseadmeid ning nende valgusallikaid kisitlevad
néuded

1. Valgustid ja valgussignaalseadmed, kui need on paigaldatud T- ja C-kate-
gooria sOidukitele, peavad vastama koigile asjaomastele nduetele, mis on
sitestatud konealuste sdidukite suhtes kohaldatavates 1 lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjades.

2. Hodgniit-, gaaslahendus- ning LED-lambid R-kategooria sdidukitele paigal-
datud valgustitele ja valgussignaalseadmetele peavad vastama kdigile asja-
omastele nduetele, mis on sitestatud I lisas viidatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirjades nr 37, 99 ja 128.

3. Valgustid ja valgussignaalseadmed, kui need on paigaldatud R- ja S-kate-
gooria sdidukitele, peavad vastama koigile asjaomastele O-kategooria sdidu-
kite nduetele, mis on sitestatud I lisas viidatud URO Euroopa Majandusko-
misjoni eeskirjades.
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1.2.

1.3.

1.5.

1.6.

1.7.

1.8.

1.9.

1.14.

XII LISA

Valgustusseadmeid késitlevad nouded
Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

,,pusttasapind” — soiduki keskpikitasapinnaga risti asetsev vertikaalta-
sapind;

SOltumatud laternad” — laternad, millel on eraldi klaasid, eraldi
valgusallikad ja eraldi korpused;

grupeeritud laternad” — eraldi klaaside ja eraldi valgusallikate, kuid
ihise korpusega laternad;

,.kombineeritud laternad” — eraldi klaaside, kuid tihise valgusallika ja
korpusega laternad;

,,vastastikku ithendatud laternad” — laternad, millel on eraldi valgu-
sallikad (voi iiks erinevatel tingimustel to6tav valgusallikas), taielikult
voi osaliselt tihised klaasid ja tihine korpus;

,,muudetava asendiga laternad” — sdidukile paigaldatud laternad, mida
saab soiduki suhtes liigutada ilma kiiljest votmata;

.kaugtulelatern” — latern, mida kasutatakse pika teeosa valgustami-
seks soiduki ees;

lahitulelatern” — latern, mida kasutatakse tee valgustamiseks sdiduki
ees, ilma et laterna ere tuli pimestaks vastassuunas liikuvate sdidukite
juhte ja teisi liiklejaid ega tekitaks nendele muid ebamugavusi;

peitlatern” — esilatern, mis on osaliselt voi tdielikult peidetav, kui
seda ei kasutata. Seda saab peita litkuva katte abil, esilaterna timber-
paigutamise teel vOi mis tahes muul sobival viisil. Mdistet ,,sisse-
tommatav” kasutatakse eelkdige sellise peitlaterna puhul, mille saab
imberpaigutamise teel autokere sisse peita;

,eesmine udutulelatern” — latern, mida kasutatakse tee valgustamiseks
udus, lumesajus, vihmasajus vdi tolmupilvedes;

,tagurdustulelatern” — latern, mida kasutatakse tee valgustamiseks
sdiduki taga ja teiste liiklejate hoiatamiseks, et sdiduk tagurdab voi
hakkab tagurdama;

,.suunatulelatern” — latern, mida kasutatakse teiste liiklejate teavitami-
seks sdidukijuhi kavatsusest muuta suunda kas paremale vdi vasa-
kule;

,ohutuli” — seade, mis vdimaldab sdiduki k&igi suunatulelaternate
samaaegset toimimist tdhelepanu juhtimiseks asjaolule, et sdiduk
kujutab ajutiselt teistele liiklejatele erilist ohtu;

,,piduritulelatern” — latern, millega antakse sdiduki taga olevatele liik-
lejatele teada, et sdiduki pikisuunalise liikumise aeglustumine on
tahtlik;
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1.16.

1.20.

1.21.

1.22.

1.23.

1.24.

1.25.

1.26.

tagumine numbritulelatern” — seade, mida kasutatakse tagumise
numbrimirgi jaoks ettendhtud ala valgustamiseks; see voib koosneda
mitmest optilisest osisest;

»eesmine ddretulelatern” — latern, mida kasutatakse sdiduki kohalo-
leku ja laiuse mérkimiseks eestpoolt vaadatuna;

tagumine daretulelatern” — latern, mida kasutatakse sdiduki kohalo-
leku ja laiuse mérkimiseks tagantpoolt vaadatuna;

,tagumine udutulelatern” — latern, mille abil tehakse sdiduk tiheda
udu korral tagantpoolt paremini mérgatavaks;

seisutulelatern” — latern, mida kasutatakse tdhelepanu juhtimiseks
pargitud sodidukile asulas. Sellisel juhul asendab see eesmisi ja tagu-
misi ddretulelaternaid;

.ilemine ddretulelatern” — kiilgserva ddrmise punkti ldhedusse vdima-
likult kdrgele paigaldatud latern, mis on mdeldud sdiduki kogulaiuse
selgeks margistamiseks. Konealune latern on mdeldud tdienduseks
teatavate sOidukite eesmistele ja tagumistele &diretulelaternatele,
juhtides eriti tdhelepanu sdiduki suurusele;

Ltootulelatern” — seade todala voi -toimingu valgustamiseks;

,helkur” — seade, mis valguse peegeldumise abil sdidukiga ithenda-
mata valgusallikalt nditab soiduki kohalolekut valgusallika l&hedal
asuvale vaatlejale. Kéesoleva lisa tdhenduses ei loeta helkuriteks:

— valgust tagasipeegeldavaid numbrimérke;

— muid mérke ja valgust tagasipeegeldavad mirke, mida kokkulep-
peosalise tehnilise kirjelduse kohaselt tuleb kasutada teatava kate-
gooria soidukitel vdi teatavate kasutusviiside puhul;

killjeddretule latern” — latern, mida kasutatakse sdiduki kohaloleku
markimiseks kiiljelt vaadatuna;

,.péevatulelatern” — ettepoole suunatud latern, mis on ette nahtud
sdiduki ndhtavamaks tegemiseks pédevase sdidu ajal;

,nurgalatern” — latern, mida kasutatakse selle tecosa, mis asub
soiduki eesmise nurga juures ja sellel kiiljel, kuhu sdiduk keerama
hakkab, tdiendavaks valgustamiseks;

,valine ukse avamisel siittiv latern” — latern, mis annab tdiendavat
valgust, et aidata juhil voi kaassditjal sdidukisse siseneda voi sealt
véljuda voi valgustab laadimistoodel;
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1.27.

1.28.

1.29.

1.34.

~manddverdustulelatern” — latern, mida kasutatakse sdidukiga kiilg-
neva ala tdiendavaks valgustamiseks aeglaste mandovrite ajal;

kohanduvate esitulede siisteem” — I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 123 kohaselt tiilibikinnituse saanud
valgustusseade, mis kindlustab ldhitule erinevate omadustega valgus-
vihkude automaatse kohandumise soltuvalt erinevatest mootorsdiduki
kasutustingimustest ja kui on seadistatud, siis ka kaugtule valgusvih-
kude automaatse kohandumise;

,valgusava” — peegeldiga kaugtulelaterna, peegeldiga ldhitulelaterna
ja peegeldiga eesmise udutulelaterna puhul peegeldi tdisava ortogo-
naalprojektsioon voi ellipsoidpeegeldiga esilaternate puhul hajuti-
klaasi projektsioon piisttasapinnal. Kui laterna valgust kiirgava
pinna osa ulatub ainult iile peegeldi tdisava, vOetakse valgusavana
arvesse ainult selle osa projektsioon.

Lahitulelaterna puhul piirneb valgusava valguse ja varju piirjoone
projektsiooniga  hajutiklaasidel. Teineteise suhtes reguleeritava
peegeldi ja laternaklaasi puhul reguleeritakse need keskasendisse;

,valgusava” — tagumise &diretulelaterna, seisutulelaterna ning ilma
helkurita kaugtulelaterna, ldhitulelaterna ja eesmise udutulelaterna
puhul laterna ortogonaalprojektsioon pinnal, mis asetseb risti laterna
nullteljega ning on kokkupuutes laterna vélise valgust kiirgava
pinnaga, mis piirneb konealusel tasandil paiknevate ekraanide serva-
dega, millest igaiiks laseb labi ainult 98 % kogu valgustugevusest
nulltelje suunas.

Valgussignaalseadme puhul, mille valgusava on téielikult voi osaliselt
timbritsetud mone muu funktsiooni valgusavaga voOi valgustamata
pinnaga, v3ib konealust valgusava ennast lugeda valgust kiirgavaks
pinnaks;

helkuri voi signaaltahvli voi -kile valgusava” — vastavalt helkurite
osiste tliibikinnitusprotseduuri kdigus taotleja esitatud andmetele
helkuri ortogonaalprojektsioon pinnal, mis asetseb risti helkuri null-
teljega ning mis piirneb helkuri valgustpeegeldava pinna vélisserva-
dega kokkupuutuvate ja nullteljega paralleelsete pindadega. Seadme
valgusava alumise ja iilemise piirjoone ning kiilgmiste piirjoonte
médramiseks kasutatakse ainult vertikaalseid ja horisontaalseid pindu;

,,vilimine valgust kiirgav pind” — valgustus- v0i valgussignaalseadet
timbritseva ldbipaistva hajutiklaasi vélispinna osa, mis vdimaldab
seadmel valgust kiirata;

,ndhtav pind” — méératletud vaatlussuunas — kas laternaklaasi vélis-
pinnale projekteeritud valgusava piirjoone ortogonaalprojektsioon voi
valgust kiirgava pinna ortogonaalprojektsioon vaatlussuunaga risti
asetseval tasapinnal ning kokkupuutes laternaklaasi koige vélimise
punktiga;

,nulltelg” — valgussignaalseadmele iseloomulik telg, mille méaérab
kindlaks laterna tootja fotomeetrilistel mootmistel vordlussuunana
(H = 0°, V = 0°) kasutamiseks ja laterna kinnitamiseks sdidukile;
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1.39.1.

1.39.2.

1.39.2.1.

1.39.2.2.

1.39.3.

Lnullkese” — nulltelje ja vilise valgust kiirgava pinna ldikepunkt,
mille médrab kindlaks laterna tootja;

geomeetrilise ndhtavuse nurgad” — nurgad, mis méaaravad kindlaks
miinimumruuminurga vilja, mille ulatuses laterna ndhtav valgust
kiirgav pind on ndhtav. See ruuminurga vili méiratakse kindlaks
kera segmentide abil, mille kese langeb iihte laterna nullkeskmega
ning mille ekvaator on paralleelne maapinnaga. Segmendid mééra-
takse vastavalt nullteljele. Horisontaalnurgad [ vastavad pikkusele
ja vertikaalnurgad a vastavad laiusele;

,kaugeim vilisserv’ — soiduki molemal kiiljel — tasapind, mis on
paralleelne sodiduki keskpikitasapinnaga ning langeb iihte sdiduki
kiilgmise vilisservaga, vilja arvatud projektsioon, mille tekitavad:

1) rehvid maapinnaga kokkupuutepunkti ldhedal ning rehvimanomee-
trite tthenduskohad ja rehvi pumpamise/tithjendamise seadmed/to-
rustik;

2) ratastele paigaldatavad libisemisvastased vahendid;

3) tahavaatepeeglid;

4) kiilgmised suunatulelaternad, iilemised &aretulelaternad, eesmised
ja tagumised Aadretulelaternad, seisutulelaternad ja kiilgmised
helkurid;

5) soidukile kinnitatud tollitdkendid ning nende kinnitus- ja kaitse-
vahendid;

.gabariitlaius” — eespool toodud kaugeima vilisserva definitsioonis
madratletud kahe vertikaaltasapinna vaheline kaugus;

uksiklatern™:

seade vOi seadme osa, millel on iiks valgustav voi valgussignaali
funktsioon ja liks vOi mitu valgusallikat ning tiks nulltelje suunas
asuv nidhtav pind, mis vO0ib olla pidev vdi koosneda kahest voi
enamast eraldiseisvast osast, voi

koost, mille osadeks on sama funktsiooniga kaks identset voi erinevat
soltumatut laternat, mis on saanud tiiibikinnituse D-tiiiipi laternana
ning on paigaldatud nii, et:

nende ndhtavate pindade projektsioon nulltelje suunas moodustab
vihemalt 60 % konealuste nihtavate pindade nulltelje suunas asuvaid
projektsioone timbritseva koige vdiksema ristkiiliku pindalast, voi nii,
et

kahe kiilgneva/kokkupuutuva eraldi osa vaheline kaugus nullteljega
risti mdddetuna ei iileta 15 mm, voi

koost, mille osadeks on kaks identset vOi erinevat sdltumatut helkurit,
mis on saanud eraldi tiitibikinnituse ning on paigaldatud nii, et
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1.39.3.1.

1.39.3.2.

1.40.

1.41.

1.42.

1.43.

1.44.

1.45.

1.46.

1.47.

1.48.

1.49.

nende ndhtavate pindade projektsioon nulltelje suunas moodustab
vihemalt 60 % konealuste nidhtavate pindade nulltelje suunas asuvaid
projektsioone timbritseva kdige viiksema ristkiiliku pindalast, vi nii,
et

kahe kiilgneva/kokkupuutuva eraldi osa vaheline kaugus nullteljega
risti moddetuna ei tileta 15 mm;

,.kaks laternat” — iiks ribakujuline valgust kiirgav pind, kui see asetseb
stiimmeetriliselt sdiduki keskpikitasapinna suhtes, ulatub molemal
kiljel vdhemalt 0,4 m kaugusele sodiduki kaugeimast vilisservast
ning on vahemalt 0,8 m pikk. Sellise pinna valgustamiseks on vaja
viahemalt kahte valgusallikat, mis on paigutatud voimalikult ldhedale
selle pinna piiridele. Valgust kiirgav pind vdib koosneda mitmest
korvuti asetsevast osast tingimusel, et mitme iiksiku valgust kiirgava
pinna projektsioonid samal piisttasapinnal hdlmavad vdhemalt 60 %
nende iksikute valgust kiirgavate pindade projektsioone iimbritseva
véikseima ristkiiliku pindalast;

,laternatevaheline kaugus” — kahe samasuunalise laterna puhul kaugus
kahe valgusava piirjoonte ortogonaalprojektsioonide vahel kdnealuse
suunaga risti asetseval tasapinnal;

,valikuline” — valgussignaalseadme paigaldamine on jietud tootja
otsustada;

,tookorras oleku mérguanne” — ndhtav voi kuuldav signaal (voi mis
tahes samavédirne signaal), mis nditab, et seade on sisse liilitatud ja
tookorras;

,seadme kiiratava valguse vérvus” — I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirjas nr 48 sitestatud kiiratava valguse virvus;

nhidhtavamaks tegev mérgistus” — seade, mis on ette ndhtud sdiduki
ndhtavamaks tegemiseks valguse peegeldumise abil sdidukiga tihenda-
mata valgusallikalt selle 1ihedal asuva vaatleja jaoks vaadatuna kiiljelt
voi tagantpoolt (ning haagiste puhul ka eest);

,sisseliilitatuse margulamp” — mérgulamp, mis nditab seadme sisse-
liilitatust, kuid mitte selle toGkorras olekut;

aeglaselt litkuva sdiduki tagumine tunnusmark™ — timardatud nurkade
ning iseloomuliku mustriga kolmnurkne maérk, mis on kaetud retroref-
leksiivse ja fluorestseeruva materjali voi seadisega (1. klass) voi ainult
retrorefleksiivsete materjalide voi retrorefleksiivsete seadistega (2.
klass) (vt nt T lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri
nr 69);

,paar” — soiduki vasakul ja paremal kiiljel asuvate iihesuguse funkt-
siooniga laternate komplekt;

,,H-tasapind” — laterna nullkeset ldbiv horisontaalne tasapind,

,,valgustusfunktsioon” — seadmest kiirgav valgus, valgustamaks teed ja
soiduki litkumissuunas asuvaid objekte;
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2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.4.1

242

2.5.

valgussignaali funktsioon” — seadmest kiirgav voi sellelt peegelduv
valgus, andmaks teistele liiklejatele visuaalset teavet sdiduki olema-
solu, identifitseerimistunnuste ja/voi liikkumise muutumise kohta;

,valgusallikas” — iiks v0i mitu ndhtavat kiirgust kiirgavat elementi,
mis on tthendatud ithe voi mitme labipaistva mahisega ning mehaani-
lise ja elektrilise tihenduse alusega.

Sisseehitatud vilise hajutiklaasita valgustus- ja valgussignaalseadmete
osana voib valgusallikas koosneda ka valgusjuhtme otsast;

,valgustusseadme, valgussignaalseadme voi helkuri valgust kiirgav
pind” — pind, nagu selle on joonisel esitanud seadme tootja tiilibikin-
nituse taotluses.

Katsemenetlus ELi tiiiibikinnituse andmiseks

ELi titbikinnituse taotlusele lisatakse punktides 2.1-2.4 osutatud
dokumendid kolmes eksemplaris ning jargmised tiksikasjad:

soidukitiiiibi kirjeldus seoses sdiduki modtmete ja viliskuju ning
valgustus- ja valgussignaalseadmete arvu ja asendiga; tuleb tdpsus-
tada nouetekohaselt margistatud soidukitiiiip;

tootja poolt ettendhtud valgustus- ja signaalseadmete loetelu. Loetelu
voib sisaldada iga funktsiooni kohta mitut tiitipi seadmeid. Lisaks
sellele voib loetelu sisaldada iga funktsiooni kohta lisamérkust ,,voi
samavéirsed seadmed”;

valgustus- ja signaalseadmeid tervikuna kujutav diagramm, millel on
esitatud eri seadmete asend soidukil;

iga laterna kohta joonis vdi joonised, millel on kujutatud laterna,
valgustusseadme voi mérgutulelaterna, v.a helkuri valgusava.

Valgustusseadme, valgussignaalseadme voi helkuri valgust kiirgav
pind peab vastama jérgmistele tingimustele:

kui hajutiklaas on tekstuuriga, peab valgust kiirgav pind olema terve
hajutiklaasi vilispind v3i osa sellest;

kui hajutiklaas on tekstuurita, voib hajutiklaasi vélja jitta ning valgust
kiirgav pind on see, mis on ndidatud joonisel.

Titibikinnituskatseid korraldavale tehnilisele teenistusele tuleb esitada
tithimassiga valgustus- ja signaalseadmete tdiskomplektiga soiduk,
mille tiitip vastab tiitibikinnituse saamiseks esitatule.
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5.2

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

5.6.1.

Tiiiibikinnituse andmine

Punktides 2.1-2.4 nimetatud ELi tiiiibikinnitusmenetluse kdigus esita-
tavate dokumentide ndidised on sitestatud rakendusmaéiruse (EL)
2015/504 1 lisas.

Tiiiibikinnitusnumber ja -mirk

Igale kiesolevas lisas sitestatud nduete kohaselt tiitibikinnituse
saanud sdidukile antakse tiitibikinnitusnumber ja -méark vastavalt
rakendusmédruse (EL) 2015/504 1V lisas sitestatud niidisele.

Uldspetsifikatsioonid

Valgustus- ja valgussignaalseadmed peavad olema paigaldatud nii, et
tavapdrastes kasutustingimustes, olenemata vdimalikust vibratsioonist,
sdiliksid nende punktides 5.2-5.21 ja 6 ning 1., 2. ja 3. liites ette-
nihtud karakteristikud sellisel méiral, et sdiduk vastaks punktides
52, 54, 5.5, 57, 59, 510.1, 5.11.1, 5.11.2, 5.11.3.2, 5.17.1.1,
5.18.3 ja 6 ettendhtud nduetele. Eelkdige peab olema vilistatud later-
nate tahtmatu reguleerimine.

Soidukid peavad olema varustatud kas standardis ISO 1724:2003 (,,6-
voi 12voldiste elektrisiisteemidega soidukite elektriithendused, mida
rakendatakse eriti erasdiduautode ja kerghaagiste voi haagissuvilate
puhul”) voi standardis ISO 1185:2003 (,,Elektriiihendused vedavate
soidukite ja veetavate tehnoloogiliste haagismasinate vahel, millel on
24voldine elektrisiisteem ja mida kasutatakse rahvusvaheliseks
kaubanduslikuks transpordiks”) sétestatud piisivalt ithendatud pistiku-
pesaga voi mdlemaga, kui neil on ithendus haakeriistade voi paigal-
datavate masinate ithendamiseks. Peale selle voivad sodidukid olla
varustatud standardi ISO 3732: 2003 (Elektriihendused vedavate ja
veetavate soidukite vahel - (tdiendav) 12S-tiilipi seitsme kontaktiga
pistik 12voldise toitepingega sdidukitele) kohase tdiendava seitsme
kontaktiga pistikuga.

Kaugtule-, ldhitule- ja eesmised udutulelaternad peavad olema paigal-
datud sellisel viisil, et neid oleks kerge digesti reguleerida.

Koigi valgussignaalseadmete puhul peab laterna nulltelg pérast
laterna soidukile paigaldamist olema paralleelne teel litkuva soiduki
kandetasapinnaga; lisaks sellele peab see kiilgmiste helkurite ja
kiiljedéretule laternate puhul olema risti sdiduki keskpikitasapinnaga
ning muude signaalseadmete puhul kdnealuse tasapinnaga paralleelne.
Lubatud hélve igas suunas on + 3°. Jargida tuleb ka kdiki tootjapool-
seid paigaldamisega seotud erindudeid.

Konkreetsete juhiste puudumise korral kontrollitakse laternate korgust
ja suunda tasasele horisontaalsele pinnale asetatud tithimassiga
soidukil.

Erinduete puudumise korral peab paarislatern olema:

keskmise pikitasapinna suhtes siimmeetriliselt asetatud,
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5.6.2.

5.6.3.

5.6.4.

5.7.

5.8.
5.8.1

5.8.1.1.

5.8.1.2.

5.8.1.3.

5.8.13.1.

5.8.1.3.2.

5.8.2.

5.8.2.1.

5.8.2.2.

iiksteise ja keskmise pikitasapinna suhtes siimmeetriliselt asetatud;

vastav iihesugustele kolorimeetriliste nduetele ning

olema peamiselt ihesuguste fotomeetriliste nditajatega.

Ebastimmeetrilise viliskujuga sdidukite puhul peavad punktides 5.6.1
ja 5.6.2 sitestatud nduded olema tdidetud voimalikult suures ulatuses.
Need nduded loetakse tdidetuks, kui kahe laterna kaugus keskmisest
pikitasapinnast ja kandetasapinnast on vordne.

Grupeeritud, kombineeritud voi vastastikku tthendatud laternad

Laternad vdivad olla grupeeritud, kombineeritud voi vastastikku
thendatud tingimusel, et tdidetud on koik vérvust, asendit, suunda,
geomeetrilist ndhtavust, elektrilisi ithendusi késitlevad ja muud
nduded (kui neid on).

Laterna fotomeetrilised ja kolorimeetrilised nduded peavad olema
taidetud, kui kdik muud funktsioonid, mille alusel laternat grupeeri-
takse, kombineeritakse voi vastastikku ithendatakse, on vilja liilitatud.

Kui eesmine voi tagumine diretulelatern on vastastikku ithendatud
iihe vOi enama funktsiooniga, mida saab koos sisse lillitada, peavad
koigi teiste funktsioonide vérvusnduded olema tdidetud, kui vastas-
tikku tthendatud funktsioonid ning eesmised ja tagumised &daretulela-
ternad on sisse liilitatud.

Piduritulelaternad ja suunatulelaternad ei tohi olla vastastikku ithen-
datud.

Kui grupeeritud on aga piduritulelaternad ja suunatulelaternad,
peavad olema tdidetud jargmised tingimused:

nullteljega risti asetseval tasandil ei tohi nende laternate néhtavate
pindade projektsioone ldbiv iikski horisontaalne ega vertikaalne
sirge ldikuda enam kui kahe piirjoonega, mis eraldavad kiilgnevaid
erinevat véarvi alasid;

nende nulltelje suunas ndhtavad pinnad, mis paiknevad valgust kiir-
gava pinna piires, ei tohi kattuda.

Kui iiksiklaterna ndhtav pind koosneb kahest vdi enamast eraldi
osast, peab see vastama jargmistele nduetele:

kas eraldi osade koguprojektsioon ldbipaistva materjali vélispinnaga
kokkupuutuval tasandil, mis asetseb nullteljega risti, peab moodus-
tama vihemalt 60 % konealust projektsiooni timbritseva kodige viik-
sema ristkiiliku pinnast v&i ei tohi kahe kiilgneva/kokkupuutuva
eraldi osa vaheline kaugus nullteljega risti mdddetuna iletada
15 mm. Seda nduet ei rakendata helkurite puhul;

seotud laternate puhul ei tohi kiilgnevate valgust kiirgavate pindade
vahe nullteljega risti mdddetuna tiletada 75 mm.
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5.9.

5.9.1.

5.9.2.

5.9.3.

5.10.

5.10.1.

5.10.2.

S5.11.

S.11.1.

5.11.2.

Suurimat korgust maapinnast mdddetakse nihtava pinna kdige korge-
mast punktist ning vdikseimat korgust nihtava pinna kdige madala-
mast punktist nulltelje suunas.

Kui (vdikseim ja suurim) kdrgus maapinnast vastab selgelt kiesoleva
eeskirja nduetele, ei ole ithegi ndhtava pinna tépseid piirjooni vaja
médrata.

Laternad peavad olema paigaldatud sellisel viisil, et sdiduk vastab
selle suurimat korgust késitlevatele kohaldatavatele digusaktidele.

Geomeetrilise ndhtavuse nurkade vdhendamiseks tuleb laterna asend
seoses korgusega maapinnast moodta H-tasapinnast.

Eesmiste ldhitulelaternate puhul mooddetakse minimaalset korgust
maapinna suhtes optilise siisteemi (nt helkuri, hajutiklaasi, projekt-
sioonihajuti) heidetud valguskujundi madalaimast servast, olenemata
vastava siisteemi otstarbest.

Laiuse puhul maératakse asend nulltelje suunas nédhtava pinna sellest
servast, mis on sdiduki keskpikitasapinnast kdige kaugemal, kui
viidatakse ildisele laiusele, ja ndhtava pinna sisemistest servadest
nulltelje suunas, kui viidatakse laternatevahelisele kaugusele.

Kui asend vastab laiust silmas pidades selgelt kdesolevas madruses
satestatud nduetele, ei ole lihegi ndhtava pinna tépseid servi vaja
médrata.

Erinduete puudumise korral ei tohi laterna fotomeetrilisi omadusi
(nditeks valgustugevus, vidrvus, valgusava jne) sel ajal, kui latern
on sisse liilitatud, tahtlikult muuta.

Suunatulelaternad ja ohutuled peavad olema vilkuvad tuled.

Laterna fotomeetrilised omadused vodivad muutuda viliskeskkonna
valguse tottu, teiste laternate sisseliilitamise tagajérjel voi kui later-
naid kasutatakse muu valgustusfunktsiooni tditmiseks, eeldusel et
koik fotomeetriliste omaduste muutused vastavad asjaomase laterna
tehnilistele tingimustele.

Soiduki ees ei tohi olla ndhtav laternast ldhtuv ja segadust tekitada
voiv punane tuli ning sdiduki taga ei tohi olla ndhtav laternast lahtuv
segadust tekitada voiv valge tuli. Arvesse ei ldhe sodiduki salongi
paigaldatud valgustusseadmed. Kahtluse korral kontrollitakse kone-
aluse ndude tiitmist jargmiselt:

punase tule ndhtavuse puhul ei tohi punase laterna nihtav pind, vilja
arvatud tagumine punane kiiljeddretuli, olla otse eest ndhtav vaatle-
jale, kes liigub 1. voondis, nagu on méératletud 1. liites;

valge tule puhul ei tohi valge laterna ndhtav pind, v.a tagurdustule-
laternad ja soiduki kiiljele ndhtavuse parandamiseks paigaldatud valge
maérgistus, olla tagant otse ndhtav vaatlejale, kes liigub 2. voondis 25
m kaugusel sdiduki taga asuval risttasapinnal (vt 1. liide);
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5.11.3.

5.11.3.1.

5.11.3.2.

5.12.

5.12.1.

5.12.2.

5.13.

5.13.1.

5.13.1.1.

5.13.1.2.

5.13.1.3.

5.14.

vaatleja jaoks moodustavad vastavatel tasapindadel 1. ja 2. voondi:

maapinnast vastavalt 1 m ja 2,2 m korgusel asuvad horisontaaltasa-
pinnad;

laiuse kaks vertikaaltasapinda, mis moodustavad sdiduki keskpikita-
sapinnast véljapoole ees ja taga 15° nurga, ldbivad sdiduki keskpiki-
tasapinnaga paralleelsete vertikaaltasapindade kokkupuutepunkti
(kokkupuutepunkte) ja piiritlevad sodiduki kogulaiuse; kui kokkupuu-
tepunkte on mitu, vastab koige eesmine eesmisele tasapinnale ja
kdige tagumine tagumisele tasapinnale.

Elektritihendused peavad olema sellised, et eesmisi ja tagumisi dére-
tulelaternaid (kui need on olemas), iilemisi déretulelaternaid (kui need
on olemas) ning numbritulelaternat on vdimalik sisse ja vilja liilitada
ainult samaaegselt.

Konealust tingimust ei kohaldata:

kui eesmised ja tagumised &diretulelaternad ja ka nende laternatega
kombineeritud voi vastastikku iithendatud kiiljedéretulelaternad on
sisse liilitatud seisutulelaternatena;

eesmiste adretulelaternate suhtes, kui nende funktsioon on asendatud
punkti 5.13.1 kohaselt.

Elektritihendused peavad olema sellised, et kaugtule- ja lahitulelater-
naid ning eesmisi udutulelaternaid on vdimalik sisse liilitada ainult
juhul, kui ka punktis 5.12 nimetatud laternad on sisse liilitatud. See
ndue ei kehti siiski kaug- voi ldhitulelaternate kohta, kui nende hoia-
tavad valgussignaalid kujutavad endast kaugtulelaternate iiksteisele
lithikese intervalliga jdrgnevaid signaale voi ldhitulelaternate iikstei-
sele lihikese intervalliga jargnevaid signaale voi vaheldumisi kaug- ja
lahitulelaternate iiksteisele lithikese intervalliga jargnevaid signaale.

Lahituled ja/voi kaugtuled ja/voi eesmised udutulelaternad voivad
tdita eesmiste déretulelaternate funktsiooni, eeldusel et

nende elektriithendused on sellised, et nende valgustusseadmete rikke
korral liilituvad eesmised &daretulelaternad automaatselt sisse; ja

asendav latern/funktsioon vastab vastava ddretulelaterna puhul punk-
tides 6.8.1-6.8.6 sitestatud nduetele ja

asendavate laternate katsearuanded tOendavad vastavust punktis
5.13.1.2 esitatud nduetele.

Tookorras oleku mérgulambid voivad tdita sisseliilitatuse méargulam-
pide funktsiooni.
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5.15.

5.15.1.

5.15.2.

5.15.3.

5.15.4.

5.15.5.

5.15.6.

5.15.7.

5.15.8.

5.15.9.

5.15.10.

5.15.11.

5.15.12.

5.15.13.

5.15.14.

5.15.15.

5.15.16.

5.15.17.

5.15.18.

5.15.19.

5.15.20.

5.15.21.

5.15.22.

5.15.23.

Laternate (') voi helkurite kiiratava valguse vérvus:
kaugtulelatern: valge;

lahitulelatern: valge;

eesmine udutulelatern: valge voi selektiivkollane;
tagurdustulelatern: valge;

suunatulelatern: merevaikkollane;

ohutuli: merevaikkollane;

piduritulelatern: punane;

tagumine numbritulelatern: valge;

eesmine airetulelatern: valge;

tagumine adretulelatern: punane;

tagumine udutulelatern: punane;

seisutulelatern: ees valge, taga punane, merevaikkollane, kui see on
vastastikku tihendatud kiilgmiste suunatulelaternatega voi kiiljedére-
tule laternatega;

kiiljeddretule latern: merevaikkollane; kdige tagumine kiiljedédretule
latern vdib aga olla ka punane, kui see on grupeeritud, kombineeritud
voi vastastikku ithendatud tagumise daretulelaternaga, lilemise dére-
tulelaternaga taga, tagumise udutulelaternaga, pidurdustulelaternaga
voi kui see on grupeeritud tagumise helkuriga voi moodustab koos
tagumise helkuriga osa iihisest valgust kiirgavast pinnast;

ilemine ddretulelatern: ees valge, taga punane;
pdevatulelatern: valge;

tagumine helkur, v.a kolmnurkne: punane;
tagumine helkur, kolmnurkne: punane;

eesmine helkur, v.a kolmnurkne: valge v&i vérvitu;

kiilgmine helkur, v.a kolmnurkne: merevaikkollane; kdige taga asuv
kiilgmine helkur voib aga olla ka punane, kui see on grupeeritud voi
moodustab osa iihisest valgust kiirgavast pinnast tagumise daretulela-
ternaga, llemise tagumise ddretulelaternaga, tagumise udutulelater-
naga, pidurdustulelaternaga, kdige tagumise punase kiiljedaretulelater-
naga vOi tagumise mittekolmnurkse helkuriga;

nurgalatern: valge;

ndhtavamaks tegev margistus: kiiljelt valge voi kollane; tagant punane
voi kollane;

véline ukse avamisel siittiv latern: valge;

manddverdustulelatern: valge.

(") Laternate kiiratava valguse virvuskoordinaatide modtmine ei kuulu kiesoleva lisa alla.
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5.16.
5.16.1.

5.16.2.

5.16.2.1.

5.16.2.2.

5.16.3.

5.16.4.

5.16.5.

5.16.6.

5.17.
5.17.1.

5.17.1.1.

5.17.1.2.

5.18.
5.18.1.

Peitlaternad

Laternate peitmine on keelatud, vilja arvatud kaugtulelaternate, 1dhi-
tulelaternate ja eesmiste udulaternate puhul.

Tooasendis valgustusseade peab jddma todasendisse ka punktis
5.16.2.1 nimetatud talitlushdire puhul ning ka sellisel juhul, kui nime-
tatud talitlushdirega koos esineb moni punktis 5.16.2.2 kirjeldatud
talitlushdire.

Laterna kasutamiseks vajaliku toite puudumine.

Vooluringi katkestus, takistus voi lithis voi maaiithendus, rikked
hiidraulilistes vdi pneumojuhtmetes, koritrossides, solenoidides voi
muudes osistes, mis juhivad ja kannavad iile peitseadmeid kéivitavat
voolu.

Iga rikke korral, mis mojutab peitseadme(te) t66d, peavad laternad
nende tootamise ajal jddma todasendisse vOi neid peab saama tooa-
sendisse panna ilma todriistade abita.

Elektriga liigutatavaid valgustusseadmeid peab saama tddasendisse
panna ja sisse liilitada ka iihe liilitusseadise abil, vélistamata vdima-
lust panna seadmed tddasendisse neid sisse liilitamata. Grupeeritud
kaug- ja ldhitulelaternate puhul on eespool nimetatud liilitusseadist
vaja ainult ldhitulelaternate sisseliilitamiseks.

Juhiistmelt ei tohi olla vdimalik tahtlikult peatada sisseliilitatud esila-
ternate litkumist enne nende todasendisse joudmist. Kui on oht, et
esilaternate litkumine pimestab teisi liiklejaid, siis voib neid sisse
lillitada alles pérast 13ppasendisse joudmist.

Temperatuuri — 30 °C kuni + 50 °C puhul peab elektriga liigutatav
valgustusseade joudma todasendisse kolme sekundi jooksul alates
lillitusseadise esmakordsest kéivitamisest.

Muudetava asendiga laternad

Kdigi laternate, vilja arvatud kaugtulelaternate, ldhitulelaternate ja
vidhemalt the paari tagumiste helkurite asend vdib olla muudetav
tingimusel, et:

konealused laternad jadvad sdiduki kilge kinnitatuks, kui nende
asendit muudetakse;

konealuseid laternaid on vdimalik lukustada liiklustingimusteks vaja-
likku asendisse. Lukustamine peab olema automaatne.

Geomeetrilise ndhtavusega seotud iildsétted

Lopmatusest vaadatuna ei tohi geomeetrilise ndhtavuse nurkade sees
olla tihtegi takistust laterna ndhtava valgust kiirgava pinna mis tahes
osalt lahtuva valguse levikule. Takistusi ei voeta arvesse, kui need
olid olemas juba laterna tiitibikinnituse saamise ajal.
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5.18.2.

5.18.3.

5.19.
5.19.1.

5.20.

5.21.

6.1.4.1.

6.1.4.2.

Kui modotmised tehakse laternale ldhemal, peab sama tdpsuse saa-
miseks vaatlussuunda paralleelselt nihutama.

Kui moni sdiduki osa varjab paigaldatud laterna ndhtava pinna mis
tahes osa, siis tuleb tdendada, et takistusest varjamata laterna osa
vastab laterna optilise osa tiitibikinnitusel ettendhtud fotomeetrilistele
védrtustele.

Laternate arv

Soidukile paigaldatud laternate arv peab vastama kédesoleva eeskirja
erinduetes médratud arvule.

Tagurdustulelaternate, ohutulede, tagumiste aéretulelaternate, tagu-
miste udutulelaternate, seisutulelaternate, pédevatulelaternate ning
kaugtulelaternate, ldhitulelaternate, eesmiste udutulelaternate, tagur-
dustulelaternate ja nurgalaterna — viis viimast on ilma helkurita —
valgusava kisitlevad iildsétted:

valgusava alumise ja iilemise piirjoone ning kiilgmiste piirjoonte
médramiseks kasutatakse ainult horisontaalsete ja vertikaalsete serva-
dega ekraane, et teha kindlaks sdiduki kaugeimate servade vaheline
kaugus ning kdrgus maapinnast.

Valgusavade muu kasutamise puhul (nt kahe laterna voi funktsiooni
vaheline kaugus) kasutatakse valgusava piirjoone kuju. Ekraanid
peavad olema paralleelsed, kuid kasutada voib muid suundi.

Laternate hulka loetakse ka helkureid ning seega peavad need
vastama kéesoleva lisa nduetele.

Erinouded

Kaugtulelaternad (kdesoleva médruse 1 lisas osutatud UNECE
eeskirjad nr 1, 8, 20, 98, 112 ja 113)

Olemasolu: kohustuslik traktoritel, mille suurim valmistajakiirus on
iile 40 km/h. Teistel traktoritel valikuline. Kaugtulelaternad on R- ja
S-kategooria soidukitel keelatud. Kaugtulelaternaid, mis on ettenahtud
I lisas osutatud UNECE eeskirjas nr 1, on lubatud kasutada ainult
nendel traktoritel, mille suurim valmistajakiirus ei tleta 40 km/h.
Kaugtulelaternaid, mis on ettendhtud I lisas osutatud UNECE eeskir-
jades 1, 8 ja 20, on lubatud kasutada kuni 31. detsembrini 2020 ainult
uutel traktoritiitipidel ja kuni 31. detsembrini 2020 ainult uutel trak-
toritel.

Arv: kaks voi neli.

Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius: valgusava vilisservad ei tohi iihelgi juhul olla sdiduki kiilg-
serva darmisele punktile ldhemal kui lahitulelaternate valgusava vilis-
servad.

Korgus: erinduded puuduvad.
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6.1.4.3.

6.1.9.1.

6.1.9.2.

6.2.

6.2.1.

6.2.2.

6.2.3.

6.2.4.

6.2.4.1.

6.2.4.2.

Pikkus: soiduki ees. See ndue loetakse tdidetuks, kui kiiratav valgus
ei tekita otse ega kaudselt sdidukijuhile soiduki tahavaatepeeglite
ja/voi muude valgust peegeldavate pindade kaudu ebamugavusi.

Geomeetriline nidhtavus: valgusava nidhtavus, sealhulgas selle
ndhtavus aladel, mis asjaomases vaatlussuunas on valgustamata,
peab olema tagatud laienevas ruumis, mille maéératlevad valgusava
perimeetrilt 1dhtuvad ning esilaterna nullteljega vdhemalt 5° nurga
moodustavad sirged.

Reguleeritus: ettepoole.

Peale o0ige reguleerituse sdilitamiseks vajalike seadmete ning juhul,
kui soidukil on kaks paari kaugtulelaternaid, voib iiks paar, mis
koosneb ainult kaugtulelaternatena toimivatest esilaternatest, olla
pooratav  olenevalt roolipoéramisnurgast, kusjuures podramistelg
peab olema peaaegu vertikaalne.

Elektritihendused: kaugtulelatern voib olla sisse lillitatud kas
samaaegselt vOi paarikaupa. Léahitule tmberlilitamisel kaugtuleks
peab vdhemalt tiks paar kaugtulesid olema sisse liilitatud. Kaugtule
umberliilitamisel ldhituleks peavad koik kaugtulelaternad olema
samaaegselt vilja lilitatud.

Lihitulelaternad ja kaugtulelaternad vdivad olla korraga sisse liili-
tatud.

Sisseliilitatuse mirgulamp: kohustuslik.

Muud noéuded

Samaaegselt sisseliilitatavate kaugtulede valgusvihu suurim valgustu-
gevus kokku ei tohi olla tile 430 000 cd, mis vastab kontrollvadrtu-
sele 100.

Suurim valgustugevus saadakse mitmel esilaternal toodud iksikute
maksimaalsete kontrollmérkide kokkuliitmise teel. Kontrollmérk 10
antakse koigile esilaternatele, mis on tdhistatud R-tdhega voi tdhe-
kombinatsiooniga CR.

Léhitulelaternad  (kdesoleva médruse 1 lisas osutatud UNECE
eeskirjad nr 1, 8, 20, 98, 112 ja 113)

Olemasolu: traktoritele peavad olema paigaldatud ldhitulelaternad.
Lahitulelaternad on R- ja S-kategooria sdidukitel keelatud. Léhitule-
laternaid, mis on ettendhtud I lisas osutatud UNECE eeskirjas nr 1,
on lubatud kasutada ainult nendel traktoritel, mille suurim valmista-
jakiirus ei tileta 40 km/h. Lahitulelaternaid, mis on ettendhtud I lisas
osutatud UNECE eeskirjades 1, 8 ja 20, on lubatud kasutada kuni
31. detsembrini 2020 ainult uutel traktoritiiiipidel ja kuni 31. detsemb-
rini 2020 ainult uutel traktoritel.

Arv: kaks (vOi neli — vt punkt 6.2.4.2.4).

Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius: erinduded puuduvad.

Korgus:
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6.2.4.2.1.

6.2.4.2.2.

6.2.423.

6.2.4.2.4.

6.2.4.3.

6.2.5.

6.2.6.

6.2.6.1.

6.2.6.1.1.

6.2.6.1.2.

6.2.6.2.
6.2.6.2.1.

6.2.6.2.2.

6.2.6.2.3.

minimaalselt 500 mm; seda véértust vdib vihendada kuni 350 milli-
meetrini sdidukitel, mille maksimaalne laius ei iileta 1 300 mm;

maksimaalselt 1 500 mm.

Eespool nimetatud vaértust voib suurendada kuni 2 500 millimeetrini,
kui 1 500 mm korgus ei ole sdiduki kuju, ehituse, konstruktsiooni voi
kasutamise eripdra tottu voimalik.

Soidukitele, mille ette on voimalik paigaldada teisaldatavaid sead-
meid, on lubatud lisaks punktides 6.2.4.2.1-6.2.4.2.3 nimetatud
nduete kohaselt paigaldatud laternatele paigaldada kaks ldhitulela-
ternat korgusele kuni 4 000 mm, eeldusel et elektriithendused on
sellised, et kahte paari lahitulelaternaid ei ole vdimalik samaaegselt
sisse liilitada.

Pikkus: voimalikult sdiduki ees; kiiratav valgus ei tohi siiski mingil
juhul tekitada juhile otse ega kaudselt sdiduki tahavaatepeeglite ja/voi
muude valgust peegeldavate pindade kaudu ebamugavusi.

Geomeetriline ndhtavus: maiératletakse  geomeetrilise  nédhtavuse
nurkade o ja B abil.

o = 15° iiles- ja 10° allapoole;

B = 45° vilja- ja 5° sissepoole.

Selle vilja piires peab olema nidhtav peaaegu kogu laterna ndhtav
pind.

Laterna ldhedal asuvad paneelid v6i muud seadmeosad ei tohi teki-
tada peegeldusi, mis pdhjustavad ebamugavusi teistele liiklejatele.

Reguleeritus: ettepoole.

Vertikaalne reguleeritus

Kui ldhitulelaternate korgus on suurem kui 500 mm vdi sellega
vordne ja viiksem kui 1500 mm voi sellega vordne, peab lahitule
valgusvihku olema vdimalik suunata 0,5-6 % vorra allapoole.

Léhitulelaternad peavad olema reguleeritud nii, et laternast 15 m
kauguselt mooddetuna paikneks valgustatud voondit valgustamata
voondist eraldav horisontaaljoon korgusel, mis oleks vordne ainult
poole maapinna ja laterna keskme vahelise kaugusega.

Léhitulelaterna reguleerimisseade (valikuline)

Esilaterna reguleerimisseade voib olla automaatne voi kasitsi regulee-
ritav.

Pidevalt voi aeg-ajalt késitsi reguleeritavatel seadmetel on piirasend,
millest on voimalik laternad tagasi viia algkaldesse tavaliste regulee-
rimiskruvide vdi sarnaste vahendite abil.

Konealused kasitsi reguleeritavad seadmed peavad olema todle raken-
datavad juhiistmelt.

Pidevalt reguleeritavatel seadmetel peavad olema kontrollmérgid,
mille jargi saab kindlaks teha koormustingimused, mis nduavad léhi-
tule reguleerimist.

Lahituli ei tohi olla asendis, kus selle kaugus on vidiksem kui
esialgsel reguleerimisel.
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6.2.7.

6.2.8.

6.2.9.

6.3.

6.3.4.1.

6.3.4.2.

6.3.4.3.

6.4.

6.4.1.

6.4.2.

6.4.3.

Elektritihendused: ldhituledele timberliilitamisel peab liilitusseade liili-
tama samaaegselt vilja koik kaugtulelaternad.

Lahitulelaternad vdivad olla kaugtulelaternatega samaaegselt sisse
lalitatud.

Lahitulelaternate lisapaari paigaldamisel (nagu punktis 6.2.2) peavad
elektriithendused olema sellised, et kaht ldhitulelaternate paari ei saa
samaaegselt sisse lilitada.

Sisseliilitatuse méargulamp: valikuline.

Muud nduded Lahitulelaternad, mille valgusallikas (valgusallikad)
tekitab (tekitavad) peamise valgusvihu (nagu on médratletud I lisas
viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 48) ning
mille objektiivne koguvalgusvoog iiletab 2 000 luumenit, on keelatud.

Eesmised udutulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskiri nr 19)

Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria sdidukitel on
keelatud.

Arv: kaks.

Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius: erinduded puuduvad.

Korgus: vihemalt 250 mm maapinnast. Ukski valgusava punkt ei ole
korgemal kui koige korgem ldhitulelaterna valgusava punkt.

Pikkus: voimalikult sdiduki ees; kiiratav valgus ei tohi siiski mingil
juhul tekitada juhile otse ega kaudselt sdiduki tahavaatepeeglite ja/voi
muude valgust peegeldavate pindade kaudu ebamugavusi.

Geomeetriline ndhtavus: maératletakse  geomeetrilise  nédhtavuse
nurkade o ja f abil.

o = 5° iiles- ja allapoole;
B = 45° vilja- ja 5° sissepoole.
Reguleeritus: ettepoole.

Need peavad olema suunatud ette, ilma et need pimestaksid voi
héiriksid vastassuunas liikuvate sdidukite juhte ja teisi liiklejaid.

Elektritihendused: udutulelaternaid peab saama sisse voi vélja liilitada
soltumata kaug- voi ldhitulelaternatest ja vastupidi.

Sisseliilitatuse méargulamp: valikuline.

Tagurdustulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomis-
joni eeskiri nr 23)

Olemasolu: valikuline.

Arv: iiks voi kaks.

Jérjestus: erinduded puuduvad.
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6.4.4.

6.44.1.

6.4.4.2.

6.4.4.3.

6.4.5.

6.4.6.

6.4.7.

6.4.8.

6.5.

Asend
Laius: erinduded puuduvad.
Korgus: mitte alla 250 mm ja mitte iile 1 200 mm maapinnast.

Kui sdiduki kuju, ehitus, konstruktsioon vdi kasutamise omapéra ei
voimalda hoida laternat lubatud 1200 mm korgusel, voib selle
korgust suurendada kuni 4 000 millimeetrini.

Viimasel juhul tuleb latern paigaldada allapoole kaldega vdhemalt 3°,
kui paigalduskdrgus on vdhemalt 2 000 mm ja mitte rohkem kui
3000 mm, ja vihemalt 6°, kui paigalduskdrgus on vdhemalt
3000 mm ja mitte iile 4 000 mm.

Kallet pole vaja, kui paigalduskdrgus on kuni 2 000 mm.
Pikkus: soiduki taga.

Geomeetriline ndhtavus: maératletakse  geomeetrilise  nédhtavuse
nurkade o ja B abil.

a = 15° iiles- ja 5° allapoole;

B = 45° paremale ja vasakule, kui laternaid
on ainult iiks;

B = 45° vilja- ja 30° sissepoole, kui neid
on kaks.

Reguleeritus: tahapoole.

Elektritihendused: latern saab siittida voi jadda pdlema ainult juhul,
kui tagasikdik on sisse lillitatud, ning

— kas mootor to6tab

— voi iiks mootori kidivitamist vdi seiskamist juhtiv seadis on
mootori t66d vdimaldavas asendis.

Mirgulamp: valikuline.

Suunatulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskiri nr 6).

Olemasolu: traktorid ning R- ja S-kategooria sdidukid peavad olema
varustatud suunatulelaternatega. Suunatulelaternate tiitibid jagunevad
kategooriatesse (1, la, 1b, 2a, 2b ja 5), mille paigaldamisel traktorile
on kindel jérjestus (A-D).

Jérjestus A on lubatud ainult traktoritel, mille kogupikkus ei ole
suurem kui 4,60 m ja mille valgusavade vilisservade vaheline kaugus
ei ole suurem kui 1,60 m.

Jéarjestused B, C ja D kehtivad koigi traktorite suhtes.
Haagiste ja haakeriistade puhul tuleb kasutada 2. kategooria laternaid.

Soidukid voivad olla varustatud lisasuunatulelaternatega.
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6.5.3.1.

6.5.3.2.

6.5.4.1.

Arv: seadmete arv peab vdimaldama anda signaale, mis vastavad
ithele punktis 6.5.3 osutatud jérjestustest.

Jérjestus: suunatulelaternate arv, asend ja horisontaalne néhtavus
peavad olema sellised, et nad saaksid anda mérku viisil, mis vasta-
vaks vihemalt iihele allpool kirjeldatud jarjestusele (vt ka 2. liide).
Néhtavusnurgad on diagrammidel viirutatud; esitatud on minimaalsed
vaidrtused, mida voib iletada; koéik ndhtavusnurgad on mdddetud
valgusava keskmest.

A kaks eesmist suunatulelaternat (kategooria 1, la vdi 1b),

kaks tagumist suunatulelaternat (kategooria 2a).

Need laternad voivad olla sdltumatud, grupeeritud voi kombinee-
ritud.

B kaks eesmist suunatulelaternat (kategooria 1, la vdi 1b),

kaks korduvat kiilgmist suunatulelaternat (5. kategooria),

kaks tagumist suunatulelaternat (kategooria 2a).

Eesmised ja korduvad kiilgmised laternad vdivad olla sdltumatud,
grupeeritud voi kombineeritud.

C kaks eesmist suunatulelaternat (kategooria 1, la vdi 1b),

kaks tagumist suunatulelaternat (kategooria 2a),

kaks korduvat kiilgmist suunatulelaternat (5. kategooria).

D kaks eesmist suunatulelaternat (kategooria 1, la voi 1b),

kaks tagumist suunatulelaternat (kategooria 2a).

Haagiste ja haakeriistade puhul:

kaks tagumist suunatulelaternat (2. kategooria).

Asend

Laius: viélja arvatud jarjestuse C 1. kategooria suunatulelaternate
puhul ja tdiendavate suunatulelaternate puhul ei tohi sdiduki keskpi-
kitasapinnast kaugeim valgusava punkt olla sdiduki &ddrmisest kiilg-
serva punktist kaugemal kui 400 mm. Uhe laternapaari kahe valgu-
sava siseservade vaheline kaugus ei tohi olla alla 500 mm.

Kui tagumise suunatulelaterna ja vastava tagumise ddretulelaterna
vaheline vertikaalkaugus ei ole iile 300 mm, siis voib sdiduki kiilg-
serva ddrmise punkti ja tagumise suunatulelaterna vilisserva vaheline
kaugus tiletada sdiduki vélisserva ddrmise punkti ja vastava tagumise
ddretulelaterna vilisserva vahelise kauguse kdige rohkem 50 mm
vorra.
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6.5.4.2.

6.5.4.3.

Eesmiste suunatulelaternate valgusava peab olema vdhemalt 40 mm
kaugusel lahitulelaternate vdi eesmiste udutulelaternate (kui need on
olemas) valgusavast.

Viiksem kaugus on lubatud juhul, kui valgustugevus suunatulelaterna
nullteljel on vdhemalt 400 cd.

Korgus: viahemalt 400 mm ja kuni 2 500 mm ning tdiendavate suuna-
tulelaternate puhul kuni 4 000 mm maapinnast.

Soidukitel, mille maksimaalne laius ei iileta 1300 mm, vdhemalt
350 mm maapinnast.

Pikkus: kaugus 1. kategooria suunatule (jérjestus B) ja 5. kategooria
suunatule (jérjestused B ja C) valgusava nullkeskme ja traktori kogu-
pikkuse eesmist piirjoont tahistava piisttasapinna vahel ei tohi olla iile
1 800 mm. Kui traktori ehituse tottu ei ole voimalik tdita minimaalse
ndhtavusnurgaga seotud nduet, siis vOib konealust kaugust suuren-
dada 2 600 millimeetrini.

Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurgad: vt 2. liidet.

Vertikaalnurgad: horisontaaltasapinnast 15°
iiles- ja allapoole.

Vertikaalnurka horisontaaltasapinnast allpool voib vdhendada 10
kraadini jdrjestustele B ja C vastavate kiilgmiste korduvate suunatu-
lelaternate puhul, kui nende korgus maapinnast ei ole iile 1 900 mm.
Sama kehtib jarjestustele B ja D vastavate 1. kategooria suunatulela-
ternate puhul.

Reguleeritus: kui tootja on ette ndinud laterna paigaldamisega seotud
erinduded, siis tuleb neid tiita.

Elektriiihendused: suunatulelaternad liilituvad sisse muudest laterna-
test soltumatult. Koik sdiduki iihel kiiljel asuvad suunatulelaternad
lillitatakse sisse ja vilja iihe liilitusseadise abil ning peavad vilkuma
iihe ja sama intervalliga.

Tookorras oleku méarguanne: traktor peab olema varustatud tookorras
oleku mérguannetega kdigi suunatulelaternate puhul, mis ei ole otse-
selt sdidukijuhi vaateviljas. See v3ib olla optiline voi helisignaal voi
molemad.

Optiline margulamp on roheline vilkuv tuli, mis lilitub kdigi muude
suunatulelaternate kui korduvate kiilgmiste suunatulelaternate talitlus-
hédire puhul vélja voi on sisse liilitatud, kuid ei vilgu, voi mille
vilkumissagedus muutub maérgatavalt.

Kui see on ainult helisignaal, siis peab see olema hésti kuuldav ning
selle sagedus peab mérgatavalt muutuma mis tahes talitlushéire puhul.

Kui traktor on seadistatud haagise vedamiseks, siis peab traktoril
olema spetsiaalne optiline tookorras oleku méirgulamp haagise suuna-
tulelaternate jaoks juhul, kui haagist vedava sdiduki mérgulamp ei
voimalda né#ha traktori suunatulelaternate kombinatsiooni iikskdik
millise laterna torget.

Muud nduded: tuli peab olema vilkuv ning vilkuma sagedusega
90 + 30 korda minutis. Tuli peab siittima kuni ithe sekundi jooksul
ning esimest korda kustuma kuni pooleteise sekundi jooksul parast
valgussignaali lilitusseadise kasutamist.
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6.6.
6.6.1.

6.6.2.

6.6.3.

6.6.4.

6.6.4.1.

6.6.4.2.

6.6.4.3.

6.6.5.

6.6.6.

6.6.7.

6.6.8.

6.6.9.

6.7.

6.7.1.

6.7.2.

6.7.2.1.

Kui traktoril on haagise vedamise luba, siis kasutatakse traktori
suunatulelaternate liilitusseadist ka haagise suunatulelaternate puhul.

Uhe suunatulelaterna térke puhul, v.a lithis, peavad teised edasi
vilkuma, kuid sellisel juhul voib vilkumissagedus ettendhtust erineda.

Ohutuli

Olemasolu: traktoritel ning R- ja S-kategooria sdidukitel kohustuslik.

Arv

Jérjestus

Asend

Laius

Korgus

Pikkus

Geomeetriline ndhtavus

Reguleeritus

Vastavalt punkti 6.5 asjaomastele pealkirjadele.

Elektritihendused: signaal lilitatakse sisse ja vélja eraldiseisva liilitus-
seadise abil, millega pannakse koik suunatulelaternad sama interval-
liga vilkuma.

Sisseliilitatuse mérgulamp: kohustuslik. Vilkuv ohutuli, mis vdib
toimida koos punktis 6.5.8 nimetatud mérgulambiga/margulampidega.

Muud nduded: vastavalt punktile 6.5.9. Kui traktor on seadistatud
haagise vedamiseks, siis peab ohutule liilitusseadise abil saama
sisse lilitada ka haagise suunatulelaternaid. Ohutuli peab toimima
ka juhul, kui mootorit kdivitav v3i seiskav seade on asendis, mis ei
voimalda mootorit kéivitada.

Piduritulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskiri nr 7)

Olemasolu

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 7 kirjeldatud S1- voi
S2-kategooria seadmed: traktorid ning R- ja S-kategooria soidukid
peavad olema varustatud selliste piduritulelaternatega.

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 7 kirjeldatud S3- voi
S4-kategooria seadmed: traktorid ning R- ja S-kategooria soidukid
voivad olla varustatud selliste piduritulelaternatega.

Arv: kaks S1- vdi S2-kategooria seadet ja iiks S3- voi S4-kategooria
seade.

Vilja arvatud juhul, kui on paigaldatud S3- voi S4-kategooria seade,
voib soidukitele paigaldada kaks mittekohustuslikku S1- voi S2-kate-
gooria seadet.
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6.7.2.2.

6.7.3.

6.7.4.

6.7.4.1.

6.7.4.2.

Ainult juhul, kui sdiduki keskpikitasapind ei asu korpuse fikseeritud
paneelil, vaid eraldab iihte voi kahte sdiduki liikuvat osa (nt uksed),
ning puudub piisav ruum iihtse S3- vdi S4-kategooria seadme paigal-
damiseks keskpikitasapinnale selliste liikuvate osade kohal, voib
paigaldada kas

— kaks S3- v&i S4-kategooria D-tiilipi seadet voi

— tthe S3- vbi S4-kategooria seadme keskmisest pikitasapinnast
paremale voi vasakule.

Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius

S1- vdi S2-kategooria: nullteljesuunaliste néhtavate pindade siseser-
vade vaheline kaugus peab olema vdhemalt
500 mm. Seda kaugust v3ib vdhendada 400
millimeetrini, kui sdiduki kogulaius on
viiksem kui 1400 mm.

S3- vbi S4-kategooria: S3- voi S4-kategooria seadmete puhul: null-
kese peab asuma sdiduki keskmisel pikitasa-
pinnal. Kui sdidukile paigaldatakse aga
vastavalt punktile 6.7.2 kaks S3- vdi S4-
kategooria seadet, peavad need asuma
kummalgi pool keskpikitasapinda ja sellele
nii ldhedal kui voimalik.

Kui vastavalt punktile 6.7.2 on lubatud iiks keskpikitasapinnast eemal
asuv S3- voi S4-kategooria latern, ei tohi keskpikitasapinna ja laterna
nullkeskme vaheline kaugus iiletada 150 mm.

Korgus

S1- voi S2-kategooria: mitte alla 400 mm ja mitte iile 2 500 mm ja
mittekohustuslike piduritulelaternate puhul
kuni 4 000 mm maapinnast.

S3- voi S4-kategooria: kohustuslike piduritulelaternate kohal ning
S3- vdi  S4-kategooria seadme nihtava
pinna alumise servaga kokku puutuval hori-
sontaaltasandil ja tlalpool S1- voi S2-kate-
gooria seadmete nédhtavate pindade iilemise
serva horisontaalset puutetasapinda.
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6.7.4.3.

6.7.5.

6.7.6.

6.7.7.

6.7.8.

6.7.9.

6.8.

6.8.1.

6.8.2.

6.8.3.

6.8.4.

6.8.4.1.

6.8.4.2.

6.8.4.3.

Sdidukid vdivad olla varustatud kahe tdiendava S1- vai S2-kategooria
seadmega:

mitte alla 400 mm, kuid mitte iile 4 000 mm maapinnast.

Pikkus

S1- vdi S2-kategooria: sodiduki tagakiiljel.

S3- vdi S4-kategooria: erinduded puuduvad.

Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: 45° vilja- ja sissepoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15°
iiles- ja allapoole.

Vertikaalnurka horisontaaltasapinnast allpool voib vidhendada 10° voi
5°-ni, kui laterna H-tasapind on kuni 1 900 mm korgusel, vastavalt
950 mm maapinnast.

Reguleeritus: sdiduki taha.

Elektriiihendused: peavad siittima sdidupiduri sisseliilitamisel ja/voi
siis, kui sdiduki kiirust tahtlikult vihendatakse.

Tookorras oleku méarguanne: sdidukid voivad olla varustatud piduri-
tulelaternate margulambiga. Olemasolu korral peab see olema mitte-
vilkuv ohutuli, mis siittib piduritulelaternate talitlushdire puhul.

Muud nduded: piduritulelaterna valgustugevus peab olema mérkimis-
vadrselt suurem kui tagumisel ddretulelaternal.

Eesmised #iretulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskiri nr 7)

Olemasolu: traktoritel kohustuslik. R- ja S-kategooria sdidukitel,
mille laius iiletab 1,6 m ja mille valmistajakiirus iiletab 40 km/h,
kohustuslik.

Arv: kaks voi neli (vt punkt 6.8.4.2).

Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius: soiduki keskpikitasapinnast kdige kaugemal asuv valgusava
punkt ei tohi olla sdiduki kaugeimast vélisservast kaugemal kui
400 mm. Kaugus kahe valgusava siseservade vahel peab olema vihe-
malt 500 mm.

Korgus: mitte alla 400 mm, kuid mitte iile 2 500 mm maapinnast.

Soidukitele, mille ette on vdimalik paigaldada teisaldatavaid sead-
meid, mis voivad varjata eesmisi déretulelaternaid, voib paigaldada
kaks eesmist lisaddretulelaternat kdrgusele kuni 4 000 mm.

Pikkus: erinduded puuduvad tingimusel, et laternad on reguleeritud
ettepoole ja vastavad punktis 6.8.5 tdpsustatud geomeetrilise néhta-
vuse nurkadele.



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 58

6.8.5.

6.8.6.

6.8.7.

6.8.8.

6.9.

6.9.1.

6.9.2.

6.9.3.

6.9.4.

6.9.4.1.

6.9.4.2.

6.9.4.3.

Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: kahe eesmise déretulela-
terna puhul: 10° sisse- ja 80° véljapoole.
10° nurka sissepoole voib siiski vahendada
5°-ni, kui kere kuju ei voimalda 10° nurka.
Soidukite puhul, mille kogulaius on vihem
kui 1 400 mm, vdib seda nurka vihendada
3°-ni, kui kere kuju ei vdimalda 10° nurka.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15°
iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool voib vihendada
10°-ni, kui laterna korgus on alla
1900 mm maapinnast, ja 5°-ni, kui see
korgus on alla 750 mm maapinnast.

Reguleeritus: ettepoole.

Elektritihendused: erinduded puuduvad (vt punkt 5.12).

Mirgulamp: kohustuslik. Kdnealune mérgulamp ei tohi olla vilkuv.
Selle olemasolu ei ole vajalik, kui armatuurlaua valgustuse saab sisse
lulitada ainult samaaegselt eesmiste ddretulelaternatega.

Tagumised #iretulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskiri nr 7)

Olemasolu: traktoritel ning R- ja S-kategooria sdidukitel kohustuslik.

Arv: kaks voi rohkem (vt punktid 6.9.4.3 ja 6.9.5.1).

Jérjestus: erinduded puuduvad. Punktis 6.9.5.1 nimetatud nelja tagu-
mise ddretulelaterna paigaldamisel peab vihemalt iiks tagumiste dére-
tulelaternate paar olema fikseeritud.

Asend

Laius: vélja arvatud punktis 6.9.5.1 sdtestatud juhul, ei tohi keskpi-
kitasapinnast kdige kaugemal asuv valgusava punkt olla soiduki
kaugeimast vilisservast kaugemal kui 400 mm.

Kaugus kahe valgusava siseservade vahel peab olema vdhemalt
500 mm. Seda kaugust voib vihendada 400 millimeetrini, kui soiduki
kogulaius on alla 1 400 mm.

Korgus: vilja arvatud punktis 6.9.5.1 sitestatud juhul, mitte alla
400 mm ja mitte {ile 2 500 mm maapinnast.

Soidukite puhul, mille maksimaalne laius ei iileta 1 300 mm, véhe-
malt 250 mm maapinnast.

Pikkus: sdiduki taga. Mitte tile 1 000 mm sdiduki kdige tagumisest
punktist.

Soiduki osad, mis ulatuvad tagumiste &iretulelaternate valgusava
koige tagumisest punktist kaugemale kui 1 000 mm, peavad olema
varustatud tdiendava tagumise déretulelaternaga.
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6.9.5.

6.9.5.1.

6.9.5.1.1.

6.9.5.1.2.

6.9.5.1.3.

6.9.6.

6.9.7.

6.9.8.

6.10.

6.10.1.

6.10.2.

6.10.3.

6.10.4.

6.10.4.1.

6.10.4.2.

6.10.4.3.

Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: kahe tagumise déretulela-
terna puhul: kas 45° sisse- ja 80° vilja-
poole vdi 80° sisse- ja 45° viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15°
iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool vo0ib véhendada
10°-ni, kui laterna korgus on alla
1900 mm maapinnast, ja 5°-ni, kui see
korgus on alla 750 mm maapinnast.

Kui eespool toodud asendi ja ndhtavusega seotud nodudeid ei ole
voimalik tdita, voib paigaldada neli tagumist déretulelaternat jargmiste
paigaldusnduete kohaselt.

Kaks tagumist airetulelaternat peavad olema maapinnast kuni
2 500 mm kdrgusel.

Tagumiste ddretulelaternate siseservade vaheline kaugus peab olema
vihemalt 300 mm ja ndhtavuse vertikaalnurk peab olema horisontaal-
tasapinnast 15° ilespoole.

Ulejianud kaks laternat peavad olema maapinnast kuni 4 000 mm
korgusel ning vastama punkti 6.9.4.1 nduetele.

Kahe paari kombinatsioon peab vastama eespool punktis 6.9.5 sites-
tatud geomeetrilise ndhtavuse nduetele.

Reguleeritus: tahapoole.

Elektritihendused: erinduded puuduvad.

Sisseliilitatuse margulamp: kohustuslik (vt punkt 5.11). See peab
olema kombineeritud eesmiste ddretulelaternate marguandega.

Tagumised udutulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskiri nr 38)

Olemasolu: valikuline.

Arv: iiks voi kaks.

Jérjestus: peab vastama geomeetrilise ndhtavuse tingimustele.

Asend

Laius: kui on ainult iiks tagumine udutulelatern, peab see asuma
siduki keskpikitasapinna suhtes sellel sdiduki kiiljel, mis on vastas-
suunaline  sdiduki registreerimisriigis ettendhtud liiklussuunale.
Koikidel juhtudel peab kaugus tagumise udutulelaterna ja piduritule-
laterna vahel olema tile 100 mm.

Korgus: maapinnast mitte alla 400 mm ja mitte tile 1 900 mm voi
mitte tile 2 500 mm, kui kere kuju ei voimalda maksimumvéirtust
1 900 mm kasutada.

Pikkus: soiduki taga.
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6.10.5.

6.10.6.

6.10.7.

6.10.8.

6.11.

6.11.1.

6.11.2.

6.11.3.

6.11.4.

6.11.4.1.

6.11.4.2.

6.11.4.3.

6.11.5.

6.11.6.

6.11.7.

6.11.8.

6.11.9.

6.12.

Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: 25° sisse- ja viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 5°
iiles- ja allapoole.

Reguleeritus: tahapoole.

Elektritihendused: peavad olema sellised, et tagumist udutulelaternat
saab sisse liillitada ainult juhul, kui ldhitulelaternad voi eesmised
udutulelaternad on sisse liilitatud.

Kui on olemas eesmised udutulelaternad, siis peab olema vdimalik
tagumine udutulelatern vélja liilitada eesmistest udutulelaternatest
soltumata.

Sisseliilitatuse margulamp: kohustuslik. Soltumatu, konstantse valgus-
tugevusega ohutuli.

Seisutulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskiri nr 77 voi 7)

Olemasolu: soidukid voivad olla varustatud seisutulelaternatega.
Arv: oleneb jérjestusest.

Jarjestus: kaks eesmist laternat ja kaks tagumist laternat voi iiks latern
kummalgi kiiljel.

Asend

Laius: soiduki keskpikitasapinnast kodige kaugemal asuv valgusava
punkt ei tohi olla sdiduki kaugeimast vilisservast kaugemal kui
400 mm. Peale selle tuleb iihe laternapaari puhul asetada laternad
soiduki kiilgedele.

Korgus: mitte alla 400 mm, kuid mitte iile 2 500 mm maapinnast.
Pikkus: erinduded puuduvad.

Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: 45° vilja-, ette- ja taha-
poole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15°
iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool vdib vahendada
10°-ni, kui laterna korgus on alla
1500 mm maapinnast, ja 5°-ni, kui see
korgus on alla 750 mm maapinnast.

Reguleeritus: laternad peavad vastama tingimustele seoses nidhtavu-
sega eest ja tagant.

Elektritihendused: elektrithendused peavad voimaldama sdiduki
samal kiiljel asuva(te) seisutulelaterna(te) sisseliilitamist {ihestki
muust laternast soltumata.

Margulamp: sdidukid voivad olla varustatud seisutulelaternate mérgu-
lambiga. Margulambi olemasolu korral ei tohi tekkida selle segamini
ajamise vOimalust ddretulelaternate margulambiga.

Muud nduded: selle laterna funktsiooni voib tiita ka sdiduki samal
kiiljel olevate eesmiste ja tagumiste ddretulelaternate samaaegne sisse-
lulitamine.

Ulemised #iretulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskiri nr 7)
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6.12.1.

6.12.2.

6.12.3.

6.12.4.

6.12.4.1.

6.12.4.2.

6.12.4.3.

6.12.5.

6.12.6.

6.12.7.

6.12.8.

6.12.9.

6.13.
6.13.1.

6.13.2.

6.13.3.

6.13.4.

6.13.5.

6.13.6.

6.13.7.

6.13.8.

6.13.9.

6.14.

Olemasolu: valikuline traktoritel ning R- ja S-kategooria sdidukitel
laiusega iile 1,80 m. Koigil teistel sdidukitel keelatud.

Arv: kaks eest ndhtavat ja kaks tagant ndhtavat.

Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius: voimalikult 1dhedal sdiduki kiilgserva darmisele punktile.

Korgus: suurimal korgusel, mis on kooskdlas laternate asendi laiuse
ja simmeetriaga

Pikkus: erinduded puuduvad.
Geomeetriline nahtavus: Horisontaalnurk: 80° viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasandist 5° iiles-
ja 20° allapoole.

Reguleeritus: laternad peavad vastama tingimustele seoses ndhtavu-
sega eest ja tagant.

Elektritihendused: erinduded puuduvad.
Mirgulamp: valikuline.

Muud nduded: kui koik muud tingimused on tdidetud, siis voib
sdiduki samal kiiljel asuva eest ndhtava laterna ja tagant ndhtava
laterna  kombineerida iiheks seadmeks. Ulemise #iretulelaterna
asend vastava #ddretulelaterna suhtes peab olema selline, et kaugus
molema konealuse kahe laterna valgusavade liksteisele kdige ldhemal
asuvate punktide projektsioonide vahel piisttasapinnal ei ole iile
200 mm.

Tootulelatern(ad)

Olemasolu: valikuline.

Puuduvad erinduded jérgmiste punktide 6.13.2., 6.13.3., 6.13.5. ja
6.13.6 puhul.

Arv
Jérjestus

Asend: tuleb tagada todtulelaternatele sobiv korpus ja/voi paigutus, et
need oleksid kaitstud 166kide eest.

Geomeetriline nihtavus
Reguleeritus

Elektriiihendused: seda laternat peab saama liilitada sisse ja vélja
koikidest muudest laternatest soltumatult, pidades silmas asjaolu, et
see el valgusta maanteed ega toimi maanteel signaalseadmena.

Margulamp: kohustuslik.

See latern ei tohi olla kombineeritud voi vastastikku thendatud mone
muu laternaga.

Tagumised mittekolmnurksed helkurid (I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskiri nr 3)
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6.14.1.

6.14.2.

6.14.3.

6.14.4.

6.14.4.1.

6.14.4.2.

6.14.4.3.

6.14.5.

6.14.5.1.

6.14.5.1.1.

6.14.5.1.2.

6.14.5.1.3.

6.14.6.

6.14.7.

6.15.

Olemasolu: T- ja C-kategooria sdidukitel kohustuslik. R- ja S-kate-
gooria sdidukitel on keelatud.

Arv: kaks voi neli (vt punkt 6.14.5.1).
Jérjestus: erinduded puuduvad.
Asend

Laius: vilja arvatud punktis 6.14.5.1 sétestatud juhul, ei tohi keskpi-
kitasapinnast kdige kaugemal asuv valgusava punkt olla sdiduki
kaugeimast vilisservast kaugemal kui 400 mm. Helkurite siseservade
vaheline kaugus peab olema vdhemalt 600 mm. Kdnealust kaugust
vOib aga sdidukite puhul, mille kogulaius on vdiksem kui 1 300 mm,
vihendada 400 millimeetrini.

Korgus: vilja arvatud punktis 6.14.5.1 sitestatud juhul, vdhemalt
400 mm ja mitte iile 900 mm maapinnast.

Soidukite puhul, mille maksimaalne laius ei dleta 1 300 mm, véhe-
malt 250 mm maapinnast.

Ulemist piirmdira voib suurendada 1200 millimeetrini, kui 900 mm
korgust ei ole voimalik saavutada ilma kergelt purunevate voi pain-
duvate kinnitusseadmete kasutamiseta.

Pikkus: erinduded puuduvad.
Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: 30° sisse- ja viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15°
iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool voib vdhendada 5°-
ni, kui helkuri korgus on alla 750 mm.

Kui eespool toodud asendi ja ndhtavusega seotud ndudeid ei ole
voimalik tdita, voib paigaldada neli helkurit jargmiste paigaldus-
nduete kohaselt.

Kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 900 mm korgusel. Ko-
nealust iilemist piirmddra voib suurendada 1500 millimeetrini, kui
soiduki kuju, ehitus, konstruktsioon voi kasutamise omapéra vastavad
soiduki korgusele 900 mm ilma kergelt purunevate vdi painduvate
kinnitusseadmete kasutamiseta.

Tagumiste helkurite siseservade vaheline kaugus peab olema vihe-
malt 300 mm ja ndhtavuse vertikaalnurk peab olema horisontaaltasa-
pinnast 15° iilespoole.

Ulejaanud kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 2 500 mm
korgusel ning vastama punkti 6.14.4.1 nduetele.

Kahe paari kombinatsioon peab vastama eespool punktis 6.14.5 sites-
tatud geomeetrilise néhtavuse nouetele.

Reguleeritus: tahapoole.

Muud nouded: helkuri valgusaval v3ib olla iihiseid osi mis tahes muu
tagalaterna valgusavaga.

Kiilgmised mittekolmnurksed helkurid (I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskiri nr 3)
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6.15.1.

6.15.2.

6.15.3.

6.15.4.

6.15.4.1.

6.15.4.2.

6.15.4.3.

6.15.5.

6.15.6.

6.16.

6.16.1.

6.16.2.

6.16.3.

6.16.4.

6.16.4.1.

6.16.4.2.

6.16.4.3.

6.16.5.

6.16.6.

Olemasolu: kohustuslikud kdigil traktoritel, mille pikkus iiletab 6 m.
Valikuline traktoritel, mille pikkus ei {ileta 6 m. Kohustuslikud koigil
R- ja S-kategooria sdidukitel.

Arv: selline, mis vastaks pikisuunalise asetuse nouetele. Kdnealuste
seadmete talitlus peab vastama I lisas viidatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirjas nr 3 toodud IA voi IB klassi késitlevatele
nduetele. Tédiendavaid helkurseadmeid ja -materjale (sealhulgas kaht
helkurit, mis ei vasta punkti 6.15.4 nduetele) voib kasutada eeldusel,
et need ei kahjusta kohustuslike valgustus- ja valgussignaalseadmete
tohusust.

Jéarjestus: peegelduspind peab olema paigaldatud soiduki pikitelje
suhtes paralleelsele vertikaaltasapinnale (maksimaalne hélve 10°).

Asend
Laius: erinduded puuduvad.
Korgus: mitte alla 400 mm ja mitte iile 900 mm maapinnast.

Ulemist piirméira vdib suurendada 1 500 millimeetrini, kui 900 mm
korgust ei ole vdoimalik saavutada ilma kergelt purunevate voi pain-
duvate kinnitusseadmete kasutamiseta.

Pikkus: iiks helkur peab olema kuni 3 m kaugusel soiduki koige
eesmisest punktist ning kas sama helkur voi teine helkur peab
olema kuni 3 m kaugusel soiduki kdige tagumisest punktist. Vahemaa
soiduki samal kiiljel asetseva kahe helkuri vahel ei tohi iiletada 6 m.

Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: 20° ette- ja tahapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 10°
iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool vdib vdhendada 5°-
ni, kui helkuri pikkus on alla 750 mm.

Reguleeritus: kiilje poole.

Numbritulelatern(ad) (T lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomis-
joni eeskiri nr 4)

Olemasolu: traktoritel ning R- ja S-kategooria sdidukitel kohustuslik.
Arv

Jérjestus

Asend

Laius

Korgus

Pikkus

Geomeetriline nahtavus
Reguleeritus

Punktides 6.16.2-6.16.6 toodud véirtused ja asend peavad olema
sellised, et seade valgustaks numbrimérgi asukoha.
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6.16.7.

6.16.8.

6.17.

6.17.1.

6.17.2.

6.17.3.

6.17.4.

6.17.4.1.

6.17.4.2.

6.17.4.3.

6.17.5.

6.17.5.1.

6.17.5.1.1.

6.17.6.

6.17.7.

6.18.

6.18.1.

Mirgulamp: sdidukid vdivad olla varustatud numbritulelaterna(te)
mirgulambiga. Olemasolu korral peaks selle iilesannet tditma
eesmiste ja tagumiste ddretulelaternate margulamp.

Elektritihendused: seade liilitub sisse ainult samaaegselt tagumiste
adretulelaternatega (vt punkt 5.12).

Eesmised mittekolmnurksed helkurid (T lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskiri nr 3)

Olemasolu: kohustuslik R- ja S-kategooria sdidukitel. Valikuline trak-
toritel.

Arv: kaks voi neli.
Jérjestus: erinduded puuduvad.
Asend

Laius: soiduki keskpikitasapinnast kdige kaugemal asuv valgusava
punkt ei tohi olla sdiduki kaugeimast vélisservast kaugemal kui
400 mm. R- ja S-kategooria sdidukitel ei tohi see kaugus olla iile
150 mm.

Kahe nullteljesuunalise ndhtava pinna siseservade vaheline kaugus
peab olema vdhemalt 600 mm. Konealust kaugust voib vdhendada
400 millimeetrini, kui sdiduki kogulaius ei iileta 1 300 mm.

Korgus: maapinnast vihemalt 300 mm ja mitte dle 1 500 mm. Kui
see pole konstruktsiooni tottu voimalik, peavad eesmised helkurid
olema voimalikult madalal.

Pikkus: soiduki ees.
Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: 30° sisse- ja viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 10°
iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool v3ib vdhendada 5°-
ni helkurite puhul, mis asuvad maapinnast
alla 750 mm korgusel.

Kui eespool toodud asendi ja ndhtavusega seotud nodudeid ei ole
voimalik tdita, vOib paigaldada neli eesmist helkurit jirgmiste paigal-
dusnduete kohaselt.

Kaks helkurit (olemasolu korral) peavad olema maapinnast kuni
1200 mm kdrgusel.

Eesmiste helkurite siseservade vaheline kaugus peab olema vdhemalt
300 mm ja ndhtavuse vertikaalnurk peab olema horisontaaltasapinnast
15° ilespoole.

Reguleeritus: ettepoole.

Muud nouded: helkuri valgusaval v3ib olla iihiseid osi mis tahes muu
esilaterna nahtava pinnaga.

Kiiljeddretule laternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majandusko-
misjoni eeskiri nr 91)

Olemasolu: kohustuslik kdigil sdidukitel.
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6.18.2.

6.18.3.

6.18.4.

6.18.4.1.

6.18.4.2.

6.18.4.3.

6.18.5.

6.18.6.

6.18.7.

6.18.8.

6.18.9.

6.19.

6.19.1.

6.19.2.

Viikseim arv iihel kiiljel: selline, mis vastaks pikisuunalise asetuse
nduetele.

Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius: erinduded puuduvad.

Korgus: maapinnast vihemalt 250 mm ja mitte ile 2 500 mm.

Pikkus: vdhemalt tiks kiiljeddretule latern tuleb paigaldada sdiduki
keskmisele kolmandikule nii, et kdige eesmise kiiljedéretule laterna
kaugus soiduki esiosast ei iileta kolme meetrit. Kahe kdrvuti asetseva
kiiljeddretule laterna vaheline kaugus ei tohi iiletada 3 m. Kui sdiduki
chitus, konstruktsioon voi kasutuse omapidra seda nduet tdita ei
voimalda, voib konealust kaugust suurendada 4 meetrini.

Koige tagumise kiiljeddretule laterna ja soiduki tagaosa vaheline
kaugus ei tohi iiletada 1 m.

Mootorsdidukite puhul, mille pikkus ei iileta 6 m, ja kabiiniga
Sassiide puhul piisab ihest kiiljeddretule laternast soiduki pikkuse
esimesel kolmandikul ja/vdi tagumisel kolmandikul.

Geomeetriline nédhtavus ~ Horisontaalnurk: 45° ette- ja tahapoole;
seda vidrtust voib siiski vihendada 30°-ni.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 10°
iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool vdib vdhendada 5°-
ni kiiljedéretule laternate puhul, mis asuvad
maapinnast vdhem kui 750 mm kdorgusel.

Reguleeritus: kiilje poole.

Elektritihendused: erinduded puuduvad (vt punkt 5.12).

Margulamp: valikuline. Selle olemasolu korral peab selle tilesannet
tditma eesmiste ja tagumiste ddretulelaternate puhul ettendhtud mérgu-
lamp.

Muud noéuded: kui kodige tagumine kiiljeddretule latern on kombinee-
ritud tagumise déretulelaternaga, mis on vastastikku tihendatud tagu-
mise udutulelaternaga v&i piduritulelaternaga, voib kiiljedaretule
laterna fotomeetrilisi karakteristikuid tagumise udutulelaterna ja pidu-
ritulelaterna pdlemise ajal muuta.

Koige tagumised kiiljeddretule laternad peavad olema merevaikkol-
lased, kui nad vilguvad koos tagumise suunatulelaternaga.

Pievatulelatern (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskiri nr 87)

Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria sdidukitel on
keelatud.

Arv: kaks voi neli (vt punkt 6.19.4.2).
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6.19.3.

6.19.4.

6.19.4.1.

6.19.4.2.

6.19.4.3.

6.19.5.

6.19.6.

6.19.7.

6.19.7.1.

6.19.7.2.

6.19.7.3.

6.19.8.

6.20.

Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius: erinduded puuduvad.

Korgus: maapinnast vihemalt 250 mm ja mitte ile 2 500 mm.

Traktoritele, mille ette on vdimalik paigaldada teisaldatavaid sead-
meid, on lubatud lisaks punktis 6.19.2 nimetatud laternatele paigal-
dada kaks péevatulelaternat korgusele kuni 4 000 mm, eeldusel et
elektriithendused on sellised, et kahte paari paevatulelaternaid ei ole
voimalik samaaegselt sisse liilitada.

Pikkus: soiduki ees. See ndue loetakse tdidetuks, kui kiiratav valgus
ei tekita otse ega kaudselt sdidukijuhile soiduki tahavaatepeeglite
ja/vdi muude valgust peegeldavate pindade kaudu ebamugavusi.

Geomeetriline ndhtavus

Horisontaalnurk: véljapoole 20° ja sissepoole 20°.

Vertikaalnurk:  tilespoole 10° ja allapoole 10°.

Reguleeritus: ettepoole.

Elektritihendused

Péevatulelaternate olemasolu korral peavad need automaatselt sisse
lulituma, kui mootorit kdivitav ja/voi seiskav seade on asendis, mis
voimaldab mootoril todtada. Paevatulelaternad voivad siiski olla vélja
lulitatud, kui automaatkdigukasti kang on park- vdi neutraalasendis,
seisupidur on rakendatud voi sdiduk pole pdrast jouallika kdivitamist
veel litkuma hakanud.

Paevatulelaternad peavad automaatselt vilja liilituma, kui eesmised
udutulelaternad voi esilaternad sisse liilitatakse, vélja arvatud juhul,
kui viimaseid kasutatakse lithikeste intervallidega hoiatustuledena.

Lisaks vdivad punktis 5.12 nimetatud laternad olla sisse liilitatud, kui
paevatulelaternad on sisse liilitatud.

Kui eesmise suunatulelaterna ja pdevatulelaterna vaheline kaugus on
40 mm vdi véiksem, peavad sdiduki vastaval kiiljel asuva péevatule-
laterna elektritihendused olema sellised, et péevatulelatern on kas
vilja liilitatud voi selle valgustugevus on vihendatud kogu eesmise
suunatulelaterna tootsiikli valtel (nii sisse- kui ka viljaliilitatult).

Kui suunatulelatern on vastastikku iithendatud péevatulelaternaga,
voib sodiduki asjaomasel kiiljel paikneva péevatulelaterna elektriii-
hendus olla selline, et see liilitub vilja kogu suunatulelaterna tootsii-
kliks (nii sisse- kui ka valjaliilitatult).

Margulamp: sisseliilitatuse margulamp on valikuline.

Nurgalaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskiri nr 119)
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6.20.1.

6.20.2.

6.20.3.

6.20.4.

6.20.4.1.

6.20.4.2.

6.20.4.3.

6.20.5.

6.20.6.

6.20.7.

6.20.7.1.

6.20.7.2.

6.20.8.

6.20.9.

6.21.

6.21.1.

6.21.2.

6.21.3.

Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria sdidukitel on
keelatud.

Arv: kaks voi neli.
Jérjestus: erinduded puuduvad.

Asend

Laius: erinduded puuduvad.
Pikkus: eest mitte kaugemal kui 1 000 mm.

Korgus: maapinnast vahemalt 250 mm ja mitte rohkem kui 2 500 mm
ja kuni 3 000 mm kahe tdiendava nurgalaterna korral sdidukitel, mille
ette on vdimalik paigaldada teisaldatavaid seadmeid, mis voivad
varjata nurgalaternat.

Ukski nullteljesuunalise ndhtava pinna punkt ei tohi aga asuda
korgemal, kui ldhitulelaterna nullteljesuunalise nédhtava pinna kdrgeim
punkt.

Geomeetriline ndhtavus

Horisontaalnurk: 30° kuni 60° viljapoole.
Vertikaalnurk: 10° iiles- ja allapoole.

Reguleeritus: selline, et laternad vastaksid geomeetrilise ndhtavuse
nduetele.

Elektritihendused

Nurgalaternad peavad olema ithendatud nii, et neid ei saaks sisse
lulitada, lillitamata samal ajal sisse kaug- voi lahitulelaternaid.

Soiduki tihel kiiljel asuv nurgalatern voib automaatselt sisse lilituda
vaid siis, kui sdiduki samal kiiljel asuvad suunatulelaternad liilitatakse
sisse ja/voi kui roolipdoramisnurka muudetakse otseliikumise asendist
soiduki sama kiilje suunas.

Nurgalatern peab automaatselt viélja liilituma, kui suunatulelaternad
vélja lilitatakse ja/vdi roolipo6ramisnurk otselitkumise asendisse
tagasi viiakse.

Kui tagurdustulelatern on sisse liilitatud, vdivad mdlemad nurgatule-
laternad olla samaaegselt sisse liilitatud, olenemata rooliratta voi
suunatule asendist. Sellisel juhul peavad tagatulelaterna vélja liilitudes
nurgatulelaternad vélja liilituma.

Mairgulamp: puudub.

Muud nduded: nurgalaternaid ei tohi sisse liilitada, kui sdiduki kiirus
iiletab 40 km/h.

Nihtavamaks tegev margistus (I lisas viidatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskiri nr 104)

Olemasolu: valikuline.
Arv: vastavalt olemasolule.

Jarjestus: ndhtavamaks tegev mairgistus peab olema voimalikult
lahedal horisontaal- ja vertikaaltasapinnale ning olema kooskdlas
soiduki kuju, ehituse, konstruktsiooni ja kasutamise eripdra kasitle-
vate nduetega.
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6.21.4.

6.21.5.

6.21.6.

6.22.

6.22.1.

6.22.2.

6.22.3.

6.22.4.

6.22.5.

6.22.6.

6.23.
6.23.1.

6.23.2.

6.23.3.

6.23.4.

6.23.5.

6.23.6.

6.23.7.

6.23.8.

6.23.9.

6.23.9.1.

6.23.9.2.

6.23.9.3.

Asend: erinduded puuduvad.
Geomeetriline ndhtavus: erinduded puuduvad.
Reguleeritus: erinduded puuduvad.

Acglaselt liikuva sdiduki tagumine tunnusmirk (I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 69)

Olemasolu: valikuline sodidukitel, mille valmistajakiirus on kuni
40 km/h. Kaigil teistel sdidukitel keelatud.

Arv: 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 69
15. lisa kohaselt.

Jérjestus: I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 69 15. lisa kohaselt.

Asend

Laius: 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.

Korgus: erinduded puuduvad.

Pikkus: 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.

Geomeetriline nihtavus T lisas viidatud URO Euroopa Majandusko-
misjoni eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.

Reguleeritus: 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.

Viline ukse avamisel siittiv latern

Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria sdidukitel on
keelatud.

Arv: erinduded puuduvad.

Jarjestus: erinduded puuduvad.

Asend: erinduded puuduvad.

Geomeetriline ndhtavus: erinduded puuduvad.
Reguleeritus: erinduded puuduvad.
Elektritihendused erinduded puuduvad.
Margulamp: erinduded puuduvad.

Muud nduded: viline ukse avamisel siittiv tuli ei tohi pdleda, vélja
arvatud juhul kui soiduk seisab ja tdidetud on vdhemalt iiks jargmis-
test tingimustest:

mootor on seisatud;

juhi voi korvalistuja uks on lahti;

veoseruumi uks on lahti.

Punkt 5.11 peab olema tdidetud kdikides kasutusasendites.

Tehniline teenistus viib tiiiibikinnituse eest vastutavale asutusele
rahuldaval viisil 1dbi visuaalse katse, mille kdigus tdendab, et viliste
ukse avamisel siittivate laternate nahtav pind ei ole otse nidhtav vaat-
lejale, kes liigub 10 m kaugusel sdiduki ees asuva pisttasapinna, 10
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6.24.

6.24.1.

6.24.2.

6.24.3.

6.24.4.

6.24.5.

6.24.6.

6.24.7.

6.24.8.

6.24.9.

6.24.9.1.

6.24.9.2.

6.25.
6.25.1.

6.25.2.

6.25.3.

m kaugusel soiduki taga asuva piisttasapinna ja 10 m kaugusel
sdiduki kummalgi kiiljel asuva kahe pikitasapinnaga méératud ala
piirjoonel; kdnealused neli tasapinda on 1-3 m korgusel maapinnast
ja sellega risti, nagu on niidatud I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 48 14. lisas.

Konealusele ndudele vastavust tuleb tdendada joonise voi simulat-
siooni abil.

Manddverdustulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskiri nr 23)

Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria sdidukitel on
keelatud.

Arv: ks voi kaks (iiks kiilje kohta).

Jéarjestus: erinduded puuduvad, ent kohaldatakse punkti 6.24.9
ndudeid.

Asend: erinduded puuduvad.
Geomeetriline ndhtavus: erinduded puuduvad.
Reguleeritus: allapoole, ent kohaldatakse punkti 6.24.9 noudeid.

Elektritthendused: manééverdustulelaternad peavad olema iihendatud
nii, et neid ei saaks sisse liilitada, liillitamata samal ajal sisse kaug-
voi ldhitulelaternaid.

Manooverdustulelatern(ad) peab (peavad) automaatselt sisse lilituma
kuni kiirusega 10 km/h tehtavate aeglaste manddvrite jaoks, kui on
taidetud iiks jargmistest tingimustest:

a) enne sdiduki esmakordset liikkuma hakkamist pdrast iga jouallika
kasitsi kdivitamist voi

b) tagasikdik on sisse liilitatud voi

c) kaameral pohinev siisteem, mis abistab parkimisel, on aktivee-
ritud.

Kui sdiduki kiirus sdidusuunas iiletab 10 km/h, peavad mandover-
dustulelaternad automaatselt vélja liilituma ning jddma véljaliilitatuks
hetkeni, kui aktiveerimise tingimused on taas tdidetud.

Mirgulamp: erinduded puuduvad.

Muud noéuded

Tehniline teenistus viib tiiiibikinnituse eest vastutavale asutusele rahu-
Idaval viisil 1dbi visuaalse katse, mille kdigus tdendab, et konealuste
laternate ndhtav pind ei ole otse ndhtav vaatlejale, kes liigub 10 m
kaugusel sdiduki ees asuva piisttasapinna, 10 m kaugusel sdiduki taga
asuva pisttasapinna ja 10 m kaugusel sdiduki kummalgi kiiljel asuva
kahe pikitasapinnaga méadratud ala piirjoonel; konealused neli tasa-
pinda on 1-3 m korgusel maapinnast ja sellega paralleelselt.

Punktis 6.24.9.1 sétestatud ndudele vastavust tuleb tdendada joonise
voi simulatsiooni abil vdi see loetakse tdidetuks, kui paigaldustingi-
mused vastavad 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 23 punktile 6.2.3.

Tagumised kolmnurksed helkurid

Olemasolu: kohustuslik R- ja S-kategooria sdidukitel. Traktoritel
keelatud.

Arv: kaks voi neli (vt punkt 6.25.5.1).

Jérjestus: kolmnurga tipp on suunatud tlespoole.
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6.25.4.

6.25.4.1.

6.25.4.2.

6.25.4.3.

6.25.5.

6.25.5.1.

6.25.5.1.1.

6.25.5.1.2.

6.25.6.

6.25.7.

6.26.
6.26.1.

6.26.2.

6.26.3.

Asend

Laius: vilja arvatud punktis 6.25.5.1 sitestatud juhul, ei tohi sdiduki
keskpikitasapinnast koige kaugemal asuv valgusava punkt olla
sdiduki kaugeimast vélisservast kaugemal kui 400 mm. Helkurite
siseservade vaheline kaugus peab olema vidhemalt 600 mm. Kdne-
alust kaugust voib aga sdidukite puhul, mille kogulaius on vidiksem
kui 1300 mm, vihendada 400 millimeetrini.

Korgus: vilja arvatud punktis 6.25.5.1 sétestatud juhul, vdhemalt
400 mm ja mitte {ile 1 500 mm maapinnast.

Pikkus: erinduded puuduvad.
Geomeetriline néhtavus: Horisontaalnurk: 30° sisse- ja véljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15°
iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasandist allpool voib vihendada 5°-ni,
kui helkuri kdrgus on alla 750 mm.

Kui eespool toodud asendi ja ndhtavusega seotud nodudeid ei ole
voimalik tdita, voib paigaldada neli helkurit jérgmiste paigaldus-
nduete kohaselt.

Kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 900 mm korgusel.
Ulemist piirmédra voib suurendada 1200 millimeetrini, kui
900 mm korgust ei ole vdimalik saavutada ilma kergelt purunevate
voi painduvate kinnitusseadmete kasutamiseta.

Helkurite siseservade vaheline kaugus peab olema vihemalt 300 mm
ja ndhtavuse vertikaalnurk peab olema horisontaaltasapinnast 15°
iilespoole.

Ulejésinud kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 2 500 mm
korgusel ning vastama punktile 6.25.5.1.

Reguleeritus: tahapoole.

Muud nouded: helkuri valgusaval v3ib olla tihiseid osi mis tahes muu
tagalaterna valgusavaga.

Signaaltahvlid ja -kiled

Olemasolu

Kohustuslik S-kategooria sdidukitel, mille kogulaius on iile 2,55 m.
Valikuline S-kategooria sdidukitel, mille kogulaius ei tleta 2,55 m.
Arv

Kaks voi neli (3. liide).

Jérjestus

Tahvlid voi kiled peavad olema paigutatud nii, et nende triibud
kulgevad 45° nurga all vilja- ja allapoole.
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6.26.4.

6.26.5.

6.26.6.

Asend
Laius

Soiduki keskpikitasapinnast kdige kaugemal asuv valgusava punkt ei
tohi olla soiduki kaugeimast vélisservast kaugemal kui 100 mm. K&-
nealust vairtust voib suurendada, kui kere kuju ei voimalda maksi-
mumvéartust 100 mm kasutada.

Korgus

Erinduded puuduvad.
Pikkus

Erinduded puuduvad.
Geomeetriline nahtavus
Erinduded puuduvad.
Reguleeritus

Ette- ja tahapoole.
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1. liide

Laternate nihtavus

Joonis 1

Punase laterna nihtavus eest

Tsoon 1
.‘L_

Joonis 2

Valge laterna nihtavus tagant
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2. liide
Suunatulelaternad
Geomeetriline ndhtavus (vt punkt 6.5.5)

Jérjestus A

Kategooria 1, 1avdi 1b Kategooria 2a

Jéarjestus B

Kategooria 1, 1a vii 1b g 5 il 2a

Jéarjestus C

Kategooria 1, 1a vdi 1b  Kategooria 5 Kategooria 2a

k//f B
Jérjestus D
Kategooria 1, 1a vdi 1b Kategooria 2a
& D,
3
¥ s Fa iY

Y‘
1
I

Eesmise suunatulelaterna seesmise nihtavusnurga véirtust 10 ° voib vdhendada
3 ©°-ni soidukitel, mille kogulaius on vdhem kui 1 400 mm.
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3. liide

Signaaltahvlite ja -kilede moétmed, peegelduspinna minimaalne suurus,
virvus ja fotomeetrilised miinimumndouded ning identifitseerimine ja
mirgistamine S-kategooria sdidukite puhul, mille laius iiletab 2,55 m

1. Mootmed, arv ja peegelduspinna minimaalne suurus

1.1. Signaaltahvlite ja -kilede mddtmed peavad olema jérgmised.

Joonis 1

Signaaltahvel voi -kile

Joonis 2

Pohiruut

3
1
S— . ——
Tabel 1

Modtmed [mm]

Signaaltahvel vdi -kile [mam] [mt:n] Pind [cm?]
Vorm A 423 423 1790
Vorm B 282 282 795
Vorm R1 282 423 1193
Vorm R2 423 282
Vorm L1 141 846 1193
Vorm L2 846 141
Vorm K1 141 423 596
Vorm K2 423 141
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1.2.

Korvalekalded kindlaksméératud vormidest on lubatud juhul, kui kindlaks-
madramata vormi pind sisaldab vdhemalt kolme pdohiruutu. Signaaltahvlite
voi kilede arv kummagi litkumissuuna puhul on kindlaks médratud tabelis 2.

Tabel 2
Signaaltahvlite voi kilede arv kummagi liikumissuuna kohta
Signaaltahvel voi -kile Arv kummagi liikumissuuna kohta

Vorm A 2
Vorm B 2
Vorm R1 2
Vorm R2

Vorm L1 2
Vorm L2

Vorm K1 4
Vorm K2

Vormi A signaaltahvleid voi kilesid voib kombineerida laternatega juhul, kui
tahvlite laternatega kaetud pind ei iileta 150 cm?.

Virvus ja fotomeetrilised miinimumnouded

Valge kooskdlas I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 48 punktiga 2.29.1.

Punane kooskdlas URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 48 punk-
tiga 2.29.4.

Kohaldatakse I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 69 7. lisas ja URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 104 7.
lisas sdtestatud fotomeetrilised ndudeid.

Vormi B tahvlid voi kiled peavad vastama Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 104 7. lisa klassile C.

Identifitseerimine

Kéesolevas médruses sitestatud nduetele vastavatele signaaltahvlitele mérgi-
takse kdesoleva madruse number ja tootja nimi.
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XIII LISA

Soitjate Kkaitse siisteeme, sealhulgas sisustust, peatugesid, turvavéosid ja
soiduki uksi kisitlevad nouded

1. OSA
1. Mboisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

kéesolevas lisas kehtivad komisjoni delegeeritud méiaruse (EL) nr
1322/2014 artiklis 20 (') kehtestatud nduetele vastavad ajami osiste
kaitse mdisted.

1.1. ,.sisustus” — sditjateruumi sisustus, vélja arvatud sisemised tahavaatepee-
glid, ning

— juhtseadiste paigutus;

— katus;

— elektriajamiga aknad, katusepaneeli- ja vaheseinasiisteemid;

1.2. marmatuurlaua tase” — joon, mis on maératletud armatuurlaua vertikaal-
sete puutepunktidega;

1.3. ,elektriajamiga aknad” — aknad, mille sulgemiseks kasutatakse soiduki
toiteallika energiat;

1.4. ~ava” — elektriajamiga akna vOi vaheseina vOi katusepaneeli suurim
takistusteta ava soltuvalt sulgumissuunast kas iilemise serva voi esiserva
ning akna, vaheseina v0i katusepaneeli piiret moodustava sodidukikere
vahel, vaadatuna sdiduki seest voi vaheseinasiisteemi puhul sditjateruumi
tagumisest osast.

2. OSA
Sisustus
1. Spetsifikatsioonid
1.1. Soitjateruumi  sisustus (vélja arvatud kiilguksed), nii et koik uksed,

aknad, pagasiruumi kaas ja kapott jne on suletud

1.1.1.  Juhiistme ja kaassditjate istmete (olemasolu korral) timbrus

1.1.1.1. Joonisel 1 médratud ohutu kauguse tsoonis A, mis asub juhiistme
indekspunkti kohal ja sellest eespool, ei tohi olla ohtlikke ebatasasusi
ega teravaid servi, mis vdivad suurendada sditjate raskete vigastuste
ohtu. Kui istme indekspunktist iilalpool ja sellest eespool asuvas ohutu
kauguse tsoonis A olevad osad vastavad punktide 1.1.2—1.1.6 nduetele,
loetakse need ka sellele ndudele vastavaks.

(") Komisjoni 19. septembri 2014. aasta delegeeritud médrus (EL) nr 1322/2014, millega
taiendatakse ja muudetakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirust (EL) nr 167/2013
pollu- ja metsamajanduslike sdidukite konstruktsiooni ja iildise tiiiibikinnituse nduete
osas (ELT L 364, 18.12.2014, 1k 1).
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Joonis 1

1.1.1.2. Nagu on maédratletud joonisel 2, ei tohi ohutu kauguse tsoonis A, mille
keskpunkt on 670 mm korgusel korvalistuja istme (olemasolu korral)
esiserva keskkohast ja mis asub istme indekspunktist eespool, olla
ohtlikke ebatasasusi ega teravaid servi, mis vdivad suurendada sditjate
raskete vigastuste ohtu. Kui istme indekspunktist iilalpool ja sellest
eespool asuvas ohutu kauguse tsoonis A olevad osad vastavad punktides
1.1.2-1.1.6 loetletud nouetele, loetakse need ka sellele ndudele vasta-
vaks.

Joonis 2

1.1.1.3. Juhul, kui sdiduk on varustatud rooliratta ja pink- voi iiksikistmetega
rohkem kui iihes reas, peab tagumiste istmete (olemasolu korral) timbrus
vastama mddruse (EL) nr 3/2014 () XVII lisa nduetele.

1.1.2 Osad, millega juht vdi sditjad voivad kokku puutuda, ei tohi olla sditjate
jaoks ohtlike teravate servade ega karedate pindadega.

1.1.3  Traktorite puhul, mille valmistajakiirus on iile 40 km/h, kohaldatakse
lisaks punktide 1.1.1-1.1.2, 1.1.5-1.1.6 ja 3.-5. osa nduetele ka punktide
1.1.3.1-1.1.3.4 ndudeid:

1.1.3.1 ihelgi metallist kandeosal ei tohi olla véljaulatuvaid servi.

1.1.3.2 Osad, mis vdivad olla kokkupuutes 165 mm ldbimddduga keraga, nagu
on kirjeldatud punktis 3.2.1, kui ldahenetakse joonisel 1 kujutatud tsooni
A raadiust mooda, tuleb timardada vihemalt 2,5 mm kumerusraadiuseni.

(") Komisjoni delegeeritud méarus (EL) nr 3/2014, 24. oktoober 2013, millega tdiendatakse

Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirust (EL) nr 168/2013 kahe- ja kolmerattalistele
ning viikestele neljarattalistele sdidukitele tiilibikinnituse andmisega seotud kasutusohu-
tusnduete osas (ELT L 7, 10.1.2014, 1k 1).
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1.1.33

1.1.3.4

1.1.4.1

1.1.4.2

1.1.43

1.1.4.4

1.1.4.5

1.1.4.6

» M1 Kiesolev ndue ei kehti juhtseadiste osade ja liilitite vahel olevate
korpuste alla 5 mm eendite suhtes, kuid selliste osade véljapoole
suunatud nurgad peavad olema tombid, vilja arvatud juhul, kui selliste
osade eenduvus on viiksem kui 1,5 mm. <«

Klaasitdstukid, kui need on paigaldatud, vdivad ulatuda paneeli pinnast
35 mm vilja.

Punktide 1.1.3.1, 1.1.3.2 ja 1.1.3.3 ndudeid ei kohaldata osiste suhtes,
mis asuvad roolist kaugemal, nagu osutatud koonuse tipust, kui tipp on
joonisel 1 kujutatud tsooni A keskpunkt ja rooliratta &ir on koonuse
moodustaja.

Traktorite puhul, mille valmistajakiirus on iile 60 km/h, kohaldatakse
lisaks punktide 1.1.1-1.1.3.4, 1.1.5-1.1.6 ja 3.-5. osa nduetele ka punk-
tide 1.1.4.1-1.1.4.6 ndudeid:

Armatuurlaua alumist serva tuleb iimardada vdhemalt 19 mm kumerus-
raadiuseni.

Jédigast materjalist liilitite, tdmbenuppude jne puhul, mis punktis 3 kirjel-
datud meetodi kohaselt mdddetuna on armatuurlauast 3,2 mm kuni
9,5 mm kaugusel, peab nende ristldige kdige enam eenduvast punktist
2,5 mm kaugusel olema vihemalt 2 cm® ning nendel peavad olema
timardatud servad, mille kumerusraadius on vdhemalt 2,5 mm.

Kui need osised ulatuvad armatuurlauast kaugemale kui 9,5 mm, peavad
need olema konstrueeritud ja valmistatud nii, et nende véhemalt
6,50 cm? ristldige asub kuni 6,5 mm kaugusel maksimaalselt eenduvast
punktist.

Katusele paigaldatud osised (olemasolu korral), mis ei ole katusekons-
truktsiooni osad, nt kédepidemed, laternad ja ventilatsiooniavad jms,
peavad olema kumerusraadiusega vihemalt 3,2 mm, kusjuures véljaula-
tuvate osade laius ei tohi olla viiksem kui nende ulatus allapoole.

Viljaulatuva osise puhul, mis koosneb pehmest materjalist osast, mille
Shore’i kdvadus A ei iileta 60, mis on paigaldatud jéigale alusele, kohal-
datakse punktide 1.1.4.2—1.1.4.4 ndudeid ainult jdiga aluse suhtes.

Kéesoleva 16ike ndudeid kohaldatakse punktides 1.1.2—-1.1.6 késitlemata
sisustuse suhtes, mis punktides 1.1.1-1.1.6 sidtestatud nduete tdhenduses
ja vastavalt oma asukohale sdidukis voivad soditjatega kokku puutuda.
Kui need osad on tehtud Shore’i kdvadusega A kuni 60 pehmest mater-
jalist ja on paigaldatud iihele voi mitmele jdigale alusele, kohaldatakse
konealuseid ndudeid ainult jiikade aluste suhtes.

Riiulid ja muud samalaadsed osad (olemasolu korral) tuleb konstrueerida
ja valmistada nii, et nende tugedel ei ole mingil juhul véiljaulatuvaid
Servi.

Muude eelnevates punktides késitlemata sdiduki varustusosade suhtes,
nagu istmeroopad, istme horisontaal- vdi vertikaalosa reguleerimis-
seadmed, turvavoode sissetdmbamisseadmed jne, ei kohaldata thtki
neist sdtetest, kui seadmed asuvad allpool iga istme indekspunkti ldbivast
horisontaaltasapinnast, isegi kui sditja v0ib nende osadega kokku
puutuda.

Katsemenetlus ELi tiiiibikinnituse andmiseks

ELi osise tiiibikinnituse taotlusele tuleb lisada jargmised niidised, mis
tuleb esitada osise tiiiibikinnituskatsete eest vastutavale tehnilisele teenis-
tusele:

tootja drandgemisel kas kinnitatava sdidukitiitibi representatiivsdiduk voi
soiduki osa (osad), mida loetakse kontrollimiste ja kédesoleva maidrusega
ettendhtud katsete seisukohast oluliseks, ja
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3.2.
3.2.1.

3.2.2.

3.2.3.

3.2.3.1.

3.23.2.

3.24.

3.3.
33.1.

eespool nimetatud tehnilise teenistuse ndoudmisel teatavad osised ja kasu-
tatud materjalide ndidised.

Viljaulatuvate osade méotmismeetod

Maéramaks kindlaks, kui palju osa ulatub vélja pinnast, mille kiilge see
on kinnitatud, liigutatakse mooda asjaomast osa 165 mm kera, hoides
seda osisega kokkupuutes, alustades kohast, kus see esimesena asjaomast
osist puudutab. Viljaulatuva osa suuruseks on suurim koikidest Y véar-
tustest, kusjuures védrtuseid moddetakse pinnaga risti asetseva kera
keskpunktist.

Kui pindade, osade jms kattematerjali Shore'i kdvadus A on alla 60,
kasutatakse esimeses 1digus kirjeldatud véljaulatuvate osade mddtmise
menetlust iiksnes pdrast selliste materjalide eemaldamist.

Vordlustsoonis asuvate liilitite, tdombenuppude jms viljaulatuvaid osi
mdddetakse allpool kirjeldatud katseseadme ja korra abil.

Seade

Viljaulatuvate osade modteseade koosneb 165 mm ldbimddduga pool-
kerakujulisest mudelpeast, milles on 50 mm libimddduga liugtdukur.

Toukuri sileda otsa ja peakujulise katseseadme suhtelised asukohad on
ndidatud modteskaalal, millel olev liikuv osuti registreerib maksimaal-
modtme siis, kui seade eemaldatakse katsetatava osa juurest. Mdddetav
viikseim vahemaa on 30 mm; mddteskaala on gradueeritud poole milli-
meetri kaupa, et oleks voimalik ndidata kdnealuste viljaulatuvate osade
ulatust.

Kalibreerimine

Seade asetatakse siledale pinnale nii, et selle telg on pinnaga risti. Kui
toukuri sile serv puutub pinnaga kokku, skaala nullistatakse.

Tdukuri sileda serva ja tugipinna vahele asetatakse 10 mm varras; kont-
rollitakse, et liikkuv osuti salvestaks selle mdotmise.

Viljaulatuvate osade mddteseadet on kujutatud joonisel 3.

Katse kord

Mudelpeasse moodustatakse toukuri tagasitdmbamisega siivend ning
litkkuv osuti pannakse toukuri vastu.

Seadet rakendatakse moddetavale viljaulatuvale osale nii, et mudelpea
puutub maksimaalse timbritseva pindalaga kokku jouga kuni 2 daN.

Toukurit likatakse ettepoole, kuni see puutub moddetava etteulatuva
osaga kokku, ning skaalal jélgitakse etteulatuva osa suurust.

Mudelpead reguleeritakse nii, et viljaulatumine oleks maksimaalne.
Viljaulatumise suurus talletatakse.

Kui tdukurile voi mudelpeale piisavalt lahedal on kaks vdi enam juhti-
misseadet, millega puututakse kokku iiheaegselt, késitletakse neid jérg-
miselt.
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3.3.5.1. Mitu juhtimisseadet, mis kdik mahuvad mudelpea siivendisse, loetakse
itheks viljaulatuvaks osaks.

3.3.5.2. Kui teised juhtimisseadmed segavad normaalset katsetamist, puutudes
mudelpea vastu, eemaldatakse need ja katse tehakse ilma nendeta.
Seejdrel voib need tagasi panna ja katsetada neid nii, et teised juhtimis-
seadmed on omakorda katse hdlbustamiseks eemaldatud.

Joonis 3

Viljaulatuvate osade mdoteseade

Jéuindikaator

Litkuva
osutiga
médteskaala

Mudelpea —J

4. » M1 Seade ja kord punktide 1.1.3 ja 1.1.4 kohaldamiseks <

Neid osi (lilitid, tdombenupud jne), millega voib kokku puutuda allpool
kirjeldatud seadet ja korda kasutades, loetakse osadeks, millega sditja
polved vodivad tdendoliselt kokku puutuda.

4.1. Seade
Seadme diagramm
A E
E
ys 120 mm
250 mm —>
30 %'
60 mm l
X % I
4.2. Kord

Seadet vGib panna mis tahes kohta armatuurlaua all, nii et:
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vB
— tasapind XX' oleks paralleelne sdiduki keskmise pikitasapinnaga,
— X-telge saaks poorata liles- ja allapoole horisontaaltasapinda kuni
30° nurga all.
Kéesolevas punktis nimetatud katse tegemisel tuleb eemaldada koik
materjalid, mille Shore’i kdvadus A on alla 60.
3. OSA
Peatoed (olemasolu korral)
Peatoed (olemasolu korral) peavad vastama I lisas viidatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirja nr 25 sitetele.
M1
4. OSA
Turvavood
Kohaldatakse delegeeritud méaaruse (EL) nr 1322/2014 artiklis 21 sétestatud
ndudeid.
VB

5. OSA
Soiduki uksed (olemasolu korral)

Soiduki uksed ning elektriajamiga aknad ja katuseluugid (olemasolu korral)
peavad vastama 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 21 punktidele 5.8.1-5.8.5.
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1.1.

1.3.

X1V LISA

Soiduki vilispoolt ja lisaseadmeid kisitlevad nouded

Maoisted

Kéesolevas lisas kohaldatakse XII lisa 1. jaotises ja XXXIII lisa 1.
jaotises sdtestatud mdisteid. Kasutatakse ka jargmisi mdisteid:

,valispind” — sdidukist véljaspool olev osa, kaasa arvatud rattad,
roomikud, uksed, kaitserauad, kapott, juurdepddsuvahendid, paagid, pori-
tiivad, heitgaasisiisteem;

.koverusraadius” — sellise ringjoonekaare raadius, mis vastab kdige
tdpsemini vaadeldava osa kerakujulisele vormile;

kaugeim vilisserv’ — sdiduki mdlemal kiiljel — tasapind, mis on
paralleelne sodiduki pikiteljelise kesktasapinnaga ning langeb iihte sdiduki
kiilgmise vélisservaga, vilja arvatud projektsioon, mille tekitavad:

a) rehvid maapinnaga kokkupuutepunkti 1dhedal ning rehvimanomeetrite
ihenduskohad ja rehvi pumpamise/tithjendamise seadmed/torustik;

b) ratastele paigaldatavad libisemisvastased vahendid;

c) tahavaatepeeglid, sh nende kinnitused;

d) kiilgmised suunatulelaternad, iilemised aéretulelaternad, eesmised ja
tagumised déretulelaternad, seisutulelaternad, kiilgmised helkurid,
signaaltahvlid ja aeglaselt liikuva sdiduki tagumine tunnusmérk;

e) T2-, C2-, T3- ja C3-kategooria traktorite kokkukdiva timbermineku
kaitsekonstruktsiooni liigendiga struktuurid;

f) mehaanilised, elektrilised, pneumaatilised voi hiidraulilised tihen-
dused ja nende kinnitused traktorite kiilgedel.

Kohaldamisala

Kéesoleva lisa ndudeid kohaldatakse koormaga soidukil, millel on koige
suurema ldbimddduga rehvid voi koige korgemad roomikud, mille kohta
soiduk on tiiiibikinnituse saanud, ning mille kdik uksed, aknad ja paga-
siruumi kaas ja kapott jne on suletud, nende vélispinnast véljaulatuvate
osade suhtes, mis on

soiduki kaugeima vilisserva moodustavad osad kiilgedel ja vidhem kui
0,75 m korgusel igal sdiduki pikiteljega risti oleval vertikaaltasapinnal,
viélja arvatud osad, mille kaugus sdiduki kaugeimast vilisservast ja piki-
teljelisest kesktasapinnast on ile 80 mm, kui sdiduk on varustatud
punktis 2.1 kirjeldatud rehvide voi roomikutega, mis annavad kitsaima
roopmelaiuse; kui traktoril on iile iihe rehvi vdi roomiku, nagu on
kirjeldatud punktis 2.1, arvestatakse sellega, mis annab sdidukile
kitsaima laiuse;
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2.1.2.1.

2.2.

2.3.

2.4,

2.5.

2.6.

2.7.

2.8.

3.2.

3.3.

kaik osad kiilgedel ja 0,75-2 m kdrgusel, vilja arvatud

osad, mis ei saa olla kokkupuutes 100 mm ldbimddduga keraga, kui
lahenetakse horisontaalselt igal sdiduki pikiteljega risti oleval vertikaal-
tasapinnal; kera nihe ei tohi iiletada 80 mm, alustades sdiduki vasakust
ja paremast kaugeimast vilisservast ja litkudes pikiteljelise kesktasapinna
suunas, kui sdiduk on varustatud rehvide voi roomikutega, mida on
kirjeldatud punktis 2.1, mis annavad kitsaima r66pmelaiuse; kui traktoril
on tile the rehvi voi roomiku, nagu on kirjeldatud punktis 2.1, arvesta-
takse sellega, mis annab sdidukile kitsaima laiuse;

Konealuste sitete eesmirgiks on vidhendada kehavigastuste tekkimise
ohtu voi raskust kokkupdrke korral, kui sdidukis viibija saab sdiduki
vilispoolelt 160gi voi pdrkab vastu sdiduki keret. See kehtib nii seisva
kui ka litkuva soiduki kohta.

Kéesolevat lisa ei kohaldata viliste tahavaatepeeglite ega nende kinni-
tuste suhtes.

Seda lisa ei kohaldata roomikukettide ega roomikute osade suhtes, mis
jéavad C-kategooria sdidukite roomikulindi voi -keti kaugeima vilisseina
moodustatavast vertikaaltasapinnast sissepoole.

Seda lisa ei kohaldata rataste osade ega ratta porikaitsmete suhtes, mis
jddvad rehvide kiilgmise vilisseina vertikaaltasapinnast sissepoole.

Seda lisa ei kohaldata astmete ja redelipulkade, sh nende tugede suhtes,
mida on nimetatud delegeeritud médruse (EL) nr 1322/2014 XV lisa
punktides 3.3. ja 4.2.

Seda lisa ei kohaldata mehaaniliste, elektriliste, pneumaatiliste voi
hiidrauliliste tthenduste, sh nende kinnituste suhtes, mis on paigaldatud
traktori kiljele.

Seda lisa ei kohaldata T2-, C2-, T3- ja C3-kategooria traktorite kokku-
kédiva iimbermineku kaitsekonstruktsiooni liigendiga struktuuride suhtes.

Nouded

Soiduki vélispinnal ei tohi olla véljapoole suunatud terava otsaga voi
muidu teravaid osi, karedaid vilispindu ega sellise kuju, mddtmete,
suuna voi kdvadusega véljaulatuvaid osi, mis voivad suurendada keha-
vigastuste tekkimise ohtu voi nende raskust isiku puhul, kes kokkupdrke
korral saab 166gi soiduki vilispinnalt voi pdrkab selle vastu.

Soidukite vilispinnal ei tohi olla ihelgi kiiljel olla viljaulatuvaid osi,
mis voivad haakuda jalakdijate, jalgratturite vOoi mootorratturite kiilge.

Uhegi vilispinnast vilja ulatuva osa kumerusraadius ei tohi olla alla
2,5 mm voi kdik servadega vilised osad tuleb pikitelje suhtes paigaldada
nii, et konealuse osa viliskiilg on tasapinnaline, ilma servadeta ja piki-
suunalise telje vertikaaltasapinnaga paralleelselt. Kéesolev ndue ei kehti
vélispinna alla 5 mm eendite suhtes, kuid selliste osade véljapoole
suunatud nurgad peavad olema tombid, vélja arvatud juhul, kui selliste
osade eenduvus on viiksem kui 1,5 mm.
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3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

3.8.

Nende vilispinnast vilja ulatuvate osade puhul, mis on valmistatud
materjalist, mille Shore’i kdvadus A ei iileta 60, vdib {imardusraadius
olla alla 2,5 mm. Shore’i A meetodil kdvaduse mddtmise voib asendada
osise tootja deklareeritud kdvaduse viirtusega.

Hudropneumaatilise, hiidraulilise voi pneumaatilise vedrustusega voi
koormusele vastava automaatse loodimisseadmega varustatud soidukite
katsetamine toimub tdismassiga soidukil.

T2-, C2-, T3- ja C3-kategooria traktorite imbermineku kaitsekonstrukt-
siooni lihenduskonstruktsioonide suhtes kohaldatakse ainult punkti 3.1.

Kiilgmiste suunatulelaternate, iilemiste déretulelaternate, eesmiste ja
tagumiste dédretulelaternate, seisutulelaternate, helkurite, signaaltahvlite,
tootulede ja aeglaselt liikuva sdiduki tagumise tunnusmérgi (sh nende
kinnitused) suhtes kohaldatakse ainult punkte 3.1 ja 3.2.

Punkte 3.1-3.5 ei kohaldata R- ja S-kategooria sdidukite katmata sead-
mete suhtes, millel on transpordiasendis teravad servad vdi hambad ja
mida on juba Kisitletud direktiivis 2006/42/EU. R- ja S-kategooria
soidukite, mille suurim valmistajakiirus on iile 60 km/h, tikskoik millise
muu osa katmata kohtade puhul kohaldatakse punkte 3.1-3.5. R- ja S-
kategooria sdidukite, mille suurim valmistajakiirus on kuni 60 km/h,
ikskoik millise muu osa katmata kohtade puhul kohaldatakse ainult
punkte 3.1 ja 3.2.
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XV LISA

Elektromagnetilist iihilduvust kisitlevad nouded

1. OSA

Kéesolevat lisa kohaldatakse médruse (EL) nr 167/2013 artikliga 2 hdlmatud
soidukite elektromagnetilise ithilduvuse suhtes. Seda kohaldatakse ka sdidukitele
paigaldamiseks ettendhtud elektriliste voi elektroonsete eraldi seadmestike suhtes.

Mboisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

10.

11.

. ,elektromagnetiline thilduvus” — sdiduki voi selle osise/osiste voi eraldi

seadmestiku/seadmestike vOime toimida rahuldavalt elektromagnetilises
keskkonnas, tekitamata liigseid elektromagnetilisi héireid;

. ,elektromagnetiline héire” — mis tahes elektromagnetiline néhtus, mis voib

halvendada sodiduki voi selle osis(t)e voi eraldi seadmestiku/seadmestike
toimimist. Elektromagnetiliseks hdireks v3ib olla elektromagnetiline miira,
soovimatu signaal voi levikeskkonna muutumine;

. elektromagnetiline hdirekindlus” — sdiduki voi selle osis(t)e voi eraldi sead-

mestiku/seadmestike voime toimida talitluse halvenemiseta teatavate elektro-
magnetiliste héirete korral;

. elektromagnetiline keskkond” — koik teatavas kohas esinevad elektromag-

netilised ndhtused;

. ,,vordluspiir” — nominaaltase, millega tiitibikinnituse ja toodangu vastavuse

piirvéartusi vorreldakse;

. ,,wvordlusantenn” sagedusalal 20-80 MHz - lihendatud tasakaalustatud

dipool, milleks on poollainedipool sagedusel 80 MHz, ja sagedusalal iile
80 MHz — tasakaalustatud poollainedipool, mis on héilestatud modtesage-
dusele;

. ,lairiba elektromagnetkiirgus” — kiirgus, mille ribalaius on suurem kui

teatava mddteseadme vdi vastuvdtja ribalaius;

. ,kitsasriba elektromagnetkiirgus” — kiirgus, mille ribalaius on véiksem kui

teatava moodteseadme voi vastuvotja ribalaius;

. yelektriline/elektrooniline siisteem™ — elektri- ja/vdi elektronseadis(ed) voi

seadiste komplekt(id) koos elektriiihendustega, mis moodustavad sdiduki
osa, kuid mis ei pea saama tiiiibikinnitust sdidukist eraldi;

,.elektriline/elektrooniline alakoost” — elektri- ja/vdi elektronseadis(ed) voi
seadiste komplekt(id) koos elektriithenduste ja juhtmestikuga, mis moodus-
tavad sOiduki osa ja millel on iiks voi mitu erifunktsiooni;

,.elektrilise/elektroonilise alakoostu tiiiip” seoses elektromagnetilise iihildu-
vusega — elektrilised/elektroonilised alakoostud, mis ei erine elektriliste
ja/voi elektrooniliste komponentide funktsiooni ja vajaduse korral nende
ildise asetuse poolest.
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2. OSA

Soidukite ja nendele paigaldatavate elektriliste/elektrooniliste alakoostudega

1.2.

1.2.1.

seotud nouded
ELi tiiiibikinnituse taotlemine

Soidukitiiiibi kinnitamine

Soiduki tootja esitab kooskodlas méadruse (EL) nr 167/2013 artiklitega
24 ja 26 ning rakendusmairuse (EL) 2015/504 I lisaga sOiduki tiilibi-
kinnituse taotluse selle elektromagnetilise tihilduvuse suhtes.

Soiduki tootja esitab teatise, mille néidis on sdtestatud rakendusmadruse
(EL) 2015/504 1 lisas.

Soiduki tootja koostab nimekirja, milles kirjeldatakse koiki asjakohaste
soiduki elektriliste/elektrooniliste siisteemide vdi alakoostude kavandatud
kombinatsioone, keremudeleid ('), kerematerjalide variante (?), juhtmes-
tiku asetust, mootori variante, rooli asendit (vasakpoolne/parempoolne)
ja teljevahe variante. Asjakohased sGiduki elektrilised/elektroonilised
siisteemid voi alakoostud on need, mis vdivad eraldada markimisvaérset
lai- voi kitsasribakiirgust ja/vdi mis on otseselt seotud sdiduki juhtimi-
sega (vt punkt 3.4.2.3).

Tootja ja péadeva asutuse vastastikusel kokkuleppel valitakse sellest
nimekirjast katsetamiseks vilja iiks representatiivsdiduk. »MI1 See
soiduk esindab rakendusmédruse (EL) 2015/504 artiklis 2 esitatud
teatises madratud soidukitiiiipi. € Soiduki valiku aluseks on tootja
pakutud elektrilised/elektroonilised siisteemid. Sellest nimekirjast voib
valida vilja rohkem kui tihe sdiduki, kui tootja ja padev asutus on tihisel
arvamusel, et erinevad kasutatavad elektrilised/elektroonilised siisteemid
voivad oluliselt mdjutada soiduki elektromagnetilist ithilduvust vorreldes
esimese representatiivsoidukiga.

Soiduki(te) valik punkti 1.1.4 alusel piirdub soiduki/elektriliste/elektroo-
niliste siisteemide kombinatsioonidega, mis on ette ndhtud tegelikuks
tootmiseks.

Tootja vGib taotlusele lisada ldbiviidud katsete aruande. Tiibikinnitus-
asutus voib ELi tiitibikinnitustunnistuse koostamisel kasutada koiki
esitatud andmeid.

Punkti 1.1.4 kohane kinnitatava soidukitiiiibi representatiivsdiduk tuleb
esitada tehnilisele teenistusele, kes viib katse ise 14bi.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tiiiibi kinnitamine

» M1 Soiduki vdi elektrilise/elektroonilise alamkoostu tootja esitab
kooskdlas médruse (EL) nr 167/2013 artiklitega 24 ja 26 ning rakendus-
madruse (EL) 2015/504 artikliga 2 elektrilise/elektroonilise alamkoostu
tiitibikinnituse taotluse selle elektromagnetilise tihilduvuse suhtes. <«
Elektrilisele/elektroonilisele alakoostule vdib tootja taotluse korral tiitibi-
kinnituse anda kas ,,0osisena” voi ,,eraldi seadmestikuna”.

(") Vajaduse korral.

(®) Vajaduse korral.
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1.2.2.

1.2.3.

1.2.4.

1.2.5.

1.2.6.

2.1.

2.2.

2.3.

3.1
3.1.1.

3.2.

3.2.1.

322
3.2.2.1.

Soiduki tootja esitab teatise, mille ndidis on sdtestatud rakendusméaruse
(EL) 2015/504 1 lisas.

Tootja v3ib taotlusele lisada lébiviidud katsete aruande. Tuiibikinnitus-
asutus voib ELi tilibikinnitustunnistuse koostamisel kasutada koiki
esitatud andmeid.

Kinnitatava elektrilise/elektroonilise alakoostu representatiivndidis tuleb
esitada vajaduse korral tehnilisele teenistusele, kes viib katse ise 14bi, kui
tootjaga on arutatud niiteks voimalikke muudatusi paigutuses ning osiste
ja andurite arvus. Tehniline teenistus voib valida uue niidise, kui ta peab
seda vajalikuks.

Naidis(t)ele tuleb selgelt ja kustumatult mérkida tootja kaubanimi voi
kaubamark ja tiiibimérgistus.

Vajaduse korral margitakse koik kasutuspiirangud. Koik sellised
piirangud tuleb lisada rakendusmadruse (EL) 2015/504 artiklis 2
osutatud teatisesse ja/voi rakendusmaiidruse (EL) 2015/504 V lisas
osutatud ELi tiiibikinnitustunnistusse.

Miirgistus

Igal kdesoleva médruse kohaselt kinnitatud tiiiibile vastaval elektrilise-
I/elektroonilisel alamkoostul peab olema ELi tiiiibikinnitusmérk koos-
kdlas rakendusmédruse (EL) 2015/504 artikliga 5 ja kéesoleva mééruse
XX lisaga.

Kéesoleva médruse alusel tiitibikinnituse saanud soidukitiiiipides sisaldu-
vate elektriliste/elektrooniliste siisteemide puhul ei ole mérgistus vajalik.

Punktidele 2.1 ja 2.2 vastav elektrilise/elektroonilise alakoostu mérgistus
ei pea olema ndhtav, kui alakoost on paigaldatud sdidukisse.

Nouded
Uldised nduded

Soiduk (ja selle elektrilised/elektroonilised siisteemid voi alakoostud)
kavandatakse, ehitatakse ja paigaldatakse nii, et sdiduk vastaks tavaka-
sutustingimustes kidesoleva médruse nouetele.

Sadesiititemootoriga sdidukite lairiba elektromagnetkiirguse nouded

Mobtmismeetod

Teatava tiilibi representatiivsdiduki tekitatud elektromagnetkiirgust
moddetakse 3. osas kirjeldatud meetodi abil, kasutades emba-kumba
médratletud antenni kaugust. Valiku teeb sdiduki tootja.

Soiduki lairiba vordluspiirid

Kui mootmised tehakse 3. osas kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja
antenni vaheline kaugus on 10,0 + 0,2 m, on kiirguse vordluspiir 34 dB
mikrovolti/m (50 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja 3445 dB
mikrovolti/m (50—180 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ning piir
suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel ille 75 MHz vastavalt
punktile 5. Sagedusalas 400—1 000 MHz jaib piir konstantseks: 45 dB
mikrovolti/m (180 mikrovolti/m).
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3222,

3.2.23.

3.3.
3.3.1.

33.2.
33.2.1.

33.2.2.

3.3.23.

3.3.2.4.

3.4.
3.4.1.

Kui mddtmised tehakse 3. osas kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja
antenni vaheline kaugus on 3,0 + 0,05 m, on kiirguse vordluspiir 44 dB
mikrovolti/m (160 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja 44-55 dB
mikrovolti/m (160-562 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ning
piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel iile 75 MHz vastavalt
punktile 6. Sagedusalas 400—1 000 MHz jédb piir konstantseks: 55 dB
mikrovolti/m (562 mikrovolti/m).

Teatava tiilibi representatiivsdiduki puhul on mdddetud véirtused, mida
viljendatakse iihikuga dB mikrovolti/m (mikrovolti/m), vahemalt 2,0 dB
(20 %) vordluspiirist madalamad.

Soidukite kitsasriba elektromagnetkiirguse nouded
Modtmismeetod

Teatava tlitibi representatiivsdiduki tekitatud —elektromagnetkiirgust
moddetakse 4. osas kirjeldatud meetodi abil, kasutades emba-kumba
médratletud antenni kaugust. Valiku teeb sdiduki tootja.

Soiduki kitsasriba vordluspiirid

Kui mootmised tehakse 4. osas kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja
antenni vaheline kaugus on 10,0 £+ 0,2 m, on kiirguse vordluspiir 24 dB
mikrovolti/m (16 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja 24-35 dB
mikrovolti/m (16-56 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ning piir
suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel iile 75 MHz vastavalt
punktile 7. Sagedusalas 400—1 000 MHz jaéb piir konstantseks: 35 dB
mikrovolti/m (56 mikrovolti/m).

Kui mootmised tehakse 4. osas kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja
antenni vaheline kaugus on 3,0 £ 0,05 m, on kiirguse vordluspiir 34 dB
mikrovolti/m (50 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja 3445 dB
mikrovolti/m (50—180 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ning piir
suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel ile 75 MHz vastavalt
punktile 8. Sagedusalas 400—1 000 MHz jaéb piir konstantseks: 45 dB
mikrovolti/m (180 mikrovolti/m).

Teatava tiilibi representatiivsdiduki puhul on mdoddetud vaértused, mida
viéljendatakse {ihikuga dB mikrovolti/m (mikrovolti/m), vihemalt 2,0 dB
(20 %) vordluspiirist madalamad.

Olenemata punktides 3.3.2.1, 3.3.2.2 ja 3.3.2.3 madratletud piiridest
loetakse soiduk kitsasribakiirguse piiridele vastavaks ja edasised katsed
ei ole vajalikud, kui sdiduki ringhddlingu antenni signaali tugevus on 4.
osa punktis 1.3 kirjeldatud algetapil vdhem kui 20 dB mikrovolti/m (10
mikrovolti/m) sagedusalas 88—108 MHz.

Soidukite elektromagnetkiirgusliku hdirekindluse nduded
Katsemeetod

Teatava tiiiibi representatiivsdiduki elektromagnetkiirguse kindlust katse-
tatakse 5. osas kirjeldatud meetodi abil.
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3.4.2.
3.4.2.1.

3422,

3.4.23.

3.5.

3.5.2.
3.5.2.1.

3.5.2.2.

3.6.

3.6.1.

3.6.2.
3.6.2.1.

3.6.2.2.

Soiduki hiirekindluse vordluspiirid

Kui katsed toimuvad 5. osas kirjeldatud meetodil, on véljatugevuse piir-
tase 24 volti/m rms (ruutkeskmine) ile 90 % sagedusalast
20-1 000 MHz ja 20 volti/m rms (ruutkeskmine) kogu sagedusalas
20-1 000 MHz.

Teatava tiilibi representatiivsdiduk vastab hdirekindlusnduetele, kui 5.
osa kohaselt tehtud katsete ajal, mille puhul véljatugevus (volti/m) on
25 % piirtasemest korgem, ei muutu ebaharilikult sdiduki rataste kiirus,
ei halvene tema toimimine teisi liiklejaid hdirival viisil ja sdidukijuhi
sOiduki juhtimise vdime ei halvene sdidukijuhile endale vdi teistele
mérgataval viisil.

Soidukijuht juhib sdidukit rooliseadme, pidurdamise voi mootoripodrete
reguleerimise abil.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud lairiba elektromagnetiliste
héiretega seotud nouded

Mobtmismeetod

Teatava tiilibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu tekitatud
elektromagnetkiirgust moddetakse 6. osas kirjeldatud meetodi abil.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu lairiba vordluspiirid

Kui mdotmised tehakse 6. osas kirjeldatud meetodi abil, on kiirguse
vordluspiirid  64-54 dB  mikrovolti/m (1 600500 mikrovolti/m)
30-75 MHz sagedusalas ja see piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt)
sagedustel tile 30 MHz ning 54—65 dB mikrovolti/m (500—1 800 mikro-
volti/m) 75-400 MHz sagedusalas ja see piir suureneb logaritmiliselt
(lineaarselt) sagedustel iile 75 MHz vastavalt kdesoleva osa punktile 9.
Sagedusalas 400—1 000 MHz jdab piir konstantseks: 65 dB mikrovolti/m
(1 800 mikrovolti/m).

Teatava tiilibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu puhul on
moddetud védrtused, mida viljendatakse iihikuga dB mikrovolti/m
(mikrovolti/m), vahemalt 2,0 dB (20 %) vordluspiirist madalamad.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud kitsasriba elektromagnetilise
héirega seotud nouded

Modtmismeetod

Teatava tiilibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu tekitatud
elektromagnetkiirgust moddetakse 7. osas kirjeldatud meetodi abil.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu kitsasriba vordluspiirid

Kui mootmised tehakse 7. osas kirjeldatud meetodi abil, on kiirguse
vordluspiirid  54-44 dB  mikrovolti/m  (500-160 mikrovolti/m)
30-75 MHz sagedusalas ja see piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt)
sagedustel iile 30 MHz ning 44-55 dB mikrovolti/m (160-560 mikro-
volti/m) 75-400 MHz sagedusalas ja see piir suureneb logaritmiliselt
(lineaarselt) sagedustel iile 75 MHz vastavalt kdesoleva osa punktile
10. Sagedusalas 400—-1 000 MHz jéab piir konstantseks: 55 dB mikro-
volti/m (560 mikrovolti/m).

Teatava tiitibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu puhul on
moddetud védrtused, mida viljendatakse iihikuga dB mikrovolti/m
(mikrovolti/m), viahemalt 2,0 dB (20 %) vordluspiirist madalamad.
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3.7.

3.7.1.

3.7.2.
3.7.2.1.

3.7.2.2.

4.2.

4.3.

44,

4.5.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu elektromagnetkiirguse hdirekindlusega
seotud nouded

Katsemeetod(id)

Teatava tiilibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu elektro-
magnetkiirguse héirekindlust katsetatakse 8. osas kirjeldatud meetodi(te)
abil.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu hairekindluse vordluspiirid

Kui katsed tehakse 8. osas kirjeldatud meetodite abil, on hiirekindlus-
katsete vordluspiirid 48 volti/m 150 mm ribaliini katsemeetodi puhul, 12
volti/m 800 mm ribaliini katsemeetodi puhul, 60 volti/m TEM (transver-
saalne elektromagnetiline reziim) -kambri katsemeetodi puhul, 48
volti/m voolusisestuse (BCI) katsemeetodi puhul ja 24 volti/m vaba
viélja katsemeetodi puhul.

Kui teatava tiilibi elektrilist/elektroonilist representatiivalakoostu mdjutav
véljatugevus voi elektrivool, mida viljendatakse vastava lineaariihikuna,
on vordluspiirist 25 % korgem, ei tohi nimetatud alakoostu toimimises
ilmneda tdrkeid, mis halvendaksid selle toimimist teisi liiklejaid héirival
viisil voi sdidukijuhi vdimet juhtida siisteemiga varustatud soidukit talle
endale voi teistele liiklejatele mérgataval viisil.

Erandid

Kui soiduk voi elektriline/elektrooniline siisteem vo4i alakoost ei sisalda
elektroonilist ostsillaatorit, mille toosagedus on suurem kui 9 kHz,
peetakse seda punktile 3.3.2 voi 3.6.2 ning 4. ja 7. osale vastavaks.

Kui sdidukis ei ole sdiduki otsest juhtimist mdjutavaid elektrilisi/elek-
troonilisi siisteeme voi alakooste, ei pea seda hdirekindluse suhtes katse-
tama ja see loetakse punkti 3.4 ning 5. osa nduetele vastavaks.

Elektrilisi/elektroonilisi alakooste, mille funktsioonid ei mdjuta sdiduki
otsest juhtimist, ei pea hdirekindluse suhtes katsetama ja need loetakse
punkti 3.7 ja 8. osa nduetele vastavaks.

Elektrostaatiline lahendus

Rehvidega sdidukite puhul kisitatakse sdiduki keret/Sassiid elektriliselt
isoleeritud tarindina. Markimisvdarsed elektrostaatilised joud ilmnevad
soiduki viliskeskkonnaga seoses tiksnes soitja sisenemisel sodidukisse
voi sellest véljumisel. Kuna sdiduk on sel hetkel paigal, ei peeta elek-
trostaatilise lahenduse tiiiibikatsetusi vajalikuks.

Juhtivuslikud siirded

Kuna soidukil ei ole tavajuhtimise ajal viliseid elektriithendusi, ei ilmne
viliskeskkonna suhtes juhtivuslikke siirdeid. Tootja vastutab selle eest,
et seadmed suudavad taluda sdiduki sees ilmnenud juhtivuslikke siirdeid,
mis tekivad koormuse sisse- ja viljaliilitamisest ning siisteemide vastas-
toimest. Juhtivuslike siirete tiitibikatsetusi ei peeta vajalikuks.
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Séiduki lairiba vordluspiirid, kui antenni ja séiduki vaheline kaugus

on 10 m
Sagedus — megaherts — logaritmiline
Vt 2. osa punkt 3.2.2.1
Pilrmadr L [dB{uVim)] sagedusel f (MHz)
Ribalaius
30-75 MHz 75400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L=34 L = 34 + 1513 log (75) L=25
Kvaasitipp
Lineaarne, kul .
Ribalaius 120 kHz - sageduse telgon M
logaritmiline :
dBuVim w/im
a5
= 180 B -
=+ ‘A A A A
||- o i450 800 750 900
40 N L 100
E
AES
A <
-G
R
N ]
E -
M= s
= A
L 45
30 s 400 1000

Séiduki lairiba vordluspiirid, kui antenni ja séiduki vaheline kaugus

on 3 m
Sagedus — megaherts — logaritmiline
Vt 2. osa punkt 3.2.2.2
Piirmaar L [dB{uV/m)] sagedusel f (MHz)
Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L=44 L = 44 + 15,13 log (1775) L=55
Kvaasitipp :
i Li , kul :
Ribalalus 120 kHz e =
legaritmiline .
dBpVIm | pVim
L B B e I
- i A A A
n A 450 600 750 900
L A 30
50 | T 318 A 280 :
N L :
E- 0 A =0 ;
ATl G A 190 ;
a: A 150 i
44 o —1— 160 v A 120 R e e R e e
£ A Aig |
- 45 65 ! :
i A Uksiksagedused i

. 30 75 400 1000
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Soiduki kitsasriba vordluspiirid, kui antenni ja sdiduki vaheline
kaugus on 10 m

Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.3.2.1

Piirméar L [dB{uV/m)] sagedusel f (MHz)
Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L=24 L =24 + 1513 log (75) L=35
Tipp
. . ‘ Lineaarme, kul » ;
Ribalaius 120 kHz H sageduse telg on H
logaritmiline H
dBpVim pvim

3% -1 56 o

] ‘A A A A

= A 450 600 750 900
= 380 !
30 'I' :—L:n A 280
] Am
a— 6 A 190 H
AT [
el A %0 !

24 N—+— 18 1 A 120 ‘..AA“...AA‘...AAAA..‘:.AA‘....AA“‘.“A‘...
E A Ay ;
- 45 85 | 1
A Uksiksagedused

a0 75 400 1000

Séiduki Kkitsasriba vordluspiirid, kui antenni ja séiduki vaheline
kaugus on 3 m

Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.3.2.2

Pilrmaar L [dB{uV/m)] sagedusel f (MHz)

A Uksiksagedused

Ribalaius
30-75 MHz 75400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L=34 L =34 + 15,13 log (175) L=45
Tipp
Ay 4 Linsaarme, kui ,E
Ribalaius 120 kHz sageduse telg on \
logaritmiline H
dBpV/m uMim
45 180
‘A A A A
1450 600 750 900
L ;
40 1 100 :
N L A 280 :
E (o] H
i A 0 :
A A 190 ;
N A 50
ME 50 d ‘ 120 ..' .....................
A % :
45 H
30 75 400 1000
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10.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu lairiba vérdluspiirid
Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.5.2.1

Pilrméar L [dB(uWim)] sageduse! f (MHz)

Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L = 84 - 2513 log (1130} L =54 + 15,13 log (75) L=865
Kvaasitipp
;4 Lineaarne, kul ’
- P eduse telg on  —— 4
Ribalaius 120 kHz 4 [;?ari;lllns ’ :
dByV/m pvim
65 —— 1800
)
T
80 N —— 1000
£
P
A
A6
N_]
54 - 500
A (ksiksagedused
30 75 400 1000

Elektrilise/elektroonilise alakoostu kitsasriba vordluspiirid
Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.6.2.1

Piirméar L [dB{uV/m)] sagedusel f (MHz)
Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L = 54 - 25.13 log (130} L = 44 + 15,13 log (175) L=55
e Lineaame, kul
: sagadusa lelg :
Ribalaius 120 kHz ——  on logaritmiline —b-
dBV/m M
55 — 582
L :
| +— 316 :
50 N | :
] A i
P ) a5 :
R i
5 :
44 —— 158 weees
A Uksiksagedused
30 75 400 1000
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3. OSA

Soidukitele esitatavad noéuded: soidukite lairibalise elektromagnetkiirguse

1.1.

1.3.

3.2.

3.3.

mootmise meetod
Uldnéuded

Kiesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes sdidukite
suhtes.

Modteseadmed

Mooteseadmed vastavad Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni
(CISPR) triikise seeria nr 16-1 nduetele.

Kédesolevas osas nimetatud lairiba elektromagnetkiirguse mootmiseks
kasutatakse kvaasitipudetektorit, voi tipudetektori kasutamisel asjakohast
parandustegurit, mis sdltub sddeimpulsi sagedusest.

Katsemeetod

Kéesoleva katsega mdddetakse piisivalt sdidukile paigaldatud sédesiiiite-
siisteemide ja elektrimootorite (elekterveomootorid, kiittemootorid voi
jddtumisvastased seadmed, kiitusepumbad, veepumbad jne) tekitatud
lairiba elektromagnetkiirgust.

Vordlusantenni puhul on lubatud kaks eri vahemaad: 10 m voi 3 m
soidukist. Mdlemal juhul kohaldatakse punkti 3.

Tulemuste esitamine

Mootmiste tulemusi véljendatakse iihikuga dB mikrovolti/m (mikro-
volti/m) 120 kHz ribalaiuse kohta. Kui mddteseadmete tegelik ribalaius
B (viljendatuna kilohertsides) erineb 120 kHz-st, tuleb tihikuna mikro-
volti/m saadud niit muuta 120 kHz ribalaiusele vastavaks, korrutades
selle teguriga 120/B.

Mootmiskoht

Katsekoht peab olema peegelduva elektromagnetilise pinnata tasapind
ringi piires, mille miinimumraadius on 30 m modddetuna sodiduki ja
antenni vahelisest keskpunktist (vt punkti 7 joonis 1).

Mootekompleks voi katsekabiin vai sdiduk, milles modtekompleks asub,
voib olla katsekoha sees, kuid iiksnes punkti 7 joonisel 1 nédidatud
lubatud piirkonnas.

Katsepiirkonnas on lubatud ka muud mddteantennid minimaalselt 10 m
kaugusel nii vastuvotuantennist kui ka katsetatavast sdidukist, kui saab
toestada, et need ei mojuta katsetulemusi.

Kasutada voib ka sisekatsekohti, kui on vdimalik ndidata sise- ja vilis-
katsekoha vahelist korrelatsiooni. Sisekatsekohad ei pea vastama punkti
7 joonise 1 mddtmetega seotud nduetele, vilja arvatud antenni ja sdiduki
vaheline kaugus ning antenni korgus. Samuti ei pea kontrollima timbrus-
kiirgust enne ja pérast katset, nagu on ndutud punktis 3.4.
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3.4.

4.2.

5.2.
5.2.1.
5.2.1.1.

Umbrus

Tagamaks selliste kdrvaliste helide ja signaalide puudumine, mis voivad
moOtmist margatavalt mojutada, tehakse enne ja pérast pohikatset
imbruse m&otmised. Kui iimbruse mddtmiste ajal on kohal ka sdiduk,
peab tehniline teenistus tagama, et sdiduki tekitatud kiirgus ei mdjutaks
mirgatavalt timbruse mootmisi, eemaldades nditeks katsepiirkonnast
soiduki, eemaldades siilitevotme voi tthendades lahti aku. Mdlema mdot-
mise korral peavad kdorvalised helid voi signaalid, vdlja arvatud tahtlik
kitsasribakiirgus, olema vdhemalt 10 dB madalamad kui 2. osa punktides
3.2.2.1 vdi 3.2.2.2 esitatud hairepiirid.

Soiduki seisund katse ajal
Mootor

Mootor peab olema normaalsel todtemperatuuril ja tithikdigul. Kui see ei
ole praktilistel pohjustel voimalik, voivad tootja ja katseasutus leppida
kokku teistsuguse korra.

Tuleb tagada, et kiiruseseademehhanism ei mdjutaks elektromagnetkiir-
gust. Iga mddtmise puhul kasutatakse mootorit jargmiselt:

Modtemeetod
Mootoritiiiip
Kvaasitipp Tipp
Sédestitide Poorlemiskiirus Poorlemiskiirus
Uks silinder 2 500 p/min = 10 % 2 500 p/min + 10 %
Rohkem kui iiks silinder 1500 p/min = 10 % 1500 p/min £ 10 %

Katseid ei tehta vihma ja muude sademete korral ega 10 minuti jooksul
pérast saju loppemist.

Antenni tiiiip, asend ja suund
Antenni tiitip

Kasutada v3ib mis tahes antenni, tingimusel et seda saab vordlusantenni
suhtes normida. Antenni kalibreerimiseks voib kasutada CISPRi triikise
nr 12 (kuues véljaanne) lisas C kirjeldatud meetodit.

Modtekorgus ja -kaugus
Korgus
10 m katse

Antenni faasikese on 3,00 + 0,05 m sdiduki aluspinnast korgemal.
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5.2.1.2.

5.2.1.3.

522.
52.2.1.

5222.

5.2.23.

5.3.

5.4.

5.5.

3 m katse

Antenni faasikese on 1,80 + 0,05 m sdiduki aluspinnast korgemal.

Koik antenni vastuvdtuelemendid peavad olema soiduki aluspinnast
viahemalt 0,25 m kaugusel.

Mootekaugus
10 m katse

Antenni tipu voi muu punktis 5.1 kirjeldatud normimisprotsessi jooksul
madratletud asjakohase punkti horisontaalkaugus sodidukikere vélispin-
nast on 10,0 = 0,2 m.

3 m katse

Antenni tipu véi muu punktis 5.1 kirjeldatud normimisprotsessi jooksul
médratletud asjakohase punkti horisontaalkaugus soidukikere vélispin-
nast on 3,00 £ 0,05 m.

Kui katsekoht on varjestatud raadiosagedusliku elektromagnetkiirguse
eest, peavad antenni vastuvotuelemendid olema vdhemalt 1,0 m kaugusel
raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja
vihemalt 1,5 m kaugusel katsekoha seinast. Vastuvdtuantenni ja katse-
tatava sdiduki vahel ei tohi olla absorbeerivat materjali.

Antenni asend soiduki suhtes

Antenn paigaldatakse kdigepealt sdiduki vasakule poolele ja seejérel
paremale poolele nii, et antenn on paralleelne sdiduki keskpikitasapin-
naga ja iihel joonel mootoriga (vt punkti 7 joonis 1) ja kooskdlas sdiduki
keskpunktiga, mis on mééaratletud sdiduki peateljel asuva punktina, mis
asub soiduki esi- ja tagatelje keskpunktist tihekaugusel.

Antenni asend

Igas mootepunktis tuleb ndidud votta nii antenni horisontaal- kui ka
vertikaalasendis (vt punkti 7 joonis 2).

Naidud

Igal tiksiksagedusel vOetakse vastavalt punktidele 5.3 ja 5.4 mdoddetava
sageduse tunnusndiduna koige rohkem neli néditu.

Sagedused
Mootmised

Mootmised tehakse sagedusalal 30-1 000 MHz. Et kontrollida sdiduki
vastavust kdesoleva osa nouetele, peab katseasutus kasutama kuni 13
sagedust, nt 45, 65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750,
900 MHz. Kui katse ajal iiletatakse piirmédra, tuleb kindlaks teha, et
selle pohjustas sdiduk, mitte imbruskiirgus.
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6.1.2.

6.2.

Piirmédérad kehtivad kogu sagedusalal 30—-1 000 MHz.

Mootmisi voib teha kvaasitipu- voi tipudetektoritega. 2. osa punktides
3.2 ja 3.5 esitatud piirmédédrad on seotud kvaasitipuga. Tipu kasutamisel
tuleb 1 MHz ribalaiuse puhul liita 38 dB vdi 1 kHz ribalaiuse puhul
lahutada 22 dB.

Lubatud hilbed

Uksiksagedused Lubatud hilve
(MHz) (MHz)

45, 65, 90, 120, 150, 190 ja 230 | = 5

280, 380, 450, 600, 750 ja 900 | = 20

Halbed kehtivad loetletud sageduste puhul ja nendega piiiitakse véltida
modtmise ajal liksiksagedustel voi nende ldhedal toimuvatest edastustest
tingitud héireid.

Joonised
Joonis 1
Traktori katsepiirkond

(Peegelduva elektromagnetilise pinnata tasapind)

Miinimumraadius 30 m

Antenni ja soiduki
vahelise 30 m

raadiusega tihja ala
keskpunkt

10 m (3 m)

Miinimumraadius 15 m

7
~ ~

— —

Maodtekompleksi (voi kabiini voi
sGiduki) lubatud piirkond
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Antenni asend traktori suhtes
Eestvaade

Dipoolantenn kiirguse vertikaalkomponendi mddtmise asendis

----- A 10,0002 m
| (3,00 + 0,05 m)

3,00 = 0,05m
(1,80 £ 0,05 m)

8

7,
N

3
/
D

5
%
~ '\.\\%\ HEE

Z

i
;

f
:

o
0

R
L

i

poimg

2
5%

Joonis 2
Pealtvaade

Dipoolantenn kiirguse horisontaalkomponendi mddtmise asendis

[ — 10,0002 m .
r >
(3,00 = 0,05 m)

4. OSA

Soidukite kitsasriba elektromagnetkiirguse mootmise meetod

L. Uldnduded

1.1. Kaiesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes soidukite
suhtes.

1.2. Modteseadmed

Mooteseadmed vastavad Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni
(CISPR) triikise nr 16—1 nduetele.
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1.3
1.3.1.

3.2

3.3.

3.4.

Kitsasriba elektromagnetkiirguse mootmiseks kasutatakse keskvéirtuse
detektorit voi tipudetektorit.

Katsemeetod

Kéesoleva katsega moddetakse mikroprotsessorsiisteemi voi muu kitsas-
ribaallika tekitatud kitsasriba elektromagnetkiirgust.

Koigepealt mdddetakse FM-sagedusala (88—-108 MHz) kiirgustasemed
soiduki raadioantennist punktis 1.2 tdpsustatud seadmete abil. Kui 2.
osa punktis 3.3.2.4 médratletud taset ei iiletata, loetakse sdiduk konealu-
se sagedusala suhtes kiesoleva osa nduetele vastavaks ja tdielikku katset
ei tehta.

Téieliku katse tegemise puhul on lubatud kaks antenni vahemaad: 10 m
vOi 3 m sdidukist. Mdlemal juhul peavad punktis 3 sitestatud nouded
olema tdidetud.

Tulemuste esitamine

Mootmiste tulemused viljendatakse itihikuga dB mikrovolti/m (mikro-
volti/m).

Mootmiskoht

Katsekoht peab olema peegelduva elektromagnetilise pinnata tasapind
ringi piires, mille miinimumraadius on 30 m modddetuna sdiduki ja
antenni vahelisest keskpunktist (vt 3. osa joonis 1).

Modtekompleks voi katsekabiin voi soiduk, milles mddtekompleks asub,
voib olla katsekoha sees, kuid iiksnes 3. osa joonisel 1 ndidatud lubatud
piirkonnas.

Katsepiirkonnas on lubatud ka muud mddteantennid minimaalselt 10 m
kaugusel nii vastuvdtuantennist kui ka katsetatavast sdidukist, kui saab
toestada, et need ei mojuta katsetulemusi.

Kasutada voib ka sisekatsekohti, kui on vdimalik ndidata sise- ja vilis-
katsekoha vahelist korrelatsiooni. Sisekatsekohad ei pea vastama 3. osa
punkti 7 joonise 1 mddtmetega seotud noduetele, vélja arvatud antenni ja
soiduki vaheline kaugus ning antenni kdrgus. Samuti ei pea kontrollima
imbruskiirgust enne ja pérast katset, nagu on ndutud kéesoleva osa
punktis 3.4.

Umbrus

Tagamaks selliste kdrvaliste helide ja signaalide puudumine, mis voivad
mooOtmist maérgatavalt mojutada, tehakse enne ja pérast pohikatset
imbruse modtmised. Tehniline teenistus peab tagama, et sdiduki teki-
tatud kiirgus ei mojutaks mérgatavalt imbruse mootmisi, eemaldades
niiteks katsepiirkonnast sdiduki, eemaldades siiiitevotme voi ithendades
lahti aku(d). Molema modtmise korral peavad kdorvalised helid voi
signaalid, vélja arvatud tahtlik kitsasribakiirgus, olema vdhemalt 10 dB
madalamad kui 2. osa punktides 3.3.2.1 voi 3.3.2.2 esitatud héirepiirid.
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4.2.

4.3.

5.2.
5.2.1.
5.2.1.1.

5.2.1.2.

5.2.1.3.

5.2.2.
52.2.1.

5222.

5.2.23.

5.3.

Soiduki seisund katse ajal

Soiduki elektroonilised siisteemid peavad toimima normaalselt ja sdiduk
peab olema paigal.

Stitide peab olema sees. Mootor ei tohi tootada.

Mootmisi ei tehta vihma ja muude sademete korral ega 10 minuti
jooksul pérast saju 16ppemist.

Antenni tiiiip, asend ja suund
Antenni tiilip

Kasutada voib mis tahes antenni, tingimusel et seda saab vordlusantenni
suhtes normida. Antenni kalibreerimiseks vdib kasutada CISPRi triikise
nr 12 (kuues véljaanne) lisas C kirjeldatud meetodit.

Mootekorgus ja -kaugus
Korgus
10 m katse

Antenni faasikese on 3,00 + 0,05 m sdiduki aluspinnast korgemal.

3 m katse

Antenni faasikese on 1,80 + 0,05 m sdiduki aluspinnast korgemal.

Koik antenni vastuvotuelemendid peavad olema soiduki aluspinnast
viahemalt 0,25 m kaugusel.

Mootekaugus
10 m katse

Antenni tipu vdi muu punktis 5.1 kirjeldatud normimisprotsessi jooksul
madratletud asjakohase punkti horisontaalkaugus soidukikere vilispin-
nast on 10,0 £ 0,2 m.

3 m katse

Antenni tipu vdi muu punktis 5.1 kirjeldatud normimisprotsessi jooksul
madratletud asjakohase punkti horisontaalkaugus soéidukikere vilispin-
nast on 3,00 £ 0,05 m.

Kui katsekoht on varjestatud raadiosagedusliku elektromagnetkiirguse
eest, peavad antenni vastuvotuelemendid olema vdhemalt 1,0 m kaugusel
raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja
vihemalt 1,5 m kaugusel katsekoha seinast. Vastuvdtuantenni ja katse-
tatava soiduki vahel ei tohi olla absorbeerivat materjali.

Antenni asend soiduki suhtes

Antenn paigaldatakse kdigepealt sdiduki vasakule poolele ja seejérel
paremale poolele nii, et antenn on paralleelne sdiduki keskpikitasapin-
naga ja iihel joonel mootoriga (vt 3. osa punkti 7 joonis 2).
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5.4.

5.5.

1.2.

Antenni asend

Igas mootepunktis tuleb ndidud votta nii antenni horisontaal- kui ka
vertikaalasendis (vt 3. osa punkti 7 joonis 2).

Naidud

Igal iiksiksagedusel voetakse vastavalt punktidele 5.3 ja 5.4 mdddetava
sageduse tunnusndiduna kodige rohkem neli nditu.

Sagedused
Modtmised
Mootmised tehakse sagedusalal 30—1 000 MHz. See ala jaotatakse 13
ribaks. Iga riba puhul vdib katsetada iiht liksiksagedust, tdestamaks, et

nduded on tdidetud. Et kontrollida sdiduki vastavust kidesoleva osa ndue-
tele, vOib katseasutus kasutada iiht punkti jargmisest 13 sagedusribast:

30-50, 50-75, 75-100, 100-130, 130-165, 165-200, 200-250,
250-320, 320400, 400-520, 520-660, 660-820, 820—1 000 MHz.

Kui katse ajal tiletatakse piirméira, tuleb kindlaks teha, et selle pohjustas
soiduk, mitte imbruskiirgus.

5. OSA

Soidukite elektromagnetkiirguse hiirekindluse katsetamise meetod

Uldnéuded

Kaesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse tiksnes sdidukite
suhtes.

Katsemeetod

Kéesolev katsega ndidatakse sdiduki otsest juhtimist m&jutavate sead-
mete hdirekindlust. Sdiduk allutatakse kdesolevas osas kirjeldatud elek-
tromagnetviljale. Katsetamisel sdidukiga, mille suhtes kasutatakse elek-
tromagnetkiirgust sagedustel kuni 1 000 MHz, vdivad tootjad valida, kas
kohaldada kiesolevat osa vdi I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskirja nr 10 6. lisa. Katsetamisel sdidukiga, mille suhtes
kasutatakse elektromagnetkiirgust sagedustel 1 000-2 000 MHz, kohal-
davad tootjad T lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 10 6. lisa. Sdidukit jélgitakse katsete ajal.

Tulemuste esitamine

Kédesolevas osas kirjeldatud katse puhul véljendatakse viljatugevust
tthikuga volti/m.

Mootmiskoht

Katsesiisteem peab suutma luua viljatugevusi kéesolevas osas kindlaks
maédratud sagedusaladel. Katsesiisteem peab vastama elektromagnetsig-
naalide kiirgust késitlevatele juriidilistele nduetele.
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4.2.

4.3.

4.4.

Tuleb hoolt kanda selle eest, et kiirgusviljad ei mojutaks juht- ja vaat-
lusseadmeid nii, et katsed muutuksid kehtetuks.

Soiduki seisund katse ajal

Soiduk on koormamata, vilja arvatud vajalikud katseseadmed.

Mootor kditab veorattaid tavaliselt piisikiirusega, mis vastab kolmele
neljandikule sdiduki maksimumkiirusest, kui tootja ei eelista tehnilistel
pohjustel erinevat kiirust. SGiduki mootor peab olema koormatud sobiva
joumomendiga. Vajaduse korral voib iilekandevollid lahti iithendada
(nditeks enam kui kahe teljega sdidukite puhul), tingimusel et nad ei
kasuta héireid tekitavaid osi.

Kasutatakse ldhitulesid.

Vasak voi parem suunatuli on sisse liilitatud.

Koik muud juhi sdidukijuhtimist mdjutavad siisteemid toimivad nagu
soiduki tavakasutuse korral.

Soiduk ei tohi olla katsepiirkonnaga elektriliselt ithendatud ja sdiduk ei
tohi olla iihendatud mingite seadmetega, vilja arvatud punktides 4.1.1
voi 4.2 ndutavad seadmed. Rehvi ja katsepiirkonna pdranda kokku-
puudet ei loeta elektriliseks tthenduseks.

Kui sdidukis on elektrilised/elektroonilised siisteemid, mis on lahutama-
tult seotud sdiduki otsese juhtimisega, kuid mis ei toimi punktis 4.1
kirjeldatud tingimustel, vdib tootja esitada katseasutusele aruande voi
tiiendavad tdendid selle kohta, et soiduki elektriline/elektrooniline
siisteem vastab kdesoleva médruse nduetele. Sellised tdendid séilitatakse
koos tiitibikinnitusdokumentidega.

Soiduki jéalgimiseks kasutatakse tiksnes seadmeid, mis ei tekita hiireid.
Soiduki vilispoolt ja salongi tuleb jélgida selleks, et kindlaks teha, kas
kdesoleva osa nduded on tdidetud (nt videokaamerat/-kaameraid kasu-
tades).

Soiduk seisab tavaliselt esiosaga litkumatu antenni suunas. Kui aga
elektrooniline kontrollplokk koos juhtmestikuga on peamiselt sdiduki
tagaosas, peab sdiduk olema katse tegemisel tagumise osaga antenni
suunas. Pika sdiduki puhul (vilja arvatud sdiduautod ja kergkaubikud),
mille elektroonilised kontrollplokid koos juhtmestikuga asuvad peamiselt
soiduki keskel, voib kas sdiduki parema voi vasaku kiilje suhtes méarata
vordluspunkti (vt punkt 5.4). See vordluspunkt peab olema sdiduki
pikkuse keskpunktis voi soiduki kiiljel punktis, mille tootja on valinud
koos péddeva asutusega, vottes arvesse elektrooniliste siisteemide jaotu-
mist ja juhtmestiku paigutust.

Sellise katse saab teha iiksnes juhul, kui ruumi fiiisiline konstruktsioon
seda vOimaldab. Antenni asukoht tuleb katsearuandes dra mairkida.
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5.1
5.1.1.

5.2.
5.2.1.
5.2.1.1.

52.1.2.

522.
52.2.1.

5222,

5.3.
53.1.

5.4.
5.4.1.

5.4.1.1.

Vilja tekitava seadise tiiiip, asend ja suund
Vilja tekitava seadise tiilip

Vilja tekitav(ad) seadis(ed) tuleb valida nii, et soovitud véljatugevus
saavutatakse vordluspunktis (vt punkt 5.4) vastavatel sagedustel.

Vilja tekitavaks seadiseks voib olla antenn vdi tilekandesiisteem.

Vilja tekitava seadise konstruktsioon ja suund on sellised, et tekkinud
vélja polarisatsioon on horisontaalne voi vertikaalne sagedustel
20-1 000 MHz

Mootekorgus ja -kaugus
Korgus

Antenni faasikese peab olema vihemalt 1,5 m soiduki aluspinnast
korgemal voi vihemalt 2,0 m sdiduki aluspinnast kdrgemal, kui sdiduki
katuse korgus on iile 3 m.

Koik antenni kiirguselemendid peavad olema sdiduki aluspinnast vihe-
malt 0,25 m kaugusel.

Modtekaugus

Kasutustingimusi saab kdige paremini sarnastada, paigutades vilja teki-
tava seadise soidukist voimalikult kaugele. See kaugus on 1-5 m.

Kui katse viiakse ldbi sisetingimustes, peavad vilja tekitava seadise
kiirguselemendid olema vdhemalt 1,0 m kaugusel raadiosageduslikku
elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja vidhemalt 1,5 m
kaugusel katsekoha seinast. Saateantenni ja katsetatava sdiduki vahel
ei tohi olla absorbeerivat materjali.

Antenni asend soiduki suhtes

Vilja tekitava seadise kiirguselemendid peavad olema soiduki kere viélis-
pinnast vihemalt 0,5 m kaugusel.

Vilja tekitav seadis paigutatakse sdiduki keskjoonele (keskpikitasapind).

Koik iilekandesiisteemid, vélja arvatud sdiduki aluspind, peavad olema
soiduki mis tahes osast vdhemalt 0,5 m kaugusel.

Soiduki kohale paigutatud vilja tekitav seadis peab keskpunktiga
ulatuma vahemalt 75 % iile sdiduki pikkuse.

Vordluspunkt

Kéesoleva osa kohaldamisel tihendab vordluspunkt punkti, kus viljatu-
gevus kindlaks tehakse, ja seda mairatletakse jargmiselt:

horisontaalselt vdhemalt 2 m antenni faasikeskmest voi vertikaalselt
viahemalt 1 m iilekandesiisteemi kiirguselementidest,



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 104

5.4.1.2.

5.4.1.3.

54.1.4.

5.4.1.5.

5.5.

soiduki keskjoonel (keskpikitasapind),

viahemalt 1,0 £ 0,05 m korgusel sdiduki aluspinnast voi 2,0 £ 0,05 m
korgusel, kui mudeli teatava sdiduki katuse miinimumkorgus on iile 3,0
m,

esivalgustuse puhul:

— 1,0 £ 0,2 m soiduki sees, mdddetuna tuuleklaasi ja kapoti 16ikepunk-
tist (vt punkti 8 joonise 1 punkt C), vdi

— 0,2 £ 0,2 m traktori esitelje keskjoonest, mdddetuna traktori kesk-
punkti suunas (punkti 8 joonise 2 punkt D),

vastavalt sellele, kumb vordluspunkt on antennile lahemal,

tagavalgustuse puhul:

— 1,0 £ 0,2 m soiduki sees, mdddetuna tuuleklaasi ja kapoti 1dikepunk-
tist (vt punkti 8 joonise 1 punkt C), voi

— 0,2 £ 0,2 m traktori esitelje keskjoonest, mdddetuna traktori kesk-
punkti suunas (punkti 8 joonise 2 punkt D),

vastavalt sellele, kumb vordluspunkt on antennile ldhemal.

Kui sdiduki tagumise osa suhtes kasutatakse kiirgust, maératakse vord-
luspunkt kindlaks punkti 5.4 kohaselt. Sdiduk paigutatakse sel juhul
tagumise osaga antenni poole, nagu seda oleks pdoratud 180° limber
tema keskpunkti, st et kaugus antenni ja sdidukikere ldhima osa vahel
jadb samaks, nagu on kujutatud punkti 8 joonisel 3.

Katsenéuded
Sagedusala, viivitusajad, polarisatsioon

Soiduki  suhtes  kasutatakse  elektromagnetkiirgust  sagedustel
20-1 000 MHz.

Et kontrollida soiduki vastavust kdesoleva osa nouetele, katsetatakse
soidukit kuni 14 iiksiksagedusel, nt:

27, 45, 65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750 ja
900 MHz.

Voetakse arvesse katsetatavate seadmete reageerimisaega ja viivitusaeg
peab olema piisav, et katsetatavad seadmed saaksid reageerida tavapa-
rastel tingimustel. See peab igal juhul olema vdhemalt kaks sekundit.

Koikidel sagedustel kasutatakse iiht polarisatsioonimoodi — vt punkti
5.1.3.

Koik teised katseparameetrid vastavad kéesoleva osa médratlustele.
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7.1.
7.1.1.

7.2.
7.2.1.

Kui soiduk ei ldbi punktis 6.1.1 nimetatud katset, peab tehniline
teenistus kindlaks tegema, et sdiduk ei labinud katset asjakohastes katse-
tingimustes, mitte kontrollimatute viljade tekkimise tulemusel.

Vajaliku viljatugevuse tekitamine
Katsemeetodid

Katsevilja tingimuste kindlakstegemiseks kasutatakse asendusmeetodit.

Kalibreerimisetapp

Igal katsesagedusel antakse vilja tekitavale seadisele voimsus, mis teki-
taks soiduki puudumisel katsepiirkonna vordluspunktis (méératletud
punktis 5) vajaliku viljatugevuse. Langev vOimsus vOi muu sellega
otseselt seotud ja vilja madramiseks vajalik parameeter moddetakse ja
tulemused registreeritakse. Katsesagedused on 20—1 000 MHz. Kalibree-
rimist alustatakse 20 MHz-st ja sagedus suureneb kuni 2 % eelmise
sagedusega vorreldes, 10petades 1 000 MHz-ga. Tulemusi kasutatakse
titibikinnituskatsetes, kui katsekohad voi seadmed ei muutu sel maéral,
et on vaja kalibreerimist korrata.

Katseetapp

Soiduk tuuakse seejdrel katsekohale ja paigutatakse punkti 5 nduete
kohaselt. Vilja tekitavale seadisele antakse punktis 6.1.1 méaératud sage-
dusel punktis 7.1.2 maératud vajalik langev voimsus.

Katse ajal tuleb viljatugevuse kindlaksmadramisel kasutada sama para-
meetrit, mis valiti punktis 7.1.2.

Vilja tekitavad seadmed ja nende paigutus katse ajal peavad olema
samad, mida kasutati punkti 7.1.2 kohases kalibreerimisetapis.

Viljatugevuse modteseadis

Viljatugevust moddetakse asendusmeetodi kalibreerimisetapi ajal ndue-
tekohase kompaktse viljatugevuse modteseadisega.

Viljatugevuse modteseadise faasikese peab asendusmeetodi kalibreerimi-
setapi ajal olema vordluspunktis.

Kui véljatugevuse modteseadisena kasutatakse kalibreeritud vastuvotuan-
tenni, voetakse ndidud kolmelt ortogonaalselt teljelt ja viljatugevuseks
on nditude isotroopne ekvivalentviartus.

Selleks et votta arvesse sdiduki modtmete muutumist, tuleb antud katse-
koha puhul kindlaks médrata mitu antenniasendit v3i vordluspunkti.

Viljatugevuse kontuur

Viljatugevus peab asendusmeetodi kalibreerimise ajal (enne kui sdiduk
katsekohale viiakse) vdhemalt 80 % kalibreerimisetappide puhul olema
vihemalt 50 % nimivéljatugevusest jargmistes kohtades:
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a) koikide vilja tekitavate seadiste puhul 0,5 £ 0,05 m mdlemal pool
vordluspunkti joonel, mis 1dbib vordluspunkti ja mis on sellega samal
korgusel ning risti sdiduki keskpikitasapinnaga;

b) b) iilekandesiisteemi puhul 1,50 + 0,05 m joonel, mis 1dbib vordlus-
punkti ja mis on sellega samal kdrgusel ning pikitasapinnajoonel.

7.3. Ruumi resonants

Olenemata punktis 7.2.1 esitatud tingimusest ei tohi katseid teha ruumi
resonantssagedustel.

7.4. Tekitatava katsesignaali omadused
7.4.1. Mahisjoone maksimaalne amplituudvaartus

Katsesignaali méhisjoone maksimaalne amplituudvédartus on vordne
moduleerimata siinuslaine mihisjoone maksimaalse amplituudvéirtu-
sega, mille ruutkeskmine vaértus volti/m on médratletud 2. osa punktis
3.4.2 (vt kdesoleva osa joonis 3).

7.4.2. Katsesignaali lainekuju

Katsesignaal on raadiosageduslik siinuslaine, amplituudmoduleeritud
1 kHz siinuslainega, kui modulatsiooni siigavus on 0,8 + 0,04 m.

7.4.3. Modulatsiooni siigavus

Modulatsiooni siigavus maératletakse jargmiselt:

_ (mihisjoone maksimaalne amplituudvédrtus — mihisjoone minimaalne amplituudvéirtus)/
M = (mihisjoone maksimaalne amplituudvéirtus + mihisjoone minimaalne amplituudviirtus)
8. Joonised
Joonis 1
/ / 1,0:02m_ | Vérdiuspunkt asub ihel
/ > -« —_— nendest tasapindadest
: G (vrd 5.4.1.4)

Punkt C

Tuuleklaasi ja kapoti |6ikepunkt vai
punkt, kuhu need valmissGidukile
paigutatakse

Punkt D __
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Joonis 2

I | \Q

Vérdluspunkt asub Ghel || |_020£02m
nendest tasapindadest ~=—— I
(vrd 5.4.1.4) e— Pi I
: I
|
!

Tuuleklaasi ja kapoti ! |
|6ikepunkt vai punkt, kuhu need (
valmissoidukile paigutatakse

Punkt C ___

Punkt D
Tagatelg

Joonis 3

Tekitatava katsesignaali omadused

Moduleerimata siinus- | Katsesignaal 80 %, siinuslaine, amplituudmodu-
laine, mille ruutkesk- | leeritud: mahisjoone maksimaalne amplituud-
mine  vaértus  on | vaartus vordub moduleerimata siinuslaine mahis-
masratietud 2. osa | joone maksimaalse amplituudvdartusega, mille
punktis 3.4.2. ruutkeskmine vaartus on madaratletud 2. osa
punktis 3.4.2

6. OSA

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude lairibalise elektromagnetkiirguse
mootmise meetod

1. Uldnéuded

1.1.  Kdéesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit v3ib kohaldada elektriliste/elek-
trooniliste alakoostude suhtes, mis paigaldatakse 3. osa nduetele vastava-
tesse soidukitesse.

1.2.  Mooteseadmed

Mooteseadmed vastavad Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni
(CISPR) triikise seeria nr 16-1 nduetele.
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3.2

3.3.

3.4.

4.2.

4.3.
43.1.

Kiesolevas osas nimetatud lairiba elektromagnetkiirguse modtmiseks
kasutatakse kvaasitipudetektorit, voi tipudetektori kasutamisel asjakohast
parandustegurit, mis sdltub hédireimpulsi sagedusest.

Katsemeetod

Kéesoleva katsega moddetakse elektriliste/elektrooniliste alakoostude
lairiba elektromagnetkiirgust.

Tulemuste esitamine

Mootmiste tulemusi viljendatakse tihikuga dB mikrovolti/m (mikro-
volti/m) 120 kHz ribalaiuse kohta. Kui modteseadmete tegelik ribalaius
B (vdljendatuna kilohertsides) erineb 120 kHz-st, tuleks tihikuna mikro-
volti/m saadud ndit muuta 120 kHz ribalaiusele vastavaks, korrutades selle
teguriga 120/B.

Mootmiskoht

Katsekoht peab vastama CISPRIi triikise seeria nr 16-1 nduetele (vt punkt 7).

Moodtekompleks, katsekabiin voi sdiduk, milles mddtekompleks asub, voib
olla viljaspool punktis 7 ndidatud piire.

Kasutada v3ib ka sisekatsekohti, kui on voimalik néidata sise- ja véliskat-
sekoha vahelist korrelatsiooni. Sisekatsekohad ei pea vastama punkti 7
modtmetega seotud nduetele, vilja arvatud antenni ja katsetatava elektri-
lise/elektroonilise alakoostu vaheline kaugus ning antenni korgus (vt
punkti 8 joonised 1 ja 2).

Umbrus

Tagamaks selliste korvaliste helide ja signaalide puudumine, mis vdivad
modtmist margatavalt mojutada, tehakse enne ja pérast pohikatset iimbruse
modtmised. Molema modtmise korral peavad korvalised helid vai
signaalid, vélja arvatud tahtlik kitsasribakiirgus, olema vdhemalt 10 dB
madalamad kui 2. osa punktis 3.5.2.1 esitatud héirepiirid.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu seisund katse ajal

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab todtama tavalisel toore-
ziimil.

Mootmisi ei tehta vihma ja muude sademete korral ega 10 minuti jooksul
pérast saju loppemist.

Katsekorraldus

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost ja selle juhtmestik toetatakse
50 £ 5 mm korgusele puit- vdi muust mittejuhtivast materjalist laua
kohale. Kui on aga ette ndhtud, et elektrilise/elektroonilise alakoostu
mingi osa peab olema elektriliselt ithendatud sdiduki metallkerega, aseta-
takse see osa alusplaadile ja iihendatakse elektriliselt alusplaadiga. Alus-
plaadiks on vdhemalt 0,5 mm paksune metallplaat. Alusplaadi miinimum-
suurus sdltub katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu suurusest, kuid
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4.4.

4.5.

5.2.
5.2.1.

52.2.

sellel peab olema piisavalt ruumi nimetatud alakoostu juhtmestikule ja
komponentidele. Alusplaat tihendatakse maanduspaigaldise kaitsejuhiga.
Alusplaat asub 1,0 + 0,1 m korgusel katsekoha pdrandast ja on sellega
paralleelne.

. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost paigaldatakse ja ithendatakse

vastavalt tema nouetele. Toiteallika juhtmestik veetakse 100 mm ulatuses
piki alusplaadi/laua serva, mis on antennile kdige lahemal.

. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost iihendatakse maandussiistee-

miga vastavalt tootja paigaldusnduetele ja tdiendavad maandusithendused
ei ole lubatud.

. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab olema teistest juhtivta-

rinditest, nagu nditeks varjestatud piirkonna seintest (vilja arvatud
katseobjekti all olev alusplaat/laud) 1,0 m kaugusel.

Toide antakse katsetatavale elektrilisele/elektroonilisele alakoostule 5 pH /
50 Q tehisvorgu kaudu, mis tihendatakse elektriliselt alusplaadiga. Toite-
pinge peab olema + 10 % siisteemi nimitalitluspingest. Pulsatsioonpinge
peab olema vdhem kui 1,5 % tehisvorgu seirejaamas mdddetud siisteemi
nimitalitluspingest.

Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost koosneb rohkem kui
thest iiksusest, peavad tihenduskaabliteks olema parimal juhul sdidukis
kasutatavad juhtmestikud. Kui neid ei ole vdimalik kasutada, peab elek-
troonilise kontrollploki ja tehisvorgu vahe olema 1 500 £ 75 mm.

Koik kaablid tuleb thendada voimalikult reaalsena ning kasutada eelista-
tavalt tegelikke koormusi ja aktuaatoreid.

Kui katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu nduetekohaseks toimi-
miseks on vajalikud lisaseadmed, tuleb korvata nende moju mdddetud
kiirgusele.

Antenni tiiiip, asend ja suund
Antenni tiilip

Kasutada v3ib mis tahes lineaarselt polariseeritud antenni, tingimusel et
seda saab vordlusantenni suhtes normida.

Modtekorgus ja -kaugus
Korgus

Antenni faasikese on 150 £ 10 mm korgusel alusplaadist.

Modtekaugus

Antenni  faasikeskme ja alusplaadi vaheline horisontaalkaugus on
1,00 £ 0,05 m. Ukski antenni osa ei tohi olla alusplaadile 1dhemal kui
0,5 m.
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5.2.3.

5.3.

5.4.

6.2.

Antenn asetatakse paralleelselt alusplaadiga risti oleva plaadiga ja kokku
alusplaadi servaga, mida modda pohiosa juhtmestikust on veetud.

Kui katsekoht on varjestatud raadiosagedusliku elektromagnetkiirguse eest,
peavad antenni vastuvotuelemendid olema vdhemalt 0,5 m kaugusel
raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja
viahemalt 1,5 m kaugusel katsekoha seinast. Vastuvotuantenni ja katseta-
tava soiduki elektrilise/elektroonilise siisteemi vahel ei tohi olla absorbee-
rivat materjali.

Antenni suund ja polarisatsioon

Igas mdotepunktis tuleb ndidud votta nii antenni horisontaal- kui ka verti-
kaalasendis.

Naidud

Igal iiksiksagedusel voetakse vastavalt punktile 5.3 mooddetava sageduse
tunnusndiduna koige rohkem kaks niitu.

Sagedused
Mootmised

Mootmised tehakse sagedusalal 30—1 000 MHz. Elektriline/elektrooniline
alakoost vastab tdendoliselt ndutavatele piirmédradele kogu sagedusala
ulatuses, kui ta vastab nendele nduetele jargmise 13 sageduse puhul: 45,
65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750 ja 900 MHz.

Kui katse ajal iiletatakse piirmédra, tuleb kindlaks teha, et selle pohjustas
elektriline/elektrooniline alakoost, mitte imbruskiirgus.

. Piirmédrad kehtivad kogu sagedusalal 30-1 000 MHz.

. Modtmisi voib teha kvaasitipu- vai tipudetektoritega. 2. osa punktides 3.2

ja 3.5 esitatud piirmédédrad on seotud kvaasitipuga. Tipu kasutamisel tuleb
1 MHz ribalaiuse puhul liita 38 dB voi 1 kHz ribalaiuse puhul lahutada 22
dB.

Lubatud hilbed

Uksiksagedused Lubatud hilve
(MHz) (MHz)

45, 65, 90, 120, 150, 190 ja 230 | = 5

280, 380, 450, 600, 750 ja 900 + 20

Halbed kehtivad loetletud sageduste puhul ja nendega piilitakse véltida
modtmise ajal iiksiksagedustel voi nende ldhedal toimuvatest edastustest
tingitud haireid.
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7. Elektrilise/elektroonilise alakoostu katsepiirkonna piirid

Tasane tiihi maa-ala, kus ei ole elektromagnetilist kiirgust peegeldavaid pindu
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8. Elektronmagnetkiirguse katsed
Joonis 1

Elektrilise/elektroonilise alakoostu elektromagnetkiirguse katseskeem (iildvaade)

Antenni teljeni v | 1000 | |
logoperioadilise
antenni |hima .'"" \ \ I\ a'l'\ )
elzrggnding 2/‘ \r\/ \ \l,/\ \;X\f,\lf \/ I / \."If \.r '.,f(\.'f \;‘ / \/\Xg :{E?‘:staum
1 = 50 mm
1000:50 <
7_.._.._ —r'f ’-_-..
= B p——

Seina kilge kinnitatud| _— 1 < | koaksiaalkaabel
alusplaadiga ‘““_‘; ESA {
katsestend | ! ~

Katse juhtmestik 1 | ‘Lawik
pikkusega 1500 = 75 {_; | i

mm, mis on alusplaa- f=—" | |

dist 50 = 5 mmE;-'"Z.._—; B ——

g > Mste-

==y | ote

K | H vastuvotjia
atsetatava L—"1] . |

osa toiteallikas = :

il | |-_Vahemalt 500_{ € Vahemalt 500 = \
Labiviik \ | < | Antenni liheduses
\ ¢ Vahemalt 1500 — asgwalr_nlaltr_:ni

Harukarp A A A A _{‘:> sobitusldliti
shtehisvirk \ {' \ \ \ A f\ N/ | (vajaduse korral)
: . ’[\f ” VVYV \/ v \J/ \ \.'f V "Jf f\; Jx v \\/\<

e r;“:‘f’t:;“;d Lahimad kiirguselemendid alusplaadi servast véihe-

mailt 500 mm kaugusel
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Joonis 2

Elektrilise/elektroonilise alakoostu elektromagnetkiirgus, vaade Kkeskpikitasapinna
suhtes

Pind, kus asub vordluspunkt
ja juhtm estiku pohiosa

Vardluspunkt

Koik modtmed millimeetrites

o
Vahemalt 250 =

07

7. OSA

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude kitsasriba elektromagnetkiirguse
modtmise meetod

1. Uldnéuded

1.1.  Kaéesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes elektrilis-
te/elektrooniliste alakoostude suhtes.

1.2.  Maooteseadmed

Modteseadmed vastavad Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni
(CISPR) triikise seeria nr 16-1 nduetele.

Kéesolevas osas nimetatud kitsasriba elektromagnetkiirguse moodtmiseks
kasutatakse keskvadrtuse detektorit voi tipudetektorit.

1.3. Katsemeetod

1.3.1. Kéesoleva katsega moddetakse mikroprotsessorsiisteemi tekitatud kitsas-
riba elektromagnetkiirgust.

1.3.2. Luhikese algetapi (2-3 minutit) ajal, kui valitakse iiks antenni polarisat-
sioon, on lubatud kustutada punktis 6.1 médratletud sagedusala, kasutades
spektrianaliisaatorit, et kindlaks teha tippkiirguste olemasolu ja/vdi sage-
dused. Sellest v3ib abi olla katsetatavate sageduste valikul (vt punkt 6).

2. Tulemuste esitamine

Mootmiste tulemused viéljendatakse iihikuga dB mikrovolti/m (mikro-
volti/m).

3. Mootmiskoht

3.1. Katsekoht peab vastama CISPR triikise seeria nr 16-1 nduetele (vt 6. osa
punkt 7).
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3.2.

3.3.

3.4.

4.2.

4.3.
4.3.1.

4.4,

Moodtekompleks, katsekabiin voi sdiduk, milles mddtekompleks asub, voib
olla viljaspool 6. osa punktis 7 ndidatud piire.

Kasutada voib ka sisekatsekohti, kui on vdimalik ndidata sise- ja viliskat-
sekoha vahelist korrelatsiooni. Sisekatsekohad ei pea vastama 6. osa
punkti 7 mddtmetega seotud nduetele, vilja arvatud antenni ja katsetatava
elektrilise/elektroonilise alakoostu vaheline kaugus ning antenni korgus (vt
6. osa punkti 8 joonised 1 ja 2).

Umbrus

Tagamaks selliste korvaliste helide ja signaalide puudumine, mis vdivad
modtmist mérgatavalt mojutada, tehakse enne ja parast pohikatset iimbruse
modtmised. Molema mdodtmise korral peavad korvalised helid voi
signaalid, vélja arvatud tahtlik kitsasribakiirgus, olema véhemalt 10 dB
madalamad kui 2. osa punktis 3.6.2.1 esitatud hiirepiirid.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu seisund katse ajal

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab todtama tavalisel toore-
ziimil.

Mootmisi ei tehta vihma ja muude sademete korral ega 10 minuti jooksul
parast saju loppemist.

Katsekorraldus

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost ja selle juhtmestik toetatakse
50 £ 5 mm kdorgusele puit- vdi muust mittejuhtivast materjalist laua
kohale. Kui on aga ette nidhtud, et elektrilise/elektroonilise alakoostu
mingi osa peab olema elektriliselt ithendatud sdiduki metallkerega, aseta-
takse see osa alusplaadile ja iihendatakse elektriliselt alusplaadiga.

Alusplaadiks on vdhemalt 0,5 mm paksune metallplaat. Alusplaadi miini-
mumsuurus soltub katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu suurusest,
kuid sellel peab olema piisavalt ruumi nimetatud alakoostu juhtmestikule
ja komponentidele. Alusplaat ihendatakse maanduspaigaldise kaitsejuhiga.
Alusplaat asub 1,0 + 0,1 m korgusel katsekoha pdrandast ja on sellega
paralleelne.

. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost paigaldatakse ja tihendatakse

vastavalt tema nouetele. Toiteallika juhtmestik veetakse 100 mm ulatuses
piki alusplaadi/laua serva, mis on antennile kdige lahemal.

. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost iithendatakse maandussiistee-

miga vastavalt tootja paigaldusnduetele ja tdiendavad maandusithendused
ei ole lubatud.

. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab olema teistest juhtivta-

rinditest, nagu nditeks varjestatud piirkonna seintest (vilja arvatud
katseobjekti all olev alusplaat/laud) 1,0 m kaugusel.

Toide antakse katsetatavale elektrilisele/elektroonilisele alakoostule 5 pH /
50 Q tehisvorgu kaudu, mis tihendatakse elektriliselt alusplaadiga. Toite-
pinge peab olema + 10 % siisteemi nimitalitluspingest. Pulsatsioonpinge
peab olema vdhem kui 1,5 % tehisvorgu seirejaamas mdddetud siisteemi
nimitalitluspingest.
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4.5.

5.2.
5.2.1.

52.2.

5.23.

5.3.

5.4.

Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost koosneb rohkem kui
ithest iiksusest, peavad iihenduskaabliteks olema parimal juhul sdidukis
kasutatavad juhtmestikud. Kui neid ei ole voimalik kasutada, peab elek-
troonilise kontrollploki ja tehisvorgu vahe olema 1500 = 75 mm. Kaik
kaablid tuleb tihendada voimalikult reaalsena ning kasutada eelistatavalt
tegelikke koormusi ja aktuaatoreid. Kui katsetatava elektrilise/elektrooni-
lise alakoostu nduetekohaseks toimimiseks on vajalikud lisaseadmed, tuleb
korvata nende moju moddetud kiirgusele.

Antenni tiiiip, asend ja suund
Antenni tiilip

Kasutada voib mis tahes lineaarselt polariseeritud antenni, tingimusel et
seda saab vordlusantenni suhtes normida.

Mootekorgus ja -kaugus
Korgus

Antenni faasikese on 150 £ 10 mm korgusel alusplaadist.

Maootekaugus

Antenni  faasikeskme ja alusplaadi vaheline horisontaalkaugus on
1,00 £ 0,05 m. Ukski antenni osa ei tohi olla alusplaadile lahemal kui
0,5 m.

Antenn asetatakse paralleelselt alusplaadiga risti oleva plaadiga ja kokku
alusplaadi servaga, mida modda pohiosa juhtmestikust on veetud.

Kui katsekoht on varjestatud raadiosagedusliku elektromagnetkiirguse eest,
peavad antenni vastuvotuelemendid olema vdhemalt 0,5 m kaugusel
raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja
vihemalt 1,5 m kaugusel katsekoha seinast. Vastuvotuantenni ja katseta-
tava soiduki elektrilise/elektroonilise siisteemi vahel ei tohi olla absorbee-
rivat materjali.

Antenni suund ja polarisatsioon

Igas mdotepunktis tuleb ndidud votta nii antenni horisontaal- kui ka verti-
kaalasendis.

Naidud

Igal iiksiksagedusel voetakse vastavalt punktile 5.3 moddetava sageduse
tunnusndiduna kdige rohkem kaks niitu.

Sagedused
Mddtmised
Modtmised tehakse sagedusalal 30—1 000 MHz. See ala jaotatakse 13
ribaks. Iga riba puhul voib katsetada iiht Uksiksagedust, tdestamaks, et
nduded on tdidetud. Et kontrollida katsetatava elektrilise/elektroonilise

alakoostu vastavust kdesoleva osa nouetele, vOib katseasutus kasutada
iht punkti jargmisest 13 sagedusribast:

30-50, 50-75, 75-100, 100-130, 130-165, 165-200, 200-250, 250-320,
320-400, 400-520, 520-660, 660-820, 820—-1 000 MHz.
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6.2.

Kui katse ajal iiletatakse piirmééra, tuleb kindlaks teha, et selle pohjustas
katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost, mitte imbruskiirgus.

Kui punktis 1.3 kirjeldatud viisil teostatud algetapil on punktis 6.1 méérat-
letud kitsasribakiirgus vdhemalt 10 dB vordluspiirist madalam, loetakse
elektriline/elektrooniline alakoost selle sagedusriba puhul kdesolevas osas
sitestatud nduetele vastavaks.

8. OSA

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude elektromagnetkiirguse héiirekindluse

1.1.

1.2.
1.2.1.

1.2.2.

3.2.

4.2.

katsetamise meetod(id)
Uldnéuded

Kéesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit (-meetodeid) kohaldatakse
elektriliste/elektrooniliste alakoostude suhtes.

Katsemeetodid

Elektrilised/elektroonilised alakoostud voivad vastata tootja valikul mis
tahes jargmiste katsemeetodite kombinatsiooni nouetele, kui katse
tehakse kogu punktis 5.1 toodud sagedusala ulatuses.

— Ribaliini katsetamine: vt punkt 11

— Voolusisestuse katsetamine: vt punkt 12

— TEM-kambri katsetamine: vt punkt 13

— Vaba vilja katse: vt punkt 14

Nende katsete ajal esinevate elektromagnetviljade kiirguse tottu tuleb
need 14bi viia varjestatud ruumis, nt TEM-kambris.

Tulemuste esitamine

Kéesolevas osas kirjeldatud katsete puhul viljendatakse véljatugevust
tihikuga volti/m ja sisestatud voolu milliamprites.

Mootmiskoht

Katsesiisteem peab suutma luua ndutavaid katsesignaale kéesolevas
osas nimetatud sagedusaladel. Katsesiisteem peab vastama elektromag-
netsignaalide kiirgust késitlevatele juriidilistele nduetele.

Mooteseadmed asuvad véljaspool kambrit.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu seisund katse ajal

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab tdotama tavalisel
tooreziimil. See paigaldatakse kiesoleva osa kohaselt, kui katsemeeto-
ditega ei ole ette ndhtud teisiti.

Toide antakse katsetatavale elektrilisele/elektroonilisele alakoostule (5
pH / 50 Q) tehisvorgu kaudu, mis iihendatakse elektriliselt alusplaa-
diga. Toitepinge peab olema + 10 % siisteemi nimitalitluspingest.
Pulsatsioonpinge peab olema vihem kui 1,5 % tehisvorgu seirejaamas
mdddetud siisteemi nimitalitluspingest.
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43.

4.4.

4.5.

5.2.

6.2.

6.3.

K&ik elektrilise/elektroonilise alakoostu kéditamiseks vajalikud lisa-
seadmed peavad olemas olema kalibreerimisetapil. Kalibreerimise
ajal ei tohi iikski lisaseade olla vordluspunktile lahemal kui 1 m.

Et tagada mootmistulemuste korduvus, kui katseid ja mddtmisi korra-
takse, peavad katsesignaale tekitavad seadmed ja nende paigutus olema
sama kui kalibreerimisetapil (punktid 7.2, 7.3.2.3, 8.4, 9.2 ja 10.2).

Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost koosneb rohkem kui
ithest iiksusest, peavad ithenduskaabliteks olema parimal juhul sdidukis
kasutatavad juhtmestikud. Kui neid ei ole vdimalik kasutada, peab
elektroonilise  kontrollploki ja tehisvorgu vahe olema 1500
+ 75 mm. Koik kaablid tuleb lihendada voimalikult reaalsena ning
kasutada eelistatavalt tegelikke koormusi ja aktuaatoreid.

Sagedusala, viivitusajad

Mootmised tehakse sagedusalal 20-1 000 MHz.

Et kontrollida elektrilise/elektroonilise alakoostu vastavust kdesoleva
osa nduetele, viiakse katsed 1dbi kuni 14 iiksiksagedusel, nt:

27, 45, 65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750 ja
900 MHz.

Voetakse arvesse katsetatavate seadmete reageerimisaega ja viivitusaeg
peab olema piisav, et katsetatavad seadmed saaksid reageerida tavapa-
rastel tingimustel. See peab igal juhul olema vdhemalt kaks sekundit.

Tekitatava katsesignaali omadused
Mihisjoone maksimaalne amplituudvéirtus

Katsesignaali méhisjoone maksimaalne amplituudvéartus on vordne
moduleerimata siinuslaine méahisjoone maksimaalse amplituudvéartu-
sega, mille ruutkeskmine véartus on toodud 2. osa punktis 3.4.2 (vt
5. osa punkti 8 joonis 3).

Katsesignaali lainekuju

Katsesignaal on raadiosageduslik siinuslaine, amplituudmoduleeritud
1 kHz siinuslainega, kui modulatsiooni siigavus on 0,8 + 0,04 m.

Modulatsiooni siigavus

Modulatsiooni siigavus maératletakse jargmiselt:

_ (mihisjoone maksimaalne amplituudviirtus — mihisjoone minimaalne amplituudvéirtus)/
"~ (mihisjoone maksimaalne amplituudvéairtus + mihisjoone minimaalne amplituudvéirtus)

Ribaliini katsetamine
Katsemeetod

Kéesoleva katsemeetodi puhul allutatakse elektrilise/elektroonilise
alakoostu osiseid itithendav juhtmestik kindlaksmaératud véljatugevus-
tele.
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7.2.

7.3.
7.3.1.

7.3.1.1.

7.3.1.2.

7.3.2.
7.3.2.1.

Ribaliini viljatugevuse modtmine

Igal soovitud katsesagedusel antakse ribaliinile voimsus, mis tekitaks
elektrilise/elektroonilise alakoostu puudumisel katsepiirkonnas vajaliku
véljatugevuse, ning langev voimsus voi muu sellega otseselt seotud ja
vélja méaaramiseks vajalik parameeter moddetakse ja tulemused regis-
treeritakse. Tulemusi kasutatakse tiitibikinnituskatsetes, kui katsekohad
voi seadmed ei muutu sel médral, et on vaja kalibreerimist korrata.
Viljamddturi pea on selle protsessi ajal aktiivse elektrijuhi all, tsent-
reerituna piki-, vertikaal- ja pdikisuunas. Mdotepea elektroonikakorpus
peab olema ribaliini pikiteljest vdimalikult kaugel.

Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine
150 mm ribaliini katsetamine

Kéesolev katsemeetod vdimaldab tekitada aktiivse elektrijuhi (ribaliini
50 Q niivtakistus) ja alusplaadi (koostelaua juhtivpind) vahel {ihtlase
vilja, mille vahele voib asetada osa juhtmestikust. Katsetatava elektri-
lise/elektroonilise alakoostu elektrooniline héilestusseade paigaldatakse
alusplaadile ribaliinist viljapoole nii, et iiks selle servadest oleks riba-
liini aktiivse elektrijuhiga paralleelselt. See peab olema 200 = 10 mm
kaugusel alusplaadist otse aktiivse elektrijuhi serva all.

Aktiivkonduktori serva ja modtmisel kasutatava piirdeseadise vahemaa
peab olema vahemalt 200 mm.

Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu juhtmestik asetatakse
horisontaalselt aktiivse elektrijuhi ja alusplaadi vahele (vt punkti 11
joonised 1 ja 2).

Ribaliini alla asetatava ja elektroonilise kontrollploki toitejuhtmeid
hdlmava juhtmestiku miinimumpikkus on 1,5 m, kui sdidukis kasu-
tatav juhtmestik ei ole alla 1,5 m. Sel juhul peab juhtmestiku pikkus
olema sdidukisse paigaldatava pikima juhtmestiku pikkus. Koik sellise
pikkusega juhtmeharud veetakse risti pikiteljega.

Téielikult avatud juhtmestiku pikkus koos mis tahes pikima juhtme-
haruga on 1,5 m.

800 mm ribaliini katsetamine
Katsemeetod

Ribaliin koosneb kahest paralleelsest metallplaadist, mis asuvad teine-
teisest 800 mm kaugusel. Katsetatav seade asetatakse plaatide vahele
ja allutatakse elektromagnetviljale (vt kéesoleva osa punkti 11
joonised 3 ja 4).
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7.3.2.2.

7.3.2.3.

7.3.2.4.

7.3.2.5.

8.1.

Kéesoleva meetodiga saab katsetada tdielikke elektroonilisi siisteeme,
sealhulgas sensoreid ja aktuaatoreid ning juhtpulte ja juhtmestikku. See
sobib seadmetele, mille suurim 14bimd6t on vihem kui tiks kolmandik
plaatidevahelisest kaugusest.

Ribaliini paigutus

Ribaliin paigutatakse varjestatud ruumi (et véltida viliskiirgust) ning
elektromagnetilise peegelduse viltimiseks 2 m kaugusele seinast ja
koikidest metallkestadest. Nende peegelduste summutamiseks voib
kasutada raadiosageduslikku kiirgust absorbeerivat materjali. Ribaliin
asetatakse elektrit mittejuhtivatele tugedele vihemalt 0,4 m korgusele
porandast.

Ribaliini kalibreerimine

Viljamdoturi pea asetatakse kahe paralleelse plaadi vahelise ruumi
piki-, vertikaal- ja pdikimddte keskmisesse kolmandikku, kui katse-
tatav siisteem puudub. Seonduvad moodteseadmed paigutatakse varjes-
tatud ruumist véljapoole.

Igal soovitud katsesagedusel antakse ribaliinile vGimsus, mis tekitaks
antennis vajaliku véljatugevuse. Titibikinnituskatsete puhul kasuta-
takse seda langeva vOimsuse taset voi muud sellega otseselt seotud
ja vilja madramiseks vajalikku parameetrit, kui katsekohad vdi
seadmed ei muutu sel médral, et on vaja kalibreerimist korrata.

Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine

Pohikontrollplokk asetatakse paralleelsete plaatide vahelise ruumi piki-
, vertikaal- ja pdikimdote keskmisesse kolmandikku. See kinnitatakse
elektrit mittejuhtivast materjalist toele.

Pohijuhtmestiku ja sensori/aktuaatori kaablid

Pohijuhtmestiku ja mis tahes sensori/aktuaatori kaablid tdusevad verti-
kaalselt kontrollplokist iilemise alusplaadini (nii tekib maksimaalne
sidestus elektromagnetviljaga). Seejdrel veetakse need piki plaadi
allosa selle vaba servani, imber selle ja piki alusplaadi {ilaosa ribaliini
sisendi liilitusteni. Kaablid veetakse seonduvate seadmeteni, mis paigu-
tatakse elektromagnetvilja mdjualast viljapoole, niiteks varjestatud
ruumi porandale pikisuunas 1 m kaugusele ribaliinist.

Elektrilise/elektroonilise alakoostu héirekindluse katse vaba vilja
meetodiga

Katsemeetod

Kiesolev katsemeetod voimaldab katsetada sGiduki elektrilisi/elektroo-
nilisi siisteeme, allutades elektrilise/elektroonilise alakoostu antenni
tekitatud elektromagnetkiirgusele.
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8.2.

8.2.1.

8.2.1.1.

8.2.1.2.

8.2.1.3.

8.2.1.4.

8.2.1.5.

8.2.2.

8.3.
8.3.1.

8.3.1.1.

8.3.1.2.

Katsestendi kirjeldus

Katse viiakse 1dbi poolkdlavabas ruumis katsestendil.

Alusplaat

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost ja selle juhtmestik toeta-
takse 50 + 5 mm korgusele puit- vGi muust mittejuhtivast materjalist
laua kohale. Kui on aga ette ndhtud, et elektrilise/elektroonilise
alakoostu mingi osa peab olema elektriliselt ithendatud sdiduki metall-
kerega, asetatakse see osa alusplaadile ja tihendatakse elektriliselt alus-
plaadiga. Alusplaadiks on vdhemalt 0,5 mm paksune metallplaat. Alus-
plaadi miinimumsuurus soltub katsetatava elektrilise/elektroonilise
alakoostu suurusest, kuid sellel peab olema piisavalt ruumi nimetatud
alakoostu juhtmestikule ja komponentidele. Alusplaat iihendatakse
maanduspaigaldise kaitsejuhiga. Alusplaat asub 1,0 £ 0,1 m korgusel
katsekoha porandast ja on sellega paralleelne.

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost paigaldatakse ja tihenda-
takse vastavalt tema nduetele. Toiteallika juhtmestik veetakse 100 mm
ulatuses piki alusplaadi/laua serva, mis on antennile kdige ldhemal.

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost iihendatakse maandussiis-
teemiga vastavalt tootja paigaldusnduetele ja tdiiendavad maandusiihen-
dused ei ole lubatud.

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab olema teistest juhtiv-
tarinditest, nagu niiteks varjestatud piirkonna seintest (vélja arvatud
katseobjekti all olev alusplaat/laud) 1,0 m kaugusel.

Iga alusplaadi pindala on 2,25 ruutmeetrit voi rohkem ja lithima serva
pikkus vdhemalt 750 mm. Alusplaat ithendatakse ruumiga rihmade abil
nii, et alalisvoolu takistus ei iileta 2,5 millioomi.

Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine

Kui suured seadmed paigaldatakse metallist katsestendile, kasitatakse
katsestendi katse eesmérgil alusplaadi osana ja see iihendatakse vasta-
valt ruumiga. Katsetatava ndidise pinnad on vdhemalt 200 mm
kaugusel alusplaadi servast. Koik juhtmed ja kaablid on vdhemalt
100 mm kaugusel alusplaadi servast ning juhtmestiku kaugus alusplaa-
dist (juhtmestiku madalaimast punktist) on 50 = 5 mm. Toide antakse
katsetavale elektrilisele/elektroonilisele alakoostule (5 pH / 50 Q)
tehisvorgu kaudu.

Vilja tekitava seadise tiilip, asend ja suund
Vilja tekitava seadise tiitip

Vilja tekitav(ad) seadis(ed) tuleb valida nii, et soovitud viljatugevus
saavutatakse vordluspunktis (vt punkt 8.3.4) vastavatel sagedustel.

Vilja tekitava(te)ks seadis(t)eks voib/voivad olla antenn(id) voi taldri-
kantenn.
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8.3.1.3.

8.3.2.
8.3.2.1.

8.3.2.2.
8.3.2.2.1.

8.3.2.2.2.

8.3.3.
8.3.3.1.

8.3.3.2.

8.3.3.3.

8.3.4.1.

8.3.4.2.

Vilja tekitava seadise konstruktsioon ja suund on sellised, et tekkinud
vélja polarisatsioon on horisontaalne voi vertikaalne sagedustel
20-1 000 MHz

Mootekorgus ja -kaugus
Korgus

Antenni faasikese on 150 + 10 mm kdorgemal kui alusplaat, millel
katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost asub. Koik antenni kiirgu-
selemendid peavad olema katseruumi aluspinnast vdhemalt 250 mm
kaugusel.

Mootekaugus

Kasutustingimusi saab kdige paremini sarnastada, paigutades vilja
tekitava seadise elektrilisest/elektroonilisest alakoostust voimalikult
kaugele. See kaugus on 1-5 m.

Kui katse viiakse 1dbi sisetingimustes, peavad vilja tekitava seadise
kiirguselemendid olema vdhemalt 0,5 m kaugusel raadiosageduslikku
elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja vdhemalt 1,5 m
kaugusel katsekoha seinast. Saateantenni ja katsetatava elektrilise/elek-
troonilise alakoostu vahel ei tohi olla absorbeerivat materjali.

Antenni asukoht katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu suhtes

Vilja tekitava seadise kiirguselemendid peavad olema alusplaadi
servast vihemalt 0,5 m kaugusel.

Vilja tekitava seadise faasikese on plaadil, mis:

a) on alusplaadi suhtes risti;

b) poolitab alusplaadi serva ja juhtmestiku pohiosa keskpunkti ning

¢) on risti alusplaadi serva ja juhtmestiku pohiosa keskpunktiga.

Vilja tekitav seadis asetatakse paralleelselt selle plaadiga (vt punkti 14
joonised 8§ ja 9).

Alusplaadi voi katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu kohale
asetatud vilja tekitav seadis ulatub iile katsetatava elektrilise/elektroo-
nilise alakoostu.

Vordluspunkt

Kéesoleva osa kohaldamisel tahendab vordluspunkt punkti, kus vilja-
tugevus kindlaks tehakse, ja seda madratletakse jargmiselt:

horisontaalselt vdhemalt 1 m antenni faasikeskmest voi vertikaalselt
vidhemalt 1 m taldrikantenni kiirguselementidest;

plaadil, mis:

a) on alusplaadi suhtes risti;

b) on risti alusplaadi servaga, millega paralleelselt on veetud juhtmes-
tiku pdhiosa;



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 121

8.3.43.

8.4.
8.4.1.

8.4.2.

8.4.3.

8.4.4.

8.4.5.

8.4.6.

8.4.7.

8.5.
8.5.1.

¢) poolitab alusplaadi serva ja juhtmestiku pohiosa keskpunkti ning

d) langeb kokku selle juhtmestiku pohiosa keskpunktiga, mis on
veetud piki alusplaati, mis on antennile kdige lahemal;

150 = 10 mm alusplaadist.

Vajaliku viljatugevuse tekitamine: katsemeetod

Katsevilja tingimuste kindlakstegemiseks kasutatakse asendusmeetodit.

Asendusmeetod

Igal katsesagedusel antakse vilja tekitavale seadisele vdimsus, mis
tekitaks katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu puudumisel
katsepiirkonna vordluspunktis (nagu on mdéératletud punktis 8.3.4)
vajaliku viljatugevuse. Langev vOimsus vOi muu sellega otseselt
seotud ja vilja madramiseks vajalik parameeter mdddetakse ja tule-
mused registreeritakse. Tulemusi kasutatakse tiiiibikinnituskatsetes,
kui katsekohad voi seadmed ei muutu sel mééral, et on vaja kalibree-
rimist korrata.

Koik lisaseadmed peavad kalibreerimise ajal olema vordluspunktist
vihemalt 1 m kaugusel.

Viljatugevuse modteseadis

Viljatugevust moddetakse asendusmeetodi kalibreerimisetapi ajal
nduetekohase kompaktse viljatugevuse modteseadisega.

Viljatugevuse modteseadise faasikese peab olema vordluspunktis.

Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost, mis vdib sisaldada tdien-
davat alusplaati, tuuakse seejdrel katsekohale ja paigutatakse vastavalt
punkti 8.3 nduetele. Teise alusplaadi kasutamisel on see katsestendi
alusplaadist kuni 5 mm kaugusel ja elektriliselt sellega iithendatud.
Vilja tekitavale seadisele antakse punktis 5 maéédratud sagedusel
punktis 8.4.2 médratud vajalik langev vGimsus.

Katse ajal tuleb viljatugevuse kindlaksméaramisel kasutada sama para-
meetrit, mis valiti punktis 8.4.2.

Viljatugevuse kontuur

Viljatugevus peab asendusmeetodi kalibreerimisetapi ajal (enne kui
katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost katsekohale tuuakse)
olema vidhemalt 50 % nimiviljatugevusest 0,5 + 0,05 m modlemal
pool vordluspunkti joonel, mis on paralleelne antennile kdige 1&dhema
alusplaadi servaga ja ldbib vordluspunkti.
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9.2.
9.2.1.

9.2.2.

9.3.

9.4.

TEM-kambri katsetamine
Katsemeetod

TEM-kamber (transversaalse elektromagnetilise reziimi kamber)
tekitab sisejuhi (vahesein) ja kesta (alusplaat) vahel thtlased viljad.
Seda kasutatakse elektriliste/elektrooniliste alakoostude katsetamiseks
(vt punkti 13 joonis 6).

Viljatugevuse modtmine TEM-kambris

TEM-kambri elektrivéli médratakse kindlaks jargmise vorrandi abil:

El = (V/(P xZ))/d

E = elektrivili (volti/meeter)

=]
Il

kambrisse sisenev voimsus (W)

Z = kambri ndivtakistus (50 Q)

o
|

= lilemise seina ja plaadi (vahesein) vaheline kaugus (meetrites)

Teise vdimalusena asetatakse vastav viljatugevussensor TEM-kambri
iilaossa. Selles TEM-kambri osas mdjutab elektrooniline kontrollplokk
katsevilja vdga vihe. Selle sensori viljundsignaal médrab véljatuge-
vuse.

TEM-kambri modtmed

Uhtlase vilja saavutamisecks TEM-kambris ja korduvate mddtmistule-
muste saamiseks ei tohi katseobjekt olla suurem kui iiks kolmandik
kambri sisekorgusest.

Soovitatavad TEM-kambri mddtmed on esitatud punkti 13 joonisel 7.

Toite-, signaali- ja kontrolljuhtmed

TEM-kamber kinnitatakse koaksiaalpistikupesaga ja iihendatakse
voimalikult ldhedalt pistikuga, millel on vajalik arv kontakte. Toite-
ja signaalijuhtmed veetakse kambri pistikust otse katseobjektini.

Viliskomponendid, nagu niiteks sensorid, toiteallikad ja kontrollele-
mendid saab iithendada:

a) varjestatud vilisseadmega;

b) TEM-kambri kdrval oleva sdidukiga voi

c) otse varjestatud pistikupesaga.

TEM-kambri ithendamisel vélisseadme voi sdidukiga tuleb kasutada
varjestatud kaableid, kui sdiduk voi vilisseade ei ole samas vdi ldhe-
dalasuvas varjestatud ruumis.
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10.
10.1.

10.2.

10.3.

10.4.

Voolusisestuse (BCI) katsetamine
Katsemeetod

Kéesoleva meetodiga viiakse ldbi hdirekindluskatsed, indutseerides
sisestussondi abil elektrivoolu juhtmestikku. Sisestussond koosneb
tthendusklambrist, millest  katsetatava  elektrilise/elektroonilise
alakoostu kaablid 14dbi veetakse. Héirekindluskatsed saab seejérel ldbi
viia, muutes indutseeritavate signaalide sagedust.

Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu vdib paigaldada punkti
8.2.1 kohaselt alusplaadile voi sdidukisse vastavalt selle konstrukt-
siooni erisustele.

Voolusisestussondi kalibreerimine enne katseid

Sisestussond asetatakse kalibreerimisseadisele. Katsetatava sagedusala
labimisel jélgitakse punktis 3.7.2.1 nimetatud voolu tekitamiseks vaja-
likku voimsust. Selle meetodiga kalibreeritakse voolusisestussiisteemi
langeva vOimsuse suhtes enne katsetamist ning see langev vdimsus
sisestatakse sisestussondi, kui see tihendatakse kalibreerimise ajal
kasutatavate  kaablite abil katsetatava elektrilise/elektroonilise
alakoostuga. Tuleb maérkida, et sisestussondi sisestatav jalgitav
vOimsus on langev vdimsus.

Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine

Kui elektriline/elektrooniline alakoost on punkti 8.2.1 kohaselt asetatud
alusplaadile, tuleb kdigi juhtmestiku kaablite iihendamisel kasutada
tegelikke koormusi ja aktuaatoreid. Voolusisestussond kinnitatakse
kordamdoda sdidukisse voi alusplaadile asetatud elektrilise/elektrooni-
lise alakoostu koikide juhtmestiku juhtmete iimber 150 + 10 mm
kaugusele igast katsetatavast elektrilisest/elektroonilisest alakoostust,
elektroonilisest kontrollplokist, moddtemoodulist voi aktiivsensorist,
nagu on ndidatud punktis 12.

Toite-, signaali- ja kontrolljuhtmed

Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost on punkti 8.2.1 koha-
selt asetatud alusplaadile, tihendatakse juhtmestik tehisvorgu ja
peamise elektroonilise kontrollploki vahele. Juhtmed tuleb vedada
paralleelselt alusplaadi servaga ja vahemalt 200 mm kauguselt servast.
Juhtmestik sisaldab toitejuhet, mida kasutatakse sdiduki aku tihenda-
miseks elektroonilise kontrollplokiga, ja tagastusjuhet, kui seda kasu-
tatakse sodidukis.

Elektroonilise kontrollploki ja tehisvorgu vahemaa on 1,0 + 0,1 m voi
elektroonilise kontrollploki ja sdidukis kasutatava aku vahelise juht-
mestiku pikkus (kui see on teada) olenevalt sellest, kumb on lithem.
Soiduki juhtmestiku kasutamise korral veetakse koik juhtmeharud piki
alusplaati, kuid risti eemale alusplaadi servast. Muudel juhtudel kinni-
tatakse katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu sellises pikkuses
juhtmed tehisvorku.
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11. Ribaliini katsetamine ja mdo6tmed

Joonis 1

150 mm ribaliini katsetamine
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Joonis 2

150 mm ribaliini katsetamine
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Koik mootmed millimeetrites
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1 = katseobjekt

2 = juhtmestik

3 = vilisseade

4 = ldpptakistus

5 = isoleeralus
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Joonis 3

800 mm ribaliini katsetamine
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Joonis 4

800 mm ribaliini mé6dud
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12. BCI katsekonfiguratsiooni niide
Joonis 5
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Koik mootmed millimeetrites
6 7
1 = katseobjekt
2 = raadiosageduste modtesond (valikuline)
3 = raadiosageduste sisestussond
= tehisvork
5 = varjestatud ruumi filtrivork
6 = jouallikas
7 = katseobjekti liides: mdjutamis- ja seireseadmed
8 = signaaligeneraator
= lairibavdimendi
10 = raadiosageduslik 50 Q suunakompleks
11 = raadiosagedusliku voimsuse mddteseade voi ekvivalent
12 = spektrianaliisaator vai ekvivalent (valikuline)
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13.

TEM-kambri katsetamine

P Ll

Joonis 6

TEM-kambri katsetamine

vilisjuht, varjestus

sisejuht (vahesein)

isolaator

sisend

isolaator

uks

pistikupaneel

katseobjekti toiteallikas

16pptakistus 50 Q

isolatsioon

katseobjekt (suurim voimalik korgus iiks kolmandik ruumi
poranda ja vaheseina vahelisest kaugusest)
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Joonis 7

Ristkiilikukujulise TEM-kambri iilesehitus — tiiiipilise TEM-kambri mo6tmed

TEM-kambri m&dtmed
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Jargmises tabelis on esitatud kambri mootmed kindlaksméaratud sagedusiilempii-
ride korral:
Suurim sagedus Kambri kujutegur Kambri kujutegur Plaatide vahe Vahesein
(MHz) W: b L/'W b (cm) S (cm)
200 1,69 0,66 56 70
200 1,00 1,00 60 50
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14. Elektrilise/elektroonilise alakoostu hiirekindluse katse vaba viilja
meetodiga

Joonis 8
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9. OSA

Tootjad vdivad valida, kas kohaldada 2.-8. osa ndudeid vdi I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 10 nduded voi standardi ISO
14982:1998 ndudeid.
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2.1.1.

XVI LISA

Helisignaalseadmeid kisitlevad nouded

Helisignaalseadmele tuleb anda osise tiitibikinnitus kooskolas I lisas
viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 28 toodud N-kate-
gooria sdidukite nduetega.

Traktorile paigaldatud helisignaalseadme tehnilised andmed
Akustilised katsed

Kui traktorile taotletakse tiiiibikinnitust, katsetatakse konealust tiiiipi trak-
torile paigaldatud signaalseadme tehnilisi omadusi jérgmiselt.

Traktorile paigaldatud seadme helirdhutaset mdddetakse traktorist 7
meetrit eespool asuvas punktis avatud ja vOimalikult tasase aluspinnaga
paigas. Traktori mootor seisatakse. Toitepinge sitestatakse I lisas osutatud
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 28 punktis 6.2.3.

. Mootmisi teostatakse IEC (Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon) stan-

dardi A-modteskaala jirgi.

. Maksimaalne helirdhutase médratakse korgusel 0,5-1,5 meetrit maapin-

nast.

. Helirdhutaseme maksimaalne viértus peab olema vdhemalt 93 dB (A) ja

mitte rohkem kui 112 dB (A).
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1.1.

1.2.

1.3.

XVII LISA

Kiittesiisteeme kisitlevad nouded

Nouded koigi T- ja C-kategooria sdidukite kohta, kui selline siisteem on
paigaldatud

Kabiiniga traktoritele peab olema paigaldatud kéesoleva lisa nduetele vastav
kiittestisteem. Kabiiniga traktoritele voib paigaldata kliimaseadme. Konealu-
sed seadmed peavad paigaldamise korral vastama kéesoleva lisa nduetele.

Kiittesiisteem koos kabiini ventilatsiooniga peab olema vdimeline eemal-
dama tuuleklaasilt jdite ja niiskuse. Kiitte- ja jahutussiisteeme katsetatakse
vastavalt standardi ISO 14269-2:2001 8. ja 9. jaotise punktidele
8.1.1-8.1.4 ja 9.1.1-9.1.4. Katse ajal reguleeritakse siisteemi juhtseadised
tootja spetsifikatsioonide kohaselt. Katsearuanded peavad sisalduma teatises.

Tootja vdib valida, kas ta tdidab kéesolevas lisas sitestatud kiittestisteeme
kasitlevaid noudeid voi I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirjas nr 122 sitestatud ndudeid N-kategooria sdidukite kohta.
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XVII LISA

Soiduki omavolilise kasutamise takistamiseks moeldud seadmeid kisitlevad
nouded
1. Néuded kéigi T- ja C-kategooria séidukite kohta

Tootjad vdivad valida, kas kohaldada kdesolevat punkti vGi punkti 2.

1.1.  Mootori kiivitamine ja seiskamine

1.1.1. Tuleb vdtta meetmed, mis vdimaldavad dra hoida mootori tahtmatu ja/vai
lubamatu kiivitamise. Sellised meetmed on niiteks jargmised (loetelu ei
ole ammendav):

— eemaldatava votmega siilite- voi kaivitusliiliti;

— lukustatav kabiin;

— sliite- voi kéivitusliliti lukustatav kate;

— siiiite- voi kéivitusliliti turvalukk (nt votmekaardiga aktiveeritav);
— lukustatav aku lahkliiliti.

2. URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade vdi rahvusvaheliste
standardite kohased nouded koigi T- ja C-kategooria sdidukite kohta

2.1.  Juhtraudadega varustatud sdidukite suhtes kohaldatakse koiki I lisas
viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 62 asjakohaseid
ndudeid.

2.2.  Soidukite puhul, mis ei ole varustatud juhtraudadega, kohaldavad tootjad
alates 1. jaanuarist 2018 koiki kiesoleva miruse I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 18 punktides 2, 5 (v.a punktis
5.6), 6.2 ja 6.3 N2-kategooria soidukite suhtes sitestatud asjakohaseid
nodudeid voi omavolilise kasutamise viltimiseks mdeldud programmeerita-
vaid elektronseadmeid késitlevate asjakohaste standardite ndudeid, kui
sellised standardid on olemas.

3. Nouded koikide S-kategooria séidukite ja vahetatavate pukseeritavate

seadeldiste kohta, mis kuuluvad R-kategooriasse, sest nende tehniliselt
lubatud tdismassi ja tiihimassi suhe on 3,0 voi iile selle

S-kategooria sdidukile voi vahetatavale pukseeritavale seadeldisele, mis
kuulub R-kategooriasse, sest selle tehniliselt lubatud tdismassi ja tithimassi
suhe on 3,0 voi iile selle, peab olema paigaldatud vahemalt liks seade
selliste sdidukite tahtmatu voi lubamatu kasutamise drahoidmiseks.
Selline seade voib holmata jargmist:

— haakeseadise lukustatav kate;

— kett ja tabalukk ldbi haakeseadise ronga;

— rattaklamber;

— tabalukk seisupiduri alas olevas avas.

Kasutusjuhend peab sisaldama teavet sdidukile paigaldatud seadmete kasu-
tamise kohta.
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2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

XIX LISA

Registreerimismirke késitlevad nouded

Tagumiste registreerimismirkide paigalduskoha kuju ja modtmed

Paigalduskoht peab olema tasapinnaline vOi peaaegu tasapinnaline rist-
kiilikukujuline pind, mille vdhimad mootmed on:

kas

laius: 520 mm

korgus: 120 mm

laius: 255 mm

korgus: 165 mm.

Registreerimismirkide paigaldus- ja kinnituskoht

Paigalduskoht peab olema selline, et parast registreerimismargi korrektset
kinnitamist on maérgil jirgmised omadused.

Registreerimismérgi asukoht traktori laiuse suhtes

Registreerimismargi keskkoht ei tohi paikneda sdiduki siimmeetriatasa-
pinnast paremal pool. Mirgi vasak serv ei tohi paikneda vasemal pool
kui vertikaaltasapind, mis on paralleelne sdiduki siimmeetriatasapinnaga
ja on soiduki kdige suurema ristldike puutuja.

Registreerimismérgi asukoht sdiduki keskpikitasapinna suhtes

Registreerimismark peab olema sdiduki simmeetriatasapinnaga risti voi
peaaegu risti.

Registreerimismargi asukoht vertikaaltasapinna suhtes

Registreerimismark peab paiknema vertikaalselt, lubatud hélbega 5°. Kui
soiduki kuju seda nduab, voib registreerimismark olla siiski vertikaali
suhtes kaldu

mitte tle 30°, kui registreerimismérgi alune pind on kaldega iilespoole,
tingimusel et registreerimismérgi tilaserva korgus maapinnast ei ileta 1,2
meetrit;

mitte {ile 15°, kui registreerimismérgi alune pind on kaldega allapoole,
tingimusel et registreerimismérgi iilaserva korgus maapinnast ei ileta 1,2
meetrit.

Registreerimismérgi kdrgus maapinnast

Registreerimismargi madalama serva kdrgus maapinnast ei tohi olla
viaiksem kui 0,3 meetrit; registreerimismérgi tilemise serva korgus
maapinnast ei tohi iiletada 4 meetrit.

Registreerimismargi korguse maapinnast kindlaksméadramine
Punktides 2.3 ja 2.4 esitatud kdrgused moddetakse koormamata sdiduki

korral.

Geomeetriline nihtavus
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2.6.1.

2.6.1.a.

2.6.2.

Kui mirgi {ilaserva kdrgus maapinnast ei ole iile 1,2 meetri, peab mérk
olema kogu hdlmatud ulatuses ndhtav neljalt jargmiselt tasandilt:

a) kaks vertikaaltasapinda, mis puudutavad mérgi kiilgservi ja on
suunatud numbrimérgist vasakule ja paremale soiduki pikiteljelisest
kesktasapinnast 30° viljapoole;

b) tasapind, mis puudutab margi iilemist serva ja on suunatud horison-
taaltasapinnast 15° iilespoole;

¢) maérgi alumist serva labiv tasapind.

Kui mirgi iilaserva korgus maapinnast on iile 1,2 meetri, peab mérk
olema kogu ulatuses nihtav neljalt jirgmiselt tasandilt:

a) kaks vertikaaltasapinda, mis puudutavad mirgi kiilgservi ja on
suunatud numbrimérgist vasakule ja paremale soiduki pikiteljelisest
kesktasapinnast 30° viljapoole;

b) tasapind, mis puudutab maérgi tilemist serva ja on suunatud horison-
taaltasapinnast 15° iilespoole;

¢) tasand, mis puudutab mirgi alumist serva ja moodustab horisontaal-
tasapinnaga mairgi alumises servas 15-kraadise nurga.

Uhtegi struktuuri osa, isegi kui see on tiiesti ldbipaistev, ei tohi paigu-
tada punktides 2.6.1 ja 2.6.1a kirjeldatud alasse.
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1.1.

1.2.

2.1.

2.2.

3.1

3.2

XX LISA

Andmesilte ja mérgistusi kisitlevad nouded
Maisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

andmesilt” — silt, mille tootja kinnitab igale kinnitatud tiilibiga vastavuses
toodetud sdidukile, nagu on sétestatud méaaruse (EL) nr 167/2013 artiklis
34, ja millel on kéesolevale lisale vastav asjakohane mairgistus;

,.kohustuslik maérgistus” — mis tahes kohustuslik margistus koos maéiruse
(EL) nr 167/2013 artiklis 34 sidtestatud tiiiibikinnitusmargiga, millega
tuleb kdesoleva lisa kohaselt varustada iga kinnitatud tiilibiga vastavuses
toodetud sdidukid, osised voi eraldi seadmestikud voi mis on moeldud
tiiiibi identifitseerimiseks tiiiibikinnituse ajal.

Uldnéuded

Koik pollu- véi metsamajanduses kasutatavad soidukid peavad olema varus-
tatud jérgmistes jagudes kirjeldatud andmesildi ja kirjetega. Sildi ja kirjed
paigaldab sdiduki tootja.

Koikidel maaruse (EL) nr 167/2013 kohaselt kinnitatud tiitibile vastavatel
osistel voi eraldi seadmestikel peab olema vastavalt kdesoleva lisa punktis 6
kirjeldatud ELi tiitibikinnitusméark voi konealuse médruse artikli 34 1dike
2 ja rakendusmairuse (EL) 2015/504 artikli 5 kohane mérk.

Andmesilt

Rakendusmairuse (EL) 2015/504 IV lisas esitatud ndidise kohaselt kujun-
datud andmesilt peab olema tugevasti kinnitatud ndhtavale ja kergesti juur-
depédsetavale kohale sellise osa pinnal, mille asendamine tavapirase kasu-
tamise, korrapdrase hoolduse voi remondi (nt dnnetuses tekkinud kahjus-
tused) kdigus on ebatdendoline. Sellel peab olema loetletud selgelt ja kustu-
matult rakendusmadruse (EL) 2015/504 1V lisas sdtestatud ELi tiiiibikinni-
tusmargi ndidisel esitatud teave.

Tootja voib esitada lisateavet ettendhtud kirjete all voi korval, véljaspool
selgesti margitud ristkiilikut, mille sisse on kantud ainult rakendusmaééruse
(EL) 2015/504 1V lisas noutud teave.

Valmistajatehase tihis

Valmistajatehase tdhis on iiksnes kindlale sdidukile tootja poolt antud kind-
laksmédratud tdhemérkide kombinatsioon. Selle eesmérk on tagada, et tootja
vahendaja saaks iga sOiduki ja selle tiiiibi kindlalt identifitseerida 30 aasta
jooksul, ilma et selleks oleks vaja tdiendavaid andmeid.

Identifitseerimisnumber peab vastama jargmistele nduetele:
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4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

Valmistajatehase tdhis peab olema mérgitud andmesildile ning ka Sassiile,
raamile vOi sdiduki muule samalaadsele konstruktsiooniosale sdiduki toot-
misliinilt véljasaatmisel.

See peab voimaluse korral olema paigutatud iihele reale.

See peab olema margitud Sassiile ja muudele samalaadsetele tarinditele, kus
voimalik, sdiduki paremal kiiljel.

See liiiakse numbriraudadega, stantsitakse, sddvitatakse voi graveeritakse
laseriga otse kergesti juurdepédsetavale osale eelistatavalt sdiduki paremal
poolel selle kustutamist, muutmist ja eemaldamist vilistaval viisil.

Téhemirgid

3. ja 4. jaotises nimetatud margistuse puhul kasutatakse tdhemérke, mis on
kindlaks méaratud rakendusméaaruse (EL) 2015/504 1V lisas sdtestatud ELi
tiitibikinnitusmérgi néidises.

Osiste ja eraldi seadmestike mirgistuse nouded

» M1 Igal eraldi seadmestikul voi osisel, mis vastab miiruse (EL) nr
167/2013 'V peatiiki kohaselt ELi taiibikinnituse saanud tiilibile, peab
olema konealuse madruse artikli 34 16ike 2 ja rakendusmidruse (EL)
2015/504 artikli 5 kohane ELi eraldi seadmestiku vdi osise tiitibikinnitus-
mirk. <€ Mairgistused peavad olema sodidukile paigutatuna ndhtavad ilma
tooriistade abil osi eemaldamata ja peavad olema pisivalt kinnitatud (nt
pressitud, soovitatud, lasergraveeritud, iselagunev kleebitav silt).



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 139

1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

XXI LISA

Moodtmeid ja haagise masse Kisitlevad nouded

Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

. ,,s0iduki pikkus”

— soiduki pikkus, mida moddetakse soiduki pikitelje suhtes tdisnurga all
paiknevate vertikaaltasapindade koige vélimiste punktide vahelt, kuid
millest véljapoole jadvad:

— koik peeglid,

— koik kdivitusvindad,

— koik eesmised voi kiilgmised déretulelaternad;

,,s0iduki laius”

— sOiduki laius, mida moddetakse sdiduki pikitelje suhtes paralleelselt
paiknevate vertikaaltasapindade koige vélimiste punktide vahelt, kuid
millest véljapoole jadvad:

— kaik peeglid,

— koik suunatulelaternad,

— koik eesmised, tagumised voi kiilgmised aéretulelaternad ja koik seisu-
tulelaternad,

— koik kokkukdivad osad, nagu iilestostetavad jalatoed ja painduvad pori-
polled;

,,s0iduki korgus” — vertikaalsuunaline kaugus maapinna ja sdiduki maapin-
nast korgeima punkti (v.a antenni) vahel. Korguse kindlaksmédramisel
peavad sdidukil olema uued rehvid, mille suurima veereraadiuse (véljen-
datud kiiruse/raadiuse indeksina) on kindlaks méadranud nende tootja;

,lubatav jirelveetav mass” — mass, mida teatavat tiilipi traktor voib vedada;

tehniliselt lubatav(ad) jérelveetav(ad) mass(id)” — iiks jérgmistest:

a) pidurisiisteemita jarelveetav mass,

b) inertspiduriga varustatud jarelveetav mass,

¢) hiidrauliliste voi pneumaatiliste piduritega varustatud jarelveetav mass.

Nouded

Soidukid ei tohi tiletada allpool sétestatud modtmeid ja masse.

Moo6tmed

Nimetatud mddtmete kontrollimiseks tehtavad modtmised tuleb ldbi viia
jargmiselt:
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— s0iduk peab olema tithi ja todkorras,
— s0iduk peab olema tasasel horisontaalsel pinnal,

— sdiduk peab olema paigal ja, kui see on asjakohane, selle mootor peab

olema vilja liilitatud,

— s0idukil peavad olema uued rehvid, mille rohk vastab tootja poolt soovi-

tatule,

— so0iduki uksed ja aknad peavad olema vdimaluse korral suletud,

— s0iduki rooliratas peab olema vdimaluse korral otseasendis,

— soiduki kiilge ei tohi olla kinnitatud eemaldatavaid pollu- ega metsatdo-

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.2.3.

3.2.

3.2.1.

3.2.2.

riistu, mida on voimalik eemaldada ilma eritdoriistadeta.

T-, C- voi R-kategooria sdiduki suurimad modtmed on jargmised:

. pikkus: 12 m;

. laius: 2,55 m (arvestamata rehvikiilgede lébipainet teega kokkupuutumise

punktis);

. korgus: 4 m.

S-kategooria sdiduki suurimad modtmed on jargmised:
pikkus: 12 m;

laius: 3 m (arvestamata rehvikiilgede labipainet teega kokkupuutumise
punktis);

korgus: 4 m.
Lubatav jirelveetav mass

Lubatav jarelveetav mass voib koosneda tihest voi mitmest jarelhaagisest
voi pollu- voi metsatddriistast. Vahet tehakse tootja poolt méératud tehni-
liselt lubatava jarelveetava massi ja punktis 3.2 sétestatud lubatava jérel-
veetava massi vahel.

Lubatav jarelveetav mass ei tohi olla suurem kui:

tehniliselt lubatav jérelveetav mass, mille on kehtestanud traktori tootja,
vottes arvesse XXXIV lisas toodud traktorit késitlevaid ndudeid;

mehaanilis(t)e haakeseadis(t)e jarelveetav mass vastavalt nende kdesoleva
médruse kohas(t)ele osise thiibikinnitus(t)ele.
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XXII LISA

Suurimat tidismassi kisitlevad nouded

1. Moisted

Kéesoleva lisa kohaldamisel kehtivad rakendusmiiruse (EL) 2015/68
artiklis 2 sétestatud mdisted ,,veotiisliga veetav sdiduk” ja ,jdiga veotiis-
liga veetav soiduk. Kasutatakse ka jargmisi mdisteid:

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punkti b ja 1dike 4 alusel
kehtestatud nouete kohased mdisted ,.tiisliga veetav tehnoloogiline haagis-
masin” ja ,,jdiga tiisliga veetav tehnoloogiline haagismasin” kehtivad kaes-
olevas lisas.

1.1.  ,suurim tehniliselt lubatud tdismass” — suurim lubatud sdiduki mass, mis
pohineb sdiduki konstruktsioonil ja tddomadustel, olenemata rehvide voi
roomikute kandevoimest;

1.2.  ,suurim tehniliselt lubatud teljekoormus” — telje vdi roomiku alusvankri
kaudu maapinnale avalduv sdiduki ja telje konstruktsioonil ning nende
tddomadustel pdhinev suurim lubatud staatiline vertikaalkoormus, olene-
mata rehvide vdi roomikute kandevoimest.

2. Nouded

2.1. Tuubikinnitusasutused aktsepteerivad tootja kehtestatud suurimat tehniliselt
lubatud tdismassi suurima lubatud tdismassina tingimusel, et

2.1.1. kdik konealuse asutuse tehtud katsetused, eriti piduri- ja roolisiisteemi
suhtes, on andnud rahuldavaid tulemusi;

2.1.2. sdiduki kategooriast soltuv suurim tehniliselt lubatud tdismass ja suurim
tehniliselt lubatud teljekoormus ei tohi olla suuremad tabelis 1 toodud
véirtustest.

Tabel 1

Séiduki kategooriast soltuv suurim lubatud tegelik mass ja suurim lubatud teljekoormus

Suurim lubatud teljekoormus
Saiduki kategooria Telgede arv Suurim lubatud mass (t)
Veotelg (1) Vabatelg (t)

T1, T2, T4.1, T4.2 2 18 (tegelik mass) 11,5 10
3 24 (tegelik mass) 11,5 (9 10 (9)
Tl 4 vdi enam 32 (tegelik mass) (%) 11,5 (9) 10 (%)

T3 2 voi 3 0,6 (tithimass) ® ®

T4.3 2,3 voi 4 10 (tegelik mass) ® ®
C Puudub 32 Puudub Puudub
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2.2.

2.3.
2.3.1.

Suurim lubatud teljekoormus
Soiduki kategooria Telgede arv Suurim lubatud mass (t)

Veotelg (1) Vabatelg (t)

R 1 Puudub 11,5 10

2 18 (tegelik mass) 11,5 ®)

3 24 (tegelik mass) 11,5 ®)

4 vdi enam 32 (tegelik mass) 11,5 ®)

S 1 Puudub 11,5 10

2 18 (tegelik mass) 11,5 ®)

3 24 (tegelik mass) 11,5 ®)

4 v3i enam 32 (tegelik mass) 11,5 ®)

(*) T3- ja T4.3-kategooria sdidukite puhul ei ole vaja kehtestada teljekoormuse piirangut, kuna neil on juba méiratluse kohaselt
nii tegeliku massi kui ka tithimassi suurima lubatud koormuse piirangud.

(°) Teljele langevate suurimate lubatud masside summa vastav viirtus on ndukogu direktiivi 96/53/EU (ndukogu direktiiv 96/53/
EU, 25. juuli 1996, millega kehtestatakse teatavatele {ihenduses liikuvatele maanteesdidukitele siseriiklikus ja rahvusvahelises
liikluses lubatud maksimaalmédtmed ning rahvusvahelises liikluses lubatud tiismass (EUT L 235, 17.9.1996, lk 59)) I lisa
punktides 3.1-3.3 toodud teljele langevate masside summa.

(°) Kui veoteljel on topeltrehvid ja dhkvedrustus vi Euroopa Liidus samaviirseks peetav direktiivi 96/53/EU I lisas kindlaks-
médratud vedrustus voi kui igal veoteljel on topeltrehvid ja iga telje suurim mass ei iileta 9,5 tonni.

(9) Teljele langevate suurimate lubatud masside summa vastav viirtus on direktiivi 96/53/EU 1 lisa punktis 3.5 toodud teljele
langevate masside summa.

Olenemata traktori koormatusest, ei tohi juhttelje rataste poolt teele aval-
datav surve olla viaiksem kui 20 % konealuse traktori tithimassist.

Teljele langevate suurimate tehniliselt lubatud masside summa

T- ja C- ning R- ja S-kategooriate sdidukite puhul, mis ei kanna traktorile
(tiisliga veetavale tehnoloogilisele haagismasinale) iile olulist staatilist
vertikaalkoormust, peab teljele langevate suurimate lubatud masside
summa olema vOrdne sdiduki suurima lubatud tdismassiga voi sellest
suurem.

. R- ja S-kategooria sodidukite puhul, mis kannavad traktorile (jdiga veotiis-

liga veetavale soidukile ja keskteljega veetavale sdidukile) iile olulist staa-
tilist vertikaalkoormust, peetakse sdiduki suurimat lubatud massi teljele
langevate suurimate lubatud masside summaks ja seda kohaldatakse tiitibi-
kinnituse eesmirgil, mitte ei kasutata tabeli 1 kolmandas veerus nimetatud
vastavat suurimat lubatud massi. Traktori olulise staatilise vertikaalkoor-
musega arvestatakse traktori tiitibikinnituse andmisel, nagu on sétestatud
punktis 2.3.1.
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XXIII LISA

Lisalasti kisitlevad nouded

Kui muude ELi tiitibikinnitusnduete tditmiseks peab traktorile asetama lisaras-
kuse, peab see olema tarnitud traktori tootja poolt, ette ndhtud traktorile kinnita-
miseks, kandma tootja kaubamirki ning nditama massi kilogrammides tépsusega
+ 5 %. Eesmiste, sagedaseks kinnitamiseks ja eemaldamiseks ettendhtud lisaras-
kuste korral peab kidepidemetele jdtma vdhemalt 25 millimeetrit ohutusruumi.
Lisaraskuse paigutamise viis peab vilistama selle soovimatu lahtipddsemise (nt
traktori imbermineku korral).
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XXIV LISA

Elektrisiisteemide ohutust kisitlevad nouded

1. Nouded koikide T-, C-, R- ja S-kategooria séidukite kohta, mis on
varustatud elektrisiisteemidega

1.1.  Elektriseadmed

1.1.1. Elektrijuhtmed peavad olema kaitstud, kui nad paiknevad kohtades, kus
voivad hodrduda vastu pindu, ja peavad vastu pidama méadrdeaine voi
kiitusega kokkupuutele vdi olema sellise kokkupuute eest kaitstud. Elek-
trijuhtmed peavad paiknema nii, et likski osa ei puutu kokku heitgaasisiis-
teemi, liikkuvate osade ega teravate servadega.

1.1.2. Koikidele vooluahelatele, vilja arvatud korgepingeahelatele (nt starteri
mootori vooluahel voi kdrgepinge-sddesiiiitesiisteem) tuleb paigaldada
sulavkaitsmed vOi muud tlekoormuskaitsmed. Nende seadmete elektri-
energia jaotamine ahelate vahel peab dra hoidma koikide juhi hoiatussiis-
teemide samaaegse viljaliilitamise.

2. Staatilise elektri ohutust Kisitlevad néuded

Staatilise elektri ohutust kisitlevad nduded on sidtestatud XXV lisa
punktis 3.

3. Kategooriate T2, T3, C2 voi C3 taiselektrilised sdidukid peaksid vastama
voimaluse piires komisjoni delegeeritud médaruse (EL) nr 3/2014 (1) IV
lisas sdtestatud nduetele.

(") Komisjoni delegeeritud méarus (EL) nr 3/2014, 24. oktoober 2013, millega tdiendatakse
Euroopa Parlamendi ja ndukogu méirust (EL) nr 168/2013 kahe- ja kolmerattalistele
ning viikestele neljarattalistele sdidukitele tiilibikinnituse andmisega seotud kasutusohu-
tusnduete osas (ELT L 7, 10.1.2014, 1k 1).
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XXV LISA

Kiitusepaake Kisitlevad néuded

1. Kéesolevat lisa kohaldatakse peamiselt sdiduki liikuma panemiseks kasutatava

vedelkiituse hoidmiseks moeldud paakide suhtes.

Kitusepaagid peavad olema korrosioonikindlad. Need peavad liabima tootja
lekkekatsetused, mis tehakse kahekordse to6rohu juures, kuid mitte mingil
juhul réhul alla 0,3 baari. Ulerdhu voi to6rdhku iiletava réhu peavad auto-
maatselt kompenseerima sobivad seadised (ventiilid, kaitseklapid jne).
Ohuavad peavad olema konstrueeritud nii, et vilistada tuleohtu. Kiitus ei
tohi tungida 14bi kiitusepaagi korgi ega labi iilerdhu kompenseerimise seadiste
isegi paagi téieliku timberpddramise korral; tilkumine on lubatud.

. Kiitusepaagid tuleb paigaldada nii, et need oleksid kaitstud tagajérgede eest,

kui traktori esi- vdi tagaosa tabab 160k; paakide lihedal ei vdi olla viljaula-
tuvaid osi, teravaid servi jne.

Kitusetorustik ja tditesuue tuleb paigaldada viljapoole kabiini.

. Kiitusepaagi staatilise elektri ohutust kisitlevad néuded

Kitusepaak ja selle osad konstrueeritakse ja paigaldatakse soidukile nii, et
vilditakse staatilisest elektrist tingitud stittimisohtu.

Vajaduse korral nihakse ette meetmed elektrilaengu korvalejuhtimiseks. Elek-
trilaengu korvalejuhtimise siisteemi ei ole vaja kiitusepaakide puhul, mis on
ette ndhtud sellise kiituse hoidmiseks, mille leekpunkt on vdhemalt 55 °C.
Leekpunkt tuleb méirata standardi ISO 2719:2002 kohaselt.

Tootja peab tehnilisele teenistusele tdestama, et on voetud meetmed nende
nduete tditmiseks.
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2.2.

2.3.

XXVI LISA

Tagumisi allasdidutékkeid kisitlevad nouded

Uldine teave

Kéesoleva médrusega hdlmatud R-kategooria sdidukid peavad olema
niimoodi konstrueeritud, et tagada tohus kaitse tagant allasdidu vastu
M;- ja Nj-kategooria (') sdidukitel. Need peavad vastama kiesoleva
lisa 2. ja 3. jaotise nduetele, neile antakse rakendusméiruse (EL)
2015/504 V lisas sdtestatud taiibikinnitustunnistus ja neile peab tagu-
mise allasdidutdkke juurde olema kinnitatud konealuse maéruse IV lisa
punktis 5.2 sétestatud ELi tiiiibikinnitusmérk.

Nouded

Ra- vdi Rb-kategooria sdidukid peavad olema niimoodi konstrueeritud
ja/voi varustatud, et pakkuda kogu laiuses tohusat kaitset tagant alla-
sdidu vastu M;- ja Nj-kategooria sdidukitel.

Soidukit katsetatakse jargmistel tingimustel:

— so0iduk peab olema seisvas asendis tasasel, jdigal ja siledal pinnal,

— esirattad peavad olema otseasendis,

— rehvid peavad olema tdis pumbatud kuni tootja poolt soovitatud
rohuni,

— vajaduse korral v3ib ndutavate katsekoormuste saavutamiseks
soiduki kinnitada tootja poolt tipsustatud meetodiga,

kui sdiduk on varustatud hiidropneumaatilise, hiidraulilise voi pneu-
maatilise vedrustusega voi koormusele vastava automaatse loodimis-
seadmega, siis peab vedrustuse vOi seadmega soidukit katsetama
soiduki tootja poolt tdpsustatud tavakasutuse tingimustes.

Rla-, Rlb-, R2a- vdi R2b-kategooria sdiduk loetakse punktis 2.1
sitestatud tingimustele vastavaks, kui

— see on kooskolas punktis 2.3 sdtestatud tingimustega voi

— kui tiihja sdiduki tagaosa kliirens ei iileta 55 cm laiuses, mis ei ole
tagatelje laiusest lithem rohkem kui 10 cm kummaltki poolt (v.a
rehvide maapinnaldhedane véljakummumine).

Kui tagatelgi on enam kui iiks, vOetakse arvesse koige laiema telje
laiust.

Konealune ndue peab olema tdidetud vdhemalt joonel, mis asub
sdiduki tagumisest dédrest kuni 45 cm kaugusel.

R3a-, R3b-, R4a- vdi R4b-kategooria sdiduk, loetakse punktis 2.1
sdtestatud tingimustele vastavaks, kui

(1) Vastavalt direktiivi 2007/46/EU II lisa A osa miiratlusele.
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2.4.

2.4.a.

24.a.l.

2.4.a2.

2.4.a3.

24.a4.

2.4.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

— s0iduk on varustatud punkti 2.4 nduetele vastava spetsiaalse tagu-
mise allasdidutdkkega voi

— so0iduki tagaosa on konstrueeritud voi varustatud nii, et selle
osiseid voib nende kuju ja omaduste tottu késitada tagumise alla-
soidutokke asendajana. Kui osiste koostoimimise korral on tdidetud
punkti 2.4 nduded, loetakse, et nad moodustavad tagumise allasdi-
dutdkke.

Tagumine allasdidutdke, edaspidi ,,toke”, koosneb iildjuhul risttalast
ning Sassii peeltalade voi neid asendavate osade kiilge kinnitatud tihen-
dusosadest.

Platvormtostukiga varustatud sdidukite puhul voib mehhanismi paigal-
damise eesmirgil peatada tagumise allasdidutdkke paigaldamise.
Sellistel juhtudel peab kohaldama jargmist:

tagumise allasoidutokke paigalduselementide ja platvormtostuki
elementide vaheline kiilgvahe, mille tottu on vaja teha katkestus,
voib olla kuni 2,5 cm;

tagumise allasdidutdokke {iiksikelementide kasulik pindala peab igal
juhul olema vihemalt 350 cm?;

tagumise allasdidutokke iiksikelemendid peavad olema piisavate moot-
metega, et vastata punktile 2.4.5.1, millega méaratakse kindlaks katse-
punktide suhteline asukoht. Kui punktid P1 asuvad punktis 2.4a nime-
tatud katkestusalal, siis peavad kasutatavad punktid P1 asuma tagumise
allasdidutokke kiilgsektsioonide keskel;

tagumise allasdidutokke katkestusala puhul ja platvormtdstuki paigal-
damise eesmirgil ei ole vaja punkti 2.4.1 kohaldada.

Tagumisel allasdidutokkel on jargmised omadused:

toke peab olema paigaldatud sdiduki tagaosale nii ldhedale kui
vdimalik. Koormamata sdiduki korral (') ei tohi seadme alaserva
korgus maapinnast tiheski punktis olla suurem kui 55 cm;

toke ei tohi tiheski punktis olla laiem tagateljest, mida mdddetakse
rataste koige vélimiste punktide jargi, v.a rehvide maapinnaldhedane
véljakummumine, ega olla sellest lithem rohkem kui 10 cm kummaltki
poolt. Kui tagatelgi on enam kui iiks, voetakse arvesse koige laiema
telje laiust;

risttala profiili kdrgus peab olema vdhemalt 10 cm. Risttala kiilgmised
adred ei tohi olla tahapoole painutatud ega terava dédrega; konealune
ndue on tdidetud, kui risttala kiilgmised servad on viliskiiljelt imar-
datud ning nende kumerusraadius on viahemalt 2,5 mm;

toke voib olla konstrueeritud ka nii, et selle asukohta sdiduki tagaosas
on vdimalik muuta. Sellisel juhul peab selle todasendisse kinnitami-
seks olema kindel viis, et oleks vilistatud asukoha juhuslik muutus.
Seadme kasutajal peab olema vdimalik muuta seadme asetust, raken-
dades selleks joudu, mis ei iileta 40 daN;

(") 1. liite punktis 2.6 esitatud méératluse kohaselt.
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2.4.5.

2.45.1.

2452,

2.4.5.3.

2454,

2.45.5.

2.45.5.1.

2.4.55.2.

2.5.

toke peab olema piisavalt vastupidav sdiduki pikiteljega paralleelselt
mojuvate joudude suhtes ning olema tédasendis kinnitatud Sassii peel-
talade voi neid asendavate osade kiilge.

Konealune noue loetakse tdidetuks, kui on tdendatud, et tdkke tagu-
mise osa ja soiduki tagumise dédre vaheline horisontaalkaugus punk-
tides P1, P2 ja P3 ei iileta 40 cm ei kasutamise ajal ega pérast seda.
Konealuse kauguse moodtmisel ei voeta arvesse sdiduki osi, mis on
maapinnast korgemal kui 3 m, kui sdiduk on tiihi;

punktid P1 paiknevad tagatelje rataste vilisservade pikisuunalisest
puutetasapinnast 30 cm kaugusel; punktid P2, mis asetsevad punkte
P1 tihendaval joonel, on sdiduki keskmise pikitasapinnaga stimmeetri-
liselt teineteisest 70100 cm (k.a) kaugusel, kusjuures tépse asukoha
néeb ette tootja. Punktide P1 ja P2 korguse maapinnast ndeb ette
soiduki tootja tdket horisontaalselt ldbivate joonte piires. Koormamata
soiduki korral ei tohi korgus siiski olla suurem kui 60 cm. P3 on
punkte P2 iihendava sirgjoone keskpunkt;

molemale punktile P1 ja punktile P3 tuleb jirjest rakendada horison-
taaljoudu, mis moodustab 25 % soiduki registrimassist, kuid ei ole
suurem kui 5 x 10* N;

molemale punktile P2 tuleb jérjest rakendada horisontaaljdudu, mis
moodustab 50 % sdiduki registrimassist, kuid ei ole suurem kui 10
x 10* N;

punktides 2.4.5.2 ja 2.4.5.3 nimetatud joude tuleb rakendada eraldi.
Joudude rakendamise jirjekorra voib ette ndha tootja;

praktilise katse tegemiseks, et kontrollida eespool esitatud nduetele
vastavust, peavad tdidetud olema jargmised tingimused:

toke peab olema kinnitatud Sassii peeltalade voi neid asendavate osade
kiilge;

nimetatud joud tuleb rakendada piisava liikuvusega (nt kardaanselt)
ithendatud vaivasarate abil sdiduki keskpikitasandiga paralleelselt
maksimaalselt 25 cm korguse (tdpse korguse médrab tootja) ja
20 cm laiuse tugipinna kaudu, mille piistservade kumerusraadius on
5 + 1 mm ning mille keskpunkt asetatakse iiksteise jérel punktidele P1,
P2 ja P3.

Erandina eespool esitatud nduetest ei pea tagumist allasdidutoket kasit-
levatele kéesoleva lisa noduetele vastama jargmiste kategooriate
soidukid:

— pukkhaagised ja muud samalaadsed haagised palkide vdi muude

viga pikkade esemete vedamiseks,

— s0idukid, mille puhul tagumine allasdidutdke raskendab nende
kasutamist.

Erandid

Soidukid, mille puhul tagumine allasdidutoke ei iihildu nende taha
paigaldatud tooseadmetega, on ndudest vabastatud. Vastasel juhul
tuleb sodiduki tagaossa paigaldada tagumine allasdidutoke, mis ei
takista nende tooseadmete toimimist.
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1.1.

1.2.

1.3.

2.2.

XXVII LISA

Kiilgmisi allaséidutokkeid késitlevad nouded

Uldised nduded

Koik R3b- ja R4b-kategooria sdidukid tuleb ehitada ja/vdi komplektee-
rida nii, et need pakuksid iihtse tervikuna tohusat kaitset vdhem kaitstud
liiklejaile (jalakdijaile, jalgrattureile, mootorrattureile) selliste sdidukite ja
nende rataste alla sattumise eest kiilje poolt.

Kéesolevat lisa ei kohaldata:

— haagiste suhtes, mis on spetsiaalselt konstrueeritud ja valmistatud
vedama viga pikki jagamatuid veoseid (nt puit),

— sdidukite suhtes, mis on konstrueeritud ja valmistatud erieesmaérgil
ning mida praktilistel pohjustel ei ole voimalik selliste kiilgkaitsme-
tega varustada.

Soiduk vastab punktis 1.1 sidtestatud tingimusele, kui selle kiiljed
tagavad kaitse, mis vastab punktides 1.3-5 ja 1. liites sdtestatule.

Soiduki asend selle nduetele vastavuse katsetamisel kiilgmiste allasdidu-
tokete suhtes

Punktis 2 sdtestatud tehnilistele tingimustele vastavuse katsetamiseks
asetatakse sdiduk jérgmiselt:

— s0iduk peab olema horisontaalsel ja tasasel pinnal,

— juhtrattad otseasendis,

— s0iduk peab olema koormamata,

— poolhaagised peavad toetuma oma tugedele, nii et laadimistasapind
on horisontaalne.

Kiilgmise allasdéidutékke poolt osutatav kaitse

Seade ei tohi suurendada sdiduki kogulaiust ning selle vilispinna
pohiosa ei tohi olla sdiduki kdige vilimisest kiilgtasandist (millega on
médratud sdiduki maksimaalne laius) rohkem kui 120 mm seespool.
Seadme esiots voib monel sdidukil olla punktide 2.4.2 ja 2.4.3 kohaselt
sissepoole painutatud. Seadme tagaots vihemalt 250 mm ulatuses ei tohi
olla tagarehvide viliskiilgedest rohkem kui 30 mm seespool (v.a rehvide
maapinnaldhedane véljakummumine).

Seadme vilispind peab olema sile, pdhiliselt tasane voi horisontaalselt
lainestatud ning vdimalusel kulgema eest taha ilma labildigeteta; korvuti
asetsevad seadmeosad voivad siiski osaliselt kattuda eeldusel, et kattuv
adr on pooratud taha- voi allapoole; labildigete korral ei tohi osade vahe
pikisuunas moddetuna olla laiem kui 25 mm, kusjuures tagumine osa ei
tohi ulatuda eesmisest véljapoole; iimarpeaga poltide voi neetide pead
voivad seadme pealispinnast eenduda kuni 10 mm ning muud osad
samuti, juhul kui need on siledad ja samamoodi timardatud; koik vali-
sddred ja -nurgad peavad olema vdhemalt 2,5 mm raadiusega timardatud
(katsetatud 1. liites sétestatu kohaselt).
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2.3.

2.4,

2.4.1.

2.4.1.1.

Seade voib koosneda iihest tasasest pinnast voi tithest voi mitmest ristla-
tist voi pinna ja lattide kombinatsioonist; lattide kasutamise korral pole
nendevaheline kaugus suurem kui 300 mm ja need ei tohi olla vihem
kui:

— 50 mm kdorged R3b-kategooria sdidukitel,

— 100 mm kdorged ja pohiliselt tasased R4b-kategooria sdidukitel.
Pindade ja lattide kombinatsioonid peavad moodustama iihtse kiilg-
mise allasdidutdkke vastavalt punkti 2.2 sitetele.

Kiilgmise allasdidutokke esiserv peab olema chitatud jargmiselt.

Asend:

tdishaagisel: mitte iile 500 mm tagapool vahetult kiilgmise allasdidu-
tokke ees oleva ratta rehvi kdige tagumist osa puudutavast piisttasapin-
nast;

2.4.1.2. jdiga haakeseadmega haagisel vai kesktelghaagisel: tugijalgade piisttasa-

2.4.2.

2.5.

2.6.

2.7.

2.7.1.

2.7.2.

2.8.

pinnast eespool, ldbides esitelje keskosa, kuid mitte rohkem kui kere
esiosa, kui olemas, tagamaks haagise tavapdrase manddverdusvdime.

Kui tdkke esiserv asetseb muidu avatud ruumis, siis peab see koosnema
kogu tdkke kdorguse ulatuses iihtsest vertikaaldetailist, mille vilis- ja
esikiilg on R3b-kategooria sdidukitel pdoratud vahemalt 50 mm ulatuses
tahapoole ja 100 mm ulatuses sissepoole ning R4b-kategooria sdidukitel
vidhemalt 100 mm ulatuses tahapoole ja 100 mm ulatuses sissepoole.

Kiilgmise allasdidutdkke tagumine serv ei tohi olla {ile 300 mm eespool
vahetult kiilgmise allasdidutdokke taga oleva ratta rehvi kdige eesmist osa
puudutavast piistristtasandist; iihtne vertikaaldetail ei ole tagumise serva
puhul noutav.

Kiilgmise allasdidutokke alumise serva kdrgus maapinnast ei tohi iiheski
punktis olla suurem kui 550 mm.

Kiilgmise allasdidutdkke iilemine serv ei tohi olla iile 350 mm allpool
soiduki konstruktsiooni sellest osast, mis 1dikub voi puutub kokku
rehvide vilispinna vertikaalse puutetasandiga (arvestamata maapinnald-
hedast viljakummumist), v.a jargmistel juhtudel:

kui punktis 2.7 nimetatud vertikaaltasand ei 16iku sdiduki konstruktsioo-
niga, peab tdkke iilemine serv olema kas koormakandeplatvormiga samal
tasapinnal voi 950 mm korgusel maapinnast, vastavalt sellele, kumb
neist on madalamal;

kui punktis 2.7 nimetatud vertikaaltasand 16ikub sdiduki konstruktsioo-
niga korgemal kui 1,3 m kdrgusel maapinnast, peab tokke iilemine serv
olema vdhemalt 950 mm korgusel maapinnast.

Kiilgmised allasdidutokked peavad olema olemuselt jdigad, kindlalt
paigaldatud (need ei tohi sdiduki tavapérasel kasutamisel vibratsiooni
tottu lahti tulla) ja valmistatud metallist vGi mdnest muust sobivast
materjalist.
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2.8.1.

2.9.

3.1

3.2.

3.3.

Kiilgmist allasdidutdket loetakse sobivaks, kui see talub 1 kN suurust
horisontaalset staatilist joudu, mida rakendatakse tdkke vélispinna mis
tahes osale sellega risti ja mida avaldab vaivasara keskosa, mille ots on
sile ja ringikujuline, diameetriga 220 mm + 10 mm, ning tdkke ldbipaine
sellise koormuse all ei iileta:

— 30 mm tdkke tagumises osas 250 mm ulatuses ja
— 150 mm iilejaanud tokke osadel.
Eespool nimetatud tingimuse tditmist voib kontrollida arvutuste abil.

Kiilgmisi allasdidutokkeid ei tohi kasutada piduri-, 6hu- ega hiidraulika-
torude kinnitamiseks.

Erandina eespool nimetatud sitetest peavad jargmist tiitipi soidukid
tditma ainult iga konkreetse tiiiibi kohta kindlaks méératud ndudeid:

pikendatav haagis peab vastama koigile punkti 2 nduetele, kui see on
oma minimaalpikkuses; kui haagis on pikendatud, peavad selle kiilg-
mised allasdidutdkked vastama punktidele 2.6, 2.7 ja 2.8 ning kas 2.4
voi 2.5, kuid mitte tingimata molemale punktile; haagise pikendamine ei
tohi tekitada vahesid kiilgmistes allasdidutdketes;

paaksdiduk, mis on konstrueeritud ainuiiksi vedelainete veoks kinnises
paagis, mis on pisivalt sdidukile kinnitatud ning vedeliku sisse- ja
véljapumpamiseks varustatud vooliku voi toruga, peab olema varustatud
kiilgmiste allasdidutoketega, mis peavad vastama kdigile punkti 2 ndue-
tele, niivord kui see on rakendatav; rangest vastavusest voib loobuda
ainult juhul, kui see on vajalik ekspluatatsiooninduete tdttu;

soidukil, mis on varustatud pikendatavate tugijalgadega, et tagada
stabiilsus peale- ja mahalaadimise vdi muude toimingute kdigus, milleks
soiduk on konstrueeritud, voib jitta kiilgmisesse allasdidutokkesse
paigaldamisel lisavahed, kui need on vajalikud, et voimaldada tugijal-
gade pikendamist.

Kui soéiduki kiiljed on niimoodi konstrueeritud ja/vdi varustatud, et need
oma kuju ja komponentide omaduste poolest kokku vastavad punkti 2
nduetele, voidakse neid késitleda kiilgmiste allasdidutdkete asendajaina.

Alternatiivsed nouded

Punktidele 1.3-2.9 ja punktile 4 vastavuse asemel vdivad tootjad valida,
kas vastata I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 73 punktidele 2 ja 3 ning I, II ja III osale kui ka nimetatud médéruse 3.
lisale.
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1. Liide

Vilispinnast viljaulatuvate osade kérguse midramine

. Viljaulatuva osa korgus H maiératakse graafiliselt kontrollitava ala vilispinna

piirjoonega seestpoolt kokkupuutuva 165 mm ldbimddduga ringi piirjoone
suhtes.

. H on eespool mainitud 165 mm ldbimddduga ringjoone ja viljaulatuva osa

vélimise piirjoone vahelise kauguse maksimaalne véaartus, moddetuna piki
selle ringi keskpunkti ldbivat sirgjoont (vaata joonis 1).

. Kui 100 mm ldbimddduga ringi ja kontrollitava ala viélispinna vélimise piir-

joone mingi osa viline kokkupuude ei ole voimalik, siis loetakse pinna piir-
joon sellel alal vastavaks kaarele, mille moodustab 100 mm labimddduga ring
osa vilimise piirjoone puutepunktide vahel (vaata joonis 2).

. Viljaulatuvate osade korguse modtmiseks esitab tootja vilispinna vajalike

osade ristldikeid kujutavad joonised.

Joonis 1

Joonis 2

Eeldatay
pinna pirjoon
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7.1.

7.2.

XXVIII LISA
Lastiplatvorme Kkisitlevad nouded
Platvormi raskuskese peab asetsema telgede vahel.
Platvormi modtmed peavad olema jérgmised:

— selle pikkus ei tileta 1,4kordselt traktori eesmise vOi tagumise roomiku
pikkust, olenevalt sellest, kumb on suurem;

— selle laius ei iileta varustuseta traktori maksimaalset kogulaiust.
Platvorm tuleb asetada siimmeetriliselt traktori keskpikitasandi suhtes.
Lastiplatvormi kdrgus maapinnast ei tohi olla rohkem kui 150 cm.

Platvormi tiilip ja selle paigaldusviis peavad olema sellised, et tavalise koor-
muse korral jadb juhi vaatevili kiillaldaseks ja mitmesugused kohustuslikud
valgustus- ja valgussignaalseadmed saavad korralikult edasi funktsioneerida.

Lastiplatvorm peab olema eemaldatav; see peab olema paigaldatud traktorile
nii, et véltida mis tahes juhusliku lahtitulemise ohtu.

T4.3- ja T2-kategooria traktorite platvormi pikkus

T4.3-kategooria traktorite puhul ei tohi platvormi pikkus iiletada 2,5-kordset
traktori eesmise vOi tagumise roomiku pikkust, olenevalt sellest, kumb on
suurem.

T2-kategooria traktorite puhul ei tohi platvormi pikkus iiletada 1,8-kordset
traktori eesmise vOi tagumise roomiku pikkust, olenevalt sellest, kumb on
suurem.

Mitme lastiplatvormiga sdidukite puhul peab koormatud platvormi(de) ja
ilma juhita sdiduki(te) raskuskese asuma kdige eesmise ja kdige tagumise
telje vahel koikides koormustingimustes. Koormus peab olema lastiplatvor-
mi(de)le iihtlaselt jaotatud.
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4.2.

Q]

XXIX LISA

Pukseerimisseadiseid kisitlevad nouded
Arv

Koik traktorid peavad olema varustatud spetsiaalse seadisega, mille kiilge
saab ithendada pukseerimisvahendi, nt tiisli vdi pukseerimiskoie.

Asend

Seadis peab olema paigaldatud traktori esiossa, mis peab olema varustatud
veopoldiga voi -konksuga.

Konstruktsioon

Pukseerimisseadis peab olema I0hisega haaratsi kujuline vdi vints, mis sobib
selliseks rakenduseks. Ava lukusti keskkohas peab olema 60 mm +0,5 /
— 1,5 mm ja haaratsi siigavus mododetuna lukusti keskkohast peab olema
62 mm — 0,5 / +5 mm.

Veopoldi 1abimodot peab olema 30 + 1,5 mm ja see peab olema varustatud
seadisega, mis takistab veopoldil kasutamise ajal paigast liikumast. See
lukusti ei tohi olla eemaldatav.

Tolerantsi + 1,5 mm, millele on viidatud iilal, ei tohi kédsitada kui tootmis-
tolerantsi, vaid kui lubatud kdorvalekallet erineva konstruktsiooniga poltide
nimimootmetes.

Alternatiivsed nouded
. Punktis 3 nimetatud modtmeid voib iiletada, kui tootja on seisukohal, et

need ei ole sdiduki suuruse voi massi jaoks piisavad.

Tootjad vdivad valida, kas nad kohaldavad soidukitele, mille suurim tehni-
liselt lubatud mass ei iileta 2 000 kg, punktide 1, 2 ja 3 ndudeid voi komis-
joni médruse (EL) nr 1005/2010 ( (!)) ndudeid.

Juhised

Pukseerimisseadise Oiget kasutamist tuleb selgitada kasutusjuhendis koos-
kolas delegeeritud médruse (EL) nr 1322/2014 artiklis 25 kehtestatud ndue-
tega.

Komisjoni méaérus (EL) nr 1005/2010, 8. november 2010, mis késitleb mootorsdidukite

pukseerimisseadiste tiilibikinnituse ndudeid ning millega rakendatakse Euroopa Parla-
mendi ja ndukogu midrust (EU) nr 661/2009, mis kisitleb mootorsdidukite, nende
haagiste ning nende jaoks ette ndhtud siisteemide, osade ja eraldi tehniliste seadmestike
iildise ohutusega seotud tiiiibikinnituse ndudeid (ELT L 291, 9.11.2010, 1k 36).



02015R0208 — ET — 14.10.2016 — 001.001 — 155

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

2.1.
2.1.1.

2.1.1.1.

2.1.1.2.

2.1.1.2.1.

XXX LISA

Rehve kisitlevad nouded

Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

tsiikliline kasutus” — seisund, mis kehtib siis, kui rehvidele avalduv
koormus vaheldub tdielikult koormatud ja koormamata seisundiga;

,suur ja piisiv pdérdemoment” — seisund, mis tekib tiislile voi haake-
seadmele langeva koormuse tottu;

,.kohaldatav rehvirdhk” — rehvi siserdhk, kui rehv on vélistempera-
tuuril (st kiilma rehvi rohk), mida soovitatakse vastavalt koormusele,
kiirusele ja soiduki kasutustingimustele. See ei sisalda rehvi kasuta-
misest tingitud rohu tdusu ja seda viljendatakse kilopaskalites (kPa);

,suurim kandevdime” — suurim koormus, mida rehv vdib kanda, kui
seda kasutatakse vastavalt nduetele, mis tootja on seda tiilipi rehvi
kasutamiseks ette ndinud,

,suurim lubatud teljekoormus vastavalt rehvi markeeringule” — mass,
mis vastab rataste kaudu maapinnale iilekantavale suurimale lubatud
staatilisele vertikaalkoormusele, mida piirab teatises loetletud sdidu-
kile paigaldatavate rehvitiiipide suurim kandevoime.

Nouded
Rehvide osise tiiibikinnituse kohta kehtivad nduded

Eelkdige pdllumajandusmasinatele konstrueeritud 6hkrehve — diago-
naalrehve ehk kihtide diagonaalse paigutusega rehve ja diagonaal-
voorehve, mille valmistajakiirus ei iileta 40 km/h (kiiruskategooria
tihis A8), ning eelkdige ehitusmasinatele konstrueeritud radiaalrehve
(s.t rehvid mérgistusega ,,Industrial”, ,,IND”, ,,R-4” v&i ,,F-3”) kisit-
levad sitted.

Koik asjaomasele tiilibile vastavad rehvid peavad olema margistatud
punktide 2.1.1.2-2.1.1.2.4 kohaselt.

Mirgistuse erinduded

Rehvidel peavad olema jargmised mérgistused kooskolas standardiga
ISO 4223-1:2002 / muudatus nr 1: 2011, sealhulgas:

— rehvimdddu tahistus;

— koormusindeks (s.t arvkood, mis nditab koormust, mida rehv
voib kanda kiirusel, mis vastab vastavale kiiruskategooriale);

— kiiruskategooria (s.t siimbol, mis véljendab suurimat Kkiirust,
millel rehv on vdimeline kandma koormusindeksile vastavat
massi); ja

— sona ,,TUBELESS” juhul, kui rehv on mdeldud kasutamiseks
tihtrehvina (lohvita rehv);
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2.1.1.2.2.

2.1.1.2.3.

2.1.1.2.4.

2.1.2.1.

2.1.3.1.

2.2.

Rehvidel peavad olema jérgmised lisatdhistused:

— tootja kaubanimi voi kaubamirk,

— rehvi rohk, mida ei tohi rantide kohalesurumiseks rehvi paigal-
damisel iiletada;

— pollumajandusseadmete rehvide puhul lisatakse kasutusmargistu-
sele (s.t koormusindeksile ja kiiruskategooriale) méirge selle
kohta, kas see kehtib veoratta voi vabajooksuratta vdi molema
suhtes;

— tootmiskuupédev neljast numbrist koosneva rithmana, kusjuures
kaks esimest nditavad rehvi tootmise nddalat ja kaks viimast
nditavad aastat.

Koik punktides 2.1.1.2.1 ja 2.1.1.2.2 nimetatud maérgistused peavad
olema loetavalt ja piisivalt vormitud rehvi kiilgseina sisse voi peale
ja toodetud valmistamise kdigus. Mérgi sissesurumine vOi mérgista-
mine muul viisil pédrast valmistamisprotsessi 1oppu ei ole lubatud.

Kooskolas maaruse (EL) nr 167/2013 artikli 34 15ikega 2 ei nouta
tiitibikinnitusmérki pdllumajandusmasinatele konstrueeritud ohkreh-
vide — diagonaalrehvide ehk kihtide diagonaalse paigutusega rehvide
ja diagonaal-voorehvide, mille valmistajakiirus ei iileta 40 km/h
(kiiruskategooria tdhis A8), ning eelkdige chitusmasinatele kons-
trueeritud radiaalrehvide (s.t rehvide maérgistusega ,Industrial”,
LIND”, | R-4” vdi ,,F-3”) puhul.

Konealuste rehvide tiiiibikinnituse taotlemisel esitatavat teatist ja
teatmikku on tdpsustatud médruse (EL) nr 167/2013 artikli 68
punktis a sétestatud ndidistel.

Igale tiitibikinnituse saanud rehvile madratakse madruse (EL)
nr 167/2013 artikli 68 punktis h sdtestatud ndidise kohane kordumatu
tiitibikinnitusnumber ja antakse mééruse (EL) nr 167/2013 artikli 68
punktis ¢ sétestatud ndidise kohane tiilibikinnitustunnistus.

Punktides 2.1.1-2.1.1.2.4 sitestatud nduete kohasele tiiiibile vasta-
vate uute Shkrehvide turustamist voib jétkata kuni 31. detsembrini
2018.

Enne punktis 2.1.2 toodud kuupdeva toodetud rehve, mis ei vasta
punktide 2.1.3-2.1.3.1 nduetele ja mis vastavad punktides
2.1.1-2.1.1.2.4 sitestatud nduetele, voib miitia kuni 30 kuu jooksul
alates nimetatud kuupdevast.

Eelkdige  pollumajandusmasinatele  konstrueeritud ~ ohkrehvide
nduded, v.a need, mis on sdtestatud punktides 2.1.1-2.1.1.2.4.

Punktide 2.1.1-2.1.1.2.4 sétetega hdlmamata rehvid peavad vastama
URO Euroopa Majanduskomisjoni asjakohaste eeskirjade alusel
kinnitatud tiitpidele.

Soiduki tiitibikinnituse nduded seoses rehvide paigaldamisega
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2.2.1. Erinduded rehvide paigaldamiseks sdidukitele, mille valmistajakiirus
ei iileta 65 km/h.

2.2.1.1. Kooskolas punkti 2.2.1.2 sitetega tuleb koikidele sdidukile paigal-
datud rehvidele, sealhulgas varurehvidele, anda tiitibikinnitus I lisas
viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 106 kohaselt.

2.2.1.1.1.  Mairuse (EL) nr 167/2013 kohase sdiduki tiiiibikinnituse eesmargil
voib eelkdige pollumajandusmasinatele konstrueeritud diagonaalreh-
videle ehk kihtide diagonaalse paigutusega rehvidele ja diagonaal-
voorehvidele, mille valmistajakiirus ei tleta 40 km/h (kiiruskate-
gooria tdhis AS8), ning eelkdige echitusmasinatele konstrueeritud
radiaalrehvidele (rehvidele mairgisega ,Industrial”, ,IND”, ,R-4”
voi ,,F-3”), kuni 31. detsembrini 2017 anda tiiiibikinnituse hoopis
kéesoleva médruse kohaselt.

2.2.1.2. Kui sodiduk on konstrueeritud kasutamiseks tingimustes, mis ei
ithildu 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 106 voi kdesoleva médruse kohaselt tiitibikinnituse saanud rehvide
omadustega ja seetdttu on vaja paigaldada teistsuguste omadustega
rehvid, ei kohaldata punkti 2.2.1.1 ndudeid, kui on tdidetud jérg-
mised tingimused:

— rehvid vastavad Euroopa Parlamendi ja ndukogu misrusele (EU)
nr 661/2009 ((')) (s.t on saanud tiibikinnituse kéesoleva
midruse 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirjade nr 30, 54 ja 117 kohaselt) voi on saanud tiitibikinni-
tuse I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 75 kohaselt, ja

— tiiibikinnitusasutus ja tehniline teenistus on seisukohal, et paigal-
datud rehvid vastavad sdiduki tootingimustele. Erandite olemus
ja heakskiitmise pohjused peavad olema katsearuandesse selgelt
margitud.

2.2.2. Erinduded rehvide paigaldamise kohta sdidukitele, mille valmistaja-
kiirus tletab 65 km/h.

22.2.1. Kooskolas punkti 2.2.2.2 sitetega peavad koik soidukitele paigal-
datud rehvid, sealhulgas varurehv, vastama miirusele (EU)
nr 661/2009 (s.t olema saanud tiiiibikinnituse I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade nr 30, 54 ja 117 kohaselt).

2222, Kui sdiduk on konstrueeritud kasutamiseks tingimustes, mis ei
iihildu masruse (EU) nr 661/2009 kohaselt tiiiibikinnituse saanud
rehvide omadustega ja seetdttu on vaja paigaldada teistsuguste
omadustega rehvid, ei kohaldata punkti 2.2.2.1 ndudeid, kui on
tdidetud jargmised tingimused:

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu 13. juuli 2009. aasta miirus (EU) nr 661/2009, mis

kasitleb mootorsdidukite, nende haagiste ning nende jaoks ette ndhtud siisteemide, osade
ja eraldi tehniliste seadmestike iildise ohutusega seotud tiilibikinnituse ndudeid
(ELT L 200, 31.7.2009, Ik 1).
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2.23.
223.1.

2232

2.2.3.3.

2.2.4.
2.2.4.1.

2.2.4.1.1.

— rehvid on saanud tiiiibikinnituse I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 75 kohaselt, ja

— tiitibikinnitusasutus ja tehniline teenistus on seisukohal, et paigal-
datud rehvid vastavad sdiduki to6tingimustele. Erandite olemus
ja heakskiitmise pohjused peavad olema katsearuandesse selgelt
maérgitud.

Uldnduded rehvide paigaldamise kohta

Koik tavaliselt tihele teljele paigaldatud rehvid peavad olema sama
tiilipi, vélja arvatud juhtudel, mida on kirjeldatud punktides 2.2.4.1.1
ja224.1.2.

Ruum, kus ratas poorleb, peab olema nii suur, et suurima lubatud
mddduga rehv ja velg saaksid vabalt litkkuda, vottes vajaduse korral
arvesse tootja kehtestatud ratta suurimat ja minimaalset nihku, maksi-
maalse ja minimaalse vedrustuse ning rooliseadmest tingitud piiran-
gute piires. Selle kontrollimiseks tuleb teha katse kdige laiemate ja
koige korgemate rehvidega ja votta arvesse kohaldatavat veljemddtu
ning rehvi suurimat lubatud ristldikelaiust ja vilislabimddtu vastavalt
rehvimdddu tdhisele, nagu on sitestatud asjaomases URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirjas. Katsed viiakse ldbi konealuse ratta
litkumisruumis, mitte tegeliku rehviga, vaid rehvi suurimaid lubatud
modtmeid ja asendeid esindava méhispinnaga.

Tehniline teenistus voib lubada alternatiivse katsemenetluse kasuta-
mist (nt virtuaalne katsetamine) punktis 2.2.3.2 sitestatud nduete
taitmise kontrollimiseks, kui kaugus rehvi suurima méhispinna ja
soiduki struktuuri vahel on tdidetud.

Kandevoime

Soidukile paigaldatud iga rehvi suurim kandevdime, vottes nduete-
kohaselt arvesse selle sdiduki valmistajakiirust ja kdige ndudliku-
maid kasutustingimusi ning vajaduse korral ka punktides
2.2.6-2.2.6.5 sitestatud erijuhte, peab olema vordne vdhemalt jarg-
misega:

— suurima lubatud teljekoormusega, kui teljel on ainult iiks rehv;

— poolega suurimast lubatud teljekoormusest, kui teljel on kaks
iiksikrehvi;

— 0,285 kordse suurima lubatud teljekoormusega, kui teljel on kaks
paaris paigaldatud rehvikomplekti;

— 0,20 kordse suurima lubatud teljekoormusega, kui teljel on kaks
kolmekaupa paigaldatud rehvikomplekti.

Juhul kui paaris voi kolmekaupa paigaldatud rehvikomplektid koos-
nevad eri tiiipi (s.t erinevate rehvimoddu tahiste ja hoolduskirjeldus-
tega) rehvidest, kohaldatakse jargmist:

— rehvidel peab olema iihesugune iildlabimoot;
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2.2.4.1.2.

22.42.

22.42.1.

22422

2.2.4.23.

— rehvidel peab olema sama kasutuskategooria, struktuur ja kiirus-
kategooria tihis, nagu on méiratletud I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 106 punktides 2.1.3,
2.1.4 ja 2.1.5;

— s0iduk peab olema varustatud siimmeetriliselt;

— koikide teljele paigaldatud rehvide suurimate kandevdimete
summa peab olema vdhemalt 1,14 korda suurem suurimast
lubatud teljekoormusest, kui rehvid on paigaldatud paaris, ja
1,2 korda suurem suurimast lubatud teljekoormusest, kui rehvid
on paigaldatud kolmekaupa;

— iga komplekti kuuluva rehvi suurima lubatud teljekoormuse
osakaal ei tohi iiletada iga rehvi suurimat kandevoimet;

— iga komplekti kuuluva rehvi rohk peab vastama rehvi tootja
soovitusele, vottes arvesse iga rehvi tegelikku kandevdimet ja
hooldustingimusi.

Kui soidukile vaib igale teljele paigaldada rehvid, mille suurima
kandevdime summa on vdiksem kui suurim lubatud teljekoormus,
kohaldatakse punktides 2.2.4.1 ja 2.2.4.1.1 sétestatud ndudeid koos
suurima lubatud teljekoormusega vastavalt rehvi markeeringule
suurima lubatud teljekoormuse asemel.

Suurim lubatud teljekoormus vastavalt rehvi markeeringule ja suurim
lubatud teljekoormus on ette néhtud sdiduki tootja poolt.

Kasutusjuhendis, teatises ning vastavussertifikaadis peab olema
margitud teljekoormuste mass telje kohta, olenevalt suurimast
lubatud teljekoormusest vastavalt rehvi markeeringule.

Rehvi suurim kandevoime on méératletud jargmiselt:

Kiiruskategooria tdhisega D (s.t 65 km/h) v3i madalam téhistatud
rehvide puhul vdetakse arvesse I lisas viidatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirja nr 106 punktis 2.30 osutatud tabelit kande-
voime muutumise kohta vastavalt kiirusele. Tabelis on esitatud koor-
musindeksi ja nimikiiruskategooria funktsioonina kandevdime
muutumine, mille puhul dhkrehv veel vastu peab, kui seda kasuta-
takse soiduki valmistajakiirusel.

Kiiruskategooria tihisega F (80 km/h) voi korgem tihistatud ja URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 54 kohaselt tiitibikinnituse
saanud rehvide puhul vdetakse arvesse konealuse eeskirja punktis
2.29 osutatud tabelit kandevoime muutumise kohta vastavalt kiiru-
sele. Tabelis on esitatud koormusindeksi ja nimikiiruskategooria
funktsioonina kandevdime muutumine, mille puhul Shkrehv veel
vastu peab, kui seda kasutatakse sdiduki valmistajakiirusel.

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 75 kohaselt tiiiibikin-
nituse saanud rehvide puhul voetakse arvesse konealuse eeskirja
punktis 2.27 osutatud tabelit kandevdime muutumise kohta vastavalt
kiirusele. Tabelis on esitatud koormusindeksi ja nimikiiruskategooria
funktsioonina kandevdime muutumine, mille puhul Shkrehv veel
vastu peab, kui seda kasutatakse sdiduki valmistajakiirusel.
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2.2.43.

22.43.1.

2.2.5.
22.5.1.

22.5.1.1.

22.5.1.2.

2252,

22.52.1.

2.2.6.

2.2.6.1.
2.2.6.1.1.

2.2.6.1.1.1.

2.2.6.1.1.2.

2.2.6.1.1.3.

2.2.6.1.2.

Koormus- ja kiirusindekseid ning kohaldatavaid rehvirdhke kasitlev
asjakohane teave tuleb esitada selgelt sdiduki kasutusjuhendis, taga-
maks, et sdiduki kasutamisel kasutataks vajaduse korral sobiva
kandevdimega varurehve.

Teatisesse tuleb markida konealuse rehvi maksimaalse lubatud koor-
muse jaoks sobiv vdikseim koormusindeks. On lubatud paigaldada
suurema koormusindeksiga rehve.

Kiirussuutlikkus

Igal rehvil, mis on tavatingimustes sdidukile paigaldatud, peab olema
kiiruskategooria tdhis.

Kiiruskategooria téhis peab vastama valmistajakiirusele.

Arvesse tuleb votta punktides 2.2.4.2.1-2.2.4.2.3 nimetatud korrigee-
ritud kandevoimet.

Asjakohane teave ja kohaldatavad rehvirdhud peavad olema esitatud
selgelt sdiduki kasutusjuhendis, et pérast sdiduki kasutuselevdttu
oleks tagatud vajaduse korral sdidukile sobivate asjakohase kiirus-
suutlikkusega varurehvide paigaldamine.

Teatisesse tuleb mérkida valmistajakiiruse jaoks sobiv madalaim
kiiruskategooria tdhis. On lubatud paigaldada kdrgema kategooria
rehve.

Erinduded sdidukitele, mis on varustatud valmistajakiirusele kuni
65 km/h vastavate kiiruskategooria tdhistega (s.t kuni siimboliga
D) mirgistatud rehvidega.

Tstikliline kasutus

Tsiiklilisel kasutusel:

peab mahalaadimine toimuma enne maanteetransporti;

peetakse pihustitega varustatud sdidukeid voi tikskdik millist pinna-
setootlusseadet (nt sahad) vdi jérelveetavaid esemeid suure podrde-
momendiga reziimis todtavaks;

suurema kui 11° (20 %) kaldega ndlvadel todtamisel peetakse ka
vedukeid suure poérdemomendi reziimis tootavaks.

Kasutuskategooriasse ,, Traktor — juhtratas” liigitatud ja mérgistusega
HFRONT”, [F- 17, F-2” véi ,,F-3” rehvide puhul, mida kasutatakse
esilaaduriga varustatud traktoritel kiirustel kuni 10 km/h, ei tohi
rehvi suurim koormus iiletada 2,0kordset rehvile méargitud koormu-
sindeksile vastavat koormust.
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2.2.6.1.3.

2.2.6.1.4.

2.2.6.15.

2.2.6.1.6.

2.2.6.1.7.

2.2.6.2.

2.2.6.2.1.

2.2.6.3.

Kasutuskategooriasse ,,Traktor — veoratas” liigitatud rehvide puhul,
mida kasutatakse suure ja plisiva poordemomendiga pollutéodel (nt
kiindmisel), ei tohi rehvi suurim koormus tiletada 1,07kordset rehvile
mirgitud koormusindeksile vastavat koormust kiiruskategooria tahi-
sega A8 tdhistatud rehvide ja 1,15kordset koormust kiiruskategooria
tihisega D tédhistatud rehvide puhul.

Kasutuskategooriasse ,,Traktor — veoratas” liigitatud rehvide puhul,
mida kasutatakse ilma suure ja piisiva poéérdemomendita ja kuni
suurima kiiruseni 10 km/h pollutéddel (vilja arvatud tootamisel lile
20 % kaldega mdendlval), ei tohi rehvi suurim koormus iiletada
1,70kordset rehvile mérgitud koormusindeksile vastavat koormust.

Kasutuskategooriasse ,,Traktor — veoratas™ liigitatud rehvide puhul,
mida kasutatakse ilma suure ja piisiva poérdemomendita ja kuni
suurima kiiruseni 15 km/h pollutéddel (vilja arvatud tootamisel iile
20 % kaldega miendlval), ei tohi rehvi suurim koormus iiletada
1,55kordset rehvile mérgitud koormusindeksile vastavat koormust.

Kasutuskategooriasse ,,Seade” liigitatud, T-, R- ja S-kategooria
soidukitele paigaldatud ja kiiruskategooria tdhisega A6 voi A8 téhis-
tatud rehvide puhul, mille velje nimilabimdddu kood on véiksem kui
24 ja mida kasutatakse tsiiklilise suure kandevoime muutumise tingi-
mustes (s.t kui soiduk teeb iihe otsa tiihjalt ja teisel otsal iiletab
soiduki suurim tehniliselt lubatud tdismass kaks korda tookorras
soiduki tithimassi), voidakse punktis 2.2.4.2.1 margitud kandevdime
muutumist vastavalt kiirusele suurendada kuni 20 % vabajooksura-
taste voi kuni 43 % veorataste puhul.

Punktides 2.2.6.1.2 ja 2.2.6.1.6 nimetatud juhtudel heakskiidetava
minimaalse rehvirdhu maéérab kindlaks rehvitootja.

Kasutuskategooriasse ,, Traktor — veoratas” liigitatud suurema pain-
duvusega ja vidga hea painduvusega rehvide puhul (tdhistatud
koodiga IF vdi VF), mida kasutatakse esilaaduriga varustatud
soidukil kiirusel kuni 10 km/h, ei tohi rehvi suurim koormus iiletada
1,40 kordset rehvile mérgitud koormusindeksile vastavat koormust
ning asjaomast ldhterdhku tuleb suurendada 80 kPa vorra.

Kasutuskategooriasse ,,Traktor — veoratas” liigitatud, eesliitega IF ja
jérelliitega CFO téhistatud ning T-kategooria sGidukitele paigaldatud
suurema painduvusega rehvide puhul, mida kasutatakse ilma suure ja
piisiva pooérdemomendita pdllutdddel (v.a todtamisel ile 20 %
kaldega maéendlval), ei tohi rehvi suurim koormus {letada
1,55kordset rehvile margitud koormusindeksile vastavat koormust
toodel, mille suurim kiirus on kuni 15 km/h, ja 1,30kordset koormust
toodel, mille suurim kiirus on kuni 30 km/h.

Kasutuskategooriasse ,, Traktor — veoratas” liigitatud, kiiruskate-
gooria tdhisega D vOi A8 tdhistatud ja pdllumajandushaagistele
paigaldatud rehvide puhul, mida kasutatakse kiirusvahemikus
25 km/h—40 km/h, ei tohi rehvi suurim koormus iiletada 1,20 kordset
rehvile méargitud koormusindeksile vastavat koormust.
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2.2.6.4.

2.2.6.5.

2.2.6.6.

2.2.6.7.

2.2.6.7.1.

Kasutuskategooriasse ,,Metsatéomasinad” liigitatud ja T-kategooria
sdidukite veoratastele metsatdodeks paigaldatud rehvide puhul,
mida kasutatakse suure ja piisiva pdordemomendiga metsatoodel
kiirusel kuni 10 km/h (kaasa arvatud punktides 2.2.6.1.1.2 ja
2.2.6.1.1.3 nimetatud juhtudel), ei tohi rehvi suurim koormus tletada
rehvile mérgitud koormusindeksile vastavat koormust.

Kasutuskategooriasse ,,Seade” liigitatud, kiiruskategooria tihisega A
6 voi A 8 tdhistatud ja T-kategooria vabajooksu-juhtratastele paigal-
datud rehvide puhul tuleb vabajooksuna miératletud kandevdimet,
vottes arvesse sdiduki valmistajakiirust ning URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirja nr 106 moiste 2.30 kohast kandevdime muutu-
mist vastavalt kiirusele, korrutada kuni 0,80-ga.

Asjakohane teave ja kohaldatavad rehvirdhud peavad olema esitatud
selgelt soiduki kasutusjuhendis, et pérast sdiduki kasutuselevottu
oleks tagatud vajaduse korral sdidukile sobiva asjakohase kandevoi-
mega varurchvide paigaldamine.

Kui pdllu- vdi metsamajanduses kasutatavatele sodidukitele paigal-
datud rehvide puhul iiletab kohaldatav rehvirdhk 500 kPa, ei tohi
rehvi surve tasasele pinnale tletada 0,8 MPa.

Rehvi surve maapinnale on keskmine koormus, mida nduetekohaselt
tdispumbatud rehv edastab kokkupuutepinna kaudu tasasele pinnale.
Vertikaalsuunalist joudu kasutatakse staatilistes tingimustes velje
teljel, vottes arvesse tootja médratud suurimat lubatud teljekoormust.
Rehvi kokkupuutepinnaks on koiki rehvi ja maapinna vahelisi
kokkupuutepunkte hdlmavat véikseimat ala timbritseva kumera hulk-
nurga kovera piiresse jadv tasane pind.

Tootjapoolsed ettevottesisesed akrediteeritud tehnilised teenis-
tused

Maéédruse (EL) nr 167/2013 artikli 60 kohaselt vdidakse rehvitootja
médrata ettevottesiseseks akrediteeritud tehniliseks teenistuseks toot-
japoolsete katsete labiviimiseks.
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1.1.

1.2.

1.3.

XXXI LISA

Porikaitsesiisteeme Kkisitlevad nouded

Nouded koikideTb- ja Rb-kategooria sdidukite kohta

Tb- ja Rb-kategooriasse kuuluvad sdidukid peavad olema varustatud rataste
porikaitsmetega (kereosad, poritiivad jne).

Rataste porikaitsmed peavad olema konstrueeritud selliselt, et need kait-
seksid teisi liiklejaid vOdimalikult hdsti Shku paiskuvate kivide, pori, jai,
lume ja vee eest.

Rataste tilaosas peab olema porikaitse, mis katab vdhemalt 2/3 kogu rehvi
laiusest. Porikaitsme eesmine ja tagumine serv peavad katma vdhemalt 90°
nurga.

. Rb-kategooria sdidukitel, mis on varustatud C3-rehvide voi muude nime-

tatud soidukite puhul lubatud teeprofiiliga rehvidega, peavad olema pori-
kaitsmed, mis katavad rehvi kogu laiuses; porikaitsme esiosa katab vdhemalt
30° nurga ettepoole, selle tagaosa katab vdhemalt 60° nurga ratta keset
labivast vertikaaltasandist tahapoole. Kereosad vdivad olla osa porikaitsme-
test, kui need tagavad samal tasemel kaitse ohku paiskuvate kivide, muda,
jéa, lume ja vee eest.
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XXXII LISA

Tagasikiiku késitlevad nouded

Koikidel traktoritel peab olema tagasikéik, mida saab kasutada juhtimiskohalt
lahkumata.
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XXXIII LISA

Roomikuid Kkisitlevad nouded

1. Maisted
Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

1.1. ,roomiku alusvanker” — siisteem, mis koosneb vdhemalt kahest jargmi-
sest osast: roomikurattad, roomiku pingutusrull ja ajam, millel on katke-
matu roomikukett voi jookseb nende timber roomikulint;

1.2. ,syoomikurattad” — roomiku alusvankris olevad silindrid, mis kannavad
soiduki ja roomiku alusvankri massi roomikulindi voi -kettide abil
maapinnale;

1.3. roomikulint” — katkematu painduv kummisarnane lint, mis on tdmbe-
joudude neelamiseks seesmiselt tugevdatud;

1.4. ,roomiku pikkus” — kaugus darmiste rullikute keskpunktide vahel, mille
all puutuvad roomikuklotsid voi -lint kokku maapinnaga;

L.5. ,roomiku laius” — kaugus kahe paralleelse tasapinna vahel, mis timbrit-
sevad reljeefset turvismustrit (hambaid) voi klotse viljastpoolt;

1.6. roomiku pingutusrull” — roomiku alusvankri keti- voi rihmarattad, mis
ei edasta joumomenti roomikulindile vdi -ketile, vaid nende pdhifunkt-
sioon on roomikuketi vdi -lindi pingutamine; roomiku pingutusrullid
voivad roomiku geomeetrias tekitada ka teekumeruse iiletusnurga;

1.7. ,roomiku ajam” — roomiku alusvankri ketirattad voi puuriga iimbritsetud
rattad, mis edastavad joumomendi sdiduki ajamisiisteemist roomikulin-
dile voi -ketile;

1.8. soomikukett” — katkematu metallkett, mis rakendub koos roomiku
ajamiga ja mille igal ahelal on pdigitine metallist roomikutald, mis on
teepinna kaitsmiseks valikuliselt polsterdatud kummiribaga;

1.9. Punktides 1.2, 1.6 ja 1.7 esitatud mdisteid illustreerivad joonised: —

Teekumeruse
dletusnurk

Foomiku pikkus

Roomiku pikkus
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3.1

3.2.

3.3.

3.3.1.1.

3.3.1.2.

Kohaldamisala

C-kategooria sdidukid peavad vastama kédesoleva lisa nduetele.

Soidukitel, mille suurim valmistajakiirus ei iileta 15 km/h, peavad olema
roomikuketid vdi -lindid.

Soidukitel, mille suurim valmistajakiirus on ile 15 km/h ja kuni
40 km/h, peavad olema ainult roomikulindid.

Soidukitel, mille suurim valmistajakiirus on iile 40 km/h, peavad olema
ainult roomikulindid.

Nouded

Soidukitel, mille suurim valmistajakiirus on vdhemalt 15 km/h, peavad
olema roomikulindid.

Roomiku alusvankrid ei tohi teekatet kahjustada. Roomiku alusvankri-
tega soidukid ei kahjusta teekatet, kui ei tiletata punktides 3.3-3.5 sites-
tatud piirméadrasid ja roomiku alusvankri teekatendiga kokku puutuv
pind koosneb elastomeersest materjalist (nt kumm jne).

Keskmine kontaktsurve maapinnale

Roomikuketid

Punkti 2.1.1 alla kuuluvate sdidukite keskmine kontaktsurve maapinnale
(P) ei tleta 0,65 MPa, mis on arvutatud jargmise valemi abil:

sdiduki suurim lubatud mass (kg) x 9,81
P(MPa) = N A

kus Ny on koormust otse maapinnale (roomikute ja klotside kaudu) iile
kandvate rullikute koguarv ja Ap on iga (s.t teekattega kokkupuutuva)
Klotsi vilispinna pindala (mm?). Ap méiratakse kindlaks iihe mittedir-
mise rulliku keskkoha all risti oleva klotsi jédljendi mdotmise teel,
milleks langetatakse tdismassiga sdiduk sobivale papitiikile voi muule
pisivalt deformeeruvale materjalile ja mdddetakse sellisel viisil tekkinud
jélje pindala.

Ratastega telgede ja roomikute kombinatsiooniga sodidukite puhul
moddetakse tdismassiga sdiduki ratastega telgede kaudu avalduvat koor-
must sobivate kaaluplokkide abil ja P arvutamiseks lahutatakse see
suurimast lubatud kogumassist. Teise voimalusena voib tootja médratud
roomikute alusvankrite suurima liitkoormuse asendada soiduki suurima
lubatud massiga.

Roomikulindid
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33.2.1.

33.2.2.

3.3.2.3.

3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

3.8.

Punkti 2.1.2 alla kuuluvate sdidukite keskmine kontaktsurve maapinnale
(P) ei iileta 0,5 MPa, mis arvutatakse jirgmise valemi abil:

P (MPa) — sdiduki suurim lubeiiud mass (kg) x 9,81
L

kus Ap on kogu teekattega kokku puutuvate kummihammaste pind
adrmiste rullikute keskkohtade vahel, mille all puutub roomikulint
vastu maapinda. Kummist roomikulindi tarnija esitab protsentuaalse
hammaste pindala (') vorreldes lindi kogupinnaga (kindlaks maératud
roomiku laiuse ja pikkuse korrutisena) voi saab teekattega kokku puutu-
vate hammaste kogupinda modta tdismassiga soiduki langetamise teel
papitiikile voi muule piisivalt deformeeruvale materjalile ja mootes
sellisel viisil tekkinud jélje kogupindala.

Ratastega telgede ja roomikute kombinatsiooniga sdidukite puhul
mdddetakse tdismassiga sdiduki ratastega telgede kaudu avalduvat koor-
must sobivate kaaluplokkide abil ja P arvutamiseks lahutatakse see
suurimast lubatud kogumassist. Teise vOimalusena voib tootja médratud
roomikute alusvankrite telje suurima liitkoormuse asendada sdiduki
suurima lubatud massiga.

Punkti 2.1.3 alla kuuluvate sdidukite keskmine kontaktsurve maapinnale
(P) ei iileta 0,2 MPa, mida arvutatakse punktide 3.3.2.1 ja 3.3.2.2 koha-
selt.

Rulliku suurim koormus ei tohi iileta 2 250 kg, mis arvutatakse suurima
lubatud massi (kg) (koik ratastega telgedele avalduvad massid sarnaselt
punktidega 3.3.1.2 voi 3.3.2.2) ja koormust otse teepinnale iilekandvate
rullikute koguarvu jagamise teel.

Teekattega kokku puutuva roomikupinna ihikupikkuse suurima koor-
muse arvutamiseks tuleb jagada suurim lubatud mass (kg) (koik ratas-
tega telgedele avalduvad massid sarnaselt punktidega 3.3.1.2 voi 3.3.2.2)
ja teekattega igal ajahetkel kokku puutuvate roomikute kogupikkus (m)
(s.t darmiste rullikute keskkohtade vahel) punkti 3.3.1.1, 3.3.2.1 vai
3.3.2.3 (vastavalt punktis 2.1.1, 2.1.2 vdi 2.1.3 nimetatud sdiduki korral)
ja 3.4 kohaselt ettendhtud piirmédédrade pdhjal.

Roomikulintide sees peavad olema osad, mis tagavad roomikulindi
jooksmise ile rullikute. Viljaspool peab olema selline roomikumuster,
mis sobib konkreetseks kavandatud kasutuseks pollumajandus- voi
metsandussektoris.

Poordemomenti on voimalik iile kanda hodrdumise (otse) voi rullikute
roomikuga haakumise teel.

Soidukites, kus roomikulindid pannakse liikuma hddrdumise teel, peab
juhil olema teel litkudes pidev iilevaade roomikute pingsusest voi peab
lindi véikseima pingsuseni joudmisel aktiveeruma nédhtav voi kuuldav
signaal.

(") Protsent hammaste pindalast, tuntud ka kui ,,maa ja meri”.
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3.9.
3.9.1.

3.9.1.1.

39.1.2.

3.9.2.

3.9.2.1.

3.93.

3.93.1.

Roolimine

Punktide 2.1.1 voi 2.1.2 alla kuuluvad soidukid

Soidukite puhul, mille kummalgi kiiljel on ainult {iks roomiku alus-
vanker, tuleb roolimisfunktsiooni sooritamiseks muuta vasak- ja parem-
poolse roomiku alusvankri kiirust.

Soidukite puhul, mille kummalgi kiiljel on kaks roomiku alusvankrit,
tuleb roolimisfunktsiooni sooritamiseks liigendada sdiduki esi- ja tagaosa
timber vertikaalse kesktelje vOi poodrata kahte vastas- voi koiki nelja
roomiku alusvankrit.

Punkti 2.1.3 alla kuuluvad soidukid

Roolimisfunktsiooni sooritamiseks liigendatakse soiduki esi- ja tagaosa
imber vertikaalse kesktelje voi liigendatakse koiki roomiku alusvan-
kreid.

Punktide 2.1.1 voi 2.1.2 vdi 2.1.3 alla kuuluvad sdidukid, mille alus-
vanker on ratastega telje ja vastavate roomikute komplekti kombinat-
sioon

Roolimisfunktsiooni sooritamiseks muudetakse ratastega telje rataste
litkkumissuunda ja/voi liigendatakse sodiduki esi- ja tagaosa imber verti-
kaalse kesktelje. Ratastega telje voib paigaldada nii sdiduki ette kui ka
taha.

Mirgistus

Titibikinnitusmark kinnitatakse andmesildile kooskodlas XX lisaga ja
sellel ndidatakse sdiduki vastavust punktide 3.1-3.7 asjakohastele ndue-
tele.
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1.3.

1.3.a.

1.4.

L.5.

1.6.

1.7.

XXXIV LISA

Mehaanilisi haakeseadiseid kisitlevad nouded
Mboisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi moisteid:

»traktori ja veetava tehnoloogilise haagismasina vaheline haakeseadis” —
traktorile ja veetavale tehnoloogilisele haagismasinale paigaldatud osised
mehaanilise haakeseadise saamiseks nende sodidukite vahel.

Htraktori ja veetava tehnoloogilise haagismasina vahelise mehaanilise
haakeseadise tiilip” — osad, mis ei erine lksteisest jargmiste oluliste
tunnuste poolest:

— mehaanilise haakeseadise laad,

— veotiisli rongad,

— viliskuju, mdotmed ja toopohimdte (nt automaatne voi mitteauto-
maatne),

— materjal,

— D védrtus, nagu see on mdidratletud 2. liites diinaamilist meetodit
kasutades tehtava katse jaoks, vOi haagise mass, nagu see on méaérat-
letud 3. liites statistilist meetodit kasutades tehtavate katsete jaoks,
ning samuti vertikaalkoormus haakepunktile S;

,»Traktori mehhaanilise haakeseadise nullkese” — punkt poldi teljel, mis
kahvli puhul asub vdrdsel kaugusel haaradest ja punktist, mis saadakse
konksu stimmeetriatasapinna 16ikumisel konksu ndgusa osa moodusta-
jaga kokkupuutetasandil rongaga, kui see on veoasendis;

»~mehaanilise haakeseadise nullkese” — silindrilise vdi kumera peaga
haakeseadiste puhul 1dikepunkt vertikaalse telje, mis ldbib seadme ava
keset, ja seadme silindrilise voi kumera pea keskjoone tasapinna vahel
ning sfadrilise peaga haakeseadiste puhul sfadrilise Gonsuse geomeetri-
line kese;

Htraktoril oleva mehhaanilise haakeseadise korgus maapinnast (h)” —
traktoril oleva mehhaanilise haakeseadise nullkeset ldbiva horisontaalta-
sapinna ja traktori rattaid toetava horisontaaltasapinna vahe;

,vertikaalkoormus haakepunktile” — mehaanilise haakeseadise nullkesk-
mele staatilistes tingimustes rakenduv koormus;

,automaatne mehaaniline haakeseadis” — mehaanilise haakeseadise osis,
mis ilma tdiendava mdjuta ise sulgub ja kinnitub, kui kiivitub veotiisli
rongaste liugmehhanism;

,tithimassiga traktori mass esiteljel” — see osa traktori massist, millega
staatilistes tingimustes rShub pinnasele traktori esitelg.

Uldnéuded

Mehaanilise haakeseadise osised voivad olla konstrueeritud toimima
automaatselt v0i mitteautomaatselt.
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

2.8.

3.2.

3.2.1.

Soiduki mehhaanilise haakeseadise osad peavad modtude ja tugevuse
osas vastama punktide 3.1 ja 3.2 nduetele ning haakepunkti vertikaalse
koormuse osas punkti 3.3 nouectele.

Mehaanilise haakeseadise osised peavad olema konstrueeritud ja valmis-
tatud nii, et need tavapirasel kasutamisel tootaksid jatkuvalt rahuldavalt
ning et sdiliksid nende omadused, mis on ette nihtud kdesoleva lisaga.

Ko6ik mehaanilise haakeseadise osise moodustavad iihikud peavad olema
valmistatud piisavalt kvaliteetsest materjalist, et vastu pidada punktis 3.2
osutatud katsetele, ning neil peavad olema kestvad tugevusomadused.

Koik haakeseadised ja nende lukustussiisteemid peavad olema kergesti
kinnitatavad ja lahtipddstetavad ning konstrueeritud nii, et tavapérastel
tootingimustel ei ole dnnetust pohjustav seadise lahtipddsemine voimalik.

Automaatsete haakeseadise osiste puhul tuleb lukustusasend kinnitada
kahe teineteisest soltumatult funktsioneeriva ohutusseadisega. Viimaseid
voib lahti pddsta sama juhtimisseadisega.

» M1 Traktorite mehaaniliste haakeseadiste puhul peab saama veotiisli
rongaid horisontaalselt kallutada vihemalt 60° kummalegi poole sisse-
ehitamata haakeseadise pikiteljest. Lisaks on kogu aeg ndutav verti-
kaalne liikuvus 20° iiles- ja allapoole. (Vt ka 1. liide.). <«

Samaaegselt ei voi kasutada liigendiihendust.

Traktorite mehaaniliste haakeseadiste puhul peab haarats voimaldama
veotiisli rongaid poorata vihemalt 90° vasakule vdi paremale tGmber
haakeseadise pikitelje ning pidurdusmoment peab jadma 30 ja 150 Nm
vahele.

Veokonks, silindrilise veopoldiga mittepodrlev haakeseadis, kuultiitipi
veotapiga haakeseadis ja silindrilise veotapiga haakeseadis peavad
voimaldama veotiisli rdngaid pddrata vihemalt 20° paremale vdi vasa-
kule imber haakeseadise pikitelje.

Traktorite mehaaniliste haakeseadiste puhul ei tohi haakesilmuse juhus-
liku lahtipddsemise viltimiseks suurima lubatud koormuse puhul
veokonksu, kuulpea voi silindrilise veotapi ja klambri vahe olla iile
10 mm.

Erinouded
Mostmed

Traktori mehaanilise haakeseadise osiste modtmed peavad vastama 1.
liite joonistele 1-5 ja tabelile 1.

Veetava tehnoloogilise haagismasina mehaanilise haakeseadise osiste
mdodtmed peavad vastama 1. liite tabelis 2 toodud kombinatsioonidega
lubatud modtmetele.

Tugevus

Mehaaniliste haakeseadiste osiste tugevuse kontrollimiseks peab neile
tegema:

i) diinaamilise koormuskatse vastavalt 2. liites sitestatud tingimustele
vOi staatilise koormuskatse vastavalt 3. liites sétestatud tingimustele,
kui neid kasutatakse sodidukitel, mille valmistajakiirus ei tleta
40 km/h;
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i) diinaamilise koormuskatse vastavalt 2. liites sétestatud tingimustele,
kui neid kasutatakse sdidukitel, mille valmistajakiirus iiletab 40 km/h.

Teise voimalusena vdib mdlemal punktides i) ja ii) toodud juhul diinaa-
milise koormuskatse teha vastavalt I lisas viidatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirjale nr 55.

3.2.2. Katse ei tohi pdhjustada iihtki piisivat deformatsiooni, purunemist voi
rebenemist.

3.3. Vertikaalkoormus haakepunktile (S)

3.3.1. Maksimaalse staatilise vertikaalkoormuse on sdtestanud tootja.
M1 Siiski ei tohi see olla iile 3000 kg, vilja arvatud kuultiiiipi
haakeseadiste puhul, millel see ei tohi olla iile 4 000 kg. <

3.3.2.  Aktsepteerimistingimused

3.3.2.1. Lubatav staatiline vertikaalkoormus ei tohi iiletada traktori tootja poolt
soovitatud tehniliselt lubatavat staatilist vertikaalkoormust ega osise
tiiibikinnituse kohaselt mehaanilise haakeseadise jaoks sitestatud staati-
list vertikaalkoormust.

3.3.2.2. Olenemata traktori koormatusest, ei tohi esitelje (juhttelje) rataste poolt
teele avaldatav surve olla vdiksem kui 20 % konealuse traktori tithimas-
sist, kuid maksimaalset koormust tagumisel (muul) teljel ei tohi iiletada.

3.4. Haakeseadise kdrgus maapinnast (h)

Lisaraskus
esiteljel

3.4.1. P MI Traktorite mehaaniliste haakeseadiste puhul peab kdigil iile 2,5 t
suurima tehniliselt lubatud tdismassiga traktoritel olema haakeseadis,
mille kliirens vastab iihele jargmistest tingimustest: <«

hy < (Mg — 0,2 xmy) x 1 — (S x¢))/(0,6 x (0,8 x m, + S))) véi

hy <(((m — 02 % m) X 1 —(Sx c)(0,6x(0,8% my — 02x m+ S))), kus:
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4.1.

4.2.

43.

44,

4.5.

m, : traktori mass,

my, : lisaraskusega traktori mass esiteljel,

m, : tithimassiga traktori mass esiteljel,

my, : traktori mass esiteljel koos lisaraskusega esiteljel,

1 : traktori teljevahe,
S : vertikaalkoormus haakepunktile,
¢ : mehaanilise haakeseadise nullkeskme ja traktori tagarataste telge

labiva vertikaaltasapinna vaheline kaugus.

Masside m;, my, m, ja mj, mootithik on kg.

ELi tiiiibikinnituse andmise tingimused

Tiibikinnituskatsete eest vastutavale tehnilisele teenistusele esitatakse
tillibikinnituskatsete tegemiseks kinnitatavale sodidukitiiiibile tiitipiline
soiduk, millele on paigaldatud asjakohaselt kinnitatud haakeseadis.

Tuibikinnituskatsete eest vastutav tehniline teenistus kontrollib, kas
kinnitatud haakeseadise tiilip sobib paigaldamiseks soidukitiilibile,
mille jaoks tiilibikinnitust taotletakse. Eelkdige tehakse kindlaks, kas
haakeseadise kinnitus vastab kinnitusele, mida katsetati osa ELi tiitibi-
kinnituse andmisel.

Mehaanilise haakeseadise osiste kdigi tiiipide puhul tuleb taotlusele
lisada jargmised dokumendid ja tiksikasjad:

— haakeseadise mdodtkavas joonised (kolmes eksemplaris); nendel
joonistel tuleb eelkodige iiksikasjalikult esitada ndutavad modtmed
seadise paigaldamiseks,

— haakeseadise lithike tehniline iseloomustus, milles ndidatakse seadise
konstruktsioon ja kasutatud materjal,

— mirge 2. liites osutatud D véirtuse kohta diinaamilise koormuskatse
puhul voi 3. liites osutatud T (jdrelveetav mass tonnides) védrtuse
kohta staatilise koormuskatse puhul, mis vastab 1,5kordsele haagis-
masina tehniliselt lubatavale suurimale massile, ning suurim verti-
kaalkoormus haakepunktis S (mddtiihik on kg),

— iiks vOi mitu prooviseadist, kui tehniline teenistus seda nduab.

ELi tiibikinnituse omanik vdib taotleda selle laiendamist muudele
haakeseadiste tiitipidele.

Piddevad asutused annavad konealuse laienduse jirgmistel tingimustel:

uut tiitipi haakeseadis on saanud osise ELi tiilibikinnituse;
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4.6.

4.7.

4.8.

5.1.2.

see sobib paigaldamiseks soidukitiiiibile, mille jaoks taotletakse ELi
tiitibikinnituse laiendust;

haakeseadise kinnitamine sdidukile vastab kinnitamisele, mis esitati osa
ELi thiibikinnituse andmisel.

ELi  tadbikinnitustunnistusele  lisatakse  rakendusméiruse  (EL)
2015/504 V lisas esitatud niidisele vastav tunnistus iga tiitibikinnituse
voi thiibikinnituse laienduse kohta, mis on antud voi andmata jietud.

Kui soidukitiitibi ELi tiiiibikinnituse taotlus on esitatud samal ajal haake-
seadise ELi tiitibikinnituse taotlusega soiduki jaoks, mille jaoks soovi-
takse ELi tiiibikinnitust, punkte 4.1 ja 4.2 ei kohaldata.

Koigi mehaaniliste haakeseadistega peab kaasas olema tootja kasutusju-
hend. Juhend peab sisaldama osise ELi tiilibikinnitusnumbrit ning sdltu-
valt haakeseadisega tehtud katsest D (kN) vdi T (tonnides) suurust.

Mirgistus

Iga mehaanilise haakeseadise osis, mis vastab tiilibile, mille kohta on
antud osise ELi thibikinnitus, peab olema varustatud margistusega,
millel on jargmine tekst:

kaubanimi voi -mark;

rakendusmadruse (EL) 2015/504 1V lisas esitatud néidise kohane osise
ELi thibikinnitusmérk;

kui tugevust on kontrollitud vastavalt 2. liitele (diinaamiline koormus-
test):

D lubatav suurus (kN),

S-i staatilise vertikaalkoormuse suurus (kg);

kui tugevust on kontrollitud vastavalt 3. liitele (staatiline koormustest):

jérelveetav mass T (tonnides) ja vertikaalkoormus haakepunktis (S) (kg).

Andmed peavad olema selgelt néhtavad, loetavad ja kustutamatud.

Kéesoleva lisa nduetele vastamise asemel vdib tootja otsustada esitada I
lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 55 kohaselt
antud osise tiiiibikinnituse mehaanilise haakeseadise kohta.

Juhtraudadega varustatud sdidukite puhul voivad tootjad valida, kas
kohaldada punktide 2—6 ndudeid voi médruse (EL) nr 168/2013 II lisa
C osa punkti 4 asjakohaste sdtete noudeid.

Haakeseadised, mis tihendatakse kolmepunktilise haakeseadme voi trak-
tori alumise tthenduse hoobadega, vdib paigaldada jargmistele sdiduki-
tele:
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a)

Sa-kategooria sdidukid;

b) Ra-kategooria vahetatavad pukseeritavad seadeldised, mille pdhiees-

©)

miérk on materjalide to6tlemine maédruse (EL) nr 167/2013 artikli 3
Ioikes 9 tdhenduse kohaselt;

Ra-kategooria sdidukid, mille téis- ja tithimassi vahe on alla 2 tonni.

Kui esimeses 10igus nimetatud sdidukitele paigaldatakse haakesea-
dised, mis tuleb tihendada kolmepunktilise haakeseadme voi traktori
alumise tihenduse hoobadega, peavad nende siisteemide osad vastama
standardi ISO 730:2009, Amd 1:2014 5. jaotises esitatud nouetele
modtmete kohta.

Kéesoleva lisa punktis 3.2 esitatud katsetulemuste asemel esitab
tehniline teenistus direktiivi 2006/42/EU nduetele vastavuse osana
tootja arvutused vOi haakeseadiste osade tugevuse katsetulemused.
Tehniline teenistus peab kinnitama tootja arvutuste voi katsetule-
muste tdpsuse. Kasutusjuhendis tuleb esitada asjakohane teave
alumiste thendustega vertikaalselt ja kiilgmiselt ohutu iihenduse

loomise ja kinnitamise kohta ning varuosade materjali kvaliteedi ja
lubatud 16tku kohta.
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1. liide

Pollu- ja metsamajandusmasinate mehaanilised haakeseadised

Traktorite mehaanilised haakeseadised

,Mehaaniline kahvel-haakeseadis™: vt joonised 1 ja 2.

,Mittepoorlev mehaaniline kahvel-haakeseadis”: vt joonis 1d.

,»Veokonks”: vt joonis 1 ,,Haakekonksu modtmed” standardis ISO 6489-1:2001.

,»Traktori veotiisel”: vt joonis 3.

,.Kuultiiiipi mehaaniline haakeseadis”: vt joonis 4.

,.Silindrilise veotapiga mehaaniline haakeseadis™: vt joonis 5.

Traktori veotiisli mdotmed peavad vastama jargmistele ISO 6489-3:2004 kate-
gooriatele.

Kategooria (0) (kontakt 18); kooskdlas standardiga ISO 5692-3, kuju W (22 mm
ava).

Kategooria (1) (kontakt 30); kooskdlas standardiga ISO 5692-3, kuju X (35 mm
silmus); ISO 5692-2:2002 (40 mm ava); ISO 8755:2001 (40 mm ava).

Kategooria (2) (kontakt 30); kooskdlas standardiga ISO 5692-3, kuju X (35 mm
silmus); ISO 5692-2:2002 (40 mm ava); ISO 8755:2001 (40 mm ava).

Kategooria (3) (kontakt 38); kooskdlas standarditega ISO 5692-1:2004 (50 mm
silmus); ISO 5692-3:2011 kuju Y (50 mm ava); ISO 20019:2001.

Kategooria (4) (kontakt 50); kooskdlas standardiga ISO 5692-3:2011 kuju Z
(68 mm ava).

Veetavate soidukite mehaanilised haakeseadised

Standardi ISO 5692-1:2004 kohased ,haakesilmused” (50 mm ava, 30 mm lébi-
modduga silmus);

standardi ISO 20019:2001 kohased ,haakesilmused” (50 mm ava keskpunkt,
3041 mm ldbimddduga silmus);

standardi ISO 5692-3:2011 kohased ,,pooratavad haakesilmused”;

standardi ISO 5692-2:2002 kohased ,,haakeseadise silmused” (40 mm pesa);

standardi ISO 8755:2001 kohane ,,veordngas” (40 mm ava);

standardi ISO 1102:2001 kohane ,,veordngas” (50 mm ava);

standardi ISO 24347:2005 kohane ,,haakeseadis” (kuuli 1abimoot 80 mm).
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Mehaaniliste haakeseadiste osiste joonised
Joonis la

Mitteautomaatne haakeseadis silindrilise veopoldiga
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Joonis 1b

Automaatne haakeseadis silindrilise veopoldiga
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Joonis Ic

Automaatne haakeseadis kéverdatud veopoldiga
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Joonis 1d

Mittepoorlev kahvel-haakeseadis (vastavalt standardile ISO 6489-5:2011)
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Tabel 1
Haagise voi seadme kinnituskahvli kuju ja mootmed
Modde
Vertikaalkoormus D viirtus mm
S D Kuju
kg kN D a b
+ 0,5 min min
< 1000 <35 w 18 50 40
<2000 <90 X 28 70 55
< 3000 < 120 y 43 100 80
< 3000 < 120 z 50 110 95
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Joonis 2

Mitteautomaatne haakeseadis, mis vastab 2002. aasta juuli ISO standardi 6489 2. osale
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VB
Joonis 3
Traktori veotiisli niidis, mis vastab 2004. aasta juuni ISO standardi 6489 3.
osale
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Joonis 4
M1
Kuultiiiipi veotapiga haakeseadis (vastavalt standardile ISO 24347:2005)
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vB
Joonis 5
M1
Silindrilise veotapiga haakeseadis (vastavalt standardile ISO 6489:-4:2004)
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Tabel 2

Traktori haakeseadise osis

Veetava sdiduki haakeseadise osis

Vastab standardile ISO 6489-1:2001
(veokonks)

Vastab standardile ISO 5692-1:2004
(haakesilmus, 50 mm ava keskpunkt,
30 mm labimoddduga silmus)

voi  standardile ISO  20019:2001
(haakesilmus, 50 mm ava keskpunkt,
30-41 mm libimddduga silmus)

voi  standardile ISO  5692-3:2011
(pooratavad  haakesilmused; iihildub
tiksnes kujuga Y, 50 mm ava)

Vastab standardile ISO 6489-5:2011
(mittepoorlev kahvel-haakeseadis)

Vastab standardile 1SO 5692-3:2011
(pooratavad haakesilmused)

Vastab standardile ISO 6489-2:2002
(kahvel-haakeseadis)

Vastab standardile I1SO 5692-2:2002
(haakeseadise silmus, 40 mm pesa)

voi standardile ISO 8755:2001 (40 mm
veorongas)

voi standardile ISO 1102:2001 (50 mm
veordngas, lhildub iiksnes standardiga
ISO 6489-2:2002, kuju A — mitte-
automaatne)

Vastab standardile ISO 6489-3:2004
(veotiisel)

Selles tulbas nimetatud asjakohane
haakeseadise tiilip, mis vastab kdesole-
vas liites nimetatud traktori veotiisli
modtmetele voi tihildub standardi ISO

21244:2008  kohaste  Sa-kategooria
sdidukite haakesilmuste ja traktori
veotiislite kiilge kinnitamise
seadmetega.

Vastab standardile ISO 24347:2005
(kuultiitipi mehaaniline haakeseadis)

Vastab standardile ISO 24347:2005
(kuuli 1dbimd6t 80 mm)

Vastab standardile ISO 6489-4:2004
(silindrilise veotapiga haakeseadis)

Vastab standardile ISO 5692-1:2004
(haakesilmus, 50 mm ava keskpunkt,
30 mm labimddduga silmus)

voi  standardile ISO  5692-3:2011
(pooratavad  haakesilmused; iihildub
iksnes kujuga Y, 50 mm ava).
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2. liide

Mehaanilise haakeseadise diinaamiline katsemeetod

Katse ldbiviimine

Mehaanilise haakeseadise tugevus méaratakse kindlaks katsesiisteemi tombe
muutmisega.

See meetod kirjeldab visimuskatset, mida kasutatakse kogu mehaanilise
haakeseadise puhul, s.o kdigi selle paigaldamiseks vajalike osadega varus-
tatud mehaanilise haakeseadise puhul, mis on paigaldatud ja mida katseta-
takse katsesiisteemis.

Niipalju kui vdimalik tuleb kohaldada muutuvat joudu sinusoidaalselt
(muutuvalt ja/voi tugevnevalt) koormustsiikliga, mis soltub kasutatavatest
materjalidest. Katse kdigus ei tohi proov rebeneda vdi puruneda.

Katsekriteeriumid
Soiduki pikitelje horisontaaljou komponendid moodustavad koos verti-

kaaljou komponentidega katsekoormuse aluse.

Kuni sdiduki pikitelje suhtes tdisnurga all paiknevad horisontaaljou kompo-
nendid ja momendid on teisejirgulise tdhtsusega, ei vOeta neid arvesse.

Soiduki pikiteljel asuvad horisontaaljou komponendid tuleb esitada mate-
maatiliselt kindlaksmaédratava tiiiipilise jouna, suurus D.

Mehaanilise haakeseadise suhtes tuleb kasutada jargmist valemit:

D =g" (Mg Mg)/(Mr + Mg)

kus:
M = traktori suurim tehniliselt lubatud tdismass,

Mpg = veetava tehnoloogilise haagismasina suurim tehniliselt lubatud tiis-
mass,

9,81 m/s’.

aQ
Il

Soidusuuna suhtes tdisnurga all paiknevad vertikaaljou komponendid véljen-
datakse staatilise vertikaalkoormusega S.

Tehniliselt lubatud koormused esitab tootja.

Katsemenetluse néuded

. Uldnduded

Katsel rakendatakse joudu mehaanilistele haakeseadistele, mida katsetatakse
nurga all, mis moodustub katsekoormuse F v vertikaalasendist katsekoor-
muse F h horisontaalasendi suhtes esikiilje tilaosast tagakiilje alumise osani
ulatuva pikisuunalise tasapinna suunal.

Katsel rakendatakse joudu traktori mehaanilise haakeseadise ja veetava
sdiduki vastava haakeseadise vahelisele tavalisele kontaktpunktile.

Lotk traktori mehaanilise haakeseadise ja veetava sdiduki vastava haakesea-
dise vahel peab olema viidud miinimumini.
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3.2.

3.3.

Pohimotteliselt rakendatakse katsel nullpunkti imbruses muutuvat katse-
koormust. Muutuval katsekoormusel on koormus vordne nulliga.

Kui mehaanilise haakeseadise konstruktsioon (nt iileméaérane 16tk, veokonks)
ei voimalda teha muutuva koormusega katseid, voib katsekoormust raken-
dada, suurendades tombe- vOi toukejoudu, olenevalt sellest, kumb on
suurem.

Kui katseid tehakse kasvava koormusega, on katsekoormus vordne suurima
koormusega ning viikseim koormus ei tohiks iiletada 5 % suurimast.

Muutuva koormusega katse puhul tuleks hoolt kanda, et katseseadmete
sobiva paigaldusega ja jouiilekandesiisteemi valikuga oleks vilditud katse-
koormusega tdisnurga all lisamomentide voi —koormuse tekkimine; nurga
muutus koormuse suuna suhtes ei tohi muutuva koormusega katse puhul
iletada + 1,5° ning kasvava koormusega katse puhul on nurk seatud
korgeima koormusega asendisse.

Katse sagedus ei tohi iiletada 30 Hz.

Terasest vdi valuterasest osiste puhul on koormustsiikkel 2 - 10°. Sellele
jargnev rebenemiskatse tehakse virvi penetratsioonimeetodit voi muud
samalaadset meetodit kasutades.

Kui haakeseadise osade hulka kuuluvad vedrud ja/vdi amortisaatorid, ei
eemaldata neid katse ajaks, aga voib asendada, kui need talusid katse kdigus
koormust tingimustel, mida tavaparasel kasutusel ei esine (nt kuumutamisel)
ning said kahjustada. Nende kditumine enne katset, katse ajal ja pérast katset
tuleb markida katsearuandesse.

Katsekoormused

Geomeetrilises mdistes koosneb katsekoormus jargmistest horisontaalsetest
ja vertikaalsetest katsekomponentidest:

F = /(Fh2 + Fv2)

kus:

Fh = 40,6 - D (kN) muutuva koormuse puhul,

voi

Fh = 1,0 - D (kN) kasvava koormuse puhul (vedamine voi tdukamine),
Fv = g-1,5-S/1 000 (vdirtuse mddtithik on kN)

S = staatiline veotiisli koormus (koormus roomikule, mdotithik on kg).
Koormus

Traktori vdi veetava sdoiduki mehaanilise haakeseadise osade puhul rakenda-
takse koormust vastavalt veetava sdiduki voi traktori iihe vastava mehaani-
lise haakeseadise osade abil, nagu on lubatud 1. liite tabelis 2 esitatud
kombinatsioonidega.
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1.2.

1.3.

1.4.
1.4.1.

1.4.1.1.

1.4.2.

1.4.2.1.

1.422.

1.5.

3. liide

Mehaanilise haakeseadise staatiline katsemeetod

Katse spetsifikatsioonid
Uldosa

Konstruktsiooniliste omaduste kontrollimiseks tuleb mehaanilistele
haakeseadistele teha katsed punktide 1.2, 1.3 ja 1.4 nduete kohaselt.

Katse ettevalmistamine

Katse tuleb teha erilisel masinal mehaanilise haakeseadisega ja seda
jéiga konstruktsiooni kiilge kinnitatud sdiduki kerega ithendava haake-
seadisega, kasutades samasid komponente, mida kasutatakse selle sdidu-
kile paigaldamiseks.

Katsevahendid

Vahenditel, mida kasutatakse rakendatavate koormuste ja liikumiste
registreerimiseks, peab olema jargmine tdpsusaste:

— rakendatavate koormuste puhul + 50 daN,

— liikumiste puhul = 0,01 mm.

Katse labiviimine

Haakeseadisele tuleb kdigepealt rakendada veoeelset koormust, mis ei
ileta 15 % punktis 1.4.2 médratletud tdmbejou koormusest.

Punktis 1.4.1 kirjeldatud toimingut tuleb korrata vdhemalt kaks korda,
alustades nullkoormusest, mida jérk-jargult suurendatakse, kuni on
saavutatud punktis 1.4.1 ettendhtud koormus, ning siis vdhendada kuni
500 daN-ni; nimetatud koormust tuleb sdilitada vahemalt 60 sekundit.

» M1 Koormus-/deformatsioonikdvera  joonistamiseks  registreeritud
andmed voOi nimetatud kovera graafik, mis on triikitud tdmbemasina
kiilge tihendatud printeriga, peab pohinema iiksnes kasvavate koormuste
rakendamisel traktori voi veetava sdiduki mehaanilise haakeseadise null-
keskmele alates 500 daN-st. <

Koormustes ei tohi olla liinkasid kuni tdombejou koormuseni (kaasa
arvatud), mis on kehtestatud veetava tehnoloogilise haagismasina
1,5kordse tehniliselt lubatava massina; lisaks peab koormus-/deformat-
sioonikdver nditama korrapdrast sujuvat tdusu vahemikus 500 daN kuni
1/3 maksimaalsest tdmbejoust.

Jaavdeformatsioon registreeritakse koormus-/deformatsioonikdveral 500
daN koormuse suhtes pérast seda, kui katsekoormus on sellele tasemele
tagasi viidud.

Jadvdeformatsiooni registreeritud véartus ei tohi liletada 25 % ilmnenud
maksimaalsest elastsest deformatsioonist.

» M1 Punktis 1.4.2 osutatud katsele peab eelnema katse, milles tootja
poolt soovitatavast maksimaalsest lubatud vertikaalkoormusest kolm
korda suuremat koormust (daN, vastab koormusele g - S/10) rakenda-
takse jark-jargult suurendades traktori voi veetava sdiduki mehaanilise
haakeseadise nullkeskmele, alustades algsest koormusest 500 daN. <«
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Katse kéigus ei tohi haakeseadise deformatsioon iiletada 10 % ilmnenud
maksimaalsest elastsest deformatsioonist.

Katse tehakse pérast vertikaaljdu (daN, vastab koormusele g - S/10)
eemaldamist ja esialgse koormuse 500 daN juurde tagasipodrdumist.



