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DIRECTIVA CONSILIULUI
din 20 mai 1975

privind apropierea legislatiilor statelor membre cu privire la mecanismul de directie al tractoarelor
agricole sau forestiere pe roti

(75/321/CEE)

CONSILIUL COMUNITATILOR EUROPENE,

avand in vedere Tratatul de instituire a Comunitdtii Economice
Europene, in special articolul 100,

avand in vedere propunerea Comisiei,
avand in vedere avizul Adundrii parlamentare (1),
avand in vedere avizul Comitetului Economic si Social (2),

intrucdt cerintele tehnice pe care trebuie si le indeplineascd
tractoarele in temeiul legislatiilor interne se referd, inter alia, la
mecanismul de directie;

intrucat aceste cerinte diferd de la un stat membru la altul; intru-
cat este, prin urmare, necesar ca aceleasi cerinte si fie adoptate de
toate statele membre, fie in completarea, fie in locul reglementd-
rilor lor actuale, in primul rand pentru a permite punerea in
aplicare, pentru fiecare tip de tractor, a procedurii de omologare
CEE care face obiectul Directivei 74/150/CEE a Consiliului din
4 martie 1974 de apropiere a legislatiilor statelor membre cu pri-
vire la omologarea tractoarelor agricole sau forestiere pe roti (3),

ADOPTA PREZENTA DIRECTIVA:

Articolul 1

(1) Se intelege prin tractor (agricol sau forestier) orice vehicul cu
motor, pe roti sau senile, care are cel putin doud axe, a cdrui func-
tie constd in mod esential in forta sa de tractiune si care este spe-
cial conceput pentru tractarea, impingerea, purtarea sau actiona-
rea anumitor utilaje, masini sau remorci destinate si fie folosite in
exploatarea agricold sau forestierd. Acesta poate fi amenajat pen-
tru a transporta o incdrcdtura si insotitori.

(2) Prezenta directiva se aplici numai tractoarelor mentionate la
alineatul (1), montate pe pneuri, care au doud axe si o vitezd
maximd prin constructie cuprinsd intre 6 si 25 kilometri pe ord.

(') JOC160,18.12.1969, p. 29.
(3) JOC48,16.4.1969, p. 21.
(}) JOL 84,28.3.1974, p. 10.

Articolul 2

Statele membre nu pot refuza omologarea CEE si nici omologarea
la nivel national a unui tractor din motive privind mecanismul de
directie in cazul in care acesta respectd specificatiile precizate in
anexa.

Articolul 3

Statele membre nu pot refuza inmatricularea si nici vanzarea,
punerea in circulatie sau utilizarea unui tractor din motive privind
mecanismul de directie in cazul in care acesta indeplineste
cerintele care figureaza in anexa.

Articolul 4

Modificdrile care sunt necesare pentru a adapta la progresul tehnic
cerintele din anexa se adoptd in conformitate cu articolul 13 din
Directiva 74/150/CEE.

Articolul 5

(1) Statele membre pun in aplicare dispozitiile necesare pentru a
se conforma prezentei directive in termen de optsprezece luni de
la notificarea acesteia si informeazd de indatd Comisia cu privire
la aceasta.

(2) Comisiei 1i sunt comunicate de citre statele membre textele
principalelor dispozitii de drept intern pe care le adoptd in
domeniul reglementat de prezenta directiva.

Articolul 6

Prezenta directivd se adreseazi statelor membre.

Adoptatd la Bruxelles, 20 mai 1975.

Pentru Consiliu
Presedintele

R. RYAN
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1.2.1.1.

ANEXA

DEFINITII

Mecanism de directie

,Mecanism de directie”: mecanismul complet care are functia de a modifica directia de mers a tractorului.
Mecanismul de directie poate contine:

— comanda;

— transmisia;

— rotile directoare;

— dacd este cazul, un dispozitiv special pentru producerea energiei auxiliare sau a energiei
independente.

Comanda

,Comanda”: piesa direct actionatd de citre conducdtor pentru conducerea tractorului.

Transmisia

,Transmisie”: ansamblul elementelor cuprinse intre comandd si rotile directoare, cu exceptia
dispozitivelor speciale mentionate la punctul 1.1.4. Transmisia poate fi mecanicd, hidraulica,
pneumaticd, electricd sau combinata.

Rotile directoare
,Roti directoare”:

— rotile a caror directie in raport cu tractorul poate fi modificata direct sau indirect pentru a obtine
schimbarea directiei de mers a tractorului;

— rotile tractoarelor articulate;

— rotile tractoarelor a cdror schimbare de directie se obtine prin diferentierea vitezei rotilor unei
aceleiasi axe.

Rotile autodirectoare nu sunt roti directoare.

Disporzitiv special

,Dispozitiv special”: partea dispozitivului de directie prin care se produce energia auxiliard sau
independentd. Energia auxiliard si energia independentd pot fi produse de un sistem mecanic, hidraulic,
pneumatic, electric sau combinat (de exemplu, de 0 pompa cu ulei, 0 pompi cu aer, un acumulator etc.).

Diferite categorii de mecanisme de directie

In functie de provenienta energiei necesare bracirii rotilor de directie, se disting urmatoarele categorii
de mecanisme de directie:

directie manuald, la care aceastd energie se furnizeazd numai de energia musculard a conducitorului;
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directie asistatd, la care aceastd energie se furnizeazd de energia musculard a conducitorului si de
dispozitivele speciale, asa cum sunt definite la punctul 1.1.4.

Mecanismele de directie la care, in conditii normale, energia se furnizeazd numai de dispozitivele
speciale mentionate la punctul 1.1.4 dar care permit utilizarea energiei musculare a conducitorului
pentru a dirija tractorul, in cazul defectdrii acestor dispozitive speciale, se considerd ,directic asistatd”;

servodirectie, la care aceastd energie se furnizeaza exclusiv de dispozitivele speciale asa cum sunt acestea
definite la punctul 1.1.4.

Efortul asupra comenzii

JEfort asupra comenzii”: efortul exercitat de citre conducdtor asupra comenzii pentru dirijarea
tractorului.

CARACTERISTICI DE CONSTRUCTIE, MONTA] SI CONTROL

Cerintd generald

Mecanismul de directie trebuie sd garanteze o conducere usoard si sigurd a tractorului si si indeplineascd
cerintele speciale mentionate la punctul 2.2.

Cerinte speciale

Comanda

Comanda trebuie si fie usor de manevrat si usor accesibild; ea trebuie sd fie conceputd astfel incat si
permitd o bracare progresivi. Sensul miscdrii comenzii trebuie sd corespundd cu schimbarea doritd a
directiei tractorului.

Efortul asupra comenzii necesar pentru a descrie in momentul bracdrii un cerc cu o razd de 12 metri,
tangent la linie, nu trebuie sd depiseascd 25 daN. La mecanismele de comandi asistatd, in caz de
nefunctionare a energiei auxiliare, efortul asupra comenzii nu trebuie si depaseascd 60 daN.

Pentru a verifica cerinta prevazutd la punctul 2.2.1.2, se descrie o spirald cu tractorul la viteza de 10
kilometri la ord, pe un drum uscat, plan si cu o bund aderentd, plecand de la o linie dreapti. Se noteaza
efortul asupra comenzii pAnd in momentul in care comanda trece prin pozitia care corespunde inscrierii
tractorului intr-un cerc cu o razd de 12 metri. Durata manevrei (timpul ce se scurge intre momentul
in care comanda incepe si fie actionatd si cel in care ea atinge pozitia de mdsurare) nu trebuie si
depdseasca 5 secunde in cazurile normale si 8 secunde in cazul defectdrii dispozitivului special. Trebuie
efectuatd o bracare la dreapta si o bracare la stanga.

In timpul acestei probe tractorul trebuie si fie incircat la greutatea sa totald tehnic admisd, repartitia
acestei greutati intre axe si presiunea pneurilor corespunzand indicatiilor furnizate de constructor.
Transmisia

Mecanismele de directie nu trebuie sd includa nici transmisii electrice, nici transmisii pur pneumatice.

Transmisiile trebuie sd fie concepute astfel incat sd rdspundi solicitdrilor care se produc in timpul
functiondrii. Ele trebuie sd fie usor accesibile pentru intreginere sau control.

Cand nu este vorba de mecanisme de transmisie pur hidraulice, conducerea tractorului trebuie si poata
fi asiguratd chiar in caz de defectare a organelor de transmisie hidraulicd sau pneumatica.
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Mecanismele de directie cu organe de transmisie pur hidraulice i dispozitivele lor speciale mentionate
la punctul 1.1.4 trebuie sd indeplineascd urmatoarele conditii:

unul sau mai multe dispozitive de limitare a presiunii trebuie sd protejeze in intregime sau o parte a
circuitului impotriva unui exces de presiune;

dispozitivele de limitare a presiunii trebuie si fie calibrate astfel incat si nu depaseasci presiunea T egald
cu presiunea maxima de functionare indicatd de constructor;

caracteristicile si dimensiunile conductelor trebuie sa fie astfel incat aceste conducte sd reziste la de patru
ori presiunea T (presiunea de calibrare a dispozitivelor de limitare a presiunii), iar conductele trebuie
sd fie dispuse in locuri protejate pentru ca riscurile de rupere prin soc sau prin acrosare si fie reduse
la minim, iar riscurile de rupere prin frecare si poatd fi considerate neglijabile.

Rotile directoare

Toate rotile pot fi roti directoare.

Dispozitive speciale

Dispozitivele speciale mentionate la punctul 1.1.4, care se utilizeazd la categoriile de directie definite
la punctele 1.2.1.2 si 1.2.1.3, se admit in urmdtoarele conditii.

Daci tractorul este prevazut cu mecanisme de directie asistatd, definite la punctul 1.2.1.2, conducerea
tractorului trebuie sd poatd fi asiguratd chiar in caz de defectare a dispozitivelor speciale, dup cum s-a
precizat deja la punctul 2.2.1.2. Cand o directie asistatd nu dispune de propria sa sursd de energie, ea
trebuie sd contind un rezervor de energie. Acest rezervor poate fi inlocuit cu un dispozitiv autonom care
sd asigure cu prioritate alimentarea cu energie a directiei in raport cu alte sisteme care sunt racordate
la sursa de energie comund. Directia si sistemul de franare nu trebuie s aibd sursa de energie comuna.
Daci energia utilizatd este cu aer comprimat, rezervorul de aer comprimat trebuie si fie protejat de o
valva de inchidere fard retur.

Atunci cind, in conditii normale, energia se furnizeazd numai de dispozitivele speciale mentionate la
punctul 1.1.4, directia asistatd trebuie si fie echipatd cu un semnal optic sau acustic care se declanseaza
cand, in caz de defectare a acestor dispozitive speciale, efortul de actionare a comenzilor depdseste
25 daN.

Daci tractorul este prevdzut cu mecanisme de servodirectie, definite la punctul 1.2.1.3, care se admit
dacd au o transmisie pur hidraulicd, trebuie si fie posibild efectuarea celor doud manevre descrise la
punctul 2.2.1.3, cu ajutorul unui dispozitiv special auxiliar, in caz de defectare a dispozitivului special.
Dispozitivul special auxiliar poate fi un rezervor de aer comprimat sau de gaz comprimat. Ca dispozitiv
special auxiliar se poate utiliza o pompa cu ulei sau un compresor, dacd punerea in functiune a acestui
dispozitiv este legatd de miscarea rotilor tractorului si dacd nu poate fi debreiat. In caz de defectare a
dispozitivului special, aceastd defectiune trebuie sd se indice printr-un semnal optic sau acustic.

Daci dispozitivul special este pneumatic, el trebuie si fie echipat cu un rezervor de aer comprimat
protejat de o valvd de inchidere fard retur. Capacitatea acestui rezervor de aer comprimat trebuie
calculatd astfel incat sd fie posibile cel putin sapte braciri complete (dintr-o parte in alta) inainte ca
presiunea rezervorului si scadi la jumatate din presiunea de functionare; testarea trebuie efectuata fard
ca rotile de directie sd atingd solul.



