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KOMISJONI RAKENDUSMAARUS (EL) 2017/1153,
2. juuni 2017,

millega sitestatakse meetod, mille abil méiratakse vastavusnéitajad,
mis kajastavad regulatiivse katsemeetodi muudatusi, ning millega
muudetakse méiirust (EL) nr 1014/2010

(EMPs kohaldatav tekst)

Artikkel 1

Reguleerimisese

Kéesolevas médruses sétestatakse:

a) meetod, millega seatakse omavahel vastavusse médruse (EL)
2017/1151 XXI lisa kohaselt mdddetud CO,-heide ning médruse
(EU) nr 692/2008 XII lisa kohaselt moddetud CO,-heide;

b) menetlus punktis a osutatud meetodi kasutamiseks selleks, et kind-
laks teha iga tootja keskmine CO,-eriheide;

¢) miédruse (EL) nr 1014/2010 muudatused, mida on vaja selleks, et
kohandada CO,-heite seiret nii, et see kajastaks heiteandmete muutu-
mist.

Artikkel 2
Moisted

Kéesolevas méddruses kasutatakse jérgmisi mdisteid:

1) ,,NEDC-pohine CO,-heide” — CO,-heide, mis on médidratud vastavalt
I lisale ja kantud vastavustunnistusse;

2) ,,moddetud NEDC-pdhine CO,-heide® — CO,-heide (nii tsiikli eri
osade heide kui ka kogu tsiikli heide), mis on mdddetud méaidruse
(EU) nr 692/2008 XII lisa kohaselt sdidukiga tehtud fiiiisilistes
katsetes;

3) ,,WLTP-pohine CO,-heide* — CO,-heide (kogu tsiikli heide), mis on
madratud vastavalt méaédruse (EL) 2017/ XXI lisas sétestatud katse-
meetodile;

4) ,,WLTP interpolatsioonitiiiipkond* — interpolatsioonitiilipkond, nagu
see on sitestatud madruse (EL) 2017/ XXI lisa punktis 5.6;

5) ,,vastavusvahend“ — modelleerimismudel, millele on osutatud I lisa
punktis 2.

Artikkel 3

CO, keskmise eriheite mifiramine seoses ajavahemikuks 2017-2020
piistitatud eesmirgiga

1. Tootja keskmine CO,-eriheide kalendriaastatel 2017-2020, aasta
2020 kaasa arvatud, miiratakse CO,-heite (kogu tsiikli heide) alusel
jérgmiselt:
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a) kasutades NEDC-pdhist CO,-heidet, kui tegemist on M1-kategooria
soiduautodega, mille tiiiibikinnitus tehakse mééruse (EL) 2017/1151
XXT lisa alusel;

b) kui tegemist on olemasolevate M1-kategooria sdiduautodega, mille
tiiiibikinnitus on tehtud méiruse (EU) nr 692/2008 XII lisa jirgi,
kasutatakse NEDC-pdhist moddetud CO,-heidet ajavahemikus
2017. aastast kuni 31. augustini 2018 ning arvutatud NEDC-pdhist
CO;-heidet alates 1. septembrist 2018 kuni 31. detsembrini 2020;

¢) Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2007/46/EU (1) artiklis 27
osutatud seerialdopu sdidukite puhul kasutatakse NEDC-pohist
moddetud CO,-heidet.

2. Tootjad, kelle vastutusel on rohkem kui 1000, kuid vihem kui
10 000 Euroopa Liidus tihel kalendriaastal aastatel 2017-2020, 2020.
aasta kaasa arvatud, registreeritud uut soiduautot, vdivad kasutada kas
arvutatud NEDC-pdhist CO,-heidet vdi mdddetud NEDC-pohist CO,-
heidet.

Artikkel 4

WLTP-pohise CO,-heite jéirgi keskmise eriheite méairamine

1. 1. jaanuarist 2018 jélgitakse koikide registreeritud uute sdidukite
WLTP-pdhist CO,-heidet kogu tsiikli heitena voi vajaduse korral kogu
tsiikli kaalutud keskmisena kooskdlas vastavustunnistuse kirjega 49.4.

2. Iga tootja WLTP-pohiseid keskmiseid CO,-eriheiteid médratakse
alates 1. jaanuarist 2018.

1. jaanuarist 2021 kasutatakse selliseid keskmisi eriheiteid selleks, et
teha kindlaks, kas tootja tdidab eriheite sihttaseme ndudeid.

Artikkel 5

Miiruse (EU) nr 443/2009 artikli 5a kohaldamine seoses
lisasoodustustega

Kui uue sdiduauto mdddetud NEDC-pShine CO,-heide on alla 50 g
CO,/km, mirgib tootja midruse (EU) nr 443/2009 artikli 5a kohalda-
miseks sellist nditu asjaomaste sdidukite vastavustunnistusse kuni
31. detsembrini 2022.

1. jaanuarist 2021:

a) arvutatakse soidukite eriheide vastavalt konealuse médruse artik-
lile 5a, kasutades nende sdidukite WLTP-pdhist CO,-heidet;

b) konealuse médruse artiklis S5a sdtestatud piirnormi 7,5 g CO,/km
voetakse arvesse jargmiselt:

(") Euroopa Parlamendi ja ndukogu 5. septembri 2007. aasta direktiiv
2007/46/EU, millega kehtestatakse raamistik mootorsdidukite ja nende
haagiste ning selliste sdidukite jaoks mdeldud siisteemide, osade ja eraldi
seadmestike kinnituse kohta (ELT L 263, 9.10.2007, 1k 1).
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C o 795 - SCHZOZO
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Cap,, = Cap, ,
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kus

Cap,, on aastaks 2020 allesjidinud NEDC-pdhise piirnormi osa;
SC,2020 on NEDC-pohine lisasoodustusséést aastal 2020;

SC\2020 on WLTP-pohine lisasoodustusséést aastal 2020;

Cap,,  on allesjddnud lisasoodustussddstu piirnorm, mida vdetakse
arvesse keskmise eriheite arvutamisel aastal 2021 ja aastal
2022.

Artikkel 6

Misruse (EU) nr 443/2009 artikli 12 kohaldamine seoses
okoinnovatsiooniga

1. 1. jaanuarist 2021 vdetakse tootja keskmise eriheite arvutamisel
arvesse lksnes sellist Okoinnovatsioonilahendusega saavutatud CO,-
heite vihenemist miiruse (EU) nr 443/2009 artikli 12 tihenduses,
mida ei holma maédruse (EL) 2017/1151 XXI lisas sétestatud katse-
meetod.

2. Tootja 6koinnovatsioonilahendusega saavutatud CO,-heite kogu-
vihenemist jargmistel kalendriaastatel parandatakse jargmiselt:

a) 2021. aastal: EI savingSagjusied 2021 = WLTPE[ savings 2021 1,9
b) 2022. aastal: EI savingsagjusied 2022 = WLTPE[ savings 202" 1,7
c) 2023. aastal: EI savingsagjusied 2023 = WLTPE[ savings 2023 1,5
kus

El savings,gjusiea 20 on selline dkoinnovatsioonilahendusega saavu-
tatud vidhenemine asjaomasel aastal, mida
voetakse arvesse keskmise eriheite arvutamisel;

WLTP 1 savings 20xx on selline dkoinnovatsioonilahendusega saavu-
tatud vdhenemine asjaomasel aastal, mis mééra-
takse WLTP-pohiselt ja mirgitakse vastavustun-
nistusse.

2024. kalendriaastast voetakse 6koinnovatsioonilahendusega saavutatud
vihenemist arvesse keskmise eriheite arvutamisel ilma parandeid kasu-
tamata.
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Artikkel 7

Arvutatud ja parandatud NEDC-pohine CO,-heide, mida
kasutatakse keskmise eriheite arvutamiseks

1. 2017. kalendriaastast kuni 2020. aastani (2020 kaasa arvatud)
arvutatakse tootja keskmine CO,-eriheide sellise NEDC-podhise CO,-
heite alusel, mis saadakse I lisa 4. jaotises sdtestatud meetodiga, vilja
arvatud juhud, kui kohaldatakse artikli 3 16ike 1 punkti b vdi ¢ voi
1diget 2.

2. Kui WLTP interpolatsioonitiilipkonna héilbetegur De, nagu see on
madratud vastavalt I lisa punktile 3.2.8, iiletab véirtust 0,04, voi kui
kasutatakse kontrolltegurit ,,1*, mis on kindlaks mé&dratud konealuses
punktis, korrutatakse kdnealuse interpolatsioonitiilipkonna eest vastutava
tootja arvutatud NEDC-pdhine keskmine CO,-eriheide jargmise paran-
dusteguriga:

Zﬁvzl De,-' ri
Zf\;]&.i' v

correction factor = 1 +

kus
De; mairatakse kindlaks I lisa punkti 3.2.8 jérgi;

r; on asjaomasesse WLTP interpolatsioonitiiipkonda i kuuluvate
soidukite registreerimiste arv aastas;

8,; vordub 0-ga, kui De; puudub, muudel juhtudel on see vordne 1-ga;

N on selliste WLTP interpolatsioonitiilipkondade arv, mille eest tootja
vastutab.

Artikkel 7a

WLTP moéoétmistulemuste aruandlus

1. Tootjad arvutavad iga uue, 2020. aastal registreeritud sdiduauto
CO, koguheite vastavalt midruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa
punkti 3.2.3.2.4 teises 18igus esitatud valemile, kus niitajad Mcoo.y ja
Mcoo.1, asendatakse asjaomase interpolatsioonitiiiipkonna puhul véartus-
tega Mcoz.cs, mis on vdetud EU tiiiibikinnitustunnistuse kannetest
2.5.1.1.3 (H-sdiduk) ja 2.5.1.2.3 (L-sdiduk), nagu on esitatud miéruse
(EL) 2017/1151 1 lisa 4. liites sétestatud niidises.

Kui iiksiksdiduki kogu tsiikli CO, heide maératakse liksnes H-sdiduki
puhul, esitavad tootjad Moo c s vadrtuse, mis on voetud EU tiiiibikin-
nitustunnistuse kandest 2.5.1.1.3 (H-sdiduk).

Tootjad esitavad komisjonile kdnealused CO, heite vddrtused koos arvu-
tamiseks kasutatud Mcoy s védrtustega hiljemalt kolm kuud pérast
seda, kui komisjon sai kitte 2020. aasta esialgsed andmed, ning
laadivad kdnealused andmed iiles tootja kontole Euroopa Keskkonnaa-
meti hallatavas ettevotlusandmete hoidlas.
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2. Kui 15ikes 1 osutatud andmeid ei esitata nimetatud tdhtaja jooksul,
kasutab komisjon EU tiiiibikinnitustunnistuse kandes 2.5.1.2.3 registree-
ritud védrtust ja kédsitab konealust vadrtust 16ike 1 kohaldamisel kogu
tsikkli CO, heitena kdigi selliste interpolatsioonitiilipkonna uute regist-
reeritud sdidukite puhul, millele on tiitibikinnitustunnistus véljastatud, ja
vajaduse korral kandes 2.5.1.1.3 esitatud véértust nende tiiipkondade
puhul, kus on olemas iiksnes H-sdiduki mdotmisandmed.

3. Komisjon jdlgib, kui palju on selliseid interpolatsioonitiitipkondi,
mille puhul méératakse iga tootja CO, heide kindlaks lahtuvalt H-sdidu-
kist, ja kui selliste tiilipkondade arv vorreldes olukorraga 2018. aastal
suureneb, hindab, kuidas see suurenemine mojutab 16ikes 1 osutatud
arvutust, ja kui see on asjakohane, jitab need tiilipkonnad arvutusest
vilja.

Artikkel 8
Miiruse (EL) nr 1014/2010 muutmine

Mairust (EL) nr 1014/2010 muudetakse jargmiselt.
1) Artiklit 5 muudetakse jargmiselt:
a) punkt b asendatakse jirgmisega:

,b) iga soiduki korral hdlbetegur De ja kontrolltegur, mis on
kindlaks maédratud vastavalt komisjoni rakendusmaiéruse
(EL) 2017/1153 1 lisa punktile 3.2.8 (*);

(*) Komisjoni 2. juuni 2017. aasta rakendusmédrus (EL)
2017/1153, millega sitestatakse meetod, mille abil
méidratakse vastavusnditajad, mis kajastavad regulatiivse
katsemeetodi muudatusi, ning millega muudetakse
maarust (EL) nr 1014/2010 (ELT L 175, 7.7.2017,
Ik 679).

b) lisatakse jargmine kolmas 15ik:

,,Sdltumata mairuse (EU) nr 443/2009 11 lisas osutatud iiksikas-
jalikest andmetest esitab litkmesriik seoses 31. detsembrini 2017
jélgitavate andmetega lisaks juba noutud niitajatele iiksnes hilbe-
teguri De ja kontrollteguri. Alates 1. jaanuarist 2018 jélgitakse
koiki IT lisas sdtestatud iiksikasjalikke jdrelevalveandmeid.*

2) Artikkel 6 jdetakse vilja.

3) Lisatakse jargmine artikkel 9a:
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W Artikkel 9a

Esialgse andmekogu koostamine

1.  Tootjale vastavalt miiruse (EU) nr 443/2009 artikli 8 1dike 4
teisele 10igule edastatav esialgne andmekogu peab sisaldama kirjeid,
mida, tuginedes tootja nimele ja 1. jaanuarist 2018 sdiduki valmis-
tajatehase tdhisele, voib omistada konealusele tootjale.

Keskregistris, millele on viidatud méiruse (EU) nr 443/2009 artikli 8
16ike 4 esimeses 13igus, ei tohi olla sdiduki valmistajatehase téhiste
andmeid.

2. Soiduki valmistajatehase tdhiste todtlemine ei holma selliste
isikuandmete to6tlemist, mida vdiks seostada konealuste numbritega,
vOi mis tahes muude andmete t60tlemist, mis vOimaldaks soiduki
valmistajatehase tdhiseid seostada isikuandmetega.*

4) 1 lisa asendatakse kédesoleva médruse II lisa tekstiga.

Artikkel 9

Joustumine

Kéesolev maérus joustub kahekiimnendal pédeval pérast selle avaldamist
Euroopa Liidu Teatajas.

Kéesolev madrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kdoikides
litkkmesriikides.
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2.1.

1 LISA

SISSEJUHATUS

Kéesolevas lisas sdtestatakse metoodika, mille jargi madratakse M1-
kategooria iiksiksdiduki NEDC-pohine CO,-heide.

WLTP INTERPOLATSIOONITUUPKONNA NEDC-POHISE CO,-
HEITE MAARAMINE

Vastavusvahend

Titbikinnitusasutus tagab, et NEDC-pohine CO,-heide, mida tuleb
kasutada punkti 3 kohaldamisel, médratakse modelleerimisega kéesole-
va lisa kohaselt.

Komisjon pakub sel eesmirgil modelleerimisvahendit (edaspidi ,,vasta-
vusvahend*) allalaaditava tarkvara kujul. Komisjon annab ka juhiseid
selle kohta, kuivord on vastavusvahendiga vdimalik modelleerida
eesrindlike tehniliste lahendustega sdidukit ja, kui see on asjakohane,
soovitab moodtmiste tegemist modelleerimise asemel.

Juurdepdds vastavusvahendile

Vastavusvahend paigaldatakse tiilibikinnitusasutuse arvutisse, voi kui
see on asjakohane, tehnilise teenistuse arvutisse ning selleks jargitakse
jargmisel veebisaidil antud juhiseid:

[http://ec.europa.eu/clima/policies/transport/vehicles/cars/
documentation_en.htm]

Tiitibikinnitusasutus tagab, et vastavusvahendit kasutatakse kéesoleva
maédruse nduete kohaselt ning kasutusjuhendis (') esitatud juhiste jargi.

Taotluse korral annab komisjon toetust tiiiibikinnitusasutustele ja tehni-
lisele teenistusele kdesoleva méadrusega seotud vastavusvahendi kasu-
tamise teemal. Toetuse taotlused saadetakse jargmisel e-posti aadressil:

co2mpas(@jrc.ec.europa.eu (%)

Vastavusvahend peab olema kittesaadav muudele kasutajatele, kuid
toetust antakse ainult neile kasutajatele kéttesaadavate vahendite piires.

Vastavusvahendi kasutajate mddramine

Liikmesriigid teatavad komisjonile, millised tiiiibikinnitusasutuste ja
tehniliste teenistuste juures asuvad kontaktpunktid vastavusvahendi
kasutamise eest vastutavad. Uhe tiliibikinnitusasutuse vdi tehnilise
teenistuse kohta nimetatakse iiks kontaktpunkt. Komisjonile esitatav
teave sisaldab jiargmisi andmeid: organisatsiooni nimetus, vastutava
isiku nimi, postiaadress, e-posti aadress, telefoninumber). See teave
saadetakse asjaomasel e-posti aadressil (%):

EC-CO2-LDV-IMPLEMENTATION@ec.europa.eu

Vastavusvahendi kasutamiseks vajalikke e-allkirja votmeid saadetakse
vilja ainult kontaktpunkti taotlusel. (*) Komisjon avaldab selliste taot-
luste esitamise juhised.

(") https://co2mpas.io/

(® 1. augustist 2017 on aadress: jrc-co2mpas(@ec.europa.eu
(®) Postiaadressi muudatustest teatatakse veebisaidil. R
(%) E-allkirja votmeid saab Euroopa Komisjoni Teadusuuringute Uhiskeskusest.
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2.2.

Vastavusvahendi iga-aastane ajakohastamine

Vastavusvahendi toimivust tuleb pidevalt lile vaadata, vottes arvesse
esitatud teavet; seda teevad punktis 2.1.2 osutatud kontaktisikud. Vaja-
duse korral koostab komisjon uuendatud vastavusvahendi, mis
voetakse kiibele igal aastal 1. septembril. Vastavusvahendi uuendatud
versioon ei mdjuta varasemate versioonidega saadud tulemuste kehti-
vust.

Uut versiooni voib kasutada kdesoleva lisa 3. jaotises sétestatud menet-
luse eesmirgil alates selle viljalaskmisest. Tiiibikinnitusasutuse voi
tehnilise teenistuse loal vdib vastavusvahendi eelmist versiooni kasu-
tada veel kuni kaks kuud pérast uue versiooni viljalaskmist.

Vastavusvahendiga saadud tulemuste elektrooniliselt allkirjastatud
aruandesse margitakse vastavusvahendi versioon ja selle arvuti operat-
sioonisiisteem, millega vastavusvahendit kasutati.

Kui uue versiooni kasutamiseks on vaja kdesoleva mddruse sitete
kohandamist, ei saa uut versiooni vilja lasta enne, kui méérust on
vastavalt muudetud.

Vastavusvahendi ajakohastamine erijuhul

Olenemata punktis 2.1.3 sétestatust, kui vastavusvahendi kasutamises
ilmnevad 3. jaotises sitestatud menetluse korral tdsised hiired, tuleb
vilja tootada ja vélja lasta vastavusvahendi uus versioon niipea kui
voimalik pérast hiire avastamist. Uut versiooni hakatakse kasutama
alates selle viljalaskmisest ja see ei mdjuta varasemate versioonidega
saadud tulemusi.

Kui uue versiooni kasutamiseks on vaja kdesoleva médruse sitete
kohandamist, ei saa uut versiooni vélja lasta enne, kui médrust on
vastavalt muudetud.

Selliste WLTP katse andmete kindlaksmiiramine, mida on vaja
kasutada modelleerimismudeli sisendandmete miaratlemiseks

Vastavusvahendiga modelleerimise sisendandmed voetakse asjakohas-
test WLTP-pShise katsega saadud tulemustest H-sdidukiga voi vaja-
duse korral L-sdidukiga, nagu on miératletud maéruse (EL) 2017/1151
XXI lisa 4. all-lisa punktis 4.2.1. Kui H- voi L-sdidukiga tehakse
konealuse madruse XXI lisa tabeli A6/2 jargi rohkem kui tks
WLTP-pohine tiiiibikinnituskatse, toimitakse katseandmete pohjal sise-
ndandmete saamiseks jargmiselt:

a) kui tehakse kaks tiiiibikinnituskatset, kasutatakse selle katse
andmeid, milles kogu tsiikli CO, heide on suurem;

b) kui tehakse kolm tiiiibikinnituskatset, kasutatakse kolme katse CO,-
heite mediaanvéirtust.

WLTP Kkatse tingimused

Selleks et WLTP katset saaks késitada asjakohasena vastavalt punktile
2.2 ja punktis 2.4 sitestatud sisendandmete méadramiseks, kohaldatakse
médruse (EL) 2017/1151 XXI lisas sitestatud katsetingimusi koos
jargmiste tépsustustega:
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2.2b.

a) WLTP katse andmete korrigeerimist CO, heite massi puhul vasta-
valt médruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa 2. liitele kohalda-
takse olenemata konealuse liite punkti 3.4.4 alapunktist a koikide
selliste katsetulemuste suhtes.

b

~

Kui katsesdiduk on varustatud tehnilise lahendusega, mis mdjutab
selle CO, heidet, sealhulgas (kuid mitte ainult) punktis 2.4 sites-
tatud sisendandmete tabeli kannetes 42—50 osutatud siisteemidega,
ning mis peavad katse ajal kasutuses olema, peavad sellised
siisteemid, ilma et see piiraks méaruses (EL) 2017/1151 sédtestatud
ndudeid ja olenemata kohaldatud katsemenetlusest (NEDC vai
WLTP), sdiduki katse ajal tootama.

c) Kui katsesdiduk on automaatkdigukastiga, kasutatakse olenemata
kohaldatud katsemenetlusest sama juhi valitavat reziimi. Kui
WLTP katsete jaoks kasutatakse parimat ja halvimat reziimi vasta-
valt médruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 8. all-lisa 6. liite punkti 1.2
alapunktile c, kasutatakse vastavusvahendi sisendina ja koigis
NEDC fiiiisilistes katsetes halvimat reziimi.

d) Kui katsesdiduk on késikdigukastiga, mddratakse néitaja Npyin ari-
ve set médiruse (EL) 2017/1151 XXIT lisa 2. all-lisa 16ike 2 punkti
3 alapunktis k esitatud valemiga.

Tiitbikinnitusasutuse voi, kui see on asjakohane, tehnilise teenis-
tuse ndusolekul vdib tootja arvutada kidiguvahetuspunkte erinevalt,
tingimusel et see on pdhjendatud, arvestades sdiduki juhitavust ja
seda, et vastavalt madaruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 2. all-lisa
punktile 3.4 kohaldatud tdiendav vdimsuse ohutusvaru ei iileta
20 %.

Punktides a—d osutatud tingimusi kohaldatakse kdesoleva mairuse
kohaselt tehtavaks korrelatsiooniks, ilma et see piiraks maééruse
(EL) 2017/1151 sétteid ja konealuse médruse kohaselt antud tiitibi-
kinnitusi.

WLTP Kkatsetingimuste kohaldatavus

Punkti 2.2a punktides a—d osutatud tépsustusi kohaldatakse jargmiselt.

a) Uute soidukitiiipide puhul kohaldatakse neid alates kéesoleva
médruse joustumisest.

b) Olemasolevate soidukitiilipide puhul peavad tootjad selliste sdidu-
kitiitipide puhul, mis on lastud turule 2020. aastal, esitama tiilibi-
kinnitusasutusele tdoendi, mille pohjal tiilibikinnitusasutus saab
kinnitada, kas punkti 2.2a alapunktides a—d osutatud tingimused
on WLTP-pohistes tiilibikinnituskatsetes tdidetud.

Kinnituses maérgitakse interpolatsioonitiitipkonna tunnus ja kinnitus
iga katsetingimuse kohta, millele on osutatud punktides a—d. Tiiiibi-
kinnitusasutus véljastab tootjale kinnituse ja tagab, et kinnitus regis-
treeritakse ja tehakse komisjoni taotlusel viivitamata kéttesaada-
vaks.
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Kui tiitibikinnitusasutus ei saa iihe vdi mitme osutatud katsetingi-
muse kohta kinnitada, et iiks voi mitu osutatud katsetingimust on
tdidetud, peab tootja tagama, et uus WLTP katse vdi vajaduse
korral madruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa kohased katse-
seeriad tehakse tiitibikinnitusasutuse voi kui see on asjakohane,
tehnilise teenistuse jérelevalve all, kasutades punkti 2.2a alapunk-
tides a—d sdtestatud katsetingimusi asjaomase interpolatsioonitiilip-
konna puhul, sealhulgas uut korrelatsiooni vastavalt kdesolevale
madrusele.

Tootja voib juhul, kui ainult punkti 2.2a alapunktis a osutatud
katsetingimus ei ole tdidetud, korrigeerida konealust vddrtust sise-
ndandmete tabelis, ilma et selleks oleks vaja uut WLTP katset.

Titbikinnitusasutus  voi  vajaduse korral maéératud tehniline
teenistus registreerib korduskatse voi korrigeerimise ja vastavuse
tulemused kooskdlas I lisa punktiga 5 ja korduskatse sisendandme-
tele tuginev tdielik vastavusfail edastatakse komisjonile vastavalt
punktile 3.1.1.2 hiljemalt 30. aprilliks 2021.

2.3. Sisendandmete ja vastavusvahendi kasutamistingimuste miéra-
mine

Vastavusvahendiga tehtava modelleerimise puhul tuleb votta arvesse
madruse (EU) nr 692/2008 XII lisas osutatud katsetingimusi, seal-
hulgas tdpsust, nagu see on sitestatud kdesoleva lisa punktides
2.3.1-2.3.7.

Soiduki fuiisilised mootmised, millele on osutatud punktis 3, tehakse
kooskdlas konealuses méaéruses osutatud tingimustega ning konealuses
lisas esitatud tdpsusega ja, kui see on asjakohane, sisendandmetega,
mis on maéératletud punktis 2.4.

23.1. Soiduki NEDC-pohise inertsi mddramine

H-sdiduki ja kui see on asjakohane, L- ja R-sdiduki NEDC-pohine
vordlusmass méaratakse jargmiselt:

RM,; = (MRO, — 75 + 100) [kg]
RM,;; = (MROy — 75 + 100) [kg]
RM, r = (MROg — 75 + 100) [kg]
Siin

R-sdiduk on sdiduk, mis esindab sdidutakistuse tabeli tiitipkonda, nagu
see on maddratletud komisjoni médruse (EL) 2017/1151 (') XXI lisa 4.
all-lisa punktis 5.1;

MRO on t6dkorras H-, L- ja R-s6iduki mass, nagu see on maératletud
médruse (EU) nr 443/2009 artikli 3 15ike 1 punktis d.

Modelleerimise ja, kui see on asjakohane, sdiduki fiiiisiliste katsete
sisendandmetes kasutatakse vordlusmassina inertsi, nagu see on
esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa
tabelis 3, ja see on vOrdvddrne vordlusmassiga RM, mis on méératud
vastavalt kidesolevale punktile ja mida tdhistatakse vastavalt TM, |,
TMn,H ja TMn,R-

(") Komisjoni 1. juuni 2017. aasta médrus (EL) 2017/1151, millega tdiendatakse Euroopa
Parlamendi ja ndukogu mairust (EU) nr 715/2007, mis késitleb mootorsdidukite tiiiibi-
kinnitust seoses viikeste sdiduautode ja kommertsveokite heitmetega (Euro 5 ja Euro 6)
ning sodidukite remondi- ja hooldusteabe kittesaadavust, ning millega muudetakse
Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2007/46/EU ning komisjoni méirust (EU)
nr 692/2008 ja komisjoni médrust (EL) nr 1230/2012 ja tunnistatakse kehtetuks méarus
(EU) nr 692/2008 (ELT L 175, 7.7.2017, lk 1).



02017R1153 — ET — 01.02.2019 — 003.001 — 12

Katseseisundisse viimise moju mddramine

Enne soiduki katsetamist veojoustendil tiiibikinnituseks valmistatakse
soiduk ette, et saavutada sellised tingimused, nagu on vabakaigu katse
korral. WLTP-pohiseks katseks katseseisundisse viimine erineb sellest,
mida kasutatakse NEDC korral, sest leitakse, et WLTP katses mojuvad
tihesuguse sdidutakistuse korral sodidukile suuremad joud. Selleks
erinevuseks seadistatakse 6 njuutonit ja seda kasutatakse NEDC-pohise
soidutakistuse arvutamisel vastavalt punktile 2.3.8.

Umbritseva keskkonna tingimused vastavalt URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskirja nr 83 punktis 3.1.1 osutatule

Vastavusvahendi kasutamisel valitakse katseruumi temperatuuriks
25 °C.

Ka soiduki futsiliste] modtmistel vastavalt punktile 3 peab katseruumi
temperatuur olema 25 °C, kuid tootja taotlusel v3ib valida katseruumi
temperatuuri vahemikust 20-25 °C.

Aku esialgne laadimisolek

Esialgne aku lactuse tase peab olema vihemalt 99 protsenti vastavus-
vahendi kasutamise korral. Sama kehtib ka fiitisilise katse tegemisel
soidukiga.

Erinevus ettendhtud rehvirohkude osas

Vastavalt madruse (EL) 2017/1151 T lisa 3. liite punktile 6.6.3 kasu-
tatakse vabakdiguga soidu ajal sdidutakistuse middramiseks soovitus-
likku véikseimat rehvirdhku vastavalt soiduki katsemassile, kuid
NEDC puhul ei ole seda tdpsustatud. NEDC-pohise sdidutakistuse
arvutamisel NEDC-pohise vordlusmassiga soiduki puhul vastavalt
punktile 2.3.8 kasutatakse keskmist rehvirdhku, mis arvutatakse kui
valitud rehvide korral mdlema telje lubatud miinimumrehvirdhu kesk-
misest ja mdlema telje lubatud maksimumrehvirdhu keskmisest arvu-
tatud keskmine. Arvutus tehakse H-sdiduki ja, kui see on asjakohane,
L- ja R-sdiduki jaoks jirgmiste valemitega:

H-sdiduki jaoks: Puyer = (‘M)
L-sdiduki jaoks: Py, = (M)

R-soiduki jaoks: Paygr = (Pi’”‘”ﬂ erP "”"’~R>
Siin

Pax, on valitud rehvide korral kummagi telje maksimaalsest rehvird-
hust arvutatud kahe telje keskmine;

Pmin, on valitud rehvide korral kummagi telje minimaalsest rehvird-
hust arvutatud kahe telje keskmine.

Sellest tulenev moju sdidukile avalduva takistuse kujul arvutatakse
jérgmiste valemitega vastavalt H-, L- ja R-sdiduki jaoks:

P — 04
H-sdiduki jaoks: TPy = (M)
PmimH

P — 04
L-sdiduki jaoks: TP, = (_gL)

min,L
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P —04
R-sdiduki jaoks: TPg = (—3R>
P min,R

Rehvimustri siigavuse (tyre tread depth, TTD) mddramine

Maaruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punkti 4.2.2.2 kohaselt
peab minimaalne rehvimustri siigavus WLTP-pohises katses olema
80 % ning URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa
7. liite punkti 4.2 kohaselt peab NEDC-pohises katses minimaalne
lubatud rehvimustri siigavus olema 50 % nimivéartusest. Seega on
kahe menetluse puhul erinevus rehvimustri siigavuse osas 2 mm.
Vastav moju sdidukile avalduva takistuse osas leitakse NEDC-pdhise
sdidutakistuse arvutuse korral punkti 2.3.8 kohaselt jargmiste valemi-
tega vastavalt H-, L- ja R-sdiduki jaoks:

0,1 " RM, 9,81
H-sdiduki jaoks: 77Dy = (2 : $),

1 000
. 0,1 - RM,; 9,81
L-sdiduk ks: TTDp = (2 ———F————— |,
soiduki jaoks L ( 1000 )
S 0,1 -RM,r 9,81
R-sdiduk ks: TTDp = (2" ——————
soiduki jaoks R < 1000 )

Siin

RM, 1, RM,, 1 ja RM, r on vastavalt H-, L- ja R-sdiduki vordlusmass
punkti 2.3.1 kohaselt.

Péorlevate osade inertsi leidmine

Vastavusvahendi kasutamise korral

WLTP katse modelleerimisel tuleb arvestada nelja pdorleva rattaga ja
NEDC katse korral vaid kahe poorleva rattaga. Sellest tulenevat mdju
sdidukile avalduvale joule tuleb votta arvesse punktis 2.3.8.1.1
alapunkti a alapunktis 3 esitatud valemitega.

Vastavusvahendiga tuleb arvutada kiirendavat ja aeglustavat joudu
NEDC-pohisel modelleerimisel ainult kahe ratta poorlemisel avalduvat
inertsi arvesse vottes.

Fisilise katse korral

WLTP vabakdigu seadistuse korral tuleb vabakdigu aja kohta joud
arvutada ja vastupidi, vOttes arvesse katsemassi ja moju poorlevast
massist (3 % MRO ja 25 kg summast). NEDC-pohise vabakdigu
seadistuse korral tuleb vabakéigu aja kohta arvutada joud ja vastupidi,
kuid mitte votta arvesse poorlevat massi (kasutatakse ainult punktis
2.3.1 arvutatud soiduki NEDC inertsi).

NEDC-péohise soidutakistuse mddramine

WLTP-pohise soidutakistuse médramine vastavalt madruse (EL)
2017/1151 XXT lisa 4. all-lisa punktidele 1-4 ja 6.

NEDC-pdhised sdidutakistustegurid arvutatakse vastavalt punktis
2.3.8.1.1 (H-sdiduk) ja punktis 2.3.8.1.2 (L-sdiduk) esitatud valemi-
tega, vottes arvesse allpool toodud alapunkte a ja b.

Kui ei ole sitestatud teisiti, kasutatakse neid valemeid nii modelleeri-
mise kui ka fiiisilise katse korral.
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Tiibikinnitusasutus voi kui see on asjakohane, tehniline teenistus,
kontrollib, kas madruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa punktis
3.2.3.2.2.3 osutatud tuuletunnel on tunnistatud nduetekohaseks vahe
A(Cd x A f) tipseks mdotmiseks. Kui tuuletunnel ei ole nduetekoha-
seks tunnistatud, voetakse aerodiinaamiline takistus tiitipkonna koikide
soidukite puhul vordseks suurimaga.

a) Punktides 2.3.8.1.1 ja 2.3.8.1.2 esitatud valemites kasutatavad
WLTP-pdhised soidutakistustegurid ja katsemass on sdidukitele H
ja L vastavad véirtused, nagu need on interpolatsioonitiitipkonna
jaoks madratud vastavalt madruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-
lisa punktile 5.

b) Ilma et see mojutaks punkti a kohaldamist, kui H- ja/voi L-sdiduki
WLTP tsiikli energiandudlus ei anna NEDC korral vastavalt kas
suurimat voi véikseimat tsiiklienergiandudlust H- ja/vdi L-sdiduki
jaoks, madratakse NEDC-pohised sdidutakistustegurid kooskdlas
ihega jargmistest:

i) sellise interpolatsioonitiitipkonna iiksiksdiduki alusel, mille
NEDC-pohine tsiiklienergiandudlus on vastavalt kas suurim
voi viikseim;

i) vottes aluseks kogumi interpolatsioonitiiiipkonna mis tahes
iiksiksdiduki vastavalt kas suurimatest voi viikseimatest sdidu-
takistuse jaoks asjakohastest nditajatest, nagu aerodiinaamiline
takistus, veeretakistus ja mass.

Punktides i ja ii kirjeldatud menetlustest teeb valiku tootja.

Punkti b kohaldatakse uute heite tiiiibikinnituste puhul, mis on
tehtud alates 1. jaanuarist 2019, voai alates varasemast kuupédevast,
kui tootja seda taotleb.

2.3.8.1.1. H-sdiduki NEDC-pdhiste sdidutakistustegurite méaramine

Kui selline arvutuskdik tehakse iiksiksdiduki jaoks vastavalt punktile
4.2.1.4.2, kasutatakse ilma lisaseadmeteta NEDC-iiksiksdiduki WLTP-
pohist sdidutakistust ja katsemassi.

a) H-sdiduki sdidutakistustegur F,, njuutonites [N] leitakse jargmi-
selt:

1) inertsi erinevuse mdju:

1 [ RM,, 1
FOn‘H = FOW.H M. i

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.1 jargi, vilja
arvatud jargmine:

Fo,,n on H-soiduki sdidutakistustegur Fo WLTP katses; TMy
on H-sdiduki katsemass WLTP Kkatses.

2) Rehvirdhu erinevuse moju:

an,H :Fén,H' TPy

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.5 jargi.
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3) Poorlevate osade inertsi moju

; . (1015
FOrL,H = FOn.H W

Soidukiga fiiiisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
anA,H = an,h” (103)

4) Rehvimustri siigavuse erinevuse moju:

4 3
FOn,H = FOn,H - TTDH

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.6 jargi.

5) Katseseisundisse viimise moju:

4
FO’LH = FOn.H -6

Soidukiga fiitisilise katse tegemise korral ei kasutata katsesei-
sundisse viimise mdju kirjeldavat parandit.

b) H-sdiduki sdidutakistustegur F, leitakse jargmiselt:

podrlevate osade inertsi moju

Soidukiga fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
Fiog = Fion <1,03>

c) H-soiduki sdidutakistustegur F,, leitakse jargmiselt:

poorlevate osade inertsi moju

. 1,015
Fony = Fy (m)

Soidukiga fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

. 1
Foun = lemH' (m)
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Siin on kordaja F’z‘wtH soidutakistustegur F,, mis leitakse H-soiduki
WLTP Kkatses nii, et kdigi lisaseadmete moju on korvaldatud.

2.3.8.1.2. L-sdiduki NEDC-pohiste sdidutakistustegurite madramine

a) L-sdiduki sdidutakistustegur F, leitakse jargmiselt:

1) inertsi erinevuse mdju:

RM,

1 . L

Fon,L = Fow.r <TMn L)
w,

Siin kasutatakse kordajaid, nagu need on madératletud punktis
2.3.1, vilja arvatud Fy,,,, mis on WLTP katses médratud L-
sdiduki sdidutakistustegur Fy, ja TM,, | on L-sdiduki katsemass
WLTP Kkatses.

2) Rehvirdhu erinevuse moju:

an,L = F(;n,L. TPL

Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.5 jargi.

3) Poorlevate osade inertsi moju

1,015
an,L :an,L. ( 103)

Soidukiga fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
an.L = an.L' (m)

4) Rehvimustri siigavuse erinevuse mdju:

an.L :an.L - TTDL
Selle valemi jaoks arvutatakse kordajad punkti 2.3.6 jargi.
5) Katseseisundisse viimise mdju:
Fonr =Fg,, — 6

Soidukiga fiitisilise katse tegemise korral ei kasutata katsesei-
sundisse viimise mdju kirjeldavat parandit.

b) L-sdiduki sdidutakistustegur Fy, leitakse jargmiselt:

poorlevate osade inertsi moju

1,015
Fiop=Fi | ——
1n,L Tw,L ( 1,03>
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Saidukiga fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

1
Fior=Fiwr- (103>

Fiw on L-sdiduki WLTP katses médratud sdidutakistustegur F,.
c) L-soiduki sdidutakistustegur F,,, leitakse jargmiselt:

poorlevate osade inertsi moju

. (1015
FZrLL = FZW,L. ( 1 03)

Soidukiga fiitisilise katse tegemisel kasutatakse jargmist valemit:

, 1
F2’7‘L = F;wl. <m>

Siin on kordaja F3,, ; sdidutakistustegur F,, mis leitakse L-sdiduki
WLTP Kkatses nii, et kdigi lisaseadmete mdju on korvaldatud.

2.3.8.2.  Soidutakistustegurid WLTP-pohise katse korral médratakse maéruse
(EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-lisa punkti 5 jérgi.

2.3.8.2.1. Sdidutakistuse tabeli tiitipkond maéruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4.
all-lisa punkti 5.1 jargi

Soiduki sdidutakistus arvutatakse madruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4.
all-lisa punkti 5.1 jérgi ning NEDC-pdhine sdidutakistus, mida kasu-
tatakse vastavusvahendiga modelleerimisel sisendandmetes, arvutatakse
jargmiselt:

a) NEDC-pohised tabelis esitatud sdidutakistused kooskdlas URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a lisa tabeliga 3

H-sdiduki korral:
Fontr = Tonr + (Fow,rr — Aw.n)
Finn = Fronm — Bun
Fonr = Top + (Fawn — Cun)
L-sdiduki korral:
Fonr = Tonr + (Fowr — A1)
Fipr = Frur — Bur
Fopnr = Tonr + (Fawz — Co 1)
Siin
Fonis Finis Foni, kus i = H ja L, on vastavalt L-sdiduki ja H-

soiduki NEDC-pohised soiduta-
kistustegurid;
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Toni» Toni» kus i = H ja L, on NEDC-pdhised veojdustendi
tegurid H- voi L-sdiduki jaoks,
nagu need on esitatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3;

Aw.rn, Bwar, Cwnn on soiduki veojoustendi tegurid,
mida kasutatakse veojdoustendi
ettevalmistamiseks maéruse
(EL) 2017/1151 XXI lisa 4. all-
lisa punktide 7 ja 8 jérgi;

b) NEDC-pohised sdidutakistustegurid, mille puhul ei ole kasutatud
NEDC-pohiseid tabeldatud véartusi

Kui sdiduki suurim tehniliselt lubatud tdismass on vdhemalt
3000 kg, vdoib NEDC-pohised sodidutakistustegurid tootja taotluse
korral maérata vastavalt punktile 2.3.8.1.

YMI1
T 2.3.8.2.2. Sdidutakistuse standardvadrtused médruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 4.
all-lisa punkti 5.2 jargi

Soidutakistuse standardvéartused arvutatakse madruse (EL) 2017/1151
XXI lisa 4. all-lisa punkti 5.2 jirgi, aga NEDC-pdhised sdidutakistused
arvutatakse kdesoleva lisa punkti 2.3.8.2.1 alapunkti a jérgi.

Kui soidukiga tehakse fiiiisiline katse, kasutatakse katsetamiseks
NEDC-pohiste veojoustendi teguritega H- voi L-sdiduki jaoks, nagu
need on esitatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a
lisa tabelis 3.

2.3.8.3. Heite alusel antud tiiibikinnituste laiendused kooskdlas médrusega
(EL) 2017/1151

Kui médruse (EL) 2017/1151 kohaselt antud heite tiiiibikinnitust on
laiendatud, sest CO,-heite interpolatsioonitiiiipkonda on lisatud uusi
soidukeid, mille NEDC-pdhine CO,-heide on suurem kui H-sdiduki
heide voi vdiksem kui L-sdiduki heide, kohaldatakse vastavusse sead-
mise korral jargmist:

a) kui asjaomase interpolatsioonitiilipkonna H- ja L-sdiduki NEDC-
pdhise CO,-heite vahe on vihemalt 5 g/km, v3ib kdnealuse tiilip-
konna NEDC-pdhist interpolatsioonisirget pikendada, kui NEDC-
pdhine heide, mis on saadud kéesoleva punkti 3 kohaselt, kasutades
sisendandmetena méaaruse (EL) 2017/1151 1 lisa punktis 3.1.1
osutatud sdidukiga tehtud WLTP-katse tulemusi, ei ole suurem
kui CO,-heide, mis on méddratud NEDC-pdhise interpolatsioonisirge
jargi;

b) kui H- ja L-soiduki NEDC-pdhise CO,-heite vahe on vaiksem kui
5 g/km, ei tohi interpolatsioonisirget pikendada.

Juhul a méédratakse CO,-vordlusheide ilma valikuta, millele on
osutatud kéesoleva lisa punktides 3.1.1.2 ja 3.2.6.
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2.4.

Juhul b v6i juhul, kui punktis a osutatud CO,-vordlusheide on suurem
kui interpolatsioonisirgele vastav heide, mdédratakse NEDC-kohane H-
soiduk ja L-sdiduk vastavalt kdesoleva lisa punktidele 2 ja 3.

Punkti a kohaldatakse selliste uute tiilipide laienduste puhul, mis on
tehtud alates 1. jaanuarist 2019, voi alates varasemast kuupdevast, kui
tootja seda taotleb.

Sisendandmete tabel

Tootja madrab H- ja L-sdiduki jaoks sisendandmed vastavalt punktile
2.2 ning esitab tabeli 1 jérgi sisendandmetega tédidetud tabeli tiiiibikin-
nitusasutusele voi, kui see on asjakohane, katset korraldama maéératud
tehnilisele teenistusele; téita ei ole vaja lahtreid 31-33 (NEDC-pohised
soidutakistused), need suurused arvutab kas tiilibikinnitusasutus voi
tehniline teenistus punktis 2.3.8 esitatud valemite jirgi. »M3 Sise-
ndandmete tabel tdidetakse iga tehtud WLTP katse puhul. <

Tiitibikinnitusasutus voi tehniline teenistus kontrollib andmed iseseis-
valt iile ja kinnitab tootja esitatud sisendandmete Oigsust. Kahtluse
korral méiérab tiitibikinnitusasutus voi tehniline teenistus iseseisvalt
asjaomased sisendandmed, soltumata tootja esitatud andmetest, voi
tegutseb punktide 3.2.7 ja 3.2.8 jargi, kui see on asjakohane.

Tabel 1

Sisendandmed vastavusvahendi jaoks

Sisendandmed vastavus-

vahendi jaoks Uhik Allikas

Miérkused

1 Kiituseliik —
lisa 3. liite punkt 3.2.2.1

Mairuse (EL) 2017/1151 1

Diisel/bensiin/vedelgaas/
maagaas vOi biometaan /
etanool (E85)/biodiislikiitus

2 Kiituse alumine kJ/kg Tootja ja/voi tehnilise teenis-
kiittevairtus tuse avaldus
3 Kiituse % Sama Kiituse siisinikusisaldus

stisinikusisaldus

massiprotsentides, nt 85,5 %

4 Mootori tiitip
lisa 3. liite punkt 3.2.1.1

Mairuse (EL) 2017/1151 1

Sadesiitide voi survesiiiide

5 Mootori téomaht cm’ Misruse (EL) 2017/1151 1

lisa 3. liite punkt 3.2.1.3

6 Mootori kolvi kéik mm
lisa 3. liite punkt 3.2.1.2.2

Miiruse (EL) 2017/1151 1

7 Mootori

nimivoimsus korral lisa 3. liite punkt 3.2.1.8

kW... min~'| Madruse (EL) 2017/1151 1
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vB
Ny, | Sisendandmed vastavus-| Allikas Mirkused
vahendi jaoks
8 Mootori podrlemis- min™' Maéidruse (EL) 2017/1151 1 Mootori podrlemiskiirus
kiirus mootori lisa 3. liite punkt 3.2.1.8 suurimal kasulikul voimsusel
nimivoimsusel
9 Mootori suuren- min "' Maédruse (EL) 2017/1151 1
datud poorlemis- lisa 3. liite punkt 3.2.1.6.1
kiirus tiihikdigul (*)
10 Suurim kasulik Nm p min | Méadruse (EL) 2017/1151 I
po6rdemoment (*) korral lisa 3. liite punkt 3.2.1.10
11 Mootori kiiruse min "' Maéidruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu
karakteristikute parv XXI lisa 2. all-lisa
T1(*)
12 Mootori vadandemo- Nm Madruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu
mendi karakteristi- XXI lisa 2. all-lisa
kute parv T1 (¥)
13 Mootori voimsuse kW Madruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu
karakteristikute parv XXI lisa 2. all-lisa
TL(*)
14 Mootori min~' Maéidruse (EL) 2017/1151 Tiihikdigukiirus sooja
tithikdigukiirus XXT lisa 2. all-lisa mootoriga
15 Kitusekulu g/s Tootja esitab Kiitusekulu tithikdigul sooja
tithikdigul mootoriga
16 Peaiilekande — Miéiruse (EL) 2017/1151 1 Pedaiilekande iilekandearv
iilekandearvud lisa 3. liite punkt 4.6
17 Rehvi kood (**) — Mairuse (EL) 2017/1151 1 WLTP katses kasutatud rehvi
lisa 3. liite punkt 6 kood (nt P195/55R1685H)
18 Kaigukasti tiitip - Maédruse (EL) 2017/1151 1 Manuaalne/automaatne/
lisa 3. liite punkt 4.5 variaatorkdigukast
19 P66rdemomendi — Tootja esitab 0 = ei, 1 = jah. Kas soidukis
muundur on kasutusel péérdemomendi
muundurit?
20 Automaatkaigukasti — Tootja esitab 0 =ei, 1 = jah.
puhul Viidirtus 1 tihendab seda, et
kiitusesadstlikkus vastavusvahendis voib kasu-
tada piisikiirusega soitmise
korral kérgemat kdiku kui
muutuvate tingimuste korral
21 Veoreziim — Maéruse (EL) 2017/1151 Kaherattavedu, neljarattavedu.

XXI lisa 5. all-lisa punkt

23.1
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VM1

Sisendandmed vastavus-

Nr. vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused
22 Kaivitamis-seiska- s Tootja esitab Kdivitamis-seiskamissiisteemi
missusteemi akti- aktiveerimise aeg, mis on
veerimise aeg moddunud katse algusest
23 Generaatori \% Maéruse (EL) 2017/1151 1
nimipinge lisa 3. liite punkt 3.4.4.5
24 Aku mahtuvus Ah Maéruse (EL) 2017/1151 1
lisa 3. liite punkt 3.4.4.5
25 | Umbritseva kesk- °C Standardvidrtus = 23 °C
konna temperatuur WLTP katses mootmisel
WLTP Kkatse
alustamisel
26 Generaatori suurim kW Tootja esitab
voimsus
27 Generaatori — Tootja esitab Standardvddrtus = 0,67
kasutegur
28 Kaigukasti — Mairuse (EL) 2017/1151 1 Vidrtuste loetelu: 1. kdigu
iilekandearvud lisa 3. liite punkt 4.6 tilekandearv, 2. kdigu iilekan-
dearv jne
29 Soiduki kiiruse ja (km/h)/ | Tootja esitab Vidrtuste loetelu: [iilekan-
mootori pddrlemis- min”! dearv piisikiirusel 1. kdigul,
kiiruse suhe (¥*) tilekandearv piisikiirusel 2.
kdigul, ...]; alternatiiv kdigu-
kasti iilekandearvudele
30 Soiduki NEDC- kg > M1 URO Euroopa Majan- | Tuletatakse kiesoleva lisa
pohine inerts duskomisjoni eeskirja punkti 2.3.1 jirgi.
nr 83 4a lisa tabel 3. Tdidab
titibikinnitusasutus voi tehni-
line teenistus 4
31 FO NEDC N Kéesoleva lisa punkti 2.3.8, | Soidutakistustegur F0
tdidab tiiibikinnitusasutus voi
tehniline teenistus
32 F1 NEDC N/(km/h) | Sama Soidutakistustegur F1
33 F2 NEDC N/(km/h)* | Sama Soidutakistustegur F2
34 WLTP inertsi kg Maéaruse (EL) 2017/ Veojdustendi inerts WLTP-
seadistus 1151 XXI lisa 4. all-lisa katse ajal
punkt 2.5.3
35 FO WLTP N Masruse (EL) 2017/1151 1 Soidutakistustegur F0
lisa 3. liite teabedokumendi
liite punkt 2.4.8
36 F1 WLTP N/(km/h) | Sama Soidutakistustegur F1
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Sisendandmed vastavus-

Nr. vahendi jaoks Uhik Allikas Miérkused
37 F2 WLTP N/(km/h)* | Sama Soidutakistustegur F2
38 WLTP-pdhine CO,- | gCO,/km | Médruse (EL) 2017/1151 1 Aeglane faas, koti vddrtused
heide 1. faasis lisa 8a liite katsearuande RCB parandita, iimardamata
punkt 2.1.1 mootetulemused WLTP katses
39 WLTP-pohine CO,- | gCO,/km | Sama Keskmine faas, koti vddrtused
heide 2. faasis RCB parandita, iimardamata
mootetulemused WLTP katses
40 WLTP-pdhine CO,- [ gCO,/km | Sama Kiire katsefaas, koti vidrtused
heide 3. faasis RCB parandita, iimardamata
mootetulemused WLTP katses
41 WLTP-pohine CO,- | gCO,/km | Sama Eriti kiire faas, koti vidrtused
heide 4. faasis RCB parandita, iimardamata
mootetulemused
WLTP katses mootmisel
42 Turbotilelaadur voi — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas soidukil
kompressoriilelaadur on laadimissiisteem?
43 Kaivitamis- — Tootja esitab 0 =ei| ] = jah. Kas soidukil
seiskamissiisteem on kdivitamis-
seiskamissiisteem?
44 Pidurdusenergia — Tootja esitab 0 =ei| 1l = jah. Kas soidukil
tagastus on energiatagastussiisteem?
45 Muutuva faasiga — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas séidukil
klapitoo on muutuva faasiga klapitoo?
46 Temperatuuri juhti- — Tootja esitab 0 =ei| ] = jah. Kas soidukil
mise siisteem on kdigukasti temperatuuri
Juhtimise siisteem?
47 Otsesissepritse/ — Tootja esitab 0 =PFl |1 =DI
kaudsissepritse
48 Lahjasegureziim — Tootja esitab 0 =ei| I = jah. Kas mootor

tootab lahja seguga?
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Sisendandmed vastavus-

Nr. vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused

49 Silindrite — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas mootoril
valjaliilitus on silindrite vdljaliilitamise

siisteem?

50 Heitgaasitagastus — Tootja esitab 0 =ei| ]l = jah. Kas soidukil

on viline heitgaasitagastus?

51 Tahmafilter — Tootja esitab 0 =ei| ] = jah. Kas soidukil

on tahmafilter?

52 Selektiivse kataliiii- — Tootja esitab 0 =ei| 1 = jah. Kas soidukil
tilise taandamise on selektiivse kataliiiitilise
seade (SCR) taandamise seade?

53 Kataliiiitilise taanda- — Tootja esitab 0 =ei| 1l = jah. Kas séidukil
misega NOx-i on kataliiiitilise taandamisega
piitidur NOx-i piitidur?

54 WLTP-pohine aeg s WLTP katse mdotmised Vidrtuste loetelu: pardadiag-
(vastavalt kéesoleva lisa nostika ja veojoustendi
punktile 2.2) andmed, 1 Hz

55 WLTP-pohine kiirus km/h Masruse (EL) 2017/1151 Vidrtuste loetelu: 1 Hz,
(teoreetiline) XXI lisa 1. all-lisa méaératluse | sammuga 0,1 km/h. Kui ei ole

kohaselt andmeid esitatud, siis kasuta-
takse kiirusprofiili, mis on
esitatud mddruse (EL) 2017/
1151 XXI lisa 1. all-lisa
punktis 6, eelkoige tabelites
Al/7-A41/9, Al/11, Al/12

56 WLTP-pohine kiirus km/h WLTP katse mdotmised » M3 Virtuste loetelu:

(tegelik) (vastavalt kdesoleva lisa pardadiagnostika ja veojous-
punktile 2.2) tendi andmed, 1 Hz parda-
diagnostika puhul ja 10 Hz
veojoustendi puhul, sammuga
0,1 km/h 4
57 WLTP-pdhine kaik — Maéidruse (EL) 2017/1151 » M3 Virtuste loetelu: 1 Hz.
(teoreetiline) XXI lisa 2. all-lisa maératluse | Teoreetiline arvutuslik kdiigu-
kohaselt vahetus tuleb esitada H- ja L-
soiduki kohta (vajaduse
korral) 4

58 WLTP-pohine min”! WLTP katse mddtmised Vidrtuste loetelu: 1 Hz,
mootori (vastavalt kéesoleva lisa sammuga 10 p/min, kasutades
poorlemiskiirus punktile 2.2) pardadiagnostikat

59 WLTP-pohine °C Sama » M1 Viirtuste loetelu: 1 Hz,
mootori jahutusve- sammuga 1 °C, kasutades
deliku temperatuur pardadiagnostikat <«

60 WLTP-pShine gene- A Madalpingeline vool madruse | Vddrtuste loetelu: 1 Hz,
raatori vool (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. | sammuga 0,1 A, vilise

all-lisa 2. liite médratluse mooteseadmega, mis on
kohaselt stinkroniseeritud
veojoustendiga

61 WLTP-p&hine A Maaruse (EL) 2017/1151 » M3 Viirtuste loetelu: 1 HZ

madalpingeline
akuvool

XXI lisa 6. all-lisa 2. liite
madratluse kohaselt1151

(seadme proovivotusagedus
20 Hz), lahutusvoimega 0,1 A,
vilise mooteseadmega, mis on
siinkroniseeritud
veojoustendiga 4
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VM1

VM3

VM2

Sisendandmed vastavus-

Nr. vahendi jaoks Uhik Allikas Mirkused

62 WLTP-pdhine arvu- — Nagu on miiratletud URO Viidrtuste loetelu: pardadiag-
tatud koormus Euroopa Majanduskomisjoni | nostika andmed, mootmine

eeskirja nr 83 11. lisas WLTP katses, virskendamine
sammuga vihemalt 1 Hz
(voimalik korgema sagedu-
sega, eraldusteravus 1 %)

63 H- ja L-soiduki gCOy/km NEDC-pohine esitatud véirtus.
kohta esitatud Kui sdidukil on perioodilise
NEDC-pohine kogu energiatagastuse siisteem,
tsiikli CO,-heide korrigeeritakse saadud véartusi

teguriga K;
64 NEDC-po6hine kiirus km/h Nagu on miiratletud URO Viirtuste loetelu: 1Hz,
(teoreetiline) Euroopa Majanduskomisjoni | sammuga 0,1 km/h. Kui ei ole
eeskirja nr 83 4. lisa andmeid esitatud, kasutatakse
punktis 6 kiirusprofiili, mis on esitatud
URO Euroopa ajanduskomis-
joni eeskirja nr 83 4. lisa
punktis 6

65 NEDC-pbhine kadik — Sama Vairtuste loetelu: 1Hz Kui ei

(teoreetiline) ole andmeid esitatud, kasuta-
takse kiirusprofiili, mis on
esitatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirja nr 83 4.
lisa punktis 6

66 » M2 Interpolat- — Maéruse (EL) 2017/
sioonitiitipkonna 1151 XXI lisa punkt 5.0
tahis <

67 Taastamistegur K; — Miéiruse (EL) 2017/1151 Kui séidukil puudub perioodi-
multiplikatiivne/ XXI lisa 6. all-lisa 1. liide lise energiatagastuse stisteem,
aditiivne H- ja L- voetakse see tegur vordseks I-
soiduki puhul ga.

68 Silindrite arv — Tootja esitab Number (esitada hiljemalt

alates 1. jaanuarist 2019).

69 Kiituse kiittevairtus kWh/1 Miéiruse (EL) 2017/1151 Viidrtus vastavalt mddruse

XXI lisa 6. all-lisa 2. liide (EL) 2017/1151 tabelile
A6.App2/1

70 WLTP katses kiitu- | 1/100 km | Médruse (EL) 2017/1151 1. tiitipi katse tasakaalusta-
sekulu H- ja L- XXI lisa 7. all-lisa 6. punkt | mata kiitusekulu
soiduki puhul

71 Taaslactava energia- v Vastavalt standardile DIN EN | Madalpingeakude puhul

salvestussiisteemi
nimipinge

60050-482

mddruse (EL) 2017/1151 XXI
lisa 6. all-lisa 2. liite mddrat-
luse kohaselt
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3.1

NE Sisendandmed vastavus- Uhik

vahendi jaoks Allikas

Miérkused

72 ATCT tiilipkonna —
parandustegur

Madruse (EL) 2017/1151
XXI lisa 6a. all-lisa

ATCT tiiiipkonna parandus-
tegur (14 °C parandus)

73 WLTP katses —
kiiruse ja vahemaa
korrigeerimine

Mirus (EL) 2017/1151

Kas parandus on tehtud?
0 =Ei|l=Jah

74 WLTP katses RCB —
korrigeerimine

Mairuse (EL) 2017/1151

XXI lisa 6. all-lisa 2. liide

Kas parandus on tehtud?
0=Ei|l=Jah

75 WLTP katsete arv 1, 2 voi 3

Mdrkida kas katseandmed on
voetud esimesest, teisest voi
kolmandast WLTP katsest

76 H- ja/vdi L-sdiduki g/km
WLTP-pdhise CO,
heite deklareeritud
vaartus

Tootja avaldus

H-ja L soiduki WLTP-pohine
esitatud vidrtus peaks sisal-
dama koiki korrigeerimisi
(vajaduse korral)

77 H- ja/voi L-soiduki g/km
WLTP-pdhise CO,
heite moddetud ja
parandatud véartus

pohjal

MCO; ¢ 5 vidrtused mddruse
(EL) 2017/1151 I lisa 4. liite

H- ja L-soiduki kogu tsiikli
moodetud CO, heide pdrast
koiki kohaldatavaid korrekt-
sioone. 2. ja 3. WLTP katse
puhul esitatakse koik
mootmistulemused.

78 WLTP korduskatse —

I lisa punkti 2.2b alapunkt b

Mirkida milliste I lisa
punkti 2.2a alapunktides a—d
osutatud katsetingimustel
korduskatse tehti.

(*) Kas tavaline mootori poorlemiskiirus tithikdigul, suurendatud poorlemiskiirus tithikdigul ning suurim kasulik vadnde-
moment vdi mootori podrlemiskiiruse, vadndemomendi ja voimsuse karakteristikute parved T1 (kdiguvahetuse puhul).
(**) Kas rehvi mddtmed voi sdiduki kiiruse ja poorlemiskiiruse jagatis (kdiguvahetuse puhul).

NEDC-POHISE CO,-HEITE NING KUTUSEKULU MAARAMINE
H- JA L-SOIDUKI PUHUL

NEDC-pdhise CO,-heite vordlusviirtuste, faasiomaste viirtuste ja
kiitusekulu miiramine H- ja L-sdiduki puhul

Titbikinnitusasutus  tagab, et WLTP interpolatsioonitiilipkonda
kuuluva H-sdiduki ja, kui see on asjakohane, L-sdiduki NEDC-pohine
CO, vordlusvédrtus ning faasiomased véartused ja kiitusekulu mééra-
takse punktide 3.1.2 ja 3.1.3 jargi.

Kui H- ja L-sdiduki vahel on erinevus iiksnes lisavarustuses (seega on
MRO, kere kuju ja sdidutakistustegurid tihesugused), miératakse
NEDC-pohine CO,-heite vordlusvaartus ainult H-sdiduki jaoks.
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3.1.1.
3.1.1.1.

3.1.1.2.

Vastavusvahendi sisend- ja vdiljundandmed
Algupérane vastavusvahendi tulemuste aruanne

Tiitibikinnitusasutus voi tehniline teenistus tagab, et vastavusvahendi
sisendandmekogum on tiielik. Pérast vastavusvahendiga modelleeritud
katse lopetamist koostatakse tulemuste aruanne ja luuakse selle rési.
Aruanne sisaldab jargmisi alamfaile:

b) modelleerimisega saadud viljundandmed;

c) kokkuvote, mis sisaldab jargmist:

i) interpolatsioonitiitipkonna téhis;

ii) tootja esitatud CO,-heite ja modelleerimisega leitud heite vahe
(kogu tsiikli CO,-heide);

iii) sisendandmed, nagu on kirjeldatud punktis 2.4.

Konfidentsiaalsuse tagamiseks punktis ¢ osutatud kokkuvote kriip-
teeritakse.

Téielik vastavusfail

Kui punkti 3.1.1.1 kohane vastavusvahendi tulemuste originaalaruanne
on koostatud vastavalt punktile 3.1.1.1, laadib tiitibikinnitusasutus voi
vajaduse korral madratud tehniline teenistus punkti 3.1.1.1 alapunktis ¢
osutatud kokkuvotte komisjoni serverisse, kust saabub saatjale katte-
saamise kinnitus (ja asjaomastele komisjoni talitustele koopia), millele
on lisatud juhuslik tdisarv vahemikus 0-99 ning kokkuvotte rdsi, mis
seob iiheselt konealuse numbri vastavusvahendi tulemuste originaala-
ruandega, mille on komisjoni server digitaalselt allkirjastanud.

Tiitibikinnitusasutus vOi vajaduse korral madratud tehniline teenistus
loob téieliku vastavusfaili, mis sisaldab punktis 3.1.1.1 osutatud vasta-
vusvahendi tulemuste originaalaruannet ja komisjoni serverist saadetud
vastust. Tiiiibikinnitusasutus siilitab faili kui direktiivi 2007/46/EU
VIII lisa kohast katsearuannet.

H-soiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvddrtus

Kasutades punktis 2.4 osutatud sisendandmeid, tehakse vastavusvahen-

diga H-sdiduki modelleeritud NEDC-katse.

H-sdiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlusvéidrtus leitakse jargmiselt:
COZ,H = NEDC COZ.C,H N Ki,H

Siin

COrp on H-sdiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlus-
vaartus;

NEDC CO, ¢y on vastavusvahendiga modelleerimisel saadud H-
soiduki NEDC-pohine CO,-heide;
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3.2

3.2.1.

322

3.23.

3.2.4.

Kip médratakse H-sGiduki korral kindlaks mééruse (EL)
2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa 1. liite jérgi.

Lisaks H-sdiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvairtusele leitakse
vastavusvahendiga ka H-soiduki faasiomased CO,-heited.

L-soiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvicdrtus

Vajaduse korral modelleeritakse vastavusvahendiga L-sdiduki NEDC-
katse, kasutades punktis 2.4 osutatud sisendandmeid.

L-sdiduki NEDC-pdhise CO,-heite vordlusvaartus leitakse jargmiselt:

COZ,L = NEDC COZ,C,L : Ki,L

Siin

CO,, on L-sdiduki NEDC-pohise COj-heite vordlus-
vadrtus;

NEDC CO,,; on vastavusvahendiga modelleerimisel saadud L-
soiduki NEDC-pohine CO,-heide;

K. médratakse L-sdiduki korral kindlaks mééruse (EL)
2017/1151 XXI lisa 6. all-lisa 1. liite jérgi.

Lisaks L-sdiduki NEDC-pohise CO,-heite vordlusvéirtusele leitakse
vastavusvahendiga ka L-sdiduki faasiomased CO,-heited.

H- ja L-sdiduki jaoks méidratud NEDC-pohise CO,-heite vordlus-
viirtuse tdlgendamine

Iga WLTP interpolatsioonitiitipkonna kohta peab tootja tiitibikinnitusa-
sutusele esitama kogu tsiikli NEDC-pohise CO,-heite H-sdiduki ja, kui
see on asjakohane, L-sdiduki jaoks. Tiitibikinnitusasutus tagab, et H-
soiduki ja, kui see on asjakohane, L-sdiduki NEDC-pShise CO,-heite
vordlusvéartus maaratakse punktide 3.1.2 ja 3.1.3 jérgi ning asjaomase
soiduki vordlusvéirtusi tdlgendatakse punktide 3.2.1-3.2.5 jérgi.

Uuritava H- voi L-sdiduki NEDC-pohine CO,-heide, mida kasutatakse
arvutustes punkti 4 kohaselt, on tootja esitatud viartus, kui NEDC-
pdhine CO, vordlusvaartus ei ileta tootja esitatud vairtust rohkem kui
4 protsenti. Vordlusvaartus voib lihegi piiranguta vdiksem olla.

Kui NEDC-pdhine CO, vdrdlusvéirtus iiletab tootja esitatud vairtust
rohkem kui 4 protsenti, voib L- voi H-sdiduki punktis 4 sitestatud
arvutuste puhul kasutada vordlusvairtust, kuid tootja voib ka taotleda,
et sdidukiga tehtaks thiibikinnitusasutuse jérelevalve all fiiiisiline katse
vastavalt magruse (EU) nr 692/2008 XII lisas kirjeldatud meetodile,
vottes arvesse kédesoleva lisa punktis 2 kindlaksméératud tapsusi.

Kui punktis 3.2.2 osutatud fiiiisilise mddtmise tulemus, mida on korru-
tatud teguriga K;, ei iileta tootja esitatud vaartust rohkem kui 4 prot-
senti, kasutatakse punktis 4 sdtestatud arvutustes tootja esitatud vaar-
tust.

Kui fiitisilise mddtmise tulemus, mida on korrutatud teguriga K;, tiletab
tootja esitatud véartust rohkem kui 4 protsenti, tehakse sama sdidukiga
veel iiks moGtmine ja tulemus korrutatakse teguriga K;. Kui kahe
sellise modtmise keskmine ei iileta tootja esitatud véartust rohkem
kui 4 protsenti, kasutatakse punktis 4 sitestatud arvutustes tootja
esitatud vairtust.
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3.255.

3.2.6.

3.2.7.

3.2.8.

3.3.

Kui punktis 3.2.4 osutatud kahe modtmise keskmine iiletab tootja
esitatud véartust rohkem kui 4 protsenti, tehakse kolmas mdodtmine
ja tulemus korrutatakse teguriga K;. Kolme modtmise keskmist kasu-
tatakse punktis 4 sitestatud arvutustes.

Kui punktis 3.1.1.2 osutatud juhuslik tdisarv langeb vahemikku 90-99,
valitakse soiduk iihe fiilisilise mdotmise tegemiseks vastavalt médruse
(EU) nr 692/2008 XII lisas kirjeldatud menetlusele, vottes arvesse
kéesoleva lisa punktis 2 kindlaksméératud tiapsusndudeid. Katse tule-
mused vormistatakse vastavalt direktiivi 2007/46/EU VIII lisale.

Kui punkti 3.2.1 kohaselt arvutatakse NEDC-pohine CO,-heide
molema, nii L- kui ka H-sdiduki puhul, valitakse fiiisiliseks mdGtmi-
seks L-soiduk, kui juhuslikult valitud tdisarv on vahemikus 90-94,
ning H-sdiduk, kui juhuslikult valitud tdisarv on vahemikus 95-99.

Kui NEDC-pohine CO,-heide méiratakse punkti 3.2.1 kohaselt vaid
ithe interpolatsioonitiitipkonda kuuluva H- vbi L-sdiduki puhul, vali-
takse selline soiduk iiheks fiitisiliseks mddtmiseks, kui juhuslikult
valitud number on vahemikus 90-99.

Kui NEDC-pohist CO,-heidet ei midrata punkti 3.2.1 kohaselt, vaid
tehakse fiitisiline katse mdlema, nii H- kui ka L-sdidukiga, juhuslikku
arvu arvesse ei voeta.

Olenemata punktist 3.2.6 taotleb tiiiibikinnitusasutus, vajaduse korral
tehnilise teenistuse ettepanekul, et juhul, kui NEDC-pdhine CO,-heide
médratakse vastavalt punktile 3.2.1, tehtaks soidukile iiks fiiiisiline
modtmine, sest soltumatute teadmiste alusel voib olla pdhjendatud
arvamus, et esitatud NEDC-pdhine CO,-heide on liiga vdike moddetud
NEDC-pohise CO,-heitega vorreldes. Katse tulemused vormistatakse
vastavalt direktiivi 2007/46/EU VIII lisale.

Kui tehakse fiitisiline katse vastavalt punktile 3.2.6 voi 3.2.7, salvestab
tilibikinnitusasutus  iga WLTP interpolatsioonitiilipkonna  jaoks
mdddetud védrtuse ja tootja esitatud vadrtuse vahelise suhtelise hélbe
De jérgmiselt:

RTr— DV
De=———""—
DV

Siin
RTr on juhusliku katse tulemus, mida on korrutatud teguriga K;;

DV on tootja esitatud véartus.

Hilbetegur De arvutatakse kolme kiimnendkoha tdpsusega ning mérgi-
takse tiitibikinnitustunnistusse ja vastavustunnistusse.

Kui tiiiibikinnitusasutus leiab, et fiiiisilise katse tulemused ei kinnita
tootja esitatud sisendandmeid, eelkdige punkti 2.4 tabeli 1 punktides
20, 22 ja 44 osutatud andmeid, voetakse kontrolltegur vordseks 1-ga
ning mirgitakse tiilibikinnitustunnistusse ja vastavustunnistusse. Kui
sisendandmed leiavad kinnitust voi kui sisendandmete viga ei ole
tootja kasuks, vOetakse kontrolltegur vordseks 0-ga.

NEDC-pdohise faasiomase CO,-heite ning kiitusekulu arvutamine
H- ja L-séiduki puhul

Titbikinnitusasutus voi, kui see on asjakohane, tehniline teenistus
médrab H- ja L-soiduki faasiomase NEDC-pohise heite ja kiitusekulu
punktide 3.3.1-3.3.4 jargi.
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3.3.3.
3.33.1.

3.33.2.

H-soiduki NEDC-péohise faasiomase COs-heite arvutamine

H-soiduki faasiomane NEDC-pdhine heide arvutatakse jargmiselt:
NEDC COZ,p,H = NEDC COZ,p,H.c‘ : COZ,AF,H
kus:

p on NEDC faas: kas UDC (linnasdit) voi EUDC
(linnavéline soit);

NEDC CO,,11,c on punktis 3.1.2 osutatud vastavusvahendiga model-
leeritud faasiomane NEDC-pohine CO,-heide faasis
p voi, kui see on asjakohane, fiitisiliselt mdddetud
heide, millele on viidatud punktis 3.2.2;

NEDC CO,,,y; on H-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide faasis
p [gCOx/km];

COz AFH on H-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui
vastavalt punktile 3.2 mdddetud NEDC-pdhise
CO,-heite ja vastavalt punktile 3.1.2 vastavusvahen-
diga modelleeritud NEDC-katse tulemuse voi, kui
see on asjakohane, fiiiisilise modtmise tulemuse
jagatis.

L-soiduki NEDC-péhise faasiomase CO; heite arvutamine

L-sdiduki faasiomane NEDC-pdhine heide arvutatakse jargmiselt:
NEDC CO,,,; = NEDC CO5 ;.. COz 45,
kus:

p on NEDC faas: kas UDC (linnasdit) voi EUDC
(linnavéline sdit);

NEDC CO, 1 on punktis 3.1.2 osutatud vastavusvahendiga model-
leeritud faasiomane NEDC-pdhine CO,-heide faasis
p voi, kui see on asjakohane, fiiiisiliselt moddetud
heide, millele on viidatud punktis 3.2.2;

NEDC CO,,; on L-sdiduki faasiomane NEDC-pohine heide faasis
p [CO-/km];

COzAF,L on L-sdiduki parandustegur, mis arvutatakse kui
vastavalt punktile 3.2 moddetud NEDC-pdhise
CO,-heite ja vastavalt punkti 3.1.2 alapunktile b
moddetud NEDC katse tulemuse voi, kui see on
asjakohane, vastavusvahendiga modelleeritud katse
tulemuse jagatis.

H- ja L-soiduki NEDC-péhise kiitusekulu arvutamine
Kogu tsiikli NEDC-pdhise kiitusekulu arvutamine

H- ja L-sdiduki kogu tsiikli kiitusekulu arvutamiseks kasutatakse kogu
tsiikli NEDC-pShist CO,-heidet, mis on méiratud vastavalt punktile
3.2 ja madruse (EU) nr 692/2008 XII lisa sitetele. Muude kiitusekulu
arvutamisel oluliste saasteainete (siisivesinikud, vingugaas) heide
voetakse vordseks 0-ga (0 g/km);

Faasiomase NEDC-pohise kiitusekulu arvutamine

H- ja L-sdiduki faasiomase kiitusekulu arvutamiseks kasutatakse faasio-
mast NEDC-pohist CO,-heidet, mis on méiratud vastavalt punktile 3.3
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4.1.

4.2.

4.2.1.
42.1.1.

42.1.2.

ja médruse (EU) nr 692/2008 XII lisa sétetele. Muude kiitusekulu arvu-
tamisel oluliste saasteainete (siisivesinikud, vingugaas) heide vdetakse
vordseks 0-ga (0 g/km).

UKSIKULE M1-KATEGOORIA SOIDUKILE VASTAVA NEDC-
POHISE CO,-HEITE JA KUTUSEKULU ARVUTAMINE

Tootja arvutab tiksiku soiduauto faasiomase ja kogu tsiikli NEDC-
pohise CO,-heite ja kiitusekulu vastavalt punktidele 4.1 ja 4.2 ning
mérgib need véirtused vastavustunnistusse.

Umardamise juhised on esitatud médruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7.
all-lisa punktis 1.3.

H-séiduki WLTP interpolatsioonitiiiipkonnal pdhineva NEDC-
pohise CO,-heite miidramine

Kui WLTP interpolatsioonitiiipkonna CO,-heide maédratakse iiksnes
H-sdiduki puhul vastavalt madruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 6. all-
lisa punktile 1.2.3.1, maérgitakse vastava tiilipkonna sdiduki vastavus-
tunnistusele selline NEDC-pohine CO,-heide, mis on médratud kées-
oleva lisa punkti 3.2 kohaselt ja kantud konealuse H-soiduki tiiiibikin-
nitustunnistusele.

L- ja H-sdiduki WLTP interpolatsioonitiiiipkonnal péhineva
NEDC-péhise CO,-heite méiramine

Uksikséiduki séidutakistuse arvutamine
Asjaomase sOiduki mass

Uksiksdiduki NEDC-pdhine vordlusmass RM,, ;,q midratakse jirgmi-
selt:

RM, ;na = (MROjng — 75 + 100) [kg]

MRO;,; on tddkorras sdiduki mass, nagu see on méaratletud méaruse
(EU) nr 443/2009 artikli 3 punktis d iiksiksdiduki jaoks.

Uksiksdiduki NEDC-pohise CO,-heite arvutamisel kasutatakse massina
inertsi, nagu see on esitatud URO FEuroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 83 4a lisa tabelis 3, ja see on vordvéddrne vordlusmassiga,
mis on maératud vastavalt konealusele punktile ja mida tdhistatakse
vastavalt TM,, jnq.

Uksiksdiduki veeretakistus

Rehvide veeretakistust, mis leitakse maéruse (EL) 2017/1151 XXI lisa
7. all-lisa punkti 3.2.3.2.2.2 kohaselt, kasutatakse iiksiksdiduki NEDC
CO,-heite arvutamiseks interpoleerimise teel.
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4.2.1.3.

42.14.

4.2.1.4.1.

Uksiksdiduki dhutakistus

Uksiksdiduki Shutakistuse arvutamisel voetakse arvesse iiksiksdiduki
ohutakistuse ja L-sdiduki ohutakistuse erinevust, mis tuleneb kere kuju
erinevusest (m?):

A [Ca Aflind-1n
Siin
C,; on Ohutakistustegur;
Ay on sdiduki lauppind (m?).

Titbikinnitusasutus voi, kui see on asjakohane, tehniline teenistus
kontrollib, kas médruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa punktis
3.2.3.2.2.3 osutatud tuuletunnel on nduetekohane, nii et sellega on
voimalik tdpselt médrata suurus A(Cq XAg), kui sdiduki kere erineb
L- ja H-sdiduki kerest. Kui tuuletunnel ei ole selle ndude kohane,
kasutatakse iiksiksdiduki korral H-sdiduki nditajatA [Cy- Af]y_,

Kui L- ja H-sdiduki kered on iihesuguse kujuga, vdetakse interpolee-
rimisel suurusA [Cq* Agl;,q_y ,f vOrdseks 0-ga.

WLTP interpolatsioonitiilipkonna {iksiksdiduki sdidutakistuse arvuta-
mine

H- ja L-sdiduki NEDC-pdhised sdidutakistustegurid

H- ja L-soiduki sodidutakistustegureid Fo,, Fi, ja F,, mis on
madratud punkti 2.3.8 kohaselt, tdhistatakse vastavalt Fo,yy, Fian ja
Fonn ning Fonpr, Finp ja Fonr.

Uksiksodiduki sdidutakistustegurid foninds finina ja foning arvutatakse
jérgmise valemiga:

Valem 1(a)

(TMILH .RRYI,H - TMn,iml .RRn‘ind)
(TM,,,H ° RR,,.H — TM,,.L N RR,,'L)

f‘On,ind = FOVLH - AFOn :

Uute heite tiiiibikinnituste puhul, mis on tehtud alates 1. jaanuarist
2019 vai kui tootja seda taotleb, alates varasemast kuupéevast, arvu-
tatakse soidutakistustegureid jairgmise valemiga:

Valem 1(b)

(RMn,H : RRnH - RMn,ind : RRn,iml)
(RMn,H : RRn.H - RMn.L : RRn.L)

Soning = Fonsr — AFo, -

voi, kui kas avaldis (TM,,y * RR,y — TM,; ~ RR, ) = 0, vdi kui see
on asjakohane, avaldis (RM,,;; - RR,, ;s — RM,,; - RR, ) = 0, kasuta-
takse valemit 2:

Valem 2

fOn,ind = FOn,H — AFg,

fln,ind =F In,H
(AlCq * At], — AlCa * Atlig,n)
(AlCq - Af]LH,n)

f2n,ind = F2n,H - AFZn !
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voi, kui avaldis A[Cy * AglLnn, = 0, kasutatakse valemit 3:

Valem 3

fzn,ind = FZn,H — AF>,

kus

AFO,n = Fon,H - FOn,L

AFn = Fonn — Fonr

4.2.1.4.2. Uksiksdidukite sdidutakistustegurid WLTP-pohiste sdidutakistustegu-
rite alusel

Alates 1. jaanuarist 2019 uute tiiiibikinnituste puhul ja alates 1. jaanu-
arist 2020 koigi uute sdidukite kasutuselevotmisel vai tootja taotlusel
neist kuupdevadest varasemast kuupdevast arvutatakse jargmistel
juhtudel tiksiksdiduki NEDC-pohiseid soidutakistustegureid, kasutades
vastava sdiduki WLTP-pdhiseid sdidutakistustegureid:

a) kui CO,-heide, tsiiklienergiandudlus voi tiks tegur sdidutakistuste-
guritest fy, f; vOi f,, mida arvutatakse punkti 4.2.1.4.1 kohaselt,
tuleb ekstrapoleerida L-sdiduki ja H-sdiduki NEDC-pohistest vaar-
tustest;

b) kui L-sdiduki ja H-sdiduki NEDC-pdhised sdidutakistustegurid on
saadud eri sdidutakistustiiipkondade pdhjal;

c) kui tiksiksdiduk kuulub sodidutakistuse tiitipkonda, mis ei ole kas
NEDC-katses kasutatud H-sdiduki voi L-sdiduki voi ei H- ega ka
mitte L-soiduki tiitipkond,

d) kui tiksiksdiduk kuulub sdidutakistuse tabeli tiitipkonda.

Juhtudel a—d arvutatakse NEDC-pdhised soidutakistustegurid punktis
2.3.8.1.1 esitatud valemitega, kus viiteid sdidukile H kisitatakse viide-
tena tksiksoidukile.

Juhul a voib CO,-heite leida ekstrapoleerimisega vaid sel juhul, kui H-
ja L-soiduki CO,-heite vahe on vdhemalt 5 g/km. Sellisel juhul voib
interpolatsioonisirget pikendada heiteni, mis H-sdiduki korral iiletab
CO,-heidet kuni 3 g/km ning L-sdiduki korral on vidiksem kuni
3 g/km. Kui ekstrapoleeritakse rohkem kui 3 g/km voi kui H- ja L-
soiduki heite vahe on viiksem kui 5 g/km, tuleb tootjal médrata selle
interpolatsioonitiitipkonna jaoks uus interpolatsioonisirge kdesoleva lisa
punktide 2 ja 3 kohaselt.

4.2.1.5. Tstkli energiatarbe arvutamine

NEDC tsiikli energiatarve E, ja kdikide kasutatavate tsiikli faaside
energiatarbed B, iiksiksdidukite korral WLTP interpolatsioonitiiiip-
konnas arvutatakse méadruse (EL) 2017/1151 XXI lisa 7. all-lisa
punktis 5 sidtestatud viisil, kasutades jargmisi sGidutakistustegurite ja
massi komplekte k:
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4.2.1.6.

4.2.1.7.

k=1: Fy=Fous, F1 =Fiypy,Fo=Fop,m=TM,;
(katsesdiduk L)

k=21 Fy=Fouu,F1r=Fiunu,Fo=Foppy,m=TM,y
(katsesoiduk H)

k=31 Fo=fonind,F1 = Finm,F2 = fonina,m = TM,, jna
(iiksiksdiduk WLTP interpolatsioonitiitipkonnast)

Kui kasutatakse URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 83 4a
lisa tabelis 3 sétestatud veojoustendi tegureid, kasutatakse jargmisi
valemeid:

™™,y — TM, jna
foint = Fons = For 0y,
TM,, 11 — TM,, g
ot = Frni = 8Fw

ind = Fanti — AFay-
onJnd 2n,H 2n TMLH — TMn,L

Uksiksdiduki NEDC-pdhise CO,-heite arvutamine interpoleerimise
teel

WLTP interpolatsioonitiiiipkonna iiksiksdiduki NEDC tsiikli faasi p
osa CO, kogumassis arvutatakse jargmiselt:

Mco,-indpn = Mco,-Lpn +
E2>p,n - El,p-,n

> ! (MCOZ—H.p,n - MCOZ—L‘p,n)

WLTP interpolatsioonitiiipkonna iiksiksdiduki CO,-heide Mco,—indn
[g/km] arvutatakse jargmiselt:

E3,n - ELn

Mco, —indn = Mco,— -
CO;,—ind,n CO,—-L,n + (Ez‘u — El,n

) * (Mco,—Hn — Mco,-Ln)

Suurused B 5y, Expn, Espn ja Eipn, Eon, B3, on méératletud punktis
4.2.1.5.

Uksiksdiduki NEDC-pohise kiitusekulu arvutamine interpoleerimise
teel

WLTP interpolatsioonitiiiipkonna iiksiksdiduki NEDC tsiikli faasi p
osa kiitusekulus [l / 100 km] arvutatakse jargmiselt:

E3.p,n - El,pm

FCyn =FCrpn + < ) " (FCrpn — FCrLpn)

E2$p~u - El,pﬁn

WLTP interpolatsioonitiilipkonna iiksiksdiduki kogu tsiikli kiitusekulu
[I/ 100 km] arvutatakse jérgmiselt:

FCingn = FCL = -
d, Lnt (EZ,n “Ei.

Esn —Eia
L ) “ (FCup — FCL,)
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Suurused E; pn, Espn, Espn ja Ein, Eop, Ez, on midratletud punktis
4.2.1.5.

ANDMETE SALVESTAMINE

Tiitibikinnitusasutus voi volitatud tehniline teenistus tagab, et salves-
tatakse jirgmine teave:

a) Ml tiielik vastavusfail «, millele on osutatud punktis 3.1.1 ja
milles on NEDC-pohine CO, vordlusvaartus, millele on osutatud
punktides 3.1.2 ja 3.1.3, ning tootja esitatud véirtus, direktiivi
2007/46/EU VIII lisa katsearuande vormis;

b

~

madruse (EL) 2017/1151 1 lisa 4. liites sdtestatud tiiiibikinnitustun-
nistuse addendum’i liite kohaselt mdrgitakse tiilibikinnitustunnis-
tusse kiesoleva lisa punktis 3.2 osutatud NEDC CO;-heite
moddetud vairtused;

c) hélbetegur De ja kontrolltegur (kui need on olemas), mis on
médratud vastavalt kdesoleva lisa punktile 3.2.8, mirgitakse
madruse (EL) 2017/1151 T lisa 4. liites sdtestatud tiitibikinnitustun-
nistuse addendum’i liite kohaselt tiitibikinnitustunnistusse, ning
direktiivi 2007/46/EU IX lisas sitestatud vastavustunnistuse
kandesse 49.1;

d) NEDC-pdhine faasiomane heide ning faasiomane ja kogu tsiikli
kiitusekulu, mis on méiratud punkti 3.3 jérgi, méargitakse mairuse
(EL) 2017/1151 I lisa 4. liites sétestatud tiiibikinnitustunnistuse
addendum’i liite kohaselt tiilibikinnitustunnistusse;

e) NEDC-pohine CO,-heide (iga faasi ja kogu tsiikli kohta) ning
kiitusekulu (iga faasi ja kogu tsiikli kohta), mis on méératud kées-
oleva lisa punkti 4.2 jérgi, mirgitakse direktiivi 2007/46/EU IX
lisas sdtestatud vastavustunnistuse kandesse 49.1.
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1l LISA

1 LISA

Andmeallikad

Vastavustunnistus (1. osa, direktiivi

Titbikinnitusdokumendid (direktiiv 2007/

Nitaja 2007/46/EU IX lisas esitatud niidis B) 46/EU)

Tootja Punkt 0.5 III lisa I osa punkt 0.5

Titbikinnitusnumber (TKN) koos | Punkt 0.10 VI lisas esitatud

laiendusega tiiibikinnitustunnistus

Tiiiip Punkt 0.2 III lisa 1. osa punkt 0.2 (kui see on
asjakohane)

Variant Punkt 0.2 VIII lisa 3. punkt (kui see on
asjakohane)

Versioon Punkt 0.2 VII lisa 3. punkt (kui see on
asjakohane)

Mark Punkt 0.1 III lisa I osa punkt 0.1

Kaubanimi Punkt 0.2.1 IIT lisa I osa punkt 0.2.1

Soiduki kategooria Punkt 0.4 IIT lisa I osa punkt 0.4

Registreeritud sdiduki kategooria

Ei kohaldata

Ei kohaldata

Tookorras sdiduki mass (kg) Punkt 13 11T lisa I osa punkt 2.6 (1)

Teljevahe (mm) Punkt 4 III lisa I osa punkt 2.1 (%)

Teljerodbe (mm) Punkt 30 I lisa I osa punktid 2.3.1 ja
2320)

NEDC tsiikli CO,-eriheide (g/km) (4) Punkt 49.1 VIII lisa punkt 3

WLTP tsiikli CO,-eriheide (g/km) (*) Punkt 49.4 Ei kohaldata

Kiituseliik Punkt 26 IIT lisa I osa punkt 3.2.2.1

Kiituse kasutusviis Punkt 26.1 III lisa I osa punkt 3.2.2.4

Mootori tdmaht (cm®) Punkt 25 IIT lisa I osa punkt 3.2.1.3

Elektrienergiakulu (Wh/km) Punkt 49.2 VIII lisa punkt 3

Okoinnovatsioonilahenduse kood Punkt 49.3.1 VIII lisa punkt 4

Okoinnovatsioonilahendusega saavutatav
NEDC-pohise CO,-heite koguvahenemine

Punkt 49.3.2.1

VIII lisa punkt 4

Okoinnovatsioonilahendusega saavutatav
WLTP-pdhise CO,-heite koguvihenemine

Punkt 49.3.2.2

Valmistajatehase téhis

Punkt 0.10

IIT lisa I osa punkt 9.17




02017R1153 — ET — 01.02.2019 — 003.001 — 36

Niitaja

Vastavust}mnistus (1. osa, direktiivi
2007/46/EU IX lisas esitatud ndidis B)

Thibikinnitusdokumendid (direktiiv 2007/
46/EU)

Katsemass (WLTP tsiikli korral) Punkt 47.1.1 Ei kohaldata

Halbetegur De Punkt 49.1 Maiaruse (EL) 2017/1151 1 lisa 4.
liites sdtestatud tiilibikinnitustunnis-
tuse addendum’i liide

Kontrolltegur (,,1¢ vdi ,,0%) Punkt 49.1 Maiaruse (EL) 2017/1151 1 lisa 4.

liites sdtestatud thiibikinnitustunnis-
tuse addendum’i liide

(") Kooskdlas kiesoleva miiruse artikli 3 1dikega 8.

(®) Kooskolas kiesoleva madruse artikli 3 1dikega 8.

(®) Kooskolas kdesoleva madruse artikli 3 1digetega 7 ja 8.

(*) Vastavalt rakendusmaéruse (EL) 2017/1152 artiklitele 3 ja 4.«




