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KOMMISSIONENS DELEGEREDE FORORDNING (EU) 2017/79
af 12. september 2016

om fastsettelse af detaljerede tekniske krav og prevningsprocedurer for EF-typegodkendelse af

koretgjer med hensyn til deres 112-baserede koretgjsmonterede eCall-systemer, af 112-baserede

koretgjsmonterede separate tekniske eCall-enheder og -komponenter og om supplering og

@ndring af Europa-Parlamentets og Ridets forordning (EU) 2015/758 for s vidt angdr undtagelser
og geldende standarder

(E@S-relevant tekst)

EUROPA-KOMMISSIONEN HAR —
under henvisning til traktaten om Den Europaiske Unions funktionsméde,

under henvisning til Europa-Parlamentets og Rddets forordning (EU) 2015/758 af 29. april 2015 om typegodken-
delseskrav for indferelse af et koretgjsmonteret eCall-system, der er baseret pa 112-tjenesten, og om @ndring af direktiv
2007/46/EF ('), sarlig artikel 2, stk. 2, artikel 5, stk. 8 og 9, og artikel 6, stk. 12, og

ud fra felgende betragtninger:

(1)  Forordning (EU) 2015/758 fastsatter en generel forpligtelse om, at nye keretgjstyper i klasse M, og N, skal vaere
udstyret med 112-baserede karetgjsmonterede eCall-systemer pr. 31. marts 2018.

(2)  Det er nedvendigt at fastsette detaljerede tekniske krav og prevningsprocedurer for godkendelse af
motorkeretgjer med hensyn til deres 112-baserede keretgjsmonterede eCall-systemer. Prevningsprocedurerne
giver mulighed for prevning og godkendelse af 112-baserede keretojsmonterede separate tekniske eCall-enheder
(STU) samt komponenter til montering i motorkeretajer eller til indbygning i 112-baserede keretgjsmonterede
eCall-systemer.

(3)  De tekniske tjenester ber foretage prevninger som foreskrevet i Europa-Parlamentets og Radets direktiv
2007/46[EF (3, som fastsetter den generelle ramme for EF-typegodkendelse af motorkeretgjer og definerer roller
og ansvarsomrdder for alle aktorer pd de forskellige stadier i godkendelsesprocessen.

(4)  Prevninger og krav ber udformes pé en sidan mdde, at gentagelser af provninger undgds. Desuden er der behov
for nogen fleksibilitet med hensyn til keretgjer til specielle formal, som er opbygget i flere etaper
i overensstemmelse med direktiv 2007/46/EF, idet de er undtaget fra kravene vedrerende frontale og sidevaerts
kollisioner i FN/ECE-regulativ nr. 94 og 95. Derfor ber den godkendelse, der pa en forudgdende etape i processen
er meddelt for basiskeretojet med hensyn til det 112-baserede keretgjsmonterede eCall-system, forblive gyldig,
medmindre systemet eller dets sensorer er blevet andret efter godkendelsen.

(5)  Der er tilfalde, hvor visse kategorier af keretgjer af tekniske grunde ikke kan udstyres med en hensigtsmaessig
eCall-udlesningsmekanisme og derfor ber undtages fra kravene i forordning (EU) 2015/758. Efter en cost-benefit-
vurdering foretaget Kommissionen og under hensyntagen til relevante sikkerhedsmeassige og tekniske aspekter er
sddanne koretojskategorier blevet identificeret og opfert pa en liste, der er opstillet i bilag IX.

(6)  Det 112-baserede koretojsmonterede eCall-system skal forblive funktionsdygtigt efter en alvorlig ulykke. Et
automatisk eCall er mest fordelagtigt ved meget alvorlige ssmmenstad, hvor der er storst risiko for, at personerne
i koretgjet ikke vil vaere i stand til at tilkalde hjelp uden et eCall-system. 112-baserede keretgjsmonterede eCall-
systemer, komponenter og separate tekniske enheder ber derfor preves for at kontrollere, at de fortsat fungerer
efter at have veeret udsat for inertibelastninger svarene til dem, som optrader ved en alvorlig ulykke.

(") EUTL123af19.5.2015,s.77.

(*) Europa-Parlamentets og Radets direktiv 2007/46[EF af 5. september 2007 om fastleggelse af en ramme for godkendelse af
motorkeretgjer og pdhangskeretejer dertil samt af systemer, komponenter og separate tekniske enheder til sddanne keretgjer
(»Rammedirektiv«) (EUT L 263 af 9.10.2007, s. 1)
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(7)  Det ber ogsé sikres pd keretgjsniveau, at det 112-baserede keretgjsmonterede eCall-system fungerer og udleses
automatisk efter ulykken. Der ber derfor fastsattes en pregvningsprocedure for fuldskalakollision for at
kontrollere, om karetajet er fremstillet siledes, at dets 112-baserede keretgjsmonterede eCall-system ved den
originale placering og konfiguration kan klare en frontal- og sidevertskollision.

(8)  Den vigtigste funktionalitet af et 112-baseret koretgjsmonteret eCall-system er ikke kun at underrette den
offentlige alarmcentral (»alarmcentral) om en ulykke, men ogsé at etablere en taleforbindelse mellem personerne
i koretojet og alarmcentralens operater. Derfor ber lydudstyret i det 112-baserede keretgjsmonterede eCall-
system proves efter fuldskalakollisionsprevninger for at sikre, at der ikke er fordrsaget reduktion af lydstyrken
eller forvreengninger, som umuligger talekommunikation.

(9)  Hvis et 112-baseret keretojsmonteret eCall-system er godkendt til brug i forbindelse med et system, der
understattes af tredjepartstjenester (TPS-systemc), ber det sikres, at kun ét af disse systemer er aktivt ad gangen,
og at det 112-baserede koretojsmonterede eCall-system automatisk udlgses, ndr tredjepartstjenesten ikke fungerer.
Fabrikanter af keretgjer, som er udstyret med et 112-baseret karetgjsmonteret eCall-system og TPS-system, ber
forklare den tilbagefaldsprocedure, der er indbygget i TPS-systemet, og beskrive principperne for omskiftningsme-
kanismen mellem TPS-systemet og det 112-baserede karetgjsmonterede eCall-system.

(10) For at sikre pracise og palidelige positionsoplysninger ber det 112-baserede keoretojsmonterede eCall-system
kunne anvende positioneringstjenesterne fra Galileo- og Egnossystemerne.

(11) Det 112-baserede keretgjsmonterede eCall-system ber advare personerne i keretgjet, hvis systemet er ude af
stand til at foretage et alarmopkald. Der ber derfor fastsattes en procedure for verifikation af systemets egen
funktionskontrol og dets overensstemmelse med kravene til fejlindikation.

(12)  Fabrikanterne ber sikre, at det 112-baserede keretgjsmonterede eCall-system ikke kan spores og ikke er underlagt
nogen konstant sporing. Med henblik herpd ber der fastsattes en prevningsprocedure for at kontrollere, at
alarmcentralen ikke kan kommunikere med det 112-baserede koretgjsmonterede eCall-system, for der er udlost et
eCall.

(13)  Alle data, som behandles via det 112-baserede koretgjsmonterede eCall-system, skal vere tilstrackkelige, relevante
og std i forhold til de formdl, hvortil de er indsamlet og behandlet. Med henblik herpd ber der fastsattes
passende procedurer til at kontrollere, at dataene i systemets interne hukommelse fjernes automatisk og
fortlebende og ikke gemmes leengere end nedvendigt med henblik pa héndtering af alarmopkald.

(14) De udgaver af de gaeldende standarder, som kravene til eCall er baseret pd, ber ajourferes.

(15) Koretgjsfabrikanterne ber have tilstrakkelig tid til at tilpasse sig til de tekniske krav til typegodkendelse af 112-
baserede keretgjsmonterede eCall-systemer. Medlemsstaterne ber ligeledes have tilstraekkelig tid til pd deres
omrdade at etablere den infrastruktur af alarmcentraler, der skal sikre hensigtsmaessig modtagelse og héndtering af
alarmopkald. Derfor ber datoen for anvendelse af denne forordning vare den samme som datoen for obligatorisk
anvendelse af 112-baserede keretgjsmonterede eCall-systemer som angivet i forordning (EU) 2015758 —

VEDTAGET DENNE FORORDNING:

Artikel 1
Genstand

Denne forordning fastsatter detaljerede tekniske krav og prevningsprocedurer for EF-typegodkendelse af de i artikel 2
i forordning (EU) 2015/758 navnte keretgjer med hensyn til deres 112-baserede keretgjsmonterede eCall-systemer og
af 112-baserede keretgjsmonterede separate tekniske eCall-enheder (STU) og komponenter.

Artikel 2

Koretojskategorier, som er undtaget fra kravet om et 112-baseret koretgjsmonteret eCall-system

De kategorier af keretgjer, der af tekniske grunde ikke kan udstyres med en hensigtsmassig eCall-udlgsningsmekanisme
og derfor er undtaget fra kravet om at vare udstyret med et 112-baseret keretgjsmonteret eCall-system, er opfert
i bilag IX.
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Artikel 3

Etapevis godkendelse af koretgjer til specielle formal

[ tilfeelde af etapevis typegodkendelse af de keretgjer til specielle formdl, som er defineret i punkt 5.1 og 5.5 i del A
i bilag II til direktiv 2007/46/EF, skal en typegodkendelse, der er meddelt i en forudgdende etape for et koretgjsmonteret
112-baseret eCall-system i et (basis)keretgj, forblive gyldig, forudsat at det 112-baserede karetgjsmonterede eCall-system
og de relevante sensorer ikke aendres.

Artikel 4

Definitioner

I denne forordning forstas ved:

1) »keretojstype med hensyn til installation af et keretgjsmonteret 112-baseret eCall-system«: motordrevne keretgjer,
som ikke afviger indbyrdes med hensyn til de vasentlige aspekter ved indbygningen i keretgjet samt funktionaliteten
af den essentielle hardware, som ivaerksatter et alarmopkald fra koretojet

2) »den 112-baserede keretojsmonterede separate tekniske eCall-enheds type« en kombination af serlig hardware,
som ikke afviger indbyrdes med hensyn til vasentlige specifikationer som egenskaber, funktionalitet og evne til at
ivaerksatte et alarmopkald fra keretgjet, ndr det er monteret i et motorkeretgj

3) »type komponent til et 112-baseret koretojsmonteret eCall-systeme: sarlig hardware, som ikke afviger indbyrdes
med hensyn til vasentlige specifikationer som egenskaber, funktionalitet og evne til at ivarksatte et alarmopkald fra
koretojet, ndr den er indbygget i en 112-baseret koretojsmonteret separat teknisk eCall-enhed eller i et 112-baseret
eCall-system

4) »reprasentativ placering af dele«: alle de dele i det 112-baserede keretgjsmonterede eCall-system, der er nedvendige
for i et koretgj at kunne sammensette og sende et alarmopkald med et minimumsdataset som omhandlet
i standarden EN 15722:2015 sIntelligente transportsystemer — eSafety — eCall- minimumsdataset (MSD),
herunder styremodul, energikilde, modul til kommunikation via mobilnettet, modtager til det globale satellitnavigati-
onssystem og den eksterne antenne hertil samt relevante konnektorer og ledningsforing

5) »styremodul« en komponent i det karetgjsmonterede eCall-system, der har til formdl at sikre den kombinerede drift
af alle moduler, komponenter og elementer af systemet

6) »energikilde: den komponent, som leverer strom til det 112-baserede koretgjsmonterede eCall-system, herunder en
eventuel backupkilde, som forsyner systemet med strem den i punkt 2.3 i bilag I omhandlede prevning

7) »eCall-logfil enhver registrering genereret i forbindelse med en automatisk eller manuel eCall-aktivering, som
lagres i den interne hukommelse i det 112-baserede koretgjsmonterede system og kun bestar af MSD

8) »globalt satellitnavigationssystem (GNSS)« en infrastruktur bestdende af en konstellation af satellitter og et net af
jordstationer, der giver ngjagtige tidsmassige og geolokaliseringsoplysninger til brugere med en egnet modtager

9) »satellitbaseret forstaerkningssystem (SBAS)«: et regionalt satellitnavigationssystem, der overvdger og korrigerer
signaler udsendt af eksisterende globale satellitnavigationssystemer og saledes forbedrer systemets nejagtighed og
overordnede funktionalitet

10) »koldstart«: den tilstand, som en GNSS-modtager er i, ndr data vedrerende position, hastighed, tid og almanak samt
efemeriske data ikke er lagret i modtageren, og navigationslesningen derfor skal beregnes ved hjelp af en
fuldsteendig afsegning af luftrummet

11) »ajourfert position«: den senest kendte keretgjsposition bestemt i senest mulige gjeblik for generering af MSD.
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Artikel 5

Krav og provningsprocedurer for EF-typegodkendelse af motorkeretgjer for si vidt angdr
montering af 112-baserede koretojsmonterede eCall-systemer

1. EF-typegodkendelse af et koretgj for sd vidt angdr montering af et koretgjsmonteret 112-baseret eCall-system skal
ske pé betingelse af, at keretgjet og dets system bestdr de pravninger, der er fastsat i bilag I-VIII, og opfylder de relevante
krav i de pdgzldende bilag.

2. Hvis motorkeretgjet er udstyret med en type 112-baseret keretgjsmonteret separat teknisk eCall-enhed, som er
typegodkendt i henhold til artikel 7, skal keoretgjet og dets system bestd de prevninger, der er fastsat i bilag II, IIl og
V og opfylde alle relevante krav i de pageldende bilag.

3. Hvis motorkeretgjets 112-baserede keretgjsmonterede eCall-system omfatter en eller flere komponenter, som er
typegodkendt i henhold til artikel 6, skal koretojet og dets system bestd de prevninger, der er fastsat i bilag I-VIII og
opfylde alle relevante krav i de pdgaldende bilag Vurderingen af, om systemet opfylder disse krav kan imidlertid delvis
baseres pa resultaterne af de prevninger, der er omhandlet i artikel 6, stk. 3.

Artikel 6

Krav og prevningsprocedurer for EF-typegodkendelse af komponenter til 112-baserede keoretojs-
monterede eCall-systemer

1. EF-typegodkendelse af en komponent til et 112-baseret keretgjsmonteret eCall-system skal ske pd betingelse af, at
komponenten bestdr de prevninger, der er fastsat i bilag I, og opfylder de relevante krav i det pagaldende bilag.

2. For sd vidt angdr stk. 1 anvendes kun kontrolproceduren for komponenter i punkt 2.8 i bilag I, efter at de enkelte
dele har gennemgdet den prevning, der er omhandlet i punkt 2.3 i nvnte bilag.

3. Pé fabrikantens anmodning kan den tekniske tjeneste desuden preve en komponent for at bestemme, om den
opfylder de krav i bilag IV, VI og VII, som er relevante for komponentens funktionalitet. Hvis dette er tilfeldet, angives
det pd den typegodkendelsesattest, der udstedes i overensstemmelse med artikel 3, stk. 3, i Kommissionens gennemforel-
sesforordning (EU) 2017/78 ()

Artikel 7

Krav og prevningsprocedurer for EF-typegodkendelse af 112-baserede keretejsmonterede separate
tekniske e-Call-enheder

1. EF-typegodkendelse af en 112-baseret koretgjsmonteret separat teknisk eCall-enhed skal ske pd betingelse af, at
enheden bestar de prevninger, der er fastsat i bilag I, IV, VI, VII og VIII, og opfylder de relevante krav i de pdgaldende
bilag.

2. Hvis den 112-baserede koretgjsmonterede separate tekniske eCall-enhed omfatter en eller flere komponenter, som
er typegodkendt i henhold til artikel 6, skal enheden bestd de prevninger, der er fastsat i bilag I, IV, VI, VII og VIII og
opfylde alle relevante krav i de pagaldende bilag. Vurderingen af, om den separate tekniske enhed opfylder disse krav
kan imidlertid delvis baseres pa resultaterne af den prevning, der er omhandlet i artikel 6, stk. 3.

Artikel 8
Medlemsstaternes forpligtelser

Medlemsstaterne skal nagte at meddele EF-typegodkendelse for nye motorkeretgjer, som ikke opfylder kravene i denne
forordning.

(") Kommissionens gennemforelsesforordning (EU) 2017/78 af 15. juli 2016 om fastsxttelse af administrative bestemmelser for EF-
typegodkendelse af keretgjer med hensyn til deres koretgjsmonterede eCall-systemer, der er baseret pd 112-tjenesten, og ensartede
betingelser for gennemforelse af Europa-Parlamentets og Radets forordning (EU) 2015/758 sd vidt angdr privatlivets fred og
databeskyttelse for brugere af saidanne systemer (se side 26 i denne EUT)
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Artikel 9
ZAndring af forordning (EU) 2015/758

Artikel 5, stk. 8, andet afsnit, i forordning (EU) 2015/758 affattes saledes:

»De tekniske krav og prevninger, der er omhandlet i forste afsnit, skal vare baseret pa de krav, der er fastsat i stk. 2-7,
samt pa de tilgeengelige standarder vedrerende eCall, hvis det er relevant, herunder:

a) EN 16072:2015 »Intelligente transportsystemer — eSafety — Driftskrav til paneuropaeisk eCall«

b) EN 16062:2015 »Intelligente transportsystemer — eSafety — eCall Applikationskrav til hegjniveau (HLAR)«

¢) EN 16454:2015 »Intelligente transportsystemer — eSafety — Fuldsteendig overensstemmelsesprevning af eCall«

d) EN 15722:2015 »Intelligente transportsystemer — eSafety — eCall- minimumsdatasaet«

e) EN 16102:2011 »Intelligente transportsystemer — eCall — Driftskrav til support fra tredjepart«

f) eventuelle yderligere europeiske standarder, der vedrerer eCall-systemet, og som er vedtaget i overensstemmelse med
procedurerne i Europa-Parlamentets og Radets forordning (EU) nr. 1025/2012 (*) eller regulativer fra De Forenede

Nationers @konomiske Kommission for Europa (FN/ECE-regulativer) vedrerende eCall-systemer, som Unionen har
tiltradt.

—_
*
~

Europa-Parlamentets og Rédets forordning (EU) nr. 1025/2012 af 25. oktober 2012 om europeaisk standardisering,
om @ndring af Radets direktiv 89/686/EQF og 93/15/EQF og Europa-Parlamentets og Rédets direktiv 94/9/EF,
94/25(EF, 95/16[EF, 97/23/EF, 98/34/EF, 2004/22[EF, 2007/23[EF, 2009/23/EF og 2009/105/EF og om ophavelse
af Radets beslutning 87/95/EQF og Europa-Parlamentets og Radets afgorelse nr. 1673/2006/EF (EUT L 316 af
14.11.2012, s. 12).«

Artikel 10
Ikrafttraeden og anvendelse
Denne forordning treeder i kraft pa tyvendedagen efter offentliggerelsen i Den Europeiske Unions Tidende.

Den anvendes fra den 31. marts 2018.

Denne forordning er bindende i alle enkeltheder og galder umiddelbart i hver
medlemsstat.

Udferdiget i Bruxelles, den 12. september 2016.

Pi Kommissionens vegne
Jean-Claude JUNCKER

Formand
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BILAG I

Tekniske krav og procedurer for prevning af keretgjsmonterede eCall-systemers modstandsdygtighed
i forbindelse med alvorlige ulykker (prevning med meget kraftig deceleration)

1. Krav
1.1. Praestationskrav

1.1.1. Den provning med meget kraftig deceleration, som gennemfores for keretojsmonterede eCall-systemer, separate
tekniske enheder og komponenter i overensstemmelse med punkt 2, anses for at vare tilfredsstillende, hvis
kravene nedenfor er pavist overholdt efter decelerationen/accelerationen.

1.1.2.  Kodning og udsendelse af MSD: Det keretojsmonterede eCall-system eller et arrangement, der er reprasentativt
herfor, skal kunne sende et MSD til et PSAP-prgvningspunkt.

1.1.3. Bestemmelse af tidspunktet for hendelsen: Det keretojsmonterede system eller et arrangement, der er
repraesentativt herfor, skal kunne fastsla et ajourfert tidspunkt for eCall-haendelsen.

1.1.4.  Positionsbestemmelse: eCall-systemet eller et arrangement, der er representativt herfor, skal pracist kunne
fastsla koretgjets ajourforte position.

1.1.5.  Forbindelse til mobilnet: Det karetgjsmonterede eCall-system eller et arrangement, der er reprasentativt herfor,
skal kunne sende et MSD til et PSAP-prgvningspunkt.

2. Prevningsprocedure
2.1. Formaélet med prevningen med meget kraftig deceleration

Formélet med denne provning er at kontrollere det 112-baserede eCall-systems fortsatte funktionalitet efter
udszttelse for de inertibelastninger, som kan forekomme ved en alvorlig ulykke med keretgjet.

2.2. Folgende prevninger skal udfores pé et reprasentativt arrangement af dele (uden keretgjets karosseri).

2.2.1.  Et reprasentativt arrangement skal omfatte alle dele, som et eCall-system skal bruge for at kunne sammenszatte
og sende minimumsdatasattet (MSD) for eCall.

2.2.2.  Dette omfatter kontrolmodulet og energikilden og eventuelle andre dele, der kraves for at udfere et test-eCall.
2.2.3.  Dette omfatter ogsa den eksterne antenne til mobilkommunikation.

2.2.4. Ledningsnettet md kun vare reprasenteret ved de relevante konnektorer (forbundet til de provede
komponenter) og et stykke ledning. Ledningsnettets leengde og dets eventuelle fastgorelse kan bestemmes af
fabrikanten efter aftale med den tekniske tjeneste, jf. artikel 3, stk. 31, i direktiv 2007/46/EF, sdledes at det er
repraesentativt for de forskellige installationskonfigurationer for eCall-systemet.

2.3. Decelerations-[accelerationsprocedure

2.3.1.  Folgende betingelser finder anvendelse:
a) Prevningen udferes ved en omgivende temperatur pd 20 10 °C.

b) Ved preovningens indledning, skal opladningen veere siledes, at der er tilstreekkelig strom til at de
efterfolgende verifikationsprgvninger kan foretages

2.3.2.  De provede dele forbindes til provefiksturet ved hjelp af de monteringsbeslag, der er beregnet til at fastgore
dem til et keretgj. Hvis de beslag, der er beregnet til stremkilden, er designet til at g i stykker for at frigere
stromkilden i tilfelde af et sammenstad, skal de ikke anvendes i prevningen. Den tekniske tjeneste skal
efterprove, at en sddan frigerelse ved en alvorlig ulykke i virkeligheden ikke h@mmer systemets funktionalitet (f.
eks. at forbindelsen til stremkilden ikke afbrydes).
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2.3.3.  Hvis der anvendes yderligere beslag eller fiksturer som en del af decelerations-/accelerationsanordningen, skal de
yde en sd ubgjelig forbindelse til denne, at prevningsresultatet ikke pavirkes.

2.3.4.  eCall-systemet decelereres eller accelereres i overensstemmelse med det impulsomrade, som er angivet i tabellen
og figuren. Accelerationen/decelerationen maéles ved en ubgjelig del af decelerations-faccelerationsanordningen
og filtreres ved CFC-60.

2.3.5. Preveimpulsen skal ligge inden for de mindste og sterste vardier, som er angivet i tabellen. Den maksimale
hastighedsaendring AV skal vare 70 kmj/h [+ 0/~ 2 kmj/h]. Hvis prevningen imidlertid efter aftale med
fabrikanten blev udfert ved et hgjere accelerations- eller decelerationsniveau, en hgjere AV og/eller en langere
varighed, skal prevningen anses for at vare tilfredsstillende.

2.3.6.  De i punkt 2.2 anferte dele proves i en konfiguration, der reprasenterer den mest ugunstige situation. Deres
placering og retning péd sladen skal vaere som anbefalet af fabrikanten og skal angives pa typegodkendelses-
attesten, som er udstedt i henhold til gennemferelsesforordning (EU) 2017/78.

2.3.7.  Beskrivelse af preveimpulsen
Figur

Minimums- og maksimumskurve for preveimpulsen (impulsomréide)

Acceleration/Decceleration [g]

0 10 20 30 40 50 60 70
Time [ms]
Tabel

Accelerations-/decelerationsvardier for preveimpulsens minimums- og maksimumskurve

Punkt Tid (ms) Acceleration/deceleration (g)

A 10 0

B 34 65
C 38 65
D 46 0

E 0 16
F 25 77
G 47 77
H 60 0
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2.4, Verifikationsprocedure
2.4.1.  Det verificeres, at ingen konnektorer blev revet ud under prevningen

2.4.2.  Ydelseskravene verificeres ved at foretage en provning med den stremkilde, som blev udsat for meget kraftig
deceleration.

2.4.3.  For testopkaldet foretages, sikres det at:

a) eCall-systemet modtager (reelle eller simulerede) GNSS-signaler i et omfang svarende til forholdene under
dben himmel

b) eCall-systemet har haft tilstraeekkelig tid til i teendt tilstand at opnd en GNSS-positionsfastsattelse

¢) en af forbindelsesprocedurerne i punkt 2.7 som aftalt mellem den tekniske tjeneste og fabrikanten vil blive
anvendt ved ethvert testopkald

d) det dedikerede PSAP-prgvningspunkt kan modtage et eCall udsendt af det 112-baserede system
e) et falsk eCall til et @gte PSAP ikke kan foretages via det rigtige mobilnet og
f) at et eventuelt TPS-system er deaktiveret eller automatisk skifter til det 112-baserede system.

2.4.4.  Der foretages et testopkald (push mode) ved at udlgse det i overensstemmelse med fabrikantens anvisninger.

2.4.5. Hvert af folgende punkter verificeres:

a) Verificer, at PSAP-prgvningspunktet modtog et MSD. Dette verificeres ved hjelp af data fra PSAP-
prevningspunktet, der viser, at et MSD udsendt fra eCall-systemet efter udlesning af opkaldet blev modtaget
og korrekt dekodet. Hvis MSD-dekodningen svigtede ved redundansversion MSD rv0, men fungerede ved en
hgjere redundansversion eller i »robust modulator mode« som defineret i ETSI/TS 126 267, kan dette
accepteres.

b) Verificer, at MSD indeholdt et ajourfert tidsstempel Dette verificeres ved hjalp af prevningsdata, der viser, at
tidsstemplet i det MSD, der blev modtaget af PSAP-prevningspunktet, ikke afviger fra den nejagtigt
registrerede tid for aktiveringen med mere end 60 sekunder. Transmissionen kan gentages, hvis eCall-
systemet ikke opndede en GNSS-positionsfastsattelse for provningen.

¢) Verificer, at MSD indeholdt en ngjagtig ajourfert position Dette verificeres i overensstemmelse med
provningsproceduren for keretgjets position som defineret i 2.5 ved hjelp af prevningsdata, der viser, at
afvigelsen mellem IVS-positionen og den faktiske position, d_IVS, er mindre end 150 m, og at konfidensdata
sendt til PSAP-prevningspunktet angiver, at positionen er palidelig.

2.4.6. Afbryd testopkaldet ved hjalp af den relevante kommando for PSAP-prevningspunktet (f.eks. leeg pd).

2.5. Procedure for positioneringsprevning

2.5.1. GNSS-komponenternes fortsatte funktionalitet verificeres ved at sammenligne systemets input-position med
dets output-position.

2.5.2.  »IVS-positionen«(@y, Ny skal vere: Positionen i et MSD afsendt til et PSAP-prevningspunkt ved samme forhold
for GNSS-antennen som under dben himmel (reelle eller simulerede).

2.5.3.  Den »sande position« (¢, A,.) skal vare:

truc)

a) GNNS-antennens faktiske position (kendt position eller bestemt via andre midler end eCall-systemet) ved
anvendelse af reelle GNSS-signaler eller

b) den simulerede position ved anvendelse af simulerede GNSS-signaler.
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2.5.4.  Afvigelsen mellem IVS-positionen og den faktiske position, d,, beregnes ved hjxlp af felgende ligninger:
AQ = Qrys = Pirue
AN = Nyys = N
_ Orvs + Pirue
" 2
dus = R 1/ (89)" + (cos(p)AN)’
hvor:
Ag: Differencen i breddegrad (i radianer)
A\: Differencen i leengdegrad (i radianer)
Note: 1° = %rad; 1 mas = 4,8481368 - 10-° rad
¢, Middelvaerdi for breddegrad (i en enhed egnet til cosinusberegning)
R: Middeljordradius = 6 371 009 m
2.5.5.  Proceduren for positioneringsprevning kan gentages, hvis eCall-systemet ikke opndede en GNSS-positionsfast-
sattelse for provningen.
2.6. Procedure for antenneprovning
2.6.1. Hvis den forbindelsesprocedure, som blev anvendt ved testopkaldet, ikke gjorde brug af tradles
datatransmission, verificeres mobilnetantennens fortsatte funktionalitet ved at kontrollere antennens
tuningsstatus efter decelerationen via folgende procedure.
2.6.2.  Standbglgeforholdet,, i den eksterne mobilnetantenne efter decelerationen maéles ved en frekvens, der ligger
inden for antennens specificerede frekvensband.
2.6.2.1. Malingen foretages med et wattmeter, en antenneanalysator eller et SWR-meter si tet som muligt pd
antenneindgangen.
2.6.2.2. Hvis der anvendes et wattmeter, beregnes ved hjelp af folgende ligning:
Pr + /P,
NCENG
hvor:
P Malt fremadrettet effekt
P: Malt modsatrettet effekt
2.6.3.  Verificer, at opfylder de af fabrikanten foreskrevne specifikationer for nye antenner.
2.7. Forbindelsesprocedurer
2.7.1.  Procedure for simuleret mobilnet
2.7.1.1. Det skal sikres, at et TS12-opkald, der sendes af det 112-baserede system, foretages trddlest via et ikke-offentligt
(dvs. simuleret) mobilnet og dirigeres til det dedikerede PSAP-prevningspunkt.
2.7.1.2. Det dedikerede PSAP-provningspunkt skal under prevningsprocedurerne vare en PSAP-simulator, som

kontrolleres af en teknisk tjeneste, og som opfylder de gzldende EN-standarder og er certificeret i henhold til
EN 16454. Det skal vaere udstyret med et lydinterface, som muligger prevning af stemmekommunikation.
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2.7.1.3. Hvis det er relevant, skal det sikres, at et TS11-opkald, der sendes af TPS-systemet, foretages trddlast via et ikke-
offentligt (dvs. simuleret) mobilnet og dirigeres til TPSP-prevningspunktet.

2.7.1.4. TPSP-prevningspunktet skal vere en dedikeret TPSP-alarmcentralsimulator, som kontrolleres af den tekniske
tjeneste, eller en virkelig TPSP-alarmcentral (tilladelse fra TPSP pakravet).

2.7.1.5. For denne procedure er den anbefalede dekning fra mobilnettet pd mindst -99 dBm eller tilsvarende.

2.7.2.  Procedure for offentligt mobilnet

2.7.2.1. Det skal det sikres, at et TS11-opkald til et langt nummer vil blive sendt via det 112-baserede system (i stedet
for et TS12-opkald) og vil blive foretaget tradlost via et offentligt mobilnet og dirigeret til det dedikerede PSAP-
prevningspunkt.

2.7.2.2. Det dedikerede PSAP-prevningspunkt skal under provningsprocedurerne vare en PSAP-simulator, som
kontrolleres af en teknisk tjeneste, og som opfylder de gzldende EN-standarder og er certificeret i henhold til
EN 16454. Det skal vaere udstyret med et lydinterface, som muligger prevning af stemmekommunikation.

2.7.2.3. Hvis det er relevant, skal det sikres, at et TS11-opkald, der sendes af TPS-systemet, foretages trddlest via et
offentligt mobilnet og dirigeres til TPSP-prevningspunktet.

2.7.2.4. TPSP-provningspunktet skal vere en dedikeret TPSP-alarmcentralsimulator, som kontrolleres af den tekniske
tjeneste, eller en virkelig TPSP-alarmcentral (tilladelse fra TPSP pakravet).

2.7.2.5. For denne procedure er den anbefalede deekning fra mobilnettet pd mindst -99 dBm eller tilsvarende.

2.7.3.  Procedure for trddbarne meddelelser

2.7.3.1. Det skal sikres, at et TS12-opkald, der sendes af det 112-baserede system, kun foretages via en trddbéren
forbindelse med en dedikeret netverkssimulator (som gir udenom en eventuel mobilnetantenne), og dirigeres til
det dedikerede PSAP-provningspunkt.

2.7.3.2. Det dedikerede PSAP-provningspunkt skal under prevningsprocedurerne vare en PSAP-simulator, som
kontrolleres af en teknisk tjeneste, og som opfylder de galdende EN-standarder og er certificeret i henhold til
EN 16454. Det skal vare udstyret med et lydinterface, som muligger prevning af stemmekommunikation.

2.7.3.3. Hvis det er relevant, skal det sikres, at et TS11-opkald, der sendes af TPS-systemet, foretages via en trddbéren
forbindelse med en dedikeret netvarkssimulator (som gér udenom en eventuel mobilnetantenne), og dirigeres til
det dedikerede TPSP-provningspunkt.

2.7.3.4. TPSP-provningspunktet skal vere en dedikeret TPSP-alarmcentralsimulator, som kontrolleres af den tekniske
tjeneste, eller en virkelig TPSP-alarmcentral (tilladelse fra TPSP pakravet).

2.8. Verifikationsprocedurer for komponenter

2.8.1. Disse procedurer finder anvendelse med henblik pd typegodkendelse af en komponent til et 112-baseret
keretgjsmonteret eCall-system i henhold til artikel 5 i denne forordning.

2.8.1.1. Disse procedurer finder anvendelse, efter at de enkelte dele har gennemgdet decelerationsprevningen i punkt
2.3 i dette bilag.

2.8.2.  Kontrolmodul inklusive konnektorer og ledningsnet som beskrevet i punkt 2.2.4 i dette bilag.
2.8.2.1. Det verificeres, at ingen konnektorer rives ud under prevningen.

2.8.2.2. Ydelseskravene verificeres ved at foretage et testopkald.
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2.8.2.3. For testopkaldet foretages, sikres det at:

2.8.2.4.

2.8.2.5.

2.8.2.6.

2.8.3.

2.8.3.1.

2.8.3.2.

2.8.3.3.

2.8.3.4.

eCall-systemet modtager (reelle eller simulerede) GNSS-signaler i et omfang svarende til forholdene under
dben himmel

eCall-systemet har haft tilstreekkelig tid til i teendt tilstand at opnd en GNSS-positionsfastsattelse

en af forbindelsesprocedurerne i punkt 2.7 som aftalt mellem den tekniske tjeneste og fabrikanten vil blive
anvendt ved ethvert testopkald

det dedikerede PSAP-provningspunkt kan modtage et eCall udsendt af det 112-baserede system
et falsk eCall til et eegte PSAP ikke kan foretages via det rigtige mobilnet og

at et eventuelt TPS-system er deaktiveret eller automatisk skifter til det 112-baserede system.

Der foretages et testopkald (push mode) ved at udlgse det i overensstemmelse med fabrikantens anvisninger.

Hvert af folgende punkter verificeres:

a)

Verificer, at PSAP-provningspunktet modtog et MSD. Dette verificeres ved hjelp af en dataoptegnelse fra
PSAP-provningspunktet, der viser, at et MSD udsendt fra eCall-systemet efter udlgsning af opkaldet blev
modtaget og korrekt dekodet Hvis MSD-dekodningen svigtede ved redundansversion MSD rv0, men
fungerede ved en hgjere redundansversion eller i »robust modulator mode« som defineret i ETSI/TS
126 267, kan dette accepteres.

Verificer, at MSD indeholdt et ajourfort tidsstempel Dette verificeres ved hjelp af prevningsdata, der viser, at
tidsstemplet i det MSD, der blev modtaget af PSAP-prevningspunktet, ikke afviger fra den nejagtigt
registrerede tid for aktiveringen med mere end 60 sekunder. Transmissionen kan gentages, hvis eCall-
systemet ikke opndede en GNSS-positionsfastsattelse for provningen.

Verificer, at MSD indeholdt en nejagtig ajourfert position Dette verificeres i overensstemmelse med
prevningsproceduren for keretgjets position som defineret i 2.5 ved hjalp af prevningsdata, der viser, at
afvigelsen mellem IVS-positionen og den faktiske position, d,, er mindre end 150 m, og at konfidensdata
sendt til PSAP-prevningspunktet angiver, at positionen er palidelig.

Afbryd testopkaldet ved hjelp af den relevante kommando for PSAP-prevningspunktet (f.eks. leeg pa).

Antenne til mobilnet inklusive konnektorer og ledningsnet som beskrevet i punkt 2.2.4 i dette bilag.

Det verificeres, at ingen konnektorer blev revet ud under prevningen

Standbelgeforholdet, VSWR, i den eksterne mobilnetantenne efter decelerationen males ved en frekvens, der
ligger inden for antennens specificerede frekvensband.

Miélingen foretages med et wattmeter, en antenneanalysator eller et SWR-meter sd taet som muligt pa
antenneindgangen.

Hvis der anvendes et wattmeter, beregnes VSWR ved hjlp af felgende ligning:

VP + VP

VSWR =
N

hvor:

Ps

P:

Malt fremadrettet effekt

Malt modsatrettet effekt

2.8.3.5. Verificer, at VSWR opfylder de af fabrikanten foreskrevne specifikationer for nye antenner.
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2.8.4. Stremforsyning (hvis denne ikke indgdr i kontrolmodulet) inklusive konnektorer og ledningsnet som beskrevet
i punkt 2.2.4 i dette bilag.

2.8.4.1. Det verificeres, at ingen konnektorer rives ud under prevningen.

2.8.4.2. Det males, om spandingen svarer til fabrikantens specifikationer.
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BILAG II
Vurdering af fuldskalakollisionsprevning

1. Krav

1.1.  Prastationskrav

1.1.1. Vurderingen af fuldskalakollisioner for keretgjer med keretgjsmonterede eCall-systemer, foretaget
i overensstemmelse med punkt 2, anses for at vare tilfredsstillende, hvis overholdelse af kravene nedenfor er
godtgjort efter kollisionen.

1.1.2. Automatisk udlgsning: eCall-systemet skal automatisk initiere et eCall efter en kollision i overensstemmelse med
FN-regulativ nr. 94 (bilag 3) eller FN-regulativ nr. 95 (bilag 4).

1.1.3. Indikation af opkaldsstatus eCall-systemet skal over for personerne i keretgjet angive status for opkaldet
(statusindikator) ved hjalp af et visuelt signal og/eller et lydsignal.

1.1.4. Kodning og udsendelse af MSD: eCall-systemet skal kunne sende et korrekt MSD til et PSAP-provningspunkt via
mobilnettet.

1.1.5. Fastsxttelse af koretojsspecifikke data: eCall-systemet skal kunne udfylde de keretojsspecifikke MSD-datafelter
nejagtigt.

1.1.6. Positionsbestemmelse: eCall-systemet skal kunne fastsld karetgjets ajourferte position ngjagtigt.

2. Provningsprocedure

2.1.  Formadlet med proceduren for fuldskalakollisionsprevning
Formalet med denne provning er at verificere den automatiske udlgsningsfunktion og det 112-baserede koretojs-
monterede eCall-systems fortsatte funktionalitet, nir keretgjet udsattes for en frontalkollision eller sidekollision.

2.2.  Der foretages folgende provninger af et keretgj med et koretojsmonteret eCall-system.

2.3.  Procedure ved kollisionsprgvning

2.3.1. Kollisionsprevninger foretages i overensstemmelse med de prevninger, der er defineret i FN-regulativ nr. 94, bilag
3, for sd vidt angdr frontalkollision, og FN-regulativ nr. 95, bilag 4, for sa vidt angr sidekollision.

2.3.2. De provningsbetingelser, der er defineret i FN-regulativ nr. 94 eller FN-regulativ nr. 95, finder anvendelse.

2.3.3. For kollisionsprevningerne foretages, sikres det, at:
a) koretgjets stromkilde, hvis monteret ved provningen, er opladet efter fabrikantens anvisninger ved

prevningens begyndelse, sdledes at de efterfolgende verifikationsprevninger kan foretages
b) det automatiske eCall er sldet til og aktiveret, og at keretgjets teending eller hovedkontakt er aktiveret
¢) en af forbindelsesprocedurerne i punkt 2.7 som aftalt mellem den tekniske tjeneste og fabrikanten vil blive
anvendt ved ethvert testopkald

d) det dedikerede PSAP-prgvningspunkt kan modtage et eCall udsendt af det 112-baserede system
e) et falsk eCall til et agte PSAP ikke kan foretages via det rigtige mobilnet og
f) at et eventuelt TPS-system er deaktiveret eller automatisk skifter til det 112-baserede system.

2.4.  Verifikationsprocedure

2.4.1. Ydelseskravene verificeres ved at foretage et testopkald fra keretgjet efter kollisionen ved hjelp af det 112-
baserede karetgjsmonterede system: Et automatisk udlest eCall efter kollisionsprevningen.

2.4.2. Foretag et testopkald (push mode) ved at aktivere den automatiske udlgsning.
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2.4.3. Verificer hvert af folgende elementer ved mindst ét af testopkaldene:

a) Verificer, at eCall blev udlgst automatisk i forbindelse med fuldskalakollisionen. Dette skal verificeres ved hjelp
af data fra PSAP-prevningspunktet, som viser, at det modtog et eCall-initieringssignal efter en kollision, og at
MSD-kontrolindikatoren blev stillet til »automatisk initieret eCall.

b) Verificer, at eCall-statusindikatoren angav en eCall-sekvens efter den automatiske eller manuelle udlgsning.
Dette verificeres ved hjelp af data, der viser, at der blev foretaget en indikationssekvens i alle sensorer, som er
angivet i fabrikantens dokumentation (visuelle og/eller lydsignaler).

¢) Verificer, at PSAP-prgvningspunktet modtog et MSD. Dette verificeres ved hjelp af data fra PSAP-
provningspunktet, der viser, at et MSD udsendt fra keretgjet efter den automatiske eller manuelle udlesning
blev modtaget og korrekt dekodet. Hvis MSD-dekodningen svigtede ved redundansversion MSD rv0, men
fungerede ved en hgjere redundansversion eller i »robust modulator mode« som defineret i ETSI/TS 126 267,
kan dette accepteres.

d) Verificer, at MSD indeholdt nejagtige keretojsspecifikke data. Dette verificeres ved hjalp af data fra PSAP-
prevningspunktet, der viser, at de sendte oplysninger i felterne vedrerende karetajstype, keretgjets identifika-
tionsnummer (VIN) og energilagringstype til keretajets fremdrift ikke afviger fra oplysningerne i typegodken-
delsesansggningen.

e) Verificer, at MSD indeholdt en ngjagtig ajourfert position Dette verificeres i overensstemmelse med prevnings-
proceduren for keretgjets position som defineret i 2.5 i bilag I til denne forordning ved hjelp af
prevningsdata, der viser, at afvigelsen mellem IVS-positionen og den faktiske position, d_IVS, er mindre end
150 m, og at konfidensdata sendt til PSAP-prevningspunktet angiver, at positionen er pdlidelig. Hvis GNSS-
signaler ikke er tilgeengelige pd provekollisionsstedet, kan keretgjet flyttes til en hensigtsmassig placering, for
testopkaldet foretages.

2.4.4. Afbryd testopkaldet ved hjzlp af den relevante kommando for PSAP-prevningspunktet (f.eks. leg pd).

2.4.5. Hvis det automatiske testopkald ikke kunne gennemferes korrekt pd grund af faktorer uden for keretgjet, er det
tilladt at verificere den automatiske udlesning efter kollisionen via det koretgjsmonterede systems funktion for
overforsel af interne data. Dette register skal kunne lagre modtagne udlosningssignaler i en permanent
hukommelse. Prgvningsingenigren skal have adgang til data lagret i det keretgjsmonterede system og skal
verificere, at der ikke er nogen data om et automatisk udlesningssignal for kollisionen, og at der efter kollisionen
er lagret sddanne data.

2.4.6. Hvis testopkaldet blev foretaget, mens keretgjet var forbundet til en ekstern stremforsyning (sifremt kollisions-
prevningen blev foretaget, uden at koretgjets standardstremforsyning var monteret) verificeres det, at det
elektriske system i keretojet, som stromfeder det keretojsmonterede eCall-system, fortsat er intakt. Dette
verificeres ved hjalp af en dataoptegnelse fra en prevningsingenior, der bekrafter, at koretgjets elektriske system,
herunder attrapstromkilden i keretgjet (visuel kontrol af mekanisk beskadigelse enten af stremkildens
monteringsbeslag eller struktur) og forbindelserne til dens terminaler fungerer korrekt.

2.5.  Procedure for positioneringsprovning

Proceduren for positioneringsprevning som defineret i punkt 2.5 i bilag I til denne forordning finder anvendelse.

2.6.  Procedure for antenneprevning

2.6.1. Hvis den forbindelsesprocedure, som blev anvendt ved testopkaldet, ikke gjorde brug af trddles datatransmission
(punkt 2.7.3 i bilag I til denne forordning), verificeres mobilnetantennens fortsatte funktionalitet ved at
kontrollere antennens tuningsstatus efter fuldskalakollisionsprevningen efter proceduren i punkt 2.6 i bilag I til
denne forordning. Desuden skal det verificeres, at der ikke er sket ledningsbrud eller kortslutning af antennens
fodeledning ved at kontrollere den elektriske modstand mellem ledningens slutpunkter og mellem ledningen og
karetgjets stelforbindelse.

2.7.  Forbindelsesprocedurer

Forbindelsesprocedurerne som defineret i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning finder anvendelse.
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BILAG 1II

Lydudstyrets modstandsdygtighed i forbindelse med ulykker

1. Krav
1.1. Praestationskrav
1.1.1. For keretgjer med koretgjsmonterede eCall-systemer skal eCall-lydudstyrets modstandsdygtighed i forbindelse

med ulykker, foretaget i overensstemmelse med punkt 2, vurderes som vearende tilfredsstillende, hvis
overholdelsen af folgende krav er godtgjort efter kollisionen, herunder frontalkollisions- eller sidekollisions-
prevningen.

1.1.2. Genoprettelse af forbindelsen til lydudstyret eCall-systemet skal genoprette forbindelsen til hejtaler(e) og
mikrofon(er) efter at have varet afbrudt under et eCall pga. MSD-transmission.

1.1.3. Stemmekommunikation eCall-systemet skal muliggere tilstraekkeligt forstdelig hdndfri stemmekommunikation
(udgdende og indgdende) mellem personer i koretgjet og alarmcentralen

2. Prgvningsprocedure
2.1. Formalet med prevningsproceduren for lydudstyrets modstandsdygtighed i forbindelse med ulykker

Formalet med provningen er at verificere, at hejtaler(e) og mikrofon(er) pd korrekt vis genopretter
forbindelsen efter at have varet afbrudt pga. MSD-transmission, og at lydudstyret fortsat er funktionsdygtigt,
efter at koretgjet har gennemgdet en frontal- eller sidekollisionsprevning.

2.2 Folgende verifikationsprevning foretages pd et keretoj med keretgjsmonteret eCall-system, som er blevet
udsat for en fuldskalakollision i overensstemmelse med FN-regulativ nr. 94, bilag 3, (frontalkollision) eller FN
regulativ nr. 95, bilag 4, (sidekollision) som angivet i punkt 1.1.1 ovenfor.

2.3. Overblik over prevningsproceduren

2.3.1. Lydudstyrets fortsatte funktionsdygtighed verificeres ved at foretage et testopkald efter kollisionsprevningen
og anvende stemmekommunikationskanalen mellem koretgjet og PSAP-prevningspunktet.

2.3.2. To prevningsingenigrer — én i keretojet (nartester) og én i PSAP-prevningspunktet (fjerntester) — sender
efter tur (les og lyt) praedefinerede, fonetisk afbalancerede setninger som envejskommunikation.

2.3.3. De vurderer, om de kunne forstd betydningen af bade den udgdende og indgdende transmission.
2.4, Prgvningsingenigrernes placering
2.4.1. Provningen udferes i et stille miljg med et baggrundsstejniveau pd hejst 50 dB(A), og hvor der ikke er

stojkilder, som kan pévirke prevningerne.

2.4.2. Nertesteren indtager en placering, hvor hans hoved er tet pd normal siddeposition pad ferersaedet i det
kolliderede karetej. Han anvender keretgjets lydudstyr i dets oprindelige opsatning.

2.4.3. Fjerntesteren skal opholde sig péd afstand af keretgjet med en s tilstraekkelig adskillelse, at han ikke uden
hjelpemidler kan forstd tale med normal lydstyrke fra ingenigren i keretgjet.

2.5. Proveopstilling

2.5.1. For testopkaldet foretages, sikres det at:

a) en af forbindelsesprocedurerne i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning som aftalt mellem den tekniske
tjeneste og fabrikanten vil blive anvendt ved ethvert testopkald

b) det dedikerede PSAP-provningspunkt kan modtage et eCall udsendt af det 112-baserede system
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¢) et falsk eCall til et aegte PSAP ikke kan foretages via det rigtige mobilnet
d) et eventuelt TPS-system er deaktiveret eller automatisk skifter til det 112-baserede system og
e) koretgjets teending eller hovedkontakt er aktiveret.

2.5.2.  Hvis lydstyrken kan tilpasses, valges den maksimale indstilling for udgdende og indgdende kommunikation
for bade nar- og fjernpositionen. Lydstyrkeindstillingen i fjernpositionen kan mindskes under prevningen,
hvis det forbedrer modtagekvaliteten.

2.5.3. Hvis det er muligt ved valg af forbindelse, undgds mobilnet, som pévirker ydelsen af det hdndfrie system (f.
eks. ekko, AGC, stgjreduktion osv.). For simulerede mobilnet slds DTX fra, hvis det er muligt, der anvendes
full rate-codec (til GSM-standard), og der anvendes den hgjeste bit rate pa 12,2 kbit/s (til AMR-codec).

2.6. Testopkald

2.6.1. Der foretages et testopkald (push mode) ved at aktivere den manuelle udlesning via det keretgjsmonterede
HMI og vente indtil hgjtaleren/hgjtalerne og mikrofonen/mikrofonerne igen er forbundet og muligger
stemmekommunikation efter fuldendt MSD-transmission.

2.6.2. Udveksling af testbeskeder
2.6.2.1. Indgdende

2.6.2.1.1. Fjerntesteren velger og laser ét satningspar fra listen i tillegget. Testeren skal laese satningerne op med en
for telefoni normal lydstyrke.

2.6.2.1.2. Neartesteren vurderer, om den indgdende stemmetransmissionen var forstdelig: Prevningen af indgdende
opkald er bestdet, hvis nartesteren i sin oprindelige siddeposition uden anstrengelse kunne forstd den fulde
betydning af transmissionen.

2.6.2.1.3. Om nedvendigt for vurderingen kan nartesteren bede fjerntesteren om at sende yderligere seetningspar.

2.6.2.2.  Udgdende

2.6.2.2.1. Neartesteren valger og laser, uden at forlade sin oprindelige siddeposition, ét setningspar fra listen i tilleegget.
Testeren skal lese satningerne op med en for telefoni normal lydstyrke.

2.6.2.2.2. Ferntesteren vurderer, om den udgdende stemmetransmissionen var forstdelig: Provningen af udgdende
opkald er bestdet, hvis fjerntesteren uden anstrengelse kunne forstd den fulde betydning af transmissionen.

2.6.2.2.3. Om nedvendigt for vurderingen kan fjerntesteren bede nartesteren om at sende yderligere satningspar.
2.6.3. Afbryd testopkaldet ved hjelp af den relevante kommando for PSAP-prgvningspunktet (f.eks. leg pd).

2.6.4. Hvis kravene ikke kan opfyldes pga. forringelser, der skyldes PSAP-prgvningspunktet eller transmissi-
onsmediet, kan testopkaldet gentages, om nedvendigt i en tilpasset provningsopstilling.

2.7. Forbindelsesprocedurer

2.7.1. Forbindelsesprocedurerne som defineret i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning finder anvendelse.
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Tilleg
Testsatninger
1. Folgende testsetningspar som defineret i ITU-T P.501, bilag B, anvendes til udveksling af testbeskeder i udgdende

3.1.

3.2.

3.3.

og indgdende opkald.

Fra nedenstdende liste veelges der testsaetningspar pd det sprog, som testerne bedst mestrer. Sdfremt testerne ikke
mestrer nogen af sprogene, anvendes alternative, helst fonestisk afbalancerede, satninger pd et sprog, som
vedkommende mestrer.

Testsetningspar

Nederlandsk

a)

Dit product kent nauwelijks concurrentie.
Hij kende zijn grens niet.

Ik zal iets over mijn carriere vertellen.
Zijn auto was alweer kapot.

Zij kunnen de besluiten nemen.

De meeste mensen hadden het wel door.
Ik zou liever gaan lopen.

Willem gaat telkens naar buiten.

Engelsk

a)

These days a chicken leg is a rare dish.

The hogs were fed with chopped corn and garbage.

Rice is often served in round bowls.
A large size in stockings is hard to sell.
The juice of lemons makes fine punch.
Four hours of steady work faced us.
The birch canoe slid on smooth planks.

Glue the sheet to the dark blue background.

Finsk

a) Ole ddneti tai sano sellaista, joka on parempaa kuin vaikeneminen.

b) Jos olet vasara, lyo kovaa. Jos olet naula, pida piisi pystyssa.

¢) Rakkaus ei omista mitdidn, eikd kukaan voi sitd omistaa.

d)

Suuret syddmet ovat kuin valtameret, ne eivit koskaan jaady.

Onni tulee elien, ei ostaen.

Naisen mieli on puhtaampi, hin vaihtaa sitd useammin.

Syddmelld on syynsd, joita jarki ei tunne.

On opittava karsimddn voidakseen elda.
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3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

Fransk

a) On entend les gazouillis d'un oiseau dans le jardin.
La barque du pécheur a été emportée par une tempéte.

b) Le client sattend a ce que vous fassiez une réduction.
Chaque fois que je me leve ma plaie me tire.

¢) Vous avez du plaisir a jouer avec ceux qui ont un bon caractere.
Le chevrier a corné pour rassembler ses moutons.

d) Ma mére et moi faisons de courtes promenades.

La poupée fait la joie de cette trés jeune fille.
Tysk

a) Zarter Blumenduft erfiillt den Saal.
Wisch den Tisch doch spiter ab.

b) Sekunden entscheiden iiber Leben.
Flieder lockt nicht nur die Bienen.

¢) Gegen Dummbeit ist kein Kraut gewachsen.
Alles wurde wieder abgesagt.

d) Uberquere die Strasse vorsichtig.

Die drei Manner sind begeistert.

Italiensk

a) Non bisogna credere che sia vero tutto quello che dice la gente. Tu non conosci ancora gli uomini, non conosci
il mondo.

Dopo tanto tempo non ricordo pitt dove ho messo quella bella foto, ma se aspetti un po’ la cerco e te la prendo.

b) Questo tormento durera ancora qualche ora. Forse un giorno poi tutto finira e tu potrai tornare a casa nella tua
terra.

Lucio era certo che sarebbe diventato una persona importante, un uomo politico o magari un ministro. Aveva
a cuore il bene della societa.

¢) Non bisogna credere che sia vero tutto quello che dice la gente tu non conosci ancora gli uomini, non conosci il
mondo.

Dopo tanto tempo non ricordo pitt dove ho messo quella bella foto ma se aspetti un po’ la cerco e te la prendo.

d) Questo tormento durera ancora qualche ora. Forse un giorno poi tutto finira e tu potrai tornare a casa nella tua
terra.

Lucio era certo che sarebbe diventato una persona importante, un uomo politico o magari un ministro, aveva
a cuore il bene della societa.

Polsk

a) Pielegniarki byly cierpliwe.
Przebiegal szybko przez ulicg.
b) Ona byla jego sekretarka od lat.

Dzieci czesto placza kiedy sa glodne.
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¢) On byt czarujacg osoba.
Lato wreszcie nadeszlo.
d) Wigkszos¢ drog byto niezmiernie zattoczonych.

Mamy bardzo entuzjastyczny zespot.
3.8. Spansk

a) No arroje basura a la calle.
Ellos quieren dos manzanas rojas.
b) No cocinaban tan bien.
Mi afeitadora afeita al ras.
¢) Vey siéntate en la cama.
El libro trata sobre trampas.
d) El trapeador se puso amarillo.

El fuego consumi6 el papel.
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1.1.

1.2

1.2.1.

1.2.2.

1.3.

2.1.

2.2,

2.3.

BILAG IV
Tredjepartstjenester (TPS), som fungerer sidelobende med 112-baserede keretojsmonterede eCall-systemer
Krav

Folgende krav finder anvendelse pd 112-baserede koretgjsmonterede eCall-systemer, separate tekniske enheder og
(valgfrit) komponenter, der anvendes i forbindelse med et koretgjsmonteret eCall-system med tredjepartstjenester.

Praestationskrav
Det 112-baserede system skal veere deaktiveret, sd lenge TPS-systemet er aktivt og fungerer.

Det 112-baserede system skal automatisk udleses, sifremt TPS-systemet udlgses, men ikke fungerer.

Dokumentationskrav

. Fabrikanten skal forsyne den tekniske tjeneste med en forklaring pa de konstruktionsmessige regler, der er

indbygget i TPS-systemet for at sikre automatisk udlesning af det 112-baserede system (stilbagefaldsprocedures),
safremt TPS-systemet ikke fungerer. Denne dokumentation skal beskrive principperne bag omskiftningsme-
kanismen.

. Dokumentationen skal understottes af en analyse, som overordnet viser ethvert hardware- eller softwaresvigt,

som vil gare TPS-systemet ude af stand til at foretage et korrekt opkald, og hvordan TPS-systemet reagerer
i sddanne tilfelde.

Dette kan vaere baseret pad en analyse af fejltilstande og virkningen heraf (FMEA), en fejltreesanalyse (FTA) eller en
lignende relevant proces, som den tekniske tjeneste og fabrikanten har aftalt.

Den eller de valgte analysetilgange folges og forvaltes af fabrikanten og stilles til rddighed i forbindelse med den
tekniske tjenestes inspektion i forbindelse med typegodkendelsen.

Provningsprocedure
Formaélet med prevningsproceduren for TPS-systemer

Formdlet med denne prgvningsprocedure er for keretgjsmonterede eCall-systemer til anvendelse sidelobende med
et koretgjsmonteret TPS-eCall-system, at verificere, at kun ét system er aktivt ad gangen, og at det 112-baserede
koretgjsmonterede system udlases automatisk, sdfremt TPS-systemet ikke fungerer.

Der foretages folgende prevninger enten af et karetegj med et koretojsmonteret eCall-system eller et reprasentativt
arrangement af dele.

Deaktiveringen af det 112-baserede system mens TPS-systemet er aktivt, verificeres ved at foretaget et manuelt
udlest testopkald.

. For testopkaldet foretages, sikres det at:

a) en af forbindelsesprocedurerne i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning som aftalt mellem den tekniske
tjeneste og fabrikanten vil blive anvendt ved ethvert testopkald

b) det dedikerede PSAP-provningspunkt kan modtage et eCall udsendt af det 112-baserede system
¢) det dedikerede TPSP-provningspunkt kan modtage et eCall udsendt af TPS-systemet
d) et falsk eCall til et @gte PSAP ikke kan foretages via det rigtige mobilnet og

¢) koretgjets teending eller hovedkontakt er aktiveret.

. Der foretages et testopkald ved at anvende den manuelle udlgsning af TPS-systemet (push mode).
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2.3.3. Verificer:

a) at der blev foretaget et opkald til TPSP-prevningspunktet; dette verificeres via en dataoptegnelse fra TPSP-
prevningspunktet, som viser, at der blev modtaget et initieringssignal, eller via en korrekt stemmeforbindelse
med TPSP-prevningspunktet og

b) at der ikke blev foretaget eller forsogt foretaget eCall til PSAP-prevningspunktet; dette verificeres ved hjelp af
data fra PSAP-prevningspunktet, som viser, at der ikke blev modtaget et eCall-initieringssignal.

2.3.4. Afbryd testopkaldet ved hjelp af den relevante kommando for PSAP-prevningspunktet (f.eks. leg pd).

2.3.5. Hvis TPS-systemets forseg pd at foretage opkald mislykkes under prevningen, kan proceduren gentages.

2.4. Denne tilbagefaldsprocedure skal bekraftes ved at foretaget et manuelt udlest testopkald til et dedikeret PSAP-
prevningspunkt under forhold, hvor TPS-systemet ikke fungerer.

2.4.1. For at simulere svigt, modificeres TPS-systemet efter den typegodkendende myndigheds sken; dette skal resultere

i en tilbagefaldsprocedure pd baggrund af fabrikantens dokumentation.

2.4.2. For testopkaldet foretages, sikres det at:

a) en af forbindelsesprocedurerne i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning som aftalt mellem den tekniske
tjeneste og fabrikanten vil blive anvendt ved ethvert testopkald

b) det dedikerede PSAP-provningspunkt kan modtage et eCall udsendt af det 112-baserede system

¢) et falsk eCall til et agte PSAP ikke kan foretages via det rigtige mobilnet og

d) keretgjets teending eller hovedkontakt er aktiveret.

2.4.3. Der foretages et testopkald ved at anvende den manuelle udlesning af TPS-systemet (push mode).

2.4.4. Verificer, at der blev foretaget et eCall af et 112-baseret system; dette gores via data fra PSAP-prevningspunktet,
som viser, at der blev modtaget et eCall-initieringssignal.

2.4.5. Afbryd testopkaldet ved hjxlp af den relevante kommando for PSAP-prgvningspunktet (f.eks. leg pd).

2.5.  Forbindelsesprocedurer

Forbindelsesprocedurerne som defineret i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning finder anvendelse.
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BILAG V

Automatisk udlesningsmekanisme

1. Krav
1.1. Folgende krav finder anvendelse pd keretgjer med keretgjsmonterede eCall-systemer.
1.2. Dokumentationskrav

1.2.1.  Fabrikanten leverer en erklering, som bekrefter, at den valgte strategi til udlesning af et automatisk eCall ogsd
fungerer i andre ulykkestilfelde ogfeller med en lavere alvorlighed end de kollisioner, der simuleres i de
galdende fuldskalakollisionsprevninger i FN-regulativ nr. 94 og FN regulativ nr. 95.

1.2.2. Fabrikanten velger kollisionstypen og alvorligheden og demonstrerer, at den er vasentlig anderledes end
fuldskalakollisionsprgvningerne.

1.2.3.  Fabrikanten forsyner den typegodkendende myndighed med en forklaring og teknisk dokumentation, som
overordnet viser, hvordan dette opnés.

1.2.3.1. Dokumentation, der til den typegodkendende myndigheds tilfredshed viser, at aktiveringen af de supplerende
fastholdelsessystemer og det af fabrikanten valgte alvorlighedsniveau ogsa affader et automatisk eCall, skal anses
for at veere tilfredsstillende.

1.2.3.2. Dokumentation, der til den typegodkendende myndigheds tilfredshed viser strategien til forhindring af
utilsigtede eCalls i tilfeelde af kollisioner med et alvorlighedsniveau, der ikke betragtes som et alvorligt uheld.
Desuden leveres en fejltilstandsanalyse, som viser, at eventuelle hardware- eller softwaresvigt ikke medferer
automatisk udlesning af eCall.

1.2.3.3. Specifikationstegninger, specifikationsdataoptegnelser, felsomhedstegninger og relevante kredslgbsdiagrammer
af airbag-styreenheden eller lignende dokumenter, som den typegodkendende myndighed anser for at veare
tilsvarende, ville veere passende midler til pavisning af denne forbindelse.

1.2.3.4. Den udvidede dokumentationspakke, som skal forblive strengt fortrolig. Den kan opbevares af den
godkendende myndighed, eller den kan efter den godkendende myndigheds valg opbevares af fabrikanten. Hvis
fabrikanten opbevarer dokumentationspakken, skal den identificeres og dateres af den godkendende myndighed
efter gennemgang og godkendelse. Den skal stilles til rddighed for den godkendende myndighed med henblik pa
kontrol pd godkendelsestidspunktet og pé ethvert tidspunkt, si leenge godkendelsen er galdende.
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BILAG VI

Tekniske krav til keretojsmonterede eCall-systemers kompatibilitet med positioneringstjenesterne fra Galileo-
og Egnossystemerne

1. Krav
1.1. Kompatibilitetskrav
1.1.1.  »Kompatibilitet med Galileosystemet« indebaerer: Modtagelse og behandling af signalerne fra den &bne Galileo-

tjeneste og anvendelse af disse til beregningen af den endelige position.

1.1.2.  »Kompatibilitet med Egnossystemet« indebarer: Modtagelse af korrektioner fra den &bne Egnostjeneste og
anvendelse heraf til GNSS-signaler, iseer GPS.

1.1.3.  De koretgjsmonterede eCall-systemers kompatibilitet med positioneringstjenester leveret af Galileo- og
Egnossystemerne skal opfylde positioneringskravene i punkt 1.2 og demonstreres ved hjzlp af prevnings-
metoderne i punkt 2.

1.1.4.  Prevningsprocedurerne i punkt 2.2 kan enten gennemferes pd eCall-enheden inklusive dennes efterbehand-
lingsevne eller direkte pd den GNSS-modtager, som udger en del af eCall-systemet.

1.2. Prastationskrav

1.2.1. GNSS-modtageren skal kunne levere navigationsresultatet i protokolformatet NMEA-0183 (RMC, GGA, VTG,
GSA og GSV). eCall-systemets konfiguration for udsendelse af NMEA-0183-beskeder skal veare beskrevet
i betjeningsvejledningen.

1.2.2.  Eftersom GNSS-modtageren indgér i eCall-systemet, skal den kunne modtage og behandle individuelle GNSS-
signaler i L1/E1-bandet fra mindst to globale satellitnavigationssystemer, herunder Galileo og GPS.

1.2.3.  Eftersom GNSS-modtageren indgér i eCall-systemet, skal den kunne modtage og behandle individuelle GNSS-
signaler i L1/E1-bandet fra mindst to globale satellitnavigationssystemer, herunder Galileo, GPS og SBAS.

1.2.4.  Eftersom GNSS-modtageren indgdr i eCall-systemet, skal den kunne levere positioneringsoplysninger i WGS-
84-koordinatsystemet.

1.2.5.  Den horisontale positioneringsfejl ma ikke overstige:

— under dben himmel: 15 m ved konfidensniveau 0,95 sandsynlighed med en PDOP (Position Dilution of
Precision) i omradet 2,0-2,5

— under bymessige forhold med hgje bygninger: 40 m ved konfidensniveau 0,95 sandsynlighed med en
PDOP (Position Dilution of Precision) i omradet 3,5-4,0.

1.2.6.  De specificerede ngjagtighedskrav angives:
— ved hastighedsomradet 0-[140] km/h
— linert accelerationsomrdde fra 0-[2] G.
1.2.7.  Tid fra koldstart til ferste positionsfastsattelse mé ikke overstige:
— 60 sekunder for signalniveau ned til minus 130 dBm
— 300 sekunder for signalniveau ned til minus 140 dBm.

1.2.8.  Genetableringstiden for GNSS-signalerne efter blokering i 60 sekunder ved signalniveau ned til minus 130
dBm ma ikke overstige 20 sekunder, efter at navigationssatellitten igen er synlig.
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1.2.9.

1.2.10.

Folsomheden ved modtageren skal vaere:

— GNSS-signalfinding (koldstart) ma ikke overstige 3 600 sekunder ved et signalniveau ved eCall-
antenneindgangen pd minus 144 dBm

— GNSS-signalsporing og beregning af navigationsresultat skal vere tilgaengeligt i mindst 600 sekunder ved
et signalniveau ved eCall-antenneindgangen pd minus 155 dBm

— Genetablering af GNSS-signaler og beregning af navigationsresultat kan gennemfares og tager ikke over 60
sekunder ved et signalniveau ved eCall-antenneindgangen pd minus 150 dBm

GNSS-modtageren skal kunne opné en positionsfastsettelse mindst hvert sekund.

Provningsmetoder
Prgvningsbetingelser

Provegenstanden er eCall-systemet, som omfatter en GNSS-modtager og en GNSS-antenne med specifikationer,
som modsvarer det prevede systems navigationsegenskaber og -funktioner.

Der skal vaere mindst 3 eCall-proveeksemplarer, som kan preves parallelt.

eCall-systemet leveres til prevningen med det installerede SIM-kort, brugsanvisning og software (leveres pd
elektroniske medier).

De vedlagte dokumenter skal indeholde folgende data:

— anordningens serienummer

— hardwareversion

— softwareversion

— systemleveranderens identifikationsnummer

— relevant teknisk dokumentation til gennemforelse af prevningerne.

Prgvningerne foretages under normale vejrforhold i overensstemmelse med ISO 16750-1:2006:
— lufttemperatur 23 (£ 5) °C

— relativ luftfugtighed pé 25 %-75 %.

Prgvning af eCall-systemet med hensyn til dets GNSS-modtager foretages med prevnings- og hjelpeudstyret
i tabel 1.

Tabel 1

Anbefalet liste over méleinstrumenter og prevnings- og hjelpeudstyr

Prgvningsudstyrets pdkravede tekniske egenskaber

Udstyrets navn

Skalaomréade Skalangjagtighed
Det globale navigations- | Antal simulerede signaler: mindst 12 Middelkvadratafvigelsen, som definerer
satellitsystems  simulator nejagtigheden af den tilfeeldige kompo-
for Galileo- og GPS-sig- nent i pseudoomrddet for Galileo- og
naler GPS-satellitter, mé hejst vaere:

— stadiometrisk kodefase: 0,1 m
— kommunikationsnetfase: 0,001 m
— pseudohastighed 0,005 m/s.

Digitalt stopur Maks. telleomfang: 9 timer 59 min | Daglig afvigelse ved 25 (x 5) °C — hgjst
59,99 s 1,0s.

Tidsopdeling 0,01 s.
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Provningsudstyrets pakravede tekniske egenskaber
Udstyrets navn
Skalaomrédde Skalangjagtighed
Vektornetvaerksanalysator | Frekvensband: 300 kHz ... 4 000 kHz | Ngjagtighed F = + 1 - 10-6 kHz
Dynamisk omréde: Ngjagtighed D = (0,1 .. 0,5) dB
(minus 85 .. 40) dB
Lavstgjsforstarker Frekvensband: 1 200.. 1 700 MHz
Stejkoefficient hejst 2,0 dB
Forstaerkerens foregelseskoefficient 24
dB
Attenuator 1 Dynamisk omréde: (0 .. 11) dB Nojagtighed * 0,5
Attenuator 2 Dynamisk omréde: (0 .. 110) dB Nojagtighed * 0,5 dB
Energikilde Indstilling for jevnstremsspanding: fra | Negjagtighed V.= 3 %
0,1-30 volt
Udgangsspandingens stromstyrke: | Nojagtighed A =+ 1 %
mindst 3 ampere
Bemeerk: Det er tillagt at anvende andre lignende typer udstyr, der kan bestemme egenskaberne med den pdkravede nejagtig-
hed.
2.1.7.  Medmindre andet er angivet, skal simuleringen af GNSS-signalet folge menstret for »aben himmel« som vist

i figur 1.
Figur 1

Definition af dben himmel

Zone Hojdeomréde (grader) Azimutomrdde (grader)
A 0—5 0— 360
Baggrund Omrédde uden for zone A
) Forward
Aftenuation:
X1 dB i
| Attenuation
| x2dB o .
[t ‘,
It === = = | —
Left g 1 Right

Backward



L 12/70 Den Europeaiske Unions Tidende 17.1.2017

2.1.8.  Omrdde med dben himmel — dempning:

0dB

A | - 100 dB eller signalet er slukket

2.2, Prgvningsprocedurer

2.2.1.  Provning af udsendelse af NMEA-0183-beskeder.

2.2.1.1. Der etableres forbindelse i overensstemmelse med figur 2.
Figur 2

Diagram over prevestand

Signal
Stimulator

Power supply
adapter

™ eCall

i

PC

2.2.1.2. eCall-systemet forberedes og tandes. Ved hjlp af brugervejledningen og udviklersoftware indstilles GNSS-
modtageren til at modtage signaler fra Galileo, GPS og SBAS. GNSS-modtageren indstilles til at sende NMEA-
0183-beskeder (beskederne RMC, GGA, VTG, GSA og GSV).

2.2.1.3. Simulatoren indstilles efter den tilherende brugervejledning. Simulatorscriptet initialiseres med de parametre,
der er angivet i tabel 2 for Galileo-, GPS- og SBAS-signaler

Tabel 2

Hovedparametre i simuleringsscriptet for det statiske scenario

Simuleret parameter Veerdi

Prgvningsvarighed, hh:mm:ss 01:00:00

Udsendelsesfrekvens 1 hertz

eCall-placering Ethvert angivet landbaseret punkt mellem breddegrad 80°N og 80°S i koor-
dinatsystemet WGS-84

Troposfere: Standard pradefineret model af GNSS-simulatoren

Ionosfere: Standard pradefineret model af GNSS-simulatoren

PDOP-verdi i prevningsinterval- | 2,0 < PDOP < 2,5
let

Simulerede signaler — Galileo (E1-frekvensbdnd OS)
— GPS (L1-frekvensbind C/A-kode)
— kombineret Galileo/GPS/SBAS
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Simuleret parameter Veerdi
Signalstyrke
— GNSS Galileo minus 135 dBm
— GNSS GPS. minus 138,5 dBm.
Antal simulerede satellitter: — mindst 6 Galileo-satellitter
— mindst 6 GPS-satellitter
— mindst 2 SBAS-satellitter

2.2.1.4. Ved hjelp af en tilsvarende seriel port etableres forbindelse mellem eCall-systemet og en PC. Kontroller
muligheden for at modtage navigationsoplysninger via NMEA-0183-protokollen. Verdien i felt 6 i GGA-
meddelelserne settes til »2«.

2.2.1.5. Provningsresultaterne anses for at vare vellykkede, hvis der i alle eCall-preverne modtages navigationsop-
lysninger via NMEA-0183-protokollen.

2.2.1.6. Provningerne af afsendelse af NMEA-0183-beskeder og vurderingen af positioneringsngjagtigheden i autonom
statisk tilstand kan kombineres.

2.2.2.  Vurdering af positioneringsngjagtigheden i autonom statisk tilstand.
2.2.2.1. Der etableres forbindelse i overensstemmelse med figur 2.

2.2.2.2. eCall-systemet forberedes og tendes. Ved hjelp af udviklersoftware sikres det, at GNSS-modtageren er
indstillet til at modtage kombinerede Galileo-, GPS- og SBAS-signaler. Indstil GNSS-modtageren til at sende
beskeder via NMEA-0183-protokollen (GGA-, RMC-, VTG-, GSA- og GSV-beskeder).

2.2.2.3. Indstil simulatoren i overensstemmelse med dens brugervejledning. Start scriptet, der simulerer Galileo-, GPS-
0g SBAS-signaler med indstillingsparametre som angivet i tabel 2.

2.2.2.4. Indstil registreringen af NMEA-0183-beskeder efter modtagelse af navigationsresultatet. Indtil simulerings-
scriptet er komplet, udsender GNSS-modtageren NMEA-0183-beskederne til en fil.

2.2.2.5. Efter modtagelse af navigationsresultatet registreres NMEA-0183-beskeder fra GNSS-modtageren i en fil, indtil
simuleringsscriptet er komplet.

2.2.2.6. Koordinaterne udtrakkes: breddegrad (B) og leengdegrad (L) indeholdt i GGA-beskederne (RMS).

2.2.2.7. Beregn den systematiske unejagtighed for koordinatets fastsattelse af stationare intervaller i overensstemmelse
med formlerne (1), (2) — f.eks. breddegradskoordinatet (B):

1) AB(j) = B(j) - B

truej’

N

2) dB = AB(j),

1
N

=1

— By, er den faktiske vaerdi af koordinat B i tidsejeblikket j i buesekunder
— B(j) er den veerdi af koordinat B i tidsejeblikket j, som GNSS-modtageren har bestemt, i buesekunder.
— N er antallet af GGA-beskeder (RMC) modtaget under provning af GNSS-modtageren.

2.2.2.8. Pa samme mdde beregnes den systematiske ungjagtighed for koordinat L (lengdegrad).
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2.2.2.9. Beregn vardien for standardafvigelsen (SD) for koordinat B ved hjalp af formel (3):

2.2.2.10. P4 samme méde beregnes SD-verdien for koordinat L (lengdegrad).

2.2.2.11. Konverter de beregnede koordinater og SD-vardier for leengde- og breddegradsbestemmelse fra buesekunder
til meter ved hjelp af formel (4) — (5).

2.2.2.12. For breddegrad:

. 1_ 2 ",
Wy dppy=a. SIS 0T gy
(1 - e*sin’g) 180 -3 600
a.(l—el) 05" -1
; =2. . J - G,
“2 %) (1-esing)”?  180-3600"
2.2.2.13. For leengdegrad:
a - cosQ 0,5"-m
- dL(m) =2 - . ’ -dL,
(5-1) (M) T elsin'y 180 -3 600"
a - cos "
(5_2) GL(M) =2 . (P 015 s .

1-elsinlg 180-3 600"

— a — halv storakse for ellipsoid, meter
— e — forste excentricitet, [0 — 1]

— ¢ — den bestemte vaerdi af breddegraden, radianer.

2.2.2.14. Beregn den horisontale positionsfejl ved hjelp af formel (6):

(6) M= \/dB*(m) + dL?(m) + 2 - y/03(m) + o} (m),

2.2.2.15. Gentag provningsprocedurerne i 2.2.2.3 — 2.2.2.14 for GNSS Galileo-signaler med simuleringsparametre som
angivet i tabel 2.

2.2.2.16. Gentag provningsprocedurerne i 2.2.2.3 — 2.2.2.14 udelukkende for GPS GNSS-signaler med simulerings-
parametre som angivet i tabel 2.

2.2.2.17. Gentag prevningsprocedurerne i 2.2.2.3 — 2.2.2.16 med andre eCall-prover leveret med henblik pa
provningen.

2.2.2.18. Bestem gennemsnittet af vaerdierne for alle prevede eCall-prover i overensstemmelse med (6).

2.2.2.19. Provningsresultaterne betragtes som tilfredsstillende, hvis de horisontale positionsfejl som defineret i formel
(6), opndet med alle eCall-prover, ikke overstiger 15 m under forhold ved &ben himmel med et
konfidensniveau pd 0,95 sandsynlighed for alle simuleringsscripts.

2.2.3.  Vurdering af positioneringsngjagtigheden i autonom dynamisk tilstand.

2.2.3.1. Gentag prevningsprocedurerne i punkt 2.2.2, idet 2.2.2.15 — 2.2.2.16 foretages med simuleringsscriptet for
mangvreringsbevagelse som angivet i tabel 3.
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Tabel 3
Hovedparametre i simuleringsscriptet for manegvreringsbevagelse
Simuleret parameter Veerdi
Provningsvarighed, hh:mm:ss 01:00:00
Udsendelseesfrekvens 1 hertz
eCall-placering Ethvert angivet landbaseret punkt mellem breddegrad 80°N og 80°S i koor-
dinatsystemet WGS-84
Bevagelsesmodel: Mangvreringsbevagelse
— hastighed km/h 140
— drejeradius, m 500
— drejeacceleration, m/s2 0,2
Troposfere: Standard pradefineret model af GNSS-simulatoren
lonosfere: Standard pradefineret model af GNSS-simulatoren
PDOP-vardi i tidsintervallet for | 2,0 < PDOP < 2,5
provningen
Simulerede signaler Kombineret Galileo/GPS/SBAS
Signalstyrke
— GNSS Galileo minus 135 dBm
— GNSS GPS. minus 138,5 dBm.
Antal simulerede satellitter: — mindst 6 Galileo-satellitter
— mindst 6 GPS-satellitter
— mindst 2 SBAS-satellitter
2.2.3.2. Bestem gennemsnittet af vaerdierne for alle provede eCall-prover i overensstemmelse med (6).
2.2.3.3. Provningsresultaterne betragtes som tilfredsstillende, hvis de horisontale positionsfejl, opndet med alle eCall-

prover, ikke overstiger 15 m under forhold ved dben himmel med et konfidensniveau pd 0,95 sandsynlighed.
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2.2.4.  Karsel i skyggeomrdder, omrdder med sporadisk modtagelse af navigationssignaler og hgj bymaessig
bebyggelse.

2.2.4.1. Gentag prevningsprocedurerne i punkt 2.2.3 for simuleringsscriptet for kersel i skyggeomrader og omrader
med sporadisk modtagelse af navigationssignaler (som angivet i tabel 4) med et bymessigt signalmenster som
beskrevet i figur 3.

Tabel 4

Vigtigste parametre for korsel i skyggeomridder og omrider med sporadisk modtagelse af navigations-

signaler
Simuleret parameter Veerdi
Provningsvarighed, hh:mm:ss 01:00:00
Udsendelseesfrekvens 1 hertz
eCall-placering Ethvert angivet landbaseret punkt mellem breddegrad 80°N og 80°S i koor-

dinatsystemet WGS-84

Bevagelsesmodel: Mangvreringsbevagelse
— hastighed km/h 140

— drejeradius, m 500

— drejeacceleration, m/s? 0,2

Satellitsigtbarhed

— intervaller for sigtbart sig- | 300
nal, sekunder

— intervaller for manglende | 600
signal, sekunder

Troposfere: Standard pradefineret model af GNSS-simulatoren

lonosfere: Standard pradefineret model af GNSS-simulatoren

PDOP-vardi i tidsintervallet for | 3,5 < PDOP < 4,0

provningen

Simulerede signaler Kombineret Galileo/GPS/SBAS
Signalstyrke

— GNSS Galileo minus 135 dBm

— GNSS GPS. minus 138,5 dBm.

Antal simulerede satellitter: — mindst 6 Galileo-satellitter

— mindst 6 GPS-satellitter
— mindst 2 SBAS-satellitter
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Figur 3

Definition af urban canyon (hgj bymassig bebyggelse)

Zone Hejdeomréde (grader) Azimutomréde (grader)
A 0—5 0— 360
B 5—30 210 — 330
C 5—30 30 — 150

Baggrund Omrade uden for zone A, B, C
Attenuation: Forward Attenuation:
x1dB i X3 dB
1 Attenuation
x2dB B ~
| !|
Left Bl 0 : hRight

Backward

2.2.4.2. Omrdde med hgj bymeassig bebyggelse — deempning:

B |-40dB
C |-40dB
A | — 100 dB eller signalet er slukket

2.2.4.3. Provningsresultaterne betragtes som tilfredsstillende, hvis de horisontale positionsfejl, opndet med alle eCall-
prover, ikke overstiger 40 m under forhold med hej bymassig bebyggelse med et konfidensniveau pé 0,95
sandsynlighed.

2.2.5.  Provning af tid fra koldstart til ferste positionsfastszttelse.

2.2.5.1. eCall-systemet forberedes og teendes. Ved hjalp af udviklersoftware sikres det, at GNSS-modulet er indstillet til
at modtage Galileo- og GPS-signaler.

2.2.5.2. Slet alle data vedrerende position, hastighed, tid, almanak og efemeriske data fra GNSS-modtageren.
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2.2.5.3. Simulatoren indstilles efter den tilherende brugervejledning. Simulatorscriptet initialiseres med de parametre,
der er angivet i tabel 2 for Galileo- og GPS-signaler, med et signalniveau p& minus 130 dBm.

2.2.5.4. Med et stopur madles tidsintervallet mellem signalsimuleringens start og det forste navigationsresultat.

2.2.5.5. Gennemfor prevningsprocedurerne i punkt 2.2.5.2-2.2.5.4 mindst 10 gange.

2.2.5.6. Beregn gennemsnitstiden for forste positionsfastsattelse i koldstartstilstand baseret pd malingerne for alle
eCall-praver, som er leveret til provningen.

2.2.5.7. Prevningsresultatet anses for at vaere positivt, hvis gennemsnitstidsvaerdierne for ferste positionsfastsettelse,
beregnet som angivet i 2.2.5.6, ikke overstiger 60 s for et signalniveau ned til minus 130 dBm for alle
simulerede signaler.

2.2.5.8. Gentag prevningsprocedurerne i 2.2.5.1-2.2.5.5 med signalniveau minus 140 dBm.

2.2.5.9. Provningsresultatet, jf. punkt 2.2.5.8, anses for at vaere positivt, hvis gennemsnitstidsvaerdierne for forste faste
positionsfastsattelse, beregnet som angivet i 2.2.5.6, ikke overstiger 300 s for et signalniveau ned til minus
140 dBm for alle simulerede signaler.

2.2.6.  Provning af genetableringstiden for sporingssignalerne efter blokering i 60 sekunder.

2.2.6.1. Forbered og teend eCall-systemet som angivet i brugervejledningen. Ved hjalp af udviklersoftwaren sikres det,
at GNSS-modtageren er indstillet til at modtage Galileo- og GPS-signaler.

2.2.6.2. Simulatoren indstilles efter den tilherende brugervejledning. Simulatorscriptet initialiseres med de parametre,
der er angivet i tabel 2 for Galileo- og GPS-signaler, med et signalniveau p& minus 130 dBm.

2.2.6.3. Venti 15 min. og kontroller, at GNSS-modtageren har beregnet eCall-positionen.

2.2.6.4. Afbryd GNSS-antennekablet fra eCall-systemet og forbind det igen efter et interval pd 60 s. Med et stopur
méles tidsintervallet mellem genopretningen af kabelforbindelsen og genetableringen af satellitsporing og
beregning af navigationsresultatet.

2.2.6.5. Gentag prevningsproceduren i punkt 2.2.6.4 mindst 10 gange.

2.2.6.6. Beregn gennemsnitsvaerdien af eCall-systemets genetableringstid for satellitsporingssignaler for alle udferte
mélinger og alle eCall-prover leveret til prevningen.

2.2.6.7. Provningsresultatet anses for at vare positivt, hvis gennemsnitsvardierne for genetableringstiden efter
blokering i 60 s, mélt som angivet i 2.2.6.6, ikke overstiger 20 s.

2.2.7.  GNSS-modtagerens folsomhed proves i koldstartstilstand, sporingstilstand og efter genetableringsscenariet.

2.2.7.1. Tend vektornetvaerksanalysatoren. Kalibrer vektornetvaerksanalysatoren som angivet i brugervejledningen.
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2.2.7.2.  Anvend diagrammet i figur 4.
Figur 4

Diagram over stikalibrering

Vector network
analyzer
- Attenuator 1 _— Attenuator 2
Low-noisc amplifier | 0...11dB 0...110 dB

2.2.7.3. Indstil dempning for nulsignalsstien pa attenuatorerne. Ml frekvensresponsen for en given signalsti i E1/L1-
bandet for henholdsvis Galileo og GPS. Registrer transmissionsfaktoren for gennemsnitsstien i [dB] i dette
frekvensbéand.

2.2.7.4. Saml de i figur 5 viste kredsleb.
Figur 5

Opstilling til evaluering af GNSS-modulets folsomhed

Attenuator 2 Attenuator 1 Low-noise eCall
0...110dB 0...11dB amplifier
Si
. ignals Personal Computer % Power
simulator - supply

2.2.7.5. Forbered og teend eCall-systemet som angivet i brugervejledningen. Ved hjelp af udviklersoftware sikres det, at
GNSS-modtageren er indstillet til at modtage Galileo- og GPS-signaler. Slet GNSS-modtagerens RAM-
hukommelse, sdledes at der opnds »koldstarttilstand« for eCall-systemets GNSS-modtager. Kontroller, at
oplysninger om position, hastighed og tid er nulstillet.

2.2.7.6. Forbered GNSS-signalsimulatoren som angivet i brugervejledningen. Start simuleringsscriptet for Galileo- og
GPS-signaler med de parametre, der er angivet i tabel 2. Simulatorens udgangseffekt sttes til minus 144 dBm.

2.2.7.7. Med et stopur mdles tidsintervallet mellem signalsimuleringens start og det forste navigationsresultat.

2.2.7.8. Indstil dempningen af signalstien pd attenuatorerne saledes, at signalet ved eCall-antennens indgang er lig med
minus 155 dBm.

2.2.7.9. Med et stopur kontrolleres det, at eCall-systemet stadig giver navigationsresultater i mindst 600 s.

2.2.7.10. Indstil dempningen af signalstien pé attenuatorerne séledes, at signalet ved eCall-antennens indgang er lig med
minus 150 dBm.

2.2.7.11. Afbryd GNSS-antennekablet fra eCall-systemet og forbind det igen efter et interval pd 20 s.

2.2.7.12. Med et stopur madles tidsintervallet mellem genopretningen af kabelforbindelsen og genetableringen af
satellitsporing og beregning af navigationsresultatet.
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2.2.7.13. Prevningsresultatet anses for at vare positivt, hvis:

— tidsvaerdien til forste positionsfastsattelse i »koldstartstilstand« som malt i 2.2.7.7 ikke overstiger 3 600 s
ved et signalniveau ved eCall-systemets antenneindgang pa minus 144 dBm i alle eCall-preverne

— GNSS-navigationsresultat er tilgaengeligt i mindst 600 s ved et signalniveau ved eCall-systemets
antenneindgang pd minus 155 dBm som malt i 2.2.7.9 i alle eCall-preverne

— og det er muligt at genetablere GNSS-signaler og beregne navigationsresultatet ved et signalniveau ved
eCall-systemets antenneindgangen p& minus 150 dBm, og hvis tidsintervallet malt i 2.2.7.12 ikke
overstiger 60 s i alle eCall-proverne.
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BILAG VII
Funktionskontrol af keretejsmonteret system

1. Krav

1.1. Folgende krav finder anvendelse pd keretajer med keretgjsmonterede eCall-systemer, separate tekniske enheder
og (valgfrit) pd komponenter.

1.2. Praestationskrav

1.2.1.  eCall-systemet skal foretage en funktionskontrol ved hver systemopstart.

1.2.2.  Funktionskontrollen skal som minimum overvége de tekniske funktioner, der er angivet i tabellen.

1.2.3.  Der skal afgives en advarsel enten i form af en kontrollampe eller en tekstbesked i et fellesfelt, sifremt
funktionskontrollen detekterer en fejl.

1.2.3.1. Den skal forblive aktiveret, si leenge fejlen er til stede.

1.2.3.2. Den kan annulleres midlertidigt, men skal gentages, hver gang tendingen eller keretgjets hovedkontakt
aktiveres.

1.3. Dokumentationskrav

1.3.1. Fabrikanten skal forsyne de typegodkendende myndigheder med dokumentation i overensstemmelse med

tabellen, hvori det tekniske princip bag overvigningen af de enkelte funktioner er beskrevet.

Tabel

Informationsmodel for funktionskontrol

Funktion Teknisk princip bag overvdgningen

eCall-styreenheden er i driftsklar stand (f.eks. ingen
indre hardwaresvigt, processor/hukommelse er klar, lo-
gisk funktion i forventet standardtilstand)

Den eksterne mobilnetantenne er forbundet

Anordningen til mobilnetkommunikation er i driftsklar
stand (ingen indre hardwaresvigt, responsiv)

Den eksterne GNSS-antenne er forbundet

GNSS-modtageren er i driftsklar stand (ingen indre
hardwaresvigt, udgang inden for det forventede om-
rade)

Kollisionsstyreenhed er forbundet

Ingen kommunikationssvigt (busforbindelsessvigt) i re-
levante komponenter i denne tabel

SIM-kort forefindes (kun relevant, hvis der er tale om
SIM, som kan fjernes)

Strembkilde er tilsluttet

Stremkilden er tilstrekkeligt opladt (fabrikantens taer-
skel gelder)




L 12/80 Den Europeaiske Unions Tidende 17.1.2017

2. Prevningsprocedure
2.1. Verifikation af funktionskontrol

2.1.1. Folgende provning foretages af koretojet med et eCall-system indbygget i overensstemmelse med artikel 4, den
separate tekniske enhed i overensstemmelse med artikel 6 eller (valgfrit) komponenten som skal indgd i et
komplet system med henblik pd prevningen i overensstemmelse med artikel 5.

2.1.2.  Simuler en fejlfunktion i eCall-systemet ved at fremkalde et kritisk svigt i én eller flere funktioner, som
overvages af funktionskontrollen, i overensstemmelse med fabrikantens tekniske dokumentation. Funktionen/
funktionerne veelges af den typegodkendende myndighed.

2.1.3.  eCall-systemet tendes (f.eks. ved at dreje teendingen til »on« eller aktivere keretgjets hovedkontakt, athaengigt af
hvad der er relevant) og det verificeres, at fejlindikatoren teendes kort efter.

2.1.4.  eCall-systemet slukkes (f.cks. ved at dreje teendingen til »off« eller deaktivere koretgjets hovedkontakt, afhangigt
af hvad der er relevant) og bringes tilbage til normal drift.

2.1.5.  eCall-systemet taendes, og det verificeres, at fejlindikatoren ikke tendes, eller at den slukkes kort efter at have
vearet tendt.

3. Modifikation af typen af 112-baseret keretgjsmonteret system eller separat teknisk enhed

3.1. Naér fabrikanten indleverer en ansegning om endring eller udvidelse af en eksisterende typegodkendelse med
henblik pd omfattelse af en alternativ GNSS-antenne, elektronisk styreenhed, mobilnetantenne ogfeller stromkil-
dekomponenter, kraves ingen fornyet prevning af komponenterne i det 112-baserede keretgjsmonterede
system for at opfylde kravene i dette bilag, forudsat at de pagaldende typegodkendte komponenter som
minimum har de samme funktionelle egenskaber, og at de faktisk er omfattet af dette bilag i overensstemmelse
med artikel 5, stk. 3.
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BILAG VIII
Tekniske krav og proevningsprocedurer vedrerende privatlivets fred og databeskyttelse
DEL I
Procedure for verifikation af et keretsjsmonteret eCall-systems eller en separat teknisk enheds manglende
sporbarhed

1. Formal

1.1. Formdlet med denne provningsprocedure er at sikre, at et 112-baseret keretgjsmonteret eCall-system eller en
separat tekniske enhed ikke kan spores og ikke er underlagt nogen konstant sporing ved normal eCall-
driftstilstand.

2. Krav

2.1. Det 112-baserede karetgjsmonterede eCall-system eller den separate tekniske enhed er ikke tilgengelig for
kommunikation med PSAP, hvis PSAP-prevningspunktet initierer kommunikationen.

2.2. Manglende oprettelse af forbindelse kan tilskrives, at det 112-baserede keretojsmonterede system ikke er
registreret pa netverket.

3. Prgvningsprocedure

3.1. Folgende provninger skal udferes pa et reprasentativt arrangement af dele (uden keretgjets karosseri).

3.2. Denne provning foretages, efter at eCall-IVS er korrekt forbundet med netveerket og anordningen registreret med
henblik pé transmission af MSD.

3.2.1. Det oprindelige alarmopkald skal vere afbrudt og afmeldt fra netveerket forud for denne prevning (f.eks. leeg pd),
ellers vil PSAP-provningspunktet vere i stand til at forbinde.d

3.2.2. For provningen foretages, sikres det at:
e) en af forbindelsesprocedurerne i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning som aftalt mellem den tekniske

tjeneste og fabrikanten vil blive anvendt ved ethvert testopkald

f) det dedikerede PSAP-provningspunkt kan modtage et eCall udsendt af det 112-baserede system
g) keoretgjets teending eller hovedkontakt er aktiveret
h) et eventuelt TPS eller tilleegstjeneste er deaktiveret.

3.2.3. Det 112-baserede eCall-IVS lades veere tendt.

3.2.4. Ved hjalp af PSAP-prevningspunktet forseges det at oprette forbindelse til det 112-baserede eCall-IVS.

4. Vurdering

4.1. Kravet anses for at vere opfyldt, hvis alarmcentralen ikke kan kommunikere med det 112-baserede keretojs-
monterede eCall-system, ndr PSAP-prgvningspunktet forseger at oprette forbindelse.

4.2, Oprettelse af forbindelse til det 112-baserede eCall-IVS, ndr PSAP-prevningspunktet initierer kommunikationen,
udger en fejl.

DEL I
Procedure for verifikation af tidsperioden for en eCall-logfil gemt af det koretojsmonterede eCall-system eller
den separate tekniske enhed
1. Formadl
1.1. Formélet med denne prevningsprocedure er at sikre, at personoplysninger i henhold til forordning (EU) 2015758

ikke gemmes lengere af det keoretgjsmonterede eCall-system end nedvendigt for at hdndtere nedsituationen, og at
de slettes helt, sd snart de ikke leengere er nedvendige herfor.
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1.2. Den automatiske sletning godtgeres ved at bevise, at eCall-logfiler ikke opbevares i mere end 13 timer efter
pabegyndelsen af eCall.

2. Krav

2.1. Ved undersogelse heraf mé det koretojsmonterede eCall-system eller den separate tekniske enhed ikke indeholde
data om et eCall i sin hukommelse senere end 13 timer efter initieringen af et eCall.

3. Provningsbetingelser

3.1. Den tekniske tjeneste skal gives midler til at tilgd den del af systemet, hvor eCall-logfilerne er lagret i IVS.

3.2. Felgende provning skal udferes pé et reprasentativt arrangement af dele.

4. Provningsmetode

4.1. De i punkt 2.7 i bilag I beskrevne prevninger foretages. I den forbindelse kraves det, at der foretages et testopkald
for at kunne gennemfere funktionskontrol.

4.2. 13 timer efter, at testopkaldet er foretaget, skal provningsingenigren fra den tekniske tjeneste gives adgang til eCall-
logfilernes lagringsplacering i IVS. Dette indebarer mulighed for at downloade alle logfiler fra IVS, sd de kan
undersgges af ingenieren.

5. Vurdering

5.1. Kravet anses for at vaere opfyldt, hvis der ikke findes logfiler i det keretgjsbaserede eCall-systems hukommelse.

5.2. Tilstedeverelsen af en logfil for et eCall, der er foretaget for over 13 timer siden, udger en fejl.

DEL III
Procedure til verifikation af automatisk og lebende fjernelse af data fra den interne hukommelse i et koretgjs-
monteret eCall-system eller separat teknisk enhed

1. Formdl

1.1. Formdlet med denne prevningsprocedure er at sikre, at personoplysninger kun anvendes til handtering af en
nedsituation og automatisk og lebende slettes fra den interne hukommelse i et keretgjsmonteret eCall-system eller
en separat teknisk enhed.

1.2. Dette bevises ved at godtgare, at kun de tre seneste positioner gemmes i det 112-baserede keretgjsmonterede
system eller den separate tekniske enhed.

2. Krav

2.1. Det keoretgjsmonterede eCall-system eller den separate tekniske enhed ma ved undersegelsen heraf hegjst indeholde
koretajets tre seneste positioner.

3. Prevningsbetingelser

3.1. Den tekniske tjeneste skal gives midler til at tilgd den del af systemet, hvor keretgjets positioner er lagret i den

indre IVS-hukommelse.
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3.2. Folgende provning skal udferes pé et reprasentativt arrangement af dele.
4. Pregvningsmetode
4.1. Den tekniske tjenestes proveansvarlige skal gives midler til at tilgd den del af systemet, hvor keretgjets positioner er
lagret i den indre IVS-hukommelse. Dette indebarer mulighed for at downloade alle lagrede positioner fra IVS, s&
de kan undersgges af den proveansvarlige.
5. Vurdering
5.1. Kravet anses for at vare opfyldt, hvis der maksimalt forefindes tre positioner i det koretgjsbaserede eCall-systems
hukommelse.
5.2. Tilstedevearelsen af over tre positioner udger en fejl.
DEL IV
Procedure til verifikation af, at der ikke udveksles personoplysninger mellem et koretgjsmonteret eCall-system
eller en separat teknisk enhed og TPS-systemer
1. Formal
1.1. Denne provningsprocedure skal sikre, at det 112-baserede keretgjsmonterede eCall-system eller STU og
eventuelle yderligere systemer, der leverer eCall understottet af tredjepartstjenester eller tillegstjenester, er
udformet pé en sddan made, at det pa intet tidspunkt er muligt at udveksle personoplysninger mellem dem.
2. Krav
2.1. Folgende krav finder anvendelse pd keretgjsmonterede eCall-systemer eller STU-enheder der skal anvendes
i forbindelse med et karetgjsmonteret eCall-system med TPS-funktionalitet.
2.2.  Preastationskrav
2.2.1. Der ma ikke vere nogen udveksling af personoplysninger mellem det 112-baserede keretgjsmonterede eCall-
system eller den separate tekniske enhed og eventuelle tillegsfunktioner, der leverer eCall understottet af tredje-
partstjenester eller tillegstjenester.
2.2.2. Nar der er foretaget et eCall via det 112-baserede karetgjsmonterede eCall-system eller STU-enheden, mé der ikke
gemmes nogen registrering heraf i TPS-eCall systemets eller tillegstjenestens hukommelse.
3. Prevningsprocedure
3.1. Der foretages folgende provninger enten af et karetoj med et koretgjsmonteret eCall-system eller et reprasentativt
arrangement af dele.
3.2.  TPS-systemet skal vaere deaktiveret under testopkaldet.
3.2.1. For testopkaldet foretages, sikres det at:
a) en af forbindelsesprocedurerne i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning som aftalt mellem den tekniske
tjeneste og fabrikanten vil blive anvendt ved ethvert testopkald
b) det dedikerede PSAP-prevningspunkt kan modtage et eCall udsendt af det 112-baserede system
c) et falsk eCall til et @gte PSAP ikke kan foretages via det rigtige mobilnet og
d) keretgjets teending eller hovedkontakt er aktiveret.
3.2.2. Der foretages et testopkald ved at anvende den manuelle udlgsning af systemet (push mode) med TPS deaktiveret.
3.2.3. Verificer, at der blev foretaget et opkald til PSAP-prevningspunktet; dette verificeres via en dataoptegnelse fra

PSAP-prevningspunktet, som viser, at der blev modtaget et initieringssignal for opkaldet, eller via en korrekt
stemmeforbindelse med PSAP-provningspunktet
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3.2.4.

3.2.5.

3.3.

3.4.

Afbryd testopkaldet ved hjalp af den relevante kommando for PSAP-prevningspunktet (f.eks. leeg pa).

Hvis det 112-baserede systems forseg pd at foretage opkald mislykkes under prevningen, kan proceduren
gentages.

Det verificeres, at der ikke er en logfil i TPS-systemet, ved at tilgd den del af systemet, hvor eCall-logfilerne er
lagret.

. Den tekniske tjenestes preoveansvarlige skal gives midler til at tilgd den del af systemet, hvor eCall-logfilerne er

lagret i IVS. Dette indebzrer mulighed for at downloade alle logfiler fra IVS, sd de kan undersgges af ingenigren.

. Kravet anses for at vare opfyldt, hvis der ikke findes logfiler i TPS-systemets hukommelse i koretgjet.

. Tilstedeverelsen af en logfil i TPS-systemet for et eCall, der er foretaget via det 112-baserede system, udger en

fejl.
Forbindelsesprocedurer

Forbindelsesprocedurerne som defineret i punkt 2.7 i bilag I til denne forordning finder anvendelse.
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BILAG IX

Koretojskategorier omhandlet i artikel 2

Pansrede keretgjer i klasse M, og N, som defineret i punkt 5.2 i del A i bilag II til direktiv 2007/46/EF, som er udstyret
med pansrede sikringsruder BR7 i overensstemmelse med klassifikationen i den europaiske standard EN 1063:2000
(Provning og klassifikation af modstandsevne mod skudangreb) og med karosseridele, der opfylder den europaiske
standard 1522:1999 (Vinduer, dere, skodder og persienner — Skudsikkerhed), safremt sddanne keretejer grundet deres
serlige formal ikke kan opfylde kravene i forordning (EU) 2015/758 og i narvarende forordning.
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