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KOMISSION ASETUS (EY) N:o 415/2007,
annettu 13 péivinid maaliskuuta 2007,

yhdenmukaistetuista  jokitiedotuspalveluista (RIS) Euroopan
yhteison siséivesilli annetun Euroopan parlamentin ja neuvoston
direktiivin  2005/44/EY 5 artiklassa tarkoitetuista alusten
paikannus- ja seurantajirjestelmii koskevista teknisistd eritelmisti

EUROOPAN YHTEISOJEN KOMISSIO, joka
ottaa huomioon Euroopan yhteisén perustamissopimuksen,

ottaa huomioon yhdenmukaistetuista jokitiedotuspalveluista (RIS) Eu-
roopan yhteison sisdvesilld 7 pdivinid syyskuuta 2005 annetun Euroopan
parlamentin ja neuvoston direktiivin 2005/44/EY (') ja erityisesti sen
5 artiklan,

sekd katsoo seuraavaa:

(1)  Jokitiedotuspalveluja (RIS) on direktiivin 2005/44/EY 1 artiklan
2 kohdan mukaan kehitettdvé ja pantava tdytintoon yhdenmukai-
sella, yhteentoimivalla ja avoimella tavalla.

(2)  Direktiivin 2005/44/EY 5 artiklan mukaan on laadittava alusten
paikannus- ja seurantajérjestelmid koskevat tekniset eritelmit.

(3)  Alusten paikannus- ja seurantajirjestelmid koskevien teknisten
eritelmien on perustuttava direktiivin liitteessd II esitettyihin tek-
nisiin periaatteisiin.

(4)  Direktiivin 1 artiklan 2 kohdan mukaan teknisisséd eritelmissd on
otettava huomioon asianomaisten kansainvélisten jérjestdjen te-
kemad tyd. Lisdksi on varmistettava johdonmukaisuus muiden lii-
kennemuotojen hallintapalvelujen, erityisesti meriliikenteen hal-
linnan ja tiedotuspalvelujen kanssa.

(5)  Teknisissi eritelmissd on myos otettava huomioon alusten paikan-
nus- ja seurantajirjestelmid kisittelevdn asiantuntijaryhmin tyo.
Ryhmaé koostuu paikannus- ja seurantajirjestelmien tdytdntdonpa-
nosta vastaavien toimivaltaisten viranomaisten edustajista, muita
hallintoelimid edustavista virallisista jasenistd sekd alaa edusta-
vista tarkkailijoista.

(6)  Tekniset eritelmit, joita tdmé asetus koskee, ovat tekniikan vii-
meisimmén kehityksen mukaiset. Direktiivin 2005/44/EY sovel-
tamisesta saadut kokemukset seké tekniikan tuleva kehitys voivat
edellyttdd  teknisten  eritelmien  muuttamista  direktiivin
2005/44/EY 5 artiklan 2 kohdan mukaisesti. Teknisten eritelmien
muutoksissa on otettava huomioon alusten paikannus- ja seur-
antajdrjestelmid késittelevén asiantuntijaryhmén tyo.

(7)  Direktiivin 2005/44/EY 11 artiklassa tarkoitettu komitea on tar-
kastellut teknisten eritelmien luonnosta.

() EUVL L 255, 30.9.2005, s. 152.
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(8)  Téssd asetuksessa sdddetyt toimenpiteet ovat direktiivin
2005/44/EY 11 artiklassa tarkoitetun komitean lausunnon mukai-
set,

ON ANTANUT TAMAN ASETUKSEN:

1 artikla

Tassd asetuksessa vahvistetaan alusten paikannus- ja seurantajarjestelmié
koskevat tekniset eritelmidt. Tekniset eritelmét ovat tdmén asetuksen
liitteessa.

2 artikla
Tédmé asetus tulee voimaan seuraavana pdivdnd sen jdlkeen, kun se on
julkaistu Euroopan unionin virallisessa lehdessd.

Tama asetus on kaikilta osiltaan velvoittava, ja sitd sovelletaan sellaise-
naan kaikissa jésenvaltioissa.
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2006
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ristics for a universal shipborne automatic
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tiple access in the VHF maritime mobile
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ITU

2001

Kansainvilinen standardi IEC 61993, “Mari-
time navigation and radio communication
equipment and systems — Automatic Identifi-
cation System, Part 2: Class A shipborne
equipment of the universal automatic identifi-
cation system (AIS)”

IEC

2002
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LYHENTEET

Al Application Identifier: sovellustunniste

AIS Automatic Identification System: automaattinen tunnistusjar-
jestelma

AI-IP Automatic Identification via Internet Protocol: automaatti-
nen tunnistus Internet-protokollan vilitykselld

ADN/ADNR European Agreement concerning the International Carriage
of Dangerous Goods by Inland Waterways/on Rhine: eu-
rooppalainen sopimus vaarallisten tavaroiden kansainvéli-
sistd sisdvesikuljetuksista Reinilld

ASCII American Standard Code for Information Interchange

ATIS Automatic Transmitter Identification System: automaattinen
lahettimen tunnistusjarjestelma

A-to-N Aids to Navigation: merenkulun turvalaitteet

CCNR Central Commission for Navigation on Rhine: Reinin navi-
gaation keskuskomissio

COG Course Over Ground: kurssi pohjan suhteen

COMPRIS Consortium Operational Management Platform River Infor-
mation Services

CSTDMA Carrier Sense Time Division Multiple Access: kantoaallon
tunnistamiseen perustuva aikajakokanavointi

DAC Designated Area Code: alueellinen suuntakoodi

DC Danube Commission: Tonavan suojelukomissio

DGNSS Differential GNSS: differentiaalinen GNSS

DSC Digital Selective Calling: digitaaliselektiivikutsu

ECDIS Electronic Chart Display and Information System: elektro-
ninen merikarttajérjestelma

EMMA European Multiservice Meteorological Awareness system

ENI Unique European Vessel Identification Number: aluksen yk-
sil6llinen eurooppalainen tunnistenumero

ERI Electronic Reporting International

ETA Estimated Time of Arrival: arvioitu saapumisaika

FI Function Identifier: toimintotunniste

GLONASS (Russian) Global Navigation Satellite System: (Venijén)
maailmanlaajuinen satelliittinavigointijérjestelma

GIW Gleichwertiger Wasserstand: Saksassa kaytetty referenssive-
denkorkeus

GNSS Global Navigation Satellite System: maailmanlaajuinen sa-
telliittinavigointijarjestelma

GPRS General Packet Radio Service: pakettikytkentdinen langaton

tiedonsiirtotekniikka
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GPS Global Positioning System: maailmanlaajuinen paikannus-
jérjestelma

GSM Global System for Mobile communication: yleiseurooppa-
lainen digitaalinen matkaviestinjarjestelma

GUI Graphical User Interface: graafinen kayttoliittyma

HDG Heading: kulkusuunta

HSC High Speed Craft

IAI International Application Identifier: kansainvilinen sovellus-
tunniste

IANA Internet Assigned Numbers Authority

IALA International Association of Lighthouse Authorities

ID Identifier: tunniste

IEC International Electrotechnical Committee: sdhkodalan kan-
sainvilinen standardisointijérjestd

IEEE Institute of Electrical and Electronics Engineers

IETF Internet Engineering Task Force

IMO International Maritime Organisation: Kansainvélinen meren-
kulkujérjestd

1P Internet Protocol: Internet-protokolla

ITU International Telecommunication Union: Kansainvilinen te-
leviestintiliitto

MKD Minimum Keyboard and Display

MID Maritime Identification Digits

MHz Megahertz: megahertsi

MMSI Maritime Mobile Service Identifier: meriradionumero

OLR Overeengekomen Lage Rivierstand: Alankomaissa kéytetty
referenssivedenkorkeus

RAI Regional Application Identifier: alueellinen sovellustunniste

RAIM Receiver Autonomous Integrity Monitoring: vastaanottimen
itsendinen luotettavuuden valvontatoiminto

RIS River Information Services: jokitiedotuspalvelut

RNW Regulierungsniederwasser: vedenkorkeus, joka saavutetaan
94 prosenttina vuodesta

ROT Rate Of Turn: kédantymisnopeus

RTA Requested Time of Arrival: vaadittu saapumisaika

SAR Search And Rescue: etsintd ja pelastus
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SOG Speed Over Ground: nopeus pohjan suhteen

SOLAS Safety Of Life At Sea: ihmishengen turvallisuus merelld

SOTDMA Self Organizing Time Division Multiple Access: itseorgani-
soituva aikajakokanavointi

SQRT Square Root: nelidjuuri

STI Strategic Traffic Image: strateginen tilannekuva

TDMA Time Division Multiple Access: aikajakokanavointi

TTI Tactical Traffic Image: taktinen tilannekuva

UDP User Datagram Protocol: UDP-protokolla

UMTS Universal Mobile Telecommunications System: yleismaa-
ilmallinen matkaviestinjarjestelmé

UN United Nations: Yhdistyneet Kansakunnat

UN/LOCODE United Nations Location Code: Yhdistyneiden Kansakuntien
antama sijaintikoodi

UTC Universal Time Coordinated: koordinoitu yleisaika

VDL VHF Data Link: VHF-datayhteys

VHF Very High Frequency: hyvin suuret taajuudet

VTS Vessel Traffic Services: alusliikennepalvelut

WGS-84 World Geodetic System from 1984: maailman geodeettinen
koordinaattijarjestelma vuodelta 1984

WiFi Wireless Fidelity (IEEE 802.11 wireless networking stan-
dard): Wi-Fi (joka on langattomia ldhiverkkoja késittelevien
IEEE 802.11 -standardien mukainen)

WIG Wing In Ground
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ALUSTEN PAIKANNUS- JA SEURANTAJARJESTELMIEN
KAYTTO SISAVESILIIKENTEESSA

Johdanto

IMO on ottanut meriliikenteessa kadyttoon alusten automaattisen tunnis-
tusjdrjestelmén (AIS). Kaikissa kansainviélisessd liikenteessd olevissa
merialuksissa, jotka kuuluvat SOLAS-yleissopimuksen V luvun sovel-
tamisalaan, on tdytynyt olla AIS-jdrjestelmd vuoden 2004 lopusta alka-
en. Sisdvesiliikenteen AIS-jarjestelméda pidetddn tirkednd teknologiana
jokitiedotuspalvelujen suunnittelua, tdytdntdonpanoa ja kiyttdod koske-
vissa ohjeissa. Joillakin alueilla esiintyvdn sekaliikenteen vuoksi on
tiarkedd, ettd sisdvesiliikennettd koskevat standardit, tekniset eritelmit
ja menettelyt ovat yhteensopivia niiden standardien, teknisten eritel-
mien ja menettelyjen kanssa, jotka on jo mddritelty meriliikennettd
varten.

Jotta AIS tayttéisi sisdvesilitkenteen erityisvaatimukset, sitd on kehitetty
edelleen laatimalla niin kutsutut sisdvesiliikenteen AIS-jérjestelmad
koskevat tekniset eritelmdt. Samalla on huolehdittu siitd, ettd sisdvesilii-
kenteen AIS on tdysin yhteensopiva IMOn meriliikennettd varten ke-
hittdmén AIS-jérjestelmén seki sisdvesiliikenteessd jo voimassa olevien
standardien kanssa.

Tédman asiakirjan luvussa 1 késitellddn toiminnallisia eritelmid, jotka
koskevat alusten paikannusta ja seurantaa sisdvesiliikenteessd. Luvussa
2 kasitelladn sisdvesiliikenteen AIS-jérjestelmédd koskevia teknisid eri-
telmid, kuten sisdvesilld liikkuvien alusten paikannusta ja seurantaa
koskevia vakiosanomia. Lisdyksessd A ”"Maidritelmét” esitetdédn eri pal-
velujen ja toimijoiden maéritelmat.

Tédman johdantoluvun tarkoituksena on maédritelld kaikki tarvittavat toi-
minnalliset vaatimukset, jotka liittyvét alusten paikannukseen ja seur-
antaan sisdvesiliikenteessa.

Tassd yhteydessd esitetddn yleiskatsaus asianomaisista kdyttoaloista ja
kayttdjistd ja kuvataan erityisesti tiedontarvetta kullakin kiyttoalalla.
Toiminnalliset eritelmédt perustuvat navigointia koskeviin sdantoihin ja
madrdyksiin, asiantuntijoiden kanssa kdytyihin keskusteluihin ja kéytan-
nén kokemuksiin.

Tiedot jaetaan kolmeen ryhméén:

— dynaamiset tiedot, jotka muuttuvat hyvin usein sekuntien tai mi-
nuuttien kuluessa

— puolidynaamiset tiedot, jotka muuttuvat vain muutaman kerran mat-
kan aikana

— staattiset tiedot, jotka muuttuvat hyvin harvoin vuoden aikana.

Jokaista tietoryhmidd varten voidaan madritelld erilaisia tiedonvaihtota-
poja:

— Alusten paikannus- ja seurantajérjestelmissd vaihdetaan erityisesti
dynaamisia tietoja.

— Séhkoisia ilmoitusvilineitd, kuten sdhkopostia, kdytetddn puolidy-
naamisten tietojen vaihtoon.

— Tietokannat tarjoavat staattisia tietoja, joita voidaan hakea Internetin
tai muiden tietovilineiden avulla.

Jéljempénd olevissa kohdissa kuvataan tarkemmin, miti tietoja voidaan
vaihtaa alusten paikannus- ja seurantajirjestelmissé alusten valilld sekd
alusten ja rannan vililld. Tiedontarpeet, joita tdssd kasitellddn, liittyvét
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paikannukseen ja seurantaan. Useimpia tehtdvid varten tarvitaan kuiten-
kin lisédtietoja, kuten maantieteellisid tietoja, tarkkoja lastitietoja ja osoi-
tetietoja. Téllaisia tietoja saadaan muista jérjestelmista.

Soveltamisala

Jéljempénd olevassa taulukossa mainitaan kayttoalat, joita tdssd asiakir-
jassa kasitellddn. Kukin kéyttdala on jaettu tehtdviin, ja kutakin tehtd-
véd varten on madritelty kayttajat.

Taulukko 1.1:

Kiiyttoalat, tehtiivit ja kayttijit

Kayttoala

Tehtava

Kayttdja

Navigointi

Keskipitkd aikavéli:
ennakoidaan, mikéd tilanne
on minuuttien tai tuntien
kuluttua aluksella olevan
tutkan kantaman ulkopuo-
lella.

Aluksen ohjaaja

Lyhyt aikavili:
ennakoidaan, miké tilanne
on minuuttien kuluttua
aluksella olevan tutkan
kantamalla.

Aluksen ohjaaja

Hyvin lyhyt aikavili:
ennakoidaan, mikd tilanne
on sekuntien tai yhden
minuutin kuluttua.

Aluksen ohjaaja

Alusliikenteen oh-
jaus

VTS

Alusliikenneohjaaja, aluksen ohjaaja

Sulkujen kdyton ohjaus

Sulkumestari, aluksen ohjaaja

Sulkujen kdyton suunnit-
telu

Sulkumestari, aluksen ohjaaja, aluk-
sen paillikko, kalustopéillikko

Siltojen kédytdn ohjaus

Sillanhoitaja, aluksen ohjaaja

Siltojen kéyton suunnittelu

Sillanhoitaja, aluksen ohjaaja, aluk-
sen paillikko, kalustopéillikko

Pelastuspalvelu

Hatdkeskuksen henkilokunta, aluslii-
kenneohjaaja, sulkumestari, sillanhoi-
taja, aluksen ohjaaja, aluksen paallik-
ko, toimivaltainen viranomainen

Liikenteen hallinta

Matkasuunnittelu

Aluksen péillikko, rahdinvalittéj,
kalustopaallikko, terminaalioperaatto-
ri, aluksen ohjaaja, alusliikenneohjaa-
ja, sulkumestari, sillanhoitaja, RIS-
operaattori

Kuljetuslogistiikka

Kalustopaillikko, aluksen paallikkd,
lahettdjd, vastaanottaja, huolitsija

Sataman- ja terminaalin-
hallinta

Terminaalioperaattori, aluksen péél-
likkod, huolitsija, satamaviranomai-
nen, toimivaltainen viranomainen
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Kiyttoala Tehtivi Kayttaja

Rahdin- ja kalustonhallin- | Kalustopaallikko, ldhettdja, vastaan-
ta ottaja, huolitsija, rahdinvalittéja,
aluksen paéllikkod

Lainvalvonta Rajatylittdva liikenne Tulli, toimivaltainen viranomainen,
aluksen paallikko

Liikenneturvallisuus Toimivaltainen viranomainen, aluk-
sen paéllikko (poliisiviranomaiset)

Viyla- ja satama- Toimivaltainen viranomainen, aluk-
maksut sen pidllikkd, kalustopaillikko, vay-
laviranomainen
Vaylatiedotuspalve- | Sédtiedot Aluksen ohjaaja
lut
Valo-opasteen tila Toimivaltainen viranomainen, aluk-

sen paillikko, kalustopaallikkod

Vedenkorkeus Toimivaltainen viranomainen, aluk-
sen paallikko, kalustopaillikko, aluk-
sen ohjaaja

Seuraavissa kohdissa kisitellddn yksityiskohtaisesti kunkin kiyttdalan
ja tehtdvdn osalta asianomaisia kayttdjid ja tiedontarpeita.

Huomautus: Kutakin tehtdvéda varten tarvittavia tietoja ei kuvata tarke-
ysjérjestyksessd. Tarvittavien tietojen tarkkuudesta esitetdén tiivistelma

viimeisessd kohdassa olevassa taulukossa.

Navigointi

Alusten paikannusta ja seurantaa voidaan kayttdd aluksella aktiivisen
navigoinnin tukena.

Navigointiprosessi voidaan jakaa kolmeen vaiheeseen:
— navigointi keskipitkélla aikavalilld

— navigointi lyhyelld aikavalilla

— navigointi hyvin lyhyelld aikavililla.

Kussakin vaiheessa kiyttdjilld on erilaiset vaatimukset.

Navigointi keskipitkdlld aikavililld

Keskipitkdn aikavdlin navigoinnilla tarkoitetaan navigointivaihetta,
jossa laivuri tarkkailee ja analysoi tulevaa liikennetilannetta aikavalilla,
joka ulottuu muutamasta minuutista yhteen tuntiin, ja harkitsee eri
mahdollisuuksia kohdata, ristetd tai ohittaa muita aluksia.

Téssd navigoinnissa tarvitaan tilannekuvaa, joka on tyypillistd “kulman
taakse kurkistamista™ ja suureksi osaksi aluksen tutkan kantaman ulko-
puolella.

Tiedonvaihdossa vaihdetaan seuraavia liikkennetietoja:

— tunnistetiedot

— nimi
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— (todellinen) sijainti

— nopeus pohjan suhteen

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— mdéérdpaikka / suunniteltu reitti

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— sinisten kartioiden lukumaard

— lastattu/lastaamaton

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

Péivitysnopeus riippuu tehtdvisti ja tilanteesta, jossa alus on. (Suurin
paivitysnopeus on 2 sekuntia.)

Navigointi Iyhyelld aikavdlilld

Lyhyen aikavélin navigointi on navigointiprosessin paitoksentekovaihe.
Liikennetiedoilla on merkitystd itse navigointiprosessissa, kuten toimis-
sa, joilla pyritddn valttdmddn mahdolliset torméykset. Tédssd toimin-

nossa havainnoidaan muita aluksia, jotka ovat aluksen lahettyvilld. Tie-
donvaihdossa vaihdetaan seuraavia liikennetietoja:

— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— nopeus pohjan suhteen (tarkkuus 1 km/h)

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— kulkusuunta

— aikomus (sininen merkki tai merkkivalo)

— mdérdpaikka / suunniteltu reitti

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— sinisten kartioiden lukuméaard

— lastattu/lastaamaton

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, kiinnittyneena, liikkeessa, erityi-
solojen rajoittama...).

Ajankohtaisia liikennetietoja, jotka koskevat sijaintia, tunnistusta, ni-
med, suuntaa, nopeutta pohjan suhteen, kurssia, kulkusuuntaa ja aiko-
musta (sininen merkki tai merkkivalo), vaihdetaan jatkuvasti vahintdén
10 sekunnin vélein. Joitakin vdylid varten viranomaiset maardavét en-
nalta péivitysnopeuden (enintdén 2 sekuntia).
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1.4

1.4.1

1.4.1.1

Navigointi hyvin lyhyelld aikavdlilld

Hyvin lyhyen aikavilin navigointi on navigointiprosessin toiminnalli-
nen osa. Siihen kuuluvat ennalta tehtyjen paitosten taytantoonpano itse
paikalla ja niiden vaikutusten seuranta. Liikennetiedot, joita tarvitaan
muilta aluksilta, liittyvét erityisesti aluksen omaan tilanteeseen, kuten
sijantiin ja suhteelliseen nopeuteen. Tdssd vaiheessa tarvitaan seuraavia,
hyvin tarkkoja tietoja:

— suhteellinen sijainti

— suhteellinen kulkusuunta

— suhteellinen nopeus

— suhteellinen sorto

— suhteellinen kéddntymisnopeus.

Edelld mainittujen vaatimusten perusteella on selvai, ettd paikannus- ja
seurantatietoja ei voida nykyddn hyodyntdd hyvin lyhyen aikavélin
navigoinnissa.

Alusliikenteen ohjaus

Alusliikenteen ohjaukseen kuuluu ainakin yksi seuraavista perusosista,
jotka madritellddn jaljempéna:

— alusliikennepalvelut
— sulkujen kdytén suunnittelu ja ohjaus
— siltojen kéyton suunnittelu ja ohjaus.

Alusliikennepalvelut

Alusliikennepalveluissa voidaan erottaa seuraavat palvelut:
— tiedotuspalvelu

— navigointiapu

— alusliikenteen jérjestely.

Seuraavissa kohdissa késitellddn liikennetiedotukseen liittyvid kaytta-
jien tarpeita.
Tiedotuspalvelu

Tiedotuspalvelua tarjotaan ldhettdmailla tietoja tiettyind aikoina ja tie-
tyin viliajoin tai kun VTS-keskus katsoo sen tarpeelliseksi tai alus sitd
pyytdd. Tiedot voivat koskea esimerkiksi muiden liikenteessé olevien
sijaintia, tunnistamista ja aikomuksia, vdyldn olosuhteita, sdétéd, vaaroja
tai muita tekijoitd, jotka voivat vaikuttaa aluksen kulkuun.

Tiedotuspalveluja varten tarvitaan kokonaiskuva kyseisen verkon tai
véyldnosan liikenteestd. Liikennetietoihin sisdltyvdt muun muassa seu-
raavat tiedot aluksista:

— tunnistetiedot
— nimi
— (todellinen) sijainti

— kurssi pohjan suhteen / suunta
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1.4.1.2

— kulkukelpoiseen tilaan liittyvét rajoitukset

— mdérdpaikka / suunniteltu reitti

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— sinisten kartioiden lukumaééra

— lastattu/lastaamaton

— aluksella olevien henkildiden lukumaiérd (vaaratilanteiden varalta)

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

Toimivaltainen viranomainen méérdd ennalta paivitysnopeuden.
Navigointiapu

Navigointiapu antaa péillikolle tietoja vaikeista navigointi- tai séa-
oloista ja tukee pdillikk6d puutteiden tai vikojen ilmetessd. Tétd pal-

velua tarjotaan yleensd aluksen pyynnostd tai VTS-keskuksen toimesta,
kun sitd pidetdédn tarpeellisena.

Voidakseen antaa laivurille timén tarvitsemia tietoja alusliikenneohjaa-
jalla on oltava ajankohtainen ja tarkka kuva liikenteesta.

Alusten paikannus- ja seurantajdrjestelmi tarjoaa seuraavat tiedot:
— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— nopeus pohjan suhteen

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— aikomus (sininen merkki tai merkkivalo)

— madérdpaikka / suunniteltu reitti

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— syvéys

— suurin korkeus vedenpinnasta (jos on esteitd)
— sinisten kartioiden lukumaééra

— lastattu/lastaamaton

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

Muita tarpeellisia tietoja ovat ympéristo- ja maantieteelliset tiedot sekd
laivureille tarkoitetut ilmoitukset.
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1.4.1.3

1.4.2

1.4.2.1

Ajankohtaisia liikennetietoja, jotka koskevat tunnistusta, sijaintia, suun-
taa, nopeutta, kurssia ja aikomusta (sininen merkki tai merkkivalo), on
vaihdettava jatkuvasti (3 sekunnin vilein, ldhes reaaliaikaisesti tai
muulla, toimivaltaisen viranomaisen ennalta madraamalld péivitysno-
peudella).

Kaikki muut tiedot on annettava saataville alusliikenneohjaajan pyyn-
nostd tai erityistilanteissa (poikkeuksellisten tapahtumien yhteydessd).

Alusliikenteen jarjestely

Alusliikenteen jdrjestelyssd on kyse toiminnallisesta liikenteenhallin-
nasta ja alusten liikkeiden ennakkosuunnittelusta, jolla pyritddn esti-
méidn ruuhkat ja vaaratilanteet. Palvelu on erityisen tdrkedd vilkaslii-
kenteisind aikoina tai tilanteissa, joissa erikoiskuljetukset voivat vaikut-
taa litkennevirtaan. Palvelussa voidaan my0s ottaa kayttoon liikkkumis-
lupiin ja/tai VTS-purjehdussuunnitelmiin perustuva jarjestelma, joka on
tarkoitettu alusten liikkeiden priorisointiin, tilan jakamiseen, alusten
likkkeiden pakolliseen raportointiin VTS-alueella, pakollisten reittien
ja nopeusrajoitusten maardamiseen tai muihin toimiin, joita VTS-viran-
omainen pitdéd tarpeellisina. Tilannekuvaa koskevat vaatimukset ovat
alusliikenteen jarjestelyssd samat kuin kohdassa 1.4.1.2 ”Navigointia-

”»

pu”.
Sulkujen kdyton suunnittelu ja ohjaus
Seuraavissa kohdissa kasitellddn sulkujen kdyton suunnitteluprosesseja

(pitkdn ja keskipitkdn aikavélin prosesseja) sekd sulkujen kdyttoproses-
sia.

Sulkujen kdyton suunnittelu pitkédllda aikavalilla
Suunniteltaessa sulkujen kdyttod pitkdlld aikavélilld on kyse aikavélistd,

joka ulottuu muutamasta tunnista yhteen pdivédn eteenpiin.

Liikennetietojen avulla parannetaan tilloin alun perin tilastotietohin
perustuvia tietoja, jotka koskevat odotus- ja ldpikulkuaikoja suluilla.

Sulkujen kayttod koskevaan pitkdn aikavélin suunnitteluun tarvitaan
seuraavat liikennetiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— ETA sululle

— RTA sululle

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— syvéys

— suurin korkeus vedenpinnasta

— sinisten kartioiden lukuméaard
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1.42.3

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

ETAn on oltava saatavilla pyynndsté tai se on ilmoitettava, jos toimi-
valtaisen viranomaisen ennalta madrittdimi poikkeama alkuperdisestd
ETAsta ylittyy. RTA on vastaus ETA-ilmoitukseen.

Sulkujen kdyton suunnittelu keskipitkdlld aikavi-
lilld

Suunniteltaessa sulkujen kayttoa keskipitkdlla aikavélilld on kyse aika-
vilistd, joka ulottuu kahdesta sulun kayttosyklistd neljadn kayttosykliin.

Liikennetietojen avulla sovitetaan alusten saapuminen kéytettavissé ole-
viin sulun kayttosykleihin, ja laivureille ilmoitetaan vaadittu saapumis-
aika RTA (Requested Time of Arrival) suunnittelun perusteella.

Sulkujen kéyttod koskevaan keskipitkdn aikavélin suunnitteluun tarvi-
taan seuraavat litkennetiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— nopeus pohjan suhteen

— kurssi pohjan suhteen / suunta
— ETA sululle

— RTA sululle

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— avustavien hinaajien lukumaéra
— syvéys

— suurin korkeus vedenpinnasta
— sinisten kartioiden lukumaara

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

ETAn on oltava saatavilla pyynnostd tai se on ilmoitettava, jos toimi-
valtaisen viranomaisen ennalta méaérittimd poikkeama alkuperdisestd
ETAsta ylittyy. Muiden tietojen on oltava saatavilla jo ensimméisessd
kontaktissa tai pyynnostd. RTA on vastaus ETA-ilmoitukseen.

Sulkujen kdyton ohjaus

Taman vaiheen aikana tapahtuu varsinainen sulutusprosessi.
Sulutusprosessin sujuvoittamiseksi tarvitaan seuraavat liikennetiedot:
— tunnistetiedot

— nimi
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1.43

1.4.3.1

— (todellinen) sijainti

— nopeus pohjan suhteen

— kurssi pohjan suhteen / suunta
— alus- tai yhdistelmétyyppi

— avustavien hinaajien lukuméira
— mitat (pituus ja leveys)

— syvéys

— suurin korkeus vedenpinnasta
— sinisten kartioiden lukumaééra

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

Ajankohtaisia liikennetietoja, jotka koskevat aluksen tunnistusta, sijain-
tia, suuntaa, nopeutta ja kurssia, on vaihdettava jatkuvasti tai toimival-
taisen viranomaisen ennalta madradmalld paivitysnopeudella.

Siltojen kdyton suunnittelu ja ohjaus

Seuraavissa kohdissa kisitellddn siltojen kdyton suunnitteluprosesseja
(keskipitkén ja lyhyen aikavalin prosesseja) seké siltojen kdyttoproses-
sia.

Siltojen kdytdn suunnittelu keskipitkdlld aikavi-
lilla

Suunniteltaessa siltojen kayttod keskipitkdlld aikavililld liikennevirta
pyritddn optimoimaan siten, ettd sillat avataan ajoissa alusten ldpikulkua
varten (vihred aalto). Suunniteltu aikavili ulottuu 15 minuutista 2 tun-
tiin. Aikavali riippuu paikallisesta tilanteesta.

Siltojen kayttod koskevaan keskipitkédn aikavilin suunnitteluun tarvi-
taan seuraavat litkennetiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— nopeus pohjan suhteen

— kurssi pohjan suhteen / suunta
— ETA sillalle

— RTA sillalle

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— suurin korkeus vedenpinnasta

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).
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ETAn ja sijainnin on oltava saatavilla pyynndsté tai ne on ilmoitettava,
jos toimivaltaisen viranomaisen ennalta méarittdimé poikkeama alkupe-
rdisestd ETAsta ylittyy. Muiden tietojen on oltava saatavilla jo ensim-
madisessé kontaktissa tai pyynnostd. RTA on vastaus ETA-ilmoitukseen.

Siltojen kdytdon suunnittelu lyhyelld aikavialilla
Suunniteltaessa siltojen kayttoa lyhyelld aikavalilld tehdddn paatoksia

siltojen avaamisstrategiasta.

Siltojen kayttod koskevaan lyhyen aikavilin suunnitteluun tarvitaan
seuraavat liikennetiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— nopeus pohjan suhteen

— kurssi pohjan suhteen / suunta
— ETA sillalle

— RTA sillalle

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— suurin korkeus vedenpinnasta

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

Ajankohtaiset liikennetiedot, jotka koskevat aluksen sijaintia, nopeutta
ja suuntaa, on ilmoitettava pyynndstd tai ne on péivitettdva toimival-
taisen viranomaisen ennalta madrdamélld pdivitysnopeudella, esimer-
kiksi viiden minuutin vélein. ETAn ja sijainnin on oltava saatavilla
pyynnostd tai ne on ilmoitettava, jos toimivaltaisen viranomaisen en-
nalta médrittdmé poikkeama alkuperdisestd ETAsta ylittyy. Muiden tie-
tojen on oltava saatavilla jo ensimmadisessd kontaktissa tai pyynnosti.
RTA on vastaus ETA-ilmoitukseen.

Siltojen kdytdon ohjaus

Taman vaiheen aikana silta avataan ja alus purjehtii sen lépi. Prosessin
sujuvoittamiseksi tarvitaan seuraavat litkennetiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— nopeus pohjan suhteen

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)



2007R0415 — FI —17.08.2012 — 001.001 — 21

1.6

1.6.1

— suurin korkeus vedenpinnasta.

Ajankohtaisia liikennetietoja, jotka koskevat aluksen tunnistusta, sijain-
tia, suuntaa, nopeutta ja kurssia, on vaihdettava jatkuvasti tai toimival-
taisen viranomaisen ennalta madradmalla paivitysnopeudella.

Onnettomuuksien torjunta

Téssd yhteydessd onnettomuuksien torjunnan painopiste on sellaisissa
toimenpiteissd, joilla hallitaan todellisia onnettomuuksia ja annetaan
apua hititilanteissa. Tdmén prosessin helpottamiseksi tarvitaan seura-
avat liikennetiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— maérdpaikka

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— sinisten kartioiden lukumé&ard

— lastattu/lastaamaton

— aluksella olevien henkiloiden lukuméara.

Onnettomuustilanteessa liikkennetiedot voidaan toimittaa automaattisesti
tai pelastushenkildston pyynnosta.

Liikenteen hallinta

Tama palvelu jaetaan neljdén alaan:

— matkasuunnittelu

— kuljetuslogistiikka

— sataman- ja terminaalinhallinta

— rahdin- ja kalustonhallinta.

Matkasuunnittelu

Matkasuunnittelu painottuu tdssd yhteydessd matkan aikaiseen suunnit-
teluun. Laivuri tarkistaa matkan aikana alkuperdistd matkasuunnitel-
maansa.

Tétd varten tarvitaan seuraavat liikennetiedot:

— (oman aluksen todellinen) sijainti

— (oman aluksen) nopeus pohjan suhteen

— maérdpaikka / suunniteltu reitti

— ETA sululle / sillalle / seuraavaan sektoriin / terminaaliin

— RTA sululle / sillalle / seuraavaan sektoriin / terminaaliin
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1.6.2

1.6.3

— (oman aluksen) mitat (pituus ja leveys)

— (oman aluksen) syviys

— (oman aluksen) suurin korkeus vedenpinnasta

— lastattu/lastaamaton.

Liikennetiedot ilmoitetaan pyynndstd tai erityistilanteissa esimerkiksi
silloin, kun ETA tai RTA muuttuu olennaisesti.

Kuljetuslogistiikka

Kuljetuslogistiikkaan kuuluvat kuljetusten organisointi, suunnittelu, to-
teutus ja valvonta.

Naéitd prosesseja varten tarvitaan seuraavat litkennetiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— ETA méérapaikkaan.

Liikennetiedot on ilmoitettava aluksen omistajan tai logistiikkatoimijoi-
den pyynnOsta.

Intermodaalinen sataman- ja terminaalinhallinta
Intermodaalisessa satamien ja terminaalien hallinnassa on kyse sata-
mien ja terminaalien resurssien suunnittelusta.

Néitd prosesseja varten tarvitaan seuraavat litkennetiedot:
— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— ETA satamaan/terminaaliin

— RTA satamaan/terminaaliin

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— sinisten kartioiden lukumaééra

— lastattu/lastaamaton

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).
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1.6.4

1.7

Terminaalin- tai satamanpitdjd pyytdd liikennetietoja tai sopii siitd, ettd
liikkennetiedot ldhetetdéin automaattisesti ennalta méadritellyissd tilanteis-
sa.

Rahdin- ja kalustonhallinta

Rahdin- ja kalustonhallinnassa on kyse alusten kdytén suunnittelusta ja
optimoinnista sekd rahdin ja kuljetuksen jarjestdmisest.
Néitd prosesseja varten tarvitaan seuraavat litkennetiedot:
— tunnistetiedot

— nimi

— (todellinen) sijainti

— kurssi pohjan suhteen / suunta (myo6td-/vastavirtaan)
— mdéérapaikka

— ETA sululle/sillalle/maérapaikkaan/terminaaliin

— RTA sululle/sillalle/méarapaikkaan/terminaaliin

— mitat (pituus ja leveys)

— lastattu/lastaamaton

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

Liikennetietoja pyytdd ldhettdja tai aluksen omistaja tai ne toimitetaan
ennalta madritellyissa tilanteissa.

Lainvalvonta
Jéljempéna kuvattava lainvalvonta rajoittuu soveltamisalaltaan palvelui-

hin, jotka koskevat vaarallisia aineita, maahantulotarkastuksia ja tullia.

Alusten paikannus- ja seurantajirjestelma tarjoaa néitd prosesseja varten
seuraavat tiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— sijainti

— kurssi pohjan suhteen / suunta

— maérdpaikka / suunniteltu reitti

— ETA sululle/sillalle/rajalle/terminaaliin/méaardpaikkaan

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— sinisten kartioiden lukumaard

— aluksella olevien henkil6iden lukuméara



2007R0415 — FI —17.08.2012 — 001.001 — 24

1.8

1.9

1.9.1

— aluksen navigointitila (ankkuroitu, laiturissa, liikkkeessd, erityisolo-
jen rajoittama...).

Liikennetietoja vaihdetaan asianomaisten viranomaisten kanssa. Liiken-
netietojen vaihto tapahtuu pyynnostd, ennalta miérétyissd pisteissa tai
vastuuviranomaisen maédrittelemissé erityistilanteissa.

Viyld- ja satamamaksut

Euroopassa on véylid ja satamia, joiden kaytdstd peritddn maksu.
Tétd varten tarvitaan seuraavat liikennetiedot:

— tunnistetiedot

— nimi

— sijainti

— mdéérdpaikka / suunniteltu reitti

— alus- tai yhdistelmétyyppi

— mitat (pituus ja leveys)

— syvdys.

Liikennetietoja vaihdetaan pyynnostd tai véyla- tai satamaviranomaisen
madraamissa pisteissa.

Viylitiedotuspalvelut

Viylatiedotuspalvelujen yhteydessa kasitellddn kolmea palvelua:
— sédvaroitukset poikkeuksellisissa sddoloissa

— valo-opasteen tila

— vedenkorkeudet.

Seuraavissa kohdissa kisitelladn tietoja, joita toimitetaan ndissa palve-
luissa.

Sédvaroitukset (EMMA)

Kéaynnissd olevassa eurooppalaisessa EMMA-hankkeessa (European
Multiservice Meteorological Awareness System) on kyse sddvaroitusten
standardoinnista. Hankkeessa on kehitetty standardoituja sdévaroitusten
symboleja, joita voidaan kdyttdd nédytettdessd sanomia sisdvesiliikenteen
ECDIS-jérjestelman néytolla.

EMMA -jérjestelmé ei tarjoa jatkuvia sditietoja, vaan ainoastaan varoi-
tuksia poikkeuksellisissa sddoloissa. Varoitukset annetaan alueittain.

Séadvaroituksissa kdytetdin ainoastaan seuraavia mittayksikoitd: km/h
(tuuli), °C (limpétila), cm/h (lumi), I/m?h (sade) ja m (nikyvyys su-
mussa).

Sadvaroituksia varten tarvitaan seuraavat tiedot:

— voimassaolon alkamispéivé
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— voimassaolon pédttymispdiva (mééritteleméton: 99999999)

— voimassaolon alkamisaika

— voimassaolon péittymisaika

— viyldjakson alku- ja loppukoordinaatit (2x)

— sadvaroitustyyppi (ks. lisdys B)

— vihimmaisarvo

— enimmaéisarvo

— varoituksen luokitus

— tuulensuunta (ks. lisdys B).

Naditd tietoja vaihdetaan vain erikoistapauksissa, kun on kyse poikke-
uksellisista sddoloista.

Valo-opasteen tila
Alusten paikannus- ja seurantajérjestelmid voidaan kayttda sisdvesilii-

kenteen valo-opasteiden tilaa koskevien tietojen vilittdmiseen. T&lloin
vaihdetaan seuraavia tietoja:

— valo-opasteen sijainti

— tiedot siitd, millaisesta valo-opasteesta on kyse (yksi valo, kaksi
valoa, "Wahrschau” jne.)

— vaikutussuunta

— valo-opasteen reaaliaikainen tila.

Valo-opasteista annetaan esimerkkejé lisdyksessd C.

Tietojen levittiminen on rajoitettava tiettyyn alueeseen.

Vedenkorkeus

Alusten paikannus- ja seurantajérjestelmid voidaan kéyttaa (reaaliaikais-
ta) vedenkorkeutta koskevien tietojen lahettdmiseen:

Télloin vaihdetaan seuraavia tietoja:

— mittausasema

— vedenkorkeuden arvo.

Tietoja léhetetddn sadnnollisesti tai pyynnosta.

Paitelmiit

Toiminnallisissa eritelmissd on késitelty kéyttdjien tarpeita ja kullakin

kéyttoalalla tarvittavia tietoja. Alusten paikannus- ja seurantajirjestel-
missd vaihdetaan erityisesti dynaamisia tietoja.

Taulukossa 1.2 esitetddn tdssd luvussa kuvattuihin tehtdviin liittyvid
dynaamisia tietoja koskevat tarkkuusvaatimukset.
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Taulukko 1.2

Dynaamisia tietoja koskevat tarkkuusvaatimukset

Nopeus .
Tarkkuusvaatimus Sijainti pohjan suh- Kursm poh- | Kulkusuun-
teen jan suhteen ta
Navigointi keskipitkélld ai- | 15-100 m 1-5 km/h | — —
kavalilla
Navigointi lyhyelld aikavé- [ 10 m (') 1 km/h 5° 50
lilla
VTS-tiedotuspalvelu 100 m — 1 km — — —
VTS-navigointiapu 10 m (V) 1 km/h 5° 50
VTS-pohjainen alusliiken- | 10 m () 1 km/h 5° 50
teen jérjestely
Sulkujen kdyton suunnittelu | 100 m — 1 km 1 km/h — —
pitkalld aikavélilla
Sulkujen kdyton suunnittelu [ 100 m 0,5 km/h | — —
keskipitkalld aikavélilla
Sulkujen kdyton ohjaus I m 0,5 km/h | 3° —
Siltojen kéyton suunnittelu [ 100 m — 1 km 1 km/h — —
keskipitkdlld aikavalilld
Siltojen kdyton suunnittelu [ 100 m 0,5 km/h | — —
lyhyelld aikavililld
Siltojen kdyton ohjaus I m 0,5 km/h | 3° —
Matkasuunnittelu 15-100 m — — —
Kuljetuslogistiikka 100 m — 1 km — — —
Sataman- ja terminaalinhal- [ 100 m — 1 km — — —
linta
Rahdin- ja kalustonhallinta | 100 m — 1 km — — —
Onnettomuuksien torjunta 100 m — — —
Lainvalvonta 100 m — 1 km — — —
Viyld- ja satamamaksut 100 m — 1 km — — —

(") Lisdksi on tdytettdvd IMOn paitoslauselman A.915 (22) vaatimukset, jotka koskevat sijainti-

tarkkuuden eheyttd, saatavuutta ja jatkuvuutta sisdvesiliikenteessa.

SISAVESILIIKENTEEN AIS-JARJESTELMAA KOSKEVAT TEK-

NISET ERITELMAT

Johdanto

IMO on ottanut merilitkenteessd kayttoon alusten automaattisen tunnis-
tusjérjestelmén (AIS). Kaikki kansainvilisessa liikenteessd olevat me-
rialukset, jotka kuuluvat SOLAS-yleissopimuksen V luvun soveltamis-
alaan, on tdytynyt varustaa AlIS-jérjestelmilld vuoden 2004 lopusta

alkaen.
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Euroopan parlamentti ja neuvosto ovat antaneet direktiivin
2002/59/EY ('), joka koskee alusliikennettd koskevan yhteisén seur-
anta- ja tietojarjestelmén perustamista vaarallisia tai ympéristdd pilaavia
aineita kuljettavia merialuksia varten. Direktiivin mukaan alusten il-
moittamisessa ja seurannassa kaytetddn AIS-jarjestelmas.

AlS-teknologiaa pidetddn teknologiana, jota voidaan kayttdd alusten
automaattiseen tunnistukseen, paikannukseen ja seurantaan myds sisé-
vesiliikenteessd. Erityisesti AIS-jérjestelmédn reaaliaikainen toiminta
sekd maailmanlaajuisten standardien ja ohjeiden saatavuus ovat ominai-
suuksia, joita voidaan hyddyntdd turvallisuuteen liittyvissd sovelluksis-
sa.

Jotta AIS tdyttdisi sisdvesiliikenteen erityisvaatimukset, sitd on kehitet-
tavd edelleen laatimalla niin kutsutut sisévesiliikenteen AIS-jarjestelmaa
koskevat tekniset eritelmét. Samalla on huolehdittava siitd, ettd sisdve-
siliikenteen AIS on tdysin yhteensopiva IMOn meriliikennettd varten
kehittimédn AIS-jarjestelmdn sekd sisdvesiliikenteessd jo voimassa ole-
vien standardien ja teknisten eritelmien kanssa.

Koska sisdvesiliikenteen AlIS-jarjestelmd on yhteensopiva IMOn SO-
LAS-yleissopimuksen mukaisen AIS-jérjestelméin kanssa, sekaliikenne-
alueilla liikkuvat merialukset ja sisdvesialukset voivat vaihtaa tietoja
suoraan toistensa kanssa.

AlS-jarjestelmén kéytolld sisdvesialusten tunnistamiseen, paikannuksen
ja seurantaan on seuraavat ominaisuudet:

AIS:

— on meriliikenteen navigointijarjestelmé, joka on otettu kdyttoon SO-
LAS-yleissopimukseen piiriin kuuluvien alusten pakollista varusta-
mista koskevan IMO-vaatimuksen mukaisesti;

— toimii erilaisissa toimintatiloissa: suoraan alusten vélilld sekd aluk-
selta rannalle ja rannalta alukselle;

— on turvajdrjestelmd, jolle on asetettu suuret saatavuutta, jatkuvuutta
ja luotettavuutta koskevat vaatimukset;

— on reaaliaikainen jarjestelma, joka perustuu alusten véliseen suoraan
tiedonvaihtoon;

— on jéarjestelmd, joka toimii itsendisesti ja itseorganisoituvasti ilman
pddasemaa; se ei siis tarvitse ohjaavaa keskusjirjestelmaa;

— perustuu IMOn SOLAS-yleissopimuksen V luvun sdantoon;

— on sertifiointimenettelyn mukaisesti tyyppihyvéksytty jérjestelma,
jonka tavoitteena on parantaa vesiliikenteen turvallisuutta;

— mabhdollistaa yhteentoimivuuden.

Tédman asiakirjan tavoitteena on médritelld kaikki tarvittavat toiminta-
vaatimukset sekd muutokset ja laajennukset olemassa olevaan merilii-
kenteen AIS-jarjestelmédén, jotta voidaan luoda sisdvesiliikenteen AIS-
jarjestelmd sisdvesiliikennettd varten.

(") Euroopan parlamentin ja neuvoston direktiivi 2002/59/EY, annettu 27 péivini kesdkuuta
2002, alusliikennettd koskevan yhteison seuranta- ja tietojérjestelman perustamisesta seké
neuvoston direktiivin 93/75/ETY kumoamisesta (EYVL L 208, 5.2.2002, s. 10).
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Soveltamisala

Alusten automaattinen tunnistusjérjestelmd (Automatic Identification
System, AIS) on aluksella oleva RDS-jérjestelmé (Radio Data System),
jonka avulla vaihdetaan aluksia koskevia staattisia, dynaamisia ja mat-
kakohtaisia tietoja kyseiselld jarjestelmilld varustettujen alusten vélilld
sekd tdllaisten alusten ja rannalla olevien tukiasemien vililld. Aluksilla
olevat AlS-asemat ldhettavit alusta koskevia tunniste-, sijainti- ja muita
tietoja sddnnollisin véliajoin. Vastaanottaessaan niitd lahetyksid aluk-
silla tai rannalla olevat AlS-asemat, jotka ovat radiokantaman alueella,
voivat automaattisesti paikantaa, tunnistaa ja seurata AIS-jérjestelmalla
varustettuja aluksia sopivalla ndytolld, kuten tutkan tai sisdvesiliiken-
teen ECDIS-jarjestelmén naytolld. AlS-jarjestelmien tavoitteena on li-
sitd vesiliikenteen turvallisuutta, kun niitd kdytetddn alusten valilld, ja
parantaa alusliikenteen valvontaa (VTS), alusten paikannusta ja seur-
antaa sekd onnettomuuksien torjuntaa.

AlS-asemat voidaan jaotella seuraavasti:

a) A-luokan liikkkuvat asemat, joita on kéytettdva kaikissa merialuksis-
sa, jotka kuuluvat IMOn SOLAS-yleissopimuksen luvussa V asetet-
tujen varustevaatimusten soveltamisalaan.

b) B-luokan liikkuvat SO/CS-asemat, joiden toiminnallisuus on rajal-
lista ja joita kéytetddn esimerkiksi huvialuksissa.

c) A-luokan johdannaiset, joilla on tdysi A-luokan toiminnallisuus
VDL-tasolla ja joissa voi olla A-luokasta poikkeavia lisdtoimintoja.
Néitd asemia voidaan kayttdd kayttda kaikissa aluksissa, jotka eivit
kuulu IMOn varustevaatimusten soveltamisalaan (esimerkiksi hinaa-
jat, luotsialukset ja sisdvesialukset). (Tallaista jarjestelmad kutsutaan
tdssd asiakirjassa sisdvesilitkenteen AIS-jarjestelméksi.)

d) Tukiasemat, mukaan luettuina rannalla olevat simpleksi- tai duplek-
sitoimiset toistinasemat.

AlS-jérjestelmidn kéytt6tavat voidaan jaotella seuraavasti:

e) Kaytto alusten vililld: kaikki AIS-jérjestelmdlld varustetut alukset
voivat vastaanottaa staattisia ja dynaamisia tietoja muilta AIS-jirjes-
telmalld varustetuilta aluksilta radiokantaman alueella.

f) Kaytto aluksesta ja rannalle: AIS-jarjestelmilld varustettujen alusten
lahettdmid sanomia voivat vastaanottaa myos AlS-tukiasemat, jotka
on yhdistetty RIS-keskukseen, jossa voidaan luoda tilannekuva lii-
kenteesta (TTI ja/tai STI).

g) Kéayttd rannalta alukselle: turvallisuuteen liittyvid tietoja voidaan
lahettdd rannalta alukselle.

AlS-jérjestelmille on tyyppillistd autonominen toimintatila, jossa kay-
tetdin SOTDMA-tekniikkaa ilman toimintaa organisoivaa pddasemaa.
Radioprotokolla on suunniteltu siten, ettd alusten asemat toimivat au-
tonomisella, itseorganisoituvalla tavalla vaihtamalla siirtoparametreja.
Aika on jaettu siten, ettd jokainen yhden minuutin mittainen ajanjakso
on jaettu radiokanavaa kohden 2 250 aikaviliin (slot), jotka on synk-
ronoitu GNSS-jérjestelmén koordinoidun yleisajan (UTC) avulla. Jokai-
nen osallistuja jdrjestdd péddsynsd radiokanavalle valitsemalla vapaat
aikavilit ottaen huomioon aikavilien tulevan kdytén muilla asemilla.
Télloin ei tarvita keskusjirjestelméd, joka ohjaisi aikavilien jakamista.

Sisévesiliikenteen AlS-asemaan kuuluvat yleensd seuraavat osat:

h) VHEF-ldhetin-vastaanotin (1 1&hetin / 2 vastaanotinta)
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i) GNSS-vastaanotin

j) tietojenkdsittelylaite.

IMOn, ITUn ja IEC:n maéérittelema aluksissa kéytettdva yleismaailmal-
linen AIS-jirjestelmd, jota suositetaan sisdvesiliikenteeseen, kayttda it-
seorganisoituvaa aikajakokanavointia (SOTDMA) meri-VHF-taajuus-
alueella. AIS toimii kansainvélisesti maédritellyilld VHF-taajuuksilla
AIS 1 (161,975 MHz) ja AIS 2 (162,025 MHz), ja se voidaan siirtdd
myo6s muille taajuuksille meri-VHF-taajuusalueella.

Jotta AIS tayttiisi sisdvesiliikenteen erityisvaatimukset, sitd on kehitet-
tavd edelleen niin kutsutuksi sisdvesiliikenteen AIS-jarjestelméksi,
jonka on oltava yhteentoimiva meriliikenteen AIS-jérjestelmén kanssa.

Alusten paikannus- ja seurantajérjestelmien, joita kéytetddn sisdvesilii-
kenteessd, on oltava yhteentoimivia IMOn meriliikennettd varten maa-
rittelemédn AIS-jarjestelmén kanssa. Sen vuoksi AIS-sanomien on sisél-
lettdvd seuraavat tiedot:

k) staattiset tiedot, kuten aluksen virallinen numero, radiokutsutunnus,
nimi ja tyyppi;

1) dynaamiset tiedot, kuten aluksen sijainti ja sijaintitietojen tarkkuus
ja eheys;

m) matkakohtaiset tiedot, kuten alusyhdistelméan pituus ja leveys sekd
aluksella oleva vaarallinen lasti;

n) sisdvesiliikennettd koskevat erityistiedot, kuten ADN/ADNR-sopi-
muksen mukaisten sinisten kartioiden/valojen lukuméar tai arvioitu
saapumisaika (ETA) sululle/sillalle/terminaaliin/rajalle.

Kun on kyse liikkuvista aluksista, taktisen tason dynaamisten tietojen
péivitysnopeutta voidaan vaihtaa SOLAS-toimintatilan ja sisdvesitoi-
mintatilan vélilld. Sisédvesitoimintatilassa sitd voidaan lisétd enintddn 2
sekuntiin. Jos alus on ankkuroitu, suosituksena on péivittda tiedot use-
amman minuutin véliajoin tai tietojen muuttuessa.

Jos alus on ankkuroitu, suosituksena on pdivittdd tiedot useamman
minuutin véliajoin tai tietojen muuttuessa. AIS-jarjestelmélla tdydenne-
tddn navigointitietoja. Se ei korvaa navigointipalveluja, kuten tutkaseur-
antaa ja VTS-palvelua, vaan tukee niitd. AlS-jarjestelmén vahvuutena
on paikantaa ja seurata kyseiselld jérjestelmédlld varustettuja aluksia.
Erilaisten ominaisuuksiensa vuoksi AIS ja tutka tdydentdvét toisiaan.

Toiminnalliset vaatimukset
Sisdvesiliikenteen AIS-jdrjestelmdd koskevat yleiset vaatimukset

Sisdvesiliikenteen AlIS-jarjestelmd perustuu IMOn SOLAS-yleissopi-
muksen mukaiseen meriliikenteen AIS-jérjestelméaan.

Sisdvesiliikenteen AIS-jdrjestelmissd on oltava pddasiassa samat toi-
minnot kuin IMOn SOLAS-yleissopimuksen mukaisessa AIS-jérjestel-
missd, minkd lisdksi siind on otettava huomioon sisdvesiliikenteen eri-
tyisvaatimukset.

Sisdvesiliikenteen AIS-jarjestelmén on oltava yhteensopiva IMOn SO-
LAS-yleissopimuksen mukaisen AlS-jérjestelmédn kanssa, ja sen on
mahdollistettava suora tiedonvaihto sekaliikennealueilla liikkuvien me-
ri- ja sisdvesialusten vélilla.
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Seuraavat vaatimukset ovat sisdvesiliikenteen AIS-jirjestelmédd koske-
via tdydentdvid tai lisdvaatimuksia, jotka poikkeavat IMOn SOLAS-
yleissopimuksen mukaisesta AIS-jérjestelmasta.

Sisédvesiliikenteen AIS-jdrjestelmén rakenteessa on otettava huomioon
sisdvesilitkenteen AIS-jarjestelmédd koskevat tekniset ohjeet ("Technical
guidelines on Inland AIS”), jotka laatii ja joita ylldpitdd alusten pai-
kannus- ja seurantajirjestelmid késittelevd asiantuntijaryhmd (Expert
group on vessel tracking and tracing) (1).

Tietosisdlto

Sisédvesiliikenteen AIS-jirjestelmédn kautta vilitetdén yleensd vain alus-
ten paikannusta, seurantaa ja turvallisuutta koskevia tietoja. Sen vuoksi
sisdvesiliikenteen AIS-sanomien on siséllettdvd seuraavat tiedot:

Téhdelld ”*” merkittyjd tietoja on késiteltdva eri tavalla kuin merialuk-
sia koskevia tietoja.

Alusta koskevat staattiset tiedot

Sisdvesialuksia koskevilla staattisilla tiedoilla on mahdollisuuksien mu-
kaan oltava samat parametrit ja sama rakenne kuin IMOn AIS-jérjes-

telmdssd. Kayttdméattomien parametrikenttien asetukseksi valitaan “ei
saatavilla”.

Alusta koskeviin tietoihin on lisdttdva sisdvesiliikennettd koskevat
staattiset erityistiedot.

Alusta koskevat staattiset tiedot lahetetddn alukselta itsendisesti tai
pyynnosta.

Kayttdjédn tunniste (MMSI) (IMOn vakio-AIS)

Aluksen nimi (IMOn vakio-AIS)

Radiokutsutunnus (IMOn vakio-AIS)

IMO-numero * (IMOn vakio-AlS/ei saatavilla si-

sdvesialuksia varten)

Alus- ja lastityyppi *

(IMOn vakio-AlIS/muutettu sisdve-
silitkenteen AIS:d4 varten)

Kokonaispituus (desimetrin tark-
kuudella)*

(IMOn vakio-AIS / muutettu sisa-
vesiliikenteen AIS:44 varten)

Kokonaisleveys (desimetrin tark-
kuudella)*

(IMOn vakio-AIS / muutettu sisa-
vesiliikenteen AIS:44 varten)

Aluksen yksildllinen eurooppalai- | (Laajennettu sisdvesiliikenteen
nen tunnistenumero (ENI) AlS:aa varten)
Alus- tai yhdistelmétyyppi (ERI) | (Laajennettu sisdvesiliikenteen

AIS:aa varten)

(") VTT-secretariat@risexpertgroups.org.
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Alusta koskevat dynaamiset tiedot

Sisdvesialuksia koskevilla staattisilla tiedoilla on mahdollisuuksien mu-
kaan oltava samat parametrit ja sama rakenne kuin IMOn AIS-jérjes-
telmdssd. Kayttdmattomien parametrikenttien asetukseksi valitaan ei
saatavilla”.

Alusta koskeviin tietoihin on liséittiva sisdvesilitkennettéd koskevat dy-
naamiset erityistiedot.

Alusta koskevat dynaamiset tiedot ldhetetddn alukselta itsendisesti tai
pyynnosta.

Sijainti (WGS 84) (IMOn vakio-AIS)

Nopeus pohjan suhteen, SOG * | (IMOn vakio-AIS)
(laatutiedot) *

Kurssi pohjan suhteen, COG (laa- | (IMOn vakio-AIS)
tutiedot) *

Kulkusuunta, HDG (laatutiedot) * | (IMOn vakio-AlIS)

Kaantymisnopeus, ROT (IMOn vakio-AlIS)

Sijaintitarkkuus (GNSS/DGNSS) | (IMOn vakio-AIS)

Elektronisen paikannuslaitteen ai- | (IMOn vakio-AlIS)
ka

Navigointitila (IMOn vakio-AIS)
Sinisen merkin tai merkkivalon | (Laajennettu sisdvesiliikenteen
kaytto AlS:4a  varten/alueelliset  bitit

IMOn vakio-AlS:ssé)

Nopeustietojen laatu (Laajennettu sisdvesiliikenteen
AlS:43 varten / perdisin aluksen
anturista tai GNSS:std)

Kurssitietojen laatu (Laajennettu sisdvesiliikenteen
AlS:aa varten/perdisin aluksen an-
turista tai GNSS:sté)

Kulkusuuntaa koskevien tietojen | (Laajennettu sisdvesiliikenteen
laatu AIS:48 varten/perdisin  sertifioi-
dusta anturista (esim. hyrrikom-
passi) tai sertifioimattomasta antu-
rista)

Aluksen matkaa koskevat tiedot

Sisévesialusten matkaa koskevilla tiedoilla on mahdollisuuksien mu-
kaan oltava samat parametrit ja sama rakenne kuin IMOn AIS-jérjes-

telmédssd. Kayttdmattomien parametrikenttien asetukseksi valitaan ei
saatavilla”.

Aluksen matkaa koskeviin tietoihin on lisédttdva sisdvesiliikennettd kos-
kevat erityistiedot.

Aluksen matkaa koskevat tiedot ldhetetddan alukselta itsendisesti tai
pyynnosta.
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Maéirdpaikka (ERI-sijaintikoodit)

(IMOn vakio-AIS)

Vaarallisen lastin luokka

(IMOn vakio-AIS)

ETA

(IMOn vakio-AIS)

Suurin nykyinen staattinen
syvadys *

(IMOn vakio-AIS/muutettu sisdve-
siliikkenteen AIS:d4 varten)

Vaarallisen lastin luokitus (Laajennettu sisdvesiliikenteen
AIS:a4 varten)
Lastattu/lastaamaton alus (Laajennus sisdvesiliikenteen

AlS:aa varten)

Liikenteen ohjausta koskevat tiedot

Liikenteen ohjausta koskevilla tiedoilla on erityinen kayttotarkoitus si-
savesilitkenteessd. Nédmé tiedot lahetetddn tarvittaessa tai pyynnosté
ainoastaan sisdvesialuksille tai -aluksilta.

ETA sululle/sillalle/terminaaliin

ETA sululle/sillalle/terminaaliin ldhetetdédn osoitteellisena sanomana

alukselta rannalle.

Sulun/sillan/terminaalin ~ tunniste | (Laajennettu sisdvesiliikenteen

(YK/LOCODE) AlS:aa varten)

ETA sululle/sillalle/terminaaliin (Laajennettu sisdvesilitkenteen
AlS:aa varten)

Avustavien hinaajien lukumaéra (Laajennettu sisdvesiliikenteen
AIS:a4 varten)

Aluksen suurin nykyinen korkeus | (Laajennus sisdvesiliikenteen

vedenpinnasta

AlS:aa varten)

RTA sululle/sillalle/terminaaliin

RTA sululle/sillalle/terminaaliin ldhetetddn osoitteellisena sanomana

rannalta alukselle.

Sulun/sillan/terminaalin  tunniste | (Laajennettu sisdvesiliikenteen
(YK/LOCODE) AIS:44a varten)
RTA sululle/sillalle/terminaaliin (Laajennettu sisdvesiliikenteen

AIS:34a varten)




2007R0415 — FI —17.08.2012 — 001.001 — 33

Aluksella olevien henkiloiden lukuméira

Aluksella olevien henkildiden lukuméard lahetetddn mieluimmin osoit-
teellisena sanomana alukselta rannalle pyynnostd tai poikkeuksellisen

tapahtuman yhteydessa.

Aluksella olevien henkil6iden ko-
konaismaari

(IMOn vakio-AIS)

Aluksella olevien michiston jdsen-
ten lukumaéra

Aluksella olevien matkustajien lu-
kumééra

Aluksella olevan muun henkilGs-
ton madra

(Laajennettu sisdvesiliikenteen
AIS:aa varten)
(Laajennettu sisdvesiliikenteen
AIS:34 varten)
(Laajennettu sisdvesiliikenteen

AIS:a4 varten)

Valo-opasteen tila

Valo-opasteen tilaa koskevat tiedot

ldhetetddn yleissanomana rannalta

alukselle.

Valo-opasteen sijainti (WGS84) (Laajennettu sisdvesiliikenteen

AIS:34a varten)

Valo-opasteen muoto (Laajennettu sisdvesiliikenteen
AIS:aa varten)
Valojen tila (Laajennettu sisdvesiliikenteen

AIS:34 varten)

EMMA-varoitukset

EMMA -varoitukset ldhetetddn yleissanomina rannalta aluksille.

Paikalliset sddvaroitukset (Laajennettu sisdvesiliikenteen

AlS:aa varten)

Vedenkorkeudet

Vedenkorkeutta koskevat tiedot ldhetetdan yleissanomina rannalta aluk-
sille.

Paikallista vedenkorkeutta koske- sisdvesiliikenteen

vat tiedot

(Laajennettu
AIS:44 varten)

Turvallisuuteen liittyviit sanomat

Turvallisuuteen liittyvét sanomat ldhetetdéin tarvittaessa yleissanomina
tai osoitteellisina sanomina.

Tiedonsiirron aikavilit

Sisdvesiliikenteen AIS-jarjestelmén erityyppisid tietoja ldhetetddn eri
aikavilein.

Kun on kyse sisdvesialueilla liikkuvista aluksista, dynaamisten tietojen
raportointinopeutta voidaan vaihdella SOLAS-toimintatilan ja sisédvesi-
toimintatilan valilld. Sisdvesitoimintatilassa sitd voidaan lisétd enintéén
2 sekuntiin. Sekaliikennealueilla, kuten merisatamissa, toimivaltaisella
viranomaisella on oltava mahdollisuus pienentdd dynaamisten tietojen
raportointitiheyttd, jotta sisdvesialusten ja SOLAS-alusten ilmoitustoi-
minta olisi tasapainossa. Ilmoituskéytint6d on voitava vaihtaa tukiase-
man antamalla TDMA-komennolla (TDMA-kauko-ohjauksella tapah-
tuva automaattinen vaihto kayttdmalld sanomaa 23) sekd aluksella ole-
van jéarjestelmén avulla (kuten MKD- tai ECDIS-jérjestelmén tai tieto-
koneen avulla) rajapinnan vilitykselld esimerkiksi [EC 61162 -standar-
din mukaisesti (aluksella olevan jirjestelmidn komennolla tapahtuva
automaattinen vaihto). Kun on kyse staattisista ja matkakohtaisista tie-
doista, suosituksena on, ettd raportointivili on useita minuutteja tai ettd
tiedot ilmoitetaan pyynndsta tai niiden muuttuessa.
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Téssd yhteydessd sovelletaan seuraavia raportointivéleja:

Alusta koskevat staattiset tiedot

Alusta koskevat dynaamiset tiedot

Aluksen matkaa koskevat tiedot

Liikenteen ohjausta koskevat tie-
dot

Turvallisuuteen liittyvit sanomat

Joka 6. minuutti tai kun tiedot
ovat muuttuneet tai niitd pyy-
detédan.

Riippuu aluksen navigointi- ja toi-
mintatilasta, joka voi olla joko si-
sdvesi- tai SOLAS-toimintatila
(oletusarvo), ks. taulukko 2.1.

Joka 6. minuutti tai kun tiedot
ovat muuttuneet tai niitd pyy-
detédén.

Tarvittaessa (toimivaltainen viran-
omainen maddrittelee tarpeen).

Tarvittaessa.

Taulukko 2.1

Alusta koskevien dynaamisten tietojen péaivitystiheys

Aluksen liiketila

Nimellinen raportointiva-
li

Alus ankkuroitu, nopeus alle 3 solmua

3 minuuttia (')

Alus ankkuroitu, nopeus yli 3 solmua

10 sekuntia ()

Alus SOLAS-toimintatilassa, nopeus 0—14 sol- | 10 sekuntia (')

mua

Alus SOLAS-toimintatilassa, nopeus 0-14 sol- | 3 1/3 sekuntia ()

mua, muuttaa suuntaa

Alus SOLAS-toimintatilassa, nopeus 14-23 | 6 sekuntia (')

solmua

Alus SOLAS-toimintatilassa, nopeus 14-23 | 2 sekuntia

solmua, muuttaa suuntaa

Alus SOLAS-toimintatilassa, nopeus yli 23 | 2 sekuntia

solmua

Alus SOLAS-toimintatilassa, nopeus yli 23 | 2 sekuntia

solmua, muuttaa suuntaa

Alus sisdvesitoimintatilassa, liikkuu (%)

Arvo annettu 2 sekun-
nin ja 10 sekunnin vé-
lilta

(") Kun liikkuva asema méérittdd itsensd semaforiksi (ks. suosituksen ITU-R
M.1371-1 liitteessd 2 oleva 3.1.1.4 §), raportointivélid on tihennettdva siten,
ettd tiedot ilmoitetaan 2 sekunnin vilein (ks. suosituksen ITU-R M.1371-1

liitteessd 2 oleva 3.1.3.3.2 §).

(®) Toimivaltainen viranomainen muuttaa toimintatilan kdyttdimélld sanomaa 23,

kun alus saapuu sisévesialueelle.
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Huomautus: Sisdvesiliikenteen AIS-jirjestelmén liikkuva asema toimii
joko sisdvesitoimintatilassa (ryhmadnmééritys sanomalla 23) tai SOLAS-
toimintatilassa (autonominen tila, ei ryhmédnmaédritysté aktiivisena).

Teknologia-alusta

Sisévesiliikenteen AlIS-jarjestelmén tekninen ratkaisu perustuu samoihin
teknisiin standardeihin kuin IMOn SOLAS-AIS-jarjestelméd (suositus
ITU-R M.1371, standardi IEC 61993).

Suosituksena on, ettd sisdvesiliikenteen AIS-jarjestelméin alustana kiy-
tetddn A-luokan liikkuvien asemien johdannaisia tai B-luokan liikku-
vien ”SO”-asemien johdannaisia, joissa kdytetdin SOTDMA-tekniikoi-
ta. CSTDMA-tekniikoita hyodyntavien B-luokan ”CS”-laitteiden kéytt
ei ole mahdollista, koska ne eivit takaa samantasoista suorituskykya
kuin A-luokan tai B-luokan ”SO”-laitteet. Ne eivdt myoskddn takaa
onnistunutta tiedonsiirtoa radiolinkkiin eivdtkd anna mahdollisuutta 13-
hettdd sisdvesiliikenteen AIS-jarjestelmédn erityissanomia, jotka maé-
ritellddn ndissd teknisissd eritelmissa.

Jos B-luokan ”SO”-laitteita ei ole saatavilla, sisdvesiliikenteen AIS-jar-
jestelmién liikkuvat laitteet ovat IMOn SOLAS-sdédnnén mukaisten mer-
liikkenteen AIS-jdrjestelmén A-luokan liikkuvien laitteiden johdannaisia.

Yhteensopivuus IMOn A-luokan transpondereiden kanssa

Sisdvesiliikenteen AlS-jérjestelmén transpondereiden on oltava IMOn
A-luokan transpondereita koskevien vaatimusten mukaisia: niilld on
voitava vastaanottaa ja kasitelld kaikkia IMOn AIS-jérjestelmén sano-
mia (suosituksen ITU-R M.1371 ja IALAn kyseisestd suosituksesta
laatimien teknisten selvennysten mukaisesti) ja my0ds nididen teknisten
eritelmien kohdassa 2.4 madriteltyjd sanomia.

Sisévesiliikenteen AIS-transpondereilla ei tarvitse olla DSC-siirto-omi-
naisuutta (tx) eikd MKD:td, mutta MKD-toiminnallisuus sekd DSC-
kanavaohjaustoiminnallisuus ovat pakollisia. Valmistajat voivat poistaa
A-luokan transpondereista vastaavat laitteistot ja ohjelmistot.

Yksilollinen tunniste

Jotta voidaan varmistaa yhteentoimivuus merialusten kanssa, sisdvesilii-
kenteen AIS-transpondereissa on kéytettdivdi MMSI-numeroa (Maritime
Mobile Service Identifier) aseman yksilollisend tunnisteena (radiolait-
teiston tunnisteena).

Sisdvesiliikenteen AIS-jdrjestelmdn sovelluskohtaisten sanomien sovel-
lustunniste

Sisédvesiliikenteen tietovaatimusten tdyttimiseksi kdytetdén sovelluskoh-
taisia sanomia.

Sovelluskohtaisissa sanomissa on AlS-jarjestelmén vakiokehys (sano-
matunniste, toistonilmaisin, ldhettdjan tunniste, vastaanottajan tunniste),
sovelluksen tunniste (Al = DAC + FI) ja tietosisdltd (pituus vaihtelee
madrittyyn enimmaispituuteen saakka).

Sanoman 16-bittisessd sovellustunnisteessa (Al = DAC + FI) on seura-
avat osat:

10-bittinen alueellinen suuntakoodi (Designated Area Code, DAC):
kansainvilinen (DAC = 1) tai alueellinen (DAC > 1)
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6-bittinen toimintotunniste (Function Identifier, FI), joka antaa mahdol-
lisuuden 64 yksildlliseen sovelluskohtaiseen sanomaan.

Sisdvesiliikenteen AIS-jarjestelmén sovelluskohtaisissa sanomissa kay-
tetddin DAC-koodia 200"

Sovellusvaatimukset

Sisévesiliikenteen AIS-sanomia on voitava syottad jarjestelméaén ja esit-
tdd ndytolld (binddrikoodattuina). Tdmé hoidetaan sovelluksen avulla
(jossa olisi mieluimmin oltava AIS-transponderin kanssa toimiva graa-
finen kayttoliittymd) esitysrajapinnalla (Presentation Interface, PI) tai
itse transponderissa. Sovelluksella voidaan muuntaa tietoja (esimerkiksi
solmujen muuntaminen yksikoksi km/h) tai késitelld kaikkia ERI-koo-
deja koskevia tietoja (sijainti, alustyyppi).

Lisdksi transponderilla tai sovelluksella on voitava tallentaa myos sisé-
vesiliikennettd koskevia staattisia erityistietoja sisdiseen muistiin, jotta
tiedot siilyisivdt myds laitteen ollessa ilman virtaa.

Lisdyksessda D “Sisévesiliikenteen AIS-jarjestelméa varten ehdotetut di-
gitaalisen rajapinnan lauseet” esitettyjd syottdlauseita ehdotetaan kay-
tettdviksi silloin, kun sisdvesiliikennettd koskevia erityistietoja ohjel-
moidaan transponderiin.

Sisdvesiliikenteen AIS-laitteistossa on oltava ainakin ulkoinen RTCM
SC 104 -rajapinta DGNSS-korjaus- ja -eheystietojen syottdmistd varten.

Tyyppihyviksyntdi

Sisdvesiliikenteen AIS-laitteet on tyyppihyvéksyttidva osoitukseksi siité,
ettd ne ovat ndiden teknisten eritelmien mukaisia.

Sisédvesiliikenteen AIS-jirjestelméi koskevat protokollamuutokset

Sanoma 1, 2, 3: sijainti-ilmoitukset (ITU-R 1371)

Taulukko 2.2

Sijainti-ilmoitus

Parametri Bittejd Kuvaus
Sanoman tunniste 6 Tamaén sanoman tunniste: 1, 2 tai 3
Toistonilmaisin 2 Toistin kéyttdd ilmaisinta osoittamaan, kuinka monta

kertaa sanoma on toistettu.
Oletusarvo = 0; 3 = ei toisteta enéa.

Kéyttdjdn tunniste | 30 MMSI-numero
(MMSI)
Navigointitila 4 0 = liikkeessd moottorivoimalla; 1 = ankkuroitu; 2 = ei

hallinnassa; 3 = rajallinen ohjattavuus; 4 = aluksen sy-
viyksen rajoittama; 5 = laiturissa; 6 = karilla; 7 = ka-
lastamassa; 8 = purjehtimassa;

9 = varattu suurnopeusaluksen navigointitilaa koskeville
myohemmille muutoksille; 10 = varattu maaefektialuk-
sen navigointitilaa koskeville myohemmille muutoksil-
le; 11-14 = varattu myohempddn kayttoon; 15 = ei
maédritelty = oletusarvo
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Parametri

Bitteja

Kuvaus

Kéaantymisnopeus
ROTAIS

+127 (128 (80 hex) tarkoittaa “ei saatavilla”, joka on
oletusarvo).

Kaytetddn yhtilosta ROTAIS=4.733 SQRT(ROTINDI-
CATED) degrees/min saatua arvoa.

ROTpicatep tarkoittaa ulkoisen anturin ilmoittamaa
kaantymisnopeutta (720 astetta minuutissa).

+127 = kéintyy oikealle védhintddan 720 astetta minuu-
tissa;

—127 = kédantyy vasemmalle vahintddn 720 astetta mi-
nuutissa.

Nopeus pohjan suh-
teen

Nopeus pohjan suhteen asteikolla 1/10 solmua (0-102,2
solmua)
1023 = ei saatavilla; 1022 = vidhintdan 102,2 sol-
mua (")

Sijaintitarkkuus

1 = suuri (< 10 m; esim. DGNSS-vastaanottimen diffe-
rentiaalitila); 0 = pieni (> 10 m; esim. GNSS-vastaan-
ottimen tai muun elektronisen paikannuslaitteen autono-
minen tila); oletusarvo = 0

Pituusaste

28

Pituusaste asteikolla 1/10 000 minuuttia (+180 astetta,
itd = positiivinen, ldnsi = negatiivinen.
181 astetta (6791ACO hex) = ei saatavilla = oletusarvo)

Leveysaste

27

Leveysaste asteikolla 1/10 000 min (£90 astetta, pohjoi-
nen = positiivinen, eteld = negatiivinen, 91 astetta
(3412140 hex) = ei saatavilla = oletusarvo)

Kurssi pohjan suh-
teen

Kurssi pohjan suhteen asteikolla 1/10° (0-3599). 3 600
(E10 hex) = ei saatavilla = oletusarvo.
Arvoja 3 6014 095 ei kiyteta.

Todellinen  kulku-
suunta

Asteina (0-359) (511 = ei saatavilla = oletusarvo).

Aikaleima

UTC-sekunti, jona ilmoitus luotiin (059 tai, jos aika-
leimaa ei ole saatavilla, 60, joka on my0s oletusarvo,

tai 62, jos elektroninen paikannusjérjestelmé toimii ar-
viointitilassa (merkintélasku),

tai 61, jos paikannusjérjestelmé on késinsyottotilassa,
tai 63, jos paikannusjirjestelmé ei ole toiminnassa).

Sininen merkki tai
merkkivalo

Tieto sinisen merkin tai merkkivalon kdytostd: 0 = ei
saatavilla = oletusarvo, 1 = ei, 2 = kylld, 3 = ei kéyte-
t (%)

Alueelliset bitit

Varattu toimivaltaisen alueviranomaisen tekemdd maé-
rittelyd varten. Nollataan, jollei kdytetd missddn alueel-
lisessa sovelluksessa. Alueellisissa sovelluksissa ei kiy-
tetd nollaa.

Varattu

Ei kdytossd. Nollataan. Varattu myShempéin kayttoon.

RAIM-lippu

Elektronisen paikannuslaitteen RAIM-lippu (Receiver
Autonomous Integrity Monitoring); 0 = RAIM ei kiy-
tossd = oletusarvo; 1 = RAIM kéytossd

Viestintitila

Ks. ITU-R M.1371
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242,

Parametri

Bitteja

Kuvaus

168

Vaatii yhden aikavilin.

(") Aluksella oleva ulkoinen laitteisto muuntaa solmut yksikoksi km/h.
() Huomioidaan vain, jos ilmoitus tulee sisdvesiliikkenteen AIS-jdrjestelméd kayttavaltd alukselta ja
tieto on muodostunut automaattisesti (suora yhteys kytkimeen).

Sanoma 5: alusta koskevat staattiset ja matkakohtaiset tiedot (ITU-R

1371)
Taulukko 2.3
Aluksen staattisia ja dynaamisia tietoja koskeva ilmoitus
Parametri Bitteja Kuvaus

Sanoman tunniste 6 Tédmén sanoman tunniste: 5

Toistonilmaisin 2 Toistin kéyttdd ilmaisinta osoittamaan, kuinka monta
kertaa sanoma on toistettu.

Oletusarvo = 0; 3 = ei toisteta enda.

Kéyttdjdn tunniste | 30 MMSI-numero

(MMSI)

AlS-version ilmai- | 2 0 = asema yhteensopiva AIS:n O-version kanssa; 1-3 =

sin asema yhteensopiva AIS:n tulevien 1-, 2- ja 3-versioi-
den kanssa.

IMO-numero 30 1-999999999; 0 = ei saatavilla = oletusarvo (!)

Radiokutsutunnus 42 7 x 6 -bittistd ASCII-merkkid, "@@@@@@@" = ei
saatavilla = oletusarvo. (%)

Nimi 120 Enintddn 20 merkkid 6-bittistd ASCII-merkistod kaytta-
on, @EEEEEEEEEEQEEEEWEEE® = ci
saatavilla = oletusarvo.

Alus- ja lastityyppi | 8 0 = ei saatavilla tai ei alusta = oletusarvo; 1-99 =
3.3.8.23.2 § m maédritelmidn mukaisesti; 100-199 =
varattu alueelliseen kdyttoon; 200-255 = varattu myo-
hempdén kéyttoon. (%)

Aluksen/kytkyeen 30 Ilmoitetun sijainnin referenssipiste; ilmoittaa myds aluk-

mitat sen mitat metreind (ks. kuva 18 ja 3.3.8.2.3.3
.6, O

Elektronisen  pai- | 4 0 = Ei médritelty (oletusarvo),

kannuslaitteen tyyp- 1 = GPS,

pi 2 = GLONASS,

3 = yhdistetty GPS/GLONASS,

4 = Loran-C,

5 = Chayka,

6 = integroitu navigointijdrjestelma,

7 = liikkkumaton, paikka (kiintedsti) mitattu,
8-15 = ei kaytossa.

ETA 20 Arvioitu saapumisaika; MMDDHHMM UTC

Bitit 19-16: kuukausi; 1-12; 0 = ei saatavilla = oletus-
arvo.
Bitit 15-11: pdivd; 1-31; 0 = ei saatavilla = oletusarvo.
Bitit 10-6: tuntia; 0-23; 24 = ei saatavilla = oletusarvo.
Bitit 5-0: minuuttia; 0-59; 60 = ei saatavilla = oletus-
arvo.

Aluksen suurin ny- | 8 Asteikolla 1/10 m, 255 = syvdys véhintddn 25,5 m, 0 =

kyinen staattinen

syviys

ei saatavilla = oletusarvo. (°)
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243

Parametri Bitteja Kuvaus

Maérapaikka 120 Enintddn 20 merkkid 6-bittistd ASCII-merkistod kaytta-

en, @EEEEEEEQRERECEREEEWEEE® = i

saatavilla = oletusarvo (7)

DTE 1 Pédte valmis (0 = saatavilla, 1 = ei saatavilla = oletus-

arvo)

Varattu 1 Varattu. Ei kédytossd. Nollataan. Varattu myohempdén

kayttoon.
424 Vaatii kaksi aikavalia.

(") Nollataan, kun on kyse sisdvesialuksista.

(®) Sisédvesialusten osalta kdytetdan ATIS-koodia.

(®) Sisévesiliikenteessd on kiytettivéd parasta kiytettdvissd olevaa alustyyppid.

(*) Mitat on ilmoitettava kytkyeen muodostaman suurimman suorakulmion mittoina.

(®) Sisévesiliikennettd koskevat tiedot, jotka ilmoitetaan desimetrin tarkkuudella, on pydristettdvi
ylospéin.

(°) Referenssipistettd koskevat tiedot on haettava SSD NMEA -rekisteristd erottamalla “ldhettdjan
tunniste”. Sijainnin referenssipistettd koskevat tiedot ja ldhettdjan tunniste AI on tallennettava
sisdisind tietoina. Muiden ldhettdjien tunnisteet johtavat ulkoista referenssipistettd koskeviin re-
ferenssipistetietoihin.

() On kiytettavd YK-sijaintikoodeja ja ERI-padtetunnuksia.

Sanoma 23: ryhmdnmddrityskomento (ITU-R M.1371)

Ryhménmaarityskomennon léhettdd ohjaavana yksikkond toimiva tuki-
asema. Viestilld ohjataan siirtyvid asemia mdéritellylld alueella ja
”Alus- ja lastityyppi”- tai ”Asematyyppi”-parametriin perustuvan valin-
nan pohjalta. Vastaanottavan aseman on tulkittava kaikkia sektorikent-
tid samanaikaisesti. Sen on ohjattava seuraavia liikkkuvan aseman toi-
mintaparametreja: lahetys-/vastaanottotila, raportointivili sekd hiljaisen
jakson kesto.

Taulukko 2.4

Ryhminmiirityskomento

Parametri Bitteja Kuvaus
Sanoman tunniste 6 Sanoman 23 tunniste; aina 23
Toistonilmaisin 2 Toistin kéyttdd ilmaisinta osoittamaan, kuinka monta

kertaa sanoma on toistettu. 0-3; oletusarvo = 0; 3 =
el toisteta endd.

Léhettdjan tunniste | 30 Komennon antavan aseman MMSI-numero
Varattu 2 Varattu. Nollataan. Varattu myShempéin kayttoon.
Pituuspiiri 1 18 Sen alueen pituuspiiri, jota ryhmanmaérityskomento

koskee; oikea ylakulma (koillinen); asteikolla 1/10 min
(+180°, itd = positiivinen, ldnsi = negatiivinen).

Leveyspiiri 1 17 Sen alueen leveyspiiri, jota ryhméinmaérityskomento

koskee; oikea yliakulma (koillinen); asteikolla 1/10 min
(£90°, pohjoinen = positiivinen, eteld = negatiivinen).
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Parametri

Bittejd

Kuvaus

Pituuspiiri 2

18

Sen alueen pituuspiiri, jota ryhménmédrityskomento
koskee; vasen alakulma (lounas); asteikolla 1/10 min
(£180°, itd = positiivinen, ldnsi = negatiivinen).

Leveyspiiri 2

Sen alueen pituuspiiri, jota ryhménméadrityskomento
koskee; vasen alakulma (lounas); asteikolla 1/10 min
(£90°, pohjoinen = positiivinen, eteld = negatiivinen).

Asematyyppi

0 = kaikentyyppiset liikkuvat asemat (oletusarvo); 1 =
ainoastaan A-luokan liikkuvat asemat; 2 = kaikentyyp-
piset B-luokan liikkuvat asemat; 3 = lentoetsintd- ja
-pelastustyosséd kdytettdva likkkuva asema; 4 = ainoas-
taan B-luokan liikkuvat ”SO”-asemat; 5 = aluksella
oleva B-luokan liikkkuva ”CS”-asema (vain IEC62287);
6 = sisdvedet; 7-9 = alueelliseen kdyttoon ja 10-15 =
my6hempéidn kayttoon

Alus- ja lastityyppi

0 = kaikki tyypit (oletusarvo)

1...99 ks. suosituksen ITU-R M.1371-3 liitteen 8 tau-
lukko 50

100...199 varattu alueelliseen kayttoon

200...255 varattu myShempédn kayttoon

Varattu

22

Varattu mydhempéan kayttoon. Ei kdytossd. Nollataan.

Tx/Rx-tila

Télld parametrilla kukin asema méardtdan yhteen seu-
raavista tiloista:

0 = TxA/TxB, RxA/RxB (oletusarvo); 1 = TxA, RxA/
RxB; 2 = TxB, RxA/RxB; 3 = varattu myohempaén
kayttoon

Raportointivéli

Télla parametrilla kyseisille asemille méaratadn jéljem-
pand olevan taulukon 2.5 mukainen raportointivali.

Hiljainen jakso

0 = oletusarvo = hiljaista jaksoa ei ole maaratty; 1-15 =
hiljainen jakso 1-15 min.

Varattu

Varattu. Ei kdytossd. Nollataan. Varattu my6hempadn
kayttoon.

Yhteensa

160

Vaatii yhden aikavilin.

Taulukko 2.5

Sanoman 23 kanssa kiytettivit raportointivillien asetukset

”Raportointivali”-kentén ase-

tus

Sanoman 18 raportointivéli

0 Autonomisen tilan mukainen
1 10 minuuttia

2 6 minuuttia

3 3 minuuttia

1 minuutti
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VM1

2.4.4

2.4.4.1

Raportomtlvté:ll; “kentdn ase- Sanoman 18 raportointivali
5 30 sekuntia
6 15 sekuntia
7 10 sekuntia
8 5 sekuntia
9 Seuraava lyhyempi raportointivali
10 Seuraava pitempi raportointivili
11 2 sekuntia (ei koske B-luokan ”CS”-ase-
mia)
1215 Varattu my6hempéin kayttoon

Huomautus: Kun kaksikanavaldhetys keskeytetdan Tx/Rx-tilan komen-
nolla 1 tai 2, vaadittu raportointivéli on sdilytettdvd kayttden jdljelle
jaavaa lahetyskanavaa.

Erityissanomien kéytto (ITU-R 1371)

Sisdvesiliikenteessd tapahtuvaa tiedonvaihtoa varten on mééritelty sisa-
vesiliikenteen AIS-jérjestelmén erityissanomat.

Sisdvesiliikenteen AIS-jdrjestelmadn erityissanomien alueellisissa sovel-
lustunnisteissa (RAI) on seuraavat osat: DAC-koodi 200" ja toiminto-
tunniste (FI), joka médritelldén tdssd jaksossa.

Toimintotunnisteiden (FI) jakaminen sisdvesilii-
kenteen AIS-jédrjestelméssa

> M1 Sisivesiliikenteen AIS-jérjestelmissd toimintotunnisteet on jaet-
tava ja niitd on kéytettdva suosituksessa ITU-R M.1371 kuvatun mu-
kaisesti. € Kaikki sisdvesiliikenteen toimintotunnisteet on jaettava
seuraaviin kdyton mukaisiin kenttiin:

— yleinen kéytto (General Usage, Gen)

— alusliikennepalvelut (VTS)

— merenkulun turvalaitteet (Aids-to-Navigation, A-to-N)

— etsintd ja pelastus (Search and Rescue, SAR).
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2442

Taulukko 2.6

Toimintotunnisteet (FI) sisivesiliikenteen AIS-jirjestelmissi

FI | Flryhma | Alueellisen toimintosano- | o ooie | yiislanetys | OsOitteelli- Kuvaus
man nimi nen lahetys
10 Gen Sisdvesialusta koske- | Alus X Ks. sisédvesiliikenteen eri-
vat staattiset ja matka- tyissanoma FI 10: Siséve-
kohtaiset tiedot sialusta koskevat staattiset
ja matkakohtaiset tiedot
21 VTS ETA  sululle/sillalle/ | Alus X Ks. sisivesiliikenteen eri-
terminaaliin tyissanoma FI 21: ETA
sululle/ sillalle/ terminaa-
liin
22 VTS RTA  sululle/sillalle/ | Ranta X Ks. sisédvesiliikenteen eri-
terminaaliin tyissanoma FI 22: RTA
sululle/ sillalle/ terminaa-
liin
23 VTS EMMA -varoitus Ranta X Ks. sisdvesiliikenteen eri-
tyissanoma FI 23: EM-
MA-varoitus
24 VTS Vedenkorkeus Ranta X Ks. sisdvesiliikenteen eri-
tyissanoma FI 24: Veden-
korkeudet
40 A-to-N Valo-opasteen tila Ranta X Ks. sisédvesiliikenteen eri-
tyissanoma FI 40: Valo-
opasteen tila
55 SAR Aluksella olevien hen- | Alus X X (mie- | Ks. sisdvesiliikenteen eri-
kiloiden lukuméara luimmin) | tyissanoma FI 55: Aluk-
sella olevien henkil6iden
lukumaéra

Osa sisdvesiliikenteen AIS-jdrjestelmén toimintotunnisteista varataan
myohempédn kayttoon.

Sisdvesiliikenteen erityissanomien méaéarittely

Sisivesiliikenteen erityissanoma FI 10: Sisivesialusta koskevat
staattiset ja matkakohtaiset tiedot

Téatd sanomaa kéyttdvit ainoastaan sisdvesialukset, kun ne ldhettdvit
alusta koskevia staattisia ja matkakohtaisia tietoja sanoman 5 lisaksi.
Sanoma ldhetetddn yhdessd binddrisanoman 8 kanssa (AIS-jérjestelmén
kannalta) mahdollisimman pian sanoman 5 jilkeen.

Taulukko 2.7

Sisivesialusta koskeva ilmoitus

Parametri Bitteja Kuvaus
Sanoman tunniste 6 Sanoman 8 tunniste; aina 8
Toistonilmaisin 2 Toistin kdyttdd ilmaisinta osoittamaan,
kuinka monta kertaa sanoma on toistettu.
Oletusarvo = 0; 3 = ei toisteta enda.
Léhettdjdn tunniste 30 MMSI-numero
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Parametri Bitteja Kuvaus
Varattu 2 Ei kéytossd; nollataan. Varattu myohem-
paan kayttoon.
Sovellustunniste 16 Taulukon 2.6 mukaisesti
Aluksen yksilollinen eu- | 48 8*6-bittistd ASCII-merkkid
rooppalainen tunnistenu-
mero
Pituus / yhdistelma 13 1 — 8000 (muita ei kdytetd); aluksen/yh-
distelmén pituus asteikolla 1/10 m; 0 =
oletusarvo
Leveys / yhdistelma 10 1 — 1000 (muita ei kéytetd); aluksen/yh-
distelmén leveys asteikolla 1/10 m; 0 =
oletusarvo
Alus- tai yhdistelmityyp- | 14 Numeerinen ERI-luokitus (KOODIT):
pi alus- tai yhdistelméatyyppi Lisdyksen E
mukaisesti
8
S | Vaarallinen lasti 3 Sinisten kartioiden/merkkivalojen luku-
5 madrd 0-3; 4 = B-lippu; 5 = oletusarvo
_'E = tuntematon
m
Aluksen suurin nykyinen | 11 1 — 2000 (muita ei kdytetd); syvdys as-
staattinen syvays teikolla 1/100 m, 0 = oletusarvo = tunte-
maton
Lastattu/lastaamaton 2 1 = lastattu, 2 = lastaamaton, 0 = ei saa-
tavilla / oletusarvo, arvoa 3 ei kiytetd
Nopeustietojen laatu 1 1 = hyvd, 0 = huono/GNSS = oletus-
arvo (¥)
Kurssitietojen laatu 1 1 = hyvd, 0 = huono/GNSS = oletus-
arvo (*)
Kulkusuuntaa koskevien | 1 1 = hyvd, 0 = huono = oletusarvo (¥)
tietojen laatu
Varattu 8 Ei kdytossd; nollataan. Varattu my6hem-
pédan kayttoon.
168 Vaatii yhden aikavilin.

(*) Arvoksi valitaan 0, jos transponderiin ei ole liitetty tyyppihyvéksyttyd anturia (kuten hyrrdkom-
passia).

Lisdyksessd E on tarkemmat tiedot alustyyppien ERI-koodeista.

Sisévesiliikenteen erityissanoma FI 21: ETA sululle/sillalle/termi-
naaliin

Tétd sanomaa kayttdvit ainoastaan sisdvesialukset, kun ne ldhettavat
ETA-ilmoituksen sululle, sillalle tai terminaaliin saadakseen aikavélin
resurssisuunnittelussa. Sanoma ldhetetddn yhdessd binddrisanoman 6
kanssa.

Vahvistus on saatava 15 minuutin kuluessa sisévesiliikenteen toiminto-
sanomalla 22. Muussa tapauksessa sisdvesiliikenteen toimintosanoma
21 on toistettava yhden kerran.
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vB
Taulukko 2.8
ETA-ilmoitus
Parametri Bitteja Kuvaus
Sanoman tunniste 6 Sanoman 6 tunniste; aina 6
Toistonilmaisin 2 Toistin kdyttdd ilmaisinta osoittamaan,
kuinka monta kertaa sanoma on toistettu.
Oletusarvo = 0; 3 = ei toisteta enéi.
Léhettdjan tunniste 30 Léhettdvan aseman MMSI-numero
Jéarjestysnumero 2 0-3
Vastaanottajan tunniste 30 Vastaanottavan aseman MMSI-numero (')
Uudelleenlahetyslippu 1 Uudelleenldhetyslippua kéytetddn uudel-
leenldhetyksen yhteydessd: 0 = ei uudel-
leenldhetystd = oletusarvo; 1 = lahetetty
uudelleen.
Varattu 1 Ei kéytossd. Nollataan. Varattu my6hem-
paan kayttoon.
Sovellustunniste 16 Taulukon 2.6 mukaisesti
YK-maakoodi 12 2*6-bittistd merkkid
YK-sijaintikoodi 18 3*6-bittistd merkkia
Viyldnosan numero 30 5*6-bittistd merkkia
Terminaalin koodi 30 5*6-bittistd merkkid
Viyldhehtometrilukema 30 5*6-bittistd merkkid
< | ETA  sululle/sillalle/ter- | 20 Arvioitu saapumisaika; MMDDHHMM
s | minaaliin UTC
S
Zg
i Bitit 19-16: kuukausi; 1-12; 0 = ei saa-
M tavilla = oletusarvo.
Bitit 15-11: péivé; 1-31; 0 = ei saatavilla
= oletusarvo.
Bitit 10-6: tuntia; 0-23; 24 = ei saatavilla
= oletusarvo.
Bitit 5-0: minuuttia; 0-59; 60 = ei saa-
tavilla = oletusarvo.
Avustavien hinaajien lu- | 3 0-6, 7 = tuntematon = oletusarvo
kumaéra
VM1
Aluksen suurin nykyinen | 12 0 — 4 000 (muita ei kdytetd); asteikolla 1/
korkeus vedenpinnasta 100 m, 0 = oletusarvo = ei kéytetd
vB
Varattu 5 Ei kédytossd; nollataan. Varattu myShem-
paédn kayttoon.
248 Vaatii kaksi aikavélia.

(") Jokaisesta maasta on kéytettivé virtuaalista MMSI-numeroa, ja jokaisen kansallisen AIS-verkon
on kiytettdva titd virtuaalista MMSI-numeroa ohjatessaan muille maille ohjattuja sanomia eteen-
péin.
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Sisévesiliikenteen erityissanoma FI 22: RTA sululle/sillalle/termi-
naaliin

Tétd sanomaa ldhettdvit ainoastaan tukiasemat, kun ne antavat tietylle
alukselle vaaditun saapumisajan sululle, sillalle tai terminaaliin. Sa-
noma ldhetetddn yhdessd binddrisanoman 6 kanssa vastauksena sisdve-
silitkenteen toimintosanomaan 21.

Taulukko 2.9
RTA-ilmoitus

Parametri Bittejd Kuvaus
Sanoman tunniste 6 Sanoman 6 tunniste; aina 6
Toistonilmaisin 2 Toistin kdyttdad ilmaisinta osoittamaan, kuinka monta

kertaa sanoma on toistettu. Oletusarvo = 0; 3 = ei
toisteta enda.

Lahettdjan tunniste 30 Léhettdvin aseman MMSI-numero

Jérjestysnumero 2 0-3

Vastaanottajan tunniste 30 Vastaanottavan aseman MMSI-numero
Uudelleenlahetyslippu 1 Uudelleenldhetyslippua kaytetdan uudelleenlédhetyk-

sen yhteydessd: 0 = ei uudelleenldhetystd = oletus-
arvo; 1 = ldhetetty uudelleen.

Varattu 1 Ei kédytossd; nollataan. Varattu myohempddn kayt-
toon.
Sovellustunniste 16 Taulukon 2.6 mukaisesti
YK-maakoodi 12 2*6-bittistd merkkia
YK-sijaintikoodi 18 3*6-bittistd merkkid
Viyldnosan numero 30 5*6-bittistd merkkid
Terminaalin koodi 30 5*6-bittistd merkkid
Viylahehtometrilukema | 30 5*6-bittistd merkkia
= | RTA sululle/sillalle/ter- | 20 Suositettu saapumisaika; MMDDHHMM UTC
€ | minaaliin
§§ Bitit 19-16: kuukausi; 1-12; 0 = ei saatavilla =
o) oletusarvo.
Bitit 15-11: pdivd; 1-31; 0 = ei saatavilla = oletus-
arvo.
Bitit 10-6: tuntia; 0-23; 24 = ei saatavilla = oletus-
arvo.
Bitit 5-0: minuuttia; 0-59; 60 = ei saatavilla = ole-
tusarvo.
Sulun/sillan/terminaalin 2 0 = toiminnassa
tila 1 = toiminta rajallista (esimerkiksi teknisten olojen

rajoittamaa, vain yksi sulkukammio kaytossé jne.)
2 = epidkunnossa
3 = ei saatavilla

Varattu 2 Ei kdytossd; nollataan. Varattu myohempddn kayt-
toon.

232 Vaatii kaksi aikavilid.
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Sisévesiliikenteen erityissanoma FI 55: Aluksella olevien henkiloi-
den lukuméiri

Tatd sanomaa ldhettdvit ainoastaan sisdvesialukset, kun ne ilmoittavat
aluksella olevien henkildiden lukumééran (matkustajat, miehistd, muu
henkil6std). Sanoma ldhetetddn yhdessd binddrisanoman 6 kanssa mie-
luimmin poikkeuksellisen tapahtuman yhteydessé tai pyynnostd kaytta-
maélla [IAL:n toiminnallista bindédrisanomaa 2.

Vaihtoehtoisesti voidaan kéyttda IMOn vakiomuotoista binddrisanomaa
“aluksella olevien henkildiden lukuméard” (IAl-numero 16).

Taulukko 2.10

Aluksella olevia henkilditi koskeva ilmoitus

Parametri Bitteja Kuvaus
Sanoman tunniste 6 Sanoman 6 tunniste; aina 6
Toistonilmaisin 2 Toistin kdyttdd ilmaisinta osoittamaan,
kuinka monta kertaa sanoma on toistettu.
Oletusarvo = 0; 3 = ei toisteta enda.
Lahettdjin tunniste 30 Léhettdvan aseman MMSI-numero
Jérjestysnumero 2 0-3
Vastaanottajan tunniste 30 Vastaanottavan aseman MMSI-numero
Uudelleenlahetyslippu 1 Uudelleenldhetyslippua kaytetddan uudel-
leenldhetyksen yhteydessd: 0 = ei uudel-
leenldhetystd = oletusarvo; 1 = lahetetty
uudelleen.
Varattu 1 Ei kdytossd; nollataan. Varattu myohem-
paan kayttoon.
Sovellustunniste 16 Taulukon 2.6 mukaisesti.
Aluksella olevien miehis- | 8 0-254 miehiston jdsentd, 255 = tuntema-
ton jasenten lukumidra ton = oletusarvo
8
<
2 | Aluksella olevien mat- | 13 0-8 190 matkustajaa, 8 191 = tuntematon
25 kustajien lukuméari = oletusarvo
m
Aluksella olevan muun | 8 0-254 muuhun henkilostoon kuuluvaa,
henkil6ston maara 255 = tuntematon = oletusarvo
Varattu 51 Ei kédytossd; nollataan. Varattu myShem-
paédn kayttoon.
168 Vaatii yhden aikavélin.

Siséivesiliikenteen erityissanoma FI 23: EMMA-varoitus

EMMA-varoitusten avulla laivureita varoitetaan vaikeista sddoloista
kéayttdimélld ECDIS-ndytolla ndkyvid graafisia symboleja. EMMA-tie-
toja voidaan vilittdd seuraavalla sanomalla kdyttdmalld AIS-kanavaa.
Sanoma ei kuitenkaan korvaa laivureille tarkoitetuissa ilmoituksissa
lahetettdvid varoituksia.

Tatd sanomaa ldhettdvit ainoastaan tukiasemat, kun ne antavat sdi-
varoituksia kaikille tietylld alueella oleville aluksille. Sanoma l&hetddn
yhdessa bindédrisanoman 8 kanssa pyynnosta.
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Taulukko 2.11

EMMA-varoitusta koskeva ilmoitus

Parametri Bittejd Kuvaus
Sanoman tunniste 6 Sanoman 8 tunniste; aina 8
Toistonilmaisin 2 Toistin kayttda ilmaisinta osoittamaan, kuinka monta

kertaa sanoma on toistettu. Oletusarvo = 0; 3 = ei
toisteta enda.

Lahettdjan tunniste

30 MMSI-numero

Varattu

2 Ei kéytossd; nollataan. Varattu myohempadn kayt-
toon.

Binéddridata

Sovellustunniste

16 Taulukon 2.6 mukaisesti

Alkamispéiva

17 Voimassaolon alkamispdivd (YYYYMMDD)

Bitit 18-10: vuosi vuodesta 2000 alkaen (1-255;
0 = oletusarvo).

Bitit 9-6: kuukausi (1-12; 0 = oletusarvo).

Bitit 5-1: péivd (1-31; 0 = oletusarvo).

Padttymispéiva

17 Voimassaolon pédttymispdivd (YYYYMMDD)
Bitit 18—10: vuosi vuodesta 2000 alkaen (1-255;
0 = oletusarvo).

Bitit 9-6: kuukausi (1-12; 0 = oletusarvo).

Bitit 5-1: péivd (1-31; 0 = oletusarvo).

Alkamisaika

11 Voimassaolon alkamisaika (HHMM) UTC
Bitit 11-7: tuntia (0-23; 24 = oletusarvo).
Bitit 6-1: minuuttia (0-59; 60 = oletusarvo).

Padttymisaika

11 Voimassaolon pédttymisaika (HHMM) UTC
Bitit 11-7: tuntia (0-23; 24 = oletusarvo).
Bitit 6-1: minuuttia (0-59; 60 = oletusarvo).

Pituusaste, jolla alkaa 28 Viyldnosan alku

Leveysaste, jolla alkaa 27 Viyldnosan alku

Pituusaste, jolla paittyy 28 Véylanosan loppu

Leveysaste, jolla péittyy | 27 Viyldnosan loppu

Tyyppi 4 Sadvaroitustyyppi: 0 = oletusarvo/tuntematon; muut:
ks. lisdyksen B "EMMA-koodit” taulukko B.1

Viahimmadisarvo 9 Bitti 0: 0 = positiivinen, 1 = negatiivinen arvo =
oletusarvo. Bitit 1-8 = arvo (0-253; 254 = 254 tai
enemmaén, 255 = tuntematon = oletusarvo).

Enimmaéisarvo 9 Bitti 0: 0 = positiivinen, 1 = negatiivinen arvo =
oletusarvo. Bitit 1-8 = arvo (0-253; 254 = 254 tai
enemmaén, 255 = tuntematon = oletusarvo).

Luokitus 2 Varoituksen luokitus (0 = tuntematon/oletusarvo,
1 = heikko, 2 = kohtalainen, 3 = voimakas/kova)
lisiyksen B "EMMA-koodit” taulukon B.2 mukai-
sesti

Tuulensuunta 4 Tuulen suunta: 0 = oletusarvo/tuntematon; muut: ks.
lisdyksen B "EMMA-koodit” taulukko B.3

Varattu 6 Ei kéytossd; nollataan. Varattu my6hempadn kayt-
toon.

256 Vaatii kaksi aikavalid.
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Taulukko 2.12:

Saityypin koodi

Koodi Kuvaus (EN) Kuvaus (FT) AIS
WI Wind Tuuli
RA Rain Sade
SN Snow and ice Lumi ja jaa
TH Thunderstorm Ukonilma
FO Fog Sumu
LT Low temperature Alhainen lampdtila
HT High temperature Korkea ldmpdétila
FL Flood Tulva
FI Fire in the forests Metsépalo
Taulukko 2.13
Sadluokkatyypin koodi

Koodi Kuvaus (EN) Kuvaus (FI) AIS
1 Slight Heikko
2 Medium Kohtalainen
3 Strong, heavy Voimakas, kova

Taulukko 2.14
Tuulensuunnan koodi

Koodi Kuvaus (EN) Kuvaus (FI) AIS
N North Pohjoinen
NE North east Koillinen
E East Ita
SE South east Kaakko
S South Etela
SW South west Lounas
W West Lénsi
NW North west Luode

Sisdvesiliikenteen erityissanoma 24: Vedenkorkeudet

Témédn sanoman avulla laivureille tiedotetaan sen alueen vedenkorke-
uksista, joilla heiddn aluksensa ovat. Sanoma sisiltdd lyhyen aikavilin
tietoja, jotka tdydentdvét laivureille tarkoitetuissa ilmoituksissa annet-
tuja tietoja. Toimivaltainen viranomainen méadrdd piivitysnopeuden.
Kayttdmalld useampia viestejd voidaan ldhettdd yli neljan mittarin ve-
denkorkeustiedot.

Tatd sanomaa lahettdvit ainoastaan tukiasemat, kun ne antavat veden-
korkeutta koskevia tietoja kaikille tietylld alueella oleville aluksille.
Sanoma ldhetetddn yhdessd bindédrisanoman 8 kanssa sddnnollisin vé-
liajoin.
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Taulukko 2.15

Vedenkorkeutta koskeva ilmoitus

Parametri

Bittejd

Kuvaus

Sanoman tunniste

Sanoman 8 tunniste; aina 8

Toistonilmaisin

Toistin kdyttad ilmaisinta osoittamaan, kuinka
monta kertaa sanoma on toistettu.
Oletusarvo = 0; 3 = ei toisteta endi.

Lahettdjan tunniste

30

MMSI-numero

Varattu

Ei kdytossd; nollataan. Varattu myohempéén
kayttoon.

Bindéridata

Sovellustunniste

Taulukon 2.6 mukaisesti

YK-maakoodi

12

YK-maakoodi, jossa kiytetddn 2*6-bittistd
ASCII-merkkid ERI-eritelmén mukaisesti

Mittarin tunniste

11

Mittarin yksil6llinen kansallinen tunniste (!)
1-2047, 0 = oletusarvo = tuntematon

Vedenkorkeus

14

Bitti 0: 0 = negatiivinen arvo, 1 = positiivinen
arvo.

Bitit 1-13: 0-8191, asteikolla 1/100 m.

Bitit 0—13: 0 = tuntematon = oletusarvo (%)

Mittarin tunniste

11

Mittarin yksil6llinen kansallinen tunniste (!)
1-2047, 0 = oletusarvo = tuntematon

Vedenkorkeus

14

Bitti 0: 0 = negatiivinen arvo, 1 = positiivinen
arvo.

Bitit 1-13: 0-8191, asteikolla 1/100 m.

Bitit 0—13: 0 = tuntematon = oletusarvo (%)

Mittarin tunniste

11

Mittarin yksilollinen kansallinen tunniste (')
1-2047, 0 = oletusarvo = tuntematon

Vedenkorkeus

Bitti 0: 0 = negatiivinen arvo, 1 = positiivinen
arvo.

Bitit 1-13: 0-8191, asteikolla 1/100 m.

Bitit 0—13: 0 = tuntematon = oletusarvo (%)

Mittarin tunniste

11

Mittarin yksilollinen kansallinen tunniste (')
1-2047, 0 = oletusarvo = tuntematon

Vedenkorkeus

14

Bitti 0: 0 = negatiivinen arvo, 1 = positiivinen
arvo.

Bitit 1-13: 0-8191, asteikolla 1/100 m.

Bitit 0—13: 0 = tuntematon = oletusarvo (%)

168

Vaatii 1 aikavilin.

(") ERI vahvistaa kutakin maata varten.
(®) Referenssivedenkorkeuksien eroarvo (Saksassa GIW, Tonavalla RNW).
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Sisévesiliikenteen erityissanoma 40: Valo-opasteen tila

Tatd sanomaa ldhettdvit ainoastaan tukiasemat, kun ne tiedottavat kai-
kille tietylld alueella oleville aluksille erilaisten valo-opasteiden tilasta.
Tiedot ndytetddn sisdvesilitkenteen ulkoisella ECDIS-ndyt6lld dynaa-
misina symboleina. Sanoma ldhetetddn yhdessd binddrisanoman 8
kanssa sddnnollisin viéliajoin.

Taulukko 2.16

Valo-opasteen tilaa koskeva ilmoitus

Parametri

Bitteja

Kuvaus

Sanoman tunniste

Sanoman 8 tunniste; aina 8

Toistonilmaisin

Toistin kdyttdd ilmaisinta osoittamaan,
kuinka monta kertaa sanoma on toistettu.
Oletusarvo = 0; 3 = ei toisteta endd.

Lahettdjan tunniste

30

MMSI-numero

Varattu

Ei kdytossd; nollataan. Varattu my6hem-
paan kayttoon.

Bindédridata

Sovellustunniste

16

Taulukon 2.6 mukaisesti

Valo-opasteen sijainti: pi-
tuusaste

28

Pituusaste asteikolla 1/10 000 minuuttia
(£180 astetta, itd = positiivinen, ldnsi =
negatiivinen.
181 astetta (6791ACO hex) = ei saatavilla
= oletusarvo)

Valo-opasteen sijainti: le-
veysaste

27

Leveysaste asteikolla 1/10 000 min (£90
astetta, pohjoinen = positiivinen, eteld =
negatiivinen, 91 astetta (3412140 hex) =
ei saatavilla = oletusarvo)

Valo-opasteen muoto

0,15 = tuntematon = oletusarvo, valo-
opasteen muoto 1-14 lisdyksen C ”Esi-
merkki valo-opasteen tilasta” mukaisesti

Valo-opasteen suunta

Asteina (0-359) (511 = ei saatavilla =
oletusarvo).

Vaikutuksen suunta

1 = vastavirtaan, 2 = myotdvirtaan, 3 =
vasemmalle rannalle, 4 = oikealle rannal-
le, 0 = tuntematon = oletusarvo; muita ei
kéytetd.

Valojen tila

30

Enintddn 9 valon (vasemmalta oikealle
valosta 1 valoon 9, 100 000 000 merkit-
see valon 1 vérid 1) tila (1-7) valo-opas-
tetta kohden lisdyksen C: “Esimerkki va-
lo-opasteen tilasta” mukaisesti.
000000000 = oletusarvo, 777777777
enimmadisarvo, muita ei kayteta.

Varattu

11

Ei kdytossd; nollataan. Varattu my6hem-
paéan kayttoon.

168

Vaatii yhden aikavélin.

Valo-opasteen tilata annetaan esimerkki lisdyksessd C “Esimerkki valo-
opasteen tilasta”.
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Lisdys A

MAARITELMAT
A.1 Palvelut

Jokitiedotuspalvelut (RIS)

Eurooppalaisen mallin mukaiset yhdenmukaistetut tiedotuspalvelut, joilla tuetaan
liikkenteen ja kuljetusten hallintaa sisdvesiliikenteessd, mukaan luettuina liittymat
muihin liikennemuotoihin.

Alusliikenteen ohjaus

Alusliikenteen ohjauksessa annetaan tietoja suullisessa ja sdhkoisessd muodossa
sekd ohjeita litkennevirrassa oleville aluksille vuorovaikutuksessa niiden kanssa
tai niiden pyynnostéd litkenteen sujuvuuden (tehokkuuden) ja turvallisuuden op-
timoimiseksi.

Alusliikenteen ohjaukseen kuuluu ainakin yksi seuraavista perusosista, jotka maa-
ritelldén jéljempéna:

— alusliikennepalvelut

— tiedotuspalvelut

— navigointiapu

— alusliikenteen jérjestely

— sulkujen kdyton suunnittelu (pitkdlla ja keskipitkalld aikavélilld)
— sulkujen kdyton ohjaus

— siltojen kayton suunnittelu (keskipitkélld ja lyhyelld aikavalilld)
— siltojen kdyton ohjaus

— navigointitiedot.

Alusliikennepalvelut (VTS)

VTS-palvelut toteuttaa toimivaltainen viranomainen, ja niiden tehtdvéné on lisdta

alusliikenteen turvallisuutta ja tehokkuutta sekd suojella ympéristoa.

Palvelujen on toimittava vuorovaikutuksessa liikenteen kanssa ja reagoitava alu-
een muuttuviin liikennetilanteisiin.

VTS-palveluihin olisi kuuluttava ainakin tiedotuspalvelu, ja niihin voi kuulua
muitakin palveluja, kuten navigointiapu ja/tai alusliikenteen jdrjestely, sellaisina
kuin ne mééritellddn jaljempéna:

— Tiedotuspalvelun tarkoituksena on varmistaa, ettd olennaiset tiedot saadaan
ajoissa kiyttoon aluksella tehtdvid navigointipddtoksid varten.

— Navigointiavun tarkoituksena on avustaa aluksella tehtdvésséd padtoksenteossa
ja seurata péitosten vaikutuksia. Navigointiavulla on erityistd merkitysté sil-
loin, kun ndkyvyys on heikko, sddolot ovat vaikeat tai kun viat tai hdiri6t
vaikuttavat tutkaan, ohjaukseen tai kuljetuskoneistoon. Navigointiapua anne-
taan antamalla sijaintitietoja sopivassa muodossa liikenteeseen osallistuvien
pyynnosté tai alusliikenneohjaajan havaitessa sen tarpeelliseksi erityistilanteis-
sa.
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— Alusliikenteen jérjestelylld pyritddn ehkdisemdén vaarallisten alusliikenneti-
lanteiden syntyminen ohjaamalla alusten liikkeitd ja varmistamalla alusliiken-
teen turvallinen ja tehokas sujuminen VTS-alueella.

(Ldhde: 1ALAn VTS-ohjeet.)

VTS-alue

VTS-alue on rajattu ja virallisesti vahvistettu tietyn VTS-jérjestelmén palvelualue.
VTS-alue voidaan jakaa osa-alueisiin tai sektoreihin. (Ldhde: IALAn VTS-oh-
jeet.)

Navigointitiedot

Navigointitiedot ovat tietoja, joita annetaan aluksella olevalle ohjaajalle aluksella
tehtdvien péatosten tueksi. (Ldhde: IALAn VTS-ohjeet.)

Taktiset liikennetiedot (TTI)

Taktiset liikennetiedot ovat tietoja, jotka vaikuttavat aluksen ohjaajan tai aluslii-
kenneohjaajan vilittdmiin navigointipddtoksiin kdytdnnon liikennetilanteessa ja
maantieteellisessd 1dhiympdristossd. Taktinen tilannekuva siséltdd sijaintitiedot
sekd aluksia koskevat erityistiedot kaikista tutkalla havaituista kohteista esitet-
tyind elektronisella merikartalla, ja sitd tdydennetdin mahdollisuuksien mukaan
muilla liikennetiedoilla, esimerkiksi AIS-jdrjestelméstd saatavilla tiedoilla. Takti-
sia liikennetietoja voidaan antaa aluksella tai maissa, esim. VTS-keskuksessa.
(Lahde: RIS-ohjeet.)

Strategiset liikennetiedot (STI)

Strategiset liikennetiedot ovat tietoja, jotka vaikuttavat jokitiedotuspalvelujen
kayttdjien keskipitkdn ja pitkdn aikavélin pddtoksiin. Strateginen tilannekuva
edistdd paitoksentekoa, jolla matka voidaan suunnitella turvalliseksi ja tehok-
kaaksi. Strateginen tilannekuva tuotetaan RIS-keskuksessa ja toimitetaan kaytta-
jille pyynnostd. Kuva osoittaa kaikki RIS-alueella olevat alukset ja niiden omi-
naisuudet, lastit ja sijainnit, jotka on ilmoitettu VHF-déniviesteind tai alusten
sdhkodisen ilmoitusjarjestelmén valitykselld, tallennettu tietokantaan ja esitetty
taulukossa tai elektronisella kartalla. Strategisia liikennetietoja voi toimittaa
RIS/VTS-keskus tai toimipiste. (Lahde: RIS-ohjeet.)

Alusten paikannus ja seuranta

— Alusten paikannus tarkoittaa toimintaa, jolla ylldpidetddn tietoja aluksen
tilasta, kuten reaaliaikaisesta sijainnista ja ominaisuuksista sekd tarvittaessa
lastista ja lahetyksistd.

— Alusten seurannalla tarkoitetaan tietojen hakemista aluksen sijainnista ja
tarvittaessa sen lastista, 1dhetyksisté ja laitteista. (Ldhde: (Ldhde: RIS-ohjeet.)

Alusliikenteen seuranta

Alusliikenteen seurannassa annetaan térkeitd tietoja RIS-alueella olevien alusten
liikkkeistd. Niihin kuuluvat alusten tunnistetiedot sekd aluksen sijaintia (ja lasti-
tyyppid) ja méadrdsatamaa koskevat tiedot.

Logistiikka

Logistiikalla tarkoitetaan ihmisten ja/tai tavaroiden liikkumisen ja sijoittamisen
suunnittelua, toteutusta ja valvontaa seka tdllaiseen liikkumiseen ja sijoittamiseen
liittyvid tukitoimia jarjestelméssé, joka on organisoitu erityisten tavoitteiden saa-
vuttamiseksi. (Ldhde: COMPRIS-hankkeen tehtdvikokonaisuus 8: standardointi.)
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A2 Toimijat
Aluksen pddllikko

Henkil6, joka on vastuussa aluksen, lastin, matkustajien ja miehiston yleisestd
turvallisuudesta ja siten myos aluksen matkasuunnitelmasta, aluksen ja lastin
kunnosta, matkustajien hyvinvoinnista sekd miehiston laadusta ja madrasta.

Aluksen ohjaaja

Henkil6, joka ohjaa alusta aluksen paéllikon antamien matkasuunnitelmaa kos-
kevien ohjeiden mukaisesti. (Lahde: COMPRIS-hankkeen tehtdvikokonaisuus 2:
arkkitehtuuri.)

Alusliikenneohjaaja

Toimivaltaisen viranomaisen asianmukaisesti patevoimé henkild, joka suorittaa
yhtd tai useampia alusliikennepalveluihin kuuluvia tehtdvid. (Lahde: sisdvesilii-
kennettd koskevat JALAn VTS-ohjeet.)

Henkild, joka seuraa ja valvoo liikenteen sujuvaa ja turvallista kulkua VTS-
keskusta ympéroivalld alueella. (Ldhde: COMPRIS-hankkeen tehtédvikokonaisuus
2: arkkitehtuuri.)

Toimivaltainen viranomainen

Toimivaltainen viranomainen on viranomainen, jonka hallitus on velvoittanut
osittain tai kokonaan vastaamaan turvallisuudesta, alusliikenteen ymparistoysta-
villisyys ja tehokkuus mukaan luettuina. Toimivaltaisen viranomaisen yleisiin
tehtdviin kuuluvat jokitiedotuspalvelujen suunnittelu, rahoituksen jérjestdminen
ja toimeksianto. (L&hde: RIS-ohjeet.)

RIS-viranomainen

RIS-viranomainen on vastuussa jokitiedotuspalvelujen hallinnoinnista, toimin-
nasta ja koordinoinnista, vuorovaikutuksesta jédrjestelmdén osallistuvien alusten
kanssa sekd turvallisen ja tehokkaan palvelun tarjoamisesta. (Ldhde: RIS-ohjeet.)

RIS-operaattori

Henkild, joka suorittaa yhtd tai useampaa RIS-palveluihin kuuluvaa tehtdvaa.

Sulkumestari

Henkilo, joka seuraa ja valvoo liikenteen sujumista ja turvallisuutta sulun ympa-
ristdsséd ja sen kautta ja vastaa varsinaisesta sulutusprosessista. (Ldhde: COMP-
RIS-hankkeen tehtiavakokonaisuus 2: arkkitehtuuri.)

Sillanhoitaja

Henkil6, joka seuraa ja valvoo liikenteen sujumista ja turvallisuutta avattavan
sillan ympéristossd ja vastaa avattavan sillan toiminnasta. (Ldhde: COMPRIS-
hankkeen tehtdviakokonaisuus 2: arkkitehtuuri.)

Terminaalioperaattori (synonyymi: ahtaaja)

Osapuoli, joka vastaa alusten lastauksesta, ahtauksesta ja lastin purkamisesta.
(Lahde: COMPRIS-hankkeen tehtdviakokonaisuus 8: standardointi.)

Kalustopdillikko

Henkil6, joka suunnittelee ja seuraa useiden sellaisten alusten todellista (navi-
gointi)tilaa, jotka liikkkuvat tai toimivat yhden tahon komennossa tai omistukses-
sa.
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Pelastuspalvelujen hdtdikeskusoperaattori

Henkil6, joka seuraa, valvoo ja organisoi vaaratilanteiden, onnettomuuksien ja
katastrofien torjuntaa.

Ldhettdji (synonyymi: lastinantaja)

Kauppias (henkild), joka on tehnyt rahdinkuljettajan kanssa sopimuksen tavaroi-
den kuljettamisesta tai jonka nimissé tai puolesta tillainen sopimus on tehty, tai
osapuoli, joka kuljetussopimuksen yhteydessd tosiasiallisesti toimittaa tavarat
rahdinkuljetettajalle tai jonka nimissé tai puolesta tdimé tehddan. (Léhde: COMP-
RIS-hankkeen tehtividkokonaisuus 8: standardointi.)

Vastaanottaja

Kuljetusasiakirjassa mainittu osapuoli, joka vastaanottaa tavarat, lastin tai kontit.
(Léhde: Transport and Logistics Glossary (P&O Nedlloyd) ja COMPRIS-hank-
keen tehtdvikokonaisuus 8: standardointi.)

Rahdinvilittdja

Henkilo, joka rahdinkuljettajan puolesta vastaa tavaroiden fyysisestd kuljetukses-
ta. Rahdinvilittdja tarjoaa ldhettdjille rahdinkuljettajan puolesta kuljetuskapasi-
teettia ja toimii siten vélittdjdnd huolitsijan ja aluksen paéllikon vélilld. (Léhde:
COMPRIS-hankkeen tehtdviakokonaisuus 2: arkkitehtuuri.)

Huolitsija

Henkilo, joka vastaa ldhettdjan puolesta tavaroiden fyysisen kuljetuksen jérjesté-
misestd. Huolitsija tarjoaa ldhettdjdn puolesta lastia rahdinkuljettajille. (Lé&hde:
COMPRIS-hankkeen tehtidvikokonaisuus 2: arkkitehtuuri.)

Tulli

Julkisen hallinnon osa, joka vastaa tullien ja verojen perimisestd ulkomailta
tuoduista tavaroista ja valvoo tavaroiden vientid ja tuontia, kuten sallittuja kiin-
tiitd ja kiellettyjd tavaroita. (L&hde: Transport and Logistics Glossary (P&O
Nedlloyd).)
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Lisdys B

EMMA-KOODIT
Taulukko B.1
Saityypin koodi

Koodi Kuvaus (EN) Kuvaus (FI)
WI Wind Tuuli
RA Rain Sade
SN Snow and ice Lumi ja jaa
TH Thunderstorm Ukonilma
FO Fog Sumu
LT Low temperature Alhainen ldmpdatila
HT High temperature Korkea ldmpétila
FL Flood Tulva
FI Fire in the forests Metsépalo

Taulukko B.2
Siidluokan koodi

Koodi Kuvaus (EN) Kuvaus (FI)
1 Slight Heikko
2 Medium Kohtalainen
3 Strong, heavy Voimakas, kova

Taulukko B.3
Tuulensuunnan koodi

Koodi Kuvaus (EN) Kuvaus (FI)
N North Pohjoinen
NE North east Koillinen
E East Ita
SE South east Kaakko
S South Eteld
SW South west Lounas
w West Lénsi
NW North west Luode




2007R0415 — FI —17.08.2012 — 001.001 — 56

Lisdys C
ESIMERKKI VALO-OPASTEEN TILASTA

C.1 Valojen tila

LR )

Esimerkeissd nidkyy vakiosuuruinen nelid, jonka koko on noin 3 mm x 3 mm
kaikilla ndyttdasteikoilla. Neliossd on harmaa tausta ja “pylvds” sellaisena kuin
sitd kdytetddn esityskirjastossa olevassa staattisessa opasteessa. Pylvdan keskelld
oleva valkoinen piste osoittaa sijainnin, ja kdyttdjd voi itse pylvddn avulla lukea
vaikutuksen suunnan. (Esimerkiksi suluissa on usein opasteita porttirakenteen
sisé- ja ulkopuolella aluksille, jotka poistuvat sulkukammiosta ja aluksille, jotka
saapuvat sulkukammioon.) Néayttoohjelmiston valmistaja voi kuitenkin suunni-
tella symbolin muodon ja taustavérin.

2 9.

Valo-opasteen tila voi olla CEVNIn mukaan “ei valoa”, ”valkoinen”, “’keltainen”,

59 % 2 9,

?vihred”, “’punainen”, “valkoinen vilkkuva” ja “keltainen vilkkuva”.

C.2 Valo-opasteiden muodot




A
O

ORAINEO,
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Kussakin valo-opasteessa voi olla monia erilaisia valoyhdistelmia. Vaatimuksena
on kdyttdd numeroa, joka osoittaa, millaisesta opasteesta on kyse, ja opasteen
kunkin valon osalta numeroa, joka osoittaa, mikd on kyseisen valon tila:

1

2
3
4
5
6
7

ei valoa,
valkoinen,
keltainen,

vihred,

punainen,
valkoinen vilkkuva

keltainen vilkkuva.
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Lisdys D

SISAVESILIIKENTEEN  AIS-JARJESTELMAA VARTEN EHDOTETUT
DIGITAALISEN RAJAPINNAN LAUSEET

D.1 Syéttolauseet

AlS-jarjestelmén digitaalista sarjaliitdntdd tukevat nykyiset IEC 61162 -standardin
mukaiset lauseet ja uudet IEC 61162 -standardin kaltaiset lauseet. Digitaalisen
rajapinnan lauseet kuvataan yksityiskohtaisesti standardissa IEC 61162.

Tama lisdys sisdltdd tiedot, joita on kéytetty kehitettdessa sisdvesilitkenteen AIS-
jérjestelmdd sisdvesiliikennettd koskevien erityistietojen syottdmiseksi aluksella
olevaan sisdvesiliikenteen AlS-laitteeseen (ks. sisdvesiliikenteen AIS-jédrjestelmaa
koskevat protokollamuutokset).

D.2 Sisdvesialuksia koskevat staattiset tiedot

Témin lauseen avulla sisidvesiliikenteen AIS-laitteeseen syotetdén sisdvesialuksia
koskevia staattisia tietoja. Néiden staattisten tietojen sySttdmiseksi » M1 kiyte-
tddn <« lausetta SPIWWSSD, jonka sisdltd on seuraava:

$PTWWSSD,cccceeee, XXXX, XXX X, XXX.X, X, X, x*hh<CR><LF>

kurssitietojen laatu 5

nopeustietojen laatu 4

aluksen leveys 3
aluksen pituus 2
alustyyppi 1

L ENI

HUOMAUTUS 1  ERI-luokituksen mukainen ERI-alustyyppi (ks. lisdys E).
HUOMAUTUS 2 Aluksen pituus, 0-800,0 metria.

HUOMAUTUS 3  Aluksen leveys, 0—100,0 metrid.

HUOMAUTUS 4  Nopeustietojen laatu, 1 = hyvéd tai 0 = huono.
HUOMAUTUS 5  Kaurssitietojen laatu, 1 = hyvi tai 0 = huono.

HUOMAUTUS 6  Kulkusuuntaa koskevien tietojen laatu, 1 = hyvé tai 0 =
huono.

D.3 Sisivesiliikennetti koskevat matkatiedot

Tédmén lauseen avulla sisdvesiliikenteen AlS-laitteeseen syotetddn sisdvesialuksia
koskevia matkatietoja. Nédiden matkatietojen syottimiseksi PMI1 kiytetiin <
lausetta SPIWWIVD, jonka sisdltd on seuraava:

L kulkusuuntaa koskevien tietojen laatu 6
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$PIWWIVD,x,X,X,XX.XX,XX.XX,X,XXX,XxxxX,xxx*hh<CR><LF>

aluksella olevan muun henkildston maard 9
matkustajien lukumairi 8
michistdn jisenten lukumaard 7

avustavien hinaajien lukumaara 6

aluksen suurin korkeus vedenpinnasta 5

syvays 4
lastattu/lastaamaton 3

vaarallinen lasti 2

raportointivdli 1

HUOMAUTUS 1  Ks. taulukko 2.5, raportointivélien asetukset, oletusarvo: 0.

HUOMAUTUS 2 Sinisten kartioiden lukuméara: 0-3, 4 = B-lippu, 5 = oletus-
arvo = tuntematon.

HUOMAUTUS 3 0 = ei saatavilla = oletusarvo, 1 = lastattu, 2 = lastaamaton,
muita ei kdytetd.

HUOMAUTUS 4  Aluksen staattinen syvdys 0-20,00 metrid, 0 = tuntematon
= oletusarvo, muita ei kdytetd.

HUOMAUTUS 5  Aluksen suurin korkeus vedenpinnasta 0—40,00 metrid, 0 =
tuntematon = oletusarvo, muita ei kayteta.

HUOMAUTUS 6  Avustavien hinaajien lukuméérd 0-6, 7 = oletusarvo = tun-
tematon, muita ei kaytets.

HUOMAUTUS 7  Aluksella olevien michiston jésenten lukuméara 0-254, 255
= tuntematon = oletusarvo, muita ei kdyteta.

HUOMAUTUS 8  Aluksella olevien matkustajien lukuméérd 0-8 190, 8 191
tuntematon = oletusarvo, muita ei kdyteta.

HUOMAUTUS 9  Aluksella olevan muun henkil6ston maard 0-254, 255
tuntematon = oletusarvo, muita ei kayteta.

Huomautus: Aiemmin ehdotettu syéttolause SPIWWVSD, jota kéytetdsin ennen
titd standardia kehitetyissd sisdvesiliikenteen AlIS-laitteissa, siséltdd parametriken-
tdn “sininen merkki tai merkkivalo”, joka voi aiheuttaa konflikteja parametriken-
tin “alueelliset sovellusliput” kanssa, jota kéytetddn standardin IEC 61162-
1:VSD-AIS ”Voyage static data” mukaisessa $—VSD-lauseessa.

Sitd ei endd oteta kdyttoon uusissa AlS-transpondereissa. Ulkoisten sovellusten
on kuitenkin tuettava sitd yhteensopivuussyista.
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$PIWWVSD,X,X,X,X,XX.XX,XX.XX,X,XXX,XxxX,xxx*hh<CR><LF>

aluksella olevan muun
henkiloston médra 10

matkustajien lukumaara 9
miehiston jasenten lukumaard 8
avustavien hinaajien lukumaira 7

aluksen suurin korkeus vedenpinnasta 6

syvdys 5
lastattu/lastaamaton 4
vaarallinen lasti 3
sininen merkki tai merkkivalo 2

raportointivali 1

HUOMAUTUS 1 0 = ei saatavilla = oletusarvo = tehdasasetukset, 1 = SO-
LAS-asetukset, 2 = sisdvesiasetukset (2 sekuntia), muita ei
kaytet.

HUOMAUTUS 2 0 = ei saatavilla = oletusarvo, 1 = lastattu, 2 = lastaamaton,
muita ei kdytetd.

HUOMAUTUS 3  Sinisten kartioiden lukumadara: 0-3, 4 = B-lippu, 5 = oletus-
arvo = tuntematon.

HUOMAUTUS 4 0 = ei saatavilla = oletusarvo, 1 = lastattu, 2 = lastaamaton,
muita ei kdytetd.

HUOMAUTUS 5  Aluksen staattinen syvdys 0-20,00 metrid, 0 = tuntematon
= oletusarvo, muita ei kdytetd.

HUOMAUTUS 6  Aluksen suurin korkeus vedenpinnasta 0—40,00 metrid, 0 =
tuntematon = oletusarvo, muita ei kiyteta.

HUOMAUTUS 7  Avustavien hinaajien lukuméérd 0-6, 7 = oletusarvo = tun-
tematon, muita ei kdytets.

HUOMAUTUS 8  Aluksella olevien miehiston jasenten lukuméaara 0-254, 255
= tuntematon = oletusarvo, muita ei kdyteta.

HUOMAUTUS 9  Aluksella olevien matkustajien lukuméird 0-8 190, 8 191
tuntematon = oletusarvo, muita ei kdyteta.

HUOMAUTUS 10 Aluksella olevan muun henkil6ston maiard 0-254, 255 =
tuntematon = oletusarvo, muita ei kayteta.
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Lisdys E

ERI-ALUSTYYPIT

Tédmén taulukon avulla sisévesilitkenteen sanomassa 10 kidytetyt YK-alustyypit
voidaan muuntaa IMOn alustyypeiksi, joita kdytetdin IMO-sanomassa 5.

KAYTTO:
é}lll:s'fgr)n; M Koodi, alajaottelu Nimi
Y)
N:o 8 00 0 Alus, tyyppi tuntematon
8 01 0 Moottorikdyttdinen rahtialus
A 8 02 0 Moottorikdyttdinen sdilidalus
A 8 02 1 Moottorikdyttdinen sdilidalus, nes-
temdinen lasti, tyyppi N
A 8 02 2 Moottorikdyttdinen sdilidalus, nes-
temdinen lasti, tyyppi C
A 8 02 3 Moottorikdyttdinen sdilidalus, kuiv-
alasti
A 8 03 0 Konttialus
8 04 0 Kaasusiilidalus
8 05 0 Moottorikayttoinen rahtialus, hinaa-
ja
Y 8 06 0 Moottorikayttéinen sdilidalus, hi-
naaja
Y 8 07 0 Moottorikdyttéinen rahtialus, jonka
vierelld kulkee yksi tai useampi
alus
Y 8 08 0 Moottorikdyttdinen rahtialus séili-
Oaluksen kanssa
Y 8 09 0 Moottorikdyttdinen rahtialus, joka
tyontdd yhtd tai useampaa rahtialus-
ta
Y 8 10 0 Moottorikdyttéinen rahtialus, joka
tyontdd viahintddn yhtd siilidalusta
N:o 8 11 0 Hinaaja, rahtialus
N:o 8 12 0 Hinaaja, sdilidalus
Y 8 13 0 Hinaaja, rahtialus, liitetty
Y 8 14 0 Hinaaja, rahti-/sdilidalus, liitetty
A 8 15 0 Lastiproomu
A 8 16 0 Sailioproomu
A 8 16 1 Sdilioproomu, nesteméinen lasti,
tyyppi N
A 8 16 2 Séilioproomu, nestemdinen lasti,
tyyppi C
A 8 16 3 Sailioproomu, kuivalasti
A 8 17 0 Lastiproomu, kontteja
A 8 18 0 Sailioproomu, kaasu
Y 8 21 0 Tyontohinaaja, yksi lastiproomu
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KAYTTO:
?&‘ESEQLIQ M Koodi, alajaottelu Nimi
(Y)

Y 8 22 0 Tyontohinaaja, kaksi lastiproomua

Y 8 23 0 Tyontohinaaja, kolme lastiproomua

Y 8 24 0 Tyontohinaaja, neljd lastiproomua

Y 8 25 0 Tyontohinaaja, viisi lastiproomua

Y 8 26 0 Tyontohinaaja, kuusi lastiproomua

Y 8 27 0 Tyontohinaaja, seitsemén lastiproo-
mua

Y 8 28 0 Tyontohinaaja, kahdeksan lastip-
roomua

Y 8 29 0 Tyontohinaaja, yhdeksan lastiproo-
mua

Y 8 31 0 Tyontohinaaja, yksi sédilio-/kaas-
uproomu

Y 8 32 0 Tyontohinaaja, kaksi  proomua,
joista ainakin toinen siilid- tai
kaasuproomu

Y 8 33 0 Tyontohinaaja, kolme proomua,
joista ainakin yksi s#ilio- tai kaas-
uproomu

Y 8 34 0 Tyontohinaaja, nelji  proomua,
joista ainakin yksi s#ilio- tai kaas-
uproomu

Y 8 35 0 Tyontohinaaja,  viisi ~ proomua,
joista ainakin yksi sdili6- tai kaas-
uproomu

Y 8 36 0 Tyontohinaaja, kuusi proomua,
joista ainakin yksi sdilio- tai kaas-
uproomu

Y 8 37 0 Tyontohinaaja, seitsemédn proomua,
joista ainakin yksi s#ilio- tai kaas-
uproomu

Y 8 38 0 Tyontohinaaja, kahdeksan proo-
mua, joista ainakin yksi sdilio- tai
kaasuproomu

Y 8 39 0 Tyontdhinaaja, vahintddn yhdeksin
proomua, joista ainakin yksi sdilio-
tai kaasuproomu

A 8 40 0 Hinaaja, yksittdinen

N:o 8 41 0 Hinaaja, yksi tai useampi hinattava

Y 8 42 0 Hinaaja, avustaa alusta tai alusten
yhdistelmaa

8 43 0 Tyontdvene, yksittdinen
8 44 0 Matkustaja-alus, lautta, sairaalalai-

va, risteilyalus

A 8 44 1 Lautta

A 8 44 2 Sairaalalaiva

A 8 44 3 Risteilyalus
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KAYTTO:
?&‘ESEQ;IQ M Koodi, alajaottelu Nimi
Y)

A 8 44 4 Matkustaja-alus, ei majoitusmah-
dollisuutta

A 8 45 0 Palvelualus, poliisivene, satamapal-
velut

A 8 46 0 Alus, ty6- ja huoltoalus, uiva nos-
turi, kaapelialus, véyldalus, ruoppa-
usalus

Y 8 47 0 Kohde, hinauksessa, ei tarkempaa
madritelmai

A 8 48 0 Kalastusalus

A 8 49 0 Polttoaineen kuljetusalus

A 8 50 0 Proomu, siilidalus, kemikaaleja

Y 8 51 0 Kohde, ei tarkempaa méaéaritelmaa

Merikuljetusvilineiden lisdkoodit

A 1 50 0 Kappaletavara-alus, merenkulku

A 1 51 0 Yksikonkuljetusalus, merenkulku

A 1 52 0 Irtolastialus, merenkulku

A 1 53 0 Séilidalus

A 1 54 0 Sdilidalus nestekaasun kuljettami-
seen

A 1 85 0 Huvialus, pituus yli 20 metrid

A 1 90 0 Nopea alus

A 1 91 0 Kantosiipialus

A 1 92 0 Nopea kaksirunkoalus
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Lisdys F

TIIVISTELMA KAYTTAJIEN TARVITSEMISTA TIEDOISTA SEKA
TIETOKENTISTA, JOTKA OVAT KAYTETTAVISSA MAARITELLYISSA
SISAVESILIIKENTEEN AIS-SANOMISSA

Kayttidjien tarvitsemat tiedot

Tietokenttéd sisdvesiliikenteen AIS-sanomas-

sa: kyll tai ei
Tunnistetiedot Kylla
Nimi Kylla
Sijainti Kylla
Nopeus pohjan suhteen Kylla
Kurssi pohjan suhteen Kylla
Aikomus (sininen merkki tai merkkiva- | Kylla

lo)

Suunta Voidaan johtaa kurssista pohjan suh-
teen
Maéérépaikka Kylla

Suunniteltu reitti

Voidaan osittain johtaa méardpaikasta

ETA Kylla
RTA Kylld
Alus- tai yhdistelmétyyppi Kylla

Avustavien hinaajien lukumaéra

Kylld, voidaan tunnistaa erikseen

Mitat (pituus ja leveys) Kylla
Syvéys Kylla
Suurin korkeus vedenpinnasta Kylla
Sinisten kartioiden lukuméara Kylla
Lastattu/lastaamaton Kylla
Aluksella olevien henkiléiden luku- | Kylld
madrd

Navigointitila Kylla

Kulkukelpoiseen tilaan liittyvit rajoi-
tukset

Vapaamuotoinen teksti. Ei kéytettdvis-
sd.

Suhteellinen sijainti

Voidaan laskea alusten sijaintia koske-
vien tietojen perusteella

Suhteellinen nopeus

Voidaan laskea alusten nopeutta koske-
vien tietojen perusteella

Suhteellinen kulkusuunta

Voidaan laskea alusten kulkusuuntaa
koskevien tietojen perusteella

Suhteellinen sorto

Ei kaytettavissa

Kéaéntymisnopeus

Ei kaytettavissd




