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II

(Muud kui seadusandlikud aktid)

MAARUSED

KOMISJONI DELEGEERITUD MAARUS (EL) 2015/208,
8. detsember 2014,

millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu mdirust (EL) nr 167/2013 pollu- ja
metsamajanduses kasutatavatele sdidukitele tiiiibikinnituse andmisega seotud kasutusohutuse
nouete osas

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

vottes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 5. veebruari 2013. aasta mairust (EL) nr 167/2013 péllu- ja metsama-
janduses kasutatavate soidukite kinnituse ja turujirelevalve kohta, (1) eriti selle artikli 17 1diget 5 ja artikli 49 ldiget 3,

ning arvestades jargmist:

(1)  Siseturg on sisepiirideta ala, kus on tagatud kaupade, isikute, teenuste ja kapitali vaba likkumine. Seda eesmirki
silmas pidades kehtestati pollu- ja metsamajanduses kasutatavatele sdidukitele ning nende siisteemidele, osistele ja
eraldi seadmestikele maarusega (EL) nr 167/2013 terviklik ELi tiiibikinnituse ja tugevdatud turujirelevalve siisteem.

(2)  Mdédruse (EL) nr 167/2013 artikli 3 Idikes 8 sitestatud traktori moiste alla kuuluvatele pollu- ja metsamajanduses
kasutatavatele soidukitele, millele masinad paigaldatakse, tuleks anda tiiiibikinnitus kdesoleva maaruse artikli 77
kohaselt.

(3)  Need paigaldatud masinad vdimaldavad traktoreid kasutada mitmesugustel pdllu- ja metsatoodel, kaasa arvatud
eriotstarbelistel toodel. Seetdttu tuleks paigaldatud masinate suhtes kohaldada Euroopa Parlamendi ja ndukogu
direktiivi 2006/42[EU, (% nagu on sitestatud madruse (EL) nr 167/2013 artiklis 77.

(4)  Noukogu otsusega 97/836/EU (}) iihines Euroopa Liit URO Euroopa Majanduskomisjoni kokkuleppega, milles
kisitletakse ratassdidukile ning sellele paigaldatavatele ja/voi sellel kasutatavatele seadmetele ja osadele iihtsete
tehnonduete kehtestamist ning nende nduete alusel viljastatud tunnistuste vastastikust tunnustamist (,1958.
aasta muudetud kokkulepe”). Oma teatises ,CARS 2020: Euroopa konkurentsivdimelise ja jatkusuutliku autotods-
tuse tegevuskava” rohutas komisjon, et 1958. aasta URO Euroopa Majanduskomisjoni kokkuleppes kehtestatud
rahvusvaheliste eeskirjade heakskiitmine on parim viis mittetariifsete tokete korvaldamiseks kaubanduses.

() ELT L 60, 2.3.2013, Ik 1.

(9 Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv 2006/42/EU, 17. mai 2006, mis kisitleb masinaid ja millega muudetakse direktiivi
95/16/EU (ELT L 157, 9.6.2006, 1k 24). . .

(®) Noukogu otsus 97/836/EU, 27. november 1997, Euroopa Uhenduse ithinemise kohta URO Euroopa Majanduskomisjoni kokkulep-
pega, milles kisitletakse ratassdidukile ning sellele paigaldatavatele ja/voi sellel kasutatavatele seadmetele ja osadele iihtsete tehno-
nduete kehtestamist ning nende nduete alusel viljastatud tunnistuste vastastikust tunnustamist (1958. aasta muudetud kokkulepe)
(EUT L 346, 17.12.1997, 1k 78).
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(12)

Otsusega 97/836/EU iihines Euroopa Liit ka URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjadega nr 3, 4, 5, 6, 7, 19,
23, 31, 37, 38, 43, 71, 79, 98 ja 99.

Euroopa Liidus on mdned sdidukite osi késitlevates maarustes kehtestatud nduetest vdetud iile vastavatest URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjadest. Tehnoloogia arenedes muudetakse URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirju pidevalt ja asjakohaseid Euroopa Liidu maarusi tuleb korrapiraselt ajakohastada, et need oleksid jatkuvalt
kooskdlas vastavate URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade sisuga.

Méiruses (EL) nr 167/2013 on sitestatud vdimalus kohaldada URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirju Euroopa
Liidu digusaktide alusel sdidukile ELi tiiiibikinnituse andmiseks. Konealuse mdaruse kohaselt tuleb Euroopa Liidu
digusaktidega vdrdsetel alustel kohaldatavate URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade kohast tiiiibikinnitust
kasitada kdnealusele médrusele ning selle delegeeritud digusaktidele voi rakendusaktidele vastava ELi tiiiibikinnitu-
sena.

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade kohaldamine Euroopa Liidu digusaktidega vdrdsetel alustel aitab
viltida mitte ainult tehniliste nduete, vaid ka sertifitseerimis- ja haldusmenetluste dubleerimist. Lisaks peaks otse
rahvusvaheliselt kokkulepitud standarditel pdhinev tiiibikinnitus parandama turulepddsu kolmandates riikides,
eelkdige 1958. aasta muudetud kokkuleppe osalisriikides, edendades nii liidu tootmisharu konkurentsivdimet.

On asjakohane lisada URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjad nr 3, 4, 5, 6, 7, 19, 23, 31, 37, 38, 43, 71, 79,
98, 99, 106, 112 ja 113 kdesoleva mairuse 1 lisasse, milles loetletakse Euroopa Liidu digusaktidega vordsetel
alustel kohaldatavad URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjad.

Méidruse (EL) nr 167/2013 artiklis 17 ja konealuse midruse I lisas on sitestatud kasutusohutusele esitatavad
nduded, mida varem kisitleti méadrusega kehtetuks tunnistatud direktiivides. Kuigi médaruses kehtestatud nduded
on suures osas ile kantud nimetatud kehtetuks tunnistatud direktiividest, tuleks vajaduse korral teha olulised
muudatused, et votta arvesse tehnilist arengut, laiendada reguleerimisala tdiendavatele sdidukikategooriatele voi
suurendada ohutuse taset, nditeks seoses juhitavuse, klaaspindade, mddtmete ja masside, rehvide ja mehaaniliste
haakeseadistega, mida peetakse pdllu- ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite kasutusohutuse seisukohast viga
tihtsaks. Tuleks kehtestada valmistajakiirust, kiirusregulaatorit ja kiiruspiirikuid késitlevad nouded, et hdlmata
maastikusdiduks loodud, kuid ka kovakattega avalikel teedel sditvate pollu- ja metsamajanduslike traktorite eripara.

Kui tootjad vdivad méidruse (EL) nr 167/2013 artikli 2 kohaselt valida, kas taotleda riikliku tiiiibikinnituse andmist,
peaks liikmesriikidel olema kdigis kdesolevas mdairuses kasitletavates kiisimustes vabadus kehtestada riikliku
tiiiibikinnituse andmise eesmargil mairuse nduetest erinevad néuded.

Riikliku tiiibikinnituse andmisel ei voi riiklikud asutused kasutusohutusega seotud pohjustel keelduda selles
médruses sitestatud nduetele (vdlja arvatud teatud kiisimusi kasitlevad nduded, sest osal litkmesriikidel on
rangemad riiklikud nduded) vastavatele sdidukitele, siisteemidele, osistele ja eraldi seadmestikele tiitibikinnituse
andmisest.

Liikmesriigid peaksid keelama kiesoleva mdiruse nduetele mittevastavate uute sdidukite turul kittesaadavaks
tegemise, registreerimise vdi kasutuselevotu samast kuupdevast, mis on sitestatud mairuses (EL) nr 167/2013 ja
muudes selle alusel vastu voetud delegeeritud digusaktides.

Et koikidel uutel tutibikinnituse eeskirjadel oleks iihtne kohaldamiskuupdev, tuleb kdesolevat mdirust kohaldada
alates 1. jaanuarist 2016, st méddruse (EL) nr 167/2013 kohaldamiskuupdevast,
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ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

I PEATUKK
SISU JA MOISTED

Artikkel 1
Sisu

Kiesoleva midrusega kehtestatakse kooskdlas médrusega (EL) nr 167/2013 iiksikasjalikud tehnilised kasutusohutusega (v.a
pidurdustdhususega) seotud nduded ja katsemenetlused pollu- ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite ning neile
mdeldud siisteemide, osiste ja eraldi seadmestiku tiitibikinnituse ja turujdrelevalve jaoks.

Artikkel 2
Moisted

Kasutatakse madruse (EL) nr 167/2013 moisteid. Lisaks kasutatakse jirgmisi moisteid:

1) ,pukseerimisseadis” — traktori osis, mis on kavandatud toimima traktori ja veetava tehnoloogilise haagismasina
mehaanilise vaheliilina, et vedada traktor minema juhul, kui see ei saa ise liikuda;

2) ,tookorras sdiduki tithimass” — tavapdraseks kasutuseks valmis koormata sdiduki mass, mis sisaldab tootja tehnilis-
tele kirjeldustele vastavat standardvarustust, jahutusvedelikku, mairdeaineid, kiitust, tooriistu ja juhti (75 kg), kuid ei
sisalda lisavarustust;

3) ,rool” — roolisiisteemi osa, mida juht traktori liikumissuuna muutmiseks keerab;

4) ,roolimisjoud” — joud, mida juht peab soiduki juhtimiseks rooli suhtes rakendama;

5) ,kasutuseks ettendhtud rehvid” — tootja poolt kdnealusele sdidukitiiiibile ettendhtud ja teatises, mille naidis on
toodud méidruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis a, nimetatud rehvitiitip voi rehvitiiiibid;

6) ,kasutuseks ettendhtud roomikud” — tootja poolt kdnealusele sdidukitiiiibile ettendhtud ja teatises, mille niidis on
toodud maidruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis a, nimetatud roomikutiiiip vdi roomikutiiiibid;

7) ,tahavaatepeegel” — mis tahes seadis, mis on ette nahtud IX lisa punktis 5 geomeetriliselt mairatletud niagemisvilja
piires tahasuunas hea vaate tagamiseks, mida ettendhtud piirides ei varja traktori osad ega traktoris viibijad;

8) ,sisemine tahavaatepeegel” — tahavaatepeegel, mis on paigaldatud traktori kabiini voi raamile;

9) ,tahavaatepeegli klass” — koik tahavaatepeeglid, millel on iiks voi mitu iihist omadust v6i funktsiooni;

10) ,latern” — seade, mida kasutatakse tee valgustamiseks (esilatern) vdi valgussignaali andmiseks;
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11) ,traktori teljevahe” voi ,soiduki teljevahe” — traktori voi soiduki telgesid labiva keskmise pikitasapinnaga risti aset-
sevate vertikaaltasapindade vahe;

12) ,tdismassiga sdiduk” — sdiduk, mille last vastab suurimale tehniliselt lubatud massile.

II PEATUKK
SOIDUKI KASUTUSOHUTUSE NOUDED

Artikkel 3
Kasutusohutusega seotud paigaldus- ja tdendamisnduded

1. Tootja varustab pdllu- ja metsamajanduses kasutatavad sdidukid kasutusohutust mdjutavate siisteemide, osiste ja
eraldi seadmestikega, mis on kavandatud, ehitatud ja paigaldatud nii, et tavapiraselt kasutatav ja tootja eeskirjade kohaselt
hooldatav sdiduk vastab artiklites 5-38 sitestatud iiksikasjalikele tehnilistele nduetele ja katsemenetlustele.

2. Tootja tdendab kinnitusasutusele fiiisiliste demonstratsioonkatsete abil, et Euroopa Liidu turul kittesaadavaks
tehtavad, Euroopa Liidus registreeritavad voi kasutusele voetavad pollu- ja metsamajanduses kasutatavad sdidukid vastavad
madruse (EL) nr 167/2013 artiklis 17 ja sama mdairuse I lisas sitestatud kasutusohutuse nduetele ning kiesoleva maaruse
artiklites 5-38 sitestatud iiksikasjalikele tehnilistele nouetele ja katsemenetlustele.

3. Tootja tagab, et turul kittesaadavaks tehtud vdi Euroopa Liidus kasutusele voetud varuosad vastavad kiesolevas
médruses sitestatud iiksikasjalikele tehnilistele nduetele ja katsemenetlustele.

4. Tootja esitab kinnitusasutusele jouseadme juhtimissiisteemi, sealhulgas kasutusohutust elektrooniliselt kontrollivate
arvutite (olemasolu korral) omavolilise iimberchitamise ja modifitseerimise véltimiseks vdetud meetmete kirjelduse.

Artikkel 4
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade kohaldamine

Pollu- ja metsamajanduses kasutatavate sdidukite tiiiibikinnituse suhtes kohaldatakse kdesoleva mdairuse I lisas toodud
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirju ja nende muudatusi.

Artikkel 5
Kasutusohutuse ndudeid ja katsemenetlusi kisitlevad tehnilised kirjeldused

1.  Kasutusohutusalased katsemenetlused tuleb lidbi viia kidesolevas mairuses sitestatud katsenduete kohaselt.

2. Katsed viib labi kinnitusasutus vdi need viiakse labi kinnitusasutuse juuresolekul voi kinnitusasutus annab katse
labiviimise loa tehnilisele teenistusele.

3. Modtmismeetodid ja katsetulemused teatatakse kinnitusasutusele katsearuandes, mille vorm on kindlaks maaratud
maddruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis f.

Artikkel 6
Sodiduki struktuuri terviklikkust kisitlevad nouded

Médruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis a nimetatud sdiduki struktuuri terviklikkuse suhtes kohaldatavaid
tehnilisi ndudeid tuleb kontrollida kdesoleva mairuse II lisa kohaselt.
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Attikkel 7
Valmistajakiirust, kiirusregulaatoreid ja kiiruspiirikuid kisitlevad nduded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis b nimetatud kiiruse, kiirusregulaatorite ja kiiruspiirikute suhtes
kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva méaruse III lisa kohaselt.

Artikkel 8
Kiiretele traktoritele mdeldud rooliseadmeid kisitlevad nduded

Médruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis b nimetatud kiiretele traktoritele mdeldud rooliseadmete suhtes
kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse IV lisa kohaselt.

Artikkel 9
Rooliseadmeid kisitlevad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis b nimetatud rooliseadmete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse V lisa kohaselt.

Artikkel 10
Spidomeetreid kisitlevad nduded

Médruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis b nimetatud spidomeetri suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse VI lisa kohaselt.

Artikkel 11
Nihtavusala ja klaasipuhasteid kisitlevad néuded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis ¢ nimetatud ndhtavusala ja klaasipuhastite suhtes kohaldatavaid
katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva maaruse VII lisa kohaselt.

Artikkel 12
Klaaspindu kisitlevad néuded

Mairuse (EL) nr 1672013 artikli 17 16ike 2 punktis ¢ nimetatud klaaspindade suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse VIII lisa kohaselt.

Artikkel 13
Tahavaatepeegleid kisitlevad nduded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis ¢ nimetatud tahavaatepeeglite suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse IX lisa kohaselt.

Artikkel 14
Juhi teabesiisteeme kisitlevad nduded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 18ike 2 punktis ¢ nimetatud juhi teabesiisteemide suhtes kohaldatavaid katsemenet-
lusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kidesoleva mairuse X lisa kohaselt.

Artikkel 15
Valgustust ja valgussignaalseadmeid ning nende valgusallikaid kiisitlevad nduded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis d nimetatud valgustuse ja valgussignaalseadmete ning nende valgus-
allikate suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva mairuse XI lisa
kohaselt.
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Artikkel 16
Valgustusseadmeid kisitlevad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis d nimetatud valgustusseadmete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi
ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva méaruse XII lisa kohaselt.

Artikkel 17
Soitjate kaitse siisteeme, sealhulgas sisustust, peatugesid, turvavoosid ja sdiduki uksi kisitlevad nduded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 I6ike 2 punktis e nimetatud sditjate kaitse siisteemide, sealhulgas sisustuse, peatu-
gede, turvavoode ja sdiduki uste suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida
kdesoleva madruse XIII lisa kohaselt.

Artikkel 18
S6iduki vilispoolt ja lisaseadmeid kisitlevad néuded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis f nimetatud sdiduki vilispoole ja lisaseadmete suhtes kohaldatavaid
katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kidesoleva mairuse XIV lisa kohaselt.

Artikkel 19
Elektromagnetilist iihilduvust kisitlevad nduded

Miidruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 Idike 2 punktis g nimetatud elektromagnetilise iithilduvuse suhtes kohaldatavaid
katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kédesoleva mairuse XV lisa kohaselt.

Artikkel 20
Helisignaalseadmeid kisitlevad nduded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis h nimetatud helisignaalseadmete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi
ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva midruse XVI lisa kohaselt.

Artikkel 21
Kiittesiisteeme kisitlevad nouded

Médruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis i nimetatud kiittesiisteemide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva mddruse XVII lisa kohaselt.

Artikkel 22
So6iduki omavolilise kasutamise takistamiseks moeldud seadmeid kisitlevad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis j nimetatud sdiduki omavolilise kasutamise takistamiseks méeldud
seadmete suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva maaruse XVIII
lisa kohaselt.

Artikkel 23
Registreerimismirke kisitlevad nduded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis k nimetatud registreerimismarkide suhtes kohaldatavaid katseme-
netlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva mairuse XIX lisa kohaselt.

Artikkel 24
Andmesilte ja mirgistusi kisitlevad néuded

Médruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis k nimetatud andmesiltide ja mirgistuse suhtes kohaldatavaid ndudeid
tuleb kontrollida kiesoleva mairuse XX lisa kohaselt.
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Artikkel 25
Modtmeid ja haagise masse kisitlevad nduded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 ldike 2 punktis | nimetatud médtmete ja haagise masside suhtes kohaldatavaid
katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kidesoleva maaruse XXI lisa kohaselt.

Artikkel 26
Suurimat tdismassi kisitlevad ndéuded

Miédruse (EL) nr 1672013 artikli 17 1dike 2 punktis | nimetatud suurima tdismassi suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva méddruse XXII lisa kohaselt.

Artikkel 27
Lisalasti kisitlevad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis | nimetatud lisalasti suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi
nodudeid tuleb rakendada ja kontrollida kidesoleva maidruse XXIII lisa kohaselt.

Artikkel 28
Elektrisiisteemide ohutust kisitlevad néuded

Méidruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis m nimetatud elektrisiisteemide suhtes kohaldatavaid noudeid tuleb
kontrollida kiesoleva miidruse XXIV lisa kohaselt.

Artikkel 29
Kiitusepaake kisitlevad nduded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktides a ja m ning artikli 18 16ike 2 punktis 1 nimetatud kiitusepaakide
suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva mairuse XXV lisa
kohaselt.

Artikkel 30
Tagumisi allasdidutdkkeid kisitlevad nduded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 Idike 2 punktis n nimetatud tagumiste allasdidutokete suhtes kohaldatavaid katse-
menetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva méddruse XXVI lisa kohaselt.

Artikkel 31
Kiilgmisi allaséidutokkeid kisitlevad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis o nimetatud kiilgmiste allasdidutdkete suhtes kohaldatavaid katse-
menetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva midruse XXVII lisa kohaselt.

Artikkel 32
Lastiplatvorme kisitlevad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis p nimetatud lastiplatvormide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva médruse XXVIII lisa kohaselt.

Artikkel 33
Pukseerimisseadiseid kisitlevad néuded

Midruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis q nimetatud pukseerimisseadiste suhtes kohaldatavaid tehnilisi
noudeid tuleb kontrollida kiesoleva maidruse XXIX lisa kohaselt.
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Artikkel 34
Rehve kisitlevad nouded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis r nimetatud rehvide suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja tehnilisi
nodudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva mairuse XXX lisa kohaselt.

Artikkel 35
Porikaitsesiisteeme kiisitlevad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis s nimetatud porikaitsesiisteemide suhtes kohaldatavaid katsemenet-
lusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva madruse XXXI lisa kohaselt.

Artikkel 36
Tagasikiiku kisitlevad ndéuded

Madruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis t nimetatud tagasikdigu suhtes kohaldatavaid ndudeid tuleb kont-
rollida kiesoleva mairuse XXXII lisa kohaselt.

Artikkel 37
Roomikuid kisitlevad nduded

Médruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punktis u nimetatud roomikute suhtes kohaldatavaid katsemenetlusi ja
tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva méddruse XXXIII lisa kohaselt.

Artikkel 38
Mehaanilisi haakeseadiseid kisitlevad nouded

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punktis v nimetatud mehaaniliste haakeseadiste suhtes kohaldatavaid
katsemenetlusi ja tehnilisi ndudeid tuleb rakendada ja kontrollida kdesoleva mddruse XXXIV lisa kohaselt.

I PEATUKK
LIIKMESRIIKIDE KOHUSTUSED

Artikkel 39
Soidukite, siisteemide, osiste ja eraldi seadmestike tiiiibikinnitus

Alates 1. jaanuarist 2018 peavad riiklikud asutused médrusele (EL) nr 167/2013 ja kéesolevale kasutusohutust kisitlevale
maédrusele mittevastavate uute sdidukite korral keelama selliste sdidukite turul kittesaadavaks tegemise, registreerimise ja
kasutuselevotu.

Artikkel 40
Soidukite, siisteemide, osiste ja eraldi seadmestike riiklik tiiiibikinnitus

Riiklikud asutused ei tohi keelduda soiduki, siisteemi, osise voi eraldi seadmestiku tiitibile riikliku tiitibikinnituse andmisest
kasutusohutusega seotud pdhjustel, kui sdiduk, siisteem, osis voi eraldi seadmestik vastab kidesolevas mairuses sitestatud
nouetele, v.a nduded alljargneva kohta:

a) artiklis 25 sitestatud sdiduki modtmed ja haagise mass;

b) artiklis 26 sitestatud suurim tdismass;

c) artiklis 37 sdtestatud C-kategooria traktorite ithe roomikurulliku keskmine kontaktsurve maapinnale ja suurim koor-
mus;

d) dle 2,55 m laiuste S-kategooria sdidukite artiklis 16 sidtestatud signaaltahvlid ja -kiled.
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IV PEATUKK
LOPPSATTED

Artikkel 41
Joustumine ja kohaldamine

Kiesolev mairus joustub kahekiimnendal pdeval pirast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Seda kohaldatakse alates 1. jaanuarist 2016.

Kéesolev mddrus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kéikides litkmesriikides.

Briissel, 8. detsember 2014

Komisjoni nimel
president
Jean-Claude JUNCKER
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I Kohaldavate URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade nimekiri 12
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XXV Kitusepaake kisitlevad nduded 136
XXVI Tagumisi allasdidutokkeid kasitlevad nouded 137
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Lisa number Lisa pealkiri Lk nr
XXVII Kiilgmisi allasdidutokkeid kisitlevad nduded 140
XXVIII Lastiplatvorme kasitlevad nouded 145
XXIX Pukseerimisseadiseid kasitlevad nduded 146
XXX Rehve kisitlevad nduded 147
XXXI Porikaitsesiisteeme kisitlevad nouded 154
XXXII Tagasikaiku kasitlevad nouded 155
XXXIII Roomikuid kisitlevad nduded 156
XXXV Mehaanilisi haakeseadiseid kisitlevad nouded 159
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I LISA
Kohaldatavate URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade nimekiri
Eeskirja Teema Muudatuste seeria ELT viide Rakendatavus
number
3 Valgustus ja 02-seeria muudatuste 12. tdiendus 323, 6.12.2011, 1k 1 T, C,RjasS$
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
4 Valgustus ja Eeskirja algversiooni 14. tdiendus 31, 31.1.2009, lk 35 T, C,Rjas$
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad | Eeskirja algversiooni 15. tdiendus 4,7.1.2012, lk 17
5 Valgustus ja Holmab kogu kehtivat teksti kuni | L 162, 29.5.2014, 1k 1 Tja C
valgussignaalseadmed 03-seeria muudatusteni
ning nende valgusallikad
6 Valgustus ja 01-seeria muudatuste 19. tdiendus | L 177, 10.7.2010, 1k 40 T, C,Rjas$
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad | 18. tdienduse 1. parandus
01-seeria muudatuste 19. taiendus
7 Valgustus ja 02-seeria muudatuste 16. tdiendus | L 148, 12.6.2010, lk 1 T, C,RjasS$
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
Valgustusseadmed
10 | Elektromagnetiline 04-seeria muudatused 254, 20.9.2012, 1k 1 Tja C
tihilduvus
4. versiooni 1. parandus
04-seeria muudatuste 1. tdiendus
18 | Seadmed sdiduki 03-seeria muudatuste 2. tdiendus 120, 13.5.2010, lk 29 Tja C
omavolilise kasutamise
takistamiseks
19 | Valgustus ja 03-seeria muudatuste 2. tdiendus 177, 10.7.2010, lk 113 Tja C
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
21 Sisustus — uksed 01-seeria muudatuste 3. tdiendus 188, 16.7.2008, 1k 32 TijaC
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EE?EEE Teema Muudatuste seeria ELT viide Rakendatavus
23 | Valgustus ja Eeskirja algversiooni 17. tdiendus 4,17.1.2012, kk 18 T, C,Rjas$
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
25 Peatoed 04-seeria muudatused 215, 14.8.2010, lk 1 TijaC
Eeskirja 1. versiooni 2. parandus
28 | Helisignaalseadmed Eeskirja algversiooni 3. tdiendus 323, 6.12.2011, lk 33 Tja C
30 | Rehvid 02-seeria muudatuste 15. tdiendus | L 201, 30.7.2008, 1k 70 T,Rjas$
02-seeria muudatuste 16. taiendus | L 307, 23.11.2011, lk 1
31 Valgustus ja 02-seeria muudatuste 7. tdiendus 185, 17.7.2010, lk 15 TijaC
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
37 Valgustus ja 03-seeria muudatuste 34. tiiendus 297, 13.11.2010, lk 1 T, CjaR
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
38 | Valgustus ja Eeskirja algversiooni 15. tdiendus 148, 12.6.2010, lk 55 Tja C
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad | 12. tiienduse 1. parandus
Eeskirja nr 38 muudatused, mis 4,7.1.2012, Ik 20
hoélmavad eeskirja algversiooni 15.
tdiendust
43 Klaaspinnad 01-seeria muudatuste 2. tdiendus 42,12.2.2014, Ik 1 Tja C
46 | Tahavaatepeeglid 02-seeria muudatuste 4. tiiendus 177, 10.7.2010, lk 211 Tja C
4. tiienduse 1. parandus
48 | Valgustusseadmed 04-seeria muudatuste 6. taiendus 323, 6.12.2011, 1k 46 T, C,Rjas$
05-seeria muudatused
54 | Rehvid Eeskirja algversiooni 16. tdiendus 183, 11.7.2008, lk 41 T,Rjas$

Eeskirja algversiooni 17. tdiendus

307, 23.11.2011, lk 2
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Eeskirja Teema Muudatuste seeria ELT viide Rakendatavus
number

55 Mehaanilised 01-seeria muudatuste 1. tdiendus 227, 28.8.2010, lk 1 T, C Rjas$
haakeseadised
62 | Seadmed sdiduki Eeskirja algversiooni 2. tdiendus 89, 27.3.2013, lk 37 Tja C
omavolilise kasutamise
takistamiseks
69 | Valgustus ja 01-seeria muudatuste 5. tdiendus 200, 31.7.2010, Ik 1 Tja C
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
Valgustusseadmed T, C,RjaS$
73 | Kilgmised 01-seeria muudatused 122, 8.5.2012, k 1 R3b ja R4B
allasoidutokked
75 Rehvid Eeskirja algversiooni 13. tdiendus 84, 30.3.2011, lk 46 T,RjaS$
77 | Valgustusseadmed Eeskirja algversiooni 14. tiiendus 4,7.1.2012, 1k 4 T, C,Rjas$
79 Rooliseade kiiretele 01-seeria muudatuste 3. tdiendus 137, 27.5.2008, lk 25 Tb ja Cb
traktoritele
81 | Tahavaatepeeglid Eeskirja algversiooni 2. tdiendus 185, 13.7.2012, 1k 1 T ja C sadula ja
juhtrauaga
87 | Valgustus ja Eeskirja algversiooni 14. tiiendus 164, 30.6.2010, lk 46 Tja C
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad | 2. versiooni 1. parandus
Eeskirja algversiooni 15. tdiendus 4,7.1.2012, k 24
89 | Valmistajakiirus, Eeskirja algversiooni 1. tdiendus 158, 19.6.2007, lk 1 Tja C
kiirusregulaator ja
kiiruspiirik
91 | Valgustus ja Eeskirja algversiooni 11. tdiendus 164, 30.6.2010, lk 69 Rijas
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad | Eeskirja algversiooni 12. tdiendus 4,7.1.2012, lk 27
Eeskirja algversiooni 13. tiiendus
98 | Valgustus ja 01-seeria muudatuste 4. tiiendus 176, 14.6.2014, lk 64 Tja C

valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
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Eeskirja Teema Muudatuste seeria ELT viide Rakendatavus
number

99 | Valgustus ja Eeskirja algversiooni 5. tdiendus 164, 30.6.2010, 1k 151 Tja C
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
104 | Valgustusseadmed Muudatused, mis hdélmavad kogu 75, 14.3.2014, k 29 T, C,RjaS$
kehtivat teksti kuni eeskirja
algversiooni 7. tiienduseni
106 | Rehvid Eeskirja algversiooni 8. tdiendus 257, 30.9.2010, lk 231 T,Rjas
112 | Valgustus ja Eeskirja algversiooni 12. tdiendus 230, 31.8.2010, lk 264 Tja C
valgussignaalseadmed
ning nende valgusallikad
113 | Valgustus ja Muudatused, mis hélmavad kogu 176, 14.6.2014, lk 128 Tja C
valgussignaalseadmed kehtivat teksti kuni eeskirja 01-
ning nende valgusallikad | seeria muudatuste 3. tdienduseni
117 | Rehvid 02-seeria muudatused 307, 23.11.2011, k 3 T,Rijas
02-seeria muudatuste 1. parandus
02-seeria muudatuste 2. parandus
02-seeria muudatuste 3. parandus
119 | Valgustus ja Muudatused, mis hélmavad kogu 89, 25.3.2014, lk 101 Tja C
valgussignaalseadmed kehtivat teksti kuni 01-seeria
ning nende valgusallikad | muudatuste 3. tdienduseni
122 | Kittesiisteemid Eeskirja algversiooni 2. parandus 164, 30.6.2010, 1k 231 Tja C
Eeskirja algversiooni 1. tdiendus
123 | Kohanduvate esitulede Hoélmavad kogu kehtivat teksti 222, 24.8.2010, 1k 1 Tja C
siisteemid kuni eeskirja algversiooni 4.
tdienduseni
128 | LED-valgusallikad Holmavad kogu kehtivat teksti 162, 29.5.2014, 1k 43 T, CjaR

kuni eeskirja algversiooni 2.
tdienduseni
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II LISA

Soiduki struktuuri terviklikkust kisitlevad noéuded

1. Séiduk peab olema konstrueeritud ja ehitatud piisavalt tugevana, et taluda sihiparast kasutamist normaalse eluea
jooksul, kui on tagatud korrapirane ja korraline hooldus ning seadmete spetsiaalsed reguleerimised, nagu on selgelt
ja iiheselt kirjeldatud sdidukile lisatud kasutusjuhendis. Sdiduki tootja peab esitama selle kohta allkirjastatud kinnituse.

2. Soiduki koostamine ja ehitamine koostetehastes, eriti seoses sdiduki raami, veermiku ja kere ning peaiilekandega
toimuvad protsessid, peavad olema holmatud kvaliteedi tagamise siisteemiga, et kindlustada oluliste mehaaniliste
liidete, nagu keevisliidete ja keermesliidete ning muude oluliste parameetrite ndutaval viisil kontrollimine ja tdenda-
mine.

3. Kinnitusasutus kontrollib mairuse (EL) nr 167/2013 artiklis 28 nimetatud toodangu vastavuse kontrollimise korra
raames kvaliteedi tagamise siisteemi.

4. Kinnitusasutus peab olema kindel, et tdsise ohutusriski korral turult kdrvaldamise puhul tehakse kinnitusasutusele ja
komisjonile nende ndudmisel viivitamata kittesaadavaks sdiduki ehituse, osiste ja/vdi osade spetsiifilise analiiiisi
tulemused, mis saadakse tehniliste arvutuste, virtuaalsete katsemeetodite ja/vdi konstruktsiooni katsetamise abil.

5. Soidukile ei anta tatbikinnitust, kui on pdhjust kahelda, et sdidukitootja ei suuda punktis 4 nimetatud analiiiisi teha.
See kahtlus voib olla seotud selliste analiiiisitulemuste kittesaadavuse voi nende olemasoluga (nt tiitibikinnituse avaldus
piiratud sdidukipartiile ithenduseviliselt tootjalt, kelle esindajal puudub tdenioliselt kiillaldane ligipais sellistele analiiii-
situlemustele).
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III LISA

Valmistajakiirust, kiirusregulaatoreid ja kiiruspiirikuid kisitlevad ndéuded

1. Maisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1 kiirusregulaator” — mootori ja/vdi sdiduki kiiruse modtmise ja reguleerimise seade;

1.2 ,jouseade” — rithm osiseid, mis toodavad elektrit ja kannavad selle iile teepinnale, kaasa arvatud mootor, iilekan-
demehhanism, veovdllid, diferentsiaalid ning veorattad vdi roomikud;

1.3 ,imberehitamine” — omavoliline muutmine, mis vdiks mdjutada kasutusohutust, eeskitt sdiduki joudluse paran-
damise teel, ja kahjustada keskkonda;

1.4 Jkiiruspiirik” — seade, mille esmaiilesanne on reguleerida mootori kiitusetoidet selleks, et piirata sdiduki kiirust
teatava kindlaksmddratud vaartuseni.

NOUDED
2. Valmistajakiirus

2.1. Tubikinnituskatsete korral mdddetakse keskmist kiirust sirgel rajal, mille traktor labib mdlemas suunas lend-
stardist. Raja pinnas peab olema stabiliseeritud; rada peab olema tasane ja vihemalt 100 meetri pikkune; sellel
esinevad kalded ei tohi olla suuremad kui 1,5 %.

2.2.  Katse ajal peab traktor olema koormamata ja sdidukorras, ilma lisaraskusteta ja erivarustuseta ning rehvide rdhk
peab olema selline, nagu on ette nihtud maanteel sdiduks.

2.3.  Katse ajaks peavad traktorile olema paigaldatud uued Shkrehvid, mille suurima veereraadiuse (valjendatud kiiruse/
raadiuse indeksina) on traktori jaoks kindlaks mdiranud tootja.

2.4.  Katse jooksul kasutatud iilekandearv peab vdimaldama sdidukil saavutada maksimaalse kiiruse ja seguklapp peab
olema tiielikult avatud.

2.5.  Selleks, et votta arvesse mitmeid, eriti erinevatest mddtmismeetoditest ja osaliselt koormatud mootori poorlemis-
kiiruse tousust tulenevaid véltimatuid vigu, aktsepteeritakse tuitibikinnituskatsetel mootmistulemust, mille kohaselt
mdoddetud kiirus iiletab valmistajakiirust 3 km/h. Rehvimdddust tulenevate erinevuste arvessevotmiseks on lubatud
tiiendav hilve 5 %.

2.6.  Et tudbikinnitusasutused saaksid arvutada nende maksimaalse teoreetilise kiiruse, peab tootja méddrama suunisena
kindlaks tlekandearvu, vedavate rataste tegeliku edasiliikumise tthe tdispoorde kohta ja poorete arvu minutis
maksimaalse voimsuse korral nii, et seguklapp on taielikult avatud ja kiirusregulaator, kui see on paigaldatud,
on reguleeritud tootja ettekirjutuste kohaselt. Maksimaalne teoreetiline kiirus tuleb arvutada ilma punktis 2.5
nimetatud hilveteta.

3. Kiirusregulaator

3.1.  Kui kiirusregulaator on monteeritud valmistaja poolt standardvarustusena, peab see olema paigaldatud ja kavan-
datud nii, et traktor vastaks eespool punktis 2 toodud valmistajakiirust kasitlevatele sitetele.

4. Kiiruspiirikut ning jouseadme ja kiiruspiiriku iimberehitamise vastaseid meetmeid kisitlevad nduded
4.1  Kiiruspiirikut kisitlevad nouded

T- ja C-kategooria sdidukid, mille valmistajakiirus tiletab 60 km/h, peavad olema varustatud reguleeritava kiirus-
piirikuga, mis vastab kdesolevas lisas sitestatud nduetele.
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4.1.1 Reguleeritav kiiruspiirik peab vastama I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 89 punktides 1
ja 2, Il osa punktis 13.2, IIl osa punktides 21.2 ja 21.3, 5. lisa punktis 1 ja 6. lisas satestatud nduetele N2- ja N3-
kategooria sdidukite puhul.

4.2.  Jouseadme ja kiiruspiiriku iimberehitamise vastased meetmed
4.2.1. Eesmirk ja rakendusala

Jouseadme timberehitamise vastaste meetmete eesmirk on tagada, et sdiduk, mis vastab tiibikinnituse ajal kesk-
konna- ja voimsusnduetele, sdiduki konstruktsiooninduetele ja kasutusohutust kasitlevatele nduetele, vastab ndue-
tele kogu kasutusaja jooksul ning sdiduki jouseadme kahjulikke muudatusi, millel on negatiivne méju kasutuso-
hutusele ja/vdi keskkonnale, vilditakse.

4.3. Uldnouded

4.3.1. Tootja peab tagama kinnitusasutuse ja tehnilise teenistuse varustamise vajaliku teabega ning vajaduse korral vajalike
soidukite, jouallikate, osiste ja eraldi seadmestikega, et nad saaksid kinnitada kiesolevas lisas sitestatud nduete
taitmist.

4.3.2. Tootja peab tiitibikinnituse taotluses kinnitama, et ta kohustub mitte turustama vahetatavaid osiseid, mis vdimal-
davad suurendada mootori vdimsust iile asjaomase variandi suhtes kohaldatava taseme.

4.4. Tootja peab tagama, et tiiibikinnituse saanud sdiduk vastab jargmistele sdiduki elektroonikasiisteemi ohutuse
punktidele, millega piiratakse sdidukite vdimsust.

4.4.1. Kui sdiduk on varustatud elektrilis(tje voi elektroonilis(tje kiirust piirava(te) seadme(te)ga, peab sdidukitootja
esitama tehnilisele teenistusele andmed ja tdendid selle kohta, et seadme vdi selle juhtmestiku @imberehitamine
voi lahtitthendamine ei suurenda mootori voimsust.

4.4.2. Iga sdiduk, millele on paigaldatud elektrooniline kontrollseade, peab sisaldama funktsioone, mis takistavad muid
muutmisi kui need, mis on tootja poolt lubatud. Tootja annab andmete muutmise loa juhul, kui muutmine on
vajalik soiduki diagnostikaks, tehnohoolduseks, kontrollimiseks, moderniseerimiseks voi remondiks.

4.4.3. Koik timberprogrammeeritavad arvutikoodid voi tooparameetrid peavad olema kaitstud omavolilise imberehita-
mise eest.

4.4.4. Arvutikoodiga mootori tooparameetrid ei tohi olla ilma erivahendeid vdi -meetodeid kasutamata muudetavad (nt
joodetud voi kapseldatud arvutiosad, pitseeritud voi joodetud arvutikorpused).

4.4.5. Koik eemaldatavad kalibreerimismilukiibid peavad olema isoleermaterjaliga kapseldatud, kaetud pitseeritud timbri-
sega vOi kaitstud elektronalgoritmidega ega tohi olla muudetavad ilma erivahendeid vdi -meetodeid kasutamata.

4.4.6. Tootjad, kes kasutavad programmeeritavaid arvutikoodide siisteeme (nt programmeeritav elekterkustutusega piisi-
milu, EEPROM), peavad tokestama loata timberprogrammeerimist. Tootjad peavad kasutama omavolilise muutmise
vastase kaitse tugevdatud strateegiaid ja kirjutuskaitsefunktsioone, mis nduavad elektroonilist juurdepdisu tootja
vilisarvutile, millele peab olema piisavalt kaitstud juurdepdds ka sdltumatutel ettevotjatel.

4.4.7. Pardaarvuti lahtitthendamine sdiduki elektritoitest voi sdiduki aku voi maanduse rike ei tohi kustutada jouseadme
vdi mootori juhtseadme(te)sse salvestatud pardadiagnostika veakoode, mis on nende riket tuvastavad vdi kirjel-
davad numbrilised v6i tdhtnumbrilised tunnused.
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IV LISA
Kiiretele traktoritele mdeldud rooliseadmeid kisitlevad nduded
1. 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 79 punktides 2, 5 ja 6 ning 4. ja 6. lisas sitestatud

1.1

1.2

ndudeid mootorsdidukite rooliseadme kohta kohaldatakse Tb- ja Cb- kategooria sdidukite suhtes, mille valmis-
tajakiirus tiletab 60 km/h.

Standardi ISO 10998:2008 | muudatus nr 1:2014 noudeid kohaldatakse selliste Tb- ja Cb-kategooriasse kuuluvate
soidukite rooliseadme suhtes, mille valmistajakiirus tiletab 40 km/h, kuid ei iileta 60 km/h.

Cb-kategooria traktorite roolimine on kooskolas XXXIII lisa punktiga 3.9.

Punktis 1 nimetatud sdidukite roolimisjoudu késitlevad nduded on samad nagu I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 79 punktis 6 sitestatud nduded N2-kategooria sdidukite puhul.

Sadula ja juhtrauaga varustatud sdidukite puhul tuleks rakendada samasugust roolimisjoudu kdepideme keskele.
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V LISA

Rooliseadmeid kisitlevad nouded

1. Moisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1. Jroolisiisteem” — koik seadmed, mille iilesanne on traktori liikumissuuna muutmine.

Roolisiisteemi hulka voivad kuuluda rool, roolimehhanism, juhtrattad ja vajaduse korral spetsiaalseadmestik
lisavoimsuse voi soltumatu voimsuse saavutamiseks;

1.2. ,roolimehhanism” — kdik detailid rooli ja juhtrataste vahel, vilja arvatud punktis 1.3 maaratletud spetsiaalsead-
mestik. Roolimehhanism vodib olla nii mehaaniline, hiidrauliline, pneumaatiline, elektriline kui ka nende mis
tahes kombinatsioon;

1.3. Lspetsiaalseadmestik” — roolisiisteemi osa, mille abil saavutatakse lisavdimsus vdi sdltumatu véimsus. Lisavdim-
sust vOi sdltumatut vdimsust vdib saavutada mis tahes mehaanilise, hiidraulilise, pneumaatilise voi elektrilise
siisteemi abil vdi nende siisteemide mis tahes kombinatsiooniga (nt 6lipumba, dhupumba, aku vms abil);

1.4. Labiseadmestikuga roolisiisteem* — siisteem, mille korral juhtrataste keeramise voimsus tuleneb juhi lihasjoust ja
spetsiaalseadmestikust; see hdlmab roolisiisteemi, mille korral roolimisvoimsus tuleneb reeglina ainult spetsiaal-
seadmestikust, kuid mis spetsiaalseadmestiku rikke korral vdimaldab juhil roolimiseks lihasjoudu kasutada;

1.5. ,voimendiga roolisiisteem” — seade, mille puhul juhtrataste keeramiseks kasutatav vdimsus tuleneb ainult
spetsiaalseadmestikust;

1.6. ,diferentsiaaljuhtimine” — ratastel vdi roomikutel roolimise meetod, mille puhul traktorit suunatakse vasak- ja
parempoolsete rataste vi roomikute vahel erineva poorlemiskiiruse tekitamise teel;

1.7. Ljuhtrattad” on tiks jirgmistest:

a) rattad, mille suunangut traktori suhtes on vdimalik otseselt voi kaudselt muuta, et muutuks traktori
liikumissuund;

b) liigendraamiga traktorite koik rattad;

¢) sama telje rattad, mille kiirust vdib traktori sdidusuuna muutmiseks muuta.

NOUDED KONSTRUKTSIOONILE, KOOSTAMISELE JA KONTROLLIMISELE
2. Uldnéuded

2.1. Roolisiisteem peab tagama traktori kerge ja ohutu kisitsemise ning vastama punktis 3 sitestatud erinduetele.

2.2. C-kategooria traktorite roolimine on kooskélas XXXIII lisa punktis 3.9 sitestatud nduetega.
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2.3. Punktis 2.2 sdtestatud ndudeid ei kohaldata terasroomikutega C-kategooria traktorite suhtes, mis on varustatud
diferentsiaaljuhtimisega. Punktis 1.6 nimetatud poorlemiskiiruse erinevus saavutatakse kas mehaaniliste osiste
(nditeks pidurite ja diferentsiaali) kombinatsiooni vdi vasak- ja parempoolsetele ratastele suunatud jouiilekande
(nditeks eraldatud hiidrostaatiliste jouiilekandesiisteemide) abil. Kui roolimehhanism on kombineeritud piduri-
sisteemiga, kohaldatakse méddruse (EL) nr 167/2013 artikli 17 1dike 2 punkti b ja 16ike 5 alusel kehtestatud

nodudeid.
3. Erinduded
3.1. Rool
3.1.1. Rooli peab olema lihtne kasutada ja kinni hoida, pidades silmas tdiskasvanud juhtide eeldatavat erinevat kasvu

ja tugevust. See peab olema konstrueeritud viisil, mis vdimaldab jarkjdrgulist keeramist. Rooli litkumissuund
peab vastama traktori liikumissuuna soovitud muutumissuunale.

3.1.2. Roolimisjoud, mis on vajalik otseliikumisasendist 12 m poorderaadiusega poorde tegemiseks, ei tohi iiletada 25
daN. Abiseadmestikuga roolisiisteemi korral, mis pole {thenduses muude seadmetega, ei tohi lisaenergiaallika
rikke korral vaja minev roolimisjdud iiletada 60 daN.

3.1.3. Et kontrollida vastavust punktile 3.1.2, peab traktor sooritama liikumiskiirusega 10 km/h otseliikumisasendist
spiraalse lilkumise hea rehvinakkumisega kuival, tasasel pinnal. Roolile rakendatav roolimisjoud tuleb iiles
mirkida ajani, mil rool jouab asendisse, mis vastab traktori sisenemisele 12 m poorderaadiusega ringi.
Manoovri kestus (aeg rooli keeramise alustamise hetkest kuni mo6tmiste teostamise asendisse joudmiseni) ei
tohi iiletada 5 sekundit normaalsetes tingimustes ja 8 sekundit spetsiaalseadmestiku rikke korral. Uks
mandover tuleb sooritada vasakule ja teine paremale poole.

Katse ajal peab traktor olema koormatud tehniliselt lubatud tdismassini, rehvide rhk ning massi jaotumine
telgede vahel peab vastama tootja ettekirjutustele. Eelkdige roomikute rohk ei tohi tiletada XXXIII lisa punktis
3.3 sdtestatud vaartust.

3.2. Roolimehhanism
3.2.1. Roolisiisteem ei tohi sisaldada elektrilist voi tdielikult pneumaatilist roolimehhanismi.
3.2.2. Roolimehhanism peab olema konstrueeritud nii, et see vastaks koikidele kasutusnduetele. Sellele peab hooldu-

seks ja tilevaatuseks kergesti ligi pddsema.

3.2.3. Kui roolimehhanism ei ole tdielikult hiidrauliline, peab olema vdimalik traktorit juhtida ka roolimehhanismi
hiidrauliliste voi pneumaatiliste komponentide rikke korral.

3.2.4. Taishtidrauliline roolimehhanism ja spetsiaalseadmestik peavad vastama jargmistele nduetele:

3.2.4.1.  lerdhu eest peab tervet kontuuri voi osa kontuurist kaitsma iiks voi mitu réhupiiramisseadist;

3.2.4.2. rdhupiiramisseadised peavad olema seatud nii, et rohk ei iletaks vaartust T, mis vdrdub tootja mairatud
maksimaalse t66rohuga;

3.2.4.3. torustiku omadused ning modtmed peavad olema sellised, et torud peaksid vastu réhu T (mida vdimaldavad
rdhupiiramisseadised) neljakordsele vairtusele, torud peavad olema oma asukohas kaitstud, nii et 166gi voi
kokkupuutumise tottu tekkivate kahjustuste oht on viidud miinimumini ja hédrdumistel tekkivate kahjustuste
ohtu saaks pidada kaduvviikseks.
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3.3. Juhtrattad

3.3.1. Koik rattad voivad olla juhtrattad.

3.4. Spetsiaalseadmestik

3.4.1. Roolisiisteemitiitipides kasutatav spetsiaalseadmestik on lubatud jargmistel tingimustel.

3.4.1.1. Kui traktor on varustatud abiseadmestikuga roolisiisteemiga, peab olema vdimalik traktorit juhtida ka spet-
siaalseadmestiku rikke korral. Kui abiseadmestikuga roolisiisteemil ei ole eraldi energiaallikat, tuleb sellele
paigaldada energiareservuaar. Energiareservuaari voib asendada iseseisva seadmega, mis teiste iihise energiaal-
likaga ithendatud siisteemidega vorreldes eelisjirjekorras toodab energiat roolisiisteemile. Ilma et see piiraks
madruse (EL) nr 1672013 artikli 17 16ike 2 punkti b ja 16ike 5 ning mééruse (EL) nr 167/2013 I lisa punkti 3
alusel kehtestatud ndudeid, ei tohi roolisiisteemi rakendamiseks vajaminev joud juhul, kui hiidraulilise roolisiis-
teemi ja hiidraulilise pidurisiisteemi vahel on hiidrauliline ithendus ning mélemad saavad energiat thest ja
samast allikast, iiletada iihe siisteemi rikke korral 40 daN. Kui energiaallikaks on surudhk, peab dhureservuaar
olema tagasiloogiklapiga kaitstud.

Kui roolimisvdimsus tuleneb tavaliselt ainult spetsiaalseadmestikust, peab abiseadmestikuga roolisiisteemile
olema paigaldatud seadis, mis spetsiaalseadmestiku rikke korral edastaks visuaalse vdi helilise hoiatussignaali,
kui roolimisjdud iiletab 25 daN.

3.4.1.2. Kui traktorile on paigaldatud vdimendiga roolisiisteem, mis t66tab taielikult hiidraulilise roolimehhanismina,
peab olema voimalik spetsiaalseadmestiku voi mootori rikke korral sooritada punktis 3.1.3 kirjeldatud
mandovreid spetsiaalse abiseadme abil. Spetsiaalseks abiseadmeks voib olla surudhu- voi gaasireservuaar.
Olipumpa v&i kompressorit vib kasutada spetsiaalse abiseadmena, kui seda seadet kiitatakse traktori rataste
poorlemisest ning seda ei ole vdimalik ratastest lahti tthendada. Spetsiaalseadmestiku rikke korral peab rikkest
teatama visuaalne voi heliline hoiatussignaal.

3.4.1.2.1. Kui abiseade on pneumaatiline, peab sellele olema paigaldatud surudhureservuaar ning see peab olema kaitstud
tagasiloogiklapiga. Surudhureservuaari maht tuleb maarata arvestusega, et oleks voimalik teha vihemalt seitse
tdispooret (piirasendist piirasendini), enne kui reservuaari rohk langeb t66rShu poole viddrtuseni. Katse teos-
tamisel ei tohi juhtrattad maapinda puutuda.

4. Tootjad vdivad valida, kas kohaldada kiesolevas lisas sitestatud noudeid voi IV lisas sdtestatud néudeid.
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VI LISA
Spidomeetreid kisitlevad nouded

1. Moisted
Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1 ,kasutusrohk” — sdiduki tootja mairatud killm rehvirdhk, mida on suurendatud 0,2 baari vorra;

1.2 ,spidomeeter” — kiiruse mddtmise seadme osa, mis néitab sdiduki juhile sdiduki kiirust igal konkreetsel hetkel.

2. Nouded

2.1. Kaik traktorid, mille valmistajakiirus on iile 30 km/h, peavad olema varustatud spidomeetriga kdesolevas lisas
sdtestatud nduete kohaselt.

2.1.1.  T4.1- ja C4.1-kategooria traktorid, mille valmistajakiirus on kuni 30 km/h, peavad olema varustatud spidomeet-
riga kiesolevas lisas satestatud nduete kohaselt.

2.1.2.  Spidomeetri ndidik peab asuma juhi otseses vaateviljas ja olema nii paeval kui ka 66sel selgesti loetav. Naidu-
piitkond peab olema piisavalt suur, et hdlmata tootja poolt konkreetsele sdidukitiiiibile kindlaks mairatud
maksimumkiirust.

2.2. Kui spidomeetril on skaala, mitte digitaalndidik, siis peab see olema selgesti loetav.

2.2.1.  Skaalajaotused peavad olema 1, 2, 5 vdi 10 km/h. Kiiruse véirtused tuleb ndidikule markida jargmiselt:

2.2.1.1. kui suurim naidikule margitud kiirus ei iileta 40 km/h, peavad kiiruse véirtused olema margitud intervalliga mitte
iile 10 km/h ja skaalajaotused ei tohi iiletada 5 km/h;

2.2.1.2. kui suurim ndidikule margitud kiirus iiletab 40 km/h, peavad kiiruse vairtused olema margitud intervalliga mitte
iile 20 km/h ja skaalajaotused ei tohi iiletada 5 km/h.

2.2.2.  Liikmesriigid, kus kdesoleva médruse joustumise ajal kasutatakse sdiduki kiiruse modtmisel thikut miili tunnis,
voivad nduda, et oma riigis miiiidud sdidukitele paigaldatavatel spidomeetritel oleksid molemad tihikud, nii
kilomeetrit tunnis kui ka miili tunnis, Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2009/3/EU (!) kohaselt.
Spidomeetritele, mis on mdeldud miiiigiks mis tahes litkmesriigis, kus kasutatakse Inglise siisteemi modtithikuid,
mirgitakse ka mil/h (miili tunnis); skaalajaotused peavad olema 1, 2, 5 vdi 10 mil/h. Kiiruse véirtused margitakse
ndidikule intervallidega kuni 20 mil/h.

2.2.3. Kiiruse véirtuste intervallid ei pea olema ithesuurused.

(') Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv 2009/3/EU, 11. mérts 2009, millega muudetakse ndukogu direktiivi 80/181/EMU moétiihi-
kuid kisitlevate liikmesriikide digusaktide iihtlustamise kohta (ELT L 114, 7.5.2009, lk 10).
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2.3. Spidomeetri tdpsust katsetatakse jirgmise menetluse alusel:

2.3.1.  sdiduk varustatakse iihega kasutuseks ettendhtud rehvi- voi roomikutiitipidest; katset korratakse iga tootja poolt
ettendhtud spidomeetritiiiibiga;

2.3.2.  spidomeetri veoteljele mdjuv koormus peab vastama tookorras sdiduki massi osale, mis langeb koénealusele
teljele;

2.3.3.  spidomeetri standardtemperatuur peab olema 23 + 5 °C;

2.3.4. iga katse ajal peab rehvides olema kasutusréhule vastav rohk;

2.3.5.  soidukit katsetatakse jargmisel kolmel kiirusel: 20, 30 ja 40 km/h voi kiirusel, mis moodustab 80 % tootja
madratud suurimast kiirusest kiirete traktorite puhul;

2.3.6. soiduki tegeliku kiiruse modtmiseks kasutatavad mooteriistad peavad olema tipsusega + 1,0 %;

2.3.6.1. katserada, kui seda kasutatakse, peab olema tasane ja kuiv ning piisava haardumisega.

2.4, Naidatav kiirus ei tohi kunagi olla vdiksem kui tegelik kiirus. Punktis 2.3.5 kindlaksmairatud kiirustel ja nende

vahel peab kiirusndidikul nididatava kiiruse (V;) ja tegeliku kiiruse (V,) vaheline suhe olema jirgmine:
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VII LISA

Nihtavusala ja klaasipuhasteid kisitlevad nouded

T- ja C-kategooria sdidukid peavad vastama jargmistele nouetele:
1. standard ISO 5721-1: 2013 eesmise vaatevilja ja klaasipuhastite kohta;

2. pollumajandustraktorite kiilgmist ja tagumist vaatevilja ksitleva standardi ISO 5721-2:2014 osa, milles kasitletakse
nihtavust traktori kiiljele.
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VIII LISA

Klaaspindu kisitlevad néuded

1. Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1. ,juhi silmade vordluspunkt” — traktoristi silmade, mis matteliselt asuvad ithes punktis, kokkuleppeliselt maaratud
asukoht. See punkt asub traktori keskpikitasandiga paralleelsel istme keset ldbival tasandil, vertikaalsuunas
700 mm vorra selle tasandi ja istme pealispinna loikejoonest iilalpool ning 270 mm vdrra istme pealispinna
esiserva ldbivast ja traktori keskpikitasandiga ristuvast vertikaaltasandist vaagnatoe suunas (joonis 1). Niiviisi
mddratletud vordluspunkt kehtib sditjata istme korral, mis on paigaldatud traktori tootja poolt mairatud kesk-
asendisse;

1.2. ,juhi tagumise vaatevilja jaoks vajalik ohutu klaaspinnamaterjal” — koéik klaaspinnad, mis asuvad tagapool
tasandit, mis labib juhi silmade vordluspunkti ja on risti sdiduki pikikesktasandiga ning ldbi mille ndeb juht
soidukit juhtides ja mandovreid tehes teed.

2. Nouded

2.1. T-kategooria sGidukite klaaspinnad peavad vastama kiesoleva méiruse I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskirja nr 43 nduetele, vilja arvatud kdnealuse URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja 21. lisa.

2.2. C-kategooria sdidukite klaaspinnad peavad vastama samadele nduetele, mis on sdtestatud vastavatele T-kategooria
soidukitele.
2.3. Ohutute klaaspindade paigaldamine T- ja C-kategooria sdidukitele, mille valmistajakiirus on iile 60 km/h, peab

vastama I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 21. lisas N-kategooria sdidukite kohta
sdtestatud nduetele.

2.4. Ohutute klaaspindade paigaldamine T- ja C-kategooria sdidukitele, mille valmistajakiirus on kuni 60 km/h.

2.4.1.  Ohutud klaaspinnad tuleb paigaldada nii, et sditjatele oleks tagatud korge turvalisuse tase, ning eelkdige nii, et
juhil oleks kaikides oludes parem nahtavus mitte ainult ette, vaid ka taha ja kiljele.

2.4.2.  Ohutud klaaspinnad paigaldatakse selliselt, et hoolimata sdidukile tavaparastes kasutustingimustes avalduvatest
pingetest jadvad need oma kohale ning tagavad sdidukis asuvatele sditjatele jatkuvalt ndhtavuse ja ohutuse.

2.4.3.  Ohutud klaaspinnad kannavad asjakohast iiksikosise tiiiibikinnitusmérki, mis on ette nahtud I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 punktis 5.4 ning millele vajaduse korral jargneb méni I lisas viidatud
URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 punktis 5.5 ette ndhtud tdiendav stimbol.

2.4.4. Ohutud klaaspinnad tuuleklaaside puhul
2.4.4.1. Tavalabipaistvus ei tohi olla alla 70 %.

2.4.4.2. Tuuleklaas peab olema sdidukijuhi silmade vordluspunkti suhtes digesti paigaldatud.

2.4.4.3. T- ja C-kategooria sdidukitele, mille valmistajakiirus on kuni 40 km/h, tuleb paigaldada I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 4., 5., 6., 8. vdi 10. lisas nimetatud tiitipi ohutu klaaspinnamaterjal.
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2.4.4.4. T- ja C-kategooria sdidukitele, mille valmistajakiirus on iile 40 kmj/h, tuleb paigaldada I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 punktis 2.4.4.3 (v.a 5. lisas) nimetatud tiitipi ohutu klaaspinnama-
terjal.

2.4.5. Ohutud klaaspinnad, mis ei ole tuuleklaasid

2.4.5.1. Ohutu klaaspinnamaterjali tavaldbipaistvus peab olema vihemalt 70 %.

2.4.5.2. Juhi tagumise vaatevilja jaoks vajalik ohutu plastist klaaspinnamaterjal kannab peale punktis 2.4.3 mairatletud
iiksikosise tiitibikinnitusmargi I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43 punktides 5.5.5 ja
5.5.7 mddratletud stiimbolit AJL voi/B/L.

2.4.5.3. Ohutu klaaspinnamaterjal, mis ei ole vajalik juhi tagumise v6i kiillgmise vaatevilja jaoks, kannab peale punktis
2.4.3 nimetatud {iksikosise tiiiibikinnitusmargi I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 43
punktis 5.5.2 nimetatud siimbolit V, kui selle labipaistvus on alla 70 %.

2.4.5.4. Plastist ohutu klaaspinnamaterjal, mis ei ole vajalik juhi eesmise v6i tagumise vaatevilja jaoks, kannab peale
punktis 2.4.3 nimetatud iiksikosise tuiibikinnitusmirgi tiht I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 43 punktides 5.5.5, 5.5.6 ja 5.5.7 nimetatud siimbolitest.

2.4.5.5. Plastist ohutute klaaspindade puhul ei kohaldata katuseakende ja sdiduki katusel paiknevate klaaspindade suhtes
punktis 2.4.5.2 nimetatud hodrdkulumiskindluse sitteid. Hoordkulumiskindluse katset ja vastavat stimbolit ei
nouta.

Joonis 1

Juhi silmade vérdluspunkt
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IX LISA

Tahavaatepeegleid kisitlevad nouded

1. Nouded seadmetele

Koik traktorid peavad olema varustatud kahe vilimise tahavaatepeegli ja valikuliselt sisemise tahavaatepeegliga.

2. Uldnduded

2.1. Sisemised tahavaatepeeglid on rithmitatud I klassi, vilimised tahavaatepeeglid 1I klassi. Traktorid peavad olema
varustatud kahe II klassi tahavaatepeegli ja valikuliselt 1 klassi tahavaatepeegliga, millel on I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 46 nimetatud tiiibikinnitusméirk kooskoélas maaruse (EL) nr 167/2013
artikliga 34 ja kdesoleva mairuse XX lisaga.

2.2. Tahavaatepeeglid tuleb kinnitada viisil, mis tagaks nende paigalpiisimise tavalistes sdidutingimustes.

2.3. Sadula ja juhtraudadega varustatud sdidukid peavad punktides 2.1 ja 2.2 ning punktides 3-6 sitestatud nouete
asemel vastama I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 81 sitestatud nduetele.

2.4. Pollul tootamise ajal seadmete jalgimiseks ette nihtud lisapeeglid ja tahavaatepeeglid ei ole tingimata kohustuslikud
osise tiitibikinnituseks, kuid need peavad asetsema kooskdlas punktides 3.1-3.5 toodud reguleerimisnduetega.

3. Asend

3.1. 1 klassi vdlimine tahavaatepeegel peab olema paigaldatud nii, et tavalises juhtimisasendis istudes on juhil hea vaade
punktis 5 nimetatud teeosale.

3.2. Vilimine tahavaatepeegel peab olema ndhtav ldbi tuuleklaasi osa, mida pihib klaasipuhasti, voi ldbi kiillgakende, kui
need on traktoril olemas.

3.3. Vilimised tahavaatepeeglid ei tohi ulatuda traktori voi traktori ja sellega ithendatud haagise vélimisest gabariidist
kaugemale, kui on vajalik punktis 5 nimetatud nigemisviljade tagamiseks.

3.4. Kui tahavaatepeegli alumine ddr on koormatud traktori korral maapinnast vahem kui 2 m kdorgusel, ei tohi tahavaa-
tepeegel ulatuda traktori voi traktori ja sellega ithendatud haagise iildlaiusest, mis on mdddetud ilma tahavaatepeeg-
liteta, kaugemale kui 0,20 m.

3.5. Tahavaatepeeglid, mille kohta kehtivad punktides 3.3 ja 3.4 sitestatud nduded, vdivad traktori lubatud maksimaalsest
lajusest kaugemale ulatuda.

4. Reguleerimine

4.1. Juhil peab olema vdimalik reguleerida koiki sisemisi tahavaatepeegleid juhtimisasendist.

4.2. Juhil peab olema vdimalik reguleerida vilimist tahavaatepeeglit juhtimiskohalt lahkumata. Peegli asendi vdib fiksee-
rida ka traktorist viljaspool olles.

4.3. Punktis 4.2 sitestatud nouded ei kehti vilimistele tahavaatepeeglitele, mis pdrast asendi muutmist liigutatakse
automaatselt tagasi algasendisse voi on liigutatavad tagasi algasendisse ilma tooriistade abita.
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5. II klassi tahavaatepeeglite vaatevili

5.1. Vasak- vdi parempoolse vilimise tahavaatepeegli vaatevili peab olema selline, et juht nieb taha vaadates vahemalt
seda horisondini ulatuvat teetasandi osa, mis jaab vertikaalse keskpikitasapinnaga paralleelsest tasapinnast vastavalt
vasakule voi paremale ning mis labib traktori voi traktori ja sellega ihendatud haagise iildlaiuse vasak- voi parem-
poolseimat punkti.

5.2. Tootjad voivad valida, kas kohaldada punktis 5.1 sitestatud noudeid vdi standardi ISO 5721-2:2014 ndudeid.
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X LISA

Juhi teabesiisteeme kisitlevad nouded

1. Nouded

1.1. ,Virtuaalsed terminalid” — kuvaritega elektroonilised pardateabesiisteemid, mis annavad juhile visuaalset teavet sdiduki
ja selle siisteemide toimimise kohta ning mis vdimaldavad juhil jilgida ja kontrollida erinevaid funktsioone
puutetundliku ekraani v&i klaviatuuri abil.

1.2. Virtuaalsete terminalidega seotud juhtseadised peavad vastama standardile ISO 15077:2008 (B lisa).

1.3. Juhi teabesiisteemid peavad olema projekteeritud nii, et juhi tihelepanu hajumine oleks véimalikult viike, edastades
samal ajal vajalikku teavet.
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LISA XI

Valgustust ja valgussignaalseadmeid ning nende valgusallikaid kiisitlevad nduded

1. Valgustid ja valgussignaalseadmed, kui need on paigaldatud T- ja C-kategooria sdidukitele, peavad vastama koigile
asjaomastele nduetele, mis on sitestatud konealuste sdidukite suhtes kohaldatavates I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirjades.

2. Hodgniit-, gaaslahendus- ning LED-lambid R-kategooria sdidukitele paigaldatud valgustitele ja valgussignaalseadmetele
peavad vastama koigile asjaomastele nduetele, mis on sitestatud I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirjades nr 37, 99 ja 128.

3. Valgustid ja valgussignaalseadmed, kui need on paigaldatud R- ja S-kategooria sdidukitele, peavad vastama koigile
asjaomastele O-kategooria sdidukite nduetele, mis on sitestatud I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirjades.
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XII LISA

Valgustusseadmeid kisitlevad nduded

1. Moisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1. Lplsttasapind” — sdiduki keskpikitasapinnaga risti asetsev vertikaaltasapind;

1.2. ,sOltumatud laternad” — laternad, millel on eraldi klaasid, eraldi valgusallikad ja eraldi korpused;

1.3. ,grupeeritud laternad” — eraldi klaaside ja eraldi valgusallikate, kuid iihise korpusega laternad;

1.4. ,kombineeritud laternad” — eraldi klaaside, kuid ihise valgusallika ja korpusega laternad;

1.5. ,vastastikku ithendatud laternad” — laternad, millel on eraldi valgusallikad (vdi iiks erinevatel tingimustel

tootav valgusallikas), taielikult voi osaliselt iihised klaasid ja tihine korpus;

1.6. ,muudetava asendiga laternad” — sdidukile paigaldatud laternad, mida saab sdiduki suhtes liigutada ilma kiiljest
vOtmata;

1.7. ,kaugtulelatern” — latern, mida kasutatakse pika teeosa valgustamiseks sdiduki ees;

1.8. Jahitulelatern” — latern, mida kasutatakse tee valgustamiseks sdiduki ees, ilma et laterna ere tuli pimestaks

vastassuunas litkuvate sdidukite juhte ja teisi liiklejaid ega tekitaks nendele muid ebamugavusi;

1.9. Lpeitlatern” — esilatern, mis on osaliselt voi tdielikult peidetav, kui seda ei kasutata. Seda saab peita liikuva
katte abil, esilaterna timberpaigutamise teel voi mis tahes muul sobival viisil. Mdistet ,sissetdommatav” kasu-
tatakse eelkdige sellise peitlaterna puhul, mille saab timberpaigutamise teel autokere sisse peita;

1.10. ,eesmine udutulelatern” — latern, mida kasutatakse tee valgustamiseks udus, lumesajus, vihmasajus voi tolmu-
pilvedes;
1.11. tagurdustulelatern” — latern, mida kasutatakse tee valgustamiseks sdiduki taga ja teiste liiklejate hoiatamiseks,

et sdiduk tagurdab voi hakkab tagurdama;

1.12. ,suunatulelatern” — latern, mida kasutatakse teiste liiklejate teavitamiseks sdidukijuhi kavatsusest muuta
suunda kas paremale voi vasakule;

1.13. ,ohutuli” — seade, mis vdimaldab sdiduki kdigi suunatulelaternate samaaegset toimimist tahelepanu juhtimi-
seks asjaolule, et sdiduk kujutab ajutiselt teistele liiklejatele erilist ohtu;

1.14. ,piduritulelatern” — latern, millega antakse sdiduki taga olevatele liiklejatele teada, et sdiduki pikisuunalise
liikumise aeglustumine on tahtlik;

1.15. Jtagumine numbritulelatern” — seade, mida kasutatakse tagumise numbrimargi jaoks ettendhtud ala valgus-
tamiseks; see voib koosneda mitmest optilisest osisest;

1.16. ,eesmine ddretulelatern” — latern, mida kasutatakse sdiduki kohaloleku ja laiuse mirkimiseks eestpoolt
vaadatuna;
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1.17. Jtagumine ddretulelatern” — latern, mida kasutatakse sdiduki kohaloleku ja laiuse mérkimiseks tagantpoolt
vaadatuna;

1.18. Jtagumine udutulelatern” — latern, mille abil tehakse sdiduk tiheda udu korral tagantpoolt paremini mérga-
tavaks;

1.19. yseisutulelatern” — latern, mida kasutatakse tihelepanu juhtimiseks pargitud sdidukile asulas. Sellisel juhul

asendab see eesmisi ja tagumisi ddretulelaternaid;

1.20. Lilemine ddretulelatern” — kiilgserva darmise punkti lihedusse voimalikult korgele paigaldatud latern, mis on
mdeldud sdiduki kogulaiuse selgeks mairgistamiseks. Kdnealune latern on mdeldud tdienduseks teatavate
soidukite eesmistele ja tagumistele daretulelaternatele, juhtides eriti tahelepanu sdiduki suurusele;

1.21. Jtootulelatern” — seade to6ala voi -toimingu valgustamiseks;

1.22. Jhelkur” — seade, mis valguse peegeldumise abil sdidukiga tthendamata valgusallikalt niitab sdiduki kohal-
olekut valgusallika ldhedal asuvale vaatlejale. Kédesoleva lisa tihenduses ei loeta helkuriteks:

— valgust tagasipeegeldavaid numbrimarke;

— muid mirke ja valgust tagasipeegeldavad marke, mida kokkuleppeosalise tehnilise kirjelduse kohaselt tuleb
kasutada teatava kategooria soidukitel voi teatavate kasutusviiside puhul;

1.23. Jkiiljeddretule latern” — latern, mida kasutatakse sdiduki kohaloleku mérkimiseks kiljelt vaadatuna;

1.24. ,pdevatulelatern” — ettepoole suunatud latern, mis on ette nihtud sdiduki ndhtavamaks tegemiseks pdevase
soidu ajal;

1.25. Jnurgalatern” — latern, mida kasutatakse selle tecosa, mis asub sdiduki eesmise nurga juures ja sellel kiiljel,

kuhu sdiduk keerama hakkab, tdiendavaks valgustamiseks;

1.26. ,viline ukse avamisel siittiv latern” — latern, mis annab tdiendavat valgust, et aidata juhil vdi kaassditjal
soidukisse siseneda voi sealt viljuda voi valgustab laadimistoodel;

1.27. ,mandoverdustulelatern” — latern, mida kasutatakse sdidukiga kiilgneva ala tdiendavaks valgustamiseks aeglaste
manoovrite ajal;

1.28. ,kohanduvate esitulede siisteem” — I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 123 kohaselt
titibikinnituse saanud valgustusseade, mis kindlustab ldhitule erinevate omadustega valgusvihkude automaatse
kohandumise soltuvalt erinevatest mootorsdiduki kasutustingimustest ja kui on seadistatud, siis ka kaugtule
valgusvihkude automaatse kohandumise;

1.29. ,valgusava” — peegeldiga kaugtulelaterna, peegeldiga ldhitulelaterna ja peegeldiga eesmise udutulelaterna puhul
peegeldi tdisava ortogonaalprojektsioon vdi ellipsoidpeegeldiga esilaternate puhul hajutiklaasi projektsioon
psttasapinnal. Kui laterna valgust kiirgava pinna osa ulatub ainult iile peegeldi tdisava, voetakse valgusavana
arvesse ainult selle osa projektsioon.

Lihitulelaterna puhul piirneb valgusava valguse ja varju piirjoone projektsiooniga hajutiklaasidel. Teineteise
suhtes reguleeritava peegeldi ja laternaklaasi puhul reguleeritakse need keskasendisse;
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,valgusava” — tagumise ddretulelaterna, seisutulelaterna ning ilma helkurita kaugtulelaterna, lahitulelaterna ja
eesmise udutulelaterna puhul laterna ortogonaalprojektsioon pinnal, mis asetseb risti laterna nullteljega ning
on kokkupuutes laterna vilise valgust kiirgava pinnaga, mis piirneb konealusel tasandil paiknevate ekraanide
servadega, millest igaiiks laseb labi ainult 98 % kogu valgustugevusest nulltelje suunas.

Valgussignaalseadme puhul, mille valgusava on tdielikult voi osaliselt imbritsetud mdne muu funktsiooni
valgusavaga voi valgustamata pinnaga, voib kdnealust valgusava ennast lugeda valgust kiirgavaks pinnaks;

Jhelkuri voi signaaltahvli voi -kile valgusava” — vastavalt helkurite osiste tiiibikinnitusprotseduuri kaigus
taotleja esitatud andmetele helkuri ortogonaalprojektsioon pinnal, mis asetseb risti helkuri nullteljega ning
mis piirneb helkuri valgustpeegeldava pinna vilisservadega kokkupuutuvate ja nullteljega paralleelsete pinda-
dega. Seadme valgusava alumise ja tillemise piirjoone ning kiilgmiste piirjoonte madramiseks kasutatakse ainult
vertikaalseid ja horisontaalseid pindu;

,valimine valgust kiirgav pind” — valgustus- voi valgussignaalseadet {imbritseva labipaistva hajutiklaasi vélis-
pinna osa, mis vdimaldab seadmel valgust kiirata;

,nahtav pind” — médratletud vaatlussuunas — kas laternaklaasi vilispinnale projekteeritud valgusava piirjoone
ortogonaalprojektsioon voi valgust kiirgava pinna ortogonaalprojektsioon vaatlussuunaga risti asetseval tasa-
pinnal ning kokkupuutes laternaklaasi kdige vilimise punktiga;

,nulltelg” — valgussignaalseadmele iseloomulik telg, mille médrab kindlaks laterna tootja fotomeetrilistel
modtmistel vordlussuunana (H = 0°, V = 0°) kasutamiseks ja laterna kinnitamiseks séidukile;

,ullkese” — nulltelje ja vilise valgust kiirgava pinna 16ikepunkt, mille maidrab kindlaks laterna tootja;

,geomeetrilise ndhtavuse nurgad” — nurgad, mis maaravad kindlaks miinimumruuminurga vélja, mille ulatuses
laterna ndhtav valgust kiirgav pind on ndhtav. See ruuminurga vili mairatakse kindlaks kera segmentide abil,
mille kese langeb iihte laterna nullkeskmega ning mille ekvaator on paralleelne maapinnaga. Segmendid
mddratakse vastavalt nullteljele. Horisontaalnurgad [ vastavad pikkusele ja vertikaalnurgad a vastavad laiusele;

Jkaugeim vilisserv” — sdiduki molemal kiiljel — tasapind, mis on paralleelne sdiduki keskpikitasapinnaga ning
langeb iihte sdiduki kiilgmise vélisservaga, vilja arvatud projektsioon, mille tekitavad:

1) rehvid maapinnaga kokkupuutepunkti lihedal ning rehvimanomeetrite thenduskohad ja rehvi pumpamise/
tithjendamise seadmed/torustik;

2) ratastele paigaldatavad libisemisvastased vahendid;

3) tahavaatepeeglid;

4) killgmised suunatulelaternad, iilemised ddretulelaternad, eesmised ja tagumised ddretulelaternad, seisutule-
laternad ja kiilgmised helkurid;

5) soidukile kinnitatud tollitdkendid ning nende kinnitus- ja kaitsevahendid;
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1.38. »gabariitlaius” — eespool toodud kaugeima vilisserva definitsioonis mairatletud kahe vertikaaltasapinna vahe-
line kaugus;

1.39. »iksiklatern”:

1.39.1. seade v0i seadme osa, millel on iiks valgustav voi valgussignaali funktsioon ja ks voi mitu valgusallikat ning
iiks nulltelje suunas asuv nihtav pind, mis vdib olla pidev voi koosneda kahest voi enamast eraldiseisvast
osast, vOi

1.39.2. koost, mille osadeks on sama funktsiooniga kaks identset voi erinevat sdltumatut laternat, mis on saanud

tiiibikinnituse D-tiiiipi laternana ning on paigaldatud nii, et:

1.39.2.1. nende nihtavate pindade projektsioon nulltelje suunas moodustab vihemalt 60 % konealuste nihtavate
pindade nulltelje suunas asuvaid projektsioone timbritseva kdige viiksema ristkiiliku pindalast, voi nii, et

1.39.2.2.  kahe kiilgneva/kokkupuutuva eraldi osa vaheline kaugus nullteljega risti mdddetuna ei ileta 15 mm, voi

1.39.3. koost, mille osadeks on kaks identset vdi erinevat sdltumatut helkurit, mis on saanud eraldi tiiiibikinnituse
ning on paigaldatud nii, et

1.39.3.1. nende nihtavate pindade projektsioon nulltelje suunas moodustab vihemalt 60 % konealuste ndhtavate
pindade nulltelje suunas asuvaid projektsioone timbritseva kdige viiksema ristkiliku pindalast, voi nii, et

1.39.3.2.  kahe kiilgneva/kokkupuutuva eraldi osa vaheline kaugus nullteljega risti moddetuna ei iileta 15 mm;

1.40. ,kaks laternat” — iiks ribakujuline valgust kiirgav pind, kui see asetseb stimmeetriliselt sdiduki keskpikitasa-
pinna suhtes, ulatub mélemal kiiljel vihemalt 0,4 m kaugusele sdiduki kaugeimast vilisservast ning on
vihemalt 0,8 m pikk. Sellise pinna valgustamiseks on vaja vihemalt kahte valgusallikat, mis on paigutatud
voimalikult ldhedale selle pinna piiridele. Valgust kiirgav pind vdib koosneda mitmest kdrvuti asetsevast osast
tingimusel, et mitme iiksiku valgust kiirgava pinna projektsioonid samal piisttasapinnal hdlmavad vihemalt
60 % nende tiksikute valgust kiirgavate pindade projektsioone timbritseva vaikseima ristkiiliku pindalast;

1.41. yaternatevaheline kaugus” — kahe samasuunalise laterna puhul kaugus kahe valgusava piirjoonte ortogonaal-
projektsioonide vahel kdnealuse suunaga risti asetseval tasapinnal;

1.42. ,valikuline” — valgussignaalseadme paigaldamine on jdetud tootja otsustada;

1.43. Jtookorras oleku marguanne” — nahtav voi kuuldav signaal (voi mis tahes samavéidrne signaal), mis nditab, et
seade on sisse lillitatud ja tookorras;

1.44. ,seadme kiiratava valguse virvus” — I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 48 sites-
tatud kiiratava valguse virvus;

1.45. ,nahtavamaks tegev margistus” — seade, mis on ette nahtud sdiduki nihtavamaks tegemiseks valguse peegel-
dumise abil soidukiga tthendamata valgusallikalt selle lihedal asuva vaatleja jaoks vaadatuna kiiljelt voi
tagantpoolt (ning haagiste puhul ka eest);
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1.46. Lsisselillitatuse margulamp” — margulamp, mis nditab seadme sisseliilitatust, kuid mitte selle tookorras olekut;

1.47. saeglaselt liikkuva soiduki tagumine tunnusmirk” — timardatud nurkade ning iseloomuliku mustriga kolm-
nurkne mirk, mis on kaetud retrorefleksiivse ja fluorestseeruva materjali voi seadisega (1. klass) voi ainult
retrorefleksiivsete materjalide voi retrorefleksiivsete seadistega (2. klass) (vt nt I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskiri nr 69);

1.48. ,paar” — sdiduki vasakul ja paremal kiljel asuvate ithesuguse funktsiooniga laternate komplekt;

1.49. ,H-tasapind” — laterna nullkeset libiv horisontaalne tasapind;

1.50. ,valgustusfunktsioon” — seadmest kiirgav valgus, valgustamaks teed ja sdiduki liikkumissuunas asuvaid objekte;
1.51. ,valgussignaali funktsioon” — seadmest kiirgav voi sellelt peegelduv valgus, andmaks teistele liiklejatele

visuaalset teavet sdiduki olemasolu, identifitseerimistunnuste ja/voi lilkumise muutumise kohta;

1.52. ,valgusallikas” — tiks v6i mitu nahtavat kiirgust kiirgavat elementi, mis on iihendatud tithe vdi mitme ldbi-
paistva méhisega ning mehaanilise ja elektrilise iihenduse alusega.

Sissechitatud vilise hajutiklaasita valgustus- ja valgussignaalseadmete osana voib valgusallikas koosneda ka
valgusjuhtme otsast;

1.53. ,valgustusseadme, valgussignaalseadme voi helkuri valgust kiirgav pind” — pind, nagu selle on joonisel
esitanud seadme tootja tiitibikinnituse taotluses.

2. Katsemenetlus ELi tititbikinnituse andmiseks

ELi tiiiibikinnituse taotlusele lisatakse punktides 2.1-2.4 osutatud dokumendid kolmes eksemplaris ning
jargmised tiksikasjad:

2.1. soidukitiitibi kirjeldus seoses sdiduki mddtmete ja valiskuju ning valgustus- ja valgussignaalseadmete arvu ja
asendiga; tuleb tipsustada nduetekohaselt margistatud sdidukitiiiip;

2.2. tootja poolt ettendhtud valgustus- ja signaalseadmete loetelu. Loetelu voib sisaldada iga funktsiooni kohta
mitut tiiiipi seadmeid. Lisaks sellele voib loetelu sisaldada iga funktsiooni kohta lisamarkust ,vdi samavédrsed
seadmed”;

2.3, valgustus- ja signaalseadmeid tervikuna kujutav diagramm, millel on esitatud eri seadmete asend sdidukil;

2.4. iga laterna kohta joonis voi joonised, millel on kujutatud laterna, valgustusseadme voi mérgutulelaterna, v.a

helkuri valgusava.

Valgustusseadme, valgussignaalseadme voi helkuri valgust kiirgav pind peab vastama jargmistele tingimustele:

2.4.1 kui hajutiklaas on tekstuuriga, peab valgust kiirgav pind olema terve hajutiklaasi vélispind voi osa sellest;
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2.4.2 kui hajutiklaas on tekstuurita, voib hajutiklaasi vilja jitta ning valgust kiirgav pind on see, mis on ndidatud
joonisel.
2.5. Tuibikinnituskatseid korraldavale tehnilisele teenistusele tuleb esitada tithimassiga valgustus- ja signaalsead-

mete tdiskomplektiga sdiduk, mille tiitip vastab titibikinnituse saamiseks esitatule.

3. Tisiibikinnituse andmine

Punktides 2.1-2.4 nimetatud ELi tiibikinnitusmenetluse kaigus esitatavate dokumentide niidised on sites-
tatud mdadruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis a.

4. Tisiibikinnitusnumber ja -mirk

Igale kdesolevas lisas sitestatud nouete kohaselt tiitibikinnituse saanud soidukile antakse tiitibikinnitusnumber
ja -mdrk vastavalt méidruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis h sitestatud ndidisele.

5. Uldspetsifikatsioonid

5.1. Valgustus- ja valgussignaalseadmed peavad olema paigaldatud nii, et tavaparastes kasutustingimustes, olene-
mata vdimalikust vibratsioonist, sdiliksid nende punktides 5.2-5.21 ja 6 ning 1., 2. ja 3. liites ettendhtud
karakteristikud sellisel maéiral, et sdiduk vastaks punktides 5.2, 5.4, 5.5, 5.7, 5.9, 5.10.1, 5.11.1, 5.11.2,
5.11.3.2, 5.17.1.1, 5.18.3 ja 6 ettendhtud nduetele. Eelkdige peab olema vilistatud laternate tahtmatu regulee-
rimine.

5.2. Soidukid peavad olema varustatud kas standardis ISO 1724:2003 (,6- vdi 12voldiste elektrisiisteemidega
soidukite elektriithendused, mida rakendatakse eriti erasdiduautode ja kerghaagiste voi haagissuvilate puhul”)
voi standardis ISO 1185:2003 (,Elektritthendused vedavate sdidukite ja veetavate tehnoloogiliste haagismasi-
nate vahel, millel on 24voldine elektrisiisteem ja mida kasutatakse rahvusvaheliseks kaubanduslikuks trans-
pordiks”) sitestatud piisivalt ihendatud pistikupesaga voi molemaga, kui neil on tthendus haakeriistade voi
paigaldatavate masinate ithendamiseks. Peale selle voivad soidukid olla varustatud standardi ISO 3732: 2003
(Elektriiihendused vedavate ja veetavate sdidukite vahel - (tdiendav) 12S-tutipi seitsme kontaktiga pistik
12voldise toitepingega sdidukitele) kohase tdiendava seitsme kontaktiga pistikuga.

5.3. Kaugtule-, ldhitule- ja eesmised udutulelaternad peavad olema paigaldatud sellisel viisil, et neid oleks kerge
digesti reguleerida.

5.4, Kdigi valgussignaalseadmete puhul peab laterna nulltelg pérast laterna sdidukile paigaldamist olema paral-
leelne teel litkuva sdiduki kandetasapinnaga; lisaks sellele peab see killgmiste helkurite ja kiiljeddretule later-
nate puhul olema risti sdiduki keskpikitasapinnaga ning muude signaalseadmete puhul kdnealuse tasapinnaga
paralleelne. Lubatud hilve igas suunas on # 3°. Jirgida tuleb ka koiki tootjapoolseid paigaldamisega seotud
erindudeid.

5.5. Konkreetsete juhiste puudumise korral kontrollitakse laternate korgust ja suunda tasasele horisontaalsele
pinnale asetatud tithimassiga s6idukil.

5.6. Erinduete puudumise korral peab paarislatern olema:
5.6.1. keskmise pikitasapinna suhtes siimmeetriliselt asetatud;
5.6.2. iiksteise ja keskmise pikitasapinna suhtes siimmeetriliselt asetatud;

5.6.3. vastav ithesugustele kolorimeetriliste nduetele ning
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5.6.4. olema peamiselt thesuguste fotomeetriliste niitajatega.

5.7. Ebastimmeetrilise viliskujuga soidukite puhul peavad punktides 5.6.1 ja 5.6.2 sitestatud nduded olema
tdidetud voimalikult suures ulatuses. Need nduded loetakse tdidetuks, kui kahe laterna kaugus keskmisest
pikitasapinnast ja kandetasapinnast on vordne.

5.8. Grupeeritud, kombineeritud voi vastastikku tithendatud laternad

5.8.1 Laternad voivad olla grupeeritud, kombineeritud voi vastastikku tithendatud tingimusel, et tdidetud on koik
varvust, asendit, suunda, geomeetrilist ndhtavust, elektrilisi ithendusi kisitlevad ja muud nduded (kui neid on).

5.8.1.1.  Laterna fotomeetrilised ja kolorimeetrilised nduded peavad olema tiidetud, kui kdik muud funktsioonid, mille
alusel laternat grupeeritakse, kombineeritakse vo6i vastastikku tithendatakse, on vilja lilitatud.

Kui eesmine vdi tagumine ddretulelatern on vastastikku tthendatud iithe vdi enama funktsiooniga, mida saab
koos sisse litlitada, peavad koigi teiste funktsioonide varvusnduded olema tdidetud, kui vastastikku ithendatud
funktsioonid ning eesmised ja tagumised ddretulelaternad on sisse liilitatud.

5.8.1.2.  Piduritulelaternad ja suunatulelaternad ei tohi olla vastastikku tthendatud.

5.8.1.3.  Kui grupeeritud on aga piduritulelaternad ja suunatulelaternad, peavad olema tdidetud jirgmised tingimused:

5.8.1.3.1. nullteljega risti asetseval tasandil ei tohi nende laternate ndhtavate pindade projektsioone labiv tikski hori-
sontaalne ega vertikaalne sirge 16ikuda enam kui kahe piirjoonega, mis eraldavad kiilgnevaid erinevat varvi
alasid;

5.8.1.3.2. nende nulltelje suunas ndhtavad pinnad, mis paiknevad valgust kiirgava pinna piires, ei tohi kattuda.

5.8.2. Kui tiksiklaterna ndhtav pind koosneb kahest vdi enamast eraldi osast, peab see vastama jirgmistele nduetele:

5.8.2.1.  kas eraldi osade koguprojektsioon labipaistva materjali vilispinnaga kokkupuutuval tasandil, mis asetseb
nullteljega risti, peab moodustama vidhemalt 60 % konealust projektsiooni timbritseva kdige vaiksema ristkii-
liku pinnast voi ei tohi kahe kiilgneva/kokkupuutuva eraldi osa vaheline kaugus nullteljega risti mdddetuna
iiletada 15 mm. Seda nduet ei rakendata helkurite puhul;

5.8.2.2.  seotud laternate puhul ei tohi kiilgnevate valgust kiirgavate pindade vahe nullteljega risti mdddetuna iiletada
75 mm.
5.9. Suurimat kdrgust maapinnast moddetakse nihtava pinna kdige kdrgemast punktist ning viikseimat korgust

nahtava pinna kdige madalamast punktist nulltelje suunas.

Kui (vdikseim ja suurim) kdrgus maapinnast vastab selgelt kdesoleva eeskirja nduetele, ei ole ithegi nihtava
pinna tdpseid piirjooni vaja mddrata.

Laternad peavad olema paigaldatud sellisel viisil, et sdiduk vastab selle suurimat korgust késitlevatele kohal-
datavatele digusaktidele.
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5.9.1. Geomeetrilise nihtavuse nurkade vahendamiseks tuleb laterna asend seoses kdrgusega maapinnast modta H-
tasapinnast.
5.9.2. Eesmiste lahitulelaternate puhul mdoddetakse minimaalset korgust maapinna suhtes optilise siisteemi (nt

helkuri, hajutiklaasi, projektsioonihajuti) heidetud valguskujundi madalaimast servast, olenemata vastava
siisteemi otstarbest.

5.9.3. Laiuse puhul miiratakse asend nulltelje suunas nihtava pinna sellest servast, mis on sdiduki keskpikitasapin-
nast kdige kaugemal, kui viidatakse ildisele laiusele, ja nihtava pinna sisemistest servadest nulltelje suunas,
kui viidatakse laternatevahelisele kaugusele.

Kui asend vastab laiust silmas pidades selgelt kdesolevas maidruses sitestatud nduetele, ei ole ithegi nihtava
pinna tdpseid servi vaja méirata.

5.10. Erinduete puudumise korral ei tohi laterna fotomeetrilisi omadusi (niiteks valgustugevus, virvus, valgusava
jne) sel ajal, kui latern on sisse liilitatud, tahtlikult muuta.

5.10.1. Suunatulelaternad ja ohutuled peavad olema vilkuvad tuled.

5.10.2. Laterna fotomeetrilised omadused v&ivad muutuda viliskeskkonna valguse t3ttu, teiste laternate sisseliilitamise
tagajirjel voi kui laternaid kasutatakse muu valgustusfunktsiooni tditmiseks, eeldusel et kdik fotomeetriliste
omaduste muutused vastavad asjaomase laterna tehnilistele tingimustele.

5.11. Soiduki ees ei tohi olla ndhtav laternast lahtuv ja segadust tekitada voiv punane tuli ning sdiduki taga ei tohi
olla ndhtav laternast lahtuv segadust tekitada voiv valge tuli. Arvesse ei ldhe sdiduki salongi paigaldatud
valgustusseadmed. Kahtluse korral kontrollitakse kénealuse ndude tditmist jirgmiselt:

5.11.1. punase tule nihtavuse puhul ei tohi punase laterna nihtav pind, vilja arvatud tagumine punane kiiljedaretuli,
olla otse eest nihtav vaatlejale, kes liigub 1. voondis, nagu on mdéiratletud 1. liites;

5.11.2. valge tule puhul ei tohi valge laterna nihtav pind, v.a tagurdustulelaternad ja sdiduki kiiljele nihtavuse
parandamiseks paigaldatud valge margistus, olla tagant otse nihtav vaatlejale, kes liigub 2. voondis 25 m
kaugusel soiduki taga asuval risttasapinnal (vt 1. liide);

5.11.3. vaatleja jaoks moodustavad vastavatel tasapindadel 1. ja 2. voondi:

5.11.3.1. maapinnast vastavalt 1 m ja 2,2 m korgusel asuvad horisontaaltasapinnad;

5.11.3.2. laiuse kaks vertikaaltasapinda, mis moodustavad soiduki keskpikitasapinnast véljapoole ees ja taga 15° nurga,
labivad sdiduki keskpikitasapinnaga paralleelsete vertikaaltasapindade kokkupuutepunkti (kokkupuutepunkte)
ja piiritlevad s6iduki kogulaiuse; kui kokkupuutepunkte on mitu, vastab koige eesmine eesmisele tasapinnale
ja koige tagumine tagumisele tasapinnale.
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5.12. Elektritthendused peavad olema sellised, et eesmisi ja tagumisi daretulelaternaid (kui need on olemas), tilemisi
ddretulelaternaid (kui need on olemas) ning numbritulelaternat on voimalik sisse ja vialja lilitada ainult
samaaegselt.

Konealust tingimust ei kohaldata:

5.12.1. kui eesmised ja tagumised ddretulelaternad ja ka nende laternatega kombineeritud voi vastastikku ithendatud
kiiljeddretulelaternad on sisse lilitatud seisutulelaternatena;

5.12.2. eesmiste ddretulelaternate suhtes, kui nende funktsioon on asendatud punkti 5.13.1 kohaselt.

5.13. Elektritthendused peavad olema sellised, et kaugtule- ja lahitulelaternaid ning eesmisi udutulelaternaid on
voimalik sisse lillitada ainult juhul, kui ka punktis 5.12 nimetatud laternad on sisse lillitatud. See noue ei
kehti siiski kaug- voi lahitulelaternate kohta, kui nende hoiatavad valgussignaalid kujutavad endast kaugtule-
laternate iiksteisele lithikese intervalliga jargnevaid signaale voi ldhitulelaternate iiksteisele lithikese intervalliga
jargnevaid signaale voi vaheldumisi kaug- ja ldhitulelaternate iiksteisele lithikese intervalliga jargnevaid
signaale.

5.13.1. Lihituled ja/voi kaugtuled ja/voi eesmised udutulelaternad vdivad tdita eesmiste ddretulelaternate funktsiooni,
eeldusel et

5.13.1.1. nende elektrithendused on sellised, et nende valgustusseadmete rikke korral lillituvad eesmised airetulela-
ternad automaatselt sisse; ja

5.13.1.2. asendav latern/funktsioon vastab vastava diretulelaterna puhul punktides 6.8.1-6.8.6 sitestatud nduetele ja

5.13.1.3. asendavate laternate katsearuanded tdendavad vastavust punktis 5.13.1.2 esitatud nduetele.

5.14. Tookorras oleku margulambid voivad tdita sisselilitatuse médrgulampide funktsiooni.

5.15. Laternate (') voi helkurite kiiratava valguse varvus:

5.15.1. kaugtulelatern: valge;

5.15.2. lahitulelatern: valge;

5.15.3. eesmine udutulelatern: valge vdi selektiivkollane;

5.15.4. tagurdustulelatern: valge;

5.15.5. suunatulelatern: merevaikkollane;

5.15.6. ohutuli: merevaikkollane;

5.15.7. piduritulelatern: punane;

5.15.8.  tagumine numbritulelatern: valge;

5.15.9. eesmine ddretulelatern: valge;

(") Laternate kiiratava valguse vidrvuskoordinaatide modtmine ei kuulu kiesoleva lisa alla.
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5.15.10.  tagumine &iretulelatern: punane;

5.15.11.  tagumine udutulelatern: punane;

5.15.12.  seisutulelatern: ees valge, taga punane, merevaikkollane, kui see on vastastikku ithendatud kiillgmiste suunatu-
lelaternatega voi kiiljedaretule laternatega;

5.15.13.  killjedéretule latern: merevaikkollane; kdige tagumine kiiljeddretule latern v6ib aga olla ka punane, kui see on
grupeeritud, kombineeritud voi vastastikku thendatud tagumise daretulelaternaga, tilemise ddretulelaternaga
taga, tagumise udutulelaternaga, pidurdustulelaternaga voi kui see on grupeeritud tagumise helkuriga voi
moodustab koos tagumise helkuriga osa iihisest valgust kiirgavast pinnast;

5.15.14.  ilemine &diretulelatern: ees valge, taga punane;

5.15.15.  péevatulelatern: valge;

5.15.16.  tagumine helkur, v.a kolmnurkne: punane;

5.15.17.  tagumine helkur, kolmnurkne: punane;

5.15.18.  eesmine helkur, v.a kolmnurkne: valge voi varvitu;

5.15.19.  kiillgmine helkur, v.a kolmnurkne: merevaikkollane; kdige taga asuv kiilgmine helkur v3ib aga olla ka punane,
kui see on grupeeritud vd6i moodustab osa iihisest valgust kiirgavast pinnast tagumise &iretulelaternaga,
iilemise tagumise ddretulelaternaga, tagumise udutulelaternaga, pidurdustulelaternaga, kdige tagumise punase
kiiljeddretulelaternaga voi tagumise mittekolmnurkse helkuriga;

5.15.20.  nurgalatern: valge;

5.15.21.  nihtavamaks tegev margistus: kiljelt valge voi kollane; tagant punane vdi kollane;

5.15.22.  viline ukse avamisel siittiv latern: valge;

5.15.23.  manodverdustulelatern: valge.

5.16. Peitlaternad

5.16.1. Laternate peitmine on keelatud, vilja arvatud kaugtulelaternate, ldhitulelaternate ja eesmiste udulaternate
puhul.

5.16.2. Tooasendis valgustusseade peab jadma tooasendisse ka punktis 5.16.2.1 nimetatud talitlushiire puhul ning ka

sellisel juhul, kui nimetatud talitlushdirega koos esineb moni punktis 5.16.2.2 kirjeldatud talitlushéire.

5.16.2.1. Laterna kasutamiseks vajaliku toite puudumine.

5.16.2.2.  Vooluringi katkestus, takistus voi lithis vdi maaiihendus, rikked hiidraulilistes voi pneumojuhtmetes, koritros-
sides, solenoidides vdi muudes osistes, mis juhivad ja kannavad iile peitscadmeid kiivitavat voolu.

5.16.3. Iga rikke korral, mis mdjutab peitseadme(te) t66d, peavad laternad nende tootamise ajal jddma tooasendisse
vOi neid peab saama tooasendisse panna ilma tooriistade abita.
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5.16.4. Elektriga liigutatavaid valgustusseadmeid peab saama tooasendisse panna ja sisse lillitada ka tihe lulitusseadise
abil, vilistamata voimalust panna seadmed tooasendisse neid sisse lilitamata. Grupeeritud kaug- ja lahitule-
laternate puhul on eespool nimetatud litlitusseadist vaja ainult ldhitulelaternate sisseliilitamiseks.

5.16.5.  Juhiistmelt ei tohi olla voimalik tahtlikult peatada sisseliilitatud esilaternate lilkumist enne nende todasendisse
joudmist. Kui on oht, et esilaternate lilkumine pimestab teisi liiklejaid, siis vdib neid sisse lillitada alles parast
16ppasendisse joudmist.

5.16.6. Temperatuuri — 30 °C kuni + 50 °C puhul peab elektriga liigutatav valgustusseade joudma tooasendisse kolme
sekundi jooksul alates lilitusseadise esmakordsest kdivitamisest.

5.17. Muudetava asendiga laternad

5.17.1. Koigi laternate, vilja arvatud kaugtulelaternate, ldhitulelaternate ja vihemalt iihe paari tagumiste helkurite
asend voib olla muudetav tingimusel, et:

5.17.1.1.  konealused laternad jadvad séiduki kiilge kinnitatuks, kui nende asendit muudetakse;

5.17.1.2.  konealuseid laternaid on vdimalik lukustada liiklustingimusteks vajalikku asendisse. Lukustamine peab olema

automaatne.
5.18. Geomeetrilise nihtavusega seotud tldsitted
5.18.1. Lopmatusest vaadatuna ei tohi geomeetrilise ndhtavuse nurkade sees olla iihtegi takistust laterna nihtava

valgust kiirgava pinna mis tahes osalt lahtuva valguse levikule. Takistusi ei vdeta arvesse, kui need olid olemas
juba laterna tiiiibikinnituse saamise ajal.

5.18.2. Kui modtmised tehakse laternale lahemal, peab sama tipsuse saamiseks vaatlussuunda paralleelselt nihutama.

5.18.3. Kui moni sdiduki osa varjab paigaldatud laterna ndhtava pinna mis tahes osa, siis tuleb tdendada, et takis-
tusest varjamata laterna osa vastab laterna optilise osa tiitibikinnitusel ettendhtud fotomeetrilistele vaartustele.

5.19. Laternate arv
5.19.1. Soidukile paigaldatud laternate arv peab vastama kdesoleva eeskirja erinduetes médratud arvule.
5.20. Tagurdustulelaternate, ohutulede, tagumiste daretulelaternate, tagumiste udutulelaternate, seisutulelaternate,

pdevatulelaternate ning kaugtulelaternate, lahitulelaternate, eesmiste udutulelaternate, tagurdustulelaternate ja
nurgalaterna — viis viimast on ilma helkurita — valgusava kasitlevad tldsatted:

valgusava alumise ja iilemise piirjoone ning kiilgmiste piirjoonte maaramiseks kasutatakse ainult horisontaal-
sete ja vertikaalsete servadega ekraane, et teha kindlaks sdiduki kaugeimate servade vaheline kaugus ning
kdrgus maapinnast.

Valgusavade muu kasutamise puhul (nt kahe laterna v&i funktsiooni vaheline kaugus) kasutatakse valgusava
piitjoone kuju. Ekraanid peavad olema paralleelsed, kuid kasutada v6ib muid suundi.

5.21. Laternate hulka loetakse ka helkureid ning seega peavad need vastama kidesoleva lisa nduetele.
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6. Erinduded

6.1. Kaugtulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjad nr 98, 112 ja 113)

6.1.1. Olemasolu: traktorid vdivad olla varustatud kaugtulelaternatega. R- ja S-kategooria sdidukitel on keelatud.

6.1.2. Arv: kaks voi neli.

6.1.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.1.4 Asend

6.1.4.1.  Laius: valgusava vilisservad ei tohi iihelgi juhul olla sdiduki kiilgserva ddrmisele punktile lahemal kui lahitu-
lelaternate valgusava vilisservad.

6.1.4.2.  Korgus: erinduded puuduvad.

6.1.4.3.  Pikkus: sdiduki ees. See ndue loetakse tdidetuks, kui kiiratav valgus ei tekita otse ega kaudselt sdidukijuhile
soiduki tahavaatepeeglite ja/voi muude valgust peegeldavate pindade kaudu ebamugavusi.

6.1.5. Geomeetriline nihtavus: valgusava nihtavus, sealhulgas selle nihtavus aladel, mis asjaomases vaatlussuunas on
valgustamata, peab olema tagatud laienevas ruumis, mille maaratlevad valgusava perimeetrilt lahtuvad ning
esilaterna nullteljega vahemalt 5° nurga moodustavad sirged.

6.1.6. Reguleeritus: ettepoole.

Peale dige reguleerituse sdilitamiseks vajalike seadmete ning juhul, kui sdidukil on kaks paari kaugtulelater-
naid, voib iiks paar, mis koosneb ainult kaugtulelaternatena toimivatest esilaternatest, olla pooratav olenevalt
roolip6oramisnurgast, kusjuures pooramistelg peab olema peaaegu vertikaalne.

6.1.7. Elektritthendused: kaugtulelatern voib olla sisse lulitatud kas samaaegselt vdi paarikaupa. Lahitule timberliili-
tamisel kaugtuleks peab vihemalt iiks paar kaugtulesid olema sisse lilitatud. Kaugtule tmberlilitamisel
lahituleks peavad kdik kaugtulelaternad olema samaaegselt vilja lilitatud.

Lahitulelaternad ja kaugtulelaternad voivad olla korraga sisse lilitatud.

6.1.8. Sisseliilitatuse mérgulamp: kohustuslik.

6.1.9. Muud néuded

6.1.9.1.  Samaaegselt sisseliilitatavate kaugtulede valgusvihu suurim valgustugevus kokku ei tohi olla iile 430 000 cd,
mis vastab kontrollvddrtusele 100.

6.1.9.2.  Suurim valgustugevus saadakse mitmel esilaternal toodud iiksikute maksimaalsete kontrollmirkide kokkuliit-
mise teel. Kontrollmirk 10 antakse koigile esilaternatele, mis on tahistatud R-tdhega voi tdhekombinatsioo-
niga CR.

6.2. Lihitulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjad nr 98, 112 ja 113)

6.2.1. Olemasolu: traktorid peavad olema varustatud ldhitulelaternatega. Lahitulelaternad on keelatud R- ja S-kate-

gooria sdidukitel.
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6.2.2. Arv: kaks (voi neli — vt punkt 6.2.4.2.4).
6.2.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.2.4. Asend

6.2.4.1.  Laius: erinduded puuduvad.

6.2.4.2. Korgus:

6.2.4.2.1. minimaalselt 500 mm; seda viirtust vdib vihendada kuni 350 millimeetrini soidukitel, mille maksimaalne
laius ei iileta 1 300 mm;

6.2.4.2.2. maksimaalselt 1 500 mm.

6.2.4.2.3. Eespool nimetatud védrtust voib suurendada kuni 2 500 millimeetrini, kui 1 500 mm korgus ei ole sdiduki
kuju, ehituse, konstruktsiooni vdi kasutamise eripara tdttu vdimalik.

6.2.4.2.4. Soidukitele, mille ette on vodimalik paigaldada teisaldatavaid seadmeid, on lubatud lisaks punktides
6.2.4.2.1-6.2.4.2.3 nimetatud nouete kohaselt paigaldatud laternatele paigaldada kaks ldhitulelaternat korgu-
sele kuni 4 000 mm, eeldusel et elektriithendused on sellised, et kahte paari lihitulelaternaid ei ole vdimalik
samaaegselt sisse liilitada.

6.2.4.3.  Pikkus: voimalikult sdiduki ees; kiiratav valgus ei tohi siiski mingil juhul tekitada juhile otse ega kaudselt
soiduki tahavaatepeeglite ja/voi muude valgust peegeldavate pindade kaudu ebamugavusi.

6.2.5. Geomeetriline nahtavus: mdiratletakse geomeetrilise nahtavuse nurkade a ja p abil.

j=]
I

15° diles- ja 10° allapoole;

=)
|

= 45° vilja- ja 5° sissepoole.

Selle vilja piires peab olema nihtav peaaegu kogu laterna nihtav pind.

Laterna lihedal asuvad paneelid vo6i muud seadmeosad ei tohi tekitada peegeldusi, mis pdhjustavad ebamu-
gavusi teistele liiklejatele.

6.2.6. Reguleeritus: ettepoole.

6.2.6.1.  Vertikaalne reguleeritus

6.2.6.1.1. Kui ldhitulelaternate kdrgus on suurem kui 500 mm voi sellega vordne ja vdiksem kui 1 500 mm voi sellega
vordne, peab lihitule valgusvihku olema v6imalik suunata 0,5-6 % vorra allapoole.

6.2.6.1.2. Lahitulelaternad peavad olema reguleeritud nii, et laternast 15 m kauguselt mdddetuna paikneks valgustatud
voondit valgustamata voondist eraldav horisontaaljoon kdrgusel, mis oleks vordne ainult poole maapinna ja
laterna keskme vahelise kaugusega.

6.2.6.2.  Lahitulelaterna reguleerimisseade (valikuline)

6.2.6.2.1. Esilaterna reguleerimisseade voib olla automaatne vdi kisitsi reguleeritav.
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6.2.6.2.2. Pidevalt vdi aeg-ajalt kisitsi reguleeritavatel seadmetel on piirasend, millest on voimalik laternad tagasi viia
algkaldesse tavaliste reguleerimiskruvide vdi sarnaste vahendite abil.

Konealused kisitsi reguleeritavad seadmed peavad olema toole rakendatavad juhiistmelt.

Pidevalt reguleeritavatel seadmetel peavad olema kontrollmirgid, mille jirgi saab kindlaks teha koormus-
tingimused, mis nduavad lahitule reguleerimist.

6.2.6.2.3. Lahituli ei tohi olla asendis, kus selle kaugus on viiksem kui esialgsel reguleerimisel.

6.2.7. Elektritthendused: lahituledele timberliilitamisel peab lilitusseade lillitama samaaegselt vilja koik kaugtulela-
ternad.

Lahitulelaternad voivad olla kaugtulelaternatega samaaegselt sisse lilitatud.

Lihitulelaternate lisapaari paigaldamisel (nagu punktis 6.2.2) peavad elektrithendused olema sellised, et kaht
lahitulelaternate paari ei saa samaaegselt sisse liilitada.

6.2.8. Sisseliilitatuse margulamp: valikuline.

6.2.9. Muud néuded Lahitulelaternad, mille valgusallikas (valgusallikad) tekitab (tekitavad) peamise valgusvihu (nagu
on maddratletud I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 48) ning mille objektiivne
koguvalgusvoog iiletab 2 000 luumenit, on keelatud.

6.3. Eesmised udutulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 19)

6.3.1. Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria sdidukitel on keelatud.

6.3.2. Arv: kaks.

6.3.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.3.4. Asend

6.3.4.1.  Laius: erinduded puuduvad.

6.3.4.2.  Korgus: vdhemalt 250 mm maapinnast. Ukski valgusava punkt ei ole kdrgemal kui kdige kdrgem lahitulela-

terna valgusava punkt.

6.3.4.3.  Pikkus: voimalikult sdiduki ees; kiiratav valgus ei tohi siiski mingil juhul tekitada juhile otse ega kaudselt
soiduki tahavaatepeeglite ja/vdi muude valgust peegeldavate pindade kaudu ebamugavusi.

6.3.5. Geomeetriline nihtavus: mdiratletakse geomeetrilise nahtavuse nurkade a ja p abil.

=]
1l

5° iiles- ja allapoole;

B = 45° vilja- ja 5° sissepoole.

6.3.6. Reguleeritus: ettepoole.

Need peavad olema suunatud ette, ilma et need pimestaksid voi hiiriksid vastassuunas litkuvate soidukite
juhte ja teisi liiklejaid.
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6.3.7. Elektritthendused: udutulelaternaid peab saama sisse voi vilja lilitada sdltumata kaug- voi lahitulelaternatest ja
vastupidi.
6.3.8. Sisselillitatuse mérgulamp: valikuline.
6.4. Tagurdustulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 23)
6.4.1. Olemasolu: valikuline.
6.4.2. Arv: ks voi kaks.
6.4.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.
6.4.4. Asend
6.4.4.1.  Laius: erinduded puuduvad.
6.4.4.2.  Korgus: mitte alla 250 mm ja mitte @le 1 200 mm maapinnast.
Kui sdiduki kuju, ehitus, konstruktsioon voi kasutamise omapdra ei voimalda hoida laternat lubatud
1200 mm kdrgusel, voib selle korgust suurendada kuni 4 000 millimeetrini.
Viimasel juhul tuleb latern paigaldada allapoole kaldega vihemalt 3°, kui paigalduskdrgus on viahemalt
2 000 mm ja mitte rohkem kui 3 000 mm, ja vihemalt 6°, kui paigalduskdrgus on vihemalt 3 000 mm ja
mitte ile 4 000 mm.
Kallet pole vaja, kui paigalduskdrgus on kuni 2 000 mm.
6.4.4.3.  Pikkus: sdiduki taga.
6.4.5. Geomeetriline nahtavus: mdiratletakse geomeetrilise nahtavuse nurkade a ja p abil.
a = 15° iles- ja 5° allapoole;
f = 45° paremale ja vasakule, kui laternaid on ainult iiks;
B = 45° vilja- ja 30° sissepoole, kui neid on kaks.
6.4.6. Reguleeritus: tahapoole.
6.4.7. Elektritthendused: latern saab siittida voi jddda pélema ainult juhul, kui tagasikdik on sisse lilitatud, ning
— kas mootor tootab
— voi iiks mootori kaivitamist voi seiskamist juhtiv seadis on mootori t66d vdimaldavas asendis.
6.4.8. Mirgulamp: valikuline.
6.5. Suunatulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 6).
6.5.1. Olemasolu: traktorid ning R- ja S-kategooria sdidukid peavad olema varustatud suunatulelaternatega. Suunatu-

lelaternate tiitibid jagunevad kategooriatesse (1, 1a, 1b, 2a, 2b ja 5), mille paigaldamisel traktorile on kindel
jarjestus (A-D).
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Jarjestus A on lubatud ainult traktoritel, mille kogupikkus ei ole suurem kui 4,60 m ja mille valgusavade
vilisservade vaheline kaugus ei ole suurem kui 1,60 m.

Jarjestused B, C ja D kehtivad kdigi traktorite suhtes.
Haagiste ja haakeriistade puhul tuleb kasutada 2. kategooria laternaid.
Soidukid voivad olla varustatud lisasuunatulelaternatega.
6.5.2. Arv: seadmete arv peab vdimaldama anda signaale, mis vastavad iihele punktis 6.5.3 osutatud jirjestustest.

6.5.3. Jarjestus: suunatulelaternate arv, asend ja horisontaalne nihtavus peavad olema sellised, et nad saaksid anda
mirku viisil, mis vastavaks vihemalt iihele allpool kirjeldatud jarjestusele (vt ka 2. liide). Ndhtavusnurgad on
diagrammidel viirutatud; esitatud on minimaalsed vairtused, mida vdib iiletada; koik nahtavusnurgad on
moddetud valgusava keskmest.

6.5.3.1. A kaks eesmist suunatulelaternat (kategooria 1, 1a vdi 1b),
kaks tagumist suunatulelaternat (kategooria 2a).
Need laternad vdivad olla séltumatud, grupeeritud voi kombineeritud.
B kaks eesmist suunatulelaternat (kategooria 1, 1a vdi 1b),
kaks korduvat kiilgmist suunatulelaternat (5. kategooria),
kaks tagumist suunatulelaternat (kategooria 2a).
Eesmised ja korduvad kiilgmised laternad vdivad olla séltumatud, grupeeritud voi kombineeritud.
C kaks eesmist suunatulelaternat (kategooria 1, la voi 1b),
kaks tagumist suunatulelaternat (kategooria 2a),
kaks korduvat kiilgmist suunatulelaternat (5. kategooria).
D kaks eesmist suunatulelaternat (kategooria 1, 1a vdi 1b),
kaks tagumist suunatulelaternat (kategooria 2a).
6.5.3.2.  Haagiste ja haakeriistade puhul:
kaks tagumist suunatulelaternat (2. kategooria).
6.5.4. Asend

6.5.4.1.  Laius: vilja arvatud jérjestuse C 1. kategooria suunatulelaternate puhul ja tdiendavate suunatulelaternate puhul
ei tohi sdiduki keskpikitasapinnast kaugeim valgusava punkt olla sdiduki ddrmisest kiilgserva punktist
kaugemal kui 400 mm. Uhe laternapaari kahe valgusava siseservade vaheline kaugus ei tohi olla alla 500 mm.
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Kui tagumise suunatulelaterna ja vastava tagumise diretulelaterna vaheline vertikaalkaugus ei ole iile 300 mm,
siis voib soiduki kiilgserva ddrmise punkti ja tagumise suunatulelaterna vilisserva vaheline kaugus iiletada
soiduki vélisserva ddrmise punkti ja vastava tagumise ddretulelaterna vilisserva vahelise kauguse kdige rohkem
50 mm vorra.

Eesmiste suunatulelaternate valgusava peab olema vihemalt 40 mm kaugusel ldhitulelaternate voi eesmiste
udutulelaternate (kui need on olemas) valgusavast.

Viaiksem kaugus on lubatud juhul, kui valgustugevus suunatulelaterna nullteljel on vidhemalt 400 cd.

6.5.4.2.  Korgus: vihemalt 400 mm ja kuni 2 500 mm ning tdiendavate suunatulelaternate puhul kuni 4 000 mm
maapinnast.

Soidukitel, mille maksimaalne laius ei iileta 1 300 mm, vdhemalt 350 mm maapinnast.

6.5.4.3.  Pikkus: kaugus 1. kategooria suunatule (jarjestus B) ja 5. kategooria suunatule (jarjestused B ja C) valgusava
nullkeskme ja traktori kogupikkuse eesmist piirjoont tihistava piisttasapinna vahel ei tohi olla iile 1 800 mm.
Kui traktori ehituse tottu ei ole vdimalik tdita minimaalse ndhtavusnurgaga seotud nduet, siis voib kdnealust
kaugust suurendada 2 600 millimeetrini.

6.5.5. Geomeetriline nahtavus: Horisontaalnurgad: vt 2. liidet.

Vertikaalnurgad: horisontaaltasapinnast 15° iiles- ja allapoole.

Vertikaalnurka horisontaaltasapinnast allpool voib vihendada 10 kraadini jirjestustele B ja C vastavate kiilg-
miste korduvate suunatulelaternate puhul, kui nende kdrgus maapinnast ei ole ile 1 900 mm. Sama kehtib
jarjestustele B ja D vastavate 1. kategooria suunatulelaternate puhul.

6.5.6. Reguleeritus: kui tootja on ette ndinud laterna paigaldamisega seotud erinduded, siis tuleb neid tiita.

6.5.7. Elektritthendused: suunatulelaternad lilituvad sisse muudest laternatest séltumatult. Koik sdiduki tihel kiiljel
asuvad suunatulelaternad lillitatakse sisse ja vilja iihe lillitusseadise abil ning peavad vilkuma iihe ja sama
intervalliga.

6.5.8. Tookorras oleku mirguanne: traktor peab olema varustatud tookorras oleku marguannetega koigi suunatu-

lelaternate puhul, mis ei ole otseselt sdidukijuhi vaateviljas. See vdib olla optiline voi helisignaal voi molemad.

Optiline mdrgulamp on roheline vilkuv tuli, mis lilitub kdigi muude suunatulelaternate kui korduvate
killgmiste suunatulelaternate talitlushdire puhul vilja vo6i on sisse lillitatud, kuid ei vilgu, voi mille vilkumis-
sagedus muutub mirgatavalt.

Kui see on ainult helisignaal, siis peab see olema hasti kuuldav ning selle sagedus peab mirgatavalt muutuma
mis tahes talitlushiire puhul.

Kui traktor on seadistatud haagise vedamiseks, siis peab traktoril olema spetsiaalne optiline tookorras oleku
margulamp haagise suunatulelaternate jaoks juhul, kui haagist vedava sdiduki méirgulamp ei vdimalda niha
traktori suunatulelaternate kombinatsiooni ttkskoik millise laterna torget.
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6.5.9. Muud noéuded: tuli peab olema vilkuv ning vilkuma sagedusega 90 + 30 korda minutis. Tuli peab siittima
kuni ithe sekundi jooksul ning esimest korda kustuma kuni pooleteise sekundi jooksul parast valgussignaali
lilitusseadise kasutamist.

Kui traktoril on haagise vedamise luba, siis kasutatakse traktori suunatulelaternate liilitusseadist ka haagise
suunatulelaternate puhul.

Uhe suunatulelaterna torke puhul, v.a lithis, peavad teised edasi vilkuma, kuid sellisel juhul v&ib vilkumis-
sagedus ettendhtust erineda.

6.6. Ohutuli

6.6.1. Olemasolu: traktoritel ning R- ja S-kategooria sdidukitel kohustuslik.
6.6.2. Arv

6.6.3. Jarjestus

6.6.4. Asend

6.6.4.1. Laius

6.6.4.2.  Korgus

6.6.4.3. Pikkus

6.6.5. Geomeetriline nahtavus

6.6.6. Reguleeritus

Vastavalt punkti 6.5 asjaomastele pealkirjadele.

6.6.7. Elektritthendused: signaal lillitatakse sisse ja vilja eraldiseisva lillitusseadise abil, millega pannakse koik
suunatulelaternad sama intervalliga vilkuma.

6.6.8. Sisselillitatuse margulamp: kohustuslik. Vilkuv ohutuli, mis vdib toimida koos punktis 6.5.8 nimetatud
mirgulambiga/margulampidega.

6.6.9. Muud nduded: vastavalt punktile 6.5.9. Kui traktor on seadistatud haagise vedamiseks, siis peab ohutule
lilitusseadise abil saama sisse lilitada ka haagise suunatulelaternaid. Ohutuli peab toimima ka juhul, kui
mootorit kiivitav vdi seiskav seade on asendis, mis ei voimalda mootorit kiivitada.

6.7. Piduritulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 7)

6.7.1. Olemasolu

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 7 kirjeldatud S1- vdi S2-kategooria seadmed: traktorid ning R-
ja S-kategooria sdidukid peavad olema varustatud selliste piduritulelaternatega.

URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 7 kirjeldatud S3- voi S4-kategooria seadmed: traktorid ning R-
ja S-kategooria sdidukid vdivad olla varustatud selliste piduritulelaternatega.
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6.7.2. Arv: kaks S1- voi S2-kategooria seadet ja iiks S3- voi S4-kategooria seade.
6.7.2.1.  Vilja arvatud juhul, kui on paigaldatud S3- voi S4-kategooria seade, voib sdidukitele paigaldada kaks mitte-
kohustuslikku S1- vdi S2-kategooria seadet.
6.7.2.2.  Ainult juhul, kui séiduki keskpikitasapind ei asu korpuse fikseeritud paneelil, vaid eraldab tihte voi kahte
soiduki lifkuvat osa (nt uksed), ning puudub piisav ruum ihtse S3- vdi S4-kategooria seadme paigaldamiseks
keskpikitasapinnale selliste liikuvate osade kohal, voib paigaldada kas

— kaks S3- vdi S4-kategooria D-tiiiipi seadet voi

— {ithe S3- vdi S4-kategooria seadme keskmisest pikitasapinnast paremale voi vasakule.

6.7.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.
6.7.4. Asend
6.7.4.1.  Laius

S1- vdi S2-kategooria: nullteljesuunaliste ndhtavate pindade siseservade vaheline kaugus peab olema vihe-
malt 500 mm. Seda kaugust v6ib vahendada 400 millimeetrini, kui sdiduki kogulaius
on viiksem kui 1 400 mm.

S3- vdi S4-kategooria: S3- voi S4-kategooria seadmete puhul: nullkese peab asuma sdiduki keskmisel piki-
tasapinnal. Kui soidukile paigaldatakse aga vastavalt punktile 6.7.2 kaks S3- voi S4-
kategooria seadet, peavad need asuma kummalgi pool keskpikitasapinda ja sellele nii
lahedal kui voimalik.

Kui vastavalt punktile 6.7.2 on lubatud iiks keskpikitasapinnast eemal asuv S3- voi S4-kategooria latern, ei

tohi keskpikitasapinna ja laterna nullkeskme vaheline kaugus tiletada 150 mm.

6.7.4.2.  Korgus

S1- vdi S2-kategooria: mitte alla 400 mm ja mitte iile 2 500 mm ja mittekohustuslike piduritulelaternate
puhul kuni 4 000 mm maapinnast.

S3- voi S4-kategooria: kohustuslike piduritulelaternate kohal ning S3- vdi S4-kategooria seadme nihtava
pinna alumise servaga kokku puutuval horisontaaltasandil ja tilalpool S1- voi S2-
kategooria seadmete nahtavate pindade iilemise serva horisontaalset puutetasapinda.

Soidukid vdivad olla varustatud kahe tdiendava S1- voi S2-kategooria seadmega:

mitte alla 400 mm, kuid mitte iile 4 000 mm maapinnast.

6.7.4.3. Pikkus

S1- vdi S2-kategooria: sdiduki tagakiiljel.

S3- vdi S4-kategooria: erinduded puuduvad.
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6.7.5. Geomeetriline nihtavus: Horisontaalnurk: 45° vilja- ja sissepoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15° iiles- ja allapoole.

Vertikaalnurka horisontaaltasapinnast allpool vdib vihendada 10° voi 5°-ni, kui laterna H-tasapind on kuni
1 900 mm korgusel, vastavalt 950 mm maapinnast.

6.7.6. Reguleeritus: sdiduki taha.

6.7.7. Elektritthendused: peavad siittima sdidupiduri sisseliilitamisel ja/voi siis, kui sdiduki kiirust tahtlikult vihen-
datakse.

6.7.8. Tookorras oleku mirguanne: sdidukid véivad olla varustatud piduritulelaternate margulambiga. Olemasolu

korral peab see olema mittevilkuv ohutuli, mis siittib piduritulelaternate talitlushiire puhul.

6.7.9. Muud néuded: piduritulelaterna valgustugevus peab olema mirkimisvaarselt suurem kui tagumisel daretule-
laternal.

6.8. Eesmised ééretulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 7)

6.8.1. Olemasolu: traktoritel kohustuslik. R- ja S-kategooria sdidukitel, mille laius tiletab 1,6 m ja mille valmis-

tajakiirus tiletab 40 km/h, kohustuslik.

6.8.2. Arv: kaks voi neli (vt punkt 6.8.4.2).

6.8.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.8.4. Asend

6.8.4.1.  Laius: sdiduki keskpikitasapinnast kdige kaugemal asuv valgusava punkt ei tohi olla sdiduki kaugeimast

vilisservast kaugemal kui 400 mm. Kaugus kahe valgusava siseservade vahel peab olema vdhemalt 500 mm.

6.8.4.2.  Korgus: mitte alla 400 mm, kuid mitte @ile 2 500 mm maapinnast.

Soidukitele, mille ette on vdimalik paigaldada teisaldatavaid seadmeid, mis voivad varjata eesmisi ddretulela-
ternaid, voib paigaldada kaks eesmist lisaddretulelaternat korgusele kuni 4 000 mm.

6.8.4.3.  Pikkus: erinduded puuduvad tingimusel, et laternad on reguleeritud ettepoole ja vastavad punktis 6.8.5
tdpsustatud geomeetrilise ndhtavuse nurkadele.

6.8.5. Geomeetriline nihtavus: Horisontaalnurk: kahe eesmise daretulelaterna puhul: 10° sisse- ja 80° viljapoole.
10° nurka sissepoole vdib siiski vdhendada 5°-ni, kui kere kuju ei vdimalda 10°
nurka. Séidukite puhul, mille kogulaius on vihem kui 1 400 mm, voib seda nurka
vihendada 3°-ni, kui kere kuju ei voimalda 10° nurka.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15° iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool vdib vihendada 10°-ni, kui laterna kdrgus on alla 1 900 mm
maapinnast, ja 5°-ni, kui see kérgus on alla 750 mm maapinnast.
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6.8.6. Reguleeritus: ettepoole.
6.8.7. Elektritihendused: erinduded puuduvad (vt punkt 5.12).
6.8.8. Mirgulamp: kohustuslik. Kdnealune margulamp ei tohi olla vilkuv. Selle olemasolu ei ole vajalik, kui arma-

tuurlaua valgustuse saab sisse lilitada ainult samaaegselt eesmiste ddretulelaternatega.

6.9. Tagumised ddretulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 7)

6.9.1. Olemasolu: traktoritel ning R- ja S-kategooria sdidukitel kohustuslik.

6.9.2. Arv: kaks vdi rohkem (vt punktid 6.9.4.3 ja 6.9.5.1).

6.9.3. Jarjestus: erinduded puuduvad. Punktis 6.9.5.1 nimetatud nelja tagumise ddretulelaterna paigaldamisel peab

vihemalt tiks tagumiste ddretulelaternate paar olema fikseeritud.

6.9.4. Asend

6.9.4.1.  Laius: vilja arvatud punktis 6.9.5.1 sdtestatud juhul, ei tohi keskpikitasapinnast koige kaugemal asuv
valgusava punkt olla sdiduki kaugeimast valisservast kaugemal kui 400 mm.

Kaugus kahe valgusava siseservade vahel peab olema vihemalt 500 mm. Seda kaugust véib vihendada 400
millimeetrini, kui sdiduki kogulaius on alla 1 400 mm.

6.9.4.2.  Korgus: vilja arvatud punktis 6.9.5.1 sitestatud juhul, mitte alla 400 mm ja mitte iile 2 500 mm maapinnast.

Soidukite puhul, mille maksimaalne laius ei tileta 1 300 mm, vdhemalt 250 mm maapinnast.

6.9.4.3.  Pikkus: soiduki taga. Mitte ile 1 000 mm sdiduki kdige tagumisest punktist.

Soiduki osad, mis ulatuvad tagumiste ddretulelaternate valgusava kdige tagumisest punktist kaugemale kui
1 000 mm, peavad olema varustatud tdiendava tagumise daretulelaternaga.

6.9.5. Geomeetriline nahtavus: Horisontaalnurk: kahe tagumise daretulelaterna puhul: kas 45° sisse- ja 80° vilja-
poole vdi 80° sisse- ja 45° viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15° iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool voib vihendada 10°-ni, kui laterna kérgus on alla 1 900 mm
maapinnast, ja 5°-ni, kui see kdrgus on alla 750 mm maapinnast.

6.9.5.1.  Kui eespool toodud asendi ja nihtavusega seotud ndudeid ei ole vdimalik tiita, voib paigaldada neli tagumist
ddretulelaternat jargmiste paigaldusnduete kohaselt.

6.9.5.1.1. Kaks tagumist daretulelaternat peavad olema maapinnast kuni 2 500 mm korgusel.

Tagumiste ddretulelaternate siseservade vaheline kaugus peab olema vihemalt 300 mm ja ndhtavuse verti-
kaalnurk peab olema horisontaaltasapinnast 15° iilespoole.
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6.9.5.1.2. Ulejadnud kaks laternat peavad olema maapinnast kuni 4 000 mm korgusel ning vastama punkti 6.9.4.1
nduetele.

6.9.5.1.3. Kahe paari kombinatsioon peab vastama eespool punktis 6.9.5 sitestatud geomeetrilise nihtavuse nduetele.

6.9.6. Reguleeritus: tahapoole.
6.9.7. Elektritthendused: erinduded puuduvad.
6.9.8. Sisseliilitatuse mérgulamp: kohustuslik (vt punkt 5.11). See peab olema kombineeritud eesmiste diretulela-

ternate miérguandega.

6.10. Tagumised udutulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 38)

6.10.1. Olemasolu: valikuline.

6.10.2. Arv: tiks voi kaks.

6.10.3.  Jdrjestus: peab vastama geomeetrilise nihtavuse tingimustele.
6.10.4. Asend

6.10.4.1. Laius: kui on ainult iiks tagumine udutulelatern, peab see asuma sdiduki keskpikitasapinna suhtes sellel
soiduki kiiljel, mis on vastassuunaline sdiduki registreerimisriigis ettendhtud liiklussuunale. Koikidel juhtudel
peab kaugus tagumise udutulelaterna ja piduritulelaterna vahel olema iile 100 mm.

6.10.4.2. Korgus: maapinnast mitte alla 400 mm ja mitte ile 1 900 mm voi mitte iile 2 500 mm, kui kere kuju ei
vimalda maksimumvéirtust 1 900 mm kasutada.

6.10.4.3.  Pikkus: sdiduki taga.
6.10.5. Geomeetriline nihtavus: Horisontaalnurk: 25° sisse- ja viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 5° iiles- ja allapoole.
6.10.6. Reguleeritus: tahapoole.

6.10.7. Elektritthendused: peavad olema sellised, et tagumist udutulelaternat saab sisse lilitada ainult juhul, kui
lahitulelaternad voi eesmised udutulelaternad on sisse liilitatud.

Kui on olemas eesmised udutulelaternad, siis peab olema vdimalik tagumine udutulelatern vilja liilitada
eesmistest udutulelaternatest sdltumata.

6.10.8. Sisseliilitatuse mérgulamp: kohustuslik. Séltumatu, konstantse valgustugevusega ohutuli.
6.11. Seisutulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 77 voi 7)
6.11.1. Olemasolu: sdidukid voivad olla varustatud seisutulelaternatega.

6.11.2. Arv: oleneb jarjestusest.

6.11.3.  Jarjestus: kaks eesmist laternat ja kaks tagumist laternat voi iiks latern kummalgi kiljel.
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6.11.4. Asend

6.11.4.1. Laius: sdiduki keskpikitasapinnast kdige kaugemal asuv valgusava punkt ei tohi olla sdiduki kaugeimast
vilisservast kaugemal kui 400 mm. Peale selle tuleb ithe laternapaari puhul asetada laternad sdiduki kiilgedele.

6.11.4.2. Korgus: mitte alla 400 mm, kuid mitte ile 2 500 mm maapinnast.

6.11.4.3.  Pikkus: erinduded puuduvad.

6.11.5. Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: 45° vilja-, ette- ja tahapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15° iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool voib vihendada 10°-ni, kui laterna kdrgus on alla 1 500 mm
maapinnast, ja 5°-ni, kui see kdrgus on alla 750 mm maapinnast.

6.11.6. Reguleeritus: laternad peavad vastama tingimustele seoses ndhtavusega eest ja tagant.

6.11.7. Elektritthendused: elektriithendused peavad vdimaldama sdiduki samal kiiljel asuva(te) seisutulelaterna(te)
sisseliilitamist ithestki muust laternast soltumata.

6.11.8. Mirgulamp: sdidukid voivad olla varustatud seisutulelaternate margulambiga. Margulambi olemasolu korral ei
tohi tekkida selle segamini ajamise vdimalust daretulelaternate margulambiga.

6.11.9. Muud nduded: selle laterna funktsiooni voib tdita ka sdiduki samal kiiljel olevate eesmiste ja tagumiste
ddretulelaternate samaaegne sisseliilitamine.

6.12. Ulemised &dretulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 7)
6.12.1. Olemasolu: valikuline traktoritel ning R- ja S-kategooria sdidukitel laiusega iile 1,80 m. Koigil teistel sdidukitel
keelatud.

6.12.2. Arv: kaks eest nihtavat ja kaks tagant nihtavat.

6.12.3.  Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.12.4. Asend

6.12.4.1. Laius: voimalikult lihedal sdiduki kiilgserva ddrmisele punktile.

6.12.4.2.  Korgus: suurimal kdrgusel, mis on kooskélas laternate asendi laiuse ja siimmeetriaga

6.12.4.3.  Pikkus: erinduded puuduvad.

6.12.5. Geomeetriline nihtavus: Horisontaalnurk: 80° viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasandist 5° iiles- ja 20° allapoole.
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6.12.6. Reguleeritus: laternad peavad vastama tingimustele seoses ndhtavusega eest ja tagant.

6.12.7. Elektritthendused: erinduded puuduvad.

6.12.8. Mirgulamp: valikuline.

6.12.9. Muud nouded: kui koik muud tingimused on tdidetud, siis voib sdiduki samal kiiljel asuva eest nihtava
laterna ja tagant ndhtava laterna kombineerida itheks seadmeks. Ulemise daretulelaterna asend vastava diretu-
lelaterna suhtes peab olema selline, et kaugus molema konealuse kahe laterna valgusavade iiksteisele kdige
lahemal asuvate punktide projektsioonide vahel piisttasapinnal ei ole iile 200 mm.

6.13. Tootulelatern(ad)

6.13.1. Olemasolu: valikuline.

Puuduvad erinduded jargmiste punktide 6.13.2., 6.13.3., 6.13.5. ja 6.13.6 puhul.

6.13.2. Arv

6.13.3. Jarjestus

6.13.4. Asend: tuleb tagada tootulelaternatele sobiv korpus ja/vdi paigutus, et need oleksid kaitstud lookide eest.

6.13.5. Geomeetriline nahtavus

6.13.6. Reguleeritus

6.13.7. Elektritihendused: seda laternat peab saama liilitada sisse ja vilja koikidest muudest laternatest sdltumatult,
pidades silmas asjaolu, et see ei valgusta maanteed ega toimi maanteel signaalseadmena.

6.13.8. Mirgulamp: kohustuslik.

6.13.9. See latern ei tohi olla kombineeritud vdi vastastikku tthendatud mone muu laternaga.
6.14. Tagumised mittekolmnurksed helkurid (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 3)
6.14.1. Olemasolu: T- ja C-kategooria sdidukitel kohustuslik. R- ja S-kategooria sdidukitel on keelatud.

6.14.2. Arv: kaks voi neli (vt punkt 6.14.5.1).

6.14.3.  Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.14.4. Asend

6.14.4.1. laius: vilja arvatud punktis 6.14.5.1 sitestatud juhul, ei tohi keskpikitasapinnast kodige kaugemal asuv
valgusava punkt olla sdiduki kaugeimast vilisservast kaugemal kui 400 mm. Helkurite siseservade vaheline
kaugus peab olema vihemalt 600 mm. Konealust kaugust voib aga sdidukite puhul, mille kogulaius on
viiksem kui 1 300 mm, vihendada 400 millimeetrini.
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6.14.4.2.  Korgus: vilja arvatud punktis 6.14.5.1 sitestatud juhul, vihemalt 400 mm ja mitte ile 900 mm maapinnast.

Sdidukite puhul, mille maksimaalne laius ei tileta 1 300 mm, vdhemalt 250 mm maapinnast.

Ulemist piirmaédra voib suurendada 1 200 millimeetrini, kui 900 mm kdrgust ei ole vdimalik saavutada ilma
kergelt purunevate vdi painduvate kinnitusseadmete kasutamiseta.

6.14.4.3.  Pikkus: erinduded puuduvad.

6.14.5. Geomeetriline nahtavus: Horisontaalnurk: 30° sisse- ja viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15° iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool voib vihendada 5°-ni, kui helkuri korgus on alla 750 mm.

6.14.5.1. Kui eespool toodud asendi ja nihtavusega seotud ndudeid ei ole vdimalik tiita, voib paigaldada neli helkurit
jargmiste paigaldusnduete kohaselt.

6.14.5.1.1. Kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 900 mm korgusel. Kdnealust iilemist piirmédra voib suurendada
1500 millimeetrini, kui sdiduki kuju, ehitus, konstruktsioon voi kasutamise omapdra vastavad sdiduki
korgusele 900 mm ilma kergelt purunevate voi painduvate kinnitusseadmete kasutamiseta.

Tagumiste helkurite siseservade vaheline kaugus peab olema vihemalt 300 mm ja ndhtavuse vertikaalnurk
peab olema horisontaaltasapinnast 15° iilespoole.

6.14.5.1.2. Ulejadnud kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 2 500 mm kdrgusel ning vastama punkti 6.14.4.1
nouetele.

6.14.5.1.3. Kahe paari kombinatsioon peab vastama eespool punktis 6.14.5 sitestatud geomeetrilise nahtavuse nouetele.

6.14.6. Reguleeritus: tahapoole.

6.14.7. Muud ndéuded: helkuri valgusaval voib olla iihiseid osi mis tahes muu tagalaterna valgusavaga.
6.15. Kiilgmised mittekolmnurksed helkurid (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 3)
6.15.1. Olemasolu: kohustuslikud koigil traktoritel, mille pikkus tiletab 6 m. Valikuline traktoritel, mille pikkus ei

iileta 6 m. Kohustuslikud koigil R- ja S-kategooria sdidukitel.

6.15.2. Arv: selline, mis vastaks pikisuunalise asetuse nduetele. Konealuste seadmete talitlus peab vastama I lisas
viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 3 toodud TA voi IB klassi késitlevatele nduetele.
Taiendavaid helkurseadmeid ja -materjale (sealhulgas kaht helkurit, mis ei vasta punkti 6.15.4 nduetele)
voib kasutada eeldusel, et need ei kahjusta kohustuslike valgustus- ja valgussignaalseadmete tShusust.

6.15.3. Jarjestus: peegelduspind peab olema paigaldatud sdiduki pikitelje suhtes paralleelsele vertikaaltasapinnale
(maksimaalne hilve 10°).
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6.15.4. Asend

6.15.4.1. Laius: erinduded puuduvad.

6.15.4.2. Korgus: mitte alla 400 mm ja mitte iile 900 mm maapinnast.

Ulemist piirmadra voib suurendada 1 500 millimeetrini, kui 900 mm kdrgust ei ole vdimalik saavutada ilma
kergelt purunevate voi painduvate kinnitusseadmete kasutamiseta.

6.15.4.3.  Pikkus: iiks helkur peab olema kuni 3 m kaugusel sdiduki kdige eesmisest punktist ning kas sama helkur voi
teine helkur peab olema kuni 3 m kaugusel sdiduki kdige tagumisest punktist. Vahemaa sdiduki samal kiiljel
asetseva kahe helkuri vahel ei tohi iiletada 6 m.

6.15.5. Geomeetriline ndhtavus: Horisontaalnurk: 20° ette- ja tahapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 10° iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool voib vihendada 5°-ni, kui helkuri pikkus on alla 750 mm.

6.15.6. Reguleeritus: kiilje poole.

6.16. Numbritulelatern(ad) (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 4)
6.16.1. Olemasolu: traktoritel ning R- ja S-kategooria sdidukitel kohustuslik.
6.16.2. Arv

6.16.3. Jarjestus

6.16.4. Asend
6.16.4.1. Laius

6.16.4.2. Korgus

6.16.4.3. Pikkus

6.16.5. Geomeetriline nihtavus

6.16.6. Reguleeritus

Punktides 6.16.2—6.16.6 toodud vairtused ja asend peavad olema sellised, et seade valgustaks numbrimaérgi
asukoha.

6.16.7. Mirgulamp: sdidukid voivad olla varustatud numbritulelaterna(te) mirgulambiga. Olemasolu korral peaks selle
tilesannet tditma eesmiste ja tagumiste ddretulelaternate margulamp.

6.16.8. Elektritthendused: seade lilitub sisse ainult samaaegselt tagumiste daretulelaternatega (vt punkt 5.12).

6.17. Eesmised mittekolmnurksed helkurid (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 3)

6.17.1. Olemasolu: kohustuslik R- ja S-kategooria sdidukitel. Valikuline traktoritel.
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6.17.2. Arv: kaks voi neli.
6.17.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.
6.17.4. Asend
6.17.4.1. Laius: soiduki keskpikitasapinnast koige kaugemal asuv valgusava punkt ei tohi olla sdiduki kaugeimast
vilisservast kaugemal kui 400 mm. R- ja S-kategooria sdidukitel ei tohi see kaugus olla ile 150 mm.
Kahe nullteljesuunalise nédhtava pinna siseservade vaheline kaugus peab olema vihemalt 600 mm. Konealust
kaugust voib vihendada 400 millimeetrini, kui sdiduki kogulaius ei iileta 1 300 mm.
6.17.4.2. Korgus: maapinnast vahemalt 300 mm ja mitte iile 1 500 mm. Kui see pole konstruktsiooni tdttu vdimalik,
peavad eesmised helkurid olema vdimalikult madalal.
6.17.4.3.  Pikkus: soiduki ees.
6.17.5. Geomeetriline nahtavus: Horisontaalnurk: 30° sisse- ja viljapoole.
Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 10° iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool voib vdhendada 5°-ni helkurite puhul, mis asuvad maapin-
nast alla 750 mm korgusel.
6.17.5.1.  Kui eespool toodud asendi ja nahtavusega seotud ndudeid ei ole vdimalik tdita, vdib paigaldada neli eesmist
helkurit jargmiste paigaldusnduete kohaselt.
6.17.5.1.1. Kaks helkurit (olemasolu korral) peavad olema maapinnast kuni 1 200 mm kérgusel.
Eesmiste helkurite siseservade vaheline kaugus peab olema vihemalt 300 mm ja nahtavuse vertikaalnurk peab
olema horisontaaltasapinnast 15° iilespoole.
6.17.6. Reguleeritus: ettepoole.
6.17.7. Muud ndéuded: helkuri valgusaval voib olla iithiseid osi mis tahes muu esilaterna nihtava pinnaga.
6.18. Kiiljeddretule laternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 91)
6.18.1. Olemasolu: kohustuslik kdigil sdidukitel.
6.18.2. Viikseim arv iihel kiljel: selline, mis vastaks pikisuunalise asetuse nduetele.
6.18.3.  Jarjestus: erinduded puuduvad.
6.18.4. Asend
6.18.4.1. Laius: erinduded puuduvad.
6.18.4.2.  Korgus: maapinnast vdhemalt 250 mm ja mitte iile 2 500 mm.
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6.18.4.3.  Pikkus: vihemalt ks kiiljeddretule latern tuleb paigaldada soiduki keskmisele kolmandikule nii, et koige
eesmise killjeddretule laterna kaugus sdiduki esiosast ei iileta kolme meetrit. Kahe kdrvuti asetseva kiiljeda-
retule laterna vaheline kaugus ei tohi iiletada 3 m. Kui sdiduki ehitus, konstruktsioon v&i kasutuse omapira
seda nduet tdita ei vdimalda, voib konealust kaugust suurendada 4 meetrini.

Koige tagumise kiiljeddretule laterna ja sdiduki tagaosa vaheline kaugus ei tohi iiletada 1 m.

Mootorsoidukite puhul, mille pikkus ei tileta 6 m, ja kabiiniga Sassiide puhul piisab iihest kiiljeddretule
laternast sdiduki pikkuse esimesel kolmandikul ja/vdi tagumisel kolmandikul.

6.18.5. Geomeetriline nihtavus Horisontaalnurk: 45° ette- ja tahapoole; seda vaartust voib siiski vihendada 30°-ni.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 10° iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasapinnast allpool voib vihendada 5°-ni kiiljeddretule laternate puhul, mis
asuvad maapinnast vihem kui 750 mm kdrgusel.

6.18.6. Reguleeritus: kiilje poole.

6.18.7. Elektritthendused: erinduded puuduvad (vt punkt 5.12).

6.18.8. Mirgulamp: valikuline. Selle olemasolu korral peab selle tilesannet tditma eesmiste ja tagumiste ddretulelater-
nate puhul ettendhtud méargulamp.

6.18.9. Muud néuded: kui koige tagumine kiiljediretule latern on kombineeritud tagumise ddretulelaternaga, mis on
vastastikku ithendatud tagumise udutulelaternaga voi piduritulelaternaga, voib kiiljeddretule laterna fotomeet-
rilisi karakteristikuid tagumise udutulelaterna ja piduritulelaterna pdlemise ajal muuta.

Koige tagumised kiiljeddretule laternad peavad olema merevaikkollased, kui nad vilguvad koos tagumise

suunatulelaternaga.
6.19. Pievatulelatern (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 87)
6.19.1. Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria sdidukitel on keelatud.

6.19.2. Arv: kaks voi neli (vt punkt 6.19.4.2).

6.19.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.19.4. Asend
6.19.4.1. Laius: erinduded puuduvad.

6.19.4.2. Korgus: maapinnast vihemalt 250 mm ja mitte iile 2 500 mm.

Traktoritele, mille ette on voimalik paigaldada teisaldatavaid seadmeid, on lubatud lisaks punktis 6.19.2
nimetatud laternatele paigaldada kaks pdevatulelaternat kdrgusele kuni 4 000 mm, eeldusel et elektriithen-
dused on sellised, et kahte paari padevatulelaternaid ei ole vdimalik samaaegselt sisse lilitada.

6.19.4.3.  Pikkus: soiduki ees. See noue loetakse tdidetuks, kui kiiratav valgus ei tekita otse ega kaudselt sdidukijuhile
soiduki tahavaatepeeglite ja/voi muude valgust peegeldavate pindade kaudu ebamugavusi.
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6.19.5. Geomeetriline nahtavus

Horisontaalnurk: véljapoole 20° ja sissepoole 20°.

Vertikaalnurk: iilespoole 10° ja allapoole 10°.

6.19.6. Reguleeritus: ettepoole.

6.19.7. Elektriithendused

6.19.7.1.  Pdevatulelaternate olemasolu korral peavad need automaatselt sisse lillituma, kui mootorit kiivitav ja/voi
seiskav seade on asendis, mis vdimaldab mootoril tootada. Paevatulelaternad voivad siiski olla vilja lulitatud,
kui automaatkaigukasti kang on park- voi neutraalasendis, seisupidur on rakendatud voi sdiduk pole parast
jouallika kdivitamist veel litkuma hakanud.

Pievatulelaternad peavad automaatselt vilja lilituma, kui eesmised udutulelaternad voi esilaternad sisse liili-
tatakse, vdlja arvatud juhul, kui viimaseid kasutatakse lithikeste intervallidega hoiatustuledena.

Lisaks voivad punktis 5.12 nimetatud laternad olla sisse lilitatud, kui péevatulelaternad on sisse lilitatud.

6.19.7.2. Kui eesmise suunatulelaterna ja pdevatulelaterna vaheline kaugus on 40 mm vdi viiksem, peavad sdiduki
vastaval killjel asuva pdevatulelaterna elektriithendused olema sellised, et paevatulelatern on kas vilja liilitatud
voi selle valgustugevus on vihendatud kogu eesmise suunatulelaterna tootsiikli viltel (nii sisse- kui ka
valjalillitatult).

6.19.7.3.  Kui suunatulelatern on vastastikku ithendatud péevatulelaternaga, voib sdiduki asjaomasel kiiljel paikneva
pdevatulelaterna elektriithendus olla selline, et see lillitub vélja kogu suunatulelaterna to6tsiikliks (nii sisse-
kui ka viljalilitatult).

6.19.8. Margulamp: sisseliilitatuse margulamp on valikuline.
6.20. Nurgalaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 119)
6.20.1. Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria séidukitel on keelatud.

6.20.2. Arv: kaks voi neli.

6.20.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.20.4. Asend
6.20.4.1. Laius: erinduded puuduvad.

6.20.4.2.  Pikkus: eest mitte kaugemal kui 1 000 mm.

6.20.4.3. Korgus: maapinnast vihemalt 250 mm ja mitte rohkem kui 2 500 mm ja kuni 3 000 mm kahe tiiendava
nurgalaterna korral sdidukitel, mille ette on vdimalik paigaldada teisaldatavaid seadmeid, mis voivad varjata
nurgalaternat.
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Ukski nullteljesuunalise nidhtava pinna punkt ei tohi aga asuda kdrgemal, kui lihitulelaterna nullteljesuunalise
nahtava pinna kdrgeim punkt.

6.20.5. Geomeetriline nihtavus

Horisontaalnurk:  30° kuni 60° véljapoole.

Vertikaalnurk: 10° iles- ja allapoole.

6.20.6. Reguleeritus: selline, et laternad vastaksid geomeetrilise ndhtavuse nduetele.

6.20.7. Elektriithendused

Nurgalaternad peavad olema iihendatud nii, et neid ei saaks sisse liilitada, liilitamata samal ajal sisse kaug- voi
lahitulelaternaid.

6.20.7.1.  Soiduki iihel kiiljel asuv nurgalatern voib automaatselt sisse lilituda vaid siis, kui sdiduki samal kiiljel asuvad
suunatulelaternad lillitatakse sisse ja/vdi kui roolipdéramisnurka muudetakse otselitkumise asendist sdiduki
sama kiilje suunas.

Nurgalatern peab automaatselt vilja lilituma, kui suunatulelaternad vilja liilitatakse ja/v6i roolipooramisnurk
otselitkumise asendisse tagasi viiakse.

6.20.7.2.  Kui tagurdustulelatern on sisse lulitatud, vdivad molemad nurgatulelaternad olla samaaegselt sisse lilitatud,
olenemata rooliratta voi suunatule asendist. Sellisel juhul peavad tagatulelaterna vilja lulitudes nurgatulela-
ternad vilja lulituma.

6.20.8. Miérgulamp: puudub.

6.20.9. Muud ndéuded: nurgalaternaid ei tohi sisse lilitada, kui séiduki kiirus tletab 40 km/h.

6.21. Nihtavamaks tegev mirgistus (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 104)

6.21.1. Olemasolu: valikuline.

6.21.2. Arv: vastavalt olemasolule.

6.21.3.  Jarjestus: ndhtavamaks tegev mdrgistus peab olema vdimalikult ldhedal horisontaal- ja vertikaaltasapinnale

ning olema kooskélas sdiduki kuju, ehituse, konstruktsiooni ja kasutamise eripira ksitlevate nduetega.

6.21.4. Asend: erinduded puuduvad.

6.21.5. Geomeetriline nahtavus: erinduded puuduvad.

6.21.6. Reguleeritus: erinduded puuduvad.

6.22. Aeglaselt liikuva sdiduki tagumine tunnusmérk (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri
nr 69)

6.22.1. Olemasolu: valikuline sdidukitel, mille valmistajakiirus on kuni 40 km/h. Koigil teistel sdidukitel keelatud.

6.22.2. Arv: [ lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.
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6.22.3. Jarjestus: 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.

6.22.4. Asend

Laius: I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.

Korgus: erinduded puuduvad.

Pikkus: I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.
6.22.5. Geomeetriline nahtavus 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.
6.22.6. Reguleeritus: I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 69 15. lisa kohaselt.

6.23. Viline ukse avamisel siittiv latern

6.23.1. Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria sdidukitel on keelatud.
6.23.2. Arv: erinduded puuduvad.

6.23.3. Jarjestus: erinduded puuduvad.

6.23.4. Asend: erinduded puuduvad.

6.23.5. Geomeetriline nihtavus: erinduded puuduvad.

6.23.6. Reguleeritus: erinduded puuduvad.

6.23.7. Elektriithendused erinduded puuduvad.

6.23.8. Mirgulamp: erinduded puuduvad.

6.23.9. Muud nduded: viline ukse avamisel siittiv tuli ei tohi pdleda, vilja arvatud juhul kui sdiduk seisab ja tdidetud
on vihemalt iiks jargmistest tingimustest:

6.23.9.1. mootor on seisatud;
6.23.9.2.  juhi voi korvalistuja uks on lahti;
6.23.9.3.  veoseruumi uks on lahti.
Punkt 5.11 peab olema tiidetud koikides kasutusasendites.

Tehniline teenistus viib tiiiibikinnituse eest vastutavale asutusele rahuldaval viisil ldbi visuaalse katse, mille
kiigus toendab, et viliste ukse avamisel siittivate laternate nihtav pind ei ole otse nihtav vaatlejale, kes liigub
10 m kaugusel sdiduki ees asuva piisttasapinna, 10 m kaugusel sdiduki taga asuva piisttasapinna ja 10 m
kaugusel sdiduki kummalgi kiiljel asuva kahe pikitasapinnaga maaratud ala piirjoonel; konealused neli tasa-
pinda on 1-3 m kdrgusel maapinnast ja sellega risti, nagu on niidatud I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 48 14. lisas.

Konealusele ndudele vastavust tuleb tdendada joonise vdi simulatsiooni abil.
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6.24. Manéoverdustulelaternad (I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskiri nr 23)

6.24.1. Olemasolu: valikuline traktoritel. R- ja S-kategooria soidukitel on keelatud.

6.24.2. Arv: ks voi kaks (iks kiilje kohta).

6.24.3. Jarjestus: erinduded puuduvad, ent kohaldatakse punkti 6.24.9 ndudeid.

6.24.4. Asend: erinduded puuduvad.

6.24.5. Geomeetriline nihtavus: erinduded puuduvad.

6.24.6. Reguleeritus: allapoole, ent kohaldatakse punkti 6.24.9 noudeid.

6.24.7. Elektriithendused: manooverdustulelaternad peavad olema ithendatud nii, et neid ei saaks sisse liilitada,
lilitamata samal ajal sisse kaug- voi lahitulelaternaid.

Manooverdustulelatern(ad) peab (peavad) automaatselt sisse lilituma kuni kiirusega 10 kmj/h tehtavate aeglaste
manoovrite jaoks, kui on tdidetud iiks jargmistest tingimustest:

a) enne soiduki esmakordset litkuma hakkamist parast iga jouallika kasitsi kdivitamist voi

b) tagasikiik on sisse lilitatud voi

¢) kaameral pdhinev siisteem, mis abistab parkimisel, on aktiveeritud.

Kui sdiduki kiirus sdidusuunas iiletab 10 km/h, peavad manooverdustulelaternad automaatselt vilja lilituma
ning jadma valjaliilitatuks hetkeni, kui aktiveerimise tingimused on taas tdidetud.

6.24.8. Miérgulamp: erinduded puuduvad.

6.24.9. Muud nouded

6.24.9.1. Tehniline teenistus viib tiiiibikinnituse eest vastutavale asutusele rahuldaval viisil ldbi visuaalse katse, mille
kdigus tdendab, et kdnealuste laternate nihtav pind ei ole otse nihtav vaatlejale, kes liigub 10 m kaugusel
soiduki ees asuva piisttasapinna, 10 m kaugusel sdiduki taga asuva piisttasapinna ja 10 m kaugusel sdiduki
kummalgi kiljel asuva kahe pikitasapinnaga mairatud ala piirjoonel; kdnealused neli tasapinda on 1-3 m
kdrgusel maapinnast ja sellega paralleelselt.

6.24.9.2.  Punktis 6.24.9.1 sitestatud ndudele vastavust tuleb tdendada joonise vdi simulatsiooni abil vdi see loetakse
tdidetuks, kui paigaldustingimused vastavad I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 23
punktile 6.2.3.

6.25. Tagumised kolmnurksed helkurid

6.25.1. Olemasolu: kohustuslik R- ja S-kategooria sdidukitel. Traktoritel keelatud.

6.25.2. Arv: kaks voi neli (vt punkt 6.25.5.1).

6.25.3.  Jarjestus: kolmnurga tipp on suunatud tilespoole.
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6.25.4. Asend

6.25.4.1. Laius: vilja arvatud punktis 6.25.5.1 sitestatud juhul, ei tohi sdiduki keskpikitasapinnast kdige kaugemal asuv
valgusava punkt olla soiduki kaugeimast vilisservast kaugemal kui 400 mm. Helkurite siseservade vaheline
kaugus peab olema vihemalt 600 mm. Konealust kaugust voib aga sdidukite puhul, mille kogulaius on
viiksem kui 1 300 mm, vihendada 400 millimeetrini.

6.25.4.2. Korgus: vilja arvatud punktis 6.25.5.1 sdtestatud juhul, vihemalt 400 mm ja mitte iile 1 500 mm maapin-
nast.

6.25.4.3.  Pikkus: erinduded puuduvad.

6.25.5. Geomeetriline nahtavus: Horisontaalnurk: 30° sisse- ja viljapoole.

Vertikaalnurk: horisontaaltasapinnast 15° iiles- ja allapoole. Vertikaalnurka horison-
taaltasandist allpool voib vahendada 5°-ni, kui helkuri korgus on alla 750 mm.

6.25.5.1.  Kui eespool toodud asendi ja nihtavusega seotud ndudeid ei ole vdimalik tiita, voib paigaldada neli helkurit
jargmiste paigaldusnduete kohaselt.

6.25.5.1.1. Kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 900 mm kdrgusel. Ulemist piirmaira vib suurendada 1 200
millimeetrini, kui 900 mm kdrgust ei ole voimalik saavutada ilma kergelt purunevate voi painduvate kinnitus-
seadmete kasutamiseta.

Helkurite siseservade vaheline kaugus peab olema vdhemalt 300 mm ja nihtavuse vertikaalnurk peab olema
horisontaaltasapinnast 15° iilespoole.

6.25.5.1.2. Ulejddnud kaks helkurit peavad olema maapinnast kuni 2 500 mm kdrgusel ning vastama punktile 6.14.4.1.

6.25.6. Reguleeritus: tahapoole.

6.25.7. Muud nduded: helkuri valgusaval voib olla iihiseid osi mis tahes muu tagalaterna valgusavaga.

6.26. Signaaltahvlid ja -kiled
6.26.1. Olemasolu

Kohustuslik S-kategooria sdidukitel, mille kogulaius on iile 2,55 m.

Valikuline S-kategooria sdidukitel, mille kogulaius ei ileta 2,55 m.

6.26.2. Arv

Kaks voi neli (3. liide).

6.26.3. Jarjestus

Tahvlid voi kiled peavad olema paigutatud nii, et nende triibud kulgevad 45° nurga all vilja- ja allapoole.
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6.26.4. Asend
Laius

Soiduki keskpikitasapinnast kdige kaugemal asuv valgusava punkt ei tohi olla sdiduki kaugeimast vilisservast
kaugemal kui 100 mm. Kdnealust vadrtust voib suurendada, kui kere kuju ei vdimalda maksimumvaartust
100 mm kasutada.

Korgus

Erinduded puuduvad.

Pikkus

Erinduded puuduvad.
6.26.5. Geomeetriline nihtavus

Erinduded puuduvad.
6.26.6. Reguleeritus

Ette- ja tahapoole.
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1. liide

Laternate nihtavus

Joonis 1

Punase laterna nihtavus eest

Joonis 2

Valge laterna nihtavus tagant
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2. liide

Suunatulelaternad
Geomeetriline nihtavus (vt punkt 6.5.5)

Jarjestus A

Kategooria 1, 1avdi 1b Kategooria 2a

Jarjestus B

Kategooria 1, 1a v6i 1b Kategooria 5 Kategooria 2a

P,
¥
Jarjestus C
Kategooria 1, 1a véi b Kategooria 5 Kategooria 2a
e ™\
® %
Lo

2

Jarjestus D

Kategooria 1, 1a véi 1b Kategooria 2a

Eesmise suunatulelaterna seesmise ndhtavusnurga vairtust 10 ° voib vdhendada 3 °-ni sdidukitel, mille kogulaius on

vahem kui 1 400 mm.
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3. liide

Signaaltahvlite ja -kilede moddtmed, peegelduspinna minimaalne suurus, virvus ja fotomeetrilised
miinimumnduded ning identifitseerimine ja mirgistamine S-kategooria sdidukite puhul, mille laius iiletab 2,55 m
1. Modtmed, arv ja peegelduspinna minimaalne suurus

1.1. Signaaltahvlite ja -kilede mddtmed peavad olema jirgmised.

Joonis 1

Signaaltahvel voi -kile

/"o

*
&
N7

% @
Y
p

Joonis 2

Pohiruut

2
Tabel 1
Modtmed [mm]

Signaaltahvel voi -kile [mam] [rr})m] Pind [cm?]
Vorm A 423 423 1790
Vorm B 282 282 795
Vorm R1 282 423 1193
Vorm R2 423 282
Vorm L1 141 846 1193
Vorm L2 846 141
Vorm K1 141 423 596
Vorm K2 423 141
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Korvalekalded kindlaksmaidratud vormidest on lubatud juhul, kui kindlaksmédramata vormi pind sisaldab vihemalt
kolme pdhiruutu. Signaaltahvlite voi kilede arv kummagi liikumissuuna puhul on kindlaks mairatud tabelis 2.

1.2. Tabel 2
Signaaltahvlite vdi kilede arv kummagi liikumissuuna kohta
Signaaltahvel voi -kile Arv kummagi litkumissuuna kohta
Vorm A 2
Vorm B 2
Vorm R1 2
Vorm R2
Vorm L1 2
Vorm L2
Vorm K1 4
Vorm K2
Vormi A signaaltahvleid voi kilesid voib kombineerida laternatega juhul, kui tahvlite laternatega kaetud pind ei tleta
150 cm?.
2. Virvus ja fotomeetrilised miinimumnoéuded
Valge kooskdlas I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 48 punktiga 2.29.1.
Punane kooskdlas URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 48 punktiga 2.29.4.
Kohaldatakse 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 69 7. lisas ja URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskirja nr 104 7. lisas sitestatud fotomeetrilised ndudeid.
Vormi B tahvlid voi kiled peavad vastama Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 104 7. lisa klassile C.
3. Identifitseerimine

Kiesolevas mairuses sitestatud nduetele vastavatele signaaltahvlitele mérgitakse kdesoleva médruse number ja tootja
nimi.
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XIII LISA

Soitjate kaitse siisteeme, sealhulgas sisustust, peatugesid, turvavoosid ja sdiduki uksi kisitlevad nouded
1. OSA

1. Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

kdesolevas lisas kehtivad médruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 16ike 4 alusel kehtestatud nduetele vastavad ajami
osiste kaitse mdisted;

1.1. LSisustus” — sditjateruumi sisustus, vilja arvatud sisemised tahavaatepeeglid, ning
— juhtseadiste paigutus;
— katus;

— elektriajamiga aknad, katusepaneeli- ja vaheseinasiisteemid;

1.2. ,2armatuurlaua tase” — joon, mis on mdédratletud armatuurlaua vertikaalsete puutepunktidega;
1.3. selektriajamiga aknad” — aknad, mille sulgemiseks kasutatakse sdiduki toiteallika energiat;
1.4. ,ava” — elektriajamiga akna voi vaheseina voi katusepaneeli suurim takistusteta ava soltuvalt sulgumissuunast kas

tilemise serva voi esiserva ning akna, vaheseina voi katusepaneeli piiret moodustava sdidukikere vahel, vaadatuna
soiduki seest vOi vaheseinasiisteemi puhul sditjateruumi tagumisest osast.

2. OSA

Sisustus

1. Spetsifikatsioonid
1.1. Soitjateruumi sisustus, vilja arvatud kiilguksed
1.1.1.  Juhiistme ja kaassditjate istmete (olemasolu korral) imbrus

1.1.1.1. Joonisel 1 méddratud ohutu kauguse tsoonis A, mis asub juhiistme indekspunkti kohal ja sellest eespool, ei tohi
olla ohtlikke ebatasasusi ega teravaid servi, mis vdivad suurendada sditjate raskete vigastuste ohtu. Kui istme
indekspunktist iilalpool ja sellest eespool asuvas ohutu kauguse tsoonis A olevad osad vastavad punktide
1.1.2-1.1.6 nduetele, loetakse need ka sellele ndudele vastavaks.

Joonis 1

“—

~

'/Tsoon B Kera
. 000 kK

Istme indekspunkt
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1.1.1.2. Nagu on maddratletud joonisel 2, ei tohi ohutu kauguse tsoonis A, mille keskpunkt on 670 mm korgusel
korvalistuja istme (olemasolu korral) esiserva keskkohast ja mis asub istme indekspunktist eespool, olla ohtlikke
ebatasasusi ega teravaid servi, mis vdivad suurendada sditjate raskete vigastuste ohtu. Kui istme indekspunktist
tilalpool ja sellest eespool asuvas ohutu kauguse tsoonis A olevad osad vastavad punktides 1.1.2-1.1.6 loetletud
nouetele, loetakse need ka sellele ndudele vastavaks.

Joonis 2

o
/ Tsoon B R
/ — T \

/ / Tsoon A 9.\\000

1.1.1.3. Juhul, kui sdiduk on varustatud rooliratta ja pink- voi iksikistmetega rohkem kui iihes reas, peab tagumiste
istmete (olemasolu korral) imbrus vastama madruse (EL) nr 3/2014 (') XVII lisa nduetele.

1.1.2  Osad, millega juht voi soitjad voivad kokku puutuda, ei tohi olla sditjate jaoks ohtlike teravate servade ega
karedate pindadega.

1.1.3  Traktorite puhul, mille valmistajakiirus on ile 40 km/h, kohaldatakse lisaks punktide 1.1.1-1.1.2, 1.1.5-1.1.6 ja
3.-5. osa nduetele ka punktide 1.1.3.1-1.1.3.4 ndudeid:

1.1.3.1 iihelgi metallist kandeosal ei tohi olla viljaulatuvaid servi.

1.1.3.2 Osad, mis vdivad olla kokkupuutes 165 mm libimddduga keraga, nagu on kirjeldatud punktis 3.2.1, kui
ldhenetakse joonisel 1 kujutatud tsooni A raadiust mooda, tuleb timardada vahemalt 2,5 mm kumerusraadiuseni.

1.1.3.3 Klaasitdstukid, kui need on paigaldatud, vdivad ulatuda paneeli pinnast 35 mm vilja.

1.1.3.4 Punktide 1.1.3.1, 1.1.3.2 ja 1.1.3.3 ndudeid ei kohaldata osiste suhtes, mis asuvad roolist kaugemal, nagu
osutatud koonuse tipust, kui tipp on joonisel 1 kujutatud tsooni A keskpunkt ja rooliratta ddr on koonuse
moodustaja.

1.1.4  Traktorite puhul, mille valmistajakiirus on iile 60 kmj/h, kohaldatakse lisaks punktide 1.1.1-1.1.3.4, 1.1.5-1.1.6
ja 3.-5. osa nduetele ka punktide 1.1.4.1-1.1.4.6 ndudeid:

1.1.4.1 Armatuurlaua alumist serva tuleb iimardada vihemalt 19 mm kumerusraadiuseni.

(") Komisjoni delegeeritud méddrus (EL) nr 3/2014, 24. oktoober 2013, millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maarust (EL)
nr 168/2013 kahe- ja kolmerattalistele ning viikestele neljarattalistele sdidukitele titiibikinnituse andmisega seotud kasutusohutus-
noduete osas (ELT L 7, 10.1.2014, 1k 1).
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1.1.4.2 Jdigast materjalist lulitite, tdmbenuppude jne puhul, mis punktis 3 kirjeldatud meetodi kohaselt mdddetuna on
armatuurlauast 3,2 mm kuni 9,5 mm kaugusel, peab nende ristldige kdige enam eenduvast punktist 2,5 mm
kaugusel olema vihemalt 2 cm? ning nendel peavad olema iimardatud servad, mille kumerusraadius on vihemalt
2,5 mm.

1.1.4.3 Kui need osised ulatuvad armatuurlauast kaugemale kui 9,5 mm, peavad need olema konstrueeritud ja valmis-
tatud nii, et nende vihemalt 6,50 cm? ristldige asub kuni 6,5 mm kaugusel maksimaalselt eenduvast punktist.

1.1.4.4 Katusele paigaldatud osised (olemasolu korral), mis ei ole katusekonstruktsiooni osad, nt kdepidemed, laternad ja
ventilatsiooniavad jms, peavad olema kumerusraadiusega vahemalt 3,2 mm, kusjuures viljaulatuvate osade laius
ei tohi olla viiksem kui nende ulatus allapoole.

1.1.4.5 Viljaulatuva osise puhul, mis koosneb pehmest materjalist osast, mille Shore’i kdvadus A ei iileta 60, mis on
paigaldatud jdigale alusele, kohaldatakse punktide 1.1.4.2-1.1.4.4 noudeid ainult jdiga aluse suhtes.

1.1.4.6 Kiesoleva 16ike ndudeid kohaldatakse punktides 1.1.2-1.1.6 Kkisitlemata sisustuse suhtes, mis punktides
1.1.1-1.1.6 sitestatud nduete tdhenduses ja vastavalt oma asukohale sdidukis vdivad sditjatega kokku puutuda.
Kui need osad on tehtud Shore’i kdvadusega A kuni 60 pehmest materjalist ja on paigaldatud iihele vi mitmele
jdigale alusele, kohaldatakse konealuseid ndudeid ainult jdikade aluste suhtes.

1.1.5  Riiulid ja muud samalaadsed osad (olemasolu korral) tuleb konstrueerida ja valmistada nii, et nende tugedel ei ole
mingil juhul viljaulatuvaid servi.

1.1.6  Muude eelnevates punktides kisitlemata sdiduki varustusosade suhtes, nagu istmeroopad, istme horisontaal- vi
vertikaalosa reguleerimisseadmed, turvavoode sissetdmbamisseadmed jne, ei kohaldata iihtki neist sdtetest, kui
seadmed asuvad allpool iga istme indekspunkti ldbivast horisontaaltasapinnast, isegi kui sditja voib nende

osadega kokku puutuda.

2. Katsemenetlus ELi tiiiibikinnituse andmiseks

2.1.1.  ELi osise tiiiibikinnituse taotlusele tuleb lisada jargmised naidised, mis tuleb esitada osise tiiiibikinnituskatsete eest
vastutavale tehnilisele teenistusele:

2.1.2. tootja drandgemisel kas kinnitatava sdidukitiiiibi representatiivsdiduk voi sdiduki osa (osad), mida loetakse
kontrollimiste ja kdesoleva miidrusega ettendhtud katsete seisukohast oluliseks, ja

2.1.3.  eespool nimetatud tehnilise teenistuse ndudmisel teatavad osised ja kasutatud materjalide naidised.

3. Viljaulatuvate osade modtmismeetod

3.1. Maidramaks kindlaks, kui palju osa ulatub vilja pinnast, mille kiilge see on kinnitatud, liigutatakse mooda
asjaomast osa 165 mm kera, hoides seda osisega kokkupuutes, alustades kohast, kus see esimesena asjaomast
osist puudutab. Viljaulatuva osa suuruseks on suurim koikidest Y véirtustest, kusjuures vddrtuseid moddetakse
pinnaga risti asetseva kera keskpunktist.



17.2.2015 Euroopa Liidu Teataja L 42/73

Kui pindade, osiste jms kattematerjali Shore’i kdvadus A on alla 50, kasutatakse eespool kirjeldatud viljaulatuvate
osade modtmise menetlust iiksnes parast selliste materjalide eemaldamist.

Vordlustsoonis asuvate lilitite, tdmbenuppude jms véljaulatuvaid osi moddetakse allpool kirjeldatud katseseadme
ja korra abil.

3.2. Seade

3.2.1. Viljaulatuvate osade modteseade koosneb 165 mm libimddduga poolkerakujulisest mudelpeast, milles on
50 mm labimooduga liugtdukur.

3.2.2.  Toukuri sileda otsa ja peakujulise katseseadme suhtelised asukohad on niidatud mddteskaalal, millel olev litkuv
osuti registreerib maksimaalmodtme siis, kui seade eemaldatakse katsetatava osa juurest. M3ddetav viikseim
vahemaa on 30 mm; mddteskaala on gradueeritud poole millimeetri kaupa, et oleks vdimalik ndidata kdnealuste
véljaulatuvate osade ulatust.

3.2.3. Kalibreerimine

3.2.3.1. Seade asetatakse siledale pinnale nii, et selle telg on pinnaga risti. Kui tdukuri sile serv puutub pinnaga kokku,
skaala nullistatakse.

3.2.3.2. Toéukuri sileda serva ja tugipinna vahele asetatakse 10 mm varras; kontrollitakse, et lilkuv osuti salvestaks selle
modtmise.

3.2.4. Viljaulatuvate osade mdodteseadet on kujutatud joonisel 3.

3.3. Katse kord

3.3.1.  Mudelpeasse moodustatakse tdukuri tagasitdombamisega siivend ning litkuv osuti pannakse tdukuri vastu.

3.3.2.  Seadet rakendatakse mdddetavale viljaulatuvale osale nii, et mudelpea puutub maksimaalse imbritseva pindalaga
kokku jouga kuni 2 daN.

3.3.3.  Toukurit likatakse ettepoole, kuni see puutub mdddetava etteulatuva osaga kokku, ning skaalal jalgitakse
etteulatuva osa suurust.

3.3.4.  Mudelpead reguleeritakse nii, et valjaulatumine oleks maksimaalne. Viljaulatumise suurus talletatakse.

3.3.5.  Kui tdukurile vdi mudelpeale piisavalt ldhedal on kaks vdi enam juhtimisseadet, millega puututakse kokku
iiheaegselt, kisitletakse neid jargmiselt.

3.3.5.1. Mitu juhtimisseadet, mis kdik mahuvad mudelpea stivendisse, loetakse iiheks véljaulatuvaks osaks.

3.3.5.2. Kui teised juhtimisseadmed segavad normaalset katsetamist, puutudes mudelpea vastu, eemaldatakse need ja katse
tehakse ilma nendeta. Seejirel voib need tagasi panna ja katsetada neid nii, et teised juhtimisseadmed on
omakorda katse holbustamiseks eemaldatud.
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Joonis 3

Viljaulatuvate osade mddteseade

J8uindikaator

Liikuva
osutiga
modteskaala

Téukur

Mudelpea —/

4. Seade ja kord punkti 1.1.1 kohaldamiseks

Neid osi (lilitid, tdmbenupud jne), millega voib kokku puutuda allpool kirjeldatud seadet ja korda kasutades,
loetakse osadeks, millega sditja pdlved vdivad tdenioliselt kokku puutuda.

4.1. Seade
Seadme diagramm
3
e
(=]
ye 120 mm
4
250 mm
< B
30 X
60 |
X mm l
4.2. Kord

Seadet voib panna mis tahes kohta armatuurlaua all, nii et:
— tasapind XX’ oleks paralleelne sdiduki keskmise pikitasapinnaga,
— X-telge saaks poorata iiles- ja allapoole horisontaaltasapinda kuni 30° nurga all.

Kiesolevas punktis nimetatud katse tegemisel tuleb eemaldada koik materjalid, mille Shore’i kdvadus A on
alla 60.

3. OSA

Peatoed (olemasolu korral)

Peatoed (olemasolu korral) peavad vastama I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 25 sitetele.



17.2.2015 Euroopa Liidu Teataja L 42[75

4. OSA

Turvavood

Kohaldatakse médruse (EL) nr 167/2013 artikli 18 16ike 2 punkti j ja 16ike 4 alusel kehtestatud ndudeid.

5. OSA

Soiduki uksed (olemasolu korral)

Sdiduki uksed ning elektriajamiga aknad ja katuseluugid (olemasolu korral) peavad vastama I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 21 punktidele 5.8.1-5.8.5.
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XIV LISA

Soiduki vilispoolt ja lisaseadmeid kisitlevad nduded

1. Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1 ,vilispind” — sdidukist valjaspool olev osa, kaasa arvatud rattad, roomikud, uksed, kaitserauad, kapott, juurdepaa-
suvahendid, paagid;

1.2 yumardusraadius” — ringjoonekaare raadius, mis vastab koige tdpsemini vaadeldava osa kerakujulisele vormile;

1.3 ,s0iduki koige ddrmine serv” — tasapind sdiduki kummalgi kiljel, mis on paralleelne sdiduki keskmise pikitasa-
pinnaga ja langeb iihte selle kiilgserva ddrmise punktiga, ning risti asetsev pisttasapind sdiduki eesmises ja
tagumises osas, mis langeb iihte eesmise ja tagumise serva ddrmiste punktidega, vilja arvatud projektsioon,
mille tekitavad:

— rehvid maapinnaga kokkupuute punkti ldhedal ning rehvi réhumanomeetrite ithendused;

— ratastele paigaldatavad libisemisvastased vahendid;

— tahavaatepeeglid;

— kilgmised suunatulelaternad, iilemised daretulelaternad, eesmised ja tagumised ddretulelaternad ja seisutule-

laternad.
2. Kohaldamisala
2.1 Kéesoleva lisa ndudeid kohaldatakse koormaga sdidukil, millel on kdige suurema diameetriga rehvid voi kdige

korgemad roomikud, mille jaoks sdiduk on heaks kiidetud, ning mille kdik uksed, aknad ja pakiruumi kaas ja
kapott jne on suletud, nende vilispinnast valjaulatuvate osade suhtes, mis on

2.1.1  sdiduki kaugeima vilisserva moodustavad osad kiilgedel ja vihem kui 0,75 m korgusel ning kdigil rataste ja
roomikute juurde kuuluvatel osadel (rehvid, veljed, lisalastid, rattarummud ja teljed) igal sdiduki pikiteljega risti
oleval vertikaaltasapinnal, vilja arvatud osad, mille kaugus sdiduki vasakust ja paremast kaugeimast vilisservast ja
pikiteljest on tile 200 mm, kui sdiduk on varustatud rehvide voi roomikutega, mille jaoks see on heaks kiidetud,
mis annavad kitsaima roopmelaiuse;

vOi

2.1.2  koik osad kiilgedel ja 0,75-2 m korgusel, vilja arvatud

2.1.2.1 osad, mis ei saa olla kokkupuutes 100 mm liabimddduga keraga, kui lihenetakse horisontaalselt igal sdiduki
pikiteljega risti oleval vertikaaltasapinnal; kera nihe ei tohi iiletada 200 mm, alustades sdiduki vasakust ja
paremast kaugeimast vilisservast ja liikkudes pikitelje suunas, kui sdiduk on varustatud rehvide vdi roomikutega,
mille jaoks see on heaks kiidetud, mis annavad kitsaima roopmelaiuse;

2.1.2.2 koigil rataste ja roomikute juurde kuuluvatel osadel (rehvid, veljed, lisalastid, rattarummud ja teljed).

2.2. Kdnealuste sitete eesmirgiks on vihendada kehavigastuste tekkimise ohtu vdi raskust kokkupdrke korral, kui isik
saab soiduki vilispinnalt 166gi voi porkab vastu seda. See kehtib nii seisva kui ka litkuva sdiduki kohta.

2.3. Kiesolevat lisa ei kohaldata vilimiste tahavaatepeeglite suhtes.
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2.4. Kiesolevat lisa ei kohaldata C-kategooria sdidukite metallroomikute suhtes.
3. Nouded
3.1. Soiduki vilispinnal ei tohi olla viljapoole suunatud terava otsaga v6i muidu teravaid osi, konarusi ega sellise

kuju, modtmete, suuna voi kdvadusega viljaulatuvaid osi, mis voivad suurendada kehavigastuste tekkimise ohtu
vOi nende raskust isiku puhul, kes kokkupdrke korral saab 160gi sdiduki vilispinnalt voi pdrkab selle vastu.

3.2. Soiduki kummagi kilje valispinnal ei tohi olla valjaulatuvaid osi, mis vdivad haakuda jalakiijate, jalgratturite voi
mootorratturite kiilge.

3.3. Uhegi vilispinnast vilja ulatuva osa kumerusraadius ei tohi olla alla 2,5 mm. See ndue ei kehti vilispinna vihem
kui 5 mm eendite suhtes, kuid selliste osade viljapoole suunatud nurgad peavad olema témbid, vilja arvatud
juhul, kui selliste osade eendumine on viiksem kui 1,5 mm.

3.4. Nende vilispinnast vilja ulatuvate osade puhul, mis on valmistatud materjalist, mille Shore’i kdvadus A ei iileta
60, voib timardusraadius olla alla 2,5 mm. Shore’i A meetodil kdvaduse mootmise voib asendada osise tootja
deklareeritud kdvaduse védrtusega.

3.5. Hidropneumaatilise, hiidraulilise v6i pneumaatilise vedrustusega voi koormusele vastava automaatse loodimis-
seadmega varustatud sdidukite katsetamine toimub sdiduki tootja poolt kindlaksmairatud kdige ebasoodsamates
tavakasutuse tingimustes.

3.6. Punkte 3.1-3.5 ei kohaldata R- ja S-kategooria sdidukite katmata maapinnatootlus- voi saagikoristusmasinate ja
materjali jaotusseadmete suhtes, mille transpordiasendisse kokkuklappimisel tekivad teravad servad voi hambad
ning mida on juba kisitletud direktiivis 2006/42/EU. R- ja S-kategooria sdidukite iikskdik millise muu osa
katmata kohtade puhul kohaldatakse punkte 3.1-3.5.
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XV LISA

Elektromagnetilist iihilduvust kisitlevad néuded
1. OSA

Kiesolevat lisa kohaldatakse madruse (EL) nr 167/2013 artikliga 2 holmatud sdidukite elektromagnetilise tthilduvuse
suhtes. Seda kohaldatakse ka soidukitele paigaldamiseks ettendhtud elektriliste voi elektroonsete eraldi seadmestike suhtes.

Moisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1. ,elektromagnetiline tihilduvus” — sdiduki voi selle osisefosiste vOi eraldi seadmestiku/seadmestike vdime toimida
rahuldavalt elektromagnetilises keskkonnas, tekitamata liigseid elektromagnetilisi héireid;

2. elektromagnetiline hdire” — mis tahes elektromagnetiline nahtus, mis voib halvendada soiduki voi selle osis(t)e voi
eraldi seadmestiku/seadmestike toimimist. Elektromagnetiliseks haireks voib olla elektromagnetiline miira, soovimatu
signaal voi levikeskkonna muutumine;

3. elektromagnetiline hairekindlus” — sdiduki voi selle osis(t)e voi eraldi seadmestiku/seadmestike v&ime toimida
talitluse halvenemiseta teatavate elektromagnetiliste héirete korral;

4. elektromagnetiline keskkond” — koik teatavas kohas esinevad elektromagnetilised nahtused;

5. ,vordluspiir” — nominaaltase, millega tutibikinnituse ja toodangu vastavuse piirvdartusi vorreldakse;

6. ,vordlusantenn” sagedusalal 20-80 MHz — lithendatud tasakaalustatud dipool, milleks on poollainedipool sagedusel
80 MHz, ja sagedusalal iile 80 MHz — tasakaalustatud poollainedipool, mis on hiilestatud mddtesagedusele;

7. lairiba elektromagnetkiirgus” — kiirgus, mille ribalaius on suurem kui teatava mooteseadme voi vastuvdtja ribalaius;

8. ,kitsasriba elektromagnetkiirgus” — kiirgus, mille ribalaius on vdiksem kui teatava mddteseadme voi vastuvdtja
ribalaius;

9. ,elektriline/elektrooniline siisteem” — elektri- ja/vdi elektronseadis(ed) voi seadiste komplekt(id) koos elektriiihendus-
tega, mis moodustavad sdiduki osa, kuid mis ei pea saama tiiiibikinnitust sdidukist eraldi;

10. ,elektriline/elektrooniline alakoost” — elektri- ja/vdi elektronseadis(ed) voi seadiste komplekt(id) koos elektriithenduste
ja juhtmestikuga, mis moodustavad sdiduki osa ja millel on iiks v6i mitu erifunktsiooni;

11. elektrilise/elektroonilise alakoostu tiiiip” seoses elektromagnetilise tthilduvusega — elektrilised/elektroonilised alakoos-
tud, mis ei erine elektriliste ja/vdi elektrooniliste komponentide funktsiooni ja vajaduse korral nende tildise asetuse
poolest.
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2. OSA

Soidukite ja nendele paigaldatavate elektriliste/elektrooniliste alakoostudega seotud nduded

1. ELi tiiiibikinnituse taotlemine
1.1. Soidukitiiiibi kinnitamine

1.1.1.  Soiduki tootja esitab kooskolas mairuse (EL) nr 167/2013 artiklitega 22, 24 ja 26 sodiduki tiitibikinnituse taotluse
selle elektromagnetilise tthilduvuse suhtes.

1.1.2.  Soiduki tootja esitab teatise, mille ndidis on sitestatud madruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis a.

1.1.3.  Soiduki tootja koostab nimekirja, milles kirjeldatakse kdiki asjakohaste sdiduki elektriliste/elektrooniliste siistee-
mide voi alakoostude kavandatud kombinatsioone, keremudeleid (!), kerematerjalide variante (), juhtmestiku
asetust, mootori variante, rooli asendit (vasakpoolne/parempoolne) ja teljevahe variante. Asjakohased sdiduki
elektrilised/elektroonilised siisteemid voi alakoostud on need, mis vdivad eraldada markimisvéirset lai- voi
kitsasribakiirgust ja/vdi mis on otseselt seotud sdiduki juhtimisega (vt punkt 3.4.2.3).

1.1.4.  Tootja ja padeva asutuse vastastikusel kokkuleppel valitakse sellest nimekirjast katsetamiseks valja iiks represen-
tatiivsdiduk. See sbiduk esindab mdiruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis a esitatud teatises madratud
soidukitiitipi. Soiduki valiku aluseks on tootja pakutud elektrilised/elektroonilised siisteemid. Sellest nimekirjast
voib valida vilja rohkem kui tthe sdiduki, kui tootja ja padev asutus on iihisel arvamusel, et erinevad kasutatavad
elektrilised/elektroonilised siisteemid vdivad oluliselt mdjutada sdiduki elektromagnetilist ithilduvust vorreldes
esimese representatiivsdidukiga.

1.1.5.  Soiduki(te) valik punkti 1.1.4 alusel piirdub sdiduki/elektriliste/elektrooniliste siisteemide kombinatsioonidega,
mis on ette ndhtud tegelikuks tootmiseks.

1.1.6. Tootja vdib taotlusele lisada labiviidud katsete aruande. Tuiibikinnitusasutus voib ELi tiiiibikinnitustunnistuse
koostamisel kasutada koiki esitatud andmeid.

1.1.7. Punkti 1.1.4 kohane kinnitatava sdidukitiiiibi representatiivsdiduk tuleb esitada tehnilisele teenistusele, kes viib
katse ise labi.

1.2. Elektrilise/elektroonilise alakoostu tiitibi kinnitamine

1.2.1.  Soiduki voi elektrilise/elektroonilise alakoostu tootja esitab kooskdlas mairuse (EL) nr 167/2013 artiklitega 22,
24 ja 26 elektrilise/elektroonilise alakoostu tiitibikinnituse taotluse selle elektromagnetilise tihilduvuse suhtes.
Elektrilisele/elektroonilisele alakoostule voib tootja taotluse korral tiiiibikinnituse anda kas ,osisena” voi ,eraldi
seadmestikuna”.

1.2.2.  Soiduki tootja esitab teatise, mille ndidis on sitestatud madruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis a.

1.2.3.  Tootja vdib taotlusele lisada labiviidud katsete aruande. Tuibikinnitusasutus voib ELi tiitibikinnitustunnistuse
koostamisel kasutada koiki esitatud andmeid.

(") Vajaduse korral.
(3 Vajaduse korral.
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1.2.4. Kinnitatava elektrilise/elektroonilise alakoostu representatiivndidis tuleb esitada vajaduse korral tehnilisele teenis-
tusele, kes viib katse ise l4bi, kui tootjaga on arutatud nditeks vdimalikke muudatusi paigutuses ning osiste ja
andurite arvus. Tehniline teenistus voib valida uue ndidise, kui ta peab seda vajalikuks.

1.2.5. Naidis(t)ele tuleb selgelt ja kustumatult markida tootja kaubanimi v6i kaubamirk ja tiitibimargistus.

1.2.6.  Vajaduse korral margitakse kdik kasutuspiirangud. Koik sellised piirangud tuleb lisada maaruse (EL) nr 167/2013
artikli 68 punktis a osutatud teatisesse ja/voi médruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis ¢ osutatud ELi
tiiiibikinnitustunnistusse.

2. Mirgistus

2.1. Igal kéesoleva mdairuse kohaselt kinnitatud tiitibile vastaval elektrilisel/elektroonilisel alakoostul peab olema ELi
tutibikinnitusmark kooskdlas médruse (EL) nr 167/2013 artikliga 34 ja kdesoleva maaruse XX lisaga.

2.2. Kiesoleva madruse alusel titiibikinnituse saanud sdidukitiiiipides sisalduvate elektriliste/elektrooniliste siisteemide
puhul ei ole mirgistus vajalik.

2.3, Punktidele 2.1 ja 2.2 vastav elektrilise/elektroonilise alakoostu mirgistus ei pea olema nihtav, kui alakoost on
paigaldatud séidukisse.

3. Nouded
3.1. Uldised néuded

3.1.1.  Soiduk (ja selle elektrilised/elektroonilised siisteemid voi alakoostud) kavandatakse, ehitatakse ja paigaldatakse nii,
et sdiduk vastaks tavakasutustingimustes kdesoleva mdiruse nduetele.

3.2. Sadesiiiitemootoriga sdidukite lairiba elektromagnetkiirguse nduded

3.2.1. Modtmismeetod

Teatava tiiiibi representatiivsdiduki tekitatud elektromagnetkiirgust mdddetakse 3. osas kirjeldatud meetodi abil,
kasutades emba-kumba madratletud antenni kaugust. Valiku teeb sdiduki tootja.

3.2.2.  Soiduki lairiba vordluspiirid

3.2.2.1. Kui mootmised tehakse 3. osas kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on 10,0 £ 0,2 m,
on kiirguse vordluspiir 34 dB mikrovolti/m (50 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja 34-45 dB mikrovol-
ti/m (50-180 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ning piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel
tile 75 MHz vastavalt punktile 5. Sagedusalas 400-1 000 MHz jdab piir konstantseks: 45 dB mikrovolti/m (180
mikrovolti/m).

3.2.2.2. Kui mddtmised tehakse 3. osas kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on 3,0 0,05 m,
on kiirguse vOrdluspiir 44 dB mikrovolti/m (160 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja 44-55 dB mikro-
volti/m (160-562 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ning piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sage-
dustel iile 75 MHz vastavalt punktile 6. Sagedusalas 400-1 000 MHz jddb piir konstantseks: 55 dB mikrovolti/m
(562 mikrovolti/m).
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3.2.2.3.

3.3.
3.3.1.

3.3.2.
3.3.2.1.

3.3.2.2.

3.3.2.3.

3.3.2.4.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.
3.4.2.1.

3.4.2.2.

3.4.2.3.

Teatava tiiiibi representatiivsdiduki puhul on moddetud vairtused, mida véljendatakse ithikuga dB mikrovolti/m
(mikrovolti/m), vdhemalt 2,0 dB (20 %) vordluspiirist madalamad.

Soidukite kitsasriba elektromagnetkiirguse nduded
Mo&6tmismeetod

Teatava tiiiibi representatiivsdiduki tekitatud elektromagnetkiirgust moddetakse 4. osas kirjeldatud meetodi abil,
kasutades emba-kumba madratletud antenni kaugust. Valiku teeb sdiduki tootja.

Soiduki kitsasriba vordluspiirid

Kui mdotmised tehakse 4. osas kirjeldatud meetodi abil ning sdiduki ja antenni vaheline kaugus on 10,0 £ 0,2 m,
on kiirguse vordluspiir 24 dB mikrovolti/m (16 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja 24-35 dB mikrovol-
ti/m (16—56 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ning piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel {ile
75 MHz vastavalt punktile 7. Sagedusalas 400-1 000 MHz jaib piir konstantseks: 35 dB mikrovoltiim (56
mikrovolti/m).

Kui mddtmised tehakse 4. osas kirjeldatud meetodi abil ning siduki ja antenni vaheline kaugus on 3,0 0,05 m,
on kiirguse vordluspiir 34 dB mikrovolti/m (50 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja 34-45 dB mikrovol-
ti/m (50-180 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ning piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel
iile 75 MHz vastavalt punktile 8. Sagedusalas 400-1 000 MHz jiab piir konstantseks: 45 dB mikrovolti/m (180
mikrovolti/m).

Teatava tiitibi representatiivsdiduki puhul on moéddetud vairtused, mida viljendatakse ithikuga dB mikrovolti/m
(mikrovolti/m), vihemalt 2,0 dB (20 %) vordluspiirist madalamad.

Olenemata kidesoleva lisa punktides 5.3.2.1, 5.3.2.2 ja 5.3.2.3 mddratletud piiridest loetakse sdiduk kitsasriba-
kiirguse piiridele vastavaks ja edasised katsed ei ole vajalikud, kui sdiduki ringhdilingu antenni signaali tugevus
on 4. osa punktis 1.3 kirjeldatud algetapil vihem kui 20 dB mikrovolti/m (10 mikrovolti/m) sagedusalas
88-108 MHz.

Soidukite elektromagnetkiirgusliku hairekindluse nduded
Katsemeetod

Teatava tiiiibi representatiivsdiduki elektromagnetkiirguse kindlust katsetatakse 5. osas kirjeldatud meetodi abil.

Soiduki hairekindluse vordluspiirid

Kui katsed toimuvad 5. osas kirjeldatud meetodil, on viljatugevuse piirtase 24 volti/m rms (ruutkeskmine) iile
90 % sagedusalast 20-1 000 MHz ja 20 volti/m rms (ruutkeskmine) kogu sagedusalas 20-1 000 MHz.

Teatava tiiiibi representatiivsdiduk vastab hiirekindlusnduetele, kui 5. osa kohaselt tehtud katsete ajal, mille puhul
viljatugevus (volti/m) on 25 % piirtasemest kdrgem, ei muutu ebaharilikult séiduki rataste kiirus, ei halvene tema
toimimine teisi liiklejaid héirival viisil ja sdidukijuhi sdiduki juhtimise voime ei halvene sdidukijuhile endale voi
teistele margataval viisil.

Soidukijuht juhib sdidukit rooliseadme, pidurdamise v6i mootoripdorete reguleerimise abil.
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3.5. Elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud lairiba elektromagnetiliste hiiretega seotud nduded
3.5.1.  Modtmismeetod

Teatava tiitibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu tekitatud elektromagnetkiirgust mdddetakse 6. osas
kirjeldatud meetodi abil.

3.5.2.  Elektrilise/elektroonilise alakoostu lairiba vordluspiirid

3.5.2.1. Kui modtmised tehakse 6. osas kirjeldatud meetodi abil, on kiirguse vordluspiirid 64-54 dB mikrovolti/m
(1 600-500 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja see piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel
ile 30 MHz ning 54-65 dB mikrovoltiim (500-1 800 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ja see piir
suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel iile 75 MHz vastavalt kdesoleva osa punktile 9. Sagedusalas
400-1 000 MHz jadb piir konstantseks: 65 dB mikrovolti/m (1 800 mikrovolti/m).

3.5.2.2. Teatava tiiiibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu puhul on mdddetud vaartused, mida viljendatakse
tthikuga dB mikrovolti/m (mikrovolti/m), vahemalt 2,0 dB (20 %) vordluspiirist madalamad.

3.6. Elektrilise/elektroonilise alakoostu tekitatud kitsasriba elektromagnetilise hiirega seotud nduded
3.6.1. Modtmismeetod

Teatava tiitibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu tekitatud elektromagnetkiirgust mdddetakse 7. osas
kirjeldatud meetodi abil.

3.6.2.  Elektrilise/elektroonilise alakoostu kitsasriba vordluspiirid

3.6.2.1. Kui modtmised tehakse 7. osas kirjeldatud meetodi abil, on kiirguse vordluspiirid 54-44 dB mikrovolti/m
(500-160 mikrovolti/m) 30-75 MHz sagedusalas ja see piir suureneb logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel ile
30 MHz ning 44-55 dB mikrovolti/m (160-560 mikrovolti/m) 75-400 MHz sagedusalas ja see piir suureneb
logaritmiliselt (lineaarselt) sagedustel iile 75MHz vastavalt kidesoleva osa punktile 10. Sagedusalas
400-1 000 MHz jadb piir konstantseks: 55 dB mikrovolti/im (560 mikrovolti/m).

3.6.2.2. Teatava titibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu puhul on moddetud vdartused, mida valjendatakse
ithikuga dB mikrovolti/m (mikrovolti/m), vihemalt 2,0 dB (20 %) vordluspiirist madalamad.

3.7. Elektrilise/elektroonilise alakoostu elektromagnetkiirguse hiirekindlusega seotud nduded
3.7.1. Katsemeetod(id)

Teatava tiiiibi elektrilise/elektroonilise representatiivalakoostu elektromagnetkiirguse héirekindlust katsetatakse 8.
osas kirjeldatud meetodi(te) abil.

3.7.2.  Elektrilise/elektroonilise alakoostu hiirekindluse vordluspiirid

3.7.2.1. Kui katsed tehakse 8. osas kirjeldatud meetodite abil, on hiirekindluskatsete vordluspiirid 48 volti/im 150 mm
ribaliini katsemeetodi puhul, 12 volti/m 800 mm ribaliini katsemeetodi puhul, 60 volti/m TEM (transversaalne
elektromagnetiline reziim) -kambri katsemeetodi puhul, 48 volti/m voolusisestuse (BCI) katsemeetodi puhul ja 24
volti/m vaba vilja katsemeetodi puhul.

3.7.2.2. Kui teatava tiiiibi elektrilist/elektroonilist representatiivalakoostu mojutav viljatugevus voi elektrivool, mida
viljendatakse vastava lineaarithikuna, on vordluspiirist 25 % korgem, ei tohi nimetatud alakoostu toimimises
ilmneda torkeid, mis halvendaksid selle toimimist teisi liiklejaid héirival viisil voi sdidukijuhi vdimet juhtida
siisteemiga varustatud sdidukit talle endale voi teistele liiklejatele margataval viisil.
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4. Erandid

4.1. Kui sdiduk voi elektriline/elektrooniline siisteem voi alakoost ei sisalda elektroonilist ostsillaatorit, mille
toosagedus on suurem kui 9 kHz, peetakse seda punktile 3.3.2 v6i 3.6.2 ning 4. ja 7. osale vastavaks.

4.2. Kui sdidukis ei ole sdiduki otsest juhtimist mojutavaid elektrilisi/elektroonilisi siisteeme voi alakooste, ei pea seda
hdirekindluse suhtes katsetama ja see loetakse punkti 3.4 ning 5. osa nduetele vastavaks.

43, Elektrilisi/elektroonilisi alakooste, mille funktsioonid ei mdjuta sdiduki otsest juhtimist, ei pea hiirekindluse
suhtes katsetama ja need loetakse punkti 3.7 ja 8. osa nduetele vastavaks.

4.4, Elektrostaatiline lahendus
Rehvidega soidukite puhul késitatakse sdiduki keret/Sassiid elektriliselt isoleeritud tarindina. Markimisvaarsed
elektrostaatilised joud ilmnevad sdiduki viliskeskkonnaga seoses tiksnes sditja sisenemisel sdidukisse voi sellest
viljumisel. Kuna soiduk on sel hetkel paigal, ei peeta elektrostaatilise lahenduse tiiiibikatsetusi vajalikuks.

4.5. Juhtivuslikud siirded
Kuna sdidukil ei ole tavajuhtimise ajal viliseid elektriithendusi, ei ilmne valiskeskkonna suhtes juhtivuslikke
siirdeid. Tootja vastutab selle eest, et seadmed suudavad taluda sdiduki sees ilmnenud juhtivuslikke siirdeid,
mis tekivad koormuse sisse- ja viljaliilitamisest ning siisteemide vastastoimest. Juhtivuslike siirete tiiiibikatsetusi
ei peeta vajalikuks.

5. Soiduki lairiba vordluspiirid, kui antenni ja sdiduki vaheline kaugus on 10 m

Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.2.2.1

Piirmaar L [dB(uV/m)] sagedusel f (MHz)

Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L=234 L =34 + 15,13 log (f/75) L =45
Kvaasitipp
' Lineaarne, kui
Ribalaius 120 kHz € sageduse telg on —»
: logaritmiline i
dBpV/m pv/m ‘
45
180 |-ommemm e !
A A A A
II- 1450 600 750 900
40 N 100 A 5%
E . A 280 ;
ﬁ 0 A 280 ;
R @ A 19 i
N A 150
as E 50 T
A A
45 65

A Uksiksagedused

B Lt i S S e LR

30 75 400 1000
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6. Soiduki lairiba vordluspiirid, kui antenni ja sdiduki vaheline kaugus on 3 m

Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.2.2.2

Piirmaar L [dB(uV/m)] sagedusel f (MHz)
Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L=44 L =44 + 15,13 log (f/75) L=55
Kvaasitipp
i y Lineaarne, kui )E
Ribalaius 120 kHz : sageduse telg on 1
: logaritmiline H
dBpV/m pV/m ‘
55  —l— 562 fememmmemmmmeme b :
o ‘A A A A
= y 450 600 750 900
L] A 30|
50 | —— 316 A 280 :
N7 L A 220 :
E— O :
ATl G A 190 ;
2] A 150 :
44\ —— 160 A 120 commmeemmmeeeees Sttt ettty
E ] A Ay E
= 45 65 : '
A Uksiksagedused
& 30 75 400 1000
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7. Soiduki kitsasriba vordluspiirid, kui antenni ja sdiduki vaheline kaugus on 10 m
Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.3.2.1

Piirmaar L [dB(uV/m)] sagedusel f (MHz)
Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L=24 L =24 + 15,13 log (f/75) L=235
Tipp ; !
Lineaarne, kui
Ribalaius 120 kHz 5<—-sageduse telg on —>
: logaritmiline H
dBpV/m pV/m ‘
86 —— 56  [rmommmommmmmmmmmmepsssessemsoesemsosesesoeemoooeee A
B ‘A A A A
] A 450 600 750 900
— A 380 |
ot + |_31 A 280
’El A A 230 5
A G A 190 ;
AT :
o { A 150 :
24N — 16 120 cememememeemeeeeeeeees qmmmmmmmemenoneees
E A Ay, ;
= 45 65 :
. A Uksiksagedused

30 75 400 1000
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8. Soiduki kitsasriba vordluspiirid, kui antenni ja siduki vaheline kaugus on 3 m
Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.3.2.2

Piirmaar L [dB(uV/m)] sagedusel f (MHz)
Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L=34 L = 34 + 15,13 log (f/75) L =45
Tipp : E
Lineaarne, kui
Ribalaius 120 kHz ?<—_sageduse telg on ),
; logaritmiline |
dBpV/m pV/m ‘
45 L ettt Bttt el ;
A A A
A 450 600 750 900
L 380 |
40 | 100 A i
N L A 280 !
E (e} H
- A 20 :
A A 190 :
o A 150
o BRSOl B elon R o ] b T N A A LN e R
34 50 1 A 120 H
45 65 :
A Uksiksagedused

30 75 400 1000
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9. Elektrilise/elektroonilise alakoostu lairiba vordluspiirid
Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.5.2.1

Piirm&ar L [dB(uV/m)] sagedusel f (MHz)

Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L = 64 - 25,13 log ({/30) L = 54 + 15,13 log (/75) L=65
Kvaasitipp '
Lineaarne, Kui
«—— gsageduse telgon —»
Ribalaius 120 kHz ! Ioggaritmiline : :
dBpV/m pV/m ‘
65 —— 1800 f
~ A A A A
— 1450 600 750 900
i
[ -
60 N —— 1000
E— L
A— o
A G
R_|
N _|
54 B 500 froseeeeeeen s BRW R 4200 eeeeee

400 1000
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10. Elektrilise/elektroonilise alakoostu kitsasriba vordluspiirid
Sagedus — megaherts — logaritmiline

Vt 2. osa punkt 3.6.2.1

Piirmaar L [dB(uV/m)] sagedusel f (MHz)

Ribalaius
30-75 MHz 75-400 MHz 400-1000 MHz
120 kHz L = 54 - 25,13 log (f/30) L = 44 + 15,13 log (f/75) L =55
Tiep : Lineaarne, kui
' sageduse telg
Ribalaius 120 kHz <—— on logaritmiline
dBpV/m pV/m
. 450 600 750 900
56 —1— 562 ¢
. ‘A A A A
L]
50 ’1‘—— 316
ET] L
ATl ©
ATl G
st
N7 :
44 E— 158 bbb ettt etk rtivt bbbt bt et

A Uksiksagedused

30 75 400 1000

3. OSA

Soidukitele esitatavad nduded: sdidukite lairibalise elektromagnetkiirguse mddtmise meetod

1. Uldnduded

1.1. Kéesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes sdidukite suhtes.

1.2. Modteseadmed

Mddteseadmed vastavad Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni (CISPR) triikise seeria nr 16-1 nduetele.

Kiesolevas osas nimetatud lairiba elektromagnetkiirguse mddtmiseks kasutatakse kvaasitipudetektorit, voi tipu-
detektori kasutamisel asjakohast parandustegurit, mis sdltub sddeimpulsi sagedusest.

1.3. Katsemeetod

Kéesoleva katsega moddetakse piisivalt sdidukile paigaldatud sddesiiiitesiisteemide ja elektrimootorite (elekterveo-
mootorid, kiittemootorid voi jadtumisvastased seadmed, kiitusepumbad, veepumbad jne) tekitatud lairiba elekt-
romagnetkiirgust.

Vordlusantenni puhul on lubatud kaks eri vahemaad: 10 m v&i 3 m sdidukist. Mélemal juhul kohaldatakse
punkti 3.



17.2.2015 Euroopa Liidu Teataja L 42/89

2. Tulemuste esitamine

Mootmiste tulemusi viljendatakse ithikuga dB mikrovoltiim (mikrovolti/m) 120 kHz ribalaiuse kohta. Kui
modteseadmete tegelik ribalaius B (viljendatuna kilohertsides) erineb 120 kHz-st, tuleb ithikuna mikrovolti/m
saadud ndit muuta 120 kHz ribalaiusele vastavaks, korrutades selle teguriga 120/B.

3. Mootmiskoht

3.1. Katsekoht peab olema peegelduva elektromagnetilise pinnata tasapind ringi piires, mille miinimumraadius on 30
m moddetuna sdiduki ja antenni vahelisest keskpunktist (vt punkti 7 joonis 1).

3.2. Modtekompleks voi katsekabiin voi sdiduk, milles mootekompleks asub, voib olla katsekoha sees, kuid iiksnes
punkti 7 joonisel 1 ndidatud lubatud piirkonnas.

Katsepiirkonnas on lubatud ka muud modteantennid minimaalselt 10 m kaugusel nii vastuvétuantennist kui ka
katsetatavast sdidukist, kui saab tdestada, et need ei mdjuta katsetulemusi.

3.3. Kasutada voib ka sisekatsekohti, kui on voimalik ndidata sise- ja viliskatsekoha vahelist korrelatsiooni. Sisekat-
sekohad ei pea vastama punkti 7 joonise 1 modtmetega seotud nduetele, vilja arvatud antenni ja séiduki
vaheline kaugus ning antenni korgus. Samuti ei pea kontrollima éimbruskiirgust enne ja parast katset, nagu
on ndutud punktis 3.4.

3.4. Umbrus

Tagamaks selliste korvaliste helide ja signaalide puudumine, mis vdivad modtmist mérgatavalt mdjutada, tehakse
enne ja pdrast pohikatset imbruse mootmised. Kui iimbruse mddtmiste ajal on kohal ka sdiduk, peab tehniline
teenistus tagama, et sdiduki tekitatud kiirgus ei mdjutaks mdrgatavalt timbruse mootmisi, eemaldades nditeks
katsepiirkonnast sdiduki, eemaldades siiiitevotme voi ithendades lahti aku. Mdlema mootmise korral peavad
korvalised helid voi signaalid, vilja arvatud tahtlik kitsasribakiirgus, olema vidhemalt 10 dB madalamad kui 2.
osa punktides 3.2.2.1 vdi 3.2.2.2 esitatud hdirepiirid.

4. Soiduki seisund katse ajal
4.1. Mootor

Mootor peab olema normaalsel to6temperatuuril ja tithikdigul. Kui see ei ole praktilistel pdhjustel voimalik,
voivad tootja ja katseasutus leppida kokku teistsuguse korra.

Tuleb tagada, et kiiruseseademehhanism ei mdjutaks elektromagnetkiirgust. Iga mddtmise puhul kasutatakse
mootorit jargmiselt:

Mo&temeetod
Mootoritiiiip
Kvaasitipp Tipp
Sadesiiiide Poorlemiskiirus Poorlemiskiirus
Uks silinder 2 500 p/min + 10 % 2 500 p/min + 10 %
Rohkem kui ks silinder 1500 p/min + 10 % 1500 p/min + 10 %

4.2. Katseid ei tehta vihma ja muude sademete korral ega 10 minuti jooksul pérast saju 1dppemist.
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5. Antenni tiiiip, asend ja suund

5.1. Antenni tiitip
Kasutada vo6ib mis tahes antenni, tingimusel et seda saab vérdlusantenni suhtes normida. Antenni kalibree-
rimiseks voib kasutada CISPRi triikise nr 12 (kuues viljaanne) lisas C kirjeldatud meetodit.

5.2. Mddtekdrgus ja -kaugus

5.2.1. Korgus

5.2.1.1. 10 m katse
Antenni faasikese on 3,00 £ 0,05 m sdiduki aluspinnast korgemal.

5.2.1.2. 3 m katse
Antenni faasikese on 1,80 * 0,05 m sdiduki aluspinnast korgemal.

5.2.1.3. Koik antenni vastuvotuelemendid peavad olema sdiduki aluspinnast vihemalt 0,25 m kaugusel.

5.2.2.  Modtekaugus

5.2.2.1. 10 m katse
Antenni tipu voi muu punktis 5.1 kirjeldatud normimisprotsessi jooksul midratletud asjakohase punkti hori-
sontaalkaugus sdidukikere valispinnast on 10,0 £ 0,2 m.

5.2.2.2. 3 m katse
Antenni tipu vdi muu punktis 5.1 kirjeldatud normimisprotsessi jooksul méiratletud asjakohase punkti hori-
sontaalkaugus sdidukikere vilispinnast on 3,00 £ 0,05 m.

5.2.2.3. Kui katsekoht on varjestatud raadiosagedusliku elektromagnetkiirguse eest, peavad antenni vastuvotuelemendid
olema vihemalt 1,0 m kaugusel raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja vihemalt
1,5 m kaugusel katsekoha seinast. VastuvOtuantenni ja katsetatava sdiduki vahel ei tohi olla absorbeerivat
materjali.

5.3. Antenni asend soiduki suhtes
Antenn paigaldatakse kdigepealt sdiduki vasakule poolele ja seejirel paremale poolele nii, et antenn on paral-
leelne sdiduki keskpikitasapinnaga ja iihel joonel mootoriga (vt punkti 7 joonis 1) ja kooskdlas sdiduki kesk-
punktiga, mis on mddratletud sdiduki peateljel asuva punktina, mis asub sdiduki esi- ja tagatelje keskpunktist
iithekaugusel.

5.4. Antenni asend
Igas mddtepunktis tuleb ndidud vétta nii antenni horisontaal- kui ka vertikaalasendis (vt punkti 7 joonis 2).

5.5. Niidud
Igal iiksiksagedusel voetakse vastavalt punktidele 5.3 ja 5.4 modddetava sageduse tunnusndiduna kodige rohkem
neli naitu.

6. Sagedused

6.1. Mootmised

Modtmised tehakse sagedusalal 30-1 000 MHz. Et kontrollida sdiduki vastavust kdesoleva osa nduetele, peab
katseasutus kasutama kuni 13 sagedust, nt 45, 65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750, 900 MHz.
Kui katse ajal iiletatakse piirmiira, tuleb kindlaks teha, et selle pdhjustas sdiduk, mitte imbruskiirgus.
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6.1.1.  Piirmdidrad kehtivad kogu sagedusalal 30-1 000 MHz.

6.1.2. Mootmisi voib teha kvaasitipu- voi tipudetektoritega. 2. osa punktides 3.2 ja 3.5 esitatud piirmairad on seotud
kvaasitipuga. Tipu kasutamisel tuleb 1 MHz ribalaiuse puhul liita 38 dB v&i 1 kHz ribalaiuse puhul lahutada 22
dB.

6.2. Lubatud hilbed

Uksiksagedused Lubatud hilve
(MHz) (MHz)
45, 65, 90, 120, 150, 190 ja 230 t5
280, 380, 450, 600, 750 ja 900 +20
Hilbed kehtivad loetletud sageduste puhul ja nendega piiiitakse valtida mddtmise ajal tiksiksagedustel voi nende
lihedal toimuvatest edastustest tingitud hdireid.
7. Joonised

Joonis 1

Traktori katsepiirkond

(Peegelduva elektromagnetilise pinnata tasapind)

Miinimumraadius 30 m

Antenni ja soiduki
vahelise 30 m

raadiusega tlhja ala
keskpunkt

Miinimumraadius 15 m

~

— —

Méo6tekompleksi (v8i kabiini voi
s6iduki) lubatud piirkond




L 42/92 Euroopa Liidu Teataja 17.2.2015

Antenni asend traktori suhtes
Eestvaade

Dipoolantenn kiirguse vertikaalkomponendi médtmise asendis

‘ ------ —_— 10,00 = 0,2 m
. 800%005m)
3,00 +0,056m P>
(1,80 = 0,05 m) oo |
N/ N/
N 7
NS N
N NV
NI N
N N
Nl WY
NN A
N A
NS A/
| NI N
\4 N N\
Joonis 2
Pealtvaade

Dipoolantenn kiirguse horisontaalkomponendi modtmise asendis

10,00+ 02 m
(3,00 = 0,05 m)

4. OSA

Soidukite kitsasriba elektromagnetkiirguse mddtmise meetod

1. Uldnduded
1.1. Kiesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes sdidukite suhtes.
1.2. Modteseadmed

Mooteseadmed vastavad Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni (CISPR) tritkise nr 16—1 nduetele.
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Kitsasriba elektromagnetkiirguse mootmiseks kasutatakse keskvaartuse detektorit voi tipudetektorit.

1.3 Katsemeetod

1.3.1.  Kdesoleva katsega mdddetakse mikroprotsessorsiisteemi voi muu kitsasribaallika tekitatud kitsasriba elektromag-
netkiirgust.

1.3.2.  Kdigepealt mdddetakse FM-sagedusala (88—108 MHz) kiirgustasemed sdiduki raadioantennist punktis 1.2 tapsus-
tatud seadmete abil. Kui 2. osa punktis 3.3.2.4 madiratletud taset ei iletata, loetakse sdiduk konealuse sagedusala
suhtes kdesoleva osa nduetele vastavaks ja tdielikku katset ei tehta.

1.3.3.  Tiieliku katse tegemise puhul on lubatud kaks antenni vahemaad: 10 m voi 3 m sdidukist. Mdlemal juhul peavad
punktis 3 sitestatud nduded olema tdidetud.

2. Tulemuste esitamine

Mootmiste tulemused véljendatakse tthikuga dB mikrovolti/m (mikrovolti/m).

3. Mootmiskoht

3.1. Katsekoht peab olema peegelduva elektromagnetilise pinnata tasapind ringi piires, mille miinimumraadius on 30
m moddetuna sdiduki ja antenni vahelisest keskpunktist (vt 3. osa joonis 1).

3.2. Mddtekompleks voi katsekabiin voi sdiduk, milles mddtekompleks asub, voib olla katsekoha sees, kuid iksnes 3.
osa joonisel 1 niidatud lubatud piirkonnas.

Katsepiirkonnas on lubatud ka muud mddteantennid minimaalselt 10 m kaugusel nii vastuvdtuantennist kui ka
katsetatavast soidukist, kui saab tdestada, et need ei mdjuta katsetulemusi.

3.3. Kasutada voib ka sisekatsekohti, kui on vdimalik ndidata sise- ja viliskatsekoha vahelist korrelatsiooni. Sisekat-
sekohad ei pea vastama 3. osa punkti 7 joonise 1 mddtmetega seotud nduetele, vilja arvatud antenni ja sdiduki
vaheline kaugus ning antenni kdrgus. Samuti ei pea kontrollima timbruskiirgust enne ja pérast katset, nagu on
ndutud kiesoleva osa punktis 3.4.

3.4. Umbrus

Tagamaks selliste kdrvaliste helide ja signaalide puudumine, mis vdivad modtmist mérgatavalt mdjutada, tehakse
enne ja pdrast pohikatset imbruse modtmised. Tehniline teenistus peab tagama, et sdiduki tekitatud kiirgus ei
mdjutaks mirgatavalt imbruse modtmisi, eemaldades niiteks katsepiirkonnast sdiduki, eemaldades siititevtme
voi tihendades lahti aku(d). Mdlema md6tmise korral peavad korvalised helid voi signaalid, vilja arvatud tahtlik
kitsasribakiirgus, olema vihemalt 10 dB madalamad kui 2. osa punktides 3.3.2.1 v&i 3.3.2.2 esitatud héirepiirid.

4. So6iduki seisund katse ajal

4.1. Soiduki elektroonilised siisteemid peavad toimima normaalselt ja sdiduk peab olema paigal.

4.2. Siiide peab olema sees. Mootor ei tohi tootada.
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4.3. Mootmisi ei tehta vihma ja muude sademete korral ega 10 minuti jooksul pdrast saju loppemist.
5. Antenni tiiiip, asend ja suund
5.1. Antenni tiitip

Kasutada voib mis tahes antenni, tingimusel et seda saab vdrdlusantenni suhtes normida. Antenni kalibree-
rimiseks voib kasutada CISPRi tritkise nr 12 (kuues viljaanne) lisas C kirjeldatud meetodit.

5.2. Mootekdrgus ja -kaugus
5.2.1. Korgus
5.2.1.1. 10 m katse

Antenni faasikese on 3,00 £ 0,05 m sdiduki aluspinnast kdrgemal.

5.2.1.2. 3 m katse

Antenni faasikese on 1,80 £ 0,05 m sdiduki aluspinnast kdrgemal.

5.2.1.3. Koik antenni vastuvotuelemendid peavad olema sdiduki aluspinnast vahemalt 0,25 m kaugusel.

5.2.2.  Modtekaugus
5.2.2.1. 10 m katse

Antenni tipu vdi muu punktis 5.1 kirjeldatud normimisprotsessi jooksul médratletud asjakohase punkti hori-
sontaalkaugus sdidukikere valispinnast on 10,0 £ 0,2 m.

5.2.2.2. 3 m katse

Antenni tipu vdi muu punktis 5.1 kirjeldatud normimisprotsessi jooksul méiratletud asjakohase punkti hori-
sontaalkaugus sdidukikere vialispinnast on 3,00 £ 0,05 m.

5.2.2.3. Kui katsekoht on varjestatud raadiosagedusliku elektromagnetkiirguse eest, peavad antenni vastuvdtuelemendid
olema vihemalt 1,0 m kaugusel raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja vahemalt
1,5 m kaugusel katsekoha seinast. Vastuvotuantenni ja katsetatava sdiduki vahel ei tohi olla absorbeerivat
materjali.

5.3. Antenni asend sdiduki suhtes

Antenn paigaldatakse koigepealt sdiduki vasakule poolele ja seejirel paremale poolele nii, et antenn on paral-
leelne soiduki keskpikitasapinnaga ja iihel joonel mootoriga (vt 3. osa punkti 7 joonis 2).

5.4. Antenni asend

Igas modtepunktis tuleb ndidud vdtta nii antenni horisontaal- kui ka vertikaalasendis (vt 3. osa punkti 7
joonis 2).

5.5. Niidud

Igal iiksiksagedusel voetakse vastavalt punktidele 5.3 ja 5.4 modddetava sageduse tunnusndiduna kodige rohkem
neli nditu.
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6. Sagedused
6.1. Modtmised

Mootmised tehakse sagedusalal 30-1 000 MHz. See ala jaotatakse 13 ribaks. Iga riba puhul véib katsetada tiht
tiksiksagedust, tdestamaks, et nduded on tdidetud. Et kontrollida sdiduki vastavust kdesoleva osa nduetele, vdib
katseasutus kasutada iiht punkti jargmisest 13 sagedusribast:

30-50, 50-75, 75-100, 100-130, 130-165, 165-200, 200-250, 250-320, 320-400, 400-520, 520-660,
660-820, 820-1 000 MHz.

Kui katse ajal iletatakse piirméira, tuleb kindlaks teha, et selle pdhjustas sdiduk, mitte imbruskiirgus.

5. OSA

Soidukite elektromagnetkiirguse hiirekindluse katsetamise meetod

1. Uldnguded
1.1. Kiesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes sdidukite suhtes.
1.2. Katsemeetod

Kiesolev katsega ndidatakse sdiduki otsest juhtimist mdjutavate seadmete héirekindlust. Sdiduk allutatakse kies-
olevas osas kirjeldatud elektromagnetviljale. Katsetamisel sdidukiga, mille suhtes kasutatakse elektromagnetkiir-
gust sagedustel kuni 1 000 MHz, vdivad tootjad valida, kas kohaldada kéesolevat osa vdi I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 10 6. lisa. Katsetamisel sdidukiga, mille suhtes kasutatakse elektromag-
netkiirgust sagedustel 1 000-2 000 MHz, kohaldavad tootjad 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 10 6. lisa. Soidukit jilgitakse katsete ajal.

2. Tulemuste esitamine

Kéesolevas osas kirjeldatud katse puhul viljendatakse valjatugevust tthikuga volti/m.

3. Mootmiskoht

Katsesisteem peab suutma luua viljatugevusi kdesolevas osas kindlaks médratud sagedusaladel. Katsesiisteem
peab vastama elektromagnetsignaalide kiirgust kasitlevatele juriidilistele nduetele.

Tuleb hoolt kanda selle eest, et kiirgusvaljad ei mdjutaks juht- ja vaatlusseadmeid nii, et katsed muutuksid

kehtetuks.
4. Soiduki seisund katse ajal
4.1. Soiduk on koormamata, vilja arvatud vajalikud katseseadmed.

4.1.1.  Mootor kiitab veorattaid tavaliselt piisikiirusega, mis vastab kolmele neljandikule sdiduki maksimumkiirusest, kui
tootja ei eelista tehnilistel pohjustel erinevat kiirust. Sdiduki mootor peab olema koormatud sobiva joumomen-
diga. Vajaduse korral voib iilekandevollid lahti tthendada (nditeks enam kui kahe teljega sdidukite puhul),
tingimusel et nad ei kasuta hiireid tekitavaid osi.
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4.1.2. Kasutatakse lahitulesid.

4.1.3.  Vasak voi parem suunatuli on sisse lulitatud.

4.1.4. Koéik muud juhi sdidukijuhtimist mojutavad stisteemid toimivad nagu sdiduki tavakasutuse korral.

4.1.5. Soiduk ei tohi olla katsepiirkonnaga elektriliselt ithendatud ja sdiduk ei tohi olla ithendatud mingite seadmetega,
vilja arvatud punktides 4.1.1 vdi 4.2 ndutavad seadmed. Rehvi ja katsepiirkonna poranda kokkupuudet ei loeta
elektriliseks tthenduseks.

4.2. Kui sdidukis on elektrilised/elektroonilised siisteemid, mis on lahutamatult seotud sdiduki otsese juhtimisega,
kuid mis ei toimi punktis 4.1 kirjeldatud tingimustel, vdib tootja esitada katseasutusele aruande vdi tdiendavad
toendid selle kohta, et sdiduki elektriline/elektrooniline siisteem vastab kdesoleva mairuse nduetele. Sellised
tdendid sdilitatakse koos tiiiibikinnitusdokumentidega.

4.3. Soiduki jalgimiseks kasutatakse iiksnes seadmeid, mis ei tekita héireid. Sdiduki vélispoolt ja salongi tuleb jilgida
selleks, et kindlaks teha, kas kiesoleva osa nduded on tiidetud (nt videokaamerat/-kaameraid kasutades).

4.4. Soiduk seisab tavaliselt esiosaga litkumatu antenni suunas. Kui aga elektrooniline kontrollplokk koos juhtmes-
tikuga on peamiselt sdiduki tagaosas, peab sdiduk olema katse tegemisel tagumise osaga antenni suunas. Pika
soiduki puhul (vidlja arvatud sdiduautod ja kergkaubikud), mille elektroonilised kontrollplokid koos juhtmestikuga
asuvad peamiselt sdiduki keskel, voib kas sdiduki parema vdi vasaku kiilje suhtes mairata vordluspunkti (vt
punkt 5.4). See vordluspunkt peab olema sdiduki pikkuse keskpunktis voi sdiduki kiiljel punktis, mille tootja on
valinud koos piadeva asutusega, vOttes arvesse elektrooniliste siisteemide jaotumist ja juhtmestiku paigutust.
Sellise katse saab teha iiksnes juhul, kui ruumi fuisiline konstruktsioon seda vdimaldab. Antenni asukoht tuleb
katsearuandes dra mdrkida.

5. Vilja tekitava seadise tiiiip, asend ja suund

5.1. Vilja tekitava seadise tiiiip

5.1.1.  Vilja tekitav(ad) seadis(ed) tuleb valida nii, et soovitud viljatugevus saavutatakse vdrdluspunktis (vt punkt 5.4)
vastavatel sagedustel.

5.1.2. Vilja tekitavaks seadiseks vdib olla antenn voi iilekandesiisteem.

5.1.3.  Vilja tekitava seadise konstruktsioon ja suund on sellised, et tekkinud vilja polarisatsioon on horisontaalne vdi
vertikaalne sagedustel 20-1 000 MHz

5.2. Méatekorgus ja -kaugus

5.2.1. Korgus

5.2.1.1. Antenni faasikese peab olema vihemalt 1,5 m soiduki aluspinnast kdrgemal voi vihemalt 2,0 m sdiduki
aluspinnast korgemal, kui sdiduki katuse korgus on iile 3 m.

5.2.1.2. Koik antenni kiirguselemendid peavad olema sdiduki aluspinnast vahemalt 0,25 m kaugusel.



17.2.2015 Euroopa Liidu Teataja L 4297

5.2.2.  Modtekaugus

5.2.2.1. Kasutustingimusi saab koige paremini sarnastada, paigutades vilja tekitava seadise sdidukist voimalikult kaugele.
See kaugus on 1-5 m.

5.2.2.2. Kui katse viiakse ldbi sisetingimustes, peavad vilja tekitava seadise kiirguselemendid olema vihemalt 1,0 m
kaugusel raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja vdhemalt 1,5 m kaugusel katse-
koha seinast. Saateantenni ja katsetatava sdiduki vahel ei tohi olla absorbeerivat materjali.

5.3. Antenni asend soiduki suhtes

5.3.1. Vilja tekitava seadise kiirguselemendid peavad olema sdiduki kere vilispinnast vihemalt 0,5 m kaugusel.

5.3.2.  Vilja tekitav seadis paigutatakse sdiduki keskjoonele (keskpikitasapind).

5.3.3.  Koik tilekandesiisteemid, valja arvatud soiduki aluspind, peavad olema sdiduki mis tahes osast vihemalt 0,5 m
kaugusel.

5.3.4. Soiduki kohale paigutatud vilja tekitav seadis peab keskpunktiga ulatuma vihemalt 75 % ile sdiduki pikkuse.

5.4. Vordluspunkt

5.4.1. Kdiesoleva osa kohaldamisel tdhendab vordluspunkt punkti, kus véljatugevus kindlaks tehakse, ja seda mairatle-
takse jargmiselt:

5.4.1.1. horisontaalselt vdhemalt 2 m antenni faasikeskmest voi vertikaalselt vahemalt 1 m tlekandestisteemi kiirgusele-
mentidest,

5.4.1.2. sdiduki keskjoonel (keskpikitasapind),

5.4.1.3. vihemalt 1,0 £ 0,05 m kdrgusel sdiduki aluspinnast voi 2,0 + 0,05 m kdrgusel, kui mudeli teatava sdiduki katuse
miinimumkdrgus on iile 3,0 m,

5.4.1.4. esivalgustuse puhul:
— 1,0 £ 0,2 m sdiduki sees, mdddetuna tuuleklaasi ja kapoti 16ikepunktist (vt punkti 8 joonise 1 punkt C), vdi
— 0,2 £0,2 m traktori esitelje keskjoonest, moddetuna traktori keskpunkti suunas (punkti 8 joonise 2 punkt

D),

vastavalt sellele, kumb vordluspunkt on antennile ldhemal;

5.4.1.5. tagavalgustuse puhul:

— 1,0 £ 0,2 m sdiduki sees, mdddetuna tuuleklaasi ja kapoti 16ikepunktist (vt punkti 8 joonise 1 punkt C), voi
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— 0,2+0,2 m traktori esitelje keskjoonest, mdddetuna traktori keskpunkti suunas (punkti 8 joonise 2
punkt D),

vastavalt sellele, kumb vordluspunkt on antennile ldhemal.

5.5. Kui sdiduki tagumise osa suhtes kasutatakse kiirgust, mairatakse vordluspunkt kindlaks punkti 5.4 kohaselt.
Soiduk paigutatakse sel juhul tagumise osaga antenni poole, nagu seda oleks pooratud 180° iGimber tema
keskpunkti, st et kaugus antenni ja sdidukikere lihima osa vahel jddb samaks, nagu on kujutatud punkti 8

joonisel 3.
6. Katsenouded
6.1. Sagedusala, viivitusajad, polarisatsioon

Soiduki suhtes kasutatakse elektromagnetkiirgust sagedustel 20-1 000 MHz.

6.1.1.  Et kontrollida sdiduki vastavust kidesoleva osa nduetele, katsetatakse sdidukit kuni 14 tiksiksagedusel, nt:

27, 45, 65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750 ja 900 MHz.

Voetakse arvesse katsetatavate seadmete reageerimisaega ja viivitusaeg peab olema piisav, et katsetatavad seadmed
saaksid reageerida tavapirastel tingimustel. See peab igal juhul olema vdhemalt kaks sekundit.

6.1.2. Koikidel sagedustel kasutatakse iiht polarisatsioonimoodi — vt punkti 5.1.3.

6.1.3. Koik teised katseparameetrid vastavad kdesoleva osa méiratlustele.

6.1.4.  Kui sdiduk ei labi punktis 6.1.1 nimetatud katset, peab tehniline teenistus kindlaks tegema, et sdiduk ei labinud
katset asjakohastes katsetingimustes, mitte kontrollimatute viljade tekkimise tulemusel.

7. Vajaliku viljatugevuse tekitamine
7.1. Katsemeetodid

7.1.1.  Katsevilja tingimuste kindlakstegemiseks kasutatakse asendusmeetodit.

7.1.2.  Kalibreerimisetapp

Igal katsesagedusel antakse vilja tekitavale seadisele voimsus, mis tekitaks sdiduki puudumisel katsepiirkonna
vordluspunktis (médratletud punktis 5) vajaliku viljatugevuse. Langev vdimsus voi muu sellega otseselt seotud ja
vilja madramiseks vajalik parameeter moddetakse ja tulemused registreeritakse. Katsesagedused on
20-1 000 MHz. Kalibreerimist alustatakse 20 MHz-st ja sagedus suureneb kuni 2 % eelmise sagedusega vorreldes,
16petades 1 000 MHz-ga. Tulemusi kasutatakse tiiibikinnituskatsetes, kui katsekohad vdi seadmed ei muutu sel
mddral, et on vaja kalibreerimist korrata.

7.1.3.  Katseetapp

Soiduk tuuakse seejdrel katsekohale ja paigutatakse punkti 5 nduete kohaselt. Vilja tekitavale seadisele antakse
punktis 6.1.1 maaratud sagedusel punktis 7.1.2 mdairatud vajalik langev vdimsus.

7.1.4. Katse ajal tuleb viljatugevuse kindlaksmairamisel kasutada sama parameetrit, mis valiti punktis 7.1.2.
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7.1.5.  Vilja tekitavad seadmed ja nende paigutus katse ajal peavad olema samad, mida kasutati punkti 7.1.2 kohases
kalibreerimisetapis.

7.1.6.  Viljatugevuse mdoteseadis

Viljatugevust mdddetakse asendusmeetodi kalibreerimisetapi ajal nduetekohase kompaktse viljatugevuse
modteseadisega.

7.1.7.  Viljatugevuse mddteseadise faasikese peab asendusmeetodi kalibreerimisetapi ajal olema vordluspunktis.

7.1.8.  Kui viljatugevuse mddteseadisena kasutatakse kalibreeritud vastuvotuantenni, vdetakse ndidud kolmelt ortogo-
naalselt teljelt ja viljatugevuseks on niitude isotroopne ekvivalentvairtus.

7.1.9.  Selleks et votta arvesse sdiduki mddtmete muutumist, tuleb antud katsekoha puhul kindlaks mdaidrata mitu
antenniasendit voi vordluspunkti.

7.2. Viljatugevuse kontuur

7.2.1. Viljatugevus peab asendusmeetodi kalibreerimise ajal (enne kui sdiduk katsekohale viiakse) vdhemalt 80 %
kalibreerimisetappide puhul olema vihemalt 50 % nimivaljatugevusest jargmistes kohtades:

a) koikide vilja tekitavate seadiste puhul 0,5 £ 0,05 m mdlemal pool vdrdluspunkti joonel, mis ldbib vordlus-
punkti ja mis on sellega samal korgusel ning risti sdiduki keskpikitasapinnaga;

b) b) iilekandesiisteemi puhul 1,50 + 0,05 m joonel, mis ldbib vordluspunkti ja mis on sellega samal kdrgusel
ning pikitasapinnajoonel.

7.3. Ruumi resonants

Olenemata punktis 7.2.1 esitatud tingimusest ei tohi katseid teha ruumi resonantssagedustel.

7.4. Tekitatava katsesignaali omadused
7.4.1. Maihisjoone maksimaalne amplituudviartus

Katsesignaali mahisjoone maksimaalne amplituudvédrtus on vdrdne moduleerimata siinuslaine méhisjoone
maksimaalse amplituudvéirtusega, mille ruutkeskmine védrtus volti/m on mairatletud 2. osa punktis 3.4.2 (vt
kdesoleva osa joonis 3).

7.4.2.  Katsesignaali lainekuju

Katsesignaal on raadiosageduslik siinuslaine, amplituudmoduleeritud 1 kHz siinuslainega, kui modulatsiooni
siigavus on 0,8 = 0,04 m.

7.4.3.  Modulatsiooni siigavus

Modulatsiooni siigavus médratletakse jargmiselt:

_ (mahisjoone maksimaalne amplituudvdartus — mahisjoone minimaalne amplituudvairtus) /

(méahisjoone maksimaalne amplituudvdirtus 4+ mahisjoone minimaalne amplituudvéartus)
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Joonis 3

Tekitatava katsesignaali omadused

Moduleerimata siinus- | Katsesignaal 80 %, siinuslaine, amplituudmodu-
laine, mille ruutkesk- | leeritud: mahisjoone maksimaalne amplituud-
mine vaartus on | vaartus vérdub moduleerimata siinuslaine mahis-
madratietud 2. osa |joone maksimaalse amplituudvaartusega, mille
punktis 3.4.2. ruutkeskmine vaértus on maaratletud 2. osa
punktis 3.4.2

6. OSA

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude lairibalise elektromagnetkiirguse médtmise meetod

1. Uldnduded

1.1. Kdéesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit voib kohaldada elektriliste/elektrooniliste alakoostude suhtes, mis paigal-
datakse 3. osa nduetele vastavatesse sdidukitesse.

1.2. Moodteseadmed

Mddteseadmed vastavad Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni (CISPR) tritkise seeria nr 16-1 nduetele.

Kiesolevas osas nimetatud lairiba elektromagnetkiirguse mddtmiseks kasutatakse kvaasitipudetektorit, voi tipude-
tektori kasutamisel asjakohast parandustegurit, mis sdltub héireimpulsi sagedusest.

1.3. Katsemeetod

Kiesoleva katsega mdddetakse elektriliste/elektrooniliste alakoostude lairiba elektromagnetkiirgust.

2. Tulemuste esitamine

Mootmiste tulemusi viljendatakse ihikuga dB mikrovoltiim (mikrovoltiim) 120 kHz ribalaiuse kohta. Kui
mdodtesecadmete tegelik ribalaius B (vdljendatuna kilohertsides) erineb 120 kHz-st, tuleks ithikuna mikrovolti/m
saadud ndit muuta 120 kHz ribalaiusele vastavaks, korrutades selle teguriga 120/B.

3. Mootmiskoht

3.1.  Katsekoht peab vastama CISPRi triikise seeria nr 16-1 nduetele (vt punkt 7).

3.2.  Mootekompleks, katsekabiin voi sdiduk, milles mddtekompleks asub, voib olla viljaspool punktis 7 ndidatud piire.

3.3. Kasutada vdib ka sisekatsekohti, kui on vdimalik niidata sise- ja viliskatsekoha vahelist korrelatsiooni. Sisekatse-
kohad ei pea vastama punkti 7 mddtmetega seotud nduetele, vilja arvatud antenni ja katsetatava elektrilise/elekt-
roonilise alakoostu vaheline kaugus ning antenni kdrgus (vt punkti 8 joonised 1 ja 2).
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3.4.  Umbrus

Tagamaks selliste korvaliste helide ja signaalide puudumine, mis vdivad mddtmist margatavalt mojutada, tehakse
enne ja pdrast pohikatset iimbruse modtmised. Mdlema mddtmise korral peavad korvalised helid voi signaalid,
vilja arvatud tahtlik kitsasribakiirgus, olema vihemalt 10 dB madalamad kui 2. osa punktis 3.5.2.1 esitatud
héirepiirid.

4. Elektrilise/elektroonilise alakoostu seisund katse ajal

4.1. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab tootama tavalisel tooreziimil.

4.2. Moodtmisi ei tehta vihma ja muude sademete korral ega 10 minuti jooksul parast saju loppemist.

4.3. Katsekorraldus

4.3.1. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost ja selle juhtmestik toetatakse 50 + 5 mm korgusele puit- vo6i muust
mittejuhtivast materjalist laua kohale. Kui on aga ette nahtud, et elektrilise/elektroonilise alakoostu mingi osa peab
olema elektriliselt iihendatud sdiduki metallkerega, asetatakse see osa alusplaadile ja ithendatakse elektriliselt alus-
plaadiga. Alusplaadiks on vdhemalt 0,5 mm paksune metallplaat. Alusplaadi miinimumsuurus sdltub katsetatava
elektrilise/elektroonilise alakoostu suurusest, kuid sellel peab olema piisavalt ruumi nimetatud alakoostu juhtmes-
tikule ja komponentidele. Alusplaat ithendatakse maanduspaigaldise kaitsejuhiga. Alusplaat asub 1,0 + 0,1 m
korgusel katsekoha pdrandast ja on sellega paralleelne.

4.3.2. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost paigaldatakse ja ithendatakse vastavalt tema nouetele. Toiteallika juht-
mestik veetakse 100 mm ulatuses piki alusplaadiflaua serva, mis on antennile kdige ldhemal.

4.3.3. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost ithendatakse maandussiisteemiga vastavalt tootja paigaldusnduetele ja
tdiendavad maandusithendused ei ole lubatud.

4.3.4. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab olema teistest juhtivtarinditest, nagu néiteks varjestatud piirkonna
seintest (vilja arvatud katseobjekti all olev alusplaat/laud) 1,0 m kaugusel.

4.4. Toide antakse katsetatavale elektrilisele/elektroonilisele alakoostule 5 uH [ 50 Q tehisvdrgu kaudu, mis tthendatakse
elektriliselt alusplaadiga. Toitepinge peab olema * 10 % siisteemi nimitalitluspingest. Pulsatsioonpinge peab olema
vihem kui 1,5 % tehisvOrgu seirejaamas moddetud siisteemi nimitalitluspingest.

4.5.  Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost koosneb rohkem kui tihest iiksusest, peavad tihenduskaabliteks
olema parimal juhul sdidukis kasutatavad juhtmestikud. Kui neid ei ole vdimalik kasutada, peab elektroonilise
kontrollploki ja tehisvorgu vahe olema 1 500 * 75 mm.

Koik kaablid tuleb ithendada vdimalikult reaalsena ning kasutada eelistatavalt tegelikke koormusi ja aktuaatoreid.

Kui katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu nduetekohaseks toimimiseks on vajalikud lisaseadmed, tuleb
korvata nende m&ju moddetud kiirgusele.

5. Antenni tiiiip, asend ja suund
5.1. Antenni tiiip

Kasutada voib mis tahes lineaarselt polariseeritud antenni, tingimusel et seda saab vordlusantenni suhtes normida.
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5.2.  Mootekorgus ja -kaugus
5.2.1. Korgus

Antenni faasikese on 150 £ 10 mm kdrgusel alusplaadist.

5.2.2. Mdotekaugus

Antenni faasikeskme ja alusplaadi vaheline horisontaalkaugus on 1,00 + 0,05 m. Ukski antenni osa ei tohi olla
alusplaadile ldhemal kui 0,5 m.

Antenn asetatakse paralleelselt alusplaadiga risti oleva plaadiga ja kokku alusplaadi servaga, mida mooda pdhiosa
juhtmestikust on veetud.

5.2.3. Kui katsekoht on varjestatud raadiosagedusliku elektromagnetkiirguse eest, peavad antenni vastuvdtuelemendid
olema vdhemalt 0,5 m kaugusel raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja vihemalt
1,5 m kaugusel katsekoha seinast. Vastuvdtuantenni ja katsetatava sdiduki elektrilise/elektroonilise siisteemi vahel ei
tohi olla absorbeerivat materjali.

5.3.  Antenni suund ja polarisatsioon

Igas mootepunktis tuleb ndidud votta nii antenni horisontaal- kui ka vertikaalasendis.

5.4,  Niidud

Igal iiksiksagedusel vOetakse vastavalt punktile 5.3 mdddetava sageduse tunnusndiduna kdige rohkem kaks niitu.

6. Sagedused
6.1. Mootmised

Modtmised tehakse sagedusalal 30-1 000 MHz. Elektriline/elektrooniline alakoost vastab tdenioliselt ndutavatele
piirméidradele kogu sagedusala ulatuses, kui ta vastab nendele nduetele jirgmise 13 sageduse puhul: 45, 65, 90,
120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750 ja 900 MHz.

Kui katse ajal iiletatakse piirmdira, tuleb kindlaks teha, et selle pdhjustas elektriline/elektrooniline alakoost, mitte
timbruskiirgus.

6.1.1. Piirmdirad kehtivad kogu sagedusalal 30-1 000 MHz.

6.1.2. Modtmisi voib teha kvaasitipu- voi tipudetektoritega. 2. osa punktides 3.2 ja 3.5 esitatud piirmdirad on seotud
kvaasitipuga. Tipu kasutamisel tuleb 1 MHz ribalaiuse puhul liita 38 dB voi 1 kHz ribalaiuse puhul lahutada 22 dB.

6.2. Lubatud hilbed

Uksiksagedused Lubatud hilve
(MHz) (MHz)
45, 65, 90, 120, 150, 190 ja 230 t5
280, 380, 450, 600, 750 ja 900 20

Hilbed kehtivad loetletud sageduste puhul ja nendega piititakse viltida mootmise ajal iiksiksagedustel voi nende
lahedal toimuvatest edastustest tingitud haireid.
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7. Elektrilise/elektroonilise alakoostu katsepiirkonna piirid
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Elektronmagnetkiirguse katsed

Joonis 1

Elektrilise/elektroonilise alakoostu elektromagnetkiirguse katseskeem (iildvaade)
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7. OSA

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude kitsasriba elektromagnetkiirguse médtmise meetod

1. Uldnéuded

1.1.  Kdiesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit kohaldatakse iiksnes elektriliste/elektrooniliste alakoostude suhtes.

1.2. Modteseadmed

Modteseadmed vastavad Rahvusvahelise Raadiohdirete Erikomisjoni (CISPR) tritkise seeria nr 16-1 nduetele.

Kiesolevas osas nimetatud kitsasriba elektromagnetkiirguse mootmiseks kasutatakse keskvaartuse detektorit voi
tipudetektorit.

1.3. Katsemeetod

1.3.1. Kédesoleva katsega moddetakse mikroprotsessorsiisteemi tekitatud kitsasriba elektromagnetkiirgust.

1.3.2. Lithikese algetapi (2-3 minutit) ajal, kui valitakse iiks antenni polarisatsioon, on lubatud kustutada punktis 6.1
mairatletud sagedusala, kasutades spektrianaliisaatorit, et kindlaks teha tippkiirguste olemasolu ja/voi sagedused.
Sellest voib abi olla katsetatavate sageduste valikul (vt punkt 6).

2. Tulemuste esitamine

Mootmiste tulemused viljendatakse tthikuga dB mikrovolti/m (mikrovolti/m).

3. Moo6tmiskoht

3.1.  Katsekoht peab vastama CISPR triikise seeria nr 16-1 nduetele (vt 6. osa punkt 7).

3.2.  Mootekompleks, katsekabiin vdi sodiduk, milles modtekompleks asub, voib olla viljaspool 6. osa punktis 7
ndidatud piire.

3.3. Kasutada vdib ka sisekatsekohti, kui on vdimalik niidata sise- ja véliskatsekoha vahelist korrelatsiooni. Sisekatse-
kohad ei pea vastama 6. osa punkti 7 mddtmetega seotud nduetele, vilja arvatud antenni ja katsetatava elektrilise/
elektroonilise alakoostu vaheline kaugus ning antenni kdrgus (vt 6. osa punkti 8 joonised 1 ja 2).

3.4.  Umbrus

Tagamaks selliste korvaliste helide ja signaalide puudumine, mis véivad mootmist margatavalt mojutada, tehakse
enne ja parast pohikatset iimbruse modtmised. Molema modtmise korral peavad korvalised helid voi signaalid,
vilja arvatud tahtlik kitsasribakiirgus, olema vihemalt 10 dB madalamad kui 2. osa punktis 3.6.2.1 esitatud
hairepiirid.

4. Elektrilise/elektroonilise alakoostu seisund katse ajal

4.1. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab tootama tavalisel t66reziimil.

4.2. Moodtmisi ei tehta vihma ja muude sademete korral ega 10 minuti jooksul parast saju loppemist.
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4.3. Katsekorraldus

4.3.1. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost ja selle juhtmestik toetatakse 50 + 5 mm korgusele puit- vdi muust
mittejuhtivast materjalist laua kohale. Kui on aga ette nahtud, et elektrilise/elektroonilise alakoostu mingi osa peab
olema elektriliselt ithendatud sdiduki metallkerega, asetatakse see osa alusplaadile ja ithendatakse elektriliselt alus-
plaadiga.

Alusplaadiks on vdhemalt 0,5 mm paksune metallplaat. Alusplaadi miinimumsuurus sdltub katsetatava elektrilise/
elektroonilise alakoostu suurusest, kuid sellel peab olema piisavalt ruumi nimetatud alakoostu juhtmestikule ja
komponentidele. Alusplaat ithendatakse maanduspaigaldise kaitsejuhiga. Alusplaat asub 1,0 £ 0,1 m korgusel
katsekoha pdrandast ja on sellega paralleelne.

4.3.2. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost paigaldatakse ja iihendatakse vastavalt tema nduetele. Toiteallika juht-
mestik veetakse 100 mm ulatuses piki alusplaadiflaua serva, mis on antennile kdige ldhemal.

4.3.3. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost iihendatakse maandussiisteemiga vastavalt tootja paigaldusnduetele ja
tdiendavad maandusithendused ei ole lubatud.

4.3.4. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab olema teistest juhtivtarinditest, nagu nditeks varjestatud piirkonna
seintest (vilja arvatud katseobjekti all olev alusplaat/laud) 1,0 m kaugusel.

4.4.  Toide antakse katsetatavale elektrilisele/elektroonilisele alakoostule 5 uH | 50 Q tehisvdrgu kaudu, mis tthendatakse
elektriliselt alusplaadiga. Toitepinge peab olema * 10 % siisteemi nimitalitluspingest. Pulsatsioonpinge peab olema
vihem kui 1,5 % tehisvorgu seirejaamas moddetud siisteemi nimitalitluspingest.

4.5.  Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost koosneb rohkem kui iihest iiksusest, peavad iihenduskaabliteks
olema parimal juhul sdidukis kasutatavad juhtmestikud. Kui neid ei ole vdimalik kasutada, peab elektroonilise
kontrollploki ja tehisvorgu vahe olema 1 500 * 75 mm. Kdik kaablid tuleb ithendada voimalikult reaalsena ning
kasutada eelistatavalt tegelikke koormusi ja aktuaatoreid. Kui katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu noue-
tekohaseks toimimiseks on vajalikud lisaseadmed, tuleb korvata nende mdju mdddetud kiirgusele.

5. Antenni tiiiip, asend ja suund
5.1. Antenni tiiip

Kasutada voib mis tahes lineaarselt polariseeritud antenni, tingimusel et seda saab vdrdlusantenni suhtes normida.

5.2.  Mootekorgus ja -kaugus
5.2.1. Korgus

Antenni faasikese on 150 + 10 mm korgusel alusplaadist.

5.2.2. Mdodtekaugus

Antenni faasikeskme ja alusplaadi vaheline horisontaalkaugus on 1,00 + 0,05 m. Ukski antenni osa ei tohi olla
alusplaadile ldhemal kui 0,5 m.

Antenn asetatakse paralleelselt alusplaadiga risti oleva plaadiga ja kokku alusplaadi servaga, mida mooda pohiosa
juhtmestikust on veetud.

5.2.3. Kui katsekoht on varjestatud raadiosagedusliku elektromagnetkiirguse eest, peavad antenni vastuvotuelemendid
olema vdhemalt 0,5 m kaugusel raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja vihemalt
1,5 m kaugusel katsekoha seinast. VastuvStuantenni ja katsetatava sdiduki elektrilise/elektroonilise siisteemi vahel ei
tohi olla absorbeerivat materjali.
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5.3.  Antenni suund ja polarisatsioon

Igas mootepunktis tuleb ndidud votta nii antenni horisontaal- kui ka vertikaalasendis.

5.4, Niidud

Igal iiksiksagedusel vOetakse vastavalt punktile 5.3 mdddetava sageduse tunnusndiduna kdige rohkem kaks niitu.

6.  Sagedused
6.1.  Mootmised

Mootmised tehakse sagedusalal 30-1 000 MHz. See ala jaotatakse 13 ribaks. Iga riba puhul voib katsetada iiht
iiksiksagedust, tdestamaks, et nduded on tdidetud. Et kontrollida katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu
vastavust kdesoleva osa nduetele, vdib katseasutus kasutada iiht punkti jargmisest 13 sagedusribast:

30-50, 50-75, 75-100, 100-130, 130-165, 165-200, 200-250, 250-320, 320-400, 400-520, 520-660,
660-820, 820-1 000 MHz.

Kui katse ajal iiletatakse piirmdara, tuleb kindlaks teha, et selle pohjustas katsetatav elektriline/elektrooniline
alakoost, mitte imbruskiirgus.

6.2.  Kui punktis 1.3 kirjeldatud viisil teostatud algetapil on punktis 6.1 médratletud kitsasribakiirgus vihemalt 10 dB
vordluspiirist madalam, loetakse elektriline/elektrooniline alakoost selle sagedusriba puhul kdesolevas osas sites-
tatud nouetele vastavaks.

8. OSA

Elektriliste/elektrooniliste alakoostude elektromagnetkiirguse hiirekindluse katsetamise meetod(id)

1. Uldnduded

1.1. Kiesolevas osas kirjeldatud katsemeetodit (-meetodeid) kohaldatakse elektriliste/elektrooniliste alakoostude
suhtes.

1.2 Katsemeetodid

1.2.1. Elektrilised/elektroonilised alakoostud voivad vastata tootja valikul mis tahes jargmiste katsemeetodite kombi-

natsiooni nduetele, kui katse tehakse kogu punktis 5.1 toodud sagedusala ulatuses.

— Ribaliini katsetamine: vt punkt 11

— Voolusisestuse katsetamine: vt punkt 12

— TEM-kambri katsetamine: vt punkt 13

— Vaba vilja katse: vt punkt 14

1.2.2. Nende katsete ajal esinevate elektromagnetviljade kiirguse tottu tuleb need labi viia varjestatud ruumis, nt TEM-
kambris.
2. Tulemuste esitamine

Kédesolevas osas kirjeldatud katsete puhul viljendatakse viljatugevust ithikuga volti/m ja sisestatud voolu
milliamprites.
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3. Mootmiskoht

3.1. Katsesiisteem peab suutma luua ndutavaid katsesignaale kdesolevas osas nimetatud sagedusaladel. Katsesiisteem
peab vastama elektromagnetsignaalide kiirgust kisitlevatele juriidilistele nduetele.

3.2. Modteseadmed asuvad viljaspool kambrit.
4, Elektrilise/elektroonilise alakoostu seisund katse ajal
4.1. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab tootama tavalisel tooreziimil. See paigaldatakse kiesoleva osa

kohaselt, kui katsemeetoditega ei ole ette nihtud teisiti.

4.2. Toide antakse katsetatavale elektrilisele/elektroonilisele alakoostule (5 pH | 50 Q) tehisvorgu kaudu, mis
tihendatakse elektriliselt alusplaadiga. Toitepinge peab olema * 10 % siisteemi nimitalitluspingest. Pulsatsioon-
pinge peab olema vihem kui 1,5 % tehisvorgu seirejaamas moddetud stisteemi nimitalitluspingest.

4.3. Koik elektrilise/elektroonilise alakoostu kiitamiseks vajalikud lisaseadmed peavad olemas olema kalibreerimi-
setapil. Kalibreerimise ajal ei tohi iikski lisaseade olla vordluspunktile lahemal kui 1 m.

4.4. Et tagada modtmistulemuste korduvus, kui katseid ja modtmisi korratakse, peavad katsesignaale tekitavad
seadmed ja nende paigutus olema sama kui kalibreerimisetapil (punktid 7.2, 7.3.2.3, 8.4, 9.2 ja 10.2).

4.5. Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost koosneb rohkem kui tihest iiksusest, peavad tihenduskaabliteks
olema parimal juhul sdidukis kasutatavad juhtmestikud. Kui neid ei ole voimalik kasutada, peab elektroonilise
kontrollploki ja tehisvorgu vahe olema 1 500 * 75 mm. Koik kaablid tuleb ithendada vdimalikult reaalsena
ning kasutada eelistatavalt tegelikke koormusi ja aktuaatoreid.

5. Sagedusala, viivitusajad
5.1. Mootmised tehakse sagedusalal 20-1 000 MHz.
5.2. Et kontrollida elektrilise/elektroonilise alakoostu vastavust kdesoleva osa nduetele, viiakse katsed 1dbi kuni 14

tiksiksagedusel, nt:

27, 45, 65, 90, 120, 150, 190, 230, 280, 380, 450, 600, 750 ja 900 MHz.

Voetakse arvesse katsetatavate seadmete reageerimisaega ja viivitusaeg peab olema piisav, et katsetatavad
seadmed saaksid reageerida tavapirastel tingimustel. See peab igal juhul olema vihemalt kaks sekundit.

6. Tekitatava katsesignaali omadused
6.1. Mihisjoone maksimaalne amplituudvidrtus

Katsesignaali mahisjoone maksimaalne amplituudvddrtus on vordne moduleerimata siinuslaine mihisjoone
maksimaalse amplituudviirtusega, mille ruutkeskmine véirtus on toodud 2. osa punktis 3.4.2 (vt 5. osa punkti
8 joonis 3).

6.2. Katsesignaali lainekuju

Katsesignaal on raadiosageduslik siinuslaine, amplituudmoduleeritud 1 kHz siinuslainega, kui modulatsiooni
siigavus on 0,8 £ 0,04 m.
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6.3. Modulatsiooni siigavus

Modulatsiooni siigavus méaratletakse jargmiselt:

_ (mahisjoone maksimaalne amplituudvédartus — méahisjoone minimaalne amplituudvaartus)/

(mahisjoone maksimaalne amplituudvédirtus + mahisjoone minimaalne amplituudvéirtus)
7. Ribaliini katsetamine
7.1. Katsemeetod

Kéesoleva katsemeetodi puhul allutatakse elektrilise/elektroonilise alakoostu osiseid ithendav juhtmestik kind-
laksmédratud viljatugevustele.

7.2. Ribaliini viljatugevuse mddtmine

Igal soovitud katsesagedusel antakse ribaliinile vdimsus, mis tekitaks elektrilise/elektroonilise alakoostu
puudumisel katsepiirkonnas vajaliku viljatugevuse, ning langev vdimsus voi muu sellega otseselt seotud ja
vilja maaramiseks vajalik parameeter mdddetakse ja tulemused registreeritakse. Tulemusi kasutatakse tiiiibikin-
nituskatsetes, kui katsekohad vdi seadmed ei muutu sel méiral, et on vaja kalibreerimist korrata. Viljamooturi
pea on selle protsessi ajal aktiivse elektrijuhi all, tsentreerituna piki-, vertikaal- ja pdikisuunas. Modtepea
elektroonikakorpus peab olema ribaliini pikiteljest vdimalikult kaugel.

7.3. Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine
7.3.1. 150 mm ribaliini katsetamine

Kéesolev katsemeetod voimaldab tekitada aktiivse elektrijuhi (ribaliini 50 Q niivtakistus) ja alusplaadi (koos-
telaua juhtivpind) vahel tihtlase vilja, mille vahele voib asetada osa juhtmestikust. Katsetatava elektrilise/elekt-
roonilise alakoostu elektrooniline hidlestusseade paigaldatakse alusplaadile ribaliinist véljapoole nii, et iiks selle
servadest oleks ribaliini aktiivse elektrijuhiga paralleelselt. See peab olema 200 + 10 mm kaugusel alusplaadist
otse aktiivse elektrijuhi serva all.

Aktiivkonduktori serva ja mootmisel kasutatava piirdeseadise vahemaa peab olema vihemalt 200 mm.

Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu juhtmestik asetatakse horisontaalselt aktiivse elektrijuhi ja alus-
plaadi vahele (vt punkti 11 joonised 1 ja 2).

7.3.1.1.  Ribaliini alla asetatava ja elektroonilise kontrollploki toitejuhtmeid hélmava juhtmestiku miinimumpikkus on
1,5 m, kui sdidukis kasutatav juhtmestik ei ole alla 1,5 m. Sel juhul peab juhtmestiku pikkus olema séidukisse
paigaldatava pikima juhtmestiku pikkus. Koik sellise pikkusega juhtmeharud veetakse risti pikiteljega.

7.3.1.2.  Taielikult avatud juhtmestiku pikkus koos mis tahes pikima juhtmeharuga on 1,5 m.

7.3.2. 800 mm ribaliini katsetamine
7.3.2.1. Katsemeetod

Ribaliin koosneb kahest paralleelsest metallplaadist, mis asuvad teineteisest 800 mm kaugusel. Katsetatav seade
asetatakse plaatide vahele ja allutatakse elektromagnetviljale (vt kidesoleva osa punkti 11 joonised 3 ja 4).

Kiesoleva meetodiga saab katsetada tdielikke elektroonilisi siisteeme, sealhulgas sensoreid ja aktuaatoreid ning
juhtpulte ja juhtmestikku. See sobib seadmetele, mille suurim 1dbimdot on vahem kui iiks kolmandik plaa-
tidevahelisest kaugusest.
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7.3.2.2. Ribaliini paigutus

Ribaliin paigutatakse varjestatud ruumi (et valtida véliskiirgust) ning elektromagnetilise peegelduse valtimiseks 2
m kaugusele seinast ja koikidest metallkestadest. Nende peegelduste summutamiseks vdib kasutada raadiosa-
geduslikku kiirgust absorbeerivat materjali. Ribaliin asetatakse elektrit mittejuhtivatele tugedele vihemalt 0,4 m
korgusele porandast.

7.3.2.3. Ribaliini kalibreerimine

Viljamdoturi pea asetatakse kahe paralleelse plaadi vahelise ruumi piki-, vertikaal- ja pdikimoote keskmisesse
kolmandikku, kui katsetatav siisteem puudub. Seonduvad mddteseadmed paigutatakse varjestatud ruumist
viljapoole.

Igal soovitud katsesagedusel antakse ribaliinile voéimsus, mis tekitaks antennis vajaliku valjatugevuse. Tuiibikin-
nituskatsete puhul kasutatakse seda langeva voimsuse taset voi muud sellega otseselt seotud ja vilja madrami-
seks vajalikku parameetrit, kui katsekohad voi seadmed ei muutu sel mdral, et on vaja kalibreerimist korrata.

7.3.2.4.  Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine

Pahikontrollplokk asetatakse paralleelsete plaatide vahelise ruumi piki-, vertikaal- ja pdikimddte keskmisesse
kolmandikku. See kinnitatakse elektrit mittejuhtivast materjalist toele.

7.3.2.5.  Pohijuhtmestiku ja sensorifaktuaatori kaablid

Pohijuhtmestiku ja mis tahes sensorifaktuaatori kaablid tdusevad vertikaalselt kontrollplokist iilemise alusplaa-
dini (nii tekib maksimaalne sidestus elektromagnetviljaga). Seejdrel veetakse need piki plaadi allosa selle vaba
servani, iimber selle ja piki alusplaadi ilaosa ribaliini sisendi liilitusteni. Kaablid veetakse seonduvate seadme-
teni, mis paigutatakse elektromagnetvilja mdjualast viljapoole, niiteks varjestatud ruumi pdrandale pikisuunas
1 m kaugusele ribaliinist.

8. Elektrilise/elektroonilise alakoostu hiirekindluse katse vaba vilja meetodiga
8.1. Katsemeetod

Kiesolev katsemeetod voimaldab katsetada sdiduki elektrilisi/elektroonilisi siisteeme, allutades elektrilise/elekt-
roonilise alakoostu antenni tekitatud elektromagnetkiirgusele.

8.2. Katsestendi kirjeldus

Katse viiakse 14bi poolkdlavabas ruumis katsestendil.

8.2.1. Alusplaat

8.2.1.1. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost ja selle juhtmestik toetatakse 50 + 5 mm korgusele puit- véi muust
mittejuhtivast materjalist laua kohale. Kui on aga ette nihtud, et elektrilise/elektroonilise alakoostu mingi osa
peab olema elektriliselt ithendatud sdiduki metallkerega, asetatakse see osa alusplaadile ja tihendatakse elekt-
riliselt alusplaadiga. Alusplaadiks on vdhemalt 0,5 mm paksune metallplaat. Alusplaadi miinimumsuurus séltub
katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu suurusest, kuid sellel peab olema piisavalt ruumi nimetatud
alakoostu juhtmestikule ja komponentidele. Alusplaat ithendatakse maanduspaigaldise kaitsejuhiga. Alusplaat
asub 1,0 £ 0,1 m korgusel katsekoha pdrandast ja on sellega paralleelne.

8.2.1.2. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost paigaldatakse ja ithendatakse vastavalt tema nduetele. Toiteallika
juhtmestik veetakse 100 mm ulatuses piki alusplaadiflaua serva, mis on antennile kdige ldhemal.
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8.2.1.3. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost ithendatakse maandussiisteemiga vastavalt tootja paigaldusnduetele
ja tdiendavad maandusithendused ei ole lubatud.

8.2.1.4. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost peab olema teistest juhtivtarinditest, nagu nditeks varjestatud
piirkonna seintest (vilja arvatud katseobjekti all olev alusplaat/laud) 1,0 m kaugusel.

8.2.1.5. Iga alusplaadi pindala on 2,25 ruutmeetrit vdi rohkem ja lithima serva pikkus vdhemalt 750 mm. Alusplaat
tihendatakse ruumiga rihmade abil nii, et alalisvoolu takistus ei iileta 2,5 millioomi.

8.2.2. Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine

Kui suured seadmed paigaldatakse metallist katsestendile, kisitatakse katsestendi katse eesmdrgil alusplaadi
osana ja see ithendatakse vastavalt ruumiga. Katsetatava ndidise pinnad on vihemalt 200 mm kaugusel alus-
plaadi servast. Koik juhtmed ja kaablid on vihemalt 100 mm kaugusel alusplaadi servast ning juhtmestiku
kaugus alusplaadist (juhtmestiku madalaimast punktist) on 50 £ 5 mm. Toide antakse katsetavale elektrilisele/
elektroonilisele alakoostule (5 pH | 50 Q) tehisvorgu kaudu.

8.3. Vilja tekitava seadise tiitip, asend ja suund
8.3.1.  Vilja tekitava seadise tiiiip

8.3.1.1. Vilja tekitav(ad) seadis(ed) tuleb valida nii, et soovitud viljatugevus saavutatakse vordluspunktis (vt punkt 8.3.4)
vastavatel sagedustel.

8.3.1.2. Vilja tekitava(te)ks seadis(t)eks voib/vdivad olla antenn(id) voi taldrikantenn.

8.3.1.3. Vilja tekitava seadise konstruktsioon ja suund on sellised, et tekkinud vilja polarisatsioon on horisontaalne voi
vertikaalne sagedustel 20-1 000 MHz

8.3.2. Modtekdrgus ja -kaugus
8.3.2.1. Korgus

Antenni faasikese on 150 + 10 mm korgemal kui alusplaat, millel katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost
asub. Koik antenni kiirguselemendid peavad olema katseruumi aluspinnast vihemalt 250 mm kaugusel.

8.3.2.2. Mddtekaugus

8.3.2.2.1. Kasutustingimusi saab kdige paremini sarnastada, paigutades vilja tekitava seadise elektrilisest/elektroonilisest
alakoostust véimalikult kaugele. See kaugus on 1-5 m.

8.3.2.2.2. Kui katse viiakse ldbi sisetingimustes, peavad vilja tekitava seadise kiirguselemendid olema vidhemalt 0,5 m
kaugusel raadiosageduslikku elektromagnetkiirgust absorbeerivast materjalist ja vihemalt 1,5 m kaugusel katse-
koha seinast. Saateantenni ja katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu vahel ei tohi olla absorbeerivat
materjali.

8.3.3. Antenni asukoht katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu suhtes

8.3.3.1. Vilja tekitava seadise kiirguselemendid peavad olema alusplaadi servast vihemalt 0,5 m kaugusel.

8.3.3.2. Vilja tekitava seadise faasikese on plaadil, mis:

a) on alusplaadi suhtes risti;
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b) poolitab alusplaadi serva ja juhtmestiku pohiosa keskpunkti ning
c) on risti alusplaadi serva ja juhtmestiku pdhiosa keskpunktiga.
Vilja tekitav seadis asetatakse paralleelselt selle plaadiga (vt punkti 14 joonised 8 ja 9).

8.3.3.3. Alusplaadi vdi katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu kohale asetatud vilja tekitav seadis ulatub {ile
katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu.

8.3.4.  Vordluspunkt

Kiesoleva osa kohaldamisel tihendab vordluspunkt punkti, kus viljatugevus kindlaks tehakse, ja seda méarat-
letakse jargmiselt:

8.3.4.1. horisontaalselt vahemalt 1 m antenni faasikeskmest voi vertikaalselt vahemalt 1 m taldrikantenni kiirguselemen-
tidest;

8.3.4.2. plaadil, mis:
a) on alusplaadi suhtes risti;
b) on risti alusplaadi servaga, millega paralleelselt on veetud juhtmestiku pdhiosa;
¢) poolitab alusplaadi serva ja juhtmestiku pohiosa keskpunkti ning

d) langeb kokku selle juhtmestiku pohiosa keskpunktiga, mis on veetud piki alusplaati, mis on antennile kdige
lahemal;

8.3.4.3. 150 + 10 mm alusplaadist.

8.4. Vajaliku viljatugevuse tekitamine: katsemeetod

8.4.1. Katsevilja tingimuste kindlakstegemiseks kasutatakse asendusmeetodit.

8.4.2. Asendusmeetod

Igal katsesagedusel antakse vilja tekitavale seadisele voimsus, mis tekitaks katsetatava elektrilise/elektroonilise
alakoostu puudumisel katsepiirkonna vordluspunktis (nagu on mdaratletud punktis 8.3.4) vajaliku valjatugevuse.
Langev vdimsus voi muu sellega otseselt seotud ja vilja méddramiseks vajalik parameeter mdddetakse ja tulemused
registreeritakse. Tulemusi kasutatakse tiiibikinnituskatsetes, kui katsekohad voi seadmed ei muutu sel madral, et
on vaja kalibreerimist korrata.

8.4.3. Kdoik lisaseadmed peavad kalibreerimise ajal olema vordluspunktist vdhemalt 1 m kaugusel.

8.4.4. Viljatugevuse mddteseadis

Viljatugevust mdddetakse asendusmeetodi kalibreerimisetapi ajal nduetekohase kompaktse viljatugevuse
modteseadisega.

8.4.5. Viljatugevuse modteseadise faasikese peab olema vordluspunktis.

8.4.6. Katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost, mis voib sisaldada tdiendavat alusplaati, tuuakse seejdrel katsekohale
ja paigutatakse vastavalt punkti 8.3 nduetele. Teise alusplaadi kasutamisel on see katsestendi alusplaadist kuni
5 mm kaugusel ja elektriliselt sellega thendatud. Vilja tekitavale seadisele antakse punktis 5 médratud sagedusel
punktis 8.4.2 médratud vajalik langev vdimsus.
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8.4.7. Katse ajal tuleb viljatugevuse kindlaksméddramisel kasutada sama parameetrit, mis valiti punktis 8.4.2.

8.5. Viljatugevuse kontuur

8.5.1. Viljatugevus peab asendusmeetodi kalibreerimisetapi ajal (enne kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost
katsekohale tuuakse) olema vihemalt 50 % nimivaljatugevusest 0,5 + 0,05 m mdlemal pool vordluspunkti joonel,
mis on paralleelne antennile kdige ldhema alusplaadi servaga ja labib vordluspunkti.

9. TEM-kambri katsetamine
9.1. Katsemeetod

TEM-kamber (transversaalse elektromagnetilise reziimi kamber) tekitab sisejuhi (vahesein) ja kesta (alusplaat)
vahel tihtlased viljad. Seda kasutatakse elektriliste/elektrooniliste alakoostude katsetamiseks (vt punkti 13 joonis
6).

9.2. Viljatugevuse modtmine TEM-kambris

9.2.1. TEM-kambri elektrivdli mairatakse kindlaks jargmise vorrandi abil:

B[ = (V(PxZ))/d

™
1l

elektrivili (volti/meeter)

o]
|

= kambrisse sisenev voimsus (W)

Z = kambri niivtakistus (50 Q)

[N
11

tilemise seina ja plaadi (vahesein) vaheline kaugus (meetrites)

9.2.2. Teise vdimalusena asetatakse vastav viljatugevussensor TEM-kambri iilaossa. Selles TEM-kambri osas mojutab
elektrooniline kontrollplokk katsevilja viga vihe. Selle sensori véljundsignaal méirab viljatugevuse.

9.3. TEM-kambri mootmed

Uhtlase vilja saavutamiseks TEM-kambris ja korduvate modtmistulemuste saamiseks ei tohi katseobjekt olla
suurem kui itks kolmandik kambri sisekdrgusest.

Soovitatavad TEM-kambri mo6tmed on esitatud punkti 13 joonisel 7.
9.4. Toite-, signaali- ja kontrolljuhtmed
TEM-kamber kinnitatakse koaksiaalpistikupesaga ja tthendatakse vdimalikult lihedalt pistikuga, millel on vajalik
arv kontakte. Toite- ja signaalijuhtmed veetakse kambri pistikust otse katseobjektini.
Viliskomponendid, nagu niiteks sensorid, toiteallikad ja kontrollelemendid saab tthendada:
a) varjestatud vilisseadmega;
b) TEM-kambri korval oleva soidukiga voi

¢) otse varjestatud pistikupesaga.

TEM-kambri thendamisel vilisseadme voi sdidukiga tuleb kasutada varjestatud kaableid, kui sdiduk voi vilisseade
ei ole samas voi lihedalasuvas varjestatud ruumis.
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10. Voolusisestuse (BCI) katsetamine
10.1.  Katsemeetod

Kéesoleva meetodiga viiakse 1abi hiirekindluskatsed, indutseerides sisestussondi abil elektrivoolu juhtmestikku.
Sisestussond koosneb iihendusklambrist, millest katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu kaablid 1abi
veetakse. Hairekindluskatsed saab seejrel labi viia, muutes indutseeritavate signaalide sagedust.

Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu vdib paigaldada punkti 8.2.1 kohaselt alusplaadile voi sdidukisse
vastavalt selle konstruktsiooni erisustele.

10.2.  Voolusisestussondi kalibreerimine enne katseid

Sisestussond asetatakse kalibreerimisseadisele. Katsetatava sagedusala labimisel jilgitakse punktis 3.7.2.1 nime-
tatud voolu tekitamiseks vajalikku vdimsust. Selle meetodiga kalibreeritakse voolusisestussiisteemi langeva voim-
suse suhtes enne katsetamist ning see langev vdimsus sisestatakse sisestussondi, kui see ithendatakse kalibree-
rimise ajal kasutatavate kaablite abil katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostuga. Tuleb markida, et sisestus-
sondi sisestatav jalgitav vdimsus on langev vdimsus.

10.3.  Katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu paigaldamine

Kui elektriline/elektrooniline alakoost on punkti 8.2.1 kohaselt asetatud alusplaadile, tuleb kdigi juhtmestiku
kaablite ithendamisel kasutada tegelikke koormusi ja aktuaatoreid. Voolusisestussond kinnitatakse kordamodda
sOidukisse voi alusplaadile asetatud elektrilise/elektroonilise alakoostu kdikide juhtmestiku juhtmete timber
150 + 10 mm kaugusele igast katsetatavast elektrilisest/elektroonilisest alakoostust, elektroonilisest kontrollplo-
kist, mddtemoodulist voi aktiivsensorist, nagu on naidatud punktis 12.

10.4.  Toite-, signaali- ja kontrolljuhtmed

Kui katsetatav elektriline/elektrooniline alakoost on punkti 8.2.1 kohaselt asetatud alusplaadile, ithendatakse
juhtmestik tehisvorgu ja peamise elektroonilise kontrollploki vahele. Juhtmed tuleb vedada paralleelselt alusplaadi
servaga ja vihemalt 200 mm kauguselt servast. Juhtmestik sisaldab toitejuhet, mida kasutatakse sdiduki aku
tthendamiseks elektroonilise kontrollplokiga, ja tagastusjuhet, kui seda kasutatakse sdidukis.

Elektroonilise kontrollploki ja tehisvorgu vahemaa on 1,0 £ 0,1 m vdi elektroonilise kontrollploki ja sdidukis
kasutatava aku vahelise juhtmestiku pikkus (kui see on teada) olenevalt sellest, kumb on lithem. Sdiduki juht-
mestiku kasutamise korral veetakse kdik juhtmeharud piki alusplaati, kuid risti eemale alusplaadi servast. Muudel
juhtudel kinnitatakse katsetatava elektrilise/elektroonilise alakoostu sellises pikkuses juhtmed tehisvorku.

11. Ribaliini katsetamine ja mdotmed
Joonis 1
150 mm ribaliini katsetamine
1 2 3 4
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Koik moodtmed millimeetrites

1
2
3
4
5
6/7

10
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14
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varjestatud ruum
juhtmestik

katseobjekt

16pptakistus
sagedusgeneraator

lisaaku

toiteallikas

filter

vilisseade

filter

videovilisseade
optoelektriline muundur
valguskaablid
mittekiirguskindel vilisseade
lineaarne voi kiirguskindel valisseade

optoelektriline muundur

isoleeralus
videokaamera
Joonis 2
150 mm ribaliini katsetamine
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Koik moodtmed millimeetrites
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Joonis 3

800 mm ribaliini katsetamine
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1 = alusplaat
2 = pohijuhtmestik ja sensorifaktuaatori kaablid
3 = puitraam
4 = kiirgur
5 = isolaator
6 = katseobjekt
Joonis 4
800 mm ribaliini md6dud
Kiilgvaade
Lubatud talitluspiirkond
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Koik moodtmed millimeetrites



17.2.2015

[_ET |

Euroopa Liidu Teataja

L 42/119

12. BCI katsekonfiguratsiooni niide
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Joonis 5
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raadiosageduste mddtesond (valikuline)

raadiosageduste sisestussond

tehisvork

varjestatud ruumi filtrivork

jouallikas

katseobjekti liides: mojutamis- ja seireseadmed

signaaligeneraator

lairibavoimendi

raadiosageduslik 50 Q suunakompleks

raadiosagedusliku voimsuse mooteseade voi ekvivalent

spektrianaliisaator voi ekvivalent (valikuline)
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13. TEM-kambri katsetamine
Joonis 6

TEM-kambri katsetamine

1 P 3

5
6

1 = vilisjuht, varjestus "
2 = sisejuht (vahesein)
3 = isolaator
4 = sisend
5 = isolaator
6 = uks

7 = pistikupaneel

8 = katseobjekti toiteallikas
9 = lopptakistus 50 Q

10 = isolatsioon

11 = katseobjekt (suurim voimalik kdrgus iiks kolmandik ruumi pdranda ja vaheseina vahelisest kaugusest)
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Joonis 7

Ristkiilikukujulise TEM-kambri iilesehitus - tiiiipilise TEM-kambri md6tmed

TEM-kambri m&étmed
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Vertikaallabilige

Jargmises tabelis on esitatud kambri mootmed kindlaksmaédratud sagedusiilempiiride korral:

Suurim sagedus Kambri kujutegur Kambri kujutegur Plaatide vahe Vahesein
(MHz) W: b LW b (cm) S (cm)
200 1,69 0,66 56 70
200 1,00 1,00 60 50
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14. Elektrilise/elektroonilise alakoostu hiirekindluse katse vaba vilja meetodiga
Joonis 8
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o S e P
—

1000+50 )

|
1.000 + 50 mm L —1
<\ — I ] 20 ' | Topeltvarjega
Seina killge kinnitatud [—" ; — koaksiaalkaabel
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= | ! o
Katse juhtmestik 2 | | < Labiviik |
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mm, mis on alus- >|__+ . AR p B . |
plaadist 50 + 5 mm > | . <\ Mé6te-vastuvdtia
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toiteallikas <“ﬁg\\ CH| i\
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Véhemalt 1500 —»| asuv antenni
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=2 EMMAMNMAME ==
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enenisver) " S/ \ V A<

K&ik mddtmed
millimeetrites Lahimad kllrguselemendld alusplaadi servast vahemalt
500 mm kaugusel

Joonis 9

Vaade keskpikitasapinna suhtes
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9. OSA

Tootjad vdivad valida, kas kohaldada 2.-8. osa ndudeid vdi I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 10 nduded vdi standardi ISO 14982:1998 ndudeid.
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XVI LISA
Helisignaalseadmeid kisitlevad nduded

1. Helisignaalseadmele tuleb anda osise tiiiibikinnitus kooskdlas 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirjas nr 28 toodud N-kategooria sdidukite nduetega.

2. Traktorile paigaldatud helisignaalseadme tehnilised andmed

2.1.  Akustilised katsed
Kui traktorile taotletakse tiiiibikinnitust, katsetatakse kdnealust tiiiipi traktorile paigaldatud signaalseadme tehnilisi
omadusi jargmiselt.

2.1.1. Traktorile paigaldatud seadme helirdhutaset moddetakse traktorist 7 meetrit eespool asuvas punktis avatud ja
voimalikult tasase aluspinnaga paigas. Traktori mootor seisatakse. Toitepinge sitestatakse I lisas osutatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 28 punktis 6.2.3.

2.1.2. Modtmisi teostatakse IEC (Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon) standardi A-mooteskaala jdrgi.

2.1.3. Maksimaalne helirdhutase maaratakse korgusel 0,5-1,5 meetrit maapinnast.

2.1.4. Helirdhutaseme maksimaalne véirtus peab olema vidhemalt 93 dB (A) ja mitte rohkem kui 112 dB (A).
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XVII LISA

Kiittesiisteeme kisitlevad nouded

1. Nouded kdigi T- ja C-kategooria sdidukite kohta, kui selline siisteem on paigaldatud

1.1. Suletud juhiruumiga traktorid varustatakse kiesolevale lisale vastava kiittesiisteemiga.

Suletud juhiruumiga traktorid voidakse varustada kliimaseadmetega; olemasolu korral peavad sellised siisteemid
vastama kdesolevale lisale.

1.2. Kiittesiisteem koos suletud ruumi ventilatsiooniga peab olema vdimeline eemaldama esiklaasilt jdite ja niiskuse.

Kiitte- ja jahutussiisteeme katsetatakse standardi ISO 14269-2:1997 punktide 8 ja 9 kohaselt. Katsearuanded peavad
sisalduma teatises.

1.3. Tootja v&ib valida, kas ta tiidab kiesolevas lisas sitestatud kiittesiisteeme késitlevaid ndudeid v&i I lisas viidatud URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas nr 122 sitestatud ndudeid N-kategooria sdidukite kohta.
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XVIII LISA

So6iduki omavolilise kasutamise takistamiseks modeldud seadmeid kisitlevad nouded

1. Nouded koigi T- ja C-kategooria sdidukite kohta

Tootjad vdivad valida, kas kohaldada kdesolevat punkti voi punkti 2.

1.1.  Mootori kiivitamine ja seiskamine

1.1.1. Tuleb votta meetmed, mis voimaldavad dra hoida mootori tahtmatu ja/voi lubamatu kiivitamise. Sellised meetmed
on nditeks jargmised (loetelu ei ole ammendav):

— eemaldatava votmega siiiite- voi kaivitusliiliti;

— lukustatav kabiin;

— siilite- voi kdivituslilliti lukustatav kate;

— siiiite- voi kdivituslilliti turvalukk (nt votmekaardiga aktiveeritav);
— lukustatav aku lahkliliti.

2. URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade v&i rahvusvaheliste standardite kohased nduded kéigi T- ja
C-kategooria sdidukite kohta

2.1.  Juhtraudadega varustatud sdidukite suhtes kohaldatakse koiki I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 62 asjakohaseid noudeid.

2.2.  Soidukite puhul, mis ei ole varustatud juhtraudadega, kohaldavad tootjad alates 1. jaanuarist 2018 koiki kdesoleva
madruse 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 18 punktides 2, 5 (v.a punktis 5.6), 6.2 ja
6.3 N2-kategooria sdidukite suhtes sdtestatud asjakohaseid ndudeid voi omavolilise kasutamise valtimiseks
méeldud programmeeritavaid elektronseadmeid kisitlevate asjakohaste standardite ndudeid, kui sellised standardid
on olemas.

3. Nouded koikide S-kategooria sdidukite ja vahetatavate pukseeritavate seadeldiste kohta, mis kuuluvad R-
kategooriasse, sest nende tehniliselt lubatud tiismassi ja tithimassi suhe on 3,0 voi iile selle

S-kategooria sdidukile voi vahetatavale pukseeritavale seadeldisele, mis kuulub R-kategooriasse, sest selle tehniliselt
lubatud tdismassi ja tithimassi suhe on 3,0 voi iile selle, peab olema paigaldatud vihemalt iiks seade selliste
soidukite tahtmatu voi lubamatu kasutamise drahoidmiseks.

Selline seade voib hdlmata jargmist:

— haakeseadise lukustatav kate;

— kett ja tabalukk 14bi haakeseadise ronga;
— rattaklamber;

— tabalukk seisupiduri alas olevas avas.

Kasutusjuhend peab sisaldama teavet sdidukile paigaldatud seadmete kasutamise kohta.
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XIX LISA

Registreerimismirke kisitlevad nduded

1. Tagumiste registreerimismirkide paigalduskoha kuju ja mdotmed

Paigalduskoht peab olema tasapinnaline v3i peaaegu tasapinnaline ristkiilikukujuline pind, mille vihimad mddtmed
on:

kas

laius: 520 mm
kdrgus: 120 mm
vOi

laius: 255 mm

korgus: 165 mm.

2. Registreerimismirkide paigaldus- ja kinnituskoht

Paigalduskoht peab olema selline, et pdrast registreerimismargi korrektset kinnitamist on margil jargmised omadu-
sed.

2.1. Registreerimismargi asukoht traktori laiuse suhtes

Registreerimismirgi keskkoht ei tohi paikneda sdiduki siimmeetriatasapinnast paremal pool. Margi vasak serv ei
tohi paikneda vasemal pool kui vertikaaltasapind, mis on paralleelne sdiduki siimmeetriatasapinnaga ja on sdiduki
koige suurema ristldike puutuja.

2.2.  Registreerimismargi asukoht sdiduki keskpikitasapinna suhtes

Registreerimismark peab olema sodiduki siimmeetriatasapinnaga risti voi peaaegu risti.

2.3.  Registreerimismargi asukoht vertikaaltasapinna suhtes

Registreerimismirk peab paiknema vertikaalselt, lubatud hilbega 5°. Kui sdiduki kuju seda nouab, voib registree-
rimismérk olla siiski vertikaali suhtes kaldu

2.3.1. mitte ile 30° kui registreerimismargi alune pind on kaldega iilespoole, tingimusel et registreerimismargi iilaserva
korgus maapinnast ei tileta 1,2 meetrit;

2.3.2. mitte iile 15°, kui registreerimismirgi alune pind on kaldega allapoole, tingimusel et registreerimismirgi iilaserva
korgus maapinnast ei ileta 1,2 meetrit.

2.4.  Registreerimismargi kdrgus maapinnast

Registreerimismargi madalama serva kdrgus maapinnast ei tohi olla viiksem kui 0,3 meetrit; registreerimismargi
ilemise serva kdrgus maapinnast ei tohi iiletada 4 meetrit.

2.5.  Registreerimismargi kdrguse maapinnast kindlaksmadramine

Punktides 2.3 ja 2.4 esitatud kdrgused moddetakse koormamata sdiduki korral.
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2.6.  Geomeetriline nahtavus
2.6.1. Midrk peab olema nihtav kogu ruumis, mida piiravad jargmised neli tasapinda:

— kaks vertikaaltasapinda, mis puudutavad mirgi kiilgservi ja on suunatud numbrimargist vasakule ja paremale
soiduki keskpikitasapinnast 30° viljapoole;

— tasapind, mis puudutab mirgi tilemist serva ja on suunatud horisontaaltasapinnast 15° {ilespoole;
— horisontaaltasapind ldbi margi alumise serva.

2.6.2. Uhtegi struktuuri osa, isegi kui see on tiiesti libipaistev, ei tohi paigutada eespool kirjeldatud alasse.



L 42/128 Euroopa Liidu Teataja 17.2.2015

XX LISA

Andmesilte ja mirgistusi kisitlevad nouded

1. Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1. ,andmesilt” — silt, mille tootja kinnitab igale kinnitatud tiitibiga vastavuses toodetud sdidukile, nagu on sitestatud
mdiruse (EL) nr 167/2013 artiklis 34, ja millel on kdesolevale lisale vastav asjakohane mirgistus;

1.2. ,kohustuslik mirgistus” — mis tahes kohustuslik mirgistus koos médruse (EL) nr 1672013 artiklis 34 sitestatud
titibikinnitusmirgiga, millega tuleb kiesoleva lisa kohaselt varustada iga kinnitatud tiiiibiga vastavuses toodetud
soidukid, osised voi eraldi seadmestikud voi mis on mdeldud tiiiibi identifitseerimiseks tiiiibikinnituse ajal.

2. Uldnduded

2.1. Koik pollu- vdi metsamajanduses kasutatavad sdidukid peavad olema varustatud jargmistes punktides kirjeldatud
andmesildi ja kirjetega. Andmesildi ja kirjed kinnitab tootja vdi tema volitatud esindaja.

2.2. Koikidel médruse (EL) nr 167/2013 kohaselt kinnitatud tiiibile vastavatel osistel voi eraldi seadmestikel peab olema
vastavalt madruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis h voi artikli 34 16ikes 3 sitestatud ja punktis 6 kirjeldatud ELi
titibikinnitusméark voi méddruse (EL) nr 167/2013 artikli 34 1dike 2 kohane mark.

3. Andmesilt

3.1. Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 34 Ioikes 3 esitatud niidise kohaselt kujundatud andmesilt peab olema tugevasti
kinnitatud nahtavale ja kergesti juurdepdisetavale kohale sellise osa pinnal, mille asendamine tavapirase kasutamise,
korrapirase hoolduse voi remondi (nt onnetuses tekkinud kahjustused) kiigus on ebatdendoline. Sellel peab olema
loetletud selgelt ja kustumatult médruse (EL) nr 167/2013 artikli 34 16ikes 3 voi artikli 68 punktis h sitestatud ELi
tiiibikinnitusmargi ndidisel esitatud teave.

3.2. Tootja vdib esitada lisateavet ettendhtud kirjete all vdi korval, viljaspool selgesti margitud ristkiilikut, mille sisse on
kantud ainult mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 34 1digetes 1 ja 3 ettendhtud teave.

4. Valmistajatehase tihis

Valmistajatehase tihis on iiksnes kindlale sdidukile tootja poolt antud kindlaksmairatud tihemarkide kombinat-
sioon. Selle eesmirk on tagada, et tootja vahendaja saaks iga sdiduki ja selle tiiiibi kindlalt identifitseerida 30 aasta
jooksul, ilma et selleks oleks vaja tdiendavaid andmeid.

Identifitseerimisnumber peab vastama jargmistele nduetele:

4.1. Valmistajatehase tihis peab olema mirgitud andmesildile ning ka 3assiile, raamile v&i sdiduki muule samalaadsele
konstruktsiooniosale sdiduki tootmisliinilt véljasaatmisel.

4.2. See peab vdimaluse korral olema paigutatud ihele reale.

4.3. See peab olema margitud 3assiile ja muudele samalaadsetele tarinditele sdiduki paremal kiiljel.

4.4. See lutiakse numbriraudadega, stantsitakse, soovitatakse vOi graveeritakse laseriga otse kergesti juurdepiddsetavale
osale eelistatavalt sdiduki paremal poolel selle kustutamist, muutmist ja eemaldamist vélistaval viisil.
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5. Tahemirgid
Punktides 3 ja 4 nimetatud mdrgistuse puhul kasutatavad tihemirgid on kindlaks médratud méaruse (EL)
nr 167/2013 artikli 68 punktis h sitestatud ELi titibikinnitusmargi ndidises.
6. Osiste ja eraldi seadmestike mirgistuse nduded

Igal eraldi seadmestikul voi osisel, mis vastab madruse (EL) nr 167/2013 V peatiiki kohaselt ELi tutbikinnituse
saanud tiiiibile, peab olema mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 34 1digete 2 ja 3 kohane ELi eraldi seadmestiku v6i
osise tuiibikinnitusmérk. Margistused peavad olema sdidukile paigutatuna nihtavad ilma tooriistade abil osi eemal-
damata ja peavad olema piisivalt kinnitatud (nt pressitud, s66vitatud, lasergraveeritud, iselagunev kleebitav silt).
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XXI LISA

Mo6tmeid ja haagise masse kisitlevad néuded

1. Maisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:
1.1.  ,sdiduki pikkus”

— soiduki pikkus, mida moddetakse sdiduki pikitelje suhtes tdisnurga all paiknevate vertikaaltasapindade kdige
vilimiste punktide vahelt, kuid millest valjapoole jddvad:

— koik peeglid,

— koik kaivitusviandad,

— koik eesmised voi killgmised ddretulelaternad;
1.2.  ,sdiduki laius”

— soiduki laius, mida moddetakse sdiduki pikitelje suhtes paralleelselt paiknevate vertikaaltasapindade kdige
vilimiste punktide vahelt, kuid millest viljapoole jidvad:

— koik peeglid,

— koik suunatulelaternad,

— koik eesmised, tagumised voi kiilgmised ddretulelaternad ja koik seisutulelaternad,
— koik kokkukidivad osad, nagu iilestdstetavad jalatoed ja painduvad poripdlled;

1.3.  ,soiduki korgus” — vertikaalsuunaline kaugus maapinna ja sdiduki maapinnast kdrgeima punkti (v.a antenni) vahel.
Korguse kindlaksméddramisel peavad sdidukil olema uued rehvid, mille suurima veereraadiuse (viljendatud kiiruse/
raadiuse indeksina) on kindlaks mairanud nende tootja;

1.4. lubatav jdrelveetav mass” — mass, mida teatavat tiiiipi traktor vdib vedada;
1.5.  tehniliselt lubatav(ad) jarelveetav(ad) mass(id)” — tiks jargmistest:

a) pidurisiisteemita jirelveetav mass,

b) inertspiduriga varustatud jirelveetav mass,

¢) hiidrauliliste vdi pneumaatiliste piduritega varustatud jirelveetav mass.

Nouded

Soidukid ei tohi iiletada allpool sitestatud modtmeid ja masse.

2. Mootmed

Nimetatud mddtmete kontrollimiseks tehtavad modtmised tuleb 1dbi viia jargmiselt:
— sdiduk peab olema tiihi ja tookorras,

— s0iduk peab olema tasasel horisontaalsel pinnal,
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— s0iduk peab olema paigal ja, kui see on asjakohane, selle mootor peab olema vilja liilitatud,
— soidukil peavad olema uued rehvid, mille rdhk vastab tootja poolt soovitatule,

— soiduki uksed ja aknad peavad olema voimaluse korral suletud,

— sdiduki rooliratas peab olema voimaluse korral otseasendis,

— soiduki kiilge ei tohi olla kinnitatud eemaldatavaid pollu- ega metsat6oriistu, mida on vdimalik eemaldada ilma
eritooriistadeta.

2.1. T-, C- vdi R-kategooria sdiduki suurimad modtmed on jirgmised:

2.1.1. pikkus: 12 m;

2.1.2. laius: 2,55 m (arvestamata rehvikiilgede ldbipainet teega kokkupuutumise punktis);
2.1.3. korgus: 4 m.

2.2.  S-kategooria sdiduki suurimad mddtmed on jirgmised:

2.2.1. pikkus: 12 m;

2.2.2. laius: 3 m (arvestamata rehvikiilgede labipainet teega kokkupuutumise punktis);
2.2.3. korgus: 4 m.

3. Lubatav jirelveetav mass

3.1. Lubatav jirelveetav mass voib koosneda ithest v6i mitmest jdrelhaagisest voi pdllu- voi metsatooriistast. Vahet
tehakse tootja poolt madratud tehniliselt lubatava jirelveetava massi ja punktis 3.2 sitestatud lubatava jirelveetava
massi vahel.

3.2. Lubatav jdrelveetav mass ei tohi olla suurem kui:

3.2.1. tehniliselt lubatav jarelveetav mass, mille on kehtestanud traktori tootja, vdttes arvesse XXXIV lisas toodud traktorit
kasitlevaid noudeid;

3.2.2. mehaanilis(t)e haakeseadis(t)e jdrelveetav mass vastavalt nende kdesoleva mairuse kohas(t)ele osise tiitibikinni-
tus(t)ele.
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XXII LISA

Suurimat tidismassi kisitlevad nouded

1. Maisted

Kiesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

Mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 17 16ike 2 punkti b ja 16ike 4 alusel kehtestatud nduete kohased mdisted , tiisliga
veetav tehnoloogiline haagismasin” ja ,jdiga tiisliga veetav tehnoloogiline haagismasin” kehtivad kdesolevas lisas.

1.1.  ,suurim tehniliselt lubatud tdismass” — suurim lubatud sdiduki mass, mis pdhineb sdiduki konstruktsioonil ja
tooomadustel, olenemata rehvide v6i roomikute kandevdimest;

1.2, ,suurim tehniliselt lubatud teljekoormus” — telje kaudu maapinnale avalduv sdiduki ja telje konstruktsioonil ning
nende tooomadustel pdhinev suurim lubatud staatiline vertikaalkoormus, olenemata rehvide voi roomikute kande-
vOimest.

2. Nouded

2.1. Tadbikinnitusasutused aktsepteerivad tootja kehtestatud suurimat tehniliselt lubatud tdismassi suurima lubatud
tdismassina tingimusel, et

2.1.1. kaik konealuse asutuse tehtud katsetused, eriti piduri- ja roolisiisteemi suhtes, on andnud rahuldavaid tulemusi;

2.1.2. sdiduki kategooriast sdltuv suurim tehniliselt lubatud tdismass ja suurim tehniliselt lubatud teljekoormus ei tohi
olla suuremad tabelis 1 toodud viartustest.

Tabel 1

Soiduki kategooriast soltuv suurim lubatud tegelik mass ja suurim lubatud teljekoormus

Suurim lubatud teljekoormus
Siduki kategooria Telgede arv Suurim lubatud mass ()
Veotelg (t) Vabatelg (t)
T1, T2, T4.1, T4.2 2 18 (tegelik mass) 11,5 10
3 24 (tegelik mass) 11,5 () 10 (9)
T1 4 v3i enam 32 (tegelik mass) (%) 11,5 (4) 10 (9)
T3 2 voi 3 0,6 (tithimass) ® ®
T4.3 2, 3 voi 4 10 (tegelik mass) ® ®
C Puudub 32 Puudub Puudub
R 1 Puudub 11,5 10
2 18 (tegelik mass) 11,5 (®)
3 24 (tegelik mass) 11,5 (®)
4 v0i enam 32 (tegelik mass) 11,5 (®)
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Suurim lubatud teljekoormus
Soiduki kategooria Telgede arv Suurim lubatud mass (t)
Veotelg (t) Vabatelg (t)
S 1 Puudub 11,5 10
2 18 (tegelik mass) 11,5 (®)
3 24 (tegelik mass) 11,5 (®)
4 vdi enam 32 (tegelik mass) 11,5 (®)

() T3- ja T4.3-kategooria sdidukite puhul ei ole vaja kehtestada teljekoormuse piirangut, kuna neil on juba maaratluse kohaselt
nii tegeliku massi kui ka tithimassi suurima lubatud koormuse piirangud. )

(°) Teljele langevate suurimate lubatud masside summa vastav vddrtus on ndukogu direktiivi 96/53/EU (ndukogu direktiiv
96/53/EU, 25. juuli 1996, millega kehtestatakse teatavatele ithenduses liikuvatele maanteesdidukitele siseriiklikus ja rahvus-
vahelises liikluses lubatud maksimaalmédtmed ning rahvusvahelises liikluses lubatud tdismass (EUT L 235, 17.9.1996, Ik 59)) I
lisa punktides 3.1-3.3 toodud teljele langevate masside summa.

() Kui veoteljel on topeltrehvid ja dhkvedrustus v&i Euroopa Liidus samaviirseks peetav direktiivi 96/53/EU 1I lisas kindlaks-
mairatud vedrustus voi kui igal veoteljel on topeltrehvid ja iga telje suurim mass ei iileta 9,5 tonni.

(%) Teljele langevate suurimate lubatud masside summa vastav vadrtus on direktiivi 96/53/EU I lisa punktis 3.5 toodud teljele
langevate masside summa.

2.2.  Olenemata traktori koormatusest, ei tohi juhttelje rataste poolt teele avaldatav surve olla viiksem kui 20 %
konealuse traktori tithimassist.

2.3.  Teljele langevate suurimate tehniliselt lubatud masside summa

2.3.1. T- ja C- ning R- ja S-kategooriate sdidukite puhul, mis ei kanna traktorile (tiisliga veetavale tehnoloogilisele
haagismasinale) iile olulist staatilist vertikaalkoormust, peab teljele langevate suurimate lubatud masside summa
olema vordne sdiduki suurima lubatud tdismassiga voi sellest suurem.

2.3.2. R- ja S-kategooria sdidukite puhul, mis kannavad traktorile (jdiga tiisliga veetavale tehnoloogilisele haagismasinale)
iile olulist staatilist vertikaalkoormust, peetakse sdiduki suurimat lubatud massi teljele langevate suurimate lubatud
masside summaks ja seda kohaldatakse tiiiibikinnituse eesmargil.
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XXIII LISA

Lisalasti kisitlevad nouded

Kui muude ELi tiiiibikinnitusnduete tditmiseks peab traktorile asetama lisaraskuse, peab see olema tarnitud traktori tootja
poolt, ette nahtud traktorile kinnitamiseks, kandma tootja kaubamarki ning nditama massi kilogrammides tdpsusega
t 5 %. Eesmiste, sagedaseks kinnitamiseks ja eemaldamiseks ettenihtud lisaraskuste korral peab kdepidemetele jitma
vihemalt 25 millimeetrit ohutusruumi. Lisaraskuse paigutamise viis peab vilistama selle soovimatu lahtipddsemise (nt
traktori imbermineku korral).
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XXIV LISA

Elektrisiisteemide ohutust kisitlevad nouded

1. Nouded koikide T-, C-, R- ja S-kategooria sdidukite kohta, mis on varustatud elektrisiisteemidega
1.1.  Elektriseadmed

1.1.1. Elektrijuhtmed peavad olema kaitstud, kui nad paiknevad kohtades, kus vdivad hddrduda vastu pindu, ja peavad
vastu pidama mdirdeaine voi kiitusega kokkupuutele vi olema sellise kokkupuute eest kaitstud. Elektrijuhtmed
peavad paiknema nii, et tikski osa ei puutu kokku heitgaasisiisteemi, lilkuvate osade ega teravate servadega.

1.1.2. Koikidele vooluahelatele, vilja arvatud korgepingeahelatele (nt starteri mootori vooluahel voi kdrgepinge-sadestiii-
tesiisteem) tuleb paigaldada sulavkaitsmed voi muud iilekoormuskaitsmed. Nende seadmete elektrienergia jaota-
mine ahelate vahel peab dra hoidma koikide juhi hoiatussiisteemide samaaegse viljaliilitamise.

2. Staatilise elektri ohutust kisitlevad nduded
Staatilise elektri ohutust kisitlevad nduded on sitestatud XXV lisa punktis 3.

3. Kategooriate T2, T3, C2 vdi C3 tiiselektrilised sdidukid peaksid vastama vdimaluse piires komisjoni delegeeritud
maédruse (EL) nr 3/2014 (1) IV lisas sitestatud nduetele.

(") Komisjoni delegeeritud médarus (EL) nr 3/2014, 24. oktoober 2013, millega tiiendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu maarust (EL)
nr 168/2013 kahe- ja kolmerattalistele ning viikestele neljarattalistele sdidukitele titiibikinnituse andmisega seotud kasutusohutus-
noduete osas (ELT L 7, 10.1.2014, 1k 1).
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XXV LISA

Kiitusepaake kisitlevad nduded

1. Kdesolevat lisa kohaldatakse peamiselt sdiduki likuma panemiseks kasutatava vedelkiituse hoidmiseks mdoeldud
paakide suhtes.

Kitusepaagid peavad olema korrosioonikindlad. Need peavad libima tootja lekkekatsetused, mis tehakse kahekordse
to6rohu juures, kuid mitte mingil juhul rdhul alla 0,3 baari. Ulerdhu voi toorohku iiletava réhu peavad automaatselt
kompenseerima sobivad seadised (ventiilid, kaitseklapid jne). Ohuavad peavad olema konstrueeritud nii, et vilistada
tuleohtu. Kiitus ei tohi tungida 1abi kiitusepaagi korgi ega labi iilershu kompenseerimise seadiste isegi paagi tdieliku
imberpooramise korral; tilkumine on lubatud.

2. Kiitusepaagid tuleb paigaldada nii, et need oleksid kaitstud tagajirgede eest, kui traktori esi- voi tagaosa tabab 160k;
paakide ldhedal ei voi olla viljaulatuvaid osi, teravaid servi jne.

Kitusetorustik ja taitesuue tuleb paigaldada viljapoole kabiini.

3. Kiitusepaagi staatilise elektri ohutust kisitlevad nouded

Kitusepaak ja selle osad konstrueeritakse ja paigaldatakse sdidukile nii, et vilditakse staatilisest elektrist tingitud
stittimisohtu.

Vajaduse korral nihakse ette meetmed elektrilaengu korvalejuhtimiseks.

Tootja peab tehnilisele teenistusele tdestama, et on voetud meetmed nende nduete tditmiseks.
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XXVI LISA

Tagumisi allasdidutokkeid kisitlevad nduded

1. Uldnéuded

Kiesoleva mairusega hdlmatud R-kategooria sdidukid peavad olema niimoodi konstrueeritud, et tagada tohus
kaitse tagant allasdidu vastu M;- ja Ny-kategooria (1) sdidukitel. Need peavad vastama punktide 2 ja 3 nduetele,
neile antakse mdairuse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis ¢ sitestatud tiiiibikinnitustunnistus ja neile peab
olema kinnitatud mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis h sdtestatud ELi tiitibikinnitusmark.

2. Nouded

2.1. Ra- vdi Rb-kategooria sdidukid peavad olema niimoodi konstrueeritud javoi varustatud, et pakkuda kogu
laiuses tohusat kaitset tagant allasdidu vastu M;- ja N;-kategooria sdidukitel.

2.1.1. Soidukit katsetatakse jargmistel tingimustel:
— sdiduk peab olema seisvas asendis tasasel, jdigal ja siledal pinnal,
— esirattad peavad olema otseasendis,
— rehvid peavad olema tdis pumbatud kuni tootja poolt soovitatud rdhuni,

— vajaduse korral voib ndutavate katsekoormuste saavutamiseks sdiduki kinnitada tootja poolt tdpsustatud
meetodiga,

kui sdiduk on varustatud hiidropneumaatilise, hiidraulilise vdi pneumaatilise vedrustusega vdi koormusele
vastava automaatse loodimisseadmega, siis peab vedrustuse voi seadmega sdidukit katsetama sdiduki tootja
poolt tipsustatud tavakasutuse tingimustes.

2.2. Rla-, R1b-, R2a- vdi R2b-kategooria sdiduk loetakse punktis 2.1 sitestatud tingimustele vastavaks, kui
— see on kooskdlas punktis 2.3 sitestatud tingimustega voi

— kui tithja soiduki tagaosa kliirens ei iileta 55 cm laiuses, mis ei ole tagatelje laiusest lithem rohkem kui
10 cm kummaltki poolt (v.a rehvide maapinnaldhedane viljakummumine).

Kui tagatelgi on enam kui iiks, voetakse arvesse kdige laiema telje laiust.

Konealune ndue peab olema tiidetud vidhemalt joonel, mis asub sdiduki tagumisest ddrest kuni 45 cm kaugu-
sel.

2.3. R3a-, R3b-, R4a- vdi R4b-kategooria sdiduk, loetakse punktis 2.1 sitestatud tingimustele vastavaks, kui
— so0iduk on varustatud punkti 2.4 nduetele vastava spetsiaalse tagumise allasdidutdkkega voi

— soiduki tagaosa on konstrueeritud voi varustatud nii, et selle osiseid voib nende kuju ja omaduste tottu
kidsitada tagumise allasdidutdkke asendajana. Kui osiste koostoimimise korral on tdidetud punkti 2.4
noduded, loetakse, et nad moodustavad tagumise allasdidutdkke.

(') Nagu maddratletud direktiivi 2007/46/EU 1I lisa A osas.
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2.4. Tagumine allasdidutdke, edaspidi ,toke”, koosneb ildjuhul risttalast ning 3assii peeltalade voi neid asendavate
osade kiilge kinnitatud ithendusosadest.

2.4.. Platvormtdstukiga varustatud sdidukite puhul voib mehhanismi paigaldamise eesmirgil peatada tagumise
allasdidutdkke paigaldamise. Sellistel juhtudel peab kohaldama jirgmist:

2.4a.1. tagumise allasdidutdkke paigalduselementide ja platvormtdstuki elementide vaheline kiilgvahe, mille tdttu on
vaja teha katkestus, voib olla kuni 2,5 cmy;

2.42.2. tagumise allasdidutdkke iiksikelementide kasulik pindala peab igal juhul olema vihemalt 350 cm?;

2.4a3. tagumise allasdidutdkke iiksikelemendid peavad olema piisavate modtmetega, et vastata punktile 2.4.5.1,
millega médratakse kindlaks katsepunktide suhteline asukoht. Kui punktid P1 asuvad punktis 2.4a nimetatud
katkestusalal, siis peavad kasutatavad punktid P1 asuma tagumise allasdidutdkke kiilgsektsioonide keskel;

2.4a.4. tagumise allasdidutdkke katkestusala puhul ja platvormtdstuki paigaldamise eesmirgil ei ole vaja punkti 2.4.1
kohaldada.

Tagumisel allasdidutdkkel on jirgmised omadused:

2.4.1. toke peab olema paigaldatud sdiduki tagaosale nii ldhedale kui voimalik. Koormamata sdiduki korral (*) ei tohi
seadme alaserva kdrgus maapinnast itheski punktis olla suurem kui 55 cm;

2.4.2. toke ei tohi itheski punktis olla laiem tagateljest, mida moddetakse rataste kdige valimiste punktide jargi, v.a
rehvide maapinnaldhedane véljakummumine, ega olla sellest lithem rohkem kui 10 cm kummaltki poolt. Kui
tagatelgi on enam kui iiks, vdetakse arvesse koige laiema telje laiust;

2.4.3. risttala profiili kdrgus peab olema vihemalt 10 cm. Risttala killgmised dared ei tohi olla tahapoole painutatud
ega terava ddrega; konealune ndue on tdidetud, kui risttala kiilgmised servad on viliskiljelt imardatud ning
nende kumerusraadius on vihemalt 2,5 mm;

2.4.4. toke voib olla konstrueeritud ka nii, et selle asukohta sdiduki tagaosas on vdimalik muuta. Sellisel juhul peab
selle todasendisse kinnitamiseks olema kindel viis, et oleks vilistatud asukoha juhuslik muutus. Seadme kasu-
tajal peab olema vdimalik muuta seadme asetust, rakendades selleks joudu, mis ei tileta 40 daN;

2.4.5. toke peab olema piisavalt vastupidav sdiduki pikiteljega paralleelselt mojuvate joudude suhtes ning olema
todasendis kinnitatud Sassii peeltalade voi neid asendavate osade kiilge.

Kdnealune ndue loetakse tdidetuks, kui on tdendatud, et tokke tagumise osa ja sdiduki tagumise ddre vaheline
horisontaalkaugus punktides P1, P2 ja P3 ei iileta 40 cm ei kasutamise ajal ega parast seda. Konealuse kauguse
mddtmisel ei vOeta arvesse sdiduki osi, mis on maapinnast kdrgemal kui 3 m, kui sdiduk on tithi;

(") 1. liite punktis 2.6 esitatud madratluse kohaselt.
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2.45.1. punktid P1 paiknevad tagatelje rataste vilisservade pikisuunalisest puutetasapinnast 30 cm kaugusel; punktid
P2, mis asetsevad punkte P1 ithendaval joonel, on sdiduki keskmise pikitasapinnaga siimmeetriliselt teineteisest
70-100 cm (k.a) kaugusel, kusjuures tipse asukoha ndeb ette tootja. Punktide P1 ja P2 kdrguse maapinnast
ndeb ette sdiduki tootja tdket horisontaalselt labivate joonte piires. Koormamata sdiduki korral ei tohi kdrgus
siiski olla suurem kui 60 cm. P3 on punkte P2 ithendava sirgjoone keskpunkt;

2.4.5.2. molemale punktile P1 ja punktile P3 tuleb jirjest rakendada horisontaaljdudu, mis moodustab 25 % sdiduki
registrimassist, kuid ei ole suurem kui 5 x 10* N;

2.4.5.3. molemale punktile P2 tuleb jarjest rakendada horisontaaljdudu, mis moodustab 50 % sdiduki registrimassist,
kuid ei ole suurem kui 10 x 10* N;

2.4.5.4.  punktides 2.4.5.2 ja 2.4.5.3 nimetatud joude tuleb rakendada eraldi. Joudude rakendamise jirjekorra voib ette
niha tootja;

2.4.5.5. praktilise katse tegemiseks, et kontrollida eespool esitatud nduetele vastavust, peavad tdidetud olema jirgmised
tingimused:

2.4.5.5.1. tdke peab olema kinnitatud Sassii peeltalade vdi neid asendavate osade kiilge;

2.4.5.5.2. nimetatud joud tuleb rakendada piisava litkuvusega (nt kardaanselt) ithendatud vaivasarate abil séiduki kesk-
pikitasandiga paralleelselt maksimaalselt 25 cm korguse (tipse kdrguse mddrab tootja) ja 20 cm laiuse tugi-
pinna kaudu, mille ptistservade kumerusraadius on 5+ 1 mm ning mille keskpunkt asetatakse iiksteise jdrel
punktidele P1, P2 ja P3.

2.5. Erandina eespool esitatud nouetest ei pea tagumist allasdidutdket kisitlevatele kiesoleva lisa nduetele vastama
jargmiste kategooriate sdidukid:

— pukkhaagised ja muud samalaadsed haagised palkide voi muude viga pikkade esemete vedamiseks,
— sdidukid, mille puhul tagumine allasdidutoke raskendab nende kasutamist.

3. Erandid

Soidukid, mille puhul tagumine allasdidutdke ei tthildu nende taha paigaldatud tooseadmetega, on ndudest
vabastatud. Vastasel juhul tuleb séiduki tagaossa paigaldada tagumine allasdidutoke, mis ei takista nende
tooseadmete toimimist.
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XXVII LISA

Kiilgmisi allaséidutokkeid kisitlevad nouded

1. Uldised nduded

1.1. Koik R3b- ja R4b-kategooria sdidukid tuleb ehitada ja/vdi komplekteerida nii, et need pakuksid iihtse tervikuna
tohusat kaitset vahem kaitstud liiklejaile (jalakdijaile, jalgrattureile, mootorrattureile) selliste sdidukite ja nende
rataste alla sattumise eest kiilje poolt.

Kiesolevat lisa ei kohaldata:

— haagiste suhtes, mis on spetsiaalselt konstrueeritud ja valmistatud vedama viga pikki jagamatuid veoseid (nt
puit),

— soidukite suhtes, mis on konstrueeritud ja valmistatud erieesmargil ning mida praktilistel pdhjustel ei ole
voimalik selliste kiilgkaitsmetega varustada.

1.2. Soiduk vastab punktis 1.1 sitestatud tingimusele, kui selle kiiljed tagavad kaitse, mis vastab punktides 1.3-5 ja 1.
liites sitestatule.

1.3. Soiduki asend selle nduetele vastavuse katsetamisel kiilgmiste allasdidutokete suhtes

Punktis 2 sitestatud tehnilistele tingimustele vastavuse katsetamiseks asetatakse sdiduk jargmiselt:
— soiduk peab olema horisontaalsel ja tasasel pinnal,

— juhtrattad otseasendis,

— soiduk peab olema koormamata,

— poolhaagised peavad toetuma oma tugedele, nii et laadimistasapind on horisontaalne.

2. Kiilgmise allasdidutdkke poolt osutatav kaitse

2.1. Seade ei tohi suurendada sdiduki kogulaiust ning selle vilispinna pdhiosa ei tohi olla sdiduki kdige vélimisest
killgtasandist (millega on mairatud sdiduki maksimaalne laius) rohkem kui 120 mm seespool. Seadme esiots
voib monel sdidukil olla punktide 2.4.2 ja 2.4.3 kohaselt sissepoole painutatud. Seadme tagaots vihemalt
250 mm ulatuses ei tohi olla tagarehvide viliskiilgedest rohkem kui 30 mm seespool (v.a rehvide maapinnali-
hedane viljakummumine).

2.2. Seadme vilispind peab olema sile, pdhiliselt tasane voi horisontaalselt lainestatud ning voimalusel kulgema eest
taha ilma ldbildigeteta; kdrvuti asetsevad seadmeosad vdivad siiski osaliselt kattuda eeldusel, et kattuv dir on
pooratud taha- voi allapoole; labildigete korral ei tohi osade vahe pikisuunas moddetuna olla laiem kui 25 mm,
kusjuures tagumine osa ei tohi ulatuda eesmisest valjapoole; iimarpeaga poltide voi neetide pead vdivad seadme
pealispinnast eenduda kuni 10 mm ning muud osad samuti, juhul kui need on siledad ja samamoodi timardatud;
koik vilisddred ja -nurgad peavad olema vihemalt 2,5 mm raadiusega timardatud (katsetatud 1. liites sitestatu
kohaselt).

2.3. Seade voib koosneda iihest tasasest pinnast voi ithest vdi mitmest ristlatist v3i pinna ja lattide kombinatsioonist;
lattide kasutamise korral pole nendevaheline kaugus suurem kui 300 mm ja need ei tohi olla vihem kui:

— 50 mm korged R3b-kategooria sdidukitel,

— 100 mm korged ja pohiliselt tasased R4b-kategooria sdidukitel. Pindade ja lattide kombinatsioonid peavad
moodustama iihtse kiilgmise allasdidutdkke vastavalt punkti 2.2 sitetele.
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2.4. Kilgmise allasdidutokke esiserv peab olema ehitatud jargmiselt.

2.4.1. Asend:

2.4.1.1. tasakaalustatud haagisel, mille telgede kaugus on vordne vdi suurem kui 3 m: mitte iile 500 mm tagapool
vahetult kiilgmise allasdidutdkke ees oleva ratta rehvi kdige tagumist osa puudutavast piistristtasandist;

2.4.1.2. tasakaalustatud haagisel, mille teljevahe on viiksem kui 3 m ja mis tahes muul haagisel: mitte iile 250 mm
tagapool tugijalgade ristmediaantasandist, kui tugijalad on olemas, kuid igal juhul ei tohi esiserva kaugus kdan-
mikupoldi keset selle kdige tagumises asendis ldbivast risttasandist iiletada 2,7 m.

2.4.2.  Kui tokke esiserv asetseb muidu avatud ruumis, siis peab see koosnema kogu tdkke kdrguse ulatuses iihtsest
vertikaaldetailist, mille vilis- ja esikiilg on R3b-kategooria sdidukitel pooratud vihemalt 50 mm ulatuses taha-
poole ja 100 mm ulatuses sissepoole ning R4b-kategooria sdidukitel vihemalt 100 mm ulatuses tahapoole ja
100 mm ulatuses sissepoole.

2.5. Kilgmise allasdidutokke tagumine serv ei tohi olla iile 300 mm eespool vahetult kiilgmise allasdidutdkke taga
oleva ratta rehvi kdige eesmist osa puudutavast piistristtasandist; thtne vertikaaldetail ei ole tagumise serva puhul
ndutav.

2.6. Kilgmise allasdidutdkke alumise serva kdrgus maapinnast ei tohi iiheski punktis olla suurem kui 550 mm.

2.7. Kiilgmise allasdidutdkke tilemine serv ei tohi olla iile 350 mm allpool sdiduki konstruktsiooni sellest osast, mis

16ikub voi puutub kokku rehvide vilispinna vertikaalse puutetasandiga (arvestamata maapinnalahedast véljakum-
mumist), v.a jargmistel juhtudel:

2.7.1.  kui punktis 2.7 nimetatud vertikaaltasand ei 16iku sdiduki konstruktsiooniga, peab tdkke iilemine serv olema kas
koormakandeplatvormiga samal tasapinnal v&i 950 mm kdrgusel maapinnast, vastavalt sellele, kumb neist on
madalamal;

2.7.2.  kui punktis 2.7 nimetatud vertikaaltasand 16ikub sdiduki konstruktsiooniga korgemal kui 1,3 m kdrgusel
maapinnast, peab tokke tilemine serv olema vihemalt 950 mm korgusel maapinnast.

2.8. Kiilgmised allasdidutdkked peavad olema olemuselt jdigad, kindlalt paigaldatud (need ei tohi sdiduki tavapirasel
kasutamisel vibratsiooni tottu lahti tulla) ja valmistatud metallist vdi monest muust sobivast materjalist.

Killgmist allasdidutdket loetakse sobivaks, kui see talub 1 kN suurust horisontaalset staatilist jdudu, mida
rakendatakse tokke vilispinna mis tahes osale sellega risti ja mida avaldab vaivasara keskosa, mille ots on sile
ja ringikujuline, diameetriga 220 mm * 10 mm, ning tdkke ldbipaine sellise koormuse all ei ileta:

— 30 mm tdkke tagumises osas 250 mm ulatuses ja

— 150 mm iilejddnud tokke osadel.

2.8.1.  Eespool nimetatud tingimuse tditmist voib kontrollida arvutuste abil.

2.9. Kiilgmisi allasdidutokkeid ei tohi kasutada piduri-, hu- ega hiidraulikatorude kinnitamiseks.
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3. Erandina eespool nimetatud sitetest peavad jargmist tiiipi soidukid tditma ainult iga konkreetse tiiiibi kohta
kindlaks maaratud ndudeid:

3.1 pikendatav haagis peab vastama koigile punkti 2 nduetele, kui see on oma minimaalpikkuses; kui haagis on
pikendatud, peavad selle kiilgmised allasdidutdkked vastama punktidele 2.6, 2.7 ja 2.8 ning kas 2.4 voi 2.5, kuid
mitte tingimata molemale punktile; haagise pikendamine ei tohi tekitada vahesid kiilgmistes allasdidutoketes;

3.2. paaksdiduk, mis on konstrueeritud ainuiiksi vedelainete veoks kinnises paagis, mis on piisivalt sdidukile kinni-
tatud ning vedeliku sisse- ja viljapumpamiseks varustatud vooliku v&i toruga, peab olema varustatud kilgmiste
allasdidutdketega, mis peavad vastama koigile punkti 2 nduetele, niivord kui see on rakendatav; rangest vastavu-
sest voib loobuda ainult juhul, kui see on vajalik ekspluatatsiooninduete tottu;

3.3. soidukil, mis on varustatud pikendatavate tugijalgadega, et tagada stabiilsus peale- ja mahalaadimise vdi muude
toimingute kdigus, milleks sdiduk on konstrueeritud, voib jdtta kiilgmisesse allasdidutdkkesse paigaldamisel
lisavahed, kui need on vajalikud, et vdimaldada tugijalgade pikendamist.

4. Kui sdiduki kiiljed on niimoodi konstrueeritud ja/vdi varustatud, et need oma kuju ja komponentide omaduste
poolest kokku vastavad punkti 2 nduetele, vdidakse neid kisitleda kiilgmiste allasdidutokete asendajaina.

5. Alternatiivsed ndéuded

Punktidele 1.3-2.9 ja punktile 4 vastavuse asemel vdivad tootjad valida, kas vastata I lisas viidatud URO Euroopa
Majanduskomisjoni eeskirja nr 73 punktidele 2 ja 3 ning I, II ja IIl osale kui ka nimetatud médruse 3. lisale.
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1. Liide

Vilispinnast viljaulatuvate osade kdrguse miiramine

1. Viljaulatuva osa korgus H maddratakse graafiliselt kontrollitava ala vilispinna piirjoonega seestpoolt kokkupuutuva
165 mm ldabimddduga ringi piirjoone suhtes.

2. H on eespool mainitud 165 mm liabimddduga ringjoone ja viljaulatuva osa vilimise piirjoone vahelise kauguse
maksimaalne vaartus, mdddetuna piki selle ringi keskpunkti ldbivat sirgjoont (vaata joonis 1).

3. Kui 100 mm labimddduga ringi ja kontrollitava ala vilispinna valimise piirjoone mingi osa viline kokkupuude ei ole
voimalik, siis loetakse pinna piirjoon sellel alal vastavaks kaarele, mille moodustab 100 mm libimddduga ring osa
vilimise piirjoone puutepunktide vahel (vaata joonis 2).

4. Viljaulatuvate osade kdrguse moodtmiseks esitab tootja vilispinna vajalike osade ristldikeid kujutavad joonised.

Joonis 1
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Joonis 2

Eeldatav
pinna pirrjoon
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XXVIII LISA

Lastiplatvorme kisitlevad nouded

1. Platvormi raskuskese peab asetsema telgede vahel.

2. Platvormi mdotmed peavad olema jargmised:
— selle pikkus ei iileta 1,4kordselt traktori eesmise vdi tagumise roomiku pikkust, olenevalt sellest, kumb on suurem;
— selle laius ei iileta varustuseta traktori maksimaalset kogulaiust.

3. Platvorm tuleb asetada siimmeetriliselt traktori keskpikitasandi suhtes.

4. Lastiplatvormi kdrgus maapinnast ei tohi olla rohkem kui 150 cm.

5. Platvormi tiiiip ja selle paigaldusviis peavad olema sellised, et tavalise koormuse korral jaab juhi vaatevili killaldaseks
ja mitmesugused kohustuslikud valgustus- ja valgussignaalseadmed saavad korralikult edasi funktsioneerida.

6. Lastiplatvorm peab olema eemaldatav; see peab olema paigaldatud traktorile nii, et viltida mis tahes juhusliku
lahtitulemise ohtu.

7. T4.3-kategooria traktorite puhul ei tohi platvormi pikkus tletada 2,5kordset traktori eesmise vdi tagumise roomiku
pikkust, olenevalt sellest, kumb on suurem.

8. Mitme lastiplatvormiga sodidukite puhul peab koormatud platvormi(de) ja ilma juhita sdiduki(te) raskuskese asuma
koige eesmise ja kodige tagumise telje vahel kdikides koormustingimustes. Koormus peab olema lastiplatvormi(de)le
ithtlaselt jaotatud.
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XXIX LISA

Pukseerimisseadiseid kisitlevad néuded

1. Arv
Koik traktorid peavad olema varustatud spetsiaalse seadisega, mille kiilge saab tthendada pukseerimisvahendi, nt tiisli
voi pukseerimiskoie.

2. Asend

Seadis peab olema paigaldatud traktori esiossa, mis peab olema varustatud veopoldiga vdi -konksuga.

3. Konstruktsioon

Pukseerimisseadis peab olema lohisega haaratsi kujuline voi vints, mis sobib selliseks rakenduseks. Ava lukusti
keskkohas peab olema 60 mm + 0,5/~ 1,5 mm ja haaratsi siigavus moddetuna lukusti keskkohast peab olema
62 mm %= 0,5 mm.

Veopoldi 1dbimddt peab olema 30 + 1,5 mm ja see peab olema varustatud seadisega, mis takistab veopoldil kasu-
tamise ajal paigast liikkumast. See lukusti ei tohi olla eemaldatav.

Tolerantsi + 1,5 mm, millele on viidatud iilal, ei tohi kisitada kui tootmistolerantsi, vaid kui lubatud kdorvalekallet
erineva konstruktsiooniga poltide nimimddtmetes.

4.  Alternatiivsed nouded

4.1. Punktis 3 nimetatud modtmeid vdib iiletada, kui tootja on seisukohal, et need ei ole sdiduki suuruse vdi massi jaoks
piisavad.

4.2. Tootjad voivad valida, kas nad kohaldavad sdidukitele, mille suurim tehniliselt lubatud mass ei iileta 2 000 kg,
punktide 1, 2 ja 3 noudeid vdi komisjoni méddruse (EL) nr 1005/2010 ( (!)) ndudeid.

5. Juhised

Pukseerimisseadise diget kasutamist tuleb selgitada kasutusjuhendis kooskdlas médruse (EL) nr 167/2013 artikli 18
16ike 2 punktide I, n ja q ning 15ike 4 alusel kehtestatud nduetega.

(") Komisjoni madrus (EL) nr 1005/2010, 8. november 2010, mis kisitleb mootorsdidukite pukseerimisseadiste tiitibikinnituse ndudeid
ning millega rakendatakse Euroopa Parlamendi ja ndukogu méérust (EU) nr 661/2009, mis késitleb mootorsdidukite, nende haagiste
ning nende jaoks ette nihtud siisteemide, osade ja eraldi tehniliste seadmestike iildise ohutusega seotud tiiiibikinnituse ndudeid (ELT
L 291, 9.11.2010, Ik 36).
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XXX LISA

Rehve kisitlevad nouded

1. Maisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1. Htsikliline kasutus” — seisund, mis kehtib siis, kui rehvidele avalduv koormus vaheldub tdielikult koormatud ja
koormamata seisundiga;

1.2. ,suur ja pisiv poordemoment” — seisund, mis tekib tiislile voi haakeseadmele langeva koormuse tottu;

1.3. ,kohaldatav rehvirdhk” — rehvi siserdhk, kui rehv on vilistemperatuuril (st kiilma rehvi rdhk), mida soovita-
takse vastavalt koormusele, kiirusele ja sdiduki kasutustingimustele. See ei sisalda rehvi kasutamisest tingitud
rohu tdusu ja seda viljendatakse kilopaskalites (kPa);

1.4. Lsuurim kandevoime” — suurim koormus, mida rehv voib kanda, kui seda kasutatakse vastavalt nduetele, mis
tootja on seda tiitipi rehvi kasutamiseks ette ndinud;

1.5. suurim lubatud teljekoormus vastavalt rehvi markeeringule” — mass, mis vastab rataste kaudu maapinnale
iilekantavale suurimale lubatud staatilisele vertikaalkoormusele, mida piirab teatises loetletud soidukile paigal-
datavate rehvitiiiipide suurim kandevdime.

2. Nouded
2.1. Rehvide osise tiiibikinnituse kohta kehtivad nduded
2.1.1. Eclkdige pollumajandusmasinatele konstrueeritud dhkrehve — diagonaalrehve ehk kihtide diagonaalse paigu-

tusega rehve ja diagonaal-voorehve, mille valmistajakiirus ei tileta 40 km/h (kiiruskategooria tdhis A8), ning
eelkdige ehitusmasinatele konstrueeritud radiaalrehve (s.t rehvid margistusega ,Industrial”, ,IND”, ,R-4” vdi ,F-
3”) kasitlevad sitted.

2.1.1.1. Koik asjaomasele tiiiibile vastavad rehvid peavad olema mirgistatud punktide 2.1.1.2-2.1.1.2.4 kohaselt.

2.1.1.2. Mirgistuse erinduded

2.1.1.2.1.  Rehvidel peavad olema jirgmised mairgistused kooskdlas standardiga ISO 4223-1:2002 | muudatus nr 1:
2011, sealhulgas:

— rehvimoddu tihistus;

— koormusindeks (s.t arvkood, mis nditab koormust, mida rehv vdib kanda kiirusel, mis vastab vastavale
kiiruskategooriale);

— kiiruskategooria (s.t siimbol, mis viljendab suurimat kiirust, millel rehv on vdimeline kandma koormu-
sindeksile vastavat massi); ja

— sona ,TUBELESS” juhul, kui rehv on mdeldud kasutamiseks tihtrehvina (lohvita rehv);

2.1.1.2.2.  Rehvidel peavad olema jirgmised lisatdhistused:

— tootja kaubanimi voi kaubamark,
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— rehvi rohk, mida ei tohi rantide kohalesurumiseks rehvi paigaldamisel tiletada;

— pollumajandusseadmete rehvide puhul lisatakse kasutusmirgistusele (s.t koormusindeksile ja kiiruskate-
gooriale) mirge selle kohta, kas see kehtib veoratta vdi vabajooksuratta voi mdlema suhtes;

— tootmiskuupéev neljast numbrist koosneva rithmana, kusjuures kaks esimest niitavad rehvi tootmise
nddalat ja kaks viimast niitavad aastat.

2.1.1.2.3.  Koik punktides 2.1.1.2.1 ja 2.1.1.2.2 nimetatud mdrgistused peavad olema loetavalt ja piisivalt vormitud
rehvi kiilgseina sisse voi peale ja toodetud valmistamise kaigus. Mirgi sissesurumine voi margistamine muul
viisil pdrast valmistamisprotsessi 16ppu ei ole lubatud.

2.1.1.2.4. Kooskdlas madruse (EL) nr 167/2013 artikli 34 ldikega 2 ei nduta tiitibikinnitusmarki pollumajandusmasi-
natele konstrueeritud Shkrehvide — diagonaalrehvide ehk kihtide diagonaalse paigutusega rehvide ja diago-
naal-voorehvide, mille valmistajakiirus ei iileta 40 km/h (kiiruskategooria tahis A8), ning eelkdige ehitus-
masinatele konstrueeritud radiaalrehvide (s.t rehvide margistusega ,Industrial”, ,IND”, ,R-4” vdi ,F-3") puhul.

Konealuste rehvide tutibikinnituse taotlemisel esitatavat teatist ja teatmikku on tipsustatud médruse (EL)
nr 167/2013 artikli 68 punktis a sitestatud naidistel.

Igale tiitibikinnituse saanud rehvile maaratakse maaruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis h sitestatud
nididise kohane kordumatu tiiiibikinnitusnumber ja antakse médruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis ¢
sdtestatud ndidise kohane tiitibikinnitustunnistus.

2.1.2. Punktides 2.1.1-2.1.1.2.4 sitestatud nouete kohasele tiiiibile vastavate uute ohkrehvide turustamist voib
jatkata kuni 31. detsembrini 2018.

2.1.2.1. Enne punktis 2.1.2 toodud kuupdeva toodetud rehve, mis ei vasta punktide 2.1.3-2.1.3.1 nduetele ja mis
vastavad punktides 2.1.1-2.1.1.2.4 sdtestatud nduetele, voib miiia kuni 30 kuu jooksul alates nimetatud
kuupievast.

2.1.3. Eelkdige pollumajandusmasinatele konstrueeritud dhkrehvide nduded, v.a need, mis on sitestatud punktides
2.1.1-2.1.1.2.4.

2.1.3.1. Punktide 2.1.1-2.1.1.2.4 sitetega hdlmamata rehvid peavad vastama URO Euroopa Majanduskomisjoni

asjakohaste eeskirjade alusel kinnitatud titipidele.

2.2. Soiduki tutibikinnituse nduded seoses rehvide paigaldamisega

2.2.1. Erinduded rehvide paigaldamiseks sdidukitele, mille valmistajakiirus ei iileta 65 km/h.

2.2.1.1. Kooskdlas punkti 2.2.1.2 sitetega tuleb koikidele sdidukile paigaldatud rehvidele, sealhulgas varurehvidele,
anda tiiibikinnitus I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 106 kohaselt.

2.2.1.1.1. Mddruse (EL) nr 1672013 kohase soiduki tiiiibikinnituse eesmirgil voib eelkdige pdllumajandusmasinatele
konstrueeritud diagonaalrehvidele ehk kihtide diagonaalse paigutusega rehvidele ja diagonaal-voorehvidele,
mille valmistajakiirus ei iileta 40 km/h (kiiruskategooria tdhis A8), ning eelkdige ehitusmasinatele konstruee-
ritud radiaalrehvidele (rehvidele margisega ,Industrial”, ,IND”, ,R-4” vdi ,F-3"), kuni 31. detsembrini 2017
anda tiiiibikinnituse hoopis kdesoleva mairuse kohaselt.
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2.2.1.2 Kui sdiduk on konstrueeritud kasutamiseks tingimustes, mis ei ithildu I lisas viidatud URO Euroopa Majan-
duskomisjoni eeskirja nr 106 voi kdesoleva maaruse kohaselt titibikinnituse saanud rehvide omadustega ja
seetdttu on vaja paigaldada teistsuguste omadustega rehvid, ei kohaldata punkti 2.2.1.1 ndéudeid, kui on
tdidetud jargmised tingimused:

— rehvid vastavad Euroopa Parlamendi ja ndukogu mdirusele (EU) nr 661/2009 ((!) (s.t on saanud
tiiibikinnituse kdesoleva mdadruse I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjade nr 30,
54 ja 117 kohaselt) v3di on saanud tiiiibikinnituse 1 lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni
eeskirja nr 75 kohaselt, ja

— titibikinnitusasutus ja tehniline teenistus on seisukohal, et paigaldatud rehvid vastavad soiduki t66tingi-
mustele. Erandite olemus ja heakskiitmise pdhjused peavad olema katsearuandesse selgelt margitud.

2.2.2. Erinduded rehvide paigaldamise kohta sdidukitele, mille valmistajakiirus iiletab 65 km/h.

2.2.2.1. Kooskolas punkti 2.2.2.2 sitetega peavad koik soidukitele paigaldatud rehvid, sealhulgas varurehv, vastama
mdirusele (EU) nr 661/2009 (s.t olema saanud tiitibikinnituse I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomis-
joni eeskirjade nr 30, 54 ja 117 kohaselt).

2222 Kui sdiduk on konstrueeritud kasutamiseks tingimustes, mis ei tthildu méédruse (EU) nr 661/2009 kohaselt
tiiibikinnituse saanud rehvide omadustega ja seetdttu on vaja paigaldada teistsuguste omadustega rehvid, ei
kohaldata punkti 2.2.2.1 ndudeid, kui on tdidetud jirgmised tingimused:

— rehvid on saanud tiiiibikinnituse I lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 75 kohaselt,
ja

— tiibikinnitusasutus ja tehniline teenistus on seisukohal, et paigaldatud rehvid vastavad soiduki t66tingi-
mustele. Erandite olemus ja heakskiitmise pohjused peavad olema katsearuandesse selgelt margitud.

2.2.3. Uldnduded rehvide paigaldamise kohta

223.1. Koik tavaliselt ithele teljele paigaldatud rehvid peavad olema sama tiiiipi, vilja arvatud juhtudel, mida on
kirjeldatud punktides 2.2.4.1.1 ja 2.2.4.1.2.

2.2.3.2. Ruum, kus ratas poorleb, peab olema nii suur, et suurima lubatud mddduga rehv ja velg saaksid vabalt
liikuda, vottes vajaduse korral arvesse tootja kehtestatud ratta suurimat ja minimaalset nihku, maksimaalse ja
minimaalse vedrustuse ning rooliseadmest tingitud piirangute piires. Selle kontrollimiseks tuleb teha katse
koige laiemate ja koige kdrgemate rehvidega ja votta arvesse kohaldatavat veljemddtu ning rehvi suurimat
lubatud ristldikelaiust ja vilislibimddtu vastavalt rehvimdddu tihisele, nagu on sitestatud asjaomases URO
Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjas. Katsed viiakse libi konealuse ratta lilkumisruumis, mitte tegeliku
rehviga, vaid rehvi suurimaid lubatud mddtmeid ja asendeid esindava mahispinnaga.

2.2.3.3. Tehniline teenistus voib lubada alternatiivse katsemenetluse kasutamist (nt virtuaalne katsetamine) punktis
2.2.3.2 sitestatud nduete tditmise kontrollimiseks, kui kaugus rehvi suurima mahispinna ja séiduki struktuuri
vahel on tididetud.

(!) Euroopa Parlamendi ja ndukogu 13. juuli 2009. aasta médérus (EU) nr 661/2009, mis késitleb mootorsdidukite, nende haagiste ning
nende jaoks ette nahtud siisteemide, osade ja eraldi tehniliste seadmestike iildise ohutusega seotud tiiiibikinnituse ndudeid (ELT L 200,
31.7.2009, kk 1).
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2.2.4. Kandevoime

2.2.4.1. Soidukile paigaldatud iga rehvi suurim kandevdime, vottes nduetekohaselt arvesse selle sdiduki valmistajakii-
rust ja kdige ndudlikumaid kasutustingimusi ning vajaduse korral ka punktides 2.2.6-2.2.6.5 sitestatud
erjjuhte, peab olema vordne vihemalt jirgmisega:

— suurima lubatud teljekoormusega, kui teljel on ainult iks rehv;

— poolega suurimast lubatud teljekoormusest, kui teljel on kaks iiksikrehvi;

— 0,285 kordse suurima lubatud teljekoormusega, kui teljel on kaks paaris paigaldatud rehvikomplekti;

— 0,20 kordse suurima lubatud teljekoormusega, kui teljel on kaks kolmekaupa paigaldatud rehvikomplekti.

2.2.4.1.1.  Juhul kui paaris vdi kolmekaupa paigaldatud rehvikomplektid koosnevad eri tiiiipi (s.t erinevate rehvimdddu
tdhiste ja hoolduskirjeldustega) rehvidest, kohaldatakse jargmist:

— rehvidel peab olema iithesugune ildlabimodt;

— rehvidel peab olema sama kasutuskategooria, struktuur ja kiiruskategooria tahis, nagu on mairatletud 1
lisas viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 106 punktides 2.1.3, 2.1.4 ja 2.1.5;

— soiduk peab olema varustatud siimmeetriliselt;

— koikide teljele paigaldatud rehvide suurimate kandevoimete summa peab olema vdhemalt 1,14 korda
suurem suurimast lubatud teljekoormusest, kui rehvid on paigaldatud paaris, ja 1,2 korda suurem suur-
imast lubatud teljekoormusest, kui rehvid on paigaldatud kolmekaupa;

— iga komplekti kuuluva rehvi suurima lubatud teljekoormuse osakaal ei tohi tiletada iga rehvi suurimat
kandevéimet;

— iga komplekti kuuluva rehvi rohk peab vastama rehvi tootja soovitusele, vottes arvesse iga rehvi tegelikku
kandevoimet ja hooldustingimusi.

2.2.4.1.2.  Kui sdidukile voib igale teljele paigaldada rehvid, mille suurima kandevoime summa on viiksem kui suurim
lubatud teljekoormus, kohaldatakse punktides 2.2.4.1 ja 2.2.4.1.1 sitestatud ndudeid koos suurima lubatud
teljekoormusega vastavalt rehvi markeeringule suurima lubatud teljekoormuse asemel.

Suurim lubatud teljekoormus vastavalt rehvi markeeringule ja suurim lubatud teljekoormus on ette nihtud
soiduki tootja poolt.

Kasutusjuhendis, teatises ning vastavussertifikaadis peab olema margitud teljekoormuste mass telje kohta,
olenevalt suurimast lubatud teljekoormusest vastavalt rehvi markeeringule.
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2.2.4.2. Rehvi suurim kandevoime on mdaratletud jargmiselt:

2.2.42.1. Kiiruskategooria tihisega D (s.t 65 km/h) vdi madalam tdhistatud rehvide puhul vdetakse arvesse I lisas
viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 106 punktis 2.30 osutatud tabelit kandevdime
muutumise kohta vastavalt kiirusele. Tabelis on esitatud koormusindeksi ja nimikiiruskategooria funktsioo-
nina kandevdime muutumine, mille puhul Shkrehv veel vastu peab, kui seda kasutatakse sdiduki valmis-
tajakiirusel.

2.2.4.2.2. Kiiruskategooria tihisega F (80 km/h) vdi kdrgem tdhistatud ja URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja
nr 54 kohaselt tiiibikinnituse saanud rehvide puhul vdetakse arvesse konealuse eeskirja punktis 2.29
osutatud tabelit kandevdime muutumise kohta vastavalt kiirusele. Tabelis on esitatud koormusindeksi ja
nimikiiruskategooria funktsioonina kandevdime muutumine, mille puhul 6hkrehv veel vastu peab, kui seda
kasutatakse soiduki valmistajakiirusel.

2.2.42.3. URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 75 kohaselt tiiiibikinnituse saanud rehvide puhul voetakse
arvesse konealuse eeskirja punktis 2.27 osutatud tabelit kandevoime muutumise kohta vastavalt kiirusele.
Tabelis on esitatud koormusindeksi ja nimikiiruskategooria funktsioonina kandevdéime muutumine, mille
puhul Shkrehv veel vastu peab, kui seda kasutatakse sdiduki valmistajakiirusel.

2.2.4.3. Kohaldatav rehvirdhk peab olema mirgitud sdidukile (nt tthel v6i mitmel sildil). Teave peab olema selgesti
loetav, ilma et selleks tuleks eemaldada tihtegi osa tooriistade abil, ning see peab olema kinnitatud selliselt, et
seda ei oleks kerge eemaldada. Koormus- ja kiirusindekseid ning kohaldatavaid rehvirohke kisitlev asjakohane
teave tuleb esitada selgelt sdiduki kasutusjuhendis, tagamaks, et sdiduki kasutamisel kasutataks vajaduse
korral sobiva kandevdimega varurehve.

2.2.4.3.1. Teatisesse tuleb markida kdnealuse rehvi maksimaalse lubatud koormuse jaoks sobiv viikseim koormusin-
deks. On lubatud paigaldada suurema koormusindeksiga rehve.

2.2.5. Kiirussuutlikkus

2251 Igal rehvil, mis on tavatingimustes sdidukile paigaldatud, peab olema kiiruskategooria tdhis.

2.2.5.1.1.  Kiiruskategooria tihis peab vastama valmistajakiirusele.

2.2.5.1.2.  Arvesse tuleb votta punktides 2.2.4.2.1-2.2.4.2.3 nimetatud korrigeeritud kandevdimet.

2.2.5.2.  Asjakohane teave ja kohaldatavad rehvirshud peavad olema esitatud selgelt sdiduki kasutusjuhendis, et pérast
soiduki kasutuselevottu oleks tagatud vajaduse korral sdidukile sobivate asjakohase kiirussuutlikkusega varu-
rehvide paigaldamine.

2.2.5.2.1. Teatisesse tuleb mérkida valmistajakiiruse jaoks sobiv madalaim kiiruskategooria tihis. On lubatud paigaldada
kdrgema kategooria rehve.

2.2.6. Erinduded sdidukitele, mis on varustatud valmistajakiirusele kuni 65 km/h vastavate kiiruskategooria tahistega
(s.t kuni siimboliga D) margistatud rehvidega.

2.2.6.1. Tsiikliline kasutus
2.2.6.1.1. Tsiuklilisel kasutusel:

2.2.6.1.1.1. peab mahalaadimine toimuma enne maanteetransporti;
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2.2.6.1.1.2. peetakse pihustitega varustatud sdidukeid voi tikskoik millist pinnasetootlusseadet (nt sahad) voi jarelvee-
tavaid esemeid suure poordemomendiga reziimis tootavaks;

2.2.6.1.1.3. suurema kui 11° (20 %) kaldega ndlvadel tootamisel peetakse ka vedukeid suure poordemomendi reziimis
tootavaks.

2.2.6.1.2. Kasutuskategooriasse ,Traktor — juhtratas” liigitatud ja mirgistusega ,FRONT”, ,F- 17, ,F-2" v&i ,F-3” rehvide
puhul, mida kasutatakse esilaaduriga varustatud traktoritel kiirustel kuni 10 kmj/h, ei tohi rehvi suurim
koormus iiletada 2,0kordset rehvile margitud koormusindeksile vastavat koormust.

2.2.6.1.3.  Kasutuskategooriasse ,Traktor — veoratas” liigitatud rehvide puhul, mida kasutatakse suure ja piisiva poorde-
momendiga pollutoodel (nt kiindmisel), ei tohi rehvi suurim koormus iiletada 1,07kordset rehvile mérgitud
koormusindeksile vastavat koormust kiiruskategooria tahisega A8 tihistatud rehvide ja 1,15kordset koormust
kiiruskategooria tdhisega D tihistatud rehvide puhul.

2.2.6.1.4. Kasutuskategooriasse ,Traktor — veoratas” liigitatud rehvide puhul, mida kasutatakse ilma suure ja piisiva
poordemomendita ja kuni suurima kiiruseni 10 km/h pollutoodel (valja arvatud to6tamisel iile 20 % kaldega
méendlval), ei tohi rehvi suurim koormus iiletada 1,70kordset rehvile margitud koormusindeksile vastavat
koormust.

2.2.6.1.5. Kasutuskategooriasse ,Traktor — veoratas” liigitatud rehvide puhul, mida kasutatakse ilma suure ja piisiva
poordemomendita ja kuni suurima kiiruseni 15 km/h pollutoodel (vdlja arvatud tootamisel iile 20 % kaldega
méendlval), ei tohi rehvi suurim koormus iiletada 1,55kordset rehvile margitud koormusindeksile vastavat
koormust.

2.2.6.1.6. Kasutuskategooriasse ,Seade” liigitatud, T-, R- ja S-kategooria sdidukitele paigaldatud ja kiiruskategooria
tdhisega A6 voi A8 tihistatud rehvide puhul, mille velje nimilibiméddu kood on viiksem kui 24 ja mida
kasutatakse tsiiklilise suure kandevoime muutumise tingimustes (s.t kui sdiduk teeb iihe otsa tiihjalt ja teisel
otsal iiletab sdiduki suurim tehniliselt lubatud tdismass kaks korda tookorras sdiduki tithimassi), vdidakse
punktis 2.2.4.2.1 mirgitud kandevoime muutumist vastavalt kiirusele suurendada kuni 20 % vabajooksura-
taste voi kuni 43 % veorataste puhul.

2.2.6.1.7. Punktides 2.2.6.1.2 ja 2.2.6.1.6 nimetatud juhtudel heakskiidetava minimaalse rehvirdhu miérab kindlaks
rehvitootja.

2.2.6.2. Kasutuskategooriasse ,Traktor — veoratas” liigitatud suurema painduvusega ja viga hea painduvusega rehvide
puhul (tdhistatud koodiga IF voi VF), mida kasutatakse esilaaduriga varustatud soidukil kiirusel kuni 10 km/h,
ei tohi rehvi suurim koormus iiletada 1,40kordset rehvile margitud koormusindeksile vastavat koormust ning
asjaomast lahterdhku tuleb suurendada 40 kPa vorra.

2.2.6.2.1. Kasutuskategooriasse ,Traktor — veoratas” liigitatud, eesliitega IF ja jarelliitega CFO tahistatud ning T-kate-
gooria sdidukitele paigaldatud suurema painduvusega rehvide puhul, mida kasutatakse ilma suure ja piisiva
poordemomendita pollutoodel (v.a tootamisel tile 20 % kaldega méendlval), ei tohi rehvi suurim koormus
iiletada 1,55kordset rehvile margitud koormusindeksile vastavat koormust toodel, mille suurim kiirus on kuni
15 km/h, ja 1,30kordset koormust toodel, mille suurim kiirus on kuni 30 km/h.

2.2.6.3. Kasutuskategooriasse ,Traktor — veoratas” liigitatud, kiiruskategooria tidhisega A6 voi A8 tahistatud ja pollu-
majandushaagistele paigaldatud rehvide puhul, mida kasutatakse kiirusvahemikus 25 km/h—40 km/h, ei tohi
rehvi suurim koormus iiletada 1,20kordset rehvile margitud koormusindeksile vastavat koormust.
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2.2.6.4. Kasutuskategooriasse ,Metsatoomasinad” liigitatud ja T-kategooria sdidukite veoratastele metsatoodeks paigal-
datud rehvide puhul, mida kasutatakse suure ja piisiva pd6rdemomendiga metsatoodel kiirusel kuni 10 km/h
(kaasa arvatud punktides 2.2.6.1.1.2 ja 2.2.6.1.1.3 nimetatud juhtudel), ei tohi rehvi suurim koormus iiletada
rehvile mirgitud koormusindeksile vastavat koormust.

2.2.6.5. Kasutuskategooriasse ,Seade” liigitatud, kiiruskategooria tihisega A 6 voi A 8 tihistatud ja T-kategooria
vabajooksu-juhtratastele paigaldatud rehvide puhul tuleb vabajooksuna mdiratletud kandevdimet, vottes
arvesse soiduki valmistajakiirust ning URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirja nr 106 mdiste 2.30 kohast
kandevdime muutumist vastavalt kiirusele, korrutada kuni 0,80-ga.

2.2.6.6.  Asjakohane teave ja kohaldatavad rehvirdhud peavad olema esitatud selgelt sdiduki kasutusjuhendis, et parast
soiduki kasutuselevottu oleks tagatud vajaduse korral sdidukile sobiva asjakohase kandevdimega varurchvide
paigaldamine.

2.2.6.7. Kui pdllu- v6i metsamajanduses kasutatavatele sdidukitele paigaldatud rehvide puhul iletab kohaldatav

rehvirdhk 500 kPa, ei tohi rehvi surve tasasele pinnale iiletada 0,8 MPa.

2.2.6.7.1.  Rehvi surve maapinnale on keskmine koormus, mida nduetekohaselt tdispumbatud rehv edastab kokkupuu-
tepinna kaudu tasasele pinnale. Vertikaalsuunalist jdudu kasutatakse staatilistes tingimustes velje teljel, vottes
arvesse tootja médratud suurimat lubatud teljekoormust. Rehvi kokkupuutepinnaks on koiki rehvi ja
maapinna vahelisi kokkupuutepunkte hdlmavat viikseimat ala timbritseva kumera hulknurga kdvera piiresse
jaav tasane pind.

3. Tootjapoolsed ettevottesisesed akrediteeritud tehnilised teenistused

Méidruse (EL) nr 167/2013 artikli 60 kohaselt voidakse rehvitootja mairata ettevottesiseseks akrediteeritud
tehniliseks teenistuseks tootjapoolsete katsete labiviimiseks.
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XXXI LISA

Porikaitsesiisteeme kiisitlevad nouded

1. Nouded koikideTb- ja Rb-kategooria sdidukite kohta

1.1. Tb-kategooria traktorid peavad olema varustatud rataste porikaitsmetega (kereosad, poritiivad jne).

1.2. Rataste porikaitsmed peavad olema konstrueeritud selliselt, et need kaitseksid teisi liiklejaid voimalikult hésti dhku
paiskuvate kivide, pori, jdd, lume ja vee eest.

1.3. Rataste {ilaosas peab olema porikaitse, mis katab vdhemalt 2/3 kogu rehvi laiusest. Porikaitsme eesmine ja tagumine
serv peavad katma vihemalt 90° nurga.

1.4. Rb-kategooria soidukitel, mis on varustatud C3-rehvide v6i muude nimetatud sdidukite puhul lubatud teeprofiiliga
rehvidega, peavad olema porikaitsmed, mis katavad rehvi kogu laiuses; porikaitsme esiosa katab vihemalt 30° nurga
ettepoole, selle tagaosa katab vihemalt 60° nurga ratta keset libivast vertikaaltasandist tahapoole. Kereosad voivad
olla osa porikaitsmetest, kui need tagavad samal tasemel kaitse dhku paiskuvate kivide, muda, jdd, lume ja vee eest.
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XXXII LISA

Tagasikiiku kisitlevad ndéuded

Koikidel traktoritel peab olema tagasikiik, mida saab kasutada juhtimiskohalt lahkumata.
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XXXIII LISA
Roomikuid kisitlevad néuded

1. Moisted
Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1. ,2roomikalusvanker” — siisteem, mis koosneb vihemalt kahest rullikust, mis paiknevad iiksteisest kindlaksmaa-
ratud kaugusel iihel tasapinnal (reas) ning mida imbritseb pidev metallist voi kummist roomikulint;

1.2. yrullikud” — siisteem, mis kannab roomikulindi kaudu sdiduki ja roomikalusvankri massi iile maapinnale, edastab
soiduki ajamisiisteemi poordemomendi roomikulindile ning v6ib muuta lindi liikkumissuunda;

1.3. ,2roomikulint” — pidev painduv lint, mis suudab neelata pikisuunalisi tdmbejoude;

1.4. ,roomiku pikkus” — kaugus ddrmiste rullikute keskpunktide vahel, mille all puutuvad roomikuklotsid v6i -lint
kokku maapinnaga;

1.5. ,roomiku laius” — kaugus kahe paralleelse tasapinna vahel, mis imbritsevad reljeefset turvismustrit (hambaid) v6i
klotse viljastpoolt.

2. Kohaldamisala

2.1. C-kategooria sdidukid peavad vastama kdesoleva lisa nduetele.

2.1.1.  Soidukitel, mille valmistajakiirus ei iileta 15 km/h, peavad olema kas metallroomikud, mille roomikutaldadel on
kummiklotsid, voi tiksnes kummiroomikud.

2.1.2.  Soidukitel, mille valmistajakiirus tiletab 15 km/h, kuid ei iileta 40 km/h, peavad olema tiksnes kummiroomikud.

2.1.3.  Soidukitel, mille valmistajakiirus tiletab 40 km/h, peavad olema iiksnes kummiroomikud.

3. Nouded

3.1. Soidukitel, mille valmistajakiirus on vahemalt 15 kmj/h, peavad olema kummiroomikud.

3.2. Roomikalusvankrid ei tohi kahjustada teekatet. Roomikalusvankritega sdidukid ei kahjusta teekatet, kui
3.2.1. ei iletata punktides 3.3-3.5 sitestatud piirmairasid ja
3.2.2. roomikalusvankri teekatendiga kokku puutuv pind koosneb elastomeersest materjalist (nt kumm jne).

3.3. Keskmine kontaktsurve maapinnale

3.3.1.  Metallroomikud

3.3.1.1. Punkti 2.1.1 alla kuuluvate sdidukite keskmine kontaktsurve maapinnale (P) ei iileta 0,65 MPa, mis on arvutatud

jargmise valemi abil:

soiduki suurim lubatud mass (kg) x 9,81
NR X Ap

P(MPa) =
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kus N on koormust otse maapinnale (roomikute ja klotside kaudu) iile kandvate rullikute koguarv ja Ap on iga
(s.t teekattega kokkupuutuva) klotsi valispinna pindala (mm?). A, mairatakse kindlaks ithe mittearmise rulliku
keskkoha all risti oleva klotsi jiljendi mddtmise teel, milleks langetatakse tdismassiga sdiduk sobivale papitiikile
voi muule piisivalt deformeeruvale materjalile ja moddetakse sellisel viisil tekkinud jdlje pindala.

3.3.1.2. Ratastega telgede ja roomikute kombinatsiooniga sdidukite puhul mdddetakse tdismassiga sdiduki ratastega
telgede kaudu avalduvat koormust sobivate kaaluplokkide abil ja P arvutamiseks lahutatakse see suurimast
lubatud tildmassist. Teise vdimalusena voib tootja méddratud roomikute suurima liitkoormuse asendada soiduki
suurima lubatud massiga.

3.3.2. Kummiroomikud

3.3.2.1. Punkti 2.1.2 alla kuuluvate sdidukite keskmine kontaktsurve maapinnale (P) ei iileta 0,5 MPa, mis arvutatakse
jargmise valemi abil:

P (MPa) — soiduki suurim lubajt\ud mass (kg) x 9,81
L

kus A; on kogu teekattega kokku puutuvate kummihammaste pind ddrmiste rullikute keskkohtade vahel, mille
all puutub roomikulint vastu maapinda. Kummist roomikulindi tarnija esitab protsentuaalse hammaste pindala (?)
vorreldes lindi kogupinnaga (kindlaks maaratud roomiku laiuse ja pikkuse korrutisena) voi saab teekattega kokku
puutuvate hammaste kogupinda modta tdismassiga sdiduki langetamise teel papitiikile voi muule piisivalt defor-
meeruvale materjalile ja mdotes sellisel viisil tekkinud jilje kogupindala.

3.3.2.2. Ratastega telgede ja roomikute kombinatsiooniga sdidukite puhul moddetakse tdismassiga sdiduki ratastega
telgede kaudu avalduvat koormust sobivate kaaluplokkide abil ja P arvutamiseks lahutatakse see suurimast
lubatud tildmassist. Teise vdimalusena voib tootja médratud roomikute suurima liitkoormuse asendada soiduki
suurima lubatud massiga.

3.3.2.3. Punkti 2.1.3 alla kuuluvate sdidukite keskmine kontaktsurve maapinnale (P) ei iileta 0,2 MPa, mida arvutatakse
punktide 3.3.2.1 ja 3.3.2.2 kohaselt.

3.4. Rulliku suurim koormus ei tohi ileta 2 250 kg, mis arvutatakse suurima lubatud massi (kg) (koik ratastega
telgedele avalduvad massid sarnaselt punktidega 3.3.1.2 voi 3.3.2.2) ja koormust otse teepinnale iilekandvate
rullikute koguarvu jagamise teel.

3.5. Teekattega kokku puutuva roomikupinna iihikupikkuse suurima koormuse arvutamiseks tuleb jagada suurim
lubatud mass (kg) (kdik ratastega telgedele avalduvad massid sarnaselt punktidega 3.3.1.2 vdi 3.3.2.2) ja teekat-
tega igal ajahetkel kokku puutuvate roomikute kogupikkus (m) (s.t ddrmiste rullikute keskkohtade vahel) punkti
3.3.1.1, 3.3.2.1 voi 3.3.2.3 (vastavalt punktis 2.1.1, 2.1.2 vdi 2.1.3 nimetatud sdiduki korral) ja 3.4 kohaselt
ettendhtud piirméddrade pohjal.

3.6. Roomikulintide sees peavad olema osad, mis tagavad roomikulindi jooksmise ile rullikute. Viljaspool peab
olema selline roomikumuster, mis sobib konkreetseks kavandatud kasutuseks pdllumajandus- vdi metsandus-
sektoris.

3.7. Poordemomenti on voimalik iile kanda hddrdumise (otse) voi rullikute roomikuga haakumise teel.

(") Protsent hammaste pindalast, tuntud ka kui ,maa ja meri".
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3.8. Soidukites, kus roomikulindid pannakse liikuma hodrdumise teel, peab juhil olema teel liikudes pidev tilevaade
roomikute pingsusest voi peab lindi viikseima pingsuseni joudmisel aktiveeruma nahtav vdi kuuldav signaal.

3.9. Roolimine
3.9.1. Punktide 2.1.1 voi 2.1.2 alla kuuluvad séidukid

3.9.1.1. Soidukite puhul, mille kummalgi kiljel on ainult itks roomik, tuleb roolimisfunktsiooni sooritamiseks muuta
vasak- ja parempoolse roomiku kiirust.

3.9.1.2. Soidukite puhul, mille kummalgi kiiljel on kaks roomikut, tuleb roolimisfunktsiooni sooritamiseks liigendada
soiduki esi- ja tagaosa timber vertikaalse kesktelje vdi poorata kahte vastas- voi koiki nelja roomikut.

3.9.2.  Punkti 2.1.3 alla kuuluvad soidukid

3.9.2.1. Roolimisfunktsiooni sooritamiseks liigendatakse sdiduki esi- ja tagaosa timber vertikaalse kesktelje voi liigenda-
takse koiki roomikuid.

3.9.3. Punktide 2.1.1 v&i 2.1.2 voi 2.1.3 alla kuuluvad séidukid, mille alusvanker on ratastega telje ja vastavate
roomikute komplekti kombinatsioon

3.9.3.1. Roolimisfunktsiooni sooritamiseks muudetakse ratastega telje rataste lilkumissuunda ja/voi liigendatakse sdiduki
esi- ja tagaosa imber vertikaalse kesktelje. Ratastega telje voib paigaldada nii sdiduki ette kui ka taha.

3.10.  Margistus

Tuibikinnitusmark kinnitatakse andmesildile kooskdlas XX lisaga ja sellel ndidatakse sdiduki vastavust punktide
3.1-3.7 asjakohastele nduetele.
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XXXIV LISA

Mehaanilisi haakeseadiseid kiisitlevad nouded

1. Moisted

Kéesolevas lisas kasutatakse jargmisi mdisteid:

1.1. Jtraktori ja veetava tehnoloogilise haagismasina vaheline haakeseadis” — traktorile ja veetavale tehnoloogilisele
haagismasinale paigaldatud osised mehaanilise haakeseadise saamiseks nende sdidukite vahel.

1.2. Jtraktori ja veetava tehnoloogilise haagismasina vahelise mehaanilise haakeseadise tiiiip” — osad, mis ei erine
iiksteisest jargmiste oluliste tunnuste poolest:

— mehaanilise haakeseadise laad,

— veotiisli rdngad,

— viliskuju, modtmed ja to6pdhimdte (nt automaatne voi mitteautomaatne),

— materjal,

— D vdirtus, nagu see on mddratletud 2. liites diinaamilist meetodit kasutades tehtava katse jaoks, voi haagise
mass, nagu see on mddratletud 3. liites statistilist meetodit kasutades tehtavate katsete jaoks, ning samuti
vertikaalkoormus haakepunktile S;

1.3. ,mehaanilise haakeseadise nullkese” — punkt poldi teljel, mis kahvli puhul asub vdrdsel kaugusel haaradest ja
punktist, mis saadakse konksu siimmeetriatasandi 16ikumisel konksu ndgusa osa moodustajaga kokkupuuteta-
sandil rdongaga, kui see on veoasendis;

1.4, ,mehaanilise haakeseadise kdrgus maapinnast” — mehaanilise haakeseadise nullkeset labiva horisontaaltasapinna ja
traktori rattaid toetava horisontaaltasapinna vahe;

1.5. ,vertikaalkoormus haakepunktile’ — mehaanilise haakeseadise nullkeskmele staatilistes tingimustes rakenduv
koormus;
1.6. ,2automaatne mehaaniline haakeseadis” — mehaanilise haakeseadise osis, mis ilma tdiendava mdjuta ise sulgub ja

kinnitub, kui kiivitub veotiisli rdngaste liugmehhanism;

1.7. Ltihimassiga traktori mass esiteljel” — see osa traktori massist, millega staatilistes tingimustes réhub pinnasele
traktori esitelg.

2. Uldnduded

2.1. Mehaanilise haakeseadise osised voivad olla konstrueeritud toimima automaatselt voi mitteautomaatselt.

2.2. Traktori mehaanilise haakeseadise osised peavad modtmete ja tugevuse osas vastama punktide 3.1 ja 3.2
nduetele ning haakepunkti vertikaalse koormuse osas punkti 3.3 nouetele.

2.3. Mehaanilise haakeseadise osised peavad olema konstrueeritud ja valmistatud nii, et need tavapdrasel kasutamisel
tootaksid jatkuvalt rahuldavalt ning et siiliksid nende omadused, mis on ette ndhtud kdesoleva lisaga.
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2.4. Koik mehaanilise haakeseadise osise moodustavad ithikud peavad olema valmistatud piisavalt kvaliteetsest mater-
jalist, et vastu pidada punktis 3.2 osutatud katsetele, ning neil peavad olema kestvad tugevusomadused.

2.5. Koik haakeseadised ja nende lukustussiisteemid peavad olema kergesti kinnitatavad ja lahtipdastetavad ning
konstrueeritud nii, et tavaparastel tootingimustel ei ole dnnetust pdhjustav seadise lahtipddsemine vdimalik.

Automaatsete haakeseadise osiste puhul tuleb lukustusasend kinnitada kahe teineteisest sdltumatult funktsionee-
riva ohutusseadisega. Viimaseid voib lahti pddsta sama juhtimisseadisega.

2.6. Veotiisli rongaid peab saama horisontaalselt kallutada vihemalt 60° kummalegi poole sisseehitamata haakesea-
dise pikiteljest. Lisaks on kogu aeg ndutav vertikaalne litkuvus 20° diles- ja allapoole. (Vt ka 1. liide).

Samaaegselt ei vdi kasutada liigendithendust.

2.7. Haarats peab véimaldama veotiisli rongaid poorata vihemalt 90° vasakule voi paremale imber haakeseadise
pikitelje ning pidurdusmoment peab jidma 30 ja 150 Nm vahele.

Veokonks, silindrilise veopoldiga mittep66rlev haakeseadis, kuultiiiipi veotapiga haakeseadis ja silindrilise veota-
piga haakeseadis peavad vdimaldama veotiisli rongaid poorata vihemalt 20° paremale voi vasakule timber
haakeseadise pikitelje.

2.8. Haakesilmuse juhusliku lahtipddsemise viltimiseks ei tohi suurima lubatud koormuse puhul veokonksu, kuulpea
voi silindrilise veotapi ja klambri vahe olla iile 10 mm.

3. Erinduded
3.1. Mootmed

Traktori mehaanilise haakeseadise osiste mdotmed peavad vastama 1. liite joonistele 1-5 ja tabelile 1.

Veetava tehnoloogilise haagismasina mehaanilise haakeseadise osiste mddtmed peavad vastama 1. liite tabelis 2
toodud kombinatsioonidega lubatud modtmetele.

3.2. Tugevus

3.2.1.  Mehaaniliste haakeseadiste osiste tugevuse kontrollimiseks peab neile tegema:

i) diinaamilise koormuskatse vastavalt 2. liites sitestatud tingimustele voi staatilise koormuskatse vastavalt 3.
liites sitestatud tingimustele, kui neid kasutatakse sdidukitel, mille valmistajakiirus ei iileta 40 km/h;

i) diinaamilise koormuskatse vastavalt 2. liites sitestatud tingimustele, kui neid kasutatakse sdidukitel, mille
valmistajakiirus iiletab 40 km/h.

Teise vdimalusena voib molemal punktides i) ja ii) toodud juhul ditnaamilise koormuskatse teha vastavalt I lisas
viidatud URO Euroopa Majanduskomisjoni eeskirjale nr 55.

3.2.2.  Katse ei tohi pohjustada iihtki piisivat deformatsiooni, purunemist voi rebenemist.

3.3. Vertikaalkoormus haakepunktile (S)

3.3.1. Maksimaalse staatilise vertikaalkoormuse on sitestanud tootja. See ei tohi siiski olla iile 3 000 kg, vilja arvatud
kuultiiiipi haakeseadiste puhul, millel see ei tohi olla iile 4 000 kg.



17.2.2015 Euroopa Liidu Teataja L 42/161

3.3.2.  Aktsepteerimistingimused

3.3.2.1. Lubatav staatiline vertikaalkoormus ei tohi iiletada traktori tootja poolt soovitatud tehniliselt lubatavat staatilist
vertikaalkoormust ega osise tiiibikinnituse kohaselt mehaanilise haakeseadise jaoks sitestatud staatilist vertikaal-
koormust.

3.3.2.2. Olenemata traktori koormatusest, ei tohi esitelje (juhttelje) rataste poolt teele avaldatav surve olla vdiksem kui
20 % konealuse traktori tithimassist, kuid maksimaalset koormust tagumisel (muul) teljel ei tohi iiletada.

3.4. Haakeseadise korgus maapinnast (h)

Lisaraskus
esiteljel —

3.4.1. Koigil tle 2,5 t suurima tehniliselt lubatud tdismassiga traktoritel peab olema haakeseadis, mille kliirens vastab
iihele jargmistest tingimustest:

h; < (((m, — 0,2 xm) x 1 —(Sx¢c))/(0,6 x(0,8xm+3S))) vdi

h, < (((m, — 0,2 xm) x1—(Sx¢c))/(0,6 x (0,8 xmy —0,2xm;+3S))), kus:
m, : traktori mass,

my, : lisaraskusega traktori mass esiteljel,

m, : tithimassiga traktori mass esiteljel,

my, : traktori mass esiteljel koos lisaraskusega esiteljel,

1 . traktori teljevahe,
S : vertikaalkoormus haakepunktile,
¢ : mehaanilise haakeseadise nullkeskme ja traktori tagarataste telge ldbiva vertikaaltasapinna vaheline kaugus.

Masside m,, my, m, ja m;, mddtithik on kg.

4. ELi tiiiibikinnituse andmise tingimused

4.1. Tiiiibikatsetuste eest vastutavale tehnilisele teenistusele esitatakse tiiiibikinnituskatsete ldbiviimiseks kinnitatavale
traktoritiitibile tutipiline traktor, millele on paigaldatud asjakohaselt kinnitatud haakeseadis.
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4.2. Tutbikatsetuste ldbiviimise eest vastutav tehniline teenistus kontrollib, kas kinnitatud haakeseadise tiitip sobib
paigaldamiseks traktoritiiiibile, mille jaoks tiitibikinnitust taotletakse. Eelkdige tehakse kindlaks, kas haakeseadise
kinnitus vastab kinnitusele, mida katsetati osise ELi tiiiibikinnituse andmisel.
4.3 Mehaanilise haakeseadise osiste koigi tiiiipide puhul tuleb taotlusele lisada jargmised dokumendid ja tiksikasjad:
— haakeseadise mdotkavas joonised (kolmes eksemplaris); nendel joonistel tuleb eelkdige iiksikasjalikult esitada
noutavad modtmed seadise paigaldamiseks,
— haakeseadise lithike tehniline iseloomustus, milles ndidatakse seadise konstruktsioon ja kasutatud materjal,
— mirge 2. liites osutatud D véirtuse kohta diinaamilise koormuskatse puhul vo6i 3. liites osutatud T (jarel-
veetav mass tonnides) védrtuse kohta staatilise koormuskatse puhul, mis vastab 1,5kordsele haagismasina
tehniliselt lubatavale suurimale massile, ning suurim vertikaalkoormus haakepunktis S (modtithik on kg),
— iiks v&i mitu prooviseadist, kui tehniline teenistus seda nduab.
4.4, ELi tuubikinnituse omanik voib taotleda selle laiendamist muudele haakeseadiste tiiiipidele.
4.5. Pidevad asutused annavad koénealuse laienduse jargmistel tingimustel:
4.5.1. uut tiiipi haakeseadis on saanud osise ELi tiiibikinnituse;
4.5.2.  sece sobib paigaldamiseks traktoritiitibile, mille jaoks taotletakse ELi tiiiibikinnituse laiendust;
4.5.3.  haakeseadise kinnitamine traktorile vastab kinnitamisele, mis esitati osise ELi tiitibikinnituse andmisel.
4.6. ELi tutibikinnitustunnistusele lisatakse mairuse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis ¢ esitatud ndidisele vastav
tunnistus iga tutibikinnituse voi tiitibikinnituse laienduse kohta, mis on antud véi mille andmisest on keeldutud.
4.7. Kui traktoritiitibi ELi tttibikinnituse taotlus on esitatud samal ajal haakeseadise tiiiibi ELi tiitibikinnituse taotlu-
sega traktori jaoks, mille jaoks soovitakse ELi tiiiibikinnitust, punkte 4.1 ja 4.2 ei kohaldata.
4.8. Koigi mehaaniliste haakeseadistega peab kaasas olema tootja kasutusjuhend. Juhend peab sisaldama osise ELi
tiiiibikinnitusnumbrit ning sdltuvalt haakeseadisega tehtud katsest D (kN) voi T (tonnides) suurust.
5. Miirgistus
5.1. Iga mehaanilise haakeseadise osis, mis vastab tiiiibile, mille kohta on antud osise ELi tiitibikinnitus, peab olema
varustatud mdrgistusega, millel on jirgmine tekst:
5.1.1. kaubanimi voi -mark;
5.1.2.  mdiruse (EL) nr 167/2013 artikli 68 punktis h esitatud niidise kohane osise ELi tiitibikinnitusmirk;
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5.1.3.  kui tugevust on kontrollitud vastavalt 2. liitele (diinaamiline koormustest):
D lubatav suurus (kN),
S-i staatilise vertikaalkoormuse suurus (kg);

5.1.4.  kui tugevust on kontrollitud vastavalt 3. liitele (staatiline koormustest):
jarelveetav mass T (tonnides) ja vertikaalkoormus haakepunktis (S) (kg).

5.1.5.  Andmed peavad olema selgelt nihtavad, loetavad ja kustutamatud.

6. Kédesoleva lisa nduetele vastamise asemel vdib tootja otsustada esitada I lisas viidatud URO Euroopa Majandus-
komisjoni eeskirja nr 55 kohaselt antud osise tiiiibikinnituse mehaanilise haakeseadise kohta.

7. Juhtraudadega varustatud sdidukite puhul vdivad tootjad valida, kas kohaldada punktide 2-6 noudeid vdi
maédruse (EL) nr 168/2013 II lisa C osa punkti 4 asjakohaste sitete ndudeid.



L 42/164 Euroopa Liidu Teataja 17.2.2015

1. liide

Traktorite mehaaniliste haakeseadiste tiiiibid

,kahvli tiiiipi mehaaniline haakeseadis”: vt joonised 1 ja 2;

,mittepoorlev kahvel-haakeseadis”: vt joonis 1d;

,veokonks”: vt joonis 1 ,Haakekonksu mootmed” standardis ISO 6489-1:2001;

ytraktori veotiisel” vt joonis 3;

,kuultiiiipi mehaaniline haakeseadis™ vt joonis 4;

wsilindrilise veotapiga mehaaniline haakeseadis™ vt joonis 5.

Traktori veotiisli mddtmed peavad vastama jargmistele ISO 6489-3:2004 kategooriatele:

Kategooria (0) (kontakt 18); kooskélas standardiga ISO 5692-3, kuju W (22 mm ava).

Kategooria (1) (kontakt 30); kooskdlas standarditega 1SO 5692-3, kuju X (35 mm silmus); ISO 5692-2:2002 (40 mm
ava); ISO 8755:2001 (40 mm ava).

Kategooria (2) (kontakt 30); kooskdlas standarditega ISO 5692-3, kuju X (35 mm silmus); ISO 5692-2:2002 (40 mm
ava); ISO 8755:2001 (40 mm ava).

Kategooria (3) (kontakt 38); kooskdlas standarditega ISO 5692-1:2004 (50 mm rdngas); ISO 5692-3:2011 kuju Y
(50 mm ava); ISO 20019:2001.

Kategooria (4) (kontakt 50); kooskdlas standardiga ISO 5692-3:2011 kuju Z (68 mm ava).

Veetavate tehnoloogiliste haagismasinate mehaaniliste haakeseadiste tiitibid

Standardi ISO 5692-1:2004 kohased ,haakesilmused” (50 mm ava, 30 mm libimddduga silmus);

standardi ISO 20019:2001 kohased ,haakesilmused” (50 mm ava keskpunkt, 30-41 mm labimooduga silmus);

standardi ISO 5692-3:2011 kohased ,pdoratavad haakesilmused”;

standardi ISO 5692-2:2002 kohased ,haakeseadise silmused” (40 mm pesa);

standardi ISO 8755:2001 kohane ,veordngas” (40 mm ava);

standardi ISO 1102:2001 kohane ,veordngas” (50 mm ava);

standardi ISO 24347:2005 kohane ,haakeseade” (kuuli libimddt 80 mm).
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Mehaaniliste haakeseadiste osiste joonised
Joonis 1a

Mitteautomaatne haakeseadis silindrilise veopoldiga
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Joonis 1b
Automaatne haakeseadis silindrilise veopoldiga
Konstruktsiooni néidis
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Joonis 1c

Automaatne haakeseadis kdverdatud veopoldiga
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Joonis 1d
Mittepdorlev kahvel-haakeseadis (vastavalt standardile ISO 6489-5:2011)
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Tabel 1
Haagise v&i seadme kinnituskahvli kuju ja mddtmed
Mdode
Vertikaalkoormus D viartus mm
N D Kuju
+0,5 min min
< 1000 <35 w 18 50 40
< 2000 <90 X 28 70 55
< 3000 <120 y 43 100 80
< 3000 <120 z 50 110 95
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Joonis 2

Mitteautomaatne haakeseadis, mis vastab 2002. aasta juuli ISO standardi 6489 2. osale
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Joonis 3

Traktori veotiisli niidis, mis vastab 2004. aasta juuni ISO standardi 6489 3. osale
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Joonis 4

Kuultiiiipi veotapiga haakeseadis (vastavalt standardile ISO 24347:2005)
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Joonis 5

Silindrilise veotapiga haakeseadis (vastavalt standardile ISO 6489-4:2004)
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Tabel 2

Traktori haakeseadise osis Veetava tehnoloogilise haagismasina haakeseadise osis

Vastab standardile ISO 6489-1:2001 (konks) Vastab standardile ISO 5692-1:2004 (haakesilmus, 50 mm

ava keskpunkt, 30 mm 1abimddduga silmus)

voi standardile 1ISO 20019:2001 (haakesilmus, 50 mm ava
keskpunkt, 30-41 mm libimddduga silmus)

voi standardile ISO 5692-3:2011 (pdoratavad haakesilmu-
sed; whildub iiksnes kujuga Y, 50 mm ava)
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Traktori haakeseadise osis Veetava tehnoloogilise haagismasina haakeseadise osis

Vastab standardile ISO 6489-5:2011 (mittepdorlev kahvel- | Vastab standardile ISO 5692-3:2011 (pooratavad haakesil-
haakeseadis) mused)

Vastab standardile ISO 6489-2:2002 (kahvli tiiiipi) Vastab standardile ISO 5692-2:2002 (haakeseadise silmus,
40 mm pesa)

voi standardile ISO 8755:2001 (40 mm veordngas)

voi standardile ISO 1102:2001 (50 mm veordngas, tihildub
tiksnes standardiga ISO 6489-2:2002, kuju A — mitteauto-
maatne)

Vastab standardile ISO 6489-3:2004 (veotiisel) Selles tulbas nimetatud asjakohane haakeseadise tiiiip, mis
vastab kiesolevas liites nimetatud traktori veotiisli mddtme-
tele voi whildub standardi ISO 21244:2008 kohaste Sa-
kategooria sodidukite haakesilmuste ja traktori veotiislite
kiilge kinnitamise seadmetega.

Vastab standardile ISO 24347:2005 (kuultiitipi) Vastab standardile 1SO 24347:2005 (kuuli 1dbimdot
80 mm)

Vastab standardile ISO 6489-4:2004 (silindriline veotapp) | Vastab standardile ISO 5692-1:2004 (haakesilmus, 50 mm
ava keskpunkt, 30 mm 1abimddduga silmus)

voi standardile ISO 5692-3:2011 (poératavad haakesilmu-
sed; thildub iiksnes kujuga Y, 50 mm ava)
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2. liide

Mehaanilise haakeseadise diinaamiline katsemeetod

1. Katse libiviimine

Mehaanilise haakeseadise tugevus mdairatakse kindlaks katsesiisteemi tdombe muutmisega.

See meetod kirjeldab visimuskatset, mida kasutatakse kogu mehaanilise haakeseadise puhul, s.o koigi selle paigal-
damiseks vajalike osadega varustatud mehaanilise haakeseadise puhul, mis on paigaldatud ja mida katsetatakse
katsesiisteemis.

Niipalju kui véimalik tuleb kohaldada muutuvat joudu sinusoidaalselt (muutuvalt ja/vdi tugevnevalt) koormustsiik-
liga, mis soltub kasutatavatest materjalidest. Katse kaigus ei tohi proov rebeneda voi puruneda.

2. Katsekriteeriumid

Soiduki pikitelje horisontaaljou komponendid moodustavad koos vertikaaljou komponentidega katsekoormuse aluse.

Kuni séiduki pikitelje suhtes tdisnurga all paiknevad horisontaaljou komponendid ja momendid on teisejirgulise
tahtsusega, ei voeta neid arvesse.

Soiduki pikiteljel asuvad horisontaaljou komponendid tuleb esitada matemaatiliselt kindlaksmairatava taiipilise
jouna, suurus D.

Mehaanilise haakeseadise suhtes tuleb kasutada jargmist valemit:

D =g (Mr-Mg)/(Mr+ M)

kus:

M; = traktori suurim tehniliselt lubatud tdismass,

=<
=
|

= veetava tehnoloogilise haagismasina suurim tehniliselt lubatud tdismass,

g = 9,81 mfs’

Soidusuuna suhtes tdisnurga all paiknevad vertikaaljou komponendid viljendatakse staatilise vertikaalkoormusega S.
Tehniliselt lubatud koormused esitab tootja.

3. Katsemenetluse nduded
3.1. Uldnouded

Katsel rakendatakse joudu mehaanilisele haakeseadisele, mida katsetatakse asjakohaste standardsete veordngaste abil
nurga all, mis moodustub katsekoormuse F, vertikaalasendist katsekoormuse Fy, horisontaalasendi suhtes esikiilje
tilaosast tagakiilje alumise osani ulatuva pikisuunalise tasapinna suunal.

Katsel rakendatakse joudu mehaanilise haakeseadise ja veordnga vahelisele tavalisele kontaktpunktile.
Lotk haakeseadise ja ronga vahel peab olema viidud miinimumini.

Pohimotteliselt rakendatakse katsel nullpunkti imbruses muutuvat katsekoormust. Muutuval katsekoormusel on
koormus vdrdne nulliga.
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Kui haakeseadise konstruktsioon (nt iilemairane 16tk, veokonks) ei vdimalda teha muutuva koormusega katseid, voib
katsekoormust rakendada, suurendades tdmbe- voi tdukejoudu, olenevalt sellest, kumb on suurem.

Kui katseid tehakse kasvava koormusega, on katsekoormus vordne suurima koormusega ning viikseim koormus ei
tohiks iiletada 5 % suurimast.

Muutuva koormusega katse puhul tuleks hoolt kanda, et katseseadmete sobiva paigaldusega ja jouiilekandesiisteemi
valikuga oleks vilditud katsekoormusega tdisnurga all lisamomentide vdi —koormuse tekkimine; nurga muutus
koormuse suuna suhtes ei tohi muutuva koormusega katse puhul iiletada + 1,5°% ning kasvava koormusega katse
puhul on nurk seatud kdrgeima koormusega asendisse.

Katse sagedus ei tohi iiletada 30 Hz.

Terasest vdi valuterasest osiste puhul on koormustsiikkel 2 - 10°. Sellele jirgnev rebenemiskatse tehakse virvi
penetratsioonimeetodit vdi muud samalaadset meetodit kasutades.

Kui haakeseadise osade hulka kuuluvad vedrud ja/vdi amortisaatorid, ei eemaldata neid katse ajaks, aga vdib
asendada, kui need talusid katse kaigus koormust tingimustel, mida tavaparasel kasutusel ei esine (nt kuumutamisel)
ning said kahjustada. Nende kditumine enne katset, katse ajal ja parast katset tuleb mérkida katsearuandesse.

3.2. Katsekoormused

Geomeetrilises mdistes koosneb katsekoormus jargmistest horisontaalsetest ja vertikaalsetest katsekomponentidest:

F= /(Fh2+Fv2)

kus:

Fh = 40,6 - D (kN) muutuva koormuse puhul,

voi

Fh = 1,0 - D (kN) kasvava koormuse puhul (vedamine voi tdukamine),

Fv = g-1,5-S/1 000 (vddrtuse modtithik on kN)

%]
1l

staatiline veotiisli koormus (koormus roomikule, mdotithik on kg).
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3. liide

Mehaanilise haakeseadise staatiline katsemeetod

1. Katse spetsifikatsioonid
1.1.  Uldosa

1.1.1.  Konstruktsiooniliste omaduste kontrollimiseks tuleb mehaanilistele haakeseadistele teha katsed punktide 1.2, 1.3
ja 1.4 nduete kohaselt.

1.2. Katse ettevalmistamine
Katse tuleb teha spetsiaalsel masinal mehaanilise haakeseadisega ja seda jdiga konstruktsiooni kiilge kinnitatud
traktori kerega ithendava haakeseadisega, kasutades samu osiseid, mida kasutatakse selle traktorile paigaldamiseks.
1.3. Katsevahendid
Vahenditel, mida kasutatakse rakendatavate koormuste ja lilkumiste registreerimiseks, peab olema jirgmine
tapsusaste:
— rakendatavate koormuste puhul + 50 daN,

— litkumiste puhul 0,01 mm.

1.4. Katse labiviimine

1.4.1. Haakeseadisele tuleb koigepealt rakendada veoeelset koormust, mis ei iileta 15 % punktis 1.4.2 madiratletud
tdmbejou koormusest.

1.4.1.1. Punktis 1.4.1 kirjeldatud toimingut tuleb korrata vihemalt kaks korda, alustades nullkoormusest, mida jirk-
jargult suurendatakse, kuni on saavutatud punktis 1.4.1 ettendhtud koormus, ning siis vihendada kuni 500 daN-
ni; nimetatud koormust tuleb siilitada vihemalt 60 sekundit.

1.4.2.  Koormus-/deformatsioonikdvera joonistamiseks registreeritud andmed voi nimetatud kdvera graafik, mis on
triikitud tdmbemasina kiilge ithendatud printeriga, peab pohinema tiksnes kasvavate koormuste rakendamisel
haakeseadise nullkeskmele alates 500 daN-st.

Koormustes ei tohi olla liinkasid kuni tdmbejou koormuseni (kaasa arvatud), mis on kehtestatud veetava tehno-
loogilise haagismasina 1,5kordse tehniliselt lubatava massina; lisaks peab koormus-/deformatsioonikdver niitama
korraparast sujuvat tdusu vahemikus 500 daN kuni 1/3 maksimaalsest tdmbejoust.

1.4.2.1. Jaavdeformatsioon registreeritakse koormus-/deformatsioonikdveral 500 daN koormuse suhtes parast seda, kui
katsekoormus on sellele tasemele tagasi viidud.

1.4.2.2. Jaavdeformatsiooni registreeritud védrtus ei tohi iiletada 25 % ilmnenud maksimaalsest elastsest deformatsioonist.

1.5. Punktis 1.4.2 osutatud katsele peab eelnema katse, milles tootja poolt soovitatavast maksimaalsest lubatud
vertikaalkoormusest kolm korda suuremat esialgset koormust (daN, vastab koormusele g - S/10) rakendatakse
jark-jargult suurendades haakeseadise nullkeskmele, alustades esialgsest koormusest 500 daN.

Katse kdigus ei tohi haakeseadise deformatsioon tiletada 10 % ilmnenud maksimaalsest elastsest deformatsioonist.

Katse tehakse parast vertikaaljou (daN, vastab koormusele g - S/10) eemaldamist ja esialgse koormuse 500 daN
juurde tagasipoordumist.
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