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kasutatavate seadmete tekitatava Shumiira mdotmise meetoditega

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Liidu toimimise lepingut,

Véttes arvesse Euroopa Parlamendi ja ndukogu 8. mai 2000. aasta direktiivi 2000/14/EU vilitingimustes kasutatavate
seadmete miira kohta kiivate lilkmesriikide seaduste ithtlustamise kohta, () eriti selle artikli 18 punkti a,

ning arvestades jargmist:

(1)  Direktiivi 2000/14/EU artikli 4 kohaselt tagavad liitkmesriigid, et seadet, millele on viidatud artikli 2 Idikes 1, ei viida
turule ega vOeta kasutusele enne, kui tootja vdi tema volitatud esindaja ithenduses tagab, et seade kannab
garanteeritud helivdimsuse taseme tahist, mis artikli 3 punkti f kohaselt on kindlaks maaratud vastavalt III lisas
sdtestatud nduetele.

(2)  Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2006/42/EU () I lisa punkti 1.5.8 teise 18igu kohaselt peavad liikmesriigid
tagama, et tootjad hindavad masinate miirataset. Kdnealuse lisa punkti 1.7.4.2 alapunkti u kohaselt peavad
liikkmesriigid tagama, et tootjad esitavad teabe Shus leviva miira kohta, sealhulgas teabe Shus leviva miira modtmisel
kasutatud meetodi kohta. Kui harmoneeritud standardeid ei kohaldata, tuleks kasutada masinale kdige sobivamat
meetodit, vilja arvatud juhul, kui meetod on sitestatud muudes liidu oigusaktides ja selle kasutamine on
kohustuslik, nagu direktiivi 2000/14/EU puhul. Seega peavad direktiivi 2006/42/EU ja {ihtlasi
direktiivi 2000/14/EU kohaldamisalasse kuuluvate seadmete tootjad modtma selliste seadmete miirataset
direktiivis 2000/14/EU kehtestatud meetodite kohaselt.

(3)  Direktiivi 2000/14[EU artikkel 12 sisaldab tabelit, milles on sitestatud vilitingimustes kasutatavate seadmete
lubatud helivdimsustase. Tabelit on ajakohastatud Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiviga 2005/88/EU ().
Direktiivi 2000/14/EU 11l lisas sdtestatud miiramddtmismeetodeid ei ole pérast direktiivi vastuvdtmist aga
ajakohastatud. Seepirast on vaja vila need meetodid kooskélla tehnika arengu ja Euroopa standardimise arenguga.

(4)  Eri modtmismeetoditel voivad olla erinevad tingimused voi piirangud, mis vdivad arvutatud helivdimsustaset
majutada. Direktiivi 2000/14/EU artiklis 12 sitestatud lubatud helivdimsuse tasemed madrati kindlaks 2000. aastal
vastu voetud mddtmismeetoditega. Kui artiklis 12 loetletud seadmete garanteeritud helivéimsustasemed arvutatakse
vastavalt uutele mddtmismeetoditele ja lubatud helivdimsustasemeid ei ole vastavalt ajakohastatud, ei pruugi need
kaks vairtust olla tdielikult vorreldavad ja miramddtmismeetodi muutmisest tingitud arvutusliku garanteeritud
helivoimsustaseme varieerumine vdib mojutada seadme nduetelevastavust. Kui miiramddtmismeetodite muutmise
tottu tekib seadmete nduetelevastavuses kahtlusi, tuleb vorreldavuse huvides niha ette helivoimsustasemete
arvutamine samade md&tmismeetoditega, mida kasutati lubatud helivdimsustasemete kindlaksmaaramiseks.

() EUTL162,3.7.2000, Ik 1.

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu 17. mai 2006. aasta direktiiv 2006/42/EU, mis kisitleb masinaid ja millega muudetakse
direktiivi 95/16/EU (ELT L 157, 9.6.2006, Ik 24).

() Euroopa Parlamendi ja ndukogu 14. detsembri 2005. aasta direktiiv 2005/88/EU, millega muudetakse direktiivi 2000/14/EU
vilitingimustes kasutatavate seadmete miira kohta kiivate litkmesriikide seaduste tthtlustamise kohta (ELT L 344, 27.12.2005, lk 44).
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(5)  Seega tuleks direktiivi 2000/14/EU vastavalt muuta.

(6)  Ettevotjatele tuleb anda piisavalt aega uute nduetega kohanemiseks. Seeparast tuleks kidesoleva maaruse kohaldamine
edasi litkata.

(7)  Etviltida tarbetut halduskoormust ja sellega seotud kulusid ettevotjatele, on iihtlasi vaja ette niha kdesoleva mairuse
joustumisele jirgnev piisav iileminekuperiood, mille jooksul v&ib direktiivi 2000/14/EU III lisale vastavaid
vilitingimustes kasutatavaid seadmeid, mis on juba turule lastud, jatkuvalt turul kittesaadavaks teha,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA MAARUSE:

Artikkel 1

Direktiivi 2000/14/EU 111 lisa asendatakse kiesoleva otsuse lisaga.

Artikkel 2
Kéesolev maarus joustub kahekiimnendal paeval parast selle avaldamist Euroopa Liidu Teatajas.

Seda kohaldatakse alates 22. mai 2025.

Kiesolev mairus on tervikuna siduv ja vahetult kohaldatav kéikides litkmesriikides.

Briissel, 16. november 2023

Komisjoni nimel
president
Ursula VON DER LEYEN
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LISA

w1 LISA

VALITINGIMUSTES KASUTATAVATE SEADMETE TEKITATAVA OHUMURA MOOTMISE MEETODID

Sissejuhatus

Kéesolev lisa sisaldab Shumiira modtmise meetodeid, mida kasutatakse vilitingimustes kasutatavate seadmete
helivdimsustaseme maaramiseks.

Kéesoleva lisa A osas on sitestatud miiraemissiooni pohistandard ja selle tldised tdiendused, mille alusel mdddetakse
miiraallikat imbritseval mddtepinnal helirdhutaset ja arvutatakse selle allika tekitatud helivdimsustase.

Kiesoleva lisa B osas on sitestatud seadmepdhine miirakatse eeskiri, mis esitatakse kas viitena konkreetsele standardile voi
kohaldatavate katse- ja tootingimuste kirjeldusena, mille hulka kuulub:

a) katsekeskkond;

b) keskkonnakorrektsiooni (K,,) vddrtus;

¢) mddtepinna kuju ja mddtmed,

d) kasutatavate mikrofonide arv ja asukohad,
e) noduded seadme paigalduse kohta,

f) summaarse helivdimsustaseme arvutamise meetod, kui tuleb teha mitu katset eri t66tingimustes.

Teatavat tiiiipi seadmete katsetamisel kasutavad liidu tootjad v6i nende volitatud esindajad miira phistandardit ja kdesoleva
lisa A osa ildisi tdiendusi ning B osas sdtestatud seadmepdhist miirakatse eeskirja. B osas esitatud miirakatse eeskirjade
otstarve on tdiendada A osas sitestatud tehnilist kirjeldust, vottes arvesse eri seadmekategooriate omadusi. Kui B osas
esitatud miirakatse eeskirjadega on ette nihtud voimalus valida erinevate alternatiivsete tehniliste lahenduste vahel,
kasutavad liidu tootjad v&i nende volitatud esindajad A osas sitestatud tehnilisele kirjeldusele vastavaid lahendusi. A ja B
osa vahelise vastuolu korral on iilimuslikud B osa sitted.

Kui mone seadmekategooria seadmemudeli suhtes B osas vdi selles osutatud standardites sitestatud miirakatse eeskirju ei
kohaldata, miidravad liidu tootjad v3i nende volitatud esindajad garanteeritud helivGimsustaseme vastavalt A osas osutatud
miira pohistandardile ja kohaldatavatele lisadele.

Kui kiesolevas lisas voi III lisa versioonis, mida kohaldati enne 22. mai 2025 sitestatud miiramddtmismeetodite
kasutamine pdhjustaks toote nduetele vastavuse kaks erinevat olukorda, st seadme garanteeritud helivdimsustase iiletab
tihe meetodiga arvutatult artiklis 12 sitestatud lubatud helivoimsustaseme, kuid teise meetodi korral mitte, midravad liidu
tootjad voi nende volitatud esindajad artiklis 12 loetletud seadmete mdddetud helivdimsustaseme ja garanteeritud
helivoimsustaseme vastavalt meetoditele, mis on sitestatud III lisa versioonis, mida kohaldati enne 22. mai 2025, kuni
artiklis 12 sitestatud lubatud helivdimsustasemed on muudetud. Sellisel juhul kasutavad teavitatud asutused ja turujdrele-
valveasutused ka meetodit, mis on sitestatud III lisa versioonis, mida kohaldati enne 22. mai 2025, et teha miirakatseid,
kui need on noutavad kohaldatavas vastavushindamismenetluses.
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A OSA

MURA POHISTANDARD

Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad kasutavad helivdimsustaseme Ly, md0tmiseks miira pdhistandardit EN
ISO 3744:2010, arvestades A osas sdtestatud tildisi tdiendusi. Liidu tootjad v6i nende volitatud esindajad kohaldavad koiki
standardi EN ISO 3744:2010 punkte, kui A osas v0i kidesoleva lisa B osas esitatud miirakatse eeskirjas ei ole sitestatud
teisiti.

1. Miiraallika kiditamine katse ajal

1.1. Ventilaatori kiirus

Kdik seadme mootorile vdi selle hiidrosiisteemile paigaldatud ventilaatorid peavad katse ajal tootama. Liidu tootjad
voi nende volitatud esindajad médravad ventilaatori kiiruse vastavalt punktide a-d nduetele, margivad ventilaatori
kiiruse katseprotokolli ja kasutavad seda edasistes modtmistes. Ventilaatorid ei tohi katsete ajal tootada
tagurpidireziimis.

a) Ventilaatori ajam, mis on otse ithendatud mootori véi hiidrosiisteemiga

Ventilaatori ajam, mis on otse ithendatud mootori voi selle hiidrosiisteemiga, peab katse ajal tootama.

b) Ventilaatori ajam mitme erineva kiirusega

Ventilaatorit, millel on mitu erinevat tookiirust, katsetatakse ithel jargmistest viisidest:

i) selle maksimaalsel tookiirusel voi
ii) esimesel katsel on ventilaator seatud nullkiirusele ja teisel katsel on ventilaator seatud
maksimumbkiirusele.

Punkti ii kohaldamisel arvutatakse saadud pinna A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase L,,, ithendades
mélemad katsetulemused jargmise valemi abil:

Loa=101g (0,3 x 100,1 Lys g5 + 0,7 x 100,1 Lpa 100 %)

kus
Lya0 % on pinna A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase, mis on méddetud ventilaatori nullkiirusel;

Loatoo % on pinna A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase, mis on mdoddetud ventilaatori
maksimumbkiirusel.

¢) Ventilaatori ajam sujuvalt muudetava kiirusega

Kui ventilaator t66tab sujuvalt muudetava kiirusega, tehakse katse kas vastavalt punkti 1.1 alapunktile b v6i
ventilaatori kiirusel vihemalt 70 % maksimumkiirusest.

Viskostaatilised ventilaatorid, mida reguleeritakse automaatselt mootori temperatuuriga, loetakse tootavaks
sujuvalt muudetaval kiirusel, olenemata sellest, kust juhtsignaal parineb;

d) Rohkem kui ithe ventilaatoriga seadmed

Kui masinal on rohkem kui ks ventilaator, peavad koik ventilaatorid to6tama vastavalt kas punktis a, b vdi ¢
sdtestatud tingimustel.
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1.2.

1.3.

Joumasinaga seadme katsetamine koormuseta

Enne koormuseta joumasinate tekitatava miira modtmist soojendavad liidu tootjad v6i nende volitatud esindajad
seadme mootorit ja hiidrosiisteemi vastavalt kasutusjuhendile ning jirgivad ohutusndudeid.

Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad méddavad miira litkumatu seadmega, to6seadmeid ja lilkurmehhanismi
kasutamata. MooOtmise tarbeks tootab mootor tithikdigul (') mitte vdhem kui nimikiirusel, mis vastab
nimivoimsusele (3).

Kui masinat varustatakse energiaga generaatori vdi vérguvoolu abil, siis toitevoolu sagedus, mis on ette nahtud tootja
poolt, peab olema stabiilne tdpsusega + 1 Hz, kui masin on varustatud asiinkroonmootoriga, ja toitepinge peab
olema tdpsusega * 1 % nimipingest, kui masin on varustatud kommutaatormootoriga. Toitepinget mdddetakse
mitte-eemaldatava kaabli voi juhtme pistikul voi eemaldatava kaabli korral masina sisendil. Generaatori toitevoolu
lainekuju peab olema lihedane sellele, mida saadakse vooluvdrgust.

Kui masinal on mitu pingevahemikku, teevad liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad modtmised kdrgeimas
mirgistatud pingevahemikus. Kui pingevahemik on 220-240 V, tehakse katse 230 V juures.

Kui masin tootab ithe v&i mitme aku abil, peab aku olema laetud vahemalt 70 % ulatuses selle mahutavusest.

Kasutatava nimikiiruse ja vastava netovdimsuse esitab seadme tootja vdi tema volitatud esindaja liidus katsearuandes.

Kui seadmel on mitu mootorit, peavad need mddtmiste ajal tootama samaaegselt. Kui see ei ole vdimalik,
moddetakse iga vdimaliku mootorikombinatsiooni miirataset.

Joumasinaga seadme katsetamine koormusega

Enne koormatud mootoriga seadmete tekitatava miira modtmist soojendavad liidu tootjad vdi nende volitatud
esindajad seadme mootori (ajamisiisteemi) ja hiidrosiisteemi vastavalt kasutusjuhendile iiles ning jirgivad
ohutusndudeid. Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad ei tohi mddtmise ajal kasutada signaalseadmeid, naiteks
hoiatussignaali vdi tagurdussignaali.

Liidu tootjad voi nende volitatud esindajad registreerivad modtmise ajal seadme poorlemis- voi liikkumiskiiruse ja
margivad selle katseprotokolli.

Kui seadmed on varustatud mitme mootori vdi agregaadiga, peavad need mootorid voi agregaadid tootama
modtmiste ajal samaaegselt. Kui see ei ole voimalik, mdddavad tootjad iga vdimaliku mootorite vdi agregaatide
kombinatsiooni miira.

Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad kehtestavad iga koormusega seadmetiiiibi jaoks konkreetsed
kaitamistingimused. Konkreetsetes kditamistingimustes peab vdimaluse korral tekkima tegelikele to6tingimustele
sarnane maoju ja pinge.

(") Mootori tithikiik vdib olla kas mootori viikseim poorlemiskiirus (gaasiklapi tiielik vabastamine) voi viikseim poorlemiskiirusel, mis

0

on vajalik pohifunktsioonide tditmiseks, sealhulgas piisava hiidraulilise rohu andmiseks masina voi selle instrumendi liigutamiseks,
soltuvalt konkreetsest seadmekategooriast.

,Kasulik voimsus“ on mootori vdimsus kilovattides (kW), mis on saadud katsestendil vintvolli vdi samavidirse seadise otsalt,
mdddetuna vastavalt meetodile, mis on Uhinenud Rahvaste Organisatsiooni Euroopa Majanduskomisjoni (UNECE) eeskirja nr 120 2.
versioonis (ithtsed sitted, milles kisitletakse pollu- ja metsamajanduslikele traktoritele ning viljaspool teid kasutatavatele
litkurmasinatele paigaldatavate sisepdlemismootorite tiitibikinnitust seoses kasuliku voimsuse, kasuliku poordemomendi ja kiituse
erikulu modtmisega (ELT L 166, 30.6.2015, Ik 170)) ette ndhtud sisepdlemismootorite voimsuse mddtmiseks.
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1.4.

Kisiseadmete katsetamine

Liidu tootjad v&i nende volitatud esindajad kehtestavad igat liiki kdsiseadmetele tavapidrased tootingimused, mille
mdju ja pinge oleks sarnane tegelike t66tingimustega.

Pinna helirdhutaseme kindlakstegemine

Liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad mdddavad pinna helirdhutaset vahemalt kolm korda. Kui vahemalt kaks
mdddetud vairtustest ei erine iile 1 dB, ei ole rohkem mddtmisi vaja teha. Kui see nii ei ole, jatkavad liidu tootjad voi
nende volitatud esindajad m&6tmisi seni, kuni nad saavad kaks védrtust, mis ei erine teineteisest rohkem kui 1 dB
vorra. Pinna A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase, mida liidu tootjad v6i nende volitatud esindajad
helivdimsustaseme arvutamiseks kasutavad, on kahe teineteisest mitte ile 1 dB erineva suurima vddrtuse
aritmeetiline keskmine.

Voimaluse korral moddavad liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad miira koigis mikrofoni asukohtades
itheaegselt. See on eriti tihtis diinaamiliste katsete puhul. Kui see ei ole vdimalik, po6ravad liidu tootjad vdi nende
volitatud esindajad erilist tdhelepanu sellele, et tagada katsekeskkonnas stabiilsed tingimused ning minimeerida
soovimatuid kdikumisi masina voi muude tegurite tekitatavas miiras, sealhulgas taustmiira ja tuule kiirus.

Esitatav teave

Katsearuanne, mida ndutakse V lisa punktis 3, VI lisa punktis 3, VII lisa punktis 2 ning VIII lisa punktides 3.1 ja 3.3
stestatud tehnilises dokumentatsioonis, peab sisaldama katsetatava miiraallika identifitseerimiseks vajalikke tehnilisi
andmeid, miirakatse eeskirja ning katses kasutatud ja selle kdigus saadud akustilisi andmeid.

Katsetatava miiraallika A-sageduskorrektsiooniga helivdimsustase esitatakse iimardatuna lihima tdisarvuni (alla 0,5
timardatakse vdiksema tdisarvuni; 0,5 ja iile selle iimardatakse suurema tdisarvuni).

Kui liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad kasutavad helivoimsuse taseme mdairamiseks kiesoleva lisa
sissejuhatuse viimases 10igus sitestatud pdhjustel ja tingimustel meetodeid, mis on sitestatud III lisa versioonis,
mida kohaldati enne 22. mai 2025, registreerivad liidu tootjad vdi nende volitatud esindajad katseprotokollis
andmed molemat liiki meetodite kohaselt tehtud mo6tmiste kohta, st meetodid, mis on sitestatud III lisa versioonis,
mida kohaldati enne 22. mai 2025, ja kiesolevas lisas sitestatud meetodid.

Selliste seadmemudelite puhul, millest esimene lasti turule voi vdeti kasutusele enne 22. mai 2025, aktsepteerivad
asjaomased riiklikud asutused ja teavitatud asutused kdesoleva direktiivi artikli 14 15ikes 1 osutatud menetluste
kohase vastavushindamise tarbeks ja selliste toodete tehnilise dokumentatsiooni nduete tiitmiseks, nagu on
sdtestatud kdesoleva direktiivi V lisa punktis 3, VI lisa punktis 3, VII lisa punktis 2 ning VIII lisa punktides 3.1 ja 3.3,
kuni 22. mai 2025 tehnilisi aruandeid miira modtmise kohta meetodite kohaselt, mis on sitestatud III lisa versioonis,
mida kohaldati enne 22. mai 2028 .

Keskkonnakorrektsioon K,

Liidu tootjad v3i nende volitatud esindajad mairavad keskkonnakorrektsiooni K,, vastavalt standardi EN
ISO 3744:2010 punktile 4.3.

Kui K,4 < 0,5 dB, voib selle jitta arvestamata.
Kui K,4 > 4 dB, ei vasta katsekeskkond kiesoleva direktiivi nduetele ja seda tuleb muuta.

Liidu tootjad voi nende volitatud esindajad kasutavad keskkonnakorrektsiooni tehnilist kirjeldust, mis on sitestatud
kiesoleva lisa B osas osutatud eriseadmete miirakatse eeskirjas, kui selline tehniline kirjeldus on olemas.
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B OSA
ERISEADMETE MURAKATSE EESKIRI

0. SEADMED, MIDA KATSETATAKSE KOORMUSETA

Katsetamispiirkond

Heli peegeldav pind betoonkatte v3i mittepoorse asfaltkattega

Keskkonnakorrektsioon K,

Kn=0

Madtepind/mikrofoni asukohtade arv/mddtekaugus

a)  Kui baasrooptahuka suurim modde ei tileta 8 m:

poolkera/kuus mikrofoni asukohta vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 F lisale.

b) Kui baasrooptahuka suurim mdodde iletab 8 m: rooptahukas vastavalt standardile EN ISO 3744:2010
modtekaugusega

d=1m
Katsed koormuseta

Miirakatsed tehakse vastavalt kdesoleva lisa A osa punktile 1.2.

Vaatlusaeg/summaarse helivdimsustaseme mddramine mitmesuguste tootingimuste korral
Vaatlusaeg peab olema vihemalt 15 sekundit v6i vihemalt kolm masina to6tsiiklit.
1. TOSTETAVAD SISEPOLEMISMOOTORIGA TOOLAVAD
EN 280-1:2022, punkt 4.12.2
2. VOSALOIKURID
ENISO 22868:2021
3. EHITUSTOSTUKID KAUPADE VEOKS

Vtnr 0.

Mootori geomeetriline keskpunkt asetatakse poolkera keskpunkti kohale. Tdstuk liigub koormuseta ja viljub
vajaduse korral poolkerast punkti 1 suunas.

4. EHITUSE LINTSAED

ENISO 19085-16:2021, punkt 6.2.2.

Kasutatakse standardil EN ISO 3744:2010 pdhinevat mddtemeetodit.
5. EHITUSE KETASSAEPINGID

Madtepind/mikrofoni asukohtade arv/mddtekaugus

ISO 7960:1995, A lisa, mdotekaugus d = 1 m

Katse koormusega

ISO 7960:1995, A lisa (ainult punkt A2(b))

Vaatlusaeg

I1SO 7960:1995, A lisa.
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10.

KETTSAED, KANTAVAD

a)

b)

Sisepdlemismootoriga tootavad seadmed

ENISO 22868:2021

Elektrimootoriga tootavad seadmed

EN 62841-4-1:2020, I lisa

KOMBINEERITUD KORGSURVE-UHTMISMASINAD JA ASSENISAATORID

Kui on vdimalik to6tada mdlema seadmega samaaegselt, tehakse seda vastavalt B osa punktidele nr 26 ja 52. Kui see
pole vdimalik, mdddetakse miiratasemed eraldi ja esitatakse korgemad véartused.

TIHENDUSMASINAD

a)

Vibroplaadid ja vibrorammid

EN 500-4: 2011, punkt 5.10.1

b) Rattad
EN 474-13:2022, punkt 4.6
KOMPRESSORID

ENISO 2151:2008

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

KASISURUOHUHAAMRID JA -KIRKAD

a)

Sisepdlemismootoriga tootavad seadmed

MGdtepind/mikrofoni asukohtade arv/mddtekaugus

Poolkera/kuus mikrofoni asukohta vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 F lisale ja jirgmisele tabelile,
soltuvalt seadme massist, nagu on kirjas tabelis:

Seadme mass m (kg) Poolkera raadius (m) z mikrofoni asendite 2, 4, 6 ja 8 jaoks
(m)
m<10 2 0,75
m=>10 4 1,50

Seadme paigaldamine

Koiki seadmeid katsetatakse vertikaalasendis.

Kui katsetataval seadmel on Shu viljalaskeava, paigutatakse selle telg vordsele kaugusele kahe mikrofoni
asukohast. Toiteallika miira ei tohi m&jutada katsetatava seadme miira mddtmist.

Seadme toestamine

Seade kinnitatakse katse ajaks maasse kaevatud ja betoneeritud siivendis olevasse kuubikujulisse betoonplokki
paigutatud tugivahendi kiilge.

Katsete ajal voib seadme ja tugivahendi vahele paigutada terasest vahetiiki. Vahetiikk peab moodustama
kindla ithenduse seadme ja tugivahendi vahel. Need nduded on esitatud joonisel 10.1.

Ploki omadused

Plokk peab olema kuubikujuline, kiiljepikkusega 0,6 m * 2 mm ja v&imalikult korrapirane. See peab olema
valmistatud sardbetoonist ja pdhjalikult vibreeritud kuni 0,20 m kihtide kaupa, et viltida liigsettimist.

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj



ELT L, 2.5.2024

ET

Betooni kvaliteet

Betooni kvaliteet peab vastama standardi EN 206:2013+A2:2021 kvaliteedile C 50/60.

Plokk sarrustatakse 8 mm labimddduga ribideta terasvarrastega, iga varras teistest eraldi; konstruktsiooni on
selgitatud joonisel 10.2.

Tugivahend

Tugivahend kinnitatakse plokki ja see koosneb tambitsast, mille 1dbimddt on 178-220 mm, ja tugivahendi
padruniosast, mis on samasugune, nagu katsetatava seadme juures tavaliselt kasutatakse, ning vastab
standardile ISO 1180:1983/Add 1:1985, kuid on kiillalt pikk, et oleks vdimalik praktilist katset teha.

Need kaks komponenti ithendatakse sobiva meetodiga tervikuks. Tugivahend kinnitatakse plokki nii, et
tambitsa pohi oleks 0,30 m kaugusel ploki iilapinnast (vt joonis 10.2).

Plokk peab jdima mehhaaniliselt terveks, eriti punktis, kus tugivahend ja betoon puutuvad kokku. Enne ja
parast iga katset kontrollitakse, kas betooni kinnitatud tugivahend on betooniga kindlalt ithendatud.

Ploki paigutamine

Plokk paigutatakse siivendisse, mis on iileni betoneeritud ja kaetud kaitsva plaadiga vahemalt 100 kg/m?,
nagu on niidatud joonisel 10.3, nii et kaitsva plaadi tilemine pind on maapinnaga iihetasane. Parasiitmiira
viltimiseks isoleeritakse plokk siivendi pdhjast ja kiilgedelt elastsete klotsidega, mille piirsagedus ei tohi olla
suurem kui pool katsetatava seadme l66gisagedust (166ki sekundis).

Tugivahendi padruni jaoks kaitsvas plaadis olev ava peab olema nii viike kui vdimalik ja elastse helikindla

tihendiga.

Katse koormusega

Katseseade ithendatakse tugivahendiga.

Seadet katsetatakse stabiilsetes tingimustes, kus akustiline stabiilsus on samasugune nagu tavakasutuses.
Katseseadet kiitatakse maksimaalsel vdimsusel, mis on mairatud ostjale antavas juhendis.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.

Joonis 10.1

Vahetiiki skeem

g

12 polu

12K MI2

@ 159

v

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj



ELT L, 2.5.2024

Joonis 10.2
Katseplokk
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Joonis 10.3
Katseseade
Tugivahend
= A ==aa:] .
< = L= Hamtszev plaat
1 ; ,_..--“"/ F
= . —— Vabtunmy
I
Elastzed Klotzd
/f Betoomnplokk
- I
I | i Elastne tuzi
ansh, l

Viirtus A peab olema selline, et kaitsev plaat, mis toetub elastsele klotsile J, oleks maapinnaga iihetasa.

b)  Elektrimootoriga té6tavad seadmed

ENIEC 62841-2-6:2020, EN IEC 62841-2-6:2020/A11:2020, I lisa, punkt 1.2

0 Pneumaatiliselt v8i hiidrauliliselt kiitatavad seadmed

sama, mis sisepdlemismootoriga kiitatavatel seadmetel.
11.  BETOONI- NING MORDISEGISTID

Katse koormusega

Segamisseadeldis (trummel) tdidetakse nimimahutavuseni liivaga, mille terad on 0-3 mm ja niiskus 4-10 %.
Segamisseadeldis peab tootama vahemalt nimikiirusel.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
12. EHITUSVINTSID

a)  Sisepdlemismootoriga to6tavad seadmed

Vtnar 0.

Mootori geomeetriline keskpunkt asetatakse poolkera keskpunkti kohale; vints ithendatakse, kuid koormust
ei rakendata.

b)  Elektrimootoriga tootavad seadmed

EN 14492-2:2019, M lisa

13. BETOONI JA MORDI VEDAMISE JA PRITSIMISE MASINAD

EN 12001:2012, C lisa
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14. KONVEIERILINDID

Vtnr 0.

Mootori geomeetriline keskpunkt asetatakse poolkera keskpunkti kohale. Lint liigub koormuseta ja viljub vajaduse
korral poolkerast punkti 1 suunas.

15.  SOIDUKITEL OLEVAD JAHUTUSSEADMED

Katse koormusega

Jahutusseadmed paigaldatakse tegelikku voi simuleeritud laoruumi ning miirataset moddetakse statsionaarses
asendis, nii et jahutusseadme korgus vastab ettendhtud paigaldusnouetele, nagu on sitestatud ostjale antavas
juhendis. Jahutusseadme jouallikas tootab reziimis, mis tagab juhendis ettenihtud kiilmutuskompressori ja
ventilaatori maksimaalse kiiruse. Kui jahutusseadme jouallikas on veoki mootor, ei tohi katse kdigus kasutada seda
mootorit, vaid jahutusseade ithendatakse sobiva elektrilise jouallikaga. Md6tmise ajaks kérvaldatakse veoki liikuvad
osad.

Kui siduki kaubaruumi kiilmkambrisse paigaldatud jahutusseadmed vdivad kasutada mitut jouallikat, katsetatakse
iga jouallikat eraldi. Modtetulemustes peab kajastuma vihemalt too6reziim, mille korral tekib maksimaalne
helivoimsuse tase.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
16. BULDOOSERID
ISO 6395:2008, kusjuures to0- ja katsetingimused on sitestatud selle standardi C lisas.
17. PUURTORNID
a) Mobiilsed puurtornid
EN 16228-2:2014+A1:2021, punkt 5.12
b)  Suundpuurimisseadmed
EN 16228-3:2014+A1:2021, punkt 5.15
¢)  Vahetatavad abiseadmed puurimiseks
EN 16228-7:2014+A1:2021, punkt 5.3
d)  Muud puurimisseadmed
EN 16228-1:2014+A1:2021, punkt 5.27.2.2
18. KALLURAUTOD
ISO 6395:2008, kusjuures to0- ja katsetingimused on sitestatud selle standardi F lisas.

19.  SEADMED VEOKITELE PAIGUTATUD SILODE JA TSISTERNIDE TAITMISEKS JA TUHJENDAMISEKS

Kompressorite ja vaakumpumpade kohta vt nr 9.

Vedelikupumpade kohta vt nr 56.

20. EKSKAVAATORID

I1SO 6395:2008, kusjuures t66- ja katsetingimused on sitestatud selle standardi B lisas.
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21.

22.

23.

24.

25.

26.

EKSKAVAATOR-LAADURID

ISO 6395:2008, kusjuures to0- ja katsetingimused on sitestatud selle standardi E lisas.

UMBERTOODELDAVA KLAASI KOGUMISKONTEINERID

Selle miirakatse eeskirja kohaselt kasutatakse mikrofoni asukohtades helirdhutaseme modtmiseks iiksiku
miirasiindmuse ajas integreeritud helirdhutaset Lg, nagu on méératletud EN ISO 3744:2010 punktis 3.4.

Keskkonnakorrektsioon K,
M&6tmised valitingimustes
Kou=0

Modtmised ruumis

Konstandi K,, vddrtus, mis on méiratud EN ISO 3744:2010 A lisa kohaselt, peab olema < 2,0 dB ja sel juhul
jdetakse K,4 arvestamata.

Tootamistingimused katse ajal
Miira moddetakse taieliku tsiikli kestel, mille alguses on konteiner tithi ja mille 16pus on sellesse visatud 120 pudelit.
Klaaspudelid mairatletakse jargmiselt:

— maht: 75 cl;

— mass: 370+ 30 g.

Operaator hoiab iga pudelit kaelast, pohi tditeava poole, ja liikkab selle drnalt tiiteavast ldbi konteineri keskme
suunas, valtides voimaluse korral pudeli puutumist vastu seinu. Pudelite viskamiseks kasutatakse vaid tiht tditeava,
mis asub mikrofoni asendile 12 kdige lihemal.

Vaatlusaeg/summaarse helivdimsustaseme mddramine mitmesuguste tdétingimuste korral

Uksiku miirasiindmuse ajas integreeritud A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase mdddetakse kuues mikrofoni
asukohas korraga iga konteinerisse visatud klaaspudeli puhul.

Uksiku miirasiindmuse ajas integreeritud keskmine A-sageduskorrektsiooniga helivdimsustase iile kogu mddtepinna
arvutatakse vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 punktile 8.2.2.

Uksiku miirasiindmuse ajas integreeritud keskmine A-sageduskorrektsiooniga helirshutase kdigi 120 klaaspudeli
kohta arvutatakse {iksikute miirasindmuste A-sageduskorrektsiooniga ajas integreeritud helirdhutasemete
logaritmilise keskmisena iile kogu mddtepinna.
GREIDERID
I1SO 6395:2008, kusjuures t66- ja katsetingimused on sitestatud selle standardi G lisas.
MURUTRIMMERID/MURUSERVATRIMMERID
Vtnr 2.
HEKITRIMMERID
a) Sisepdlemismootoriga tootavad seadmed
ENISO 22868:2021
b)  Elektrimootoriga tootavad seadmed

ENIEC 62841-4-2:2019, I lisa punkt 1.2
KORGSURVE-UHTMISMASINAD

Katse koormusega

Korgusurve-uhtmismasinat katsetatakse paigalseisul. Mootor ja abiseadmed to6tavad tootja poolt seadmete t66ks
ettendhtud kiirusel. Kdrgsurvepumbad pannakse t66le tootja poolt ettendhtud maksimumkiirusel ja -réhul. Sobivat
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otsakut kasutades hoitakse rohulangetusklapp tipselt reageerimispunktis. Veejoa miira otsakus ei tohi mdjutada
mddtetulemusi.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 30 sekundit.
27.  KORGSURVEPESURID

a)  Seadmed nimiréhuga < 35 MPa

EN 60335-2-79:2012, CC lisa

b)  Seadmed nimiréhuga > 35 MPa

EN 1829-1:2010, punkt 6.8
28.  HUDRAULILISED VASARAD

Madtepind/mikrofoni asukohtade arv/mddtekaugus

Poolkera/kuus mikrofoni asukohta vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 F lisale,/r = 10 m

Seadme paigaldamine

Katseteks kinnitatakse hiidrauliline vasar kandurile ja kasutatakse spetsiaalset katseplokki. Joonisel 28.1 on esitatud
selle parameetrid ja joonis 28.2 niitab kanduri asendit.

Kandur

Katsetatava vasara kandur peab vastama nduetele, mis esitatakse vasara tehnilises kirjelduses, eriti kaaluvahemiku,
hiidroviljundi véimsuse, &li vooluhulga ja tagasivoolutoru vasturdhu nduetele.

Paigaldus

Mehhaaniline paigaldus ja ithendused (voolikud, torud jne) peavad vastama vasara tehnilistes andmetes esitatud
nduetele. Paigalduseks vajalike torude ja mitmesuguste mehhaaniliste komponentide pShjustatud oluline miira tuleb
korvaldada. Koigi komponentide ithendused peavad olema jéigad.

Vasara stabiilsus ja staatiline hoidejoud

Vasar kinnitatakse kindlalt kanduri kiilge, et see oleks sama stabiilne kui normaalsetes to6tingimustes. Vasar peab
to0tama piistiasendis.

Instrument

M&6tmistel kasutatakse niiri instrumenti. Instrumendi pikkus peab vastama joonisel 28.1 (katseplokk) esitatud
nduetele.

Katse koormusega

Hiidrosisendi véimsus ja 6li vooluhulk

Hiidrovasara tootingimusi reguleeritakse vajaduse korral, mdddetakse ja edastatakse andmed koos vastavate tehnilise
spetsifikatsiooni nditajatega. Katsetatavat vasarat kasutatakse nii, et saavutatakse 90 % voi rohkem vasara
maksimaalsest hiidrosisendi vdimsusest ja 8li vooluhulgast.
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Tuleb jilgida, et p, ja Q modteahela modtemadramatus piisiks £ 5 % piires, nii et hiidrosisendi voimsuse saaks
médrata tdpsusega + 10 %. Eeldades lineaarset korrelatsiooni hiidrosisendi voimsuse ja tekkiva helivdimsuse vahel,
tihendaks see, et helivbimsustaseme médramise hilve on alla £ 0,4 dB.

Vasara voimsusele moju avaldavad reguleeritavad komponendid

Koigi salvestite, kesksete rdhuventiilide ja teiste voimalike reguleeritavate komponentide eelseadistamine peab jadma
tehnilistes andmetes esitatud piiridesse. Kui valida saab rohkem kui ithe fikseeritud 166gisageduse vahel, tehakse
mddtmised kdigi seadetega. Esitatakse maksimum- ja miinimumvaartused.

Suurused, mida tuleb moota

ps  keskmine hiiddrordhk vasara t66 ajal, mdddetuna vihemalt 10 166gi pohjal;

Q  sissevooluklapi 8li vooluhulga keskmine vdartus, méddetuna samal ajal kui pg;

T oli temperatuur peab modtmiste ajal olema vahemikus +40 kuni +60 °C. Sissevooluklapi korpuse
temperatuur peab enne mddtmiste alustamist olema stabiliseerunud harilikul to6temperatuuril;

P,  koigi salvestite eeltdidetud gaasi rohud mdddetakse staatilises olekus (sissevooluklapp ei to6ta) stabiilsel
keskkonnatemperatuuri +15 kuni +25 °C. Keskkonnatemperatuur ja salvesti eeltdidetud gaasi rohk
mdoddetakse ja registreeritakse koos.

Parameetrid, mida hinnatakse mdddetud tootooparameetrite pdhjal

PIN, vasara sissevooluklapi hiidrosisendi vdimsus, PIN = p, x Q

Hiuidraulilise toiterdhu mddtmine, pq:
— ps mdddetakse vasara sisendavale nii ldhedal kui voimalik;

ps mdddetakse rohumdddikuga (minimaalne 1abimd6t: 100 mm; tipsusklass £ 1,0 % FSO)

Vasara sissevooluklapi 8li vooluhulk, Q
— Q mdddetakse nii, et toiterdhu voolik on vasara sissevooluklapile voimalikult 1ahedal;

— Q moddetakse elektrilise kulumddturiga (tdpsusega = 2,5 % vooluhulga lugemist).

Olitemperatuuri mddtepunkt, T

— T moddetakse kanduri olipaagi voi vasaraga ithendatud hiidrovooliku juures. Mdotepunkt mirgitakse
aruandesse.

— Temperatuuri lugemi tdpsus peab olema vahemikus * 2 °C tegelikust véirtusest.

Vaatlusaeg/summaarse helivdimsustaseme mddramine

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

Mootmisi korratakse kolm korda, vajaduse korral rohkem. Lopptulemuseks voetakse aritmeetiline keskmine kahest
suurimast védrtusest, mis ei erine teineteisest rohkem kui 1 dB.
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Joonis 28.1

i

Joonis 28.2
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Téhised
d Instrumendi 1abimdot (mm)
d1 Alasi 1dbimoot, 1 200 + 100 mm
d2  Alasi tugikonstruktsiooni siselibimddt, < 1 800 mm
d3  Katseploki pohja labimddt, < 2 200 mm
d4  Instrumendi avause 1abimd6t pdrandas, < 350 mm
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29.

30.

31.

ds5 Instrumendi tihendi 1abimoot, < 1 000 mm
hl  Nahtav instrumendi pikkus korpuse alumise dére ja instrumendi tihendi iilapinna vahel (mm) h, =d * d/2

h2  Instrumendi tihendi paksus iile pdrandapinna, < 20 mm (kui instrumendi tihend asub pdranda sees, siis ei ole
selle paksus piiratud; tihend vdib olla valmistatud vahtkummist)

h3  Poérandapinna ja alasi tilapinna vaheline kaugus = 250 + 50 mm
h4  Isoleeriva vahtkummist porandatihendi paksus, < 30 mm

h5  Alasi paksus, 350 £ 50 mm

h6  Instrumendi labitungivus, < 50 mm

Kui katseplokina kasutatakse teist jarku pinda, siis on selle maksimaalne pikkus 0,89 x vastav labimoot.

Poranda ja alasi vahelise tithja ruumi voib tiita elastse vahtkummiga v6i mone muu heli neelava materjaliga, mille
tihedus on < 220 kg/m>.

HUDRAULILISED PUMBAJAAMAD

Seadme paigaldamine

Hiidrauliline pumbajaam paigaldatakse heli peegeldavale tasapinnale; jalastele kinnitatud hiidrauliline pumbajaam
asetatakse 0,4 m korgustele tugedele, kui tootjapoolsed paigaldustingimused ei nde ette teisiti.

Katse koormusega

Katsete ajal instrumente hiidraulilise pumbajaamaga ei ithendata.

Hiidrauliline pumbajaam viiakse t66olukorda tootja mdairatud korras. See tootab oma nimikiirusel ja -rShul.
Nimikiirus ja nimirdhk peavad olema samad, mis ostjale antavas juhendis.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

VUUGILOIKURID

a)  Jalakiija juhitavad pdrandaldikemasinad
EN 13862:2021, punkt 4.10.2

b)  Kantavad kieshoitavad sisepdlemismootoriga seadmed, mis on paigaldatud liikuvale alusele ja mida
kasutatakse pdrandaldikurina

ENISO 19432-1:2020, punkt 4.19.2
¢)  Muud vuugildikurid
Katse koormusega

Vuugilikur varustatakse suurima vdimaliku I6ikekettaga, mille tootja on ette ndinud ostjale antavas juhendis.
Mootor peab to6tama maksimumpooretel 16ikeketta tithikaigul.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

JAATMETIHENDUSMASINAD

I1SO 6395:2008, kusjuures t66- ja katsetingimused on sitestatud selle standardi H lisas.
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32.

33.

34,

35.

36.

37.

38.

39.

MURUNIIDUKID

a) Sisepdlemismootoriga rootor- ja trummelmuruniidukid

ENISO 5395-1:2013, ENISO 5395-1:2013/A1:2018, punkt 4.3, teine taane

Keskkonnakorrektsioon KA

Kui K,4 < 0,5 dB, voib selle jitta arvestamata.

b)  Elektrimootoriga rootor- ja trummelmuruniidukid, millel on seisu- voi istekoht juhi jaoks v6i mida

juhib jalakiija

ENIEC 62841-4-3:2021, EN IEC 62841-4-3:2021/A11:2021, I lisa, punkt 1.2

MURUTRIMMERID/MURUSERVATRIMMERID

EN 50636-2-91:2014, CC lisa
LEHEPUHURID
a) Sisepdlemismootoriga tootavad seadmed
ENISO 22868:2021
b)  Elektrimootoriga tootavad seadmed
EN 50636-2-100:2014, CC lisa
LEHEKOGURID

Vt nr 34.

KRAANASEADMEGA VEOKID

EN 12053:2001+A1:2008

LAADURID

ISO 6395:2008, kusjuures to0- ja katsetingimused on sitestatud selle standardi D lisas.

LIKURKRAANAD

EN 13000:2010+A1:2014, punkt 5.3

MOBIILSED PRUGIKONTEINERID

Katsetamispiirkond

— Heli peegeldav pind betoonkatte vdi mittepoorse asfaltkattega
— Laboriruum, kus heli peegeldava pinna kohal on vaba ruum
Keskkonnakorrektsioon K,

Mootmine vilitingimustes

K;n=0

Moodtmised siseruumis

Konstandi K,, véirtus, mis on maidratud EN ISO 3744:2010 A lisa kohaselt, peab olema < 2,0 dB ja sel juhul

jdetakse K, arvestamata.

Modtepind/mikrofoni asukohtade arv/modtekaugus

Poolkera/kuus mikrofoni asukohta vastavalt standardi EN ISO 3744:2010 F lisale,/r = 3 m

Téétamistingimused katse ajal

K&ik moatmised tehakse tithja konteineriga.
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Katse nr 1: kaane vaba kinnilangemine konteineri korpusele

Et viltida modtmise mojutamist, peab operaator seisma konteineri taga (hingede poolel). Kaas lastakse lahti
keskkohast, et see kukkumisel ei koverduks.

M&6tmine koosneb jargmisest tsiiklist, mida korratakse 20 korda:
— koigepealt tdstetakse kaas vertikaalasendisse;

— kaas lastakse lahti ettepoole, vdimaluse korral seda liikkamata, nii et operaator on likkumatult konteineri taga,
kuni kaas on sulgunud;

— pdrast tdielikku sulgumist tdstetakse kaas algasendisse.

Markus. Kui vaja, voib operaator kaane tdstmiseks ajutiselt litkuda.

Katse nr 2: kaane tdielik avamine

Et vihendada operaatori mdju modtmistele, peab ta seisma neljarattaliste konteinerite taga (hingede pool) voi
kaherattaliste konteinerite paremal kiiljel (mikrofoni asendite 10 ja 12 vahel). Kaas lastakse lahti selle keskkohast v&i
voimalikult keskkoha lahedalt.

Et konteiner ei liiguks, blokeeritakse selle rattad katse ajaks. Kaherattaliste konteinerite puhul ja selleks, et viltida
konteineri pdrkumist, voib operaator toetada konteinerit, asetades kie selle iilaservale.

Modtmisel on jargmised tsiiklid:
— koigepealt avatakse kaas horisontaalasendisse;
— kaas lastakse lahti ilma seda liikkamata;

— pdrast tdielikku avanemist ja enne vdimalikku tagasipdrkamist tdstetakse kaas algasendisse.

Katse nr 3: konteineri veeretamine médda kunstlikku ebatasast teed

Selle katse jaoks kasutatakse kunstlikku katserada, mis jaljendab ebatasast maapinda. Katserajaks on kaks paralleelset
terasvorgust riba (pikkusega 6 m ja laiusega 400 mm), mis on kinnitatud heli peegeldava pinna kiilge umbes iga
20 cm tagant. Ribadevahelist kaugust kohandatakse vastavalt konteineri tiiiibile, et rattad veereksid rajal kogu tee
pikkuses. Paigaldamistingimused peavad kindlustama lameda pinna. Kui vaja, kinnitatakse rada maapinnale elastse
materjaliga, et viltida parasiitmiira tekkimist.

Markus. Iga riba vdib koosneda mitmest 400 mm laiusest osast.

Nouetekohase raja niidis on esitatud joonistel 39.1 ja 39.2. Operaator seisab kaane hingedepoolsel kiiljel.

Mootmine tehakse punktide A ja B vahel nii, et operaator veab konteinerit piki kunstlikku rada tihtlase kiirusega
umbes 1 mfs (kaugus 4,24 m — vt joonis 39.3), kuni kaherattalise konteineri rattatelg v6i neljarattalise konteineri
esirataste telg jouab punkti A vdi punkti B. Seda tegevust korratakse kolm korda mélemas suunas.

Katse kiigus peab kaherattalise konteineri puhul nurk konteineri ja raja vahel olema 45°. Neljarattalise konteineri
puhul peab operaator kindlustama kdigi rataste asjakohase kontakti rajaga.
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Vaatlusaeg/summaarse helivdimsustaseme mddramine mitmesuguste tootamistingimuste korral

Katsed nr 1 ja 2: Kaane vaba kinnilangemine konteineri korpusele ja kaane tdielik avamine

Kui vdimalik, tehakse mootmised kuues mikrofoni asukohas korraga. Vastasel juhul reastatakse igas mikrofoni
asukohas moddetud helirdhutasemed kasvavas jirjekorras ja arvutatakse helivdimsustasemed, ithendades iga
mikrofoniga moddetud nditajad vastava reaga.

Uksiku miirasiindmuse ajas integreeritud A-sageduskorrektsiooniga helirdhutase mdddetakse igaithe kohta kaane 20
sulgemisest ja 20 avamisest igas mootepunktis. Helivoimsustasemed Lyashutting ja Lwaopening arvutatakse saadud viie
kdige suurema vddrtuse ruutkeskmise pdhjal.

Katse nr 3: Konteineri veeretamine mooda kunstlikku ebatasast teed

Vaatlusaeg T on vdrdne ajaga, mida on vaja punktide A ja B vahelise maa libimiseks mooda teed.

Helivoimsustase Lwaroning On kuue iiksteisest vahem kui 2 dB vorra erineva vaartuse keskmine. Kui kuus
modtetulemust seda kriteeriumi ei tdida, siis korratakse tsiiklit nii palju kordi kui vaja.

Summaarne helivdimsustase arvutatakse nii:

LWA =10 10g 1/3 (100,1 LWAshutting 4 100,1 LWAopening 4 100,1 LWAm]ling)

Joonis 39.1

Veeretamistee joonis

g
L=
~

b N R R R R R RN

LOO mm

1 Terasvérgud puitalusel
2 Rullikud
3 Vastavalt konteinerile
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Joonis 39.2

Veeretamistee ehitus ja paigaldamine

2

1. — Jdik terastraat (4mm) 2. Terasvark puitalusel (20mm x 25mm)
— Vorguava suurus: (50 mm x 30 mm) 3. Peegelduspind

Joonis 39.3
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40. MOOTORKULTIVAATORID

Vtnr 32.

Instrument ithendatakse mddtmise ajaks lahti voi vdetakse ara.

ELL http://data.europa.cu/elijreg_del/2024/1208/oj

21)24



ET

ELT L, 2.5.2024

41.

42.

43.

44,

45.

46.

47.

48.

49.

50.

TEEKATTELAOTURID
EN 500-6:2006+A1:2008, punkt 5.17
RAMMIMISSEADE
a) Vundamendirajamisseadmed
EN 16228-4:2014+A1:2021, punkt 5.8
b) Vahetatavad abiseadmed vaiade paigaldamiseks
EN 16228-7:2014+A1:2021, punkt 5.3
¢) Muud seadmed vaiade paigaldamiseks
EN 16228-1:2014+A1:2021, punkt 5.27.2.2

TORUPAIGALDID

ISO 6393:2008

ROOMIKTRAKTOR-LUMESAHAD

ISO 6393:2008, samade menetluste ja tootingimustega, mida on kirjeldatud buldooserite puhul. Katsepind peab
olema kova peegeldav pind (standardi ISO 6393:2008 punkt 5.3.2).

GENERAATORID

EN ISO 8528-10:2022

Kasutatakse standardil EN ISO 3744:2010 pohinevat mddtemeetodit.

TANAVAPUHKIMISMASINAD

a) Teehooldusmasinad

EN 17106-2:2021, punkt 4.3

b) Muud vilitingimustes kasutatavad piihkimismasinad

EN 60335-2-72:2012, DD lisa

PRUGIKOGUMISSOIDUKID

EN 1501-4:2023

TEEFREESID
EN 500-2:2006+A1:2008, punkt 5.17

KOBESTID

a) Sisepdlemismootoriga tootavad seadmed

EN 13684:2018, punkt 5.16.2

b) Elektrimootoriga to6tavad seadmed

ENIEC 62841-4-7:2022, EN IEC 62841-4-7:2022/A11:2022, 1 lisa, punkt 1.2

PURUSTAJAD/HAKKURID

a) Aias kasutatavad kisitsi etteandega hekseldid/veskid

i) Sisepdlemismootoriga tootavad seadmed

EN 13683:2003+A2:2011, punkt 5.10.2
EN 13683:2003+A2:2011/AC:2013

ii) Elektrimootoriga to6tavad seadmed

EN 50434:2014, punkt 20.107.2
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51.

b) Metsanduses kasutatavad horisontaalse kisitsi etteandega puiduhakkurid

EN 13525:2020, punkt 5.5

¢) Metsanduses kasutatavad vertikaalse kisitsi etteandega puiduhakkurid, metsanduses kasutatavad
mehaanilise (vertikaalse ja horisontaalse) etteandega puiduhakkurid ja muud hekseldid/veskid

Katse koormusega

Purustajat/hakkurit katsetatakse ithe vdi mitme puutiiki hakkimisel.

Tootsiikli jooksul hakitakse timmargune vihemalt 1,5 m pikkune iihest otsast teritatud puitlatt (kuiv mand
voi vineer), mille 1abimddt on ligikaudu vdrdne maksimaalse 1abimddduga, mida purustajafhakkur on
projekteeritud hakkima ja mis on mérgitud ostjale antavasse juhendisse.

Vaatlusaeg/summaarse helivimsustaseme mddramine

Vaatlusaeg 16peb siis, kui purustamisalal ei ole enam materjali, kuid see ei tohi iletada 20 sekundit. Kui
mdlemad variandid on vdimalikud, registreeritakse kdrgem helivoimsustase.

POORLEVATE SEADMETEGA LUMESAHAD

a) Maanteel kasutatavad lumekoristusmasinad

EN 17106-3-1:2021, punkt 4.2

b) Jalakdija juhitavad ja juhiistmega lumepuhurid

i)

i)

Sisepdlemismootoriga to6tavad seadmed

ENISO 8437-4:2021, A lisa

Elektrimootoriga to6tavad seadmed:

Enne katse algust kiitatakse masinat maksimumekiirusel ja koormuseta 10 minutit. Kogur vdi puhur
médritakse vastavalt tootja juhistele.

Katse kiigus tuleb kogur voi puhur sisse liilitada ja tithjendada. Katse tehakse paigalseisval masinal
maksimumbkiirusel ja koormuseta.

Masinate miira moddetakse, asetades need katsepinnale nii, et nende pohiosade (v.a kdepidemed jne)
geomeetrilise keskme projektsioon langeks kokku mikrofonide asukohtade koordinaatsiisteemi
lahtepunktiga. Kui kasutatakse tehispinda, asetatakse ka see nii, et selle geomeetriline kese langeb
kokku ka mikrofonide asukohtade koordinaatsiisteemi lahtepunktiga. Masina pikitelg asub x-teljel.
M&dtmine tehakse ilma operaatorita.

Modtmiste ajal peab masin to0tama stabiilsetes tingimustes. Kui miiraemissioon on piisiv, peab
mddtevahemik olema vihemalt 15 sekundit. Kui mo6tmised tehakse oktaav- voi 1/3 oktaavribades,
peab vaatlusaeg olema vihemalt 30 s sagedusribade puhul, mille kesksagedus on 160 Hz voi alla
selle, ja 15 s sagedusribade puhul, mille kesksagedus on 200 Hz v&i iile selle.

52. ASSENISAATORID

Katse koormusega

Assenisaatorit katsetatakse paigalseisul. Mootor ja abiseadmed to6tavad tootja poolt seadmete to0ks ettendhtud
kiirusel. Vaakumpumbad t66tavad tootja poolt ettendhtud maksimumkiirusel. Imiseade t66tab nii, et siserdhk
on vordne atmosfaarirdhuga (0 % vaakum). Imiava voolumiira ei tohi mddtetulemustele moju avaldada.
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53.

54.

55.

56.

57.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
TORNKRAANAD

EN 14439:2006+A2:2009, punkt 6.4.1
EKSKAVAATORID

ISO 6393:2008

SEGURAUTOD

EN 12609:2021, B lisa

VEEPUMBAD

ENISO 20361:2019, ENISO 20361:2019/A11:2020

Kasutatakse standardil EN ISO 3744:2010 pohinevat mddtemeetodit.

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

KEEVITUSGENERAATORID
ENISO 8528-10:2022

Kasutatakse standardil EN ISO 3744:2010 pdhinevat mddtemeetodit.“
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