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KOMISJONI DIREKTIIV 96/44/EU,
1. juuli 1996,

millega kohandatakse tehnika arenguga ndukogu direktiivi 70/220[EMU mootorsdidukite
heitgaaside tekitatud Ohusaaste vastu voetavaid meetmeid kisitlevate liikmesriikide &igusaktide
iihtlustamise kohta

(EMPs kohaldatav tekst)

EUROOPA UHENDUSTE KOMISJON,
vottes arvesse Euroopa Uhenduse asutamislepingut,

vottes arvesse ndukogu 20. mirtsi 1970. aasta direktiivi
70/220/EMU mootorsdidukite heitgaaside tekitatud Shusaaste
vastu voetavaid meetmeid kisitlevate liikmesriikide digusaktide
iihtlustamise ~ kohta, (')  viimati muudetud  direktiiviga
94/12[EU, () eelkaige selle artiklit 5,

ning arvestades, et:

ndukogu direktiiv 70/220/EMU on iiks mitmest iiksikdirektii-
vist EMU tiiiibikinnitusmenetluse kohta, mis kehtestati direktii-
viga 70/156/EMU, (*) viimati muudetud komisjoni direktiiviga
95/54[EU; () sellest tulenevalt kohaldatakse kiesoleva direktiivi
suhtes direktiivi 70/156/EMU sitteid, mis kehtivad sdiduki
suisteemide, osade ja eraldi seadmestike puhul;

direktiivis 70/220/EMU sitestatakse selle rakendusalasse kuulu-
vate mootorsdidukite heitmete katsetamise spetsifikatsioonid,
pidades silmas saadud kogemusi ja laborimeetodite tehnilist

taset tundub olevat asjakohane neid spetsifikatsioone kohanda-
da;

samuti on asjakohane {iihtlustada direktiivi 70/220/EMU katse-
tingimused  siisinikdioksiidi heitkoguseid ja mootorsdidukite
kirtusekulu kasitlevas noukogu 16. detsembri 1980. aasta di-
rektiivis 80/1268/EMU, (°) viimati muudetud komisjoni direktii-
viga 93/116/EU, (°) sdtestatud katsetingimustega eelkdige ulatu-
ses, mis puudutab sdiduki tuletatud massi ja kasutatava ekviva-
lentse inertsi vahelist suhet;

kdesoleva direktiiviga viiakse direktiivi 70/220/EMU ekvivalent-
set inertsi késitlevad sitted vastavusse direktiivi 80/1268/EMU
sitetega ning direktiivi 70/220/EMU teatise ja tiiiibikinnitustun-
nistuse sdnastus vastavusse direktiivi 70/156/EMU sdnastusega;

konealused muudatused puudutavad ainult direktiivis sisaldu-
vaid rakendussitteid ja heitkoguste modtetehnikat; seetdttu ei
ole vaja direktiivile vastavaid olemasolevaid tiitibikinnitusi keh-
tetuks tunnistada ega takistada konealuste tiitibikinnitustega

EUT L 76, 6.4.1970, Ik 1.
EUT L 100, 19.4.1994, 1k 42.
EUT L 42, 23.2.1970, Ik 1.
EUT L 266, 8.11.1995, 1k 1.
EUT L 375, 31.12.1980, lk 36.
EUT L 329, 30.12.1993, Ik 39.
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hdlmatavate uute sdidukite registreerimist, miiiiki ega kasutuse-
levotmist;

kdesolevas direktiivis ~sitestatud meetmed on direktiiviga
70/156/EMU asutatud tehnika arengule kohandamise komitee
arvamusega kooskdlas,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA DIREKTIIVI:

Artikkel 1

Direktiivi 70/220/EMU lisasid muudetakse kooskélas kiesoleva
direktiivi lisaga.

Artikkel 2

Alates 1. jaanuarist 1997 ei tohi likmesriigid enam anda:

— EMU tiiiibikinnitust direktiivi 70/156/EMU artikli 4 15ike 1
kohaselt ega

— siseriiklikku tiiibikinnitust, vélja arvatud tuginemise korral
direktiivi 70/156/EMU artikli 8 Ioike 2 stetele,

uuele sdidukitiiiibile Shusaastest tulenevatel pohjustel, kui soi-
dukitiiiip ei vasta direktiivi 70/220/EMU sitetele.

Kiesoleva direktiiviga ei tunnistata kehtetuks tihtegi direktiivi
70/220/EMU kohaselt varem antud tiiiibikinnitust ega takistata
selliste tiitibikinnituste laiendamist selle direktiivi alusel, mille
kohaselt esialgne tiitibikinnitus anti.

Artikkel 3

1. Liikmesriigid joustavad kaesoleva direktiivi jirgimiseks
vajalikud Bigus- ja haldusnormid 31. detsembriks 1996. Liik-
mesriigid teatavad nendest viivitamata komisjonile.

Kui litkmesriigid need normid vastu votavad, lisavad nad
nendesse voi nende ametliku avaldamise korral nende juurde
viite kdesolevale direktiivile. Viitamise viisi nievad ette liikmes-
riigid.
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2. Liikmesriigid edastavad komisjonile kiesoleva direktiiviga
reguleeritavas valdkonnas nende vastuvdetavate siseriiklike po-
hiliste digusnormide teksti.

Artikkel 4

Kéesolev direktiiv joustub 20. péeval pérast selle avaldamist
Euroopa Uhenduste Teatajas.

Artikkel 5

Kiesolev direktiiv on adresseeritud liikmesriikidele.

Briissel, 1. juuli 1996

Komisjoni nimel
komisjoni liige
Martin BANGEMANN
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LISA

DIREKTIIVI 70/220/EMU LISADE MUUDATUSED

1. Artiklite ja I lisa vahele lisatakse jargmine lisade loend:

I LISA:

I LISA:

III LISA:

IV LISA:
V LISA:
VI LISA:

VII LISA:

VIII LISA:

IX LISA:

“LISADE LOEND

Kohaldamisala, mdisted, EMU tiiiibikinnituse taotlemine, EMU tiiiibikinnituse andmine, nduded ja
katsetused, tiiiibimuudatused, toodangu vastavus, tileminekusitted.

Teatis
Liide: Teave katsetingimuste kohta
I tiitibi katsetus (pdrast killmstarti summutitorust valjuvate heitgaaside keskmiste koguste kontroll)
1. Tiide: 1 tiiibi katsetuse tootsiikkel
. liide: Sassiidiinamomeeter
. liide: Sassiidiinamomeetril teesdidu simuleerimisel kasutatav mddtmismeetod

. liide: Muu kui mehhaanilise inertsi kontroll

2
3
4
5. liide: Summutitoru heitgaaside proovivotusiisteemide kirjeldus
6. liide: Seadmete kalibreerimismeetod

7. liide: Terviksiisteemi kontroll

8. liide: Saasteainekoguste viljaarvutamine

II tiiiibi katsetus (siisinkmonooksiidi heitkogus tithikdigukiirusel)

111 tiitibi katsetus (karterigaaside heitkoguste kontrollimine)

IV tiiiibi katsetus (ottomootoriga sdidukite kiituseaurude kontroll)

Liide: Kiituseauru katseseadme kalibreerimine

V tiitibi katsetus (vananemiskatse saastetorjeseadmete kulumiskindluse kontrollimiseks)
Spetsifikatsioonid ja etalonkiitused

EMU tiiiibikinnitustunnistus

Liide: Addendum.”
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I lisa:

I lisa pealkiri sonastatakse jargmiselt:

“Kohaldamisala, mdisted, EMU tiiiibikinnituse taotlemine, EMU tiiiibikinnituse andmine, néuded ja katse-
tused, tiiiibimuudatused, toodangu vastavus, iileminekusitted”.

Punkt 1: Esimene lause sdnastatakse jargmiselt:

“Kiesolevat direktiivi kohaldatakse

— koigi ottomootoriga varustatud mootorsdidukite summutitoru heitgaaside, kiituseaurude, karterigaaside ja
saastetorjeseadmete kulumiskindluse suhtes

ning
— diiselmootoriga M,- ja N -kategooria sdidukite' summutitoru heitgaaside ja saastetdrjeseadmete kulumiskindluse
suhtes,

mida reguleeritakse direktiivi 70/220/EMU (mida on muudetud ndukogu direktiiviga 83/351/EMU (¥) artikliga 1,
vilja arvatud need N -kategooria séidukid, mis on tiitibikinnituse saanud direktiivi 88/77/EMU (**) kohaselt.

() EUT L 197, 20.7.1983, Ik 1.
(**) EUT L 36, 9.2.1988, lk 33"

1. joonealune markus sdnastatakse jargmiselt:

“() Nagu on madratletud direktiivi 70/156/EMU IIA lisas.”

Punkt 3.2 sonastatakse jargmiselt:

“3.2. Teatise naidis on esitatud II lisas.”

Punkt 3.2.1 jdetakse vilja.

Punkt 3.2.2 jdetakse vilja.

Punkt 3.2.3 muutub punktiks 3.2.1 ja see sonastatakse jargmiselt:

“3.2.1. Vajaduse korral esitatakse muude tiiiibikinnituste koopiad, mis sisaldavad tuitibikinnituste laiendamist ja
halvenemiskoefitsientide kindlaksméddramist voimaldavaid andmeid.”

Pirast punkti 4.2 lisatakse jirgmine uus punkt 4.3:

“4.3. Igale kinnituse saanud sdidukitiiiibile antakse tiiiibikinnitusnumber vastavalt direktiivi 70/156/EMU VII lisale.
Sama liikmesriik ei vdi anda sama numbrit teisele sdidukitiiiibile.”

10. Joonis 1.5.2: sdna “mass” asendatakse sdnaga “tdismass”.

11.

Punkt 5.3.1.4:
— Esimene lause sonastatakse jargmiselt:
“Punkti 5.3.1.5 nduete kohaselt tuleb katsetust korrata kolm korda.”
— Punkt 5.3.1.4.1: 1. joonealune mirkus jietakse vilja.
— Punkt 5.3.1.4.2 jdetakse vilja.

— Joonis 1.5.3 asendatakse uue joonisega:
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I tiiiibi tiiiibikinnitusprotsessi kaart

Joonis 1.5.3
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Punkt 6 sonastatakse jargmiselt:

“6. Tiiiibi ja tiiiibikinnituste muudatused

Kéesoleva direktiivi kohaselt kinnitatud tiiiibi muutmisel kohaldatakse direktiivi 70/156/EMU artikli 5 sitteid
ning vajaduse korral jargmisi erisatteid:”

Punkt 6.1.1.1 sdnastatakse jargmiselt:

“6.1.1.1. Soidukitiitibile antud titibikinnitust voib laiendada ainult sellise tuletatud massiga sdidukitiiiipidele, mille
puhul tuleb kasutada jargmist kahte suuremat ckvivalentset inertsi voi mis tahes vidiksemat ekvivalentset
inertsi.”

Punkt 6.1.2.3. Esimese lause 1dpp sonastatakse jargmiselt:
“... tehnilise teenistuse kinnituse alusel.”

Punkt 6.3.1.1. Lisatakse jirgmine taane:

“— silindri 1abimoot keskkohast keskkohani.”

Punkt 6.3.1.2:

— Portugalikeelses tekstis asendatakse sona “conversor catalitico” sdnaga “catalisador”.

— Kolmas taane sonastatakse jargmiselt:
“— kataliiiisjarelpdleti suurus ja kuju (monoliidi maht + 10 %),”

— Kiimnendas taandes ja parast sonu “kataliitisjarelpdleti sisend)” lisatakse jargmine lause:
“Seda temperatuurimuutust kontrollitakse stabiliseeritud tingimustel kiiruse juures 120 km/h ning I tiitibi
katsetuse koormuse juures.”

Punkt 6.3.1.3 sonastatakse jargmiselt:

“6.3.1.3. Inertsikategooria: kaks vahetult iilal olevat inertsikategooriat ja iiks all olev inertsikategooria.”
Punkt 7.1.1 sdnastatakse jargmiselt:

“7.1.1. Kui tuleb labi viia I tiitibi katsetus ja sdiduki titibikinnitusel on iiks voi mitu laiendust, tehakse katsetused
esialgses tehnilises toimikus kirjeldatud sdidukiga voi sdidukiga, mida on kirjeldatud asjaomase laiendusega
seotud tehnilises toimikus.”
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II lisa

19. 1I lisa asendatakse jargmise uue II lisaga:
“Il LISA
TEATIS nr...

vastavalt ndukogu direktiivi 70/156/EMU (*) I lisale sdiduki EMU tiiiibikinnituse kohta seoses mootorsdidukite
heitgaaside tekitatud Shusaaste vastu vdetavate meetmetega (direktiiv 70/220/EMU, viimati muudetud direktii-
viga...[...[EU)

Vajaduse korral tuleb esitada jirgmine teave koos sisukorraga kolmes eksemplaris. Koik sobivas mootkavas ja piisavalt
iiksikasjalikud joonised tuleb esitada A4 formaadis vdi A4 formaadis voldikul. Voimalikud fotod peavad olema piisavalt
tiksikasjalikud.

Kui siisteemidel, osadel voi eraldi seadmestikel on elektroonilised juhtimisseadised, tuleb esitada andmed juhtimisseadiste
talitluse kohta.

0. ULDANDMED

0.1. Mark (tootfa Kaubanimi): ........oiieiiiii e
0.2. Tiiiip ja kaubanduslik(ud) dldkirjeldus(ed): .....coiiniiiiii
0.3. Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud sdidukile: ¢) ........coooiiiiii
0.3.1. Selle mérgistuse asukoht: ...
0.4. SBIAUKIKIASS: () et e
0.5. Tootja NIMI Ja @AALESS: ......oiiiit i
0.8. Koostetehas(tle aadress(id) ...oonin it
1. SOIDUKI EHITUSE ULDISED KARAKTERISTIKUD

1.1. Esindava sdiduki fotod jafyBi joonised: ...
1.3.3. Veoteljed (arv, asukoht, Ghendusviis): .. ...oooieiiiii i
2. MASS JA MOOTMED (9 (kilogrammides ja millimeetrites)

(Vajadusel viidata joonisele)

2.6. Kerega varustatud sdidukorras sdiduki mass vdi kabiiniga varustatud 3assii mass, kui valmistaja ei
komplekteeri sdidukit kerega (standardvarustuses, kaasa arvatud jahutusvedelik, dlid, kiitus, tooriistad,
varuratas ja juht) (9) (iga variandi suurim ja vahim): ...

2.8. Suurim tehniliselt lubatud tdismass () (suurim ja vahim): .......oooiiiiiii
3. JOUSEADE (9

3.1 TOOtja: ...
3.1.1. Tootja mootorikood (margitud mootorile vdi muud identifitseerimisandmed): ......................
3.2 Sisepdlemismootor

3.2.1.1. Toopdhimdte: ottomootor/diiselmootor, neljataktiline/kahetaktiline (')

(*) Kdesolevas teatises kasutatavad jirjekorranumbrid ja joonealused miérkused vastavad direktiivi 70/156/EMU I lisas sitestatuile.
Kiesoleva direktiivi tahenduses mittevajalikud jaotused on vahele jietud.
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3.2.1.2.
3.2.1.2.1.
3.2.1.2.2.
3.2.1.2.3.
3.2.1.3.
3.2.14.
3.2.1.5.
3.2.1.6.

3.2.1.7.

3.2.1.8.
3.2.2.
3.2.2.1.
3222
3.2.2.3.
3.2.4.
3.2.4.1.
3.2.4.1.1.
3.2.4.1.2.
3.2.4.1.3.
3.2.4.1.4.

3.2.4.14.1.
3.2.4.1.4.2.
3.2.4.1.4.3.
3.2.4.1.4.4.
3.2.4.1.4.5.

3.2.4.1.5.
3.2.4.1.5.1.
3.2.4.1.5.2.
3.2.4.2.
3.2.4.2.1.
3.2.4.2.2.
3.2.4.2.3.
3.2.42.3.1.
3.24.23.2.

3.2.4.2.3.3.

324234
3.2.4.2.3.5.
3.2.4.2.3.6.

3.2.4.2.4.

Silindrite arv ja PaigULUS: ...........iiitiiii i e
Silindri TABIMOOT: ) oeniet it mm
KOIVIKATK: () oo e e mm
TOOJAEROT: ...
Mootori tOOMANT: () ..ot cm3
SUIVEASTE () ettt ettt e e e e e
Palemiskambri, kolvipea ja ottomootorite puhul kolvirdngaste joonised: ......................
Tiihikdigu pootlemissagedus: (7} ........oooiiiiiii min™

Stisinikmonooksiidi mahuprotsent heitgaasis mootori tithikaigul: () ...... protsentides vastavalt tootja
méiratlusele (iiksnes ottomootorid)

Suurim kasulik voimsus: () ............ kW poorlemiskiirusel ............ min? (tootja teatatud védrtus)
Kiitus: diisliktitus/bensiin/veeldatud naftagaas/muu (%)

Uurimuslik oktaanary, pliiga bensiin: ...
Uurimuslik oktaanary, pliivaba Densiin: .........cooiiiiiiiiiii
Kiitusepaagi sisend: piiratud ava/mirgis (%)

Kiitusetoide

Karburaatori(te)ga: jahfei (1)

Mark (MArgid): ... ie i e
THHP (HGDIA): ... oo
Paigaldatud karburaatorite arv: ...
Seadistus: (%)

DUESIA: ooeeeee e W‘

Segukoonused: ...
vdi kover, mis kirjeldab kiitusetoite sdltuvust dhuvoo-

Tase ujukikambris:..
ase wukikatrbris lust, ja tingimused, mis on vajalikud kdvera jargimiseks

Ujuki mass: ........ooooviiiiiiiie,

Ujukindel: .........oooooiiii

Kiilmkaivitussiisteem: késitsi kaitatav/automaatne(')

TOOPORIMBLIEIE(TN: - vttt ettt e ettt e
Talitlusplirid{SeadiStus: (1) (B} wenerrniie ittt e e
Sissepritsega (iiksnes survesiiiite puhul): jah/ei ()

Stisteemi Kirjeldus: ..o

Toopdhimdte: otsepritse/eelkamber/keeriskamber (1)

Pritsepump

Mark (MArgid): ... ie i e
THHP (HGDIA): ... oo
Suurim etteantava kiituse kogus: () () ........... mm® kolvikdigu voi tsiikli kohta pumba poorlemiskii-
rusel: ........... min™ vi valikuydimalusena diagrammkarakteristik: ....................
SiSSEPritse AastUs: (%) ...ouiuiii i
Sissepritse reguleerkBVer: () .......ooiiiiii

Kalibreerimismenetlus: katsestend/mootor ()

Poorlemissageduse regulaator
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3242410 THUP: o
3.2.42.4.2.  Katkestuspunkt
3.2.4.2.4.2.1. Katkestuspunkt koormatud seisundis: ..................o min™
3.2.4.2.4.2.2. Katkestuspunkt koormamata seisundis: ................o.ooiiiiiiiiii min™
3.2.4.2.6. Pihusti (pihustid)
3.2.4.2.6. 1. Mark {Margid): ......oouiiiii e
3.242.6.2.  TUHP (HHHDIA) ....ooirie et
3.2.42.6.3.  Avanemisrdhk: () ...... kPa vdi diagrammkarakteristik: () .....oiiiiiiii
3.2.4.27. Kiilmkaivitusstisteem
3.2.4.2.7.1. Mark (Margid): ......iiuii e
3242720 TGP (D) ....oore e
3242730 KIFEIQUS: . oieeii et e e
3.2.4.2.8. Lisakdivitusseade
3.2.4.2.8. 1. Mark {Margid): ......oouiiiii i e
324282, TUHP (HHHDI) ....ooirie et
3.2.42.8.3.  Siisteermni kirfeldus: ...
3.2.4.3. Sissepritsega (iiksnes ottomootor): jah/ei (1)
3.2.43.1. Toopdhimdte: Sisselasketorustik (hepunktiline/mitmepunktiline) () pritse/otsepritse/muu (tapsustada): (%)
3.2.4.3.2. Mark (MArgid): ... ee i
3.2.4.3.3. TOEP (EUODIAY: oo e e
3.2.43.4. Stisteemi kirjeldus:
3.2.43.4.1.  Juhtimisseadise tiiip v0i number: ..........
3.2.43.42.  Kituseregulaatori tiip: ......................
3.2.4.3.43.  Ohuvoolutajuri tiidip: .........................

324344, Kitusejaoturi tilip: ...

3.2.4.3.45. Rohuregulaatori thiip: .......coeevverinnnenn.

3.2.43.4.6. Mikroliliti tiifip: Muude stisteemide puhul peale pideva sissepritse esitada
...... P o andmmed,

3.2.43.4.7.  Tihikdigu reguleerimiskruvi tatip: ..........

3.2.43.4.8.  Seguklapi kesta thiip: .......................

3.2.43.49.  Veetemperatuuri anduri tifip: ...............

3.2.4.3.4.10. Ohutemperatuuri anduri tip: ..............

3.2.43.4.11. Temperatuurililiti tidip: ......................

3.2.4.3.5. Pihustid: avanemistdhk: (3 ...l kPa voi diagrammkarakteristik: (%) ......ooiiiiiiiiiniis

3.2.4.3.6. SISSEPTILSE AJASTUSI ...ttt ittt

3.2.43.7. Kiilmkaivitusstisteem

324370, TOOPSRIMBUDC(): ... oveeeeeeee e

3.2.4.3.7.2.  Talitluspiirid/SCadistus: (7} (B) ..evmniirniiii ittt e

3.2.4.4. Kiitusepump

3.2.4.4.1. ROBK: (B et kPa voi diagrammkarakteristik: (3

3.2.6. Siiiide

3.2.6.1. Mark (MArgid): ... ee i
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3.2.6.2.
3.2.6.3.
3.2.6.4.
3.2.6.5.
3.2.6.6.
3.2.6.7.
3.2.7.
3.2.8.
3.2.8.1.
3.2.8.1.1.
3.2.8.1.2.

3.2.8.1.3.

3.2.8.2.

3.2.84.

3.2.84.1.
3.2.84.2.
3.2.8.4.2.1.
3.2.8.4.2.2.
3.2.8.4.3.
3.2.8.4.3.1.
3.2.8.4.3.2.
3.2.9.
3.2.9.2.
3.2.11.

3.2.11.1.

3.2.11.2.
3.2.12.
3.2.12.1.
3.2.12.2.
3.2.12.2.1.
3.2.12.2.1.1.
3.2.12.2.1.2.
3.2.12.2.1.3.
3.2.12.2.1.4.
3.2.12.2.1.5.
3.2.12.2.1.6.
3.2.12.2.1.7.
3.2.12.2.1.8.

3.2.12.2.1.9.

THHP (HGDIA): ... oo
TOOPORIITIOTE: ..ttt ettt ettt et et et et et et e e et e ettt e et e et e et et
Varase SUUE KOVEL: (3 ooninii e e
Staatiline siiiite ajaldamine: () ......oooiiiiiiiiiii kraadi enne {ilemist surnud seisu
Katkesti kontaktivahe: (2 ... mm
SULELUSTIUTK: (2) ot et kraadi
Jahutussiisteem (vedelik/ohk) (1)

Sisselaskesiisteem

Ulelaadur: jah/ei ()

Mark (MArgid): ... ie i e
THHP (HGDIA): ... oo
Stisteemi kirjeldus (nt tilelaadimise suurim rdhk: ...................... kPa, olemasolu korral piirdeklapp):

Vahejahuti: jah/ei(")

Sisselasketorude ja nende manuste (rdhuiihtlustuskamber, soojendusseade, taiendavad dhu sisselaskeseadi-
sed jne) kirjeldus ja joonised: ...

Sisselasketorustiku kitjeldus (sealhulgas joonised jajvdi fotod): ...
Ohufilter, JOOMISEd: ... iiiiiit oot e voi
Mark (MArgid): ... ie i e
THHP (HGDIA): ... oo
Sisselaskesummutl, JOOMISEA: +..ovivniitiit ittt et voi
Mark (MArgid): ... ie i e
THHP (HGDIA): ... oo
Heitgaasististeem

Heitgaasististeemi kitjeldus jafvdi Joomis: ..............ooooiiiiiiiiii
Gaasijaotusfaasid vdi samaviirsed andmed

Suurim klapitdusukdrgus, avanemis- ja sulgumisnurgad vdi muude vdimalike jaotussiisteemide ajastus-
andmed surnud seisude suhtes: ...

Lavilstk jajvdi seadistusulatus: (1) ..o
Ohusaastevastased meetmed

Karterigaaside ringlussevdtuseade (kirjeldus ja joonised): ...
Saastet vihendavad lisaseadmed (kui need on olemas ja kui neid ei ole kifjeldatud mdnes muus punktis)
Kataliisaator: jahfei (%)

Kataliitisjarelpdletite ja kataliisaatorite arv: ...
Kataliitisjarelpdleti(te) mddtmed, kuju ja maht:

Kataliititilise reaktsiooni tHilp: .............oooiiiiiiiiiii
Vaarismetallide koguhulk: ...
Suhteline kONtSENTratsionn: ...........c.iiiiiiiiiiiii i
Substraat (struktuur ja materjal): ...
Elemendi tihedus: ...........coiiiii
Kataliisaatorifte) korpuse tlip: ........coooiiiiiiiii i

Kataliisaatori(te) asukoht (koht ja etalonvahemaa valjalasketorus): .........ooooviiiiiiiiiiii .
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3.2.12.2.1.10. Soojusekraan: jahfei ()

3.2.12.2.2.  Hapnikutajur: jahfei ()

32122210 THUP: oo e
32122220 AsUKORE: oo
3.2.12.2.2.3. MBBLEPHIKONG: .. ovttiit it et e
3.2.12.2.3.  Ohu sissepuhe: jahfei ()

3.2.12.2.3.1. Tadp (pulseeriv 8hk, Shupump jne): .........ooooiiiiii
3.2.12.2.4.  Heitgaasitagastus: jahfei (})

3.2.12.2.4.1. Omadused (VOOIUKIITUS JNEN: +.veittiiiiit ittt et e e e
3.2.12.2.5.  Kiituseaurude kontrollsiisteem: jah/fei ()

3.2.12.2.5.1. Seadmete ja nende hailestuse tiksikasjalik kitjeldus: ...
3.2.12.2.5.2.  Aurude juhtimissSteemi JOONIS: ...........ueiittiiiitiiii e
3.2.12.2.5.3.  SiisinikukaniStri JOOMIS: ..........iiiiii i
3212254, KUIVA SO IIASSI L. uuitnttit ittt g
3.2.12.2.5.5. Kiitusepaagi skemaatiline joonis koos andmetega mahu ja materjali kohta: ..........................
3.2.12.2.5.6. Kiitusepaagi ja heitgaasisiisteemi vahelise soojusekraani joonis: ..................ccooo
3.2.12.2.6.  Osakeste pudidur: jahfei ()

3.2.12.2.6.1. Osakeste pliiiduri mddtmed, kuju ja maht: ...
3.2.12.2.6.2. Osakeste pliiduri thiip ja ehitus: ...........oooiiiiiii
3.2.12.2.6.3. Asukoht (ctalonvahemaa valjalasketorus): ........oouviiuiiiiiiiiiii e
3.2.12.2.6.4. Regenereerimise meetod vdi stisteem, selle kirjeldus jafvdi joonis: ...
3.2.12.2.7.  Muud siisteemid (kirjeldus ja talitlus): ...
4. JOUULEKANNE ()

4.4. STAUT (FHUP): -+t ee ettt ettt e e et e et et et e e et
4.4.1. Suurim poordemomendi MUULUS: .......oou.iiitiii i e
4.5. Kaigukast

4.5.1. Tidp (kisilalitusega/automaatne/sujuvalt muutuva tlekandearvuga kidigukast (): ...l
4.6. Jouiilekandearvud

Kiigukasti jouiilekandear-

vud

Peaiilekanne/peaiilekanded
(kiigukasti viljundvolli ja

Kiik (mootori ja kdigukasti vil- | . ** o Uldiilekandeary
jundvalli posrete arvu juhitava ratta poorete arvu
suhted) suhe)
Maksimum sujuvalt
muutuva  tlekandear-

vuga kiigukasti puhul
1

2
3
Miinimum sujuvalt
muutuva  filekandear-

vuga kiigukasti puhul
Tagasikaik
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6.6.1.

6.6.1.1.

6.6.1.1.1.
6.6.1.1.2.
6.6.1.1.3.
6.6.1.1.4.

6.6.2.

6.6.2.1.
6.6.2.2.
6.6.2.3.
6.6.2.4.

6.6.3.

9.
9.10.3.
9.10.3.1.

Kuupiev, fail

1.1.
1.2.

1.3.

2.1.

2.2.

3.1

3.2.

4.1.

4.2.

VEDRUSTUS
Rehvid ja rattad

Rehvifratta kombinatsioon(id) (markida rehvimddtme tahis, minimaalne kandevdime néit, minimaalne
kiirusekategooria tahis; velgede puhul mérkida poia médtmed ning nihud)

Teljed

LR PP TP UUN
B U T T ST PP TP U U PP PUPNN
B Bl e
L 0 PP P PR UUPN
jne

Veereraadiuste tilemine ja alumine piir:

LR PP TP UUN
B U T T ST PP TP U U PP PUPNN
B Bl e
L 0 PP P PR UUPN
jne

Sdiduki valmistaja poolt soovitatay rehvirdhk (soovitatavad rehvirdhud): ... kPa
KERE

Istmed

Liide

TEAVE KATSETUSTINGIMUSTE KOHTA

Siiiitekiiiinlad
VALK e

TP o

Sisiitepool
VLK. e e e a s

TUTP: oo

Siiiitekondensaator
VALK e e

TUTP: o

Kasutatud mairdedli

VAT L

»

R S PRSP
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20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

I lisa

Punkt 4.1.4.2: Teise lause 10pp sonastatakse jargmiselt:

“.. peab olema 120, 100, 80, 60 ja 40 km/h juures 5 % ning 20 km/h juures 10 %.”
Punkt 4.1.5.2: Esimese lause 10pp sonastatakse jargmiselt:

“... kiirused 120, 100, 80, 60, 40 ja 20 km/h.

Punkt 4.2.3:

— Esimene lause jdetakse vilja.

— Joonis 111.4.2.3 jdetakse vilja.

Punkt 4.2.7: Pirast koma on jirgmine sonastus:

“... tthendustorud tuleb iihendada sdidukile voimalikult lahedale, kuid nii, et need ei mojutaks sdiduki toimimist.”
Punkt 4.3.1.2:

— Teine lause sdnastatakse jargmiselt:

“Vaatamata kalibreerimisgaaside tegelikule vairtusele ei tohi mooteviga olla suurem kui *2 % (analiisaatori
siseviga). Kontsentratsioonide puhul alla 100 ppm vdib mddtmisviga olla kuni £2 ppm. Umbritseva ohu proov
tuleb mdodta sobiva modtepiirkonnaga samal analiisaatoril.”

— Kolmas ja neljas lause jaetakse vilja.

— Viimane lause sonastatakse jargmiselt:
“Koigi filtrite kaalu maaramiseks kasutatud mikrogrammbkaalu tipsus peab olema 5 pg ja nididu loetavus 1 pg.”
Punkt 4.3.2: Kolmanda jaotise kolmas lause sonastatakse jargmiselt:

“Osakeste gaasivoolu katsetamisel peab proovivdttur olema lahjenduskanalis nii, et homogeense Shujheitgaasi segu
ja Shu/heitgaasi segu gaasivoolu representatiivse proovi temperatuur ei oleks vahetult enne osakeste filtrit suurem
kui 325 K (52 °0)”

Punkt 5.1:

— Tabel asendatakse jargmise uue tabeliga:

“Soiduki tuletatud mass RW Ekvivalentne inerts I
(kg) (kg)
RW < 480 455
480 < RW < 540 510
540 < RW < 595 570
595 < RW < 650 625
650 < RW <7 10 680
710 < RW < 765 740
765 < RW < 850 800
850 < RW < 965 910
965 < RW < 1080 1020
1080 < RW < 1190 1130
1190 < RW < 1 305 1250
1305 < RW < 1420 1360
1420 <RW <1530 1470
1530 < RW < 1640 1590
1640 < RW < 1760 1700
1760 <RW < 1870 1810
1870 < RW < 1980 1930
1980 < RW < 2100 2 040
2100 < RW < 2210 2150
2210 < RW < 2380 2270
2380 < RW < 2610 2270
2610 < RW 22707
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27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

— Tabeli jdrele lisatakse jargmine lause:

“Kui diinamomeetril ei ole vastavat ekvivalentset inertsi, kasutatakse sdiduki tuletatud massile lihimat suuremat
védrtust.”

Punkt 5.3.1: Pérast esimest jaotist lisatakse jirgmine jaotis:
“Tootja taotluse korral voib ottomootoriga sdidukeid eelkonditsioneerida sdidutsiikli tthe I osa ja kahe II osa abil.”
Punkt 6.1.3 sonastatakse jargmiselt:

“6.1.3. Esimese 40sckundilise tithikdiguperioodi 16pus (vt 6.2.2) puhutakse iile sdiduki muutuva kiirusega
Shuvool. Ventilaatori kiirus peab olema selline, et ventilaatori to6tamisel kiiruste vahemikus 10 km/h
kuni vdhemalt 50 km/h oleks dhu lineaarkiirus ventilaatori viljalaskeava juures +5 kmjh vastavast
rulli kiirusest. Véljavalitud ventilaatori omadused peavad olema jargmised:

— Pindala: vihemalt 0,2 m?
— Alumise serva korgus maapinnast: ligikaudu 20 cm

— Kaugus soiduki esiosast: ligikaudu 30 cm

Alternatiivselt peab ventilaatori kiirus olema vihemalt 6 m/s (21,6 kmj/h). Tootja taotluse korral voib
erisdidukite (nditeks kaubikud, maastikusdidukid) puhul ventilaatori korgust muuta.”

Punkt 6.1.4 sonastatakse jargmiselt:

“6.1.4. Katsetuse ajal tuleb kiirus registreerida reaalajas vdi koguda andmehdive siisteemi abil, et oleks
voimalik mdairata sooritatud tootsiiklite tipsust.”

Punkt 6.3.1:

— Lisatakse jargmine tekst:

“Vt liite tabelid 1I1.1.2 ja II1.1.3.”

— Punktid 6.3.1.1-6.3.1.6 jietakse vilja.

Liide 2

Punkt 1.1: Kiirus “100 km/h” asendatakse kiirusega “120 km/h".

Punkt 1.2.2 sonastatakse jargmiselt:

“1.2.2. Piduril neelduv koormus ja assiidiinamomeetri sisehddrdemdju kiirusel 0-120 km/h on jirgmine:

F=(@+b-V2) 2 01-F, (ei ole negatiivne)

kus:

F = Sassiidiinamomeetril neelduv kogukoormus (N)

a = veeretakistusjoule vastav vairtus (N)

b = Ohutakistuse koefitsiendile vastav vddrtus (N/(km/h)?)

\ = kiirus (km/h)

F, = koormus kiirusel 80 km/h (N).”

Punkt 2.1: Esimesed kaks lauset sonastatakse jargmiselt:

“Kédesolevas liites kirjeldatakse meetodit, mida kasutatakse ditnamomeetri piduril neelduva koormuse kindlaks
médramiseks.

Neelduv koormus koosneb hoordumisel neelduvast koormusest ja voimsuse neeldumisseadmel neelduvast koormu-
sest.”

Punkt 2.2: Pealkiri sonastatakse jargmiselt:
“Koormusniidiku kalibreerimine védrtusele 80 km/h kui neelduva koormuse funktsioon.”

Joonis 111.2.2.2 asendatakse jirgmise joonisega:
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“Joonis 111.2.2.2.

Sassiidiinamomeetri koormust illustreeriv diagramm

Koormus
)
0 10 20 30 40 50 60 70 8 9 100 110 120
Kiirus (km/h)
A=F=2+bV ® — (a + bV) - 01F, O = ( + bV) + 01F,,
36. Punkt 2.2.5 sonastatakse jirgmiselt:
“2.2.5. Pange tihele koormust, mis on valjendatud F, (N).”

37. Punkt 2.2.10: sbna “teevdimsus” asendatakse sonaga “koormus”.
38. Punkt 2.2.11 sonastatakse jargmiselt:

“2.2.11. Arvutage neelduv koormus, kasutades valemit:

_Mi'AV
B

F
kus:

F Nis neelduv koormus

M

1

AV = kiiruse kdrvalekalle m/s (10 km/h = 2,775 m]s)

ekvivalentne inerts kilogrammides (vilja arvatud vaba tagumise rulli inertsimdju)

t aeg, mis kulus rullil tileminekuks kiiruselt 85 km/h kiirusele 75 km/h”

39. Punkt 2.2.12:

— Punkt 2.2.12 sonastatakse jargmiselt:

“2.2.12.  Joonisel 11.2.2.12 on ndidatud 80 km/h juures esitatud koormus 80 km/h juures neelduva
koormusena.”

— Joonis 111.2.2.12 asendatakse jargmisega:
“Joonis 111.2.2.12

80 kmj/h juures esitatud koormus 80 km/h juures neelduva koormusena

900
800
700
6001

Esitatud 00
koormus 400

Fi (N)
300

200+
100

0 T T T T T T T T T
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900

Neelduv koormus F (N)”
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40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.

47.

Punkt 2.3:
Pealkiri sOnastatakse jargmiselt:
“Koormusniidiku kalibreerimine kui neelduva koormuse funktsioon muude kiiruste juures”
Punkt 2.4:
Sona “vdimsus” asendatakse sdnaga “koormus”.
Punkt 2.4.2:
Séna “voimsus (P)” asendatakse sonaga “koormus”.
Punkt 2.4.3 sonastatakse jargmiselt:
“2.4.3. Pange tihele koormust, mis neeldub kiirustel 120, 100, 80, 60, 40 ja 20 km/h.”
Punkt 2.4.4 sonastatakse jargmiselt:
“2.4.4. Joonistage kover E(V)...”
Punkt 2.4.5:
Sona “voimsus P” asendatakse sonaga “koormus F’.
Punkt 3.1 sonastatakse jargmiselt:
“3.1. Seadistusmeetodid
Diinamomeetri voib seadistada piisikiirusel 80 km/h vastavalt 3. liite nduetele.”
Punkt 3.2 sonastatakse jargmiselt:
“3.2. Teine meetod

Tootja nousolekul voib kasutada jargmist meetodit:

3.2.1. Pidur on reguleeritud nii, et sellel neelduks veoratastel rakendatud koormus piisikiirusel 80 km/h

vastavalt jargmisele tabelile:

o Ekvivalentne Diinamomeetril neelduv Koefitsiendid
Soiduki tuletatud mass inerts voimsus ja koormus kiirusel
80 km/h a b

RW (kg) kg kw N N N/(km/h)?
RW < 480 455 3,8 171 3,8 0,0261
480 < RW < 540 510 41 185 42 0,0282
540 < RW < 595 570 43 194 4,4 0,0296
595 < RW < 650 625 4,5 203 4,6 0,0309
650 < RW < 710 680 4,7 212 4,8 0,0323
710 < RW < 765 740 4,9 221 5,0 0,0337
765 < RW < 850 800 5,1 230 5,2 0,0351
850 < RW < 965 910 5,6 252 5,7 0,0385
965 < RW < 1080 1020 6,0 270 6,1 0,0412
1080 < RW < 1190 1130 6,3 284 6,4 0,0433
1190 < RW < 1305 1250 6,7 302 6,8 0,0460
1305 < RW < 1420 1360 7,0 315 7,1 0,0481
1420 <RW <1530 1470 7,3 329 7.4 0,0502
1530 < RW < 1640 1590 7,5 338 7,6 0,0515
1640 < RW < 1760 1700 7,8 351 7,9 0,0536
1760 < RW < 1870 1810 8,1 365 8,2 0,0557
1870 < RW < 1980 1930 8,4 378 8,5 0,0577
1980 < RW < 2100 2040 8,6 387 8,7 0,0591
2100 < RW < 2210 2150 8,38 396 8,9 0,0605
2210 < RW < 2380 2270 9,0 405 9,1 0,0619
2380 <RW < 2610 2270 9,4 423 9,5 0,0646
2610 < RW 2270 9,8 441 9,9 0,0674
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3.2.2. Muude sdidukite puhul kui séiduautod, mille tuletatud mass on tile 1700 kg, voi pideva neljaratta-

veoga sdidukite puhul korrutatakse punktis 3.2.1 esitatud tabelis olevaid vdimsusvéirtusi koefitsiendiga

1,3”

48. Punktid 3.3, 3.3.1 ja 3.3.2 jdetakse vilja.

3. liide

49. Punkt 4.1:

— Punkt 4.1 sonastatakse jargmiselt:

“4.1.

— Endised pun

Katsesdiduki valimine

Kui ei moddeta soidukitiitibi koiki variante, (') kasutatakse katsesdiduki valimiseks jargmisi kritee-

riume.

Kere

Kui on olemas erinevad keretiiiibid, valitakse aerodiinaamiliselt kdige halvem. Tootja esitab valiku

tegemiseks kohased andmed.

Rehvid

Valitakse koige laiem rehv. Kui rehvi suurusi on iile kolme, valitakse koige laiemast eelmine rehv.

Katsemass

Katsemass on sdiduki suurima inertsiulatusega tuletatud mass.
Mootor

Katsesoidukil on suurim(ad) soojusvaheti(d).

Jouiilekanne

Katsetus tehakse iga jargmise jouiilekandega:
— esivedu

— tagavedu

— pidev 4 x 4

— osaline 4 x 4

— automaatkdigukast

— manuaalkdigukast

(*) Vastavalt direktiivile 70/156/EMU.”

ktid 4.1, 4.2 ja 4.3 muutuvad punktideks 4.2, 4.3 ja 4.4.

50. Lisatakse jargmine punkt 5.1.1.2.8:

“5.1.1.2.8. Rajal kindlaks maaratud vdimsust (P) korrigeeritakse etalonkeskkonnatingimustega jargmiselt:

korrigeeritud Pmaadema

R
K=" [1+Ke(t—1t0) ] +
Rt

kus

=

=~ =

Raero  (Po)

Rt

= veeretakistusjoud kiirusel V

= aerodiinaamiline takistus kiirusel V

AERO

~

=

-

-

0

p
Po

Soiduki tootja madratleb suhted R /R and R

= kogu veotakistus = R, + R,
= veeretakistusjou temperatuuriparandustegur, mis loetakse vordseks 3,6 - 107%/°C
= teekatsetuse timbritseva dhu temperatuur °C

= {imbritseva ohu standardtemperatuur = 20 °C

= Ohutihedus katsetingimustel

= ohutihedus etalontingimustel (20 °C, 100 kPa)

AERO!

[R, tavaliselt ettevotte kdsutuses olevate andmete alusel.
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51.

52.

53.

54.

55.

56.

57.

58.

59.

Kui need védrtused ei ole kittesaadavad tootja ja asjaomase tehnilise teenistuse kokkuleppe alusel, voib
veere-[kogutakistuse suhte jaoks kasutada jargmist valemit:

Rr

—=a*M+b

Ry a +

kus:

M = sdiduki mass kilogrammides

ning koefitsiendid a ja b iga kiiruse kohta esitatakse jargmises tabelis:

V (km}h) a b
20 7,24 - 10° 0,82
30 1,25 - 10* 0,67
40 1,59 - 10* 0,54
50 1,86 - 10 0,42
90 1,71 - 10* 0,21

120 1,57 - 10* 0,14”

Punkt 5.1.2.2.6 sdnastatakse jargmiselt:

“5.1.2.2.6. Reguleerige pidurit, et saada korrigeeritud vdimsus (punkt 5.1.1.2.8) ja vdtta arvesse erinevust teel
oleva soiduki massi (M) ja kasutatava ekvivalentse inertsi katsemassi (I) vahel. Seda voib teha, arvutades
keskmise korrigeeritud tee vabakaiguaja kiiruselt V, kiiruseni V| ja esitades sama aja diinamomeetril
jargmise suhte abil:

Tw = Tinosdetud o I
orrigeeritu _T ﬁ

K = mdiratletud punktis 5.1.1.2.8."
Lisatakse uus punkt 5.1.2.2.7:

“5.1.2.2.7. Tuleks kindlaks maiirata katsestendil neelduv voimsus P, et saaks esitada sama soiduki sama vdimsus
(punkt 5.1.1.2.8) erinevatel paevadel.”

Punkt 5.2.1.2.2 sdnastatakse jargmiselt:

“5.2.1.2.2. Salvestage joumoment C ja kiirus vahemalt 20 sekundi jooksul. Andmesalvestussiisteemi tipsus on
joumomendi puhul vihemalt + 1 Nm ja kiiruse puhul + 0,2 km/h.”

Punkt 5.2.1.5.2 sdnastatakse jargmiselt:

“5.2.1.2.5. Uks katsetus tehakse igas suunas kolm korda. Vordluskiiruse saamiseks mairake kindlaks kuue
modtmise keskmine joumoment. Kui keskmine kiirus erineb vordluskiirusest rohkem kui 1 kmj/h,
kasutatakse keskmise joumomendi arvutamiseks lineaarset regressiooni.”

Lisatakse uus punkt 5.2.1.2.7:

“5.2.1.2.7. Rajal kindlaks maaratud keskmist joumomenti C, korrigeeritakse etalonkeskkonnatingimustega jargmi-
selt:

Thorrigeeritud K- € tenna
kus K on méiratletud kiesoleva liite punktis 5.1.1.2.8.”
Punkt 5.2.2.2.3 sOnastatakse jargmiselt:
“5.2.2.2.3. Reguleerige véimsuse neeldumisseadet punkti 5.2.1.2.7 korrigeeritud tee kogujdumomendi esitamiseks.”
Lisatakse uus punkt 5.2.2.2.4:
“5.2.2.2.4. Tehke samal eesmirgil samad operatsioonid kui punktis 5.1.2.2.7."

Punkt 5.3 jdetakse vilja.

Punkt 5.4 jdetakse vilja.
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60.

61.

62.

63.

64.

65.

66.

4. liide

Punkt 1:  Lisatakse jargmine lause:

“Diinamomeetri tootja esitab meetodi spetsifikatsiooni kontrollimiseks vastavalt punktile 3.”
Punkt 5 jdetakse vilja.

5. liide

Portugalikeelses versioonis sonastatakse pealkiri jargmiselt:

“Descrigdo dos sistemas de recolha dos gases de escape.”

Punkt 3.3 koos joonisega II1.5.3.3 jdetakse vilja.

8. liide

Punkt 1.5.1.1:  Viimane rida sonastatakse jargmiselt:
“kiillastunud auru rohk: P =281 kPa H,0 temperatuuril 23 °C.”
Punkt 1.5.2.1 sdnastatakse jargmiselt:

“1.5.2.1.  Niiskuskorrektsioonitegur (K,) (vt valem (6))

6211 ¢R, * Py
TPy —PyeR, 1072

6,211 « 60 » 3,2

H=

101,33 — (2,81 0,6)
H = 10,5092

1

ky =

1-0,0329 « (H—10,71)

1

ky =

1-0,0329 * (10,5092 — 10,71)
KH =0,9934"

Punkt 1.5.2.3:

Viimased kaks rida sdnastatakse jargmiselt:

67.

68.

69.

70.

71.

1
“Mnox = 70 * 51961 » 2,05 » 0,9934 « 10°° q

7,41 R
MNOX = T g/km

V lisa

Punkt 3.2:

Teises tabelis asendatakse sonad “I tiiiibi katsetused” sonadega “I tiitibi katsetus kiirusel 50 km/h”.
VI lisa

Punkt 5.1.5:  Esimene lause sOnastatakse jargmiselt:

“Kirtusepaak (kiitusepaagid) tdidetakse mddratletud katsekiitusega, mille temperatuur on alla 287 K (14 °C) kuni
40 % + 2 % ulatuses tavalisest mahutavusest.”

Lisatakse uus punkt 7.3.6:

“7.3.6. Tootja taotlusel voib Shutuse toimevdimsust demonstreerida samavdirse alternatiivse menetluse abil.
Tootja naitab konkreetset menetlust tehnilisele teenistusele tiiiibikinnitusmenetluse kaigus.”

Lisatakse uus punkt 7.4.4.3:

“7.4.43.  Tootja taotlusel voib kasutada alternatiivset labipuhumiskatse menetlust, kui seda menetlust on esitatud
ja tehniline teenistus on sellega noustunud tiitibikinnitusmenetluse kaigus.”

IX lisa

IX lisa asendatakse jargmise uue lisaga:
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“IX LISA

NAIDIS
(Suurim formaat: A4 (210 x 297 mm))

EMU TUUBIKINNITUSTUNNISTUS

Ametiasutuse pitser

Teatis sdidukifosaferaldi seadmestiku tiiiibi ()
— tiiiibikinnituse, ()

— tiiiibikinnituse laiendamise, (1)

— tiitibikinnitusest andmisest keeldumise, ()

— tiiibikinnituse tiihistamise (%)

kohta seoses direktiiviga .. /... [EU, viimati muudetud direktiiviga .. /... [EU

TUUDTKINOTTUSIUIMDET: ... ettt et e e e et e e et ettt e et et e e e e e
Laiendamiise PORUS: .......ooiiiitiiiii e
I JAGU

0.1. Mark (tootja Kaubanimi): .........oooiiiiiiiii e
0.2. Tiitip ja tGldine kaubanduslik kirjeldus (kifjeldused): ...
0.3. Tiiiibi identifitseerimisandmed, kui need on margitud sdidukile/osaleferaldi scadmestikule: () (3............
0.3.1. Margise astukORt: ..o
0.4. STAUKT KATEGOOTIAL (). vttt ettt e ettt
0.5. Tootja MM ja AAAIESS: ....uutiiiii i e
0.7. Osade ja eraldi seadmestike puhul EU tiiiibikinnitusmargi asukoht ja kinnitusviis: ................ccccoeeen.
0.8. Koostetehas(t)e aadress(id): ........ootiiiiiii e
Il JAGU

1. Lisateave (vajaduse korral): vt addendum’it

N=T e = R e . R =]

s

Katsete eest vastutav tehniline teeniStus: ......oovuiiuniiieiit it e
Katseprotokolli esitamise kuupdey: ...
Katseprotokolli TUMDET: .......iuiii e e

Mirkused (kui neid on): vt addendum’it

KUUPEEV: oo
ALIKITE oo

Lisatud on loetelu tiiiibikinnitusasutusele esitatud teabest, mida on vdimalik taotluse korral saada.

Mittevajalik ldbi kriipsutada.
Kui tiiiibi identifitseerimisandmed sisaldavad mirke, mis ei ole kiesoleva tiiiibikinnitustunnistusega holmatud sdiduki, osa voi eraldi

seadmestiku tiiiibi kirjeldamisel asjakohased, asendatakse dokumentides need mirgid siimboliga: “?” (nt ABC??123??).
() Direktiivi 70/156/EMU II lisa punktis A esitatud mératluse kohaselt.
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Liide

EU tiiiibikinnitustunnistuse nr.... addendum,

sdiduki titiibikinnituse osas kooskdlas direktiiviga 70/220/EMU, viimati muudetud direktiiviga.../...[EU
1. Lisateave
1.1. Soidukorras sOIAUKL MASS: ..ovevnitiitit e
1.2. TAISITIASS: ot
1.3. TULEtAtUA TIIASS: oottt et
1.4 IStEKORTAdE ATV: L.ieeitit e e e e e et
1.5. Mootori identifikatsioon: .............iiiiiii e
1.6. Kaigukast
1.6.1. Manuaalne, Kaikude arv: (..o e
1.6.2. Automaatne, kdikude arv: (1) ..o
1.6.3. Sujuvalt muutuva ilekandearvuga kaigukast: jah/ei ()
1.6.4. Uksikute kiikude iilekande SURted: ........ccooiiiiiiiiiiiie e
1.6.5. Peaiilekande SURE: .........oiii i e
1.7. Rehvisuuruste vahemik: ..........oiiii e
1.7.1. [ tiiiibi katsetuses kasutatud rehvide veerefimbermoddt: ............cooiiiiiiiiiiiiiiiiiie
1.8. KatSetUlemMUSEd: ....oeeit ittt

! tip co HC + NO, Osakesed (2)
(gfkm) {gfkm) {gfkm)
mdddetud

halvenemiskoefitsiendiga

I tidp: oo %
T HD: oo
IV HHEP: oo g/katsetus

V tliiip:  — Kulumiskindluse tiiiip: 80 000 km, ei kohaldata(")
— Halvenemiskoefitsient DF: arvutatud, kindlaks mairatud(’)

— Mairatakse kindlaks vAGrtused: ...

5. MATKUSEA: et

(") Mittevajalik maha tommata.
¢) Diiselmootoriga sdidukitele.”



