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II

(Ne teisékiiros procediira priimami aktai)

REGLAMENTAI

KOMISIJOS IGYVENDINIMO REGLAMENTAS (ES) 2020/1170
2020 m. liepos 16 d.

dél laivy jrenginiy modelio, konstrukcijos ir veikimo charakteristiky reikalavimy ir bandymo
standarty, kuriuo panaikinamas Igyvendinimo reglamentas (ES) 2019/1397

(Tekstas svarbus EEE)

EUROPOS KOMISIJA,
atsizvelgdama i Sutartj dél Europos Sajungos veikimo,

atsizvelgdama | 2014 m. liepos 23 d. Europos Parlamento ir Tarybos direktyvg 2014/90/ES dél laivy jrenginiy, kuria
panaikinama Tarybos direktyva 96/98/EB ('), ypac i jos 35 straipsnio 2 dalj,

kadangi:

(1) Komisijai suteikti jgaliojimai igyvendinimo aktais nurodyti laivy jrenginiy, kuriems taikoma Direktyva 2014/90]ES,
modelio, konstrukcijos ir veikimo charakteristiky reikalavimus ir bandymo standartus, taip pat bandymo standarty
taikymo pradzios datas. Tie reikalavimai ir standartai nustatyti Direktyvoje 2014/90/ES nurodytuose
tarptautiniuose dokumentuose;

(2)  kad biity atsizvelgta | naujausius pakeitimus, taikomy tarptautiniy dokumenty sgrasas turéty biti reguliariai
atnaujinamas. Siekiant pateikti i$samy visy gaminiy, priklausanciy Direktyvos 2014/90/ES taikymo sriciai, sarasa,
Komisijos jgyvendinimo reglamentas (ES) 2019/1397 (3) turéty biti panaikintas;

(3)  laivy jrenginiai, kuriems pradedami taikyti darnieji Sajungos reikalavimai pagal Direktyva 2014/90/ES, Sio
reglamento priedo lentelés 1 skiltyje turéty bati aiskiai nurodyti kaip nauji punktai;

(4)  pagrista ir proporcinga leisti, kad nauji jrenginiai, atitinkantys iki Sio reglamento isigaliojimo valstybéje naréje
galiojusius nacionalinius tipo patvirtinimo reikalavimus, pagristos trukmés pereinamuoju laikotarpiu bty tiekiami
rinkai ir jmontuojami ES laivuose;

(5)  siekiant sudaryti palankesnes sglygas suderintai, greitai ir paprastai jgyvendinti Direktyva 2014/90/ES, pagal ta
direktyva priimami jgyvendinimo aktai turéty biti jgyvendinimo reglamentai;

(6)  siame reglamente nustatytos priemonés atitinka Jiry saugumo ir terSimo i§ laivy prevencijos komiteto nuomone,
PRIEME S] REGLAMENTA:

1 straipsnis

Direktyvoje 2014/90/ES nurodytuose tarptautiniuvose dokumentuose pateikti modelio, konstrukcijos ir veikimo
charakteristiky reikalavimai ir bandymo standartai taikomi kiekvienam $io reglamento priede nurodytam laivy jrenginiui.

() OL L 257, 2014 8§ 28, p. 146.

(%) 2019 m. rugpjucio 6 d. Komisijos jgyvendinimo reglamentas (ES) 2019/1397 dél laivy jrenginiy modelio, konstrukcijos ir veikimo
charakteristiky reikalavimy ir bandymo standarty, kuriuo panaikinamas [gyvendinimo reglamentas (ES) 2018/773 (OL L 237,
2019913, p. 1).
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2 straipsnis

Igyvendinimo reglamentas (ES) 2019/1397 panaikinamas.

3 straipsnis

1. Laivy jrenginiai, priedo lentelés 1 skiltyje nurodyti kaip ,naujas punktas, jtrauktas [gyvendinimo reglamentu (ES)
2018/773%, kurie atitinka iki 2018 m. birzelio 19 d. valstybéje nar¢je galiojusius nacionalinius tipo patvirtinimo reikala-
vimus, gali bati ir toliau tiekiami rinkai ir jmontuojami ES laivuose iki 2021 m. birzelio 19 d.

2. Laivy jrenginiai, priedo lentelés 1 skiltyje nurodyti kaip ,naujas punktas, jtrauktas Igyvendinimo reglamentu (ES)
2019/1397%, kurie atitinka iki 2019 m. spalio 3 d. valstybéje naréje galiojusius nacionalinius tipo patvirtinimo reikala-
vimus, gali bati ir toliau tiekiami rinkai ir jmontuojami ES laivuose iki 2022 m. spalio 3 d.

3. Laivy jrenginiai, priedo lentelés 1 skiltyje nurodyti kaip ,naujas punktas, jtrauktas I[gyvendinimo reglamentu (ES)
2020/1170% kurie atitinka iki 2020 m. rugséjo 1 d. valstybéje naréje galiojusius nacionalinius tipo patvirtinimo reikala-
vimus, gali bati ir toliau tiekiami rinkai ir jmontuojami ES laivuose iki 2023 m. rugsé¢jo 1 d.

4 straipsnis
Sis reglamentas jsigalioja dvidesimta diena po jo paskelbimo Europos Sgjungos oficialiajame leidinyje.
Sis reglamentas privalomas visas ir tiesiogiai taikomas visose valstybése narése.
Priimta Briuselyje 2020 m. liepos 16 d.
Komisijos vardu

Pirmininké
Ursula VON DER LEYEN
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PRIEDAS

Bendroji pastaba. Nuorodos j SOLAS taisykles nurodo Tarptautinés konvencijos dél zmogaus gyvybés apsaugos jiroje, su
pakeitimais, nuostatas.

Vartojamy santrumpy sarasas

A.1 - 1 pakeitimas, susijes su kitais, nei Tarptautinés jiry organizacijos, standarty dokumentais.
A.2 — 2 pakeitimas, susijes su kitais, nei Tarptautinés jiry organizacijos, standarty dokumentais.
AC - klaidy iStaisymas, susijes su kitais, nei Tarptautinés jiry organizacijos, standarty dokumentais.
CAT - radiolokacinés jrangos kategorija pagal IEC 62388 (2007) 1.3 skirsni.

Circ. — aplinkrastis.

COLREG - Tarptautinés laivy susidiirimo jiroje prevencijos taisyklés.

COMSAR - Tarptautinés jiry organizacijos Radijo rysio, paieskos ir gelbéjimo pakomitetis.

EN — Europos standartas.

ETSI - Europos telekomunikacijy standarty institutas.

FSS — Tarptautinis apsaugos nuo gaisro sistemy kodeksas.

FTP — Tarptautinis atsparumo ugniai bandymo procediiry taikymo kodeksas.

HSC - Greitaeigiy plaukiojimo priemoniy kodeksas.

IBC — Tarptautinis nesupakuoty cheminiy medziagy vezimo kodeksas.

ICAO - Tarptautiné civilinés aviacijos organizacija.

[EC — Tarptautiné elektrotechnikos komisija.

IGC — Tarptautinis laivy, skirty vezti suskystintas dujas, statybos ir jrangos kodeksas.

IMO - Tarptautiné jiry organizacija.

ISO - Tarptautiné standartizacijos organizacija.

ITU - Tarptautiné telekomunikacijy sajunga.

LSA — gelbéjimo priemoné.

MARPOL - Tarptautiné ter$imo i§ laivy prevencijos konvencija.

MED - Laivy jrenginiy direktyva.

MEPC - Jiros aplinkos apsaugos komitetas.

MSC - Saugios laivybos komitetas.

NOx — azoto oksidai.

O,/HC sistemos — deguonies ir angliavandeniliy sistemos.
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SOLAS - Tarptautiné konvencija dél Zmogaus gyvybés apsaugos jiiroje.
SOx — sieros oksidai.

Reg. — taisykle.

Res. — rezoliucija.

Visam $iam priedui taikomos pastabos

a) Bendroji: be konkreciai Siame priede nurodyty bandymo standarty, tipo patikra (tipo patvirtinimas) turi atitikti
reikalavimus, taikomus pagal susijusias tarptautines konvencijas ir atitinkamas IMO rezoliucijas bei aplinkrascius.
Tokia nuoroda j atitiktj daroma Direktyvos 2014/90/ES atitikties vertinimo moduliuose.

b) 3 skiltis: kai dvi bandymo standarty grupés atskirtos zodziu ,arba“, kiekviena grupé apima visus bandymo reikalavi-
mus, bitinus atitikéiai IMO naudojimo charakteristiky standartams uztikrinti; todél atitikéiai atitinkamy tarptautiniy
dokumenty reikalavimams jrodyti pakanka bandymo pagal viena i§ ty grupiy. Ir atvirk$ciai, kai naudojami Kkiti
skyrybos Zenklai (pvz., kableliai), taikomos visos i§vardytos nuorodos.

¢) 6 skiltis: siekiant atsizvelgti i laivy statybos laikg ir priklausomai nuo konkreciy laivy jrenginiy, terminas ,jmontavimas
laive* laikomas reikianciu (kaip nurodyta skliausteliuose po datos):

I pirmgjj jrenginio jmontavimg j jo funkcing vietg ES laive;
II: pirmajj jrenginio jmontavima j jo funkcing vieta arba pritvirtinima jo funkcinéje vietoje ES laive;
III: jrenginio atgabenima j laivy statykla, jeigu jis ten atgabenamas per 30 ménesiy laikotarpj iki jo pirmojo jmon-
tavimo i jo funkcing vietg.

d) Jei vieno laivy jrenginio iraas i§ dviejy eiluciy (pvz., MED[3.12), antroje (apatinéje) eilutéje jraSyti tarptautiniy
dokumenty reikalavimai yra atnaujinti, palyginti su pirmoje (virSutinéje) eilutéje jraSytais reikalavimais.

¢) D punkte nurodytais atvejais, jei 5 ir 6 skiltyse nejrasyta jokia data, tai reiskia, kad bandymo standartai nepasikeite, o
atitinkamas laivy jrenginys turi atitikti antroje (apatingje) eilutéje jrasytus reikalavimus.

f) Jei vieno laivy jrenginio jrasas i§ daugiau nei dviejy eiluciy (pvz., MED/3.51a), apatinéje eilutéje jrasyti tarptautiniy
dokumenty reikalavimai yra atnaujinti, palyginti su virSutinése eilutése jraSytais reikalavimais.



1. Gelbéjimo priemonés

2 skiltis. Taikomas IMO MSC 980 aplinkrastis, iSskyrus atvejus, kai vietoj jo taikomas specialus 2 skiltyje nurodytas dokumentas.

N . . 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai . Atit.ik.ties Pirmas . PaskutiAnis
umeris ir punkto pavadinimas . o LT s Bandymo standartai vertinimo s . .. | imontavimas
taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkrasciai . pateikimas rinkai :
moduliai laive
1 2 3 4 5 6

MED/1.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Gelb¢jimo pludurai — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
1 eiluté (i viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/7,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC

Code) 8.

MED/1.2a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D 2022 9 13
Gelbéjimo  priemoniy vietos signaliza- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (I1)
vimo Zziburiai:

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

pladriyjy gelbéjimo priemoniy ir gelbé-
jimo valciy (kateriy).

1 eiluté (i viso 3)

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

¢180¢0c
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.
MED/1.2a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D 2019 9 13 2023 8 12
Gelbéjimo  priemoniy vietos signaliza- | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+E (1)
vimo Zziburiai: klaidy iStaisymg Nr. 1:2008.
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
pladriyjy gelbéjimo priemoniy ir gelbé- Arba:
jimo valciy (kateriy). Jrenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
2 eiluté (i$ viso 3)
— SOLAS 74 Reg. I1I[34, — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.
MED/1.2a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D 2020 8 12
Gelb¢jimo priemoniy vietos signaliza- | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E
vimo Zziburiai: klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F

pladriyjy gelbéjimo priemoniy ir gelbé-
jimo val¢iy (kateriy).

3 eiluté (i§ viso 3)

(NAUJA EILUTE)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO
Code) 8.

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— ISO 24408: 2005.
Arba:
— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— 1SO 24408: 2005
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2

3

6

MED/1.2b

Gelb¢jimo priemoniy vietos  signaliza-
vimo Zziburiai:

gelbéjimo pladury.

1 eiluté (i viso 3)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. II/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO
Code) 8.

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F

2022 9 13

(I

MED/1.2b

Gelbéjimo priemoniy vietos signaliza-
vimo Ziburiai:

gelbéjimo pladury.

2 eiluté (i$ viso 3)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.

Arba:
— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.

B+D
B+E

B+F

2019 9 13

2023 8 12

(In
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.
MED/1.2b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D 2020 8 12
Gelb¢jimo priemoniy vietos signaliza- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E
vimo Zziburiai: klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
gelbéjimo pladury. — ISO 24408: 2005.
3 eilute (i§ viso 3) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | A -
reikalavimai
(NAUJA EILUTE) — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— SOLAS 74 Reg. III/7,
— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
— SOLAS 74 Reg. 11/22, klaidy istaisymg Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.
MED/1.2¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D 2022 9 13
Gelb¢jimo priemoniy vietos signaliza- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (I1)
vimo Ziburiai:
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F

gelbéjimo liemeniy.

1 eiluté (i§ viso 3)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
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— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO
Code) 8.

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

MED/1.2¢

Gelb¢jimo priemoniy vietos signaliza-
vimo Zziburiai:

gelbéjimo liemeniy.

2 eiluté (i$ viso 3)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO
Code) 8.

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais,

— EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008.

Arba:
— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.

B+D

B+E

B+F

2019 9 13

2023 8 12

(I
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1 2 3 4 5 6

MED/1.2¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais, B+D 2020 8 12
Gelb¢jimo priemoniy vietos signaliza- | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E
vimo Zziburiai: klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
gelbéjimo liemeniy. — ISO 24408: 2005.

P [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
3 eiluté (i§ viso 3) reikalavimai Arba:
' klaidy istaisymg Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— ISO 24408: 2005.

— SOLAS 74 Reg. I1I[32,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC

Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC

Code) 8.

MED/1.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D 2023 8 12
Automatiniai gelbéjimo pladury dami- [ — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (I1)
niai signalai

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

1 eiluté (i§ viso 2)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

MED/1.3

Automatiniai gelbéjimo pliadury dami-
niai signalai

2 eiluté (i$ viso 2)

(NAUJA EILUTE)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais,

— ISO 15736: 2006.

B+D

B+E

B+F

2020 8 12

MED/1.4
Gelb¢jimo liemenés

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8,

— IMO MSC(/[Circ.922,
— IMO MSC.1/Circ.1304,

— IMO MSC.1/Circ.1470.

HSC

MED/1.5 a
Apsauginiai vandens kombinezonai ir
apsaugos nuo persalimo  kostiumai,

dévimi SU gelbéjimo liemene:

apsauginis vandens kombinezonas be
izoliacijos.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,
— SOLAS 74 Reg. III/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8,

— IMO MSC|Circ.1046.

HSC

HSC

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F

19T 1
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1 2 3 4
MED/1.5b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Apsauginiai vandens kombinezonai ir [ — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
apsaugos nuo persalimo  kostiumai,
dévimi SU gelbéjimo liemene: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
?f;ﬁzé{zls vandens - kombinezonas - su [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
2 reikalavimai
1 eiluté § viso 1) — SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. I11/22,
— SOLAS 74 Reg. I11/32,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.5¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Apsauginiai vandens kombinezonai ir [ — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
apsaugos nuo perSalimo  kostiumai,
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

dévimi SU gelbé¢jimo liemene:
apsaugos nuo persalimo kostiumai.

1 eiluté (i viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

C1/v9T 1



— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

MED/1.6a
Apsauginiai vandens kombinezonai ir
apsaugos nuo persalimo  kostiumai,

dévimi BE gelbéjimo liemenés:

apsauginis vandens kombinezonas be
izoliacijos.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F

v1/¥97 1
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1 2 3 4
MED/1.6b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Apsauginiai vandens kombinezonai ir [ — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
apsaugos nuo persalimo  kostiumai,
dévimi BE gelbéjimo liemenés: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
?f;ﬁzé{zls vandens - kombinezonas - su [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
2 reikalavimai
1 eilute (i viso 1) — SOLAS 74 Reg. 111/7,
— SOLAS 74 Reg. I11/22,
— SOLAS 74 Reg. I11/32,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.6¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Apsauginiai vandens kombinezonai ir [ — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
apsaugos nuo persalimo  kostiumai,
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

dévimi BE gelbéjimo liemenés:
apsaugos nuo persalimo kostiumai.

1 eiluté (i viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1117,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. 111/32,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

¢180¢0c
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

HSC

HSC

MED/1.7
Siluminés apsaugos priemonés

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/22,
— SOLAS 74 Reg. I1/32,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8,

— IMO MSC/Circ.1046.

HSC

HSC

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F
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2

3

6

MED/1.8

Parasiutinés signalinés raketos (pirotech-
nika)

1 eiluté (i§ viso 2)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III,

— IMO
Code) 8.

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F

2023 8 12

(In

MED/1.8

Parasiutinés signalinés raketos (pirotech-

nika)
2 eiluté (i$ viso 2)

(NAUJA EILUTE)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III,

— IMO
Code) 8.

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais,

— ISO 15736: 2006.

B+D

B+E

B+F

2020 8 12
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1 2 3 4 5 6
MED/1.9 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D 2023 8 12
Rankiniai signaliniai deglai (pirotechnika) | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (1)
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 8.
MED/1.9 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais, B+D 2020 8 12
Rankiniai signaliniai deglai (pirotechnika) | — SOLAS 74 Reg. III/4, — ISO 15736: 2006. B+E
2 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

(NAUJA EILUTE)

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III,

— IMO
Code) 8.

Res.MSC.97(73)-(2000 HSC

81/+97 1
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1 2 3 4 5 6
MED/1.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D 2023 8 12
Pladrieji daminiai signalai (pirotechnika) | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (1)
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III.
MED/1.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais, B+D 2020 8 12
Pladrieji daminiai signalai (pirotechnika) | — SOLAS 74 Reg. III/4, — ISO 15736: 2006. B+E
2 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(NAUJA EILUTE) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III.
MED/1.11 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais. B+D 2023 8 12
Lyno sviedziamieji jtaisai — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E (1)
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/18,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

¢180¢0c
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VII,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

MED/1.11
Lyno sviedZiamieji jtaisai
2 eiluté (i$ viso 2)

(NAUJA EILUTE)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/18,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VII,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais,

— 1SO 15736: 2006.

B+D

B+E

B+F

2020 8 12

MED/1.12
Pripuciamieji gelbéjimo plaustai

1 eiluté (i viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/13,
— SOLAS 74 Reg. I11j21,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,

— SOLAS 74 Reg. 111/31,

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.
Jei techninés prieZitiros intervalas ilgesnis —

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F
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— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8,

— IMO MSC/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

HSC

HSC

MED/1.13
Standieji gelbéjimo plaustai

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. III/21,
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. III[31,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8.

HSC

HSC

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais,

B+D

B+E

B+F
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2

3

MED/1.14a
Neapvirstantys gelbéjimo plaustai:
pripuciamieji.

1 eiluté (i viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. II/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,

— IMO MSC(/Circ.809,
— IMO MSC/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.
Jei techninés priezidiros intervalas ilgesnis -

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F

MED/1.14b
Neapvirstantys gelbéjimo plaustai:
standieji.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. II/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res. MSC.81(70) su pakeitimais.
Jei techninés prieZitiros intervalas ilgesnis —

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F

Telv9T 1
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8,

— IMO MSC/Circ.809,
— IMO MS(/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

HSC

MED/1.15
Dvipusiai gelbéjimo plaustai su tentais

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/26,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8,

— IMO MSC(/Circ.809,
— IMO MSC|Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

HSC

HSC

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

Jei techninés prieZitiros intervalas ilgesnis —

— IMO MSC.1/Circ.1328.

B+D

B+E

B+F

¢180¢0c
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2

3

MED/1.16

Gelb¢jimo plausty iskilima | pavirsiy
uztikrinancios priemoneés (hidrostatiniai
paleidziamieji jtaisai)

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I[13,
— SOLAS 74 Reg. I1I/26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 8,

— IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F

MED/1.17a

Gelbéjimosi valtys
Nuleidziamosios gelbéjimosi valtys:
— i§ dalies uzdengtos,

— visiskai uzdengtos.

1 eiluté (i viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I11/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IIIj21,
— SOLAS 74 Reg. IlI[31,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F

vTlv9T 1
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

MED/1.17b
Gelbéjimosi valtys
Numetamosios gelbéjimosi valtys

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. II/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111j21,
— SOLAS 74 Reg. 111/31,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,

— IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F

MED/1.18
Standziosios gelbéjimo valtys (kateriai)

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. Ill/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11j21,

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— IMO MSC/Circ.1006.

B+D

B+F
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— SOLAS 74 Reg. III/31,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8.

HSC

HSC

MED/1.19
Pripuciamosios gelbéjimo valtys (kateriai)

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. III[21,
— SOLAS 74 Reg. III/31,
— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 8.

HSC

HSC

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— 1SO 15372:2000.

B+D

B+F
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1 2 3 4

MED/1.20a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D
Greitaeigés gelbéjimo valtys (kateriai): — SOLAS 74 Reg. III/4. — SO 15372:2000. B+F
pripuciamosios. G
L eiluté 8 viso 1) [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11I[26,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO MS(C/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.20b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D
Greitaeigés gelbéjimo valtys (kateriai): — SOLAS 74 Reg. II1/4. — IMO MSC/Circ.1006. B+F
standziosios. G

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I[26,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC|Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
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1 2 3 4
MED/1.20c¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D
Greitaeigés gelbéjimo valtys (kateriai): — SOLAS 74 Reg. I11/4. — IMO MSC/Circ.1006, B+F
standziosios (pripu¢iamos). — ISO 15372:2000. G
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
1 eilute (lg viso 1) reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11126,
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MS(C/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Nuleidimo fjtaisai su lynais ir gerve (kel- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
tuvai)
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
1 eiluté (i viso 1)
G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11123,
— SOLAS 74 Reg. 111/33,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

8TIv9T 1
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1 2 3 4

Punktas MED/1.22 ,Pladriyjy gelbéjimo priemoniy iskilimg | paviriy uZztikrinantys paleidziamieji jtaisai“ perkeltas | MED/9/1.3.
MED/1.23 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Gelbé¢jimosi valciy numetimo i§ laivo | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
jrenginiai

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. III/16,

— SOLAS 74 Reg. I1I[23,

— SOLAS 74 Reg. III[33,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC

Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

Code) 8.

MED/1.24 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Gelbéjimo plausty nuleistuvai — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
(keltuvai) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
1 eiluté (i viso 1) G

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11112,
— SOLAS 74 Reg. 111/16,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
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1 2 3 4
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.
MED/1.25 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Greitaeigiy  gelb¢jimo  val¢iy  (kateriy) | — SOLAS 74 Reg. III/4. B+E
nuleistuvai
B+F
(keltuvai) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai G
1 eiluté (i viso 1)
— SOLAS 74 Reg. I1I/26,
— SOLAS 74 Reg. III/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI.
MED/1.26a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Paleidziamasis mechanizmas: — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
gelbéjimosi valciy ir gelbéjimo valéiy | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

(kateriy) (nuleidziamy lynu arba lynais).

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 8,

0¢/¥9T 1
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1 2 3 4
— IMO MSC.1/Circ.1419.
MED/1.26b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
PaleidZiamasis mechanizmas: — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
gelbéjimo plausty (nuleidziamy lynu | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
arba lynais).
1 eilute (i§ viso 1) Ire.nginif) tgréjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[16,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,
MED/1.26¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Paleidziamasis mechanizmas: — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
numetamyjy gelbéjimosi valciy. — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
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— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

MED/1.27
Evakuacijos i§ laivo sistemos

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IIl[4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I/15,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais.

B+D

B+F

MED/1.28
Gelbéjimo priemonés

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. II1/4.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/26,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— IMO MSC/Circ.810.

B+D

B+F
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MED/1.29
Laipinimo kopécios

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. IMI/11,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. III[11,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code),

— IMO MSC.1/Circ.1285.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

— ISO 5489:2008.

B+D

B+F

MED/1.30
Sviesograzés medziagos

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

— IMO Res. A.658(16) su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4
Punktas MED/1.31 ,Pldriosios gelbéjimo priemonés dvipusio rySio VHF radiotelefonas” perkeltas | MED/5.17 ir MED/5.18.
Punktas MED/1.32 ,9 GHz paieskos ir gelbéjimo radaro atsakiklis (SART)“ perkeltas | MED/4.18.
MED/1.33 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN ISO 8729:1998, B+D
Gelb¢jimosi valciy ir gelbéjimo valciy | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E
(kateriy) radaro at$vaitas klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(pasyvusis) Arba:
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
1 eiluté (5 viso 1) reikalavimai — EN ISO 8729:1998,
— SOLAS 74 Reg. IH/34 — JEC 609452002, iskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
— IMO Res.A.384(X),
Arba:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8, — 150 8729-1:2010,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I, — EN 60945:2002, 1skaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
Arba:
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— 1SO 8729-1:2010,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC o
Code) 8, — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008.
— IMO Res.MSC.164(78).
Punktas MED/1.34 ,Gelbéjimosi valciy ir gelbéjimo valciy (kateriy) magnetinis B klasés kompasas“ perkeltas | MED/4.23.
Punktas MED/1.35 ,Nesiojamosios gaisro gesinimo priemonés gelbéjimosi valtyse ir gelbéjimo valtyse (kateriuose)* perkeltas | MED/3.38.
MED/1.36 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Gelb¢jimosi valciy ir gelbéjimo valciy | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
(kateriy) eigos varikliai
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

1 eiluté (i§ viso 1)

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
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1 2 3 4 6
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V.
MED/1.37 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Gelbéjimo valties (katerio) pakabinamasis | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
eigos variklis
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
1 eiluté (i§ viso 1)
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V.
MED/1.38 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D 2022 9 13
Gelbé¢jimosi valciy ir gelbéjimo valciy | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E (1)
(kateriy) paieskos prozektoriai
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+E

1 eiluté (i viso 2)

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.
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1 2 3 4 5

MED/1.38 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais, B+D 2019 9 13
Gelbéjimosi valciy ir gelbéjimo valéiy | — SOLAS 74 Reg. I11/4, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E
(kateriy) paieskos prozektoriai klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.

— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
2 eiluté (is viso 2) Arba:

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | — MO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,

reikalavimai L

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
— SOLAS 74 Reg. I11/34, klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC

Code) 8.
MED/1.39 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) B+D
10 priedas,

Dvipusiai atvirieji gelbéjimo plaustai — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+F

1 eiluté (i§ viso 1)

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code)
10 priedas,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code)
11 priedas.

o

J
— IMO MSC.1/Circ.1328.

i techninés priezitiros intervalas ilgesnis -
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1 2 3 4
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code)
11 priedas,
— IMO MSC.1/Circ.1328.
Punktas MED/1.40 ,Mechaninis locmano keltuvas“ perkeltas | MED[4.48.
MED/1.41a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Pladriyjy gelbéjimosi priemoniy ir gelbé- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
jimo valciy (kateriy) kélimo gervés:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
nuleidziamyjy gelbéjimosi valCiy.
inio turcii i+ veiki harakteristik G
1 eilute (s viso 1) Irenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III[16,
— SOLAS 74 Reg. I1I[23,
— SOLAS 74 Reg. 11124,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.
MED/1.41b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Pladriyjy gelbéjimosi priemoniy ir gelbé- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
jimo val¢iy (kateriy) kélimo gervés:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
numetamuyjy gelbéjimosi valciy.
G

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. III/16,
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1 2 3 4
— SOLAS 74 Reg. 11123,
— SOLAS 74 Reg. 11124,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VL.
MED/1.41¢c Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Pladriyjy gelbéjimosi priemoniy ir gelbé- | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
jimo valciy (kateriy) kélimo gerveés:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
gelbéjimo plausty.
G

1 eiluté (i§ viso 1)

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/17,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. I11/24,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.
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1 2 3 4
MED/1.41d Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Pladriyjy gelbéjimosi priemoniy ir gelbé- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
jimo val¢iy (kateriy) kélimo gervés:
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
gelbéjimo valciy (kateriy).
G
L eiluté (8 viso 1) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. II/17,
— SOLAS 74 Reg. I1I[23,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 8.
MED/1.41e Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais. B+D
Pladriyjy gelbéjimosi priemoniy ir gelbé- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
jimo valciy (kateriy) kélimo gervés:
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F
greitaeigiy gelbéjimo valciy (kateriy).
G

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/16,
— SOLAS 74 Reg. 111/17,

— SOLAS 74 Reg. 111/23,
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— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 8.

Punktas MED/1.42 ,Locmano kopécios“ perkeltas | MED/4.49.

MED/1.43

Standziosios  (pripuc¢iamos)
valtys

1 eiluté (i§ viso 1)

gelbéjimo

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IIl/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11j21,
— SOLAS 74 Reg. 111/31,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8.

— IMO Res.MSC.81(70) su pakeitimais,
— IMO MSC/Circ.1006,

— 1SO 15372:2000.

B+D

B+F
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2. Jury tarSos prevencija

1973/1978 m. MARPOL taisyklés su pakeitimais ir, Atitikties Pi Paskutinis
Numeris ir punkto pavadinimas kai taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplink- Bandymo standartai vertinimo qmas jmontavimas
o . pateikimas rinkai :
rasciai moduliai laive
1 2 3 4 5 6

MED/2.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.107(49) su pakeitimais, B+D
Alyvos filtravimo jranga (iSvalytame | — MARPOL 73/78 I priedas, 14 taisykle. | — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
vandenyje alyvos ne daugiau kaip
15 ppm) B+F
1 eiluté (i§ viso 1) [renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— MARPOL 73|78 I priedas, 14 taisykle,

— IMO MEPC.1/Circ. 643.
MED/2.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.5(XIII). B+D
Alyvos ir vandens tarpfazinés ribos | — MARPOL 73/78 I priedas, 32 taisykle. B+E
detektoriai

B+F

1 eiluté (i viso 1)
MED/2.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.107(49) su pakeitimais, B+D
Alyvos kiekio matuokliai — MARPOL 73[78 I priedas, 14 taisykle. | — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+E
1 eiluté (i§ viso 1) B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— MARPOL 73/78 I priedas, 14 taisykle,

— IMO MEPC.1/Circ. 643.

Punktas MED/2.4 ,Valymo agregatai, jungiami prie alyva uZter§to vandens atskyrimo jrangos (alyvos kiekis i$leidZiamame vandenyje ne didesnis kaip 15 ppm)* specialiai paliktas tuscias.
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1 2 3 4 5 6
MED/2.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MEPC.108(49) su pakeitimais. B+D
Tanklaivio naftos isleidimo stebéjimo ir | — MARPOL 73/78 I priedas, 31 taisyklé, B+E
kontrolés sistema
— IMO MEPC.1/Circ.858. B+F
1 eiluté (i§ viso 1)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— MARPOL 73|78 I priedas, 31 taisykle.
MED)/2.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.227(64). B+D 2018 1 1
Nuoteky valymo jrenginiai — MARPOL 73|78 1V priedas, 9 taisyklé. B+E (I
1 eiluté (i8 viso 2) [renginio turé¢jimo ir veikimo charakte- B+F
ristiky reikalavimai
— MARPOL 73[78 IV priedas, 9 taisyklé.
MED/2.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.227(64) su pakeitimais. B+D 2017 3 16
Nuoteky valymo jrenginiai — MARPOL 73(78 IV priedas, 9 taisykle. | a) iskaitant 4.2 skirsnj (naudojimas keleivi- B+E
niuose laivuose visose srityse, iskaitant
2 eiluté (i§ viso 2) ‘ . ) MARPOL IV priedo specialigja sritj), B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai b) nejskaitant 4.2 skirsnio (naudojimas ne G
) o keleiviniuose laivuose visose srityse ir
— MARPOL 73/78 IV priedas, 9 taisyklé. keleivinivose ~laivuose  uz  MARPOL
IV priedo specialiyjy sri¢iy riby).
MED/2.7 Laivy krosnys atlickoms deginti | Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.76(40) B+D 2018 1 1
1 eiluté (i§ viso 2) — MARPOL 73/78 VI priedas, 16 taisyklé. B+E (1)
B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai G

— MARPOL 73/78 VI priedas, 16 taisykle.

— IMO MEPC.1/Circ.793.

vt 1
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1 2 3 4 5 6
MED/2.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MEPC.244(66). B+D 2017 3 16
Laivy krosnys atlickoms deginti — MARPOL 73/78 VI priedas, 16 taisykle. B+E
(deginimo irenginiai, kuriy pajégumas ne B+F
didesnis kaip 4 000 kW) [renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai G
2 eiluté (i$ viso 2)
— MARPOL 7378 VI priedas, 16 taisyklé.
MED/2.8 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx B+D
2008 m. techninis kodeksas) su pakeiti-
Pagal NOx 2008 m. techninj kodeksg | — IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas mais. B+E
laive turi bati stacionariai jrengtas ir MARPOL VI priedas, 13 taisyklé).
naudojamas NOx analizatorius B+F
1 eiluté (i§ viso 1) [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky G
reikalavimai
— IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas
MARPOL VI priedas, 13 taisykle),
— IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx
2008 m. techninis kodeksas),
— IMO Res.MEPC.198(62).
Punktas MED/2.9 ,Iranga, kurios veikimas grindziamas technologinémis SOx i§metaly ribojimo priemonémis“ perkeltas | MED[9/2.4.
MED/2.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.184(59). B+D 2018 5 15
Laivo i$metamyjy dujy valymo sistemos | — IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas B+E (11m)
MARPOL VI priedas, 4 taisyklé),
1 eiluté (i§ viso 2) B+F
— IMO Res. MEPC.184(59).
G

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas
MARPOL VI priedas, 4 taisyklé).
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1 2 3 4 5 6
MED/2.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MEPC.259(68). A schema: 2018 6 19
Laivo i$metamyjy dujy valymo sistemos | — IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas B+F
MARPOL VI priedas, 4 taisyklé),

2 eiluté (i$ viso 2) G

— IMO Res.MEPC.259 (68).

B schema:

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky G

reikalavimai

— IMO Res. MEPC.176(58) — (persvarstytas

MARPOL VI priedas, 4 taisyklé).
3. PrieSgaisriné apsauga
N . - 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai . Atit'ik'ties Pirmas . Paskutibnis
umeris 1r punkto pavadmlmas . e . e . . e s Bandymo standartai vertinimo . . . 1m0ntav1mas
taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkra3ciai . pateikimas rinkai )
moduliai laive
1 2 3 4 5 6
MED/3.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.

Sunkiai uzsidegancios pagrindinés denio | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, B+E
dangos medziagos

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6, B+F

1 eiluté (i§ viso 1)

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.

vr[v9T 1
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1 2 3 4
MED/3.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai EN 3-7:2004, jskaitant A1:2007, B+D
Nesiojamieji gesintuvai — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, EN 3-8:2006, jskaitant AC:2007, B+E
1 eiluté (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3, EN 3-9:2006, jskaitant AC:2007, B+F

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 4.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO Res.A.951(23),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 4,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),

— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC/[Circ.1275.

EN 3-10:2009.
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1 2 3 4
MED/3.3a Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  469:2005, jiskaitant A1:2006 ir B+D
AC:2006.

Ugniagesiy apranga: apsauginiai drabu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
ziai (apsaugos nuo kar$¢io kostiumas):

— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Apsauginé kar$¢io neatspindinti ugnia-
gesiy apranga. — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
1 eiluté (i viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

Code) 7,
— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
MED/3.3b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 1486:2007. B+D
Ugniagesiy apranga: apsauginiai drabu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
Ziai (apsaugos nuo kar§cio kostiumas):

— SOLAS 74 Reg. X3, B+F

Ugniagesiy apsauginiai drabuZiai: Specia-
lizuoty ugniagesiy Sviesa atspindinti
apranga.

1 eiluté (i viso 1)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

9%[+97 1
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1 2 4
MED/3.3¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 15538:2001. B+D
Ugniagesiy apranga: apsauginiai drabu- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, Pastaba. 2 lygis. B+E
Ziai (apsaugos nuo kar§¢io kostiumas):
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F
Ugniagesiy apsauginiai drabuziai: Apsau-
giné apranga su $viesa atspindinciu | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
iSoriniu pavirSiumi.
1 eiluté (i§ viso 1) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
MED/3.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 15090:2012. B+D
Ugniagesiy apranga: apsauginiai batai — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
1 eiluté (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
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— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

MED/3.5
Ugniagesiy apranga: apsauginés pirstinés

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

— EN  659:2003,
AC:20009.

jskaitant

A1:2008

ir

B+D

B+E

B+F

MED/3.6
Ugniagesiy apranga: apsauginis Salmas

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— EN 443:2008.

B+D

B+E

B+F
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— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,

— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)<(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

MED/3.7

Autonominis suslégto oro kvépavimo
aparatas

Pastaba. Naudojant avarijose, kuriose issi-
skiria pavojingos medziagos, reikalinga
padidinto slégio kaukeé.

(Zr. 7.1 punktg)

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/15,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

ISO 23269-2:2011 (gaisro gesinimas, skirta
tik jary laivininkystei).

1 tipo kauké nenaudojama nei MED/3.7, nei
MED/7.1.

Pastaba. Susijgs ugniai atsparus gelbéjimo
lynas, kurio reikalaujama pagal ISO 23269
§ 4.28, turi biti MED sertifikatu priskirtas
punktui MED 3.44; jis naudojamas drauge
su kvépavimo aparatu ir gali bati kabliuku
su saugikliu prisegamas prie aparato jrenginiy
arba prie jo atskiro dirzo siekiant uztikrinti,
kad kvépavimo aparatas neatsikabinty naudo-
jant gelbéjimo lyna.

Oro kvépavimo aparato modulio B sertifikate
nurodoma, kad MED ugniai atsparus gelbé-
jimo lynas yra privaloma sudedamoji jo dalis.

B+D

B+E

B+F
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— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3,
— IMO MSC.1/Circ.1499,

— IMO MSC.1/Circ.1555.

MED)/3.8

Dujokaukés —arba
tickimo aparatas

1 eiluté (i§ viso 2)

respiratoriaus

oro

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. X[3,

— IMO
Code) 7,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— Pastaba. Si jranga skirta tik greitaeigiams
laivams, pastatytiems pagal 1994 HSC
Code nuostatas.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO
Code) 7,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— EN 14593-1:2005.

Arba:

— EN 14594:2005, jskaitant AC:2005.

B+D

B+E

B+F

2021 3 13

(I

MED/3.8

Dujokaukés — arba
tickimo aparatas

2 eiluté (i$ viso 2)

respiratoriaus

oro

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO
Code) 7,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— Pastaba. Si jranga skirta tik greitaeigiams
laivams, pastatytiems pagal 1994 HSC
Code nuostatas.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO
Code) 7,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— EN 14593-1:2018.
Arba:

— EN 14594:2018.

B+D

B+E

B+F

2019 9 13
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1 2 3 4
MED/3.9 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. A.800(19) su pakeitimais. B+D
[I-2/12  nurodytosioms  lygiavertés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E
sprinkleriniy gesinimo sistemy, jrengty
gyvenamosiose ir tarnybinése patalpose | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+F
ir valdymo postuose, sudedamosios
dalys (taikoma antgaliams ir jy charakte- | — SOLAS 74 Reg. X/3,
ristikoms).
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 8.
(Prie Sio punkto priskiriami greitaeigiy
laivy (HSC) stacionariyjy sprinkleriniy | Jrenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
sistemy antgaliai). reikalavimai
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
taikyti standartai.
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
1 eiluté (i§ viso 1)
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.44(65),
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 8,
— IMO MS(/Circ.912,
— IMO MSC/Circ. 1556.
MED/3.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — MO MSC[Circ.1165 su pakeitimais. B+D
Masiny patalpose jrengty sléginiy sprink- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
leriniy gaisro gesinimo vandeniu sistemy
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

antgaliai

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 1)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),

— IMO MSC.1/Circ.1313.

MED/3.11a
Gaisrui atsparios A ir B klasiy pertvaros:
A klasés pertvaros.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,2,

— IMO MS(/Circ.1120.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2.
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— IMO MSC/Circ.1120,

— IMO MSC.1/Circ.1434.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais,

— IMO MSC.1/Circ.1435.

B+D

B+E

B+F

MED/3.11b
Gaisrui atsparios A ir B klasiy pertvaros:
B klasés pertvaros.

Pastaba. [3skyrus riboto naudojimo B
klasés skyrius ir (arba) duris.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,4,

— IMO MS(/Circ.1120.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3 4,

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4 6
— SOLAS 74 Reg. 11-29,
— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC.1/Circ.1581.
MED/3.12 Tipo patvirtinimo reikalavimai a) Apsauginiai (slégio | vakuumo) voztuvai: | Kiti jrengi- 2019 5 23

Liepsnos plitimo | tanklaivio kroviniy
tankus stabdymo jtaisai

1 eiluté (i§ viso 2)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/16,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15.

— MO MSC[Circ.677 su pakeitimais,
— EN ISO 16852:2010,
— ISO 15364:2016.

b) Liepsnos stabdikliai:
— MO MSC[Circ.677 su pakeitimais,
— EN ISO 16852:2010.

¢) Detonaciniai liepsnos stabdikliai:
— MO MSC/Circ.677 su pakeitimais.
— EN ISO 16852:2010.

d) Greitaveikiai iSleidimo voztuvai:
— MO MSC[Circ.677 su pakeitimais,
— EN ISO 16852:2010,

— ISO 15364:2016.

niai, i$skyrus
voZtuvus:

B+D

B+E

B+F
Voztuvai:

B+F

(1)
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2

3

MED/3.12

Tipo patvirtinimo reikalavimai

a) Apsauginiai (slégio | vakuumo) voztuvai:

Kiti jrengi-
niai, iSskyrus

2018 6 19

Liepsnos plitimo | tanklaivio kroviniy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — MO MSC/Circ.677 su pakeitimais, voZtuvus:
tankus stabdymo jtaisai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. — EN ISO 16852:2016, B+D
2 eiluté (i$ viso 2)
— ISO 15364:2016. B+E
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai b) Liepsnos stabdikliai: B+F
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — MO MSC/Circ.677 su pakeitimais, Voztuvai:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/16. — EN ISO 16852:2016. B+F
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15. ) Detonaciniai liepsnos stabdikliai:
— MO MSC[Circ.677 su pakeitimais,
— EN ISO 16852:2016.
d) Greitaveikiai isleidimo voZtuvai:
— MO MSC[Circ.677 su pakeitimais,
— EN ISO 16852:2016,
— ISO 15364:2016.
MED/3.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Nedegiosios medziagos — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
1 eiluté (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-25,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7.

Punktas MED/3.14 ,Kitos medziagos nei plienas vamzdziams, i§vedamiems per A ir B p

ertvaras” jtrauktas | MED/3.26 ir MED/3.27.

MED/3.15a

Kitos medziagos nei plienas naftos arba
kuro tiekimo vamzdziams:

plastikiniai vamzdziai ir jungiamosios
detalés.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

— IMO Res.A.753(18) su pakeitimais,

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais.

Jrenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 10,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 10,

— IMO MS(/Circ.1120.

B+D

B+E

B+F

MED/3.15b

Kitos medziagos nei plienas naftos arba
kuro tiekimo vamzdziams:

voztuvai.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X[3.

— EN ISO 10497:2010.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

B+D

B+E

B+F

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

Sslv9T 1



— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 10,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 10,

— IMO MS(/Circ.1120.

MED/3.15¢

Kitos medziagos nei plienas naftos arba

kuro tiekimo vamzdziams:

lankstieji vamzdziy junginiai ir kompen-

satoriai.

1 eiluté (i viso 2)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1-2/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 10,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 10,

— IMO MS(/Circ.1120.

Lankstieji vamzdzZiy junginiai:

— EN ISO 15540:2001,

— EN ISO 15541:2001.

B+D

B+E

B+F

2019 7 1

(1)
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1 2 4 5
MED/3.15¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 15540:2016, B+D 2018 6 19
Kitos medziagos nei plienas naftos arba | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — ISO 15541:2016. B+E
kuro tiekimo vamzdziams:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
lankstieji vamzdziy junginiai ir kompen-
satoriai.
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
2 eiluté (i$ viso 2) reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 10,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 10,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.15d Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 19921:2005, B+D
Kitos medziagos nei plienas naftos arba | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — ISO 19922:2005. B+E
kuro tiekimo vamzdziams:
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

metalinés vamzdziy sudedamosios dalys
su atspariu ir elastometriniu sandari-
nimu.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 10,

— IMO  Res.MSC.97(73)<(2000  HSC
Code) 7,
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1 2 3 4
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 10,
— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC/Circ.1527.
MED/3.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais,
Gaisrinés durys — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
— IMO MSC.1/Circ.1319.
Pastaba. I$skyrus riboto naudojimo B B+F
klasés skyrius ir (arba) duris.
1 eiluté (i viso 1) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— IMO MSC.1/Circ.1511.
MED/3.17 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Gaisriniy dury valdymo sistemy sudeda- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9, B+E
mosios dalys.
— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F

Pastaba. Kai vartojamas terminas ,sis-
temos sudedamosios dalys, tai gali
reiksti, kad vieng sudedamajg dalj, tokiy
daliy grupe arba visg sistemg reikia
iSbandyti ir isitikinti, kad jos atitinka
tarptautinius reikalavimus.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti

tebetaikomi jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 1)

Jrenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.

8¢/+97 1
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MED/3.18a

Léto  liepsnos  plitimo  dengiamosios
medziagos ir grindy dangos:

dekoratyviné fanera.

1 eiluté (i viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2[5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res:MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F

MED/3.18b

Léto  liepsnos  plitimo  dengiamosios
medziagos ir grindy dangos:

dazy dangos.

1 eiluté (i viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. I1-2/5,
— SOLAS 74 Reg. II-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2[5,

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F
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— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

MED/3.18¢

Léto liepsnos plitimo  dengiamosios
medziagos ir grindy dangos:

grindy dangos.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1I1-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2[5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4
MED/3.18d Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Léto  liepsnos  plitimo  dengiamosios | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
medziagos ir grindy dangos:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5, B+F
izoliaciniai vamzdziy apgaubai.
— SOLAS 74 Reg. X/3.
1 eiluté (i§ viso 1)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1125,
— MO ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO MS(/Circ.1120.
MED/3.18e Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Léto  liepsnos  plitimo  dengiamosios | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
medziagos ir grindy dangos:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F

klijai, naudojami rengiant A, B ir C
klasiy pertvaras.

1 eiluté (i viso 1)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
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— SOLAS 74 Reg. 11-25,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO MS(/Circ.1120.

MED/3.18f

Léto liepsnos  plitimo  dengiamosios
medziagos ir grindy dangos:

degiyjy kanaly izoliaciné danga.

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-23,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
su pakeitimais.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4 6
MED/3.19 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais,

Portjeros, uzuolaidos ir kitos kabamosios | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
tekstilinés medziagos ir plévelés — IMO MSC.1/Circ.1456 su pakeitimais.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9, B+F
1 eiluté (i§ viso 1)

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.20 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D 2023 8 12
su pakeitimais.

— Apmusti baldai — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E 1)
1 eiluté (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-25,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)<(2000  HSC
Code) 7.
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1 2 3 4 5
MED/3.20a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D 2020 8 12
su pakeitimais.
Apmusti baldai: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
gatavi baldai (su apmusalais, uzpildu ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F
nedegiu karkasu).
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
1 eiluté (i§ viso 1)
. — SOLAS 74 Reg. X/3.
(NAUJA EILUTE)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 1125,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.20b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code), B+D 2020 8 12
1 priedo 8 dalies 3 priedélis su pakeiti-
Apmusti baldai: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, mais. B+E
bet kokio uzpildo apmusaly medziaga. | — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F

1 eiluté (i§ viso 1)

(NAUJA EILUTE)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
— SOLAS 74 Reg. 11-25,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
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1 2 3 4 5
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.20¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code), B+D 2020 8 12
1 priedo 8 dalies 3 priedélis su pakeiti-
Apmusti baldai: — SOLAS 74 Reg. 11-2/3, mais. B+E
ugniai atsparaus uZpildo apmusaly | — SOLAS 74 Reg. II-2/5, B+F
medziaga (i$bandyta konkre¢iame numa-
tytame naudoti derinyje). — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9,
1 eiluté (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3.
(NAUJA EILUTE) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1123,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.20d Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code), B+D 2020 8 12
1 priedo 8 dalies 3 priedélis su pakeiti-
Apmusti baldai: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, mais. B+E
ugniai atsparus uzpildas. — SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F

1 eiluté (i§ viso 1)

(NAUJA EILUTE)

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,
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1 2 3 4
— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Patalyné — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, B+E
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9, B+F
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu | — SOLAS 74 Reg. X/3.
taikyti standartai.
1 eiluté (i8 viso 1) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.22 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Gaisrinés sklendés — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
1 eiluté (i viso 1) B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.

Punktas MED/3.23 ,Nedegiosios kanaly angos A klasés pertvarose” specialiai paliktas tuicias.
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1 2 3 4
unktas .24 ,Elektros kabeliy pereigos asés pertvarose” specialiai paliktas tuscias.
Punktas MED/3.24 ,Elektros kabeliy pereigos A klasés p “ specialiai palik
MED/3.25 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B +D
su pakeitimais.
Ugniai atsparis A ir B klasés langai ir | — SOLAS 74 Reg. II-2/9. B+E
borto iliuminatoriai
L. . 1s i B+F
e [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
1 eiluté (i§ viso 1) reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 3,
— IMO MS(/Circ.1120.
MED/3.26 a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais,
Angos A klasés pertvarose: — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9. B+E
— IMO Res.MSC.1/Circ. 1488.
elektros kabeliy pereigos. Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky BrE
1 eiluté (i§ viso 1) reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9.
MED/3.26b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais,
Angos A klasés pertvarose: — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9. B+E
— IMO MSC.1/Circ. 1488.
EmZdZH’}’ ventiliaciniy kanaly, ortakiy ir [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky B+F
- angos. reikalavimai
1 eiluté § viso 1) — SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ. 1276.
MED/3.27 a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Angos B klasés pertvarose: — SOLAS 74 Reg. 1I-2)9. B+E
elektros kabeliy pereigos, B+F

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/)9.
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1 2 3 4
MED/3.27b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.

Angos B klasés pertvarose: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/)9. B+E
vamzdziy, ventiliaciniy kanaly, ortakiy ir B+F
kt. angos.
1 eiluté (& viso 1) Ire.nglnlf) tur¢jimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.28 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 6182-1:2014. B+D
Sprinklerinés sistemos (taikoma tik $iy | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Arba: B+E
sistemy purkstukams).

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 12259-1:1999, ijskaitant A1:2001, B+F

(Prie Sio punkto priskiriami greitaeigiy
laivy (HSC) stacionariyjy sprinkleriniy
sistemy antgaliai).

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 1)

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.44(65),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 8,
— IMO MS(C/Circ.912,

— MSC.1/Circ.1556.

A2:2004 ir A3:2006.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.29 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 14540:2014. B+D
Gaisro gesinimo Zarnos: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
ploks¢iai suvyniojamos gaisro gesinimo | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
zarnos (25-52 mm vidinio skersmens)
o sunkimuai atspari 35
15 prasisuniimul alsparios meczlagos [renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
1 eiluté (i§ viso 1) reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7.
MED/3.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2017 316 2020 2 28
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008, arba IEC
Nesiojamoji deguonies analizés ir dujy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, 60945:2002, jskaitant IEC 60945 klaidy B+E (I
aptikimo jranga iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. VI/3, B+F

1 eiluté (i§ viso 4)

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477.

— IEC 60092-504:2016,
— I[EC 60533:2015.
Ir, kai taikoma:
a) 1 kategorijai (saugi zona):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016.
b) 2 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,

— EN 60079-0:2012,
A11:2013,

jskaitant

— EN 60079-1:2014,
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1 2 3 4 5 6

— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.

MED/3.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19 202176
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008, arba IEC

Nesiojamoji deguonies analizés ir dujy | — SOLAS 74 Reg. 11-2/4, 60945:2002, jskaitant IEC 60945 klaidy B+E (I

aptikimo jranga iStaisyma Nr. 1:2008,

— SOLAS 74 Reg. VI/3, B+F

2 eiluté (i$ viso 4)

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI[3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,

— IMO MSC.1/Circ.1477.

IEC 60092-504:2016,

IEC 60533:2015.

kai taikoma:

1 kategorijai (saugi zona):

— EN 50104:2010,

— EN 60079-29-1:2016,

2 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,

— EN 60079-29-1:2016,

— EN 60079-0:2012,
A11:2013,

jskaitant

— EN 60079-1:2014,

— EN 60079-10-1:2015,
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— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.

MED/3.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2021 7 6
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008, arba IEC

Nesiojamoji deguonies analizés ir dujy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 60945:2002, jskaitant IEC 60945 klaidy B+E (1)

aptikimo jranga iStaisyma Nr. 1:2008,

— SOLAS 74 Reg. VI/3, B+F

3 eiluté (i§ viso 4)

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

Ir, kai taikoma:

a) 1 kategorijai (saugi zona):
— EN 50104:2010,

— EN 60079-29-1:2016.

=

2 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,

— EN 60079-0:2012, jskaitant
A11:2013,

— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,

— EN 60079-26:2015.
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1 2 3 4 5
MED/3.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008, arba IEC
Nesiojamoji deguonies analizés ir dujy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, 60945:2002, jskaitant IEC 60945 klaidy B+E
aptikimo jranga iStaisymg Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. VI/3, B+F

4 eiluté (is viso 4)

(NAUJA EILUTE)

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI[3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

— IEC 60092-504:2016,

— [EC 60533:2015.

Ir, kai taikoma:

a) 1 kategorijai (saugi zona):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016.

b) 2 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,
— EN [EC 60079-0:2018,
— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,

— EN 60079-26:2015.

Punktas MED/3.31 ,Greitaeigiy laivy (HSC) stacionariyjy sprinkleriniy sistemy antgaliai“ isbrauktas, nes jis jtrauktas { MED/3.9 ir MED/3.28.
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1 2 3 4
MED/3.32 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Ugnies  plitimo  ribojimo medziagos | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
(iskyrus baldy) greitacigiuose laivuose
B+F
1 eiluté (§ viso 1) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1457.
MED/3.33 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Ugnies plitimo ribojimo medziagos grei- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
taeigiy laivy baldams
B+F
1 eilute (§ viso 1) [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.34 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Greitaeigiy laivy ugnies plitimo ribojimo | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
pertvaros
B+F

1 eiluté (i viso 1)

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res:MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1457.
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1 2 3 4
MED/3.35 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Greitaeigiy laivy gaisrinés durys — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
1 eiluté (i§ viso 1) B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7.
MED/3.36 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Greitaeigiy laivy automatinés prieSgais- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
rinés sklendés
B+F
1 eiluté (i viso 1) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— MO ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.37 a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Angos greitaeigiy laivy ugnies plitimo | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
ribojimo pertvarose:
B+F

elektros kabeliy pereigos.

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7.

v/¥9T 1

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoing

¢180¢0c



1 2 3 4
MED/3.37b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
Angos greitaeigiy laivy ugnies plitimo | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+E
ribojimo pertvarose:
B+F
vamzdziy, ventiliaciniy kanaly, ortakiy ir
kt. angos. . e -
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
1 eilute (i3 viso 1) reikalavimai
— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.38 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 3-7:2004, jskaitant A1:2007, B+D
Nesiojamosios ~ gaisro gesinimo prie- | — SOLAS 74 Reg. III/4, — EN 3-8:2006, iskaitant AC:2007, B+E
monés gelbéjimosi valtyse ir gelbéjimo
— SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 3-9:2006, jskaitant AC:2007, B+F

valtyse (kateriuose)

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res.A.951(23),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 8.

— EN 3-10:2009.
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1 2 3 4

MED/3.39 Tipo patvirtinimo reikalavimai — MO MSC/Circ.1165 su pakeitimais. B+D
Masiny patalpose ir krovinio siurbliy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
skyriuose jrengty lygiaver¢iy gaisro gesi-
nimo vandeniu purskiamyjy sistemy | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
antgaliai

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 7.
1 eiluté (i§ viso 1)

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC

Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1313,

— IMO MSC.1/Circ.1458.
MED/3.40 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.A.752(18), B+D
Zemai jrengtos ap$vietimo sistemos (tik | — SOLAS 74 Reg. 11-2/13, — 18O 15370:2010. B+E
sudedamosios dalys)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 11. B+F

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
— IMO Res.A.752(18),

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 11.
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1 2 3 4 5
MED/3.41 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 23269-1:2008, B+D
Gelb¢jimosi ~ kvépavimo  priemonés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. ir kitaip: B+E
(EEBD)
— Autonominiams gelbéjimosi aparatams: B+F
1 eiluté (i§ viso 1) Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky atvirosios apytakos suslégto oro kvépa-
reikalavimai vimo aparatams su itisine veido kauke
arba kandikliniu mazgu:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/13,
— EN 402:2003.
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3,
. — Gelbéjimosi  autonominiams  atvirosios
— IMO MSC/Circ.849. apytakos suslégto oro kvépavimo apara-
tams su gaubtu:
— EN 1146:2005.
— Autonominiams gelbéjimosi aparatams:
uzdarosios apytakos suslégto oro kvépa-
vimo aparatams:
— EN 13794:2002.
MED/3.42a Tipo patvirtinimo reikalavimai — MO MSC/Circ.353 su pakeitimais. G 2020 8 12

Inertiniy dujy sistemos:
Visa sistema.
1 eiluté (i viso 1)

(NAUJAS PUNKTAS)

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res.A.567(14),

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,
— IMO MS(/Circ.353,

— IMO MSC/Circ.485,

/

/
— IMO MS(/Circ.731,
— IMO MS(/Circ.1120.

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

LL¥9T 1



1 2 3 4 6
MED/3.42b Tipo patvirtinimo reikalavimai — MO MSC/Circ.353 su pakeitimais. B+D
Inertiniy dujy sistemos: — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. B+E
Atskiri komponentai. B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
Pastaba. [Iranga, laikoma MED[3.42 | reikalavimai
priskiriamais inertiniy dujy sistemos
komponentais, i§ esmés yra: — SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— inertiniy dujy fenaifpiistuvai, — IMO Res.A.567(14),
— inertiniy dujy generatoriai, — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,
— skruberiams  skirti jiros vandens | — MO MSC/Circ.353,
siurbliai,
— IMO MSC/Circ.485,
— denio vandens uztiros,
— IMO MSC[Circ.731,
— atbuliniai voZtuvai,
— IMO MS(/Circ.1120.
Pastaba. Kaip esamy ijrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.
1 eiluté (i§ viso 1)
MED/3.43 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 15371:2009. B+D 2018 11 15
Gruzdintuviy gaisro gesinimo sistemy | — SOLAS 74 Reg. II-2/1, B+E (I11)
(automatiniy arba rankiniy) antgaliai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+F

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 2)

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/1,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
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1 2 3 4 5 6
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.43 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 15371:2015. B+D 2017 3 16
Gruzdintuviy gaisro gesinimo sistemy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, B+E
(automatiniy arba rankiniy) antgaliai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+F
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti | — SOLAS 74 Reg. X/3.
tebetaikomi jmontavimo laive metu
taikyti standartai. [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
o reikalavimai
2 eiluté (i$ viso 2)
— SOLAS 74 Reg. II-2/1,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.44 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3 su B+D 2022 9 3
pakeitimais,
Ugniagesiy reikmenys. Gelbé¢jimo lynas | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E (1)
— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

su pakeitimais.
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1 2 3 4 5
MED/3.44 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3 su B+D 2019 9 13
pakeitimais,
Ugniagesiy reikmenys. Gelbé¢jimo lynas | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code)

Pagal punktus MED/3.7 ir MED/7.1 | — SOLAS 74 Reg. X/3, su pakeitimais, B+F
patvirtintiems ~ kvépavimo  aparatams
skirti gelbéjimo lynai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3. — ISO 23269-2:2011.
2 eiluté (i viso 2) [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

Code) 7,
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
MED/3.45 Tipo patvirtinimo reikalavimai — MO MSC/Circ.848 su pakeitimais. B+D
Masiny patalpose ir krovinio siurbliy | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
skyriuose jrengty lygiaver¢iy gaisro gesi-
nimo dujomis sistemy sudedamosios | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

dalys (gesinimo medziaga, sléginiai
voztuvai, antgaliai)

Pastaba. Kaip esamy irenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 1)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 5.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 5,
— IMO MSCCirc.848,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
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MED/3.46 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.1270, jskaitant 1 klaidy B+D
iStaisyma, su pakeitimais.
Masiny patalpose jrengtos lygiavertés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
gaisro gesinimo dujomis sistemos (aero-
zolinés sistemos) — SOLAS 74 Reg. X[3, B+F
1 eiluté (i§ viso 1) — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 5.
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 5,
— IMO MSC/[Circ.1270, jskaitant 1 klaidy
iStaisyma,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.47 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.670. B+D
Koncentratas ~ stacionariosioms — gaisro | — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E
gesinimo didelio plétimosi putomis siste-
B+F

moms masiny patalpose ir krovinio
siurbliy skyriuose.

Pastaba. Stacionariosios gaisro gesinimo
didelio plétimosi putomis sistemos (jskai-
tant sistemas, naudojancias patalpy,
kuriose jos veikia, ora) masiny patalpose
ir krovinio siurbliy skyriuose vis tiek turi
bati iSbandytos su patvirtintu koncent-
ratu pagal administracijos reikalavimus.

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6.
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MED/3.48 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1387. B+D
Masiny patalpy stacionariyjy vietiniy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
gaisro gesinimo vandeniu sistemy sude-
damosios dalys, naudojamos kategorijos | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
masiny patalpose
(Antgaliy ir  veikimo  charakteristiky | renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
nustatymo bandymai). reikalavimai
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | _ goLAS 74 Reg. 11-2/10,
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu | — MO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
taikyti standartai. Code) 7,
1 eilute (i$ viso 1) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7.
MED/3.49a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D 2024 1 1
Stacionariosios gaisro gesinimo vandeniu | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E (I11)
sistemos, jrengtos ro-ro patalpose, trans-
porto priemoniy patalpose ir specialio- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/20, B+F

siose patalpose:

Instrukcijomis ~ grindZiamos ~ sistemos
pagal IMO MSC.1/Circ.1430.

1 eiluté (i§ viso 2)

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.49a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1430, 1 perzitrétas B+D 2020 8 12
leidimas.

Stacionariosios gaisro gesinimo vandeniu | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E
sistemos, jrengtos ro-ro patalpose, trans-
porto priemoniy patalpose ir specialio- | — SOLAS 74 Reg. 11-2/20, B+F
siose patalpose:

— SOLAS 74 Reg. X/3,
Instrukcijomis  grindZiamos  sistemos
pagal IMO MSC.1/Circ.1430, 1 perzit- | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.
rétas leidimas.
2 eiluté (i$ viso 2)

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
(NAUJA EILUTE) reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/20,

— IMO  ResMSC.36(63)<(1994  HSC

Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 7.
MED/3.49b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D 2021 11
Stacionariosios gaisro gesinimo vandeniu | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E (I1m)
sistemos, jrengtos ro-ro patalpose, trans-

— SOLAS 74 Reg. 11I-2/20, B+F

porto priemoniy patalpose ir specialio-
siose patalpose:

Veikimo charakteristikomis grindziamos
sistemos pagal IMO MSC.1/Circ.1430,

1 eiluté (i§ viso 2)

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
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— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res:MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

MED/3.49b

Stacionariosios gaisro gesinimo vandeniu
sistemos, jrengtos ro-ro patalpose, trans-
porto priemoniy patalpose ir specialio-
siose patalpose:

Veikimo charakteristikomis grindziamos
sistemos pagal IMO MSC.1/Circ.1430, 1
perzitirétas leidimas.

2 eiluté (i$ viso 2)

(NAUJA EILUTE)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)20,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

— IMO MSC.I/CirC.1430,
leidimas.

1

perzitrétas

B+D

B+E

B+F

2020 8 12

Punktas MED/3.50 ,Cheminéms medZiagoms

atspari apsauginé apranga“ perkeltas { MED/9/3.9.
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1 2 3 4 5 6

MED/3.51a Tipo patvirtinimo reikalavimai Elektros instaliacija laivuose: B+D 2019 6 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-2:1997, iskaitant AC:1999 ir B+E (I1m)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo A1:2006.
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+F
namosiose patalpose, kajuc¢iy balko- Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
nuose, masiny patalpose ir nepriziiiri- | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. instaliacija laivuose:
mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys: — IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC

[renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky 60092-504 Klaidy iStaisyma Nr. 1:2011,
Valdymo ir signalizavimo jranga reikalavimai

— IEC 60533:1999.
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
taikyti standartai. Code) 7,
1 eiluté (i§ viso 3) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51a Tipo patvirtinimo reikalavimai Elektros instaliacija laivuose: B+D 2017 3 16 2020 1 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN  54-2:1997, jskaitant AC:1999 ir B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo A1:2006.

— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
patalpose, kajuciy balko-

namosiose

mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Valdymo ir signalizavimo jranga

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu

taikyti standartai.

2 eiluté (i$ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
instaliacija laivuose:

— [EC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.51a Tipo patvirtinimo reikalavimai Elektros instaliacija laivuose: B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — EN 54-2:1997, iskaitant AC:1999 ir B+E
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo A1:2006.
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+F

namosiose patalpose, kajuciy balko-

mose masiny patalpose, sudedamosios

dalys:

Valdymo ir signalizavimo jranga
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu

taikyti standartai.

3 eiluté (i§ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),
— IMO MSC.1/Circ.1242,

— IMO MSC.1/Circ.1487,

— IMO MSC.1/Circ.1528.

Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
instaliacija laivuose:

— [EC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-4:1997, iskaitant AC:1999, B+D 2019 6 1
A1:2002 ir A2:2006.
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E (I11)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X3, instaliacija laivuose: B+F
namosiose patalpose, kajuc¢iy balko-
nuose, masiny patalpose ir neprizitri- | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. — IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
mose masiny pata]pose, sudedamosios 60092-504 klaidl} iStaisymg Nr. 1:2011,
dalys: . e -
}«?ﬂ?f]l;];?mzlirqlmo ir veikimo charakteristiky | IEC 60533:1999.
Energijos tiekimo jranga.
, S . | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti | _ vo Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
tebetaikomi  jmontavimo laive metu Code) 7,
taikyti standartai.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
1 eiluté (i§ viso 3) Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-4:1997, iskaitant AC:1999, B+D 2017 3 16 2020 1 1
A1:2002 ir A2:2006.
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, B+E (11
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kajuciy balko-
mose masiny patalpose, sudedamosios

dalys:

Energijos tickimo iranga.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu

taikyti standartai.

2 eiluté (i$ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

instaliacija laivuose:
— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.51b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-4:1997, jskaitant AC:1999, B+D 2018 6 19
A1:2002 ir A2:2006.
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, instaliacija laivuose: B+F
namosiose patalpose, kajuc¢iy balko-
nuose, masiny patalpose ir nepriziiri- | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. — [EC 60092-504:2016,
mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys: Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | — IEC 60533:2015.
reikalavimai
Energijos tiekimo jranga.
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti | — MO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
tebetaikomi  jmontavimo laive metu Code) 7,
taikyti standartai.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
3 eiluté (i§ viso 3) Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1554.
MED/3.51¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-5:2000, jskaitant A1:2002. B+D 2019 6 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir -elektronikos B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74Reg. X/3, B+F

namosiose patalpose, kajuc¢iy balko-

mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Silumos detektoriai. Taskiniai detektoriai.
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi jmontavimo laive metu

taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 4)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
60092-504 klaidy iStaisyma Nr. 1:2011,

— IEC 60533:1999.
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢c Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-5:2000, jskaitant A1:2002. B+D 2017 3 16 2020 2 28
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (IIm)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
namosiose patalpose, kaju¢iy balko- — IEC 60092-504:2016,
nuose, masiny patalpose ir nepriziiri- | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
mose masiny patalpose, sudedamosios — IEC 60533:2015.
dalys: [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
. reikalavimai
Silumos detektoriai. Taskiniai detektoriai.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
tebetaikomi  jmontavimo laive metu Code) 7,
taikyti standartai.
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
2 eiluté (is viso 4) Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-5:2017. B+D 2018 6 19 2023 8 12
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (I
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-

patalpose, kajuciy balko-

namosiose

mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Silumos detektoriai. Taskiniai detektoriai.
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu

taikyti standartai.

3 eiluté (i§ viso 4)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)<(2000  HSC
Code) 7,

— [EC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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1 2 3 4 5 6

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

MED/3.51¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-5:2017, jskaitant A1:2018. B+D 2020 8 12

Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir -elektronikos B+E

signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

namosiose patalpose, kajuc¢iy balko- — IEC 60092-504:2016,

nuose, masiny patalpose ir neprizidri- | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

mose masiny patalpose, sudedamosios - T - — IEC 60533:2015.

dalvs: [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

ays: reikalavimai

Silumos detektoriai. Taskiniai detektoriai. | SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés |y RegMSC36(63)-(1994  HSC

dalys naudojamiems gaminiams gali bati

. A . . Code) 7,

tebetaikomi jmontavimo laive metu

taikyti standartai. — IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC

4 eilute (i§ viso 4) Code) 7.

(NAUJA EILUTE) — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.

MED/3.51d Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-7:2000, jskaitant A1:2002 ir B+D 2022 8 31

A2:2006.

Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, B+E (11

signalizacijos sistemy, jrengty valdymo Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, instaliacija laivuose: B+F

namosiose patalpose, kajuc¢iy balko-

mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Dimy detektoriai: Taskiniai detektoriai,
kuriy veikimas pagristas $viesos sklaida,
§viesos praleidimu arba jonizacija.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali baiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 2)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
60092-504 klaidy istaisyma Nr. 1:2011,

— [EC 60533:1999.
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51d Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-7:2018. B+D 2019 9 13
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+F
namosiose patalpose, kaju¢iy balko- MO R . d — IEC 60092-504:2016,
nuose, masiny patalpose ir nepriziari- | MO ResMSC.98(73)-(FSS Code) 9. — IEC 60533:2015
an(l)se. masiny  patalpose, sudedamosios [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky ' '
alys: reikalavimai
d) Dimy detektoriai: Taskiniai detekto- | _ ¢ ag 74 Reg. 11-2[7
riai, kuriy veikimas pagristas $viesos ' ’
sklaida, $viesos praleidimu arba joniza- | — MO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
cija. Code) 7,
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | — MO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti Code) 7,
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai. — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
2 eiluté (i$ viso 2) — IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-10:2002, jskaitant A1:2005. B+D 2019 6 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
— SOLAS 74 Reg. X3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kajuciy balko-
mose masiny patalpose, sudedamosios

dalys:
Liepsnos detektoriai: Taskiniai detekto-
riai.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO
Code) 7,

Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

— IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
60092-504 klaidy iStaisyma Nr. 1:2011,

— IEC 60533:1999.
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1 2 3 4 5 6
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-10:2002, jskaitant A1:2005, B+D 2017 3 16 2020 1 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (IIm)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
namosiose patalpose, kaju¢iy balko- d — IEC 60092-504:2016,
nuose, masiny patalpose ir neprizitri- | IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. IEC 60533:2015
mose masiny patalpose, sudedamosios o . :
dalys:
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
Liepsnos detektoriai: Taskiniai detekto- | reikalavimai
riai.
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
tebetaikomi jmontavimo laive metu Code) 7,
taikyti standartai.
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
2 ciluté (i§ viso 3) Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-10:2002, jskaitant A1:2005, B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir -elektronikos B+E
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kajuc¢iy balko-
mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Liepsnos detektoriai: Taskiniai detekto-
riai.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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Pastaba. Kaip esamy irenginiy atsarginés | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
dalys naudojamiems gaminiams gali bati Code) 7,
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
talkytl Standartai' — IMO ReS.MSC97(73)'(2000 HSC
Code) 7,

3 eiluté (i§ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGE Code) 11),

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-11:2001, jskaitant A1:2005. B+D 2019 6 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:

— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kaju¢iy balko-
mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Rankiniai gaisro signalizavimo itaisai

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu

taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
60092-504 klaidy istaisymag Nr. 1:2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51f Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-11:2001, jskaitant A1:2005. B+D 2017 3 16 2020 1 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
namosiose patalpose, kaju¢iy balko- — IEC 60092-504:2016,
nuose. masin . .- . | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
, y patalpose ir neprizidiri- [EC 60533:2015

mose masiny patalpose, sudedamosios o : :
dalys:

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
Rankiniai gaisro signalizavimo itaisai reikalavimai
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
taikyti standartai. Code) 7,
2 eiluté (i$ viso 3) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC

Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-11:2001, jskaitant A1:2005. B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:

— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kajuciy balko-
mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Rankiniai gaisro signalizavimo jtaisai

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu

taikyti standartai.

3 eiluté (i§ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51g Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-17:2005, jskaitant AC:2007. B+D 2019 6 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X3, deai B+F
namosiose patalpose, kajuciy balko- — IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
nuose, masiny patalpose ir nepriziari- | MO ResMSC.98(73)-(FSS Code) 9. 60092-504 klaidy istaisymg Nr. 1:2011,
mose masiny patalpose, sudedamosios o )
dalys: [renginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky IEC 60533:1999.
o o reikalavimai
Trumpojo jungimo skyrikliai.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali baiti | — MO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
tebetaikomi jmontavimo laive metu Code) 7,
taikyti standartai.
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
1 eiluté (i§ viso 3) Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51g Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-17:2005, jskaitant AC:2007. B+D 2017 3 16 2020 1 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir -elektronikos B+E (1mm)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kajuc¢iy balko-
mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Trumpojo jungimo skyrikliai.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

2 eiluté (i$ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51g Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-17:2005, jskaitant AC:2007. B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
namosiose patalpose, kajuciy balko- — IEC 60092-504:2016,
nuose, masiny patalpose ir neprizitri- | = IMO ResMSC.98(73)-(FSS Code) 9. [EC 60533:2015
mose masiny patalpose, sudedamosios o : :
dalys: [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
Trumpojo jungimo skyrikliai. reikalavimai
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu | Ié\dg 7 ResMSC.36(63)-(1994 HSC
taikyti standartai. ode) 7,
3 eiluté (5 viso 3) — IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-18 (2005), jskaitant AC(2007). B+D 201961
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kaju¢iy balko-

mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Ivedimo ir i§vedimo jtaisai.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO
Code) 7,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
60092-504 klaidy iStaisyma Nr. 1:2011,

— IEC 60533:1999.
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Pastaba. Kaip esamy irenginiy atsarginés | — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
dalys naudojamiems gaminiams gali bati Code) 7,
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai. — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
1 eiluté (i viso 3) — IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-18:2005, jskaitant AC:2007. B+D 2017 3 16 2020 1 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, 60092-5042016 B+F
i tal . kajuciy  balko- — IEC 2-504:2016,
e D e e o | — IMO ResMSC.98(73)-(ESS Code) 9.
, y patalpose ir neprizidiri- [EC 60533:2015
mose masiny patalpose, sudedamosios o : :
dalys:
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
Ivedimo ir i§vedimo jtaisai. reikalavimai
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
taikyti standartai. Code) 7,
2 eiluté (i viso 3) — IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-18:2005, jskaitant AC:2007. B+D 2018 6 19
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+E
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo instaliacija laivuose:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kajuciy balko-

mose masiny patalpose, sudedamosios

dalys:

[vedimo ir iSvedimo jtaisai.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti Code) 7,
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai. — MO Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

3 eiluté (i§ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60332-1-2:2004, B+D 2019 6 1
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2003, B+E (1)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+F

namosiose patalpose, kajuc¢iy balko-

mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Kabeliai.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 4)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

instaliacija laivuose:

— IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC
60092-504 klaidy istaisyma Nr. 1:2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51i Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60332-1-2:2004, B+D 2017 3 16 2020 5 22
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2003. B+E (11
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo
punktuose, tarnybinése patalpose, gyve- | — SOLAS 74 Reg. X/3, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+F
namosiose patalpose, kajuciy balko- instaliacija laivuose:
nuose, masiny patalpose ir neprizitri- | IMO ResMSC.98(73)-(FSS Code) 9. [EC 60092-504:2016
mose masiny patalpose, sudedamosios o e ’
dalys: _ )

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky IEC 60533:2015.
Kabeliai. reikalavimai
Pastaba. Kaip esamy irenginiy atsarginés | — SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
taikyti standartai. Code) 7,
2 eiluté (is viso 4) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC

Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60332-1-2:2004, iskaitant A1:2015, B+D 2018 6 19 2021 3 28
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-376:2017. B+E (IIm)
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo

— SOLAS 74 Reg. X/3, Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-

patalpose, kajuc¢iy balko-

namosiose

mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Kabeliai.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

3 eiluté (i§ viso 4)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

instaliacija laivuose:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

— EN 60332-1-2:2004, iskaitant A1:2015.
Ir (arba):

Ugniai atspariems kabeliams:

— [EC 60092-376:2017,
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— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11), — IEC 60331-1:2009 arba IEC 60331-
2:2009.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
instaliacija laivuose:
— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015,
— IEC 60332-1-2:2004 jskaitant A1:2015.
MED/3.51i Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60332-1-2:2004 jskaitant A1:2015 ir B+D 2019 9 13
A11:2016,
Stacionariyjy gaisro aptikimo ir gaisrinés | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, B+E
signalizacijos sistemy, jrengty valdymo — IEC 60092-376:2017.
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

punktuose, tarnybinése patalpose, gyve-
namosiose patalpose, kajuc¢iy balko-
mose masiny patalpose, sudedamosios
dalys:

Kabeliai.

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

4 eiluté (is viso 4)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11),

— IMO MSC.1/Circ.1242.

Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
instaliacija laivuose:

— IEC 60092-504:2016,

— [EC 60533:2015.

— EN 60332-1-2:2004, iskaitant A1:2015.
Ir (arba):

Ugniai atspariems kabeliams:

— IEC 60092-376:2017,

— IEC 60331-1:2018 arba IEC 60331-
2:2018.

Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
instaliacija laivuose:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
— EN 60332-1-2:2004, jskaitant A1:2015.
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MED/3.52 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 1866-1:2007, B+D 2020 7 1
Stacionarieji ir kilnojamieji gesintuvai — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 1866-2:2014. B+E (III)
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3. Arba: B+F
— EN 1866-1:2007,
— EN 1866-3:2013.
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai Arba:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, — 1SO 11601:2008.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7.
MED/3.52 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 1866-1:2007, B+D 2019 9 13
Stacionarieji ir kilnojamieji gesintuvai — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, — EN 1866-2:2014. B+E
2 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3. Arba: B+F

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. 1-2/4,

SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
IMO  Res.MSC.36(63)-(1994

Code) 7,

IMO  Res.MSC.97(73)-(2000

Code) 7.

HSC

HSC

— EN 1866-1:2007,
— EN 1866-3:2013.
Arba:

— ISO 11601:2017.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.53 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN  54-3:2001 jskaitant A1:2002 ir B+D 2019 6 1
A2:2006,

Gaisro signalizavimo jtaisai. Garsiniai | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E (I11)
signalizatoriai — IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC

— SOLAS 74 Reg. X3, 60092-504 klaidy istaisyma Nr. 1:2011, B+F
1 eiluté (i viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. — IEC 60533:1999.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC

Code) 7,
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.53 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-3:2014, B+D 2017 3 16 2023 8 12
Gaisro signalizavimo jtaisai. Garsiniai | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-504:2016, B+E
signalizatoriai

— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60533:2015. B+F

2 eiluté (i$ viso 3)

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242,

— IMO MSC.1/Circ.1487.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.53 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 54-3:2014, iskaitant A1:2019, B+D 2020 8 12
Gaisro signalizavimo jtaisai. Garsiniai | — SOLAS 74 Reg. II-2/7, — IEC 60092-504:2016, B+E
signalizatoriai
— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60533:2015. B+F
3 eiluté (i§ viso 3)
_ — IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.
(NAUJA EILUTE)
Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IEC  60092-504:2001, jskaitant IEC B+D 201961
60092-504 klaidy istaisyma Nr. 1:2011,
Stacionari deguonies analizés ir dujy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, B+E (1)
aptikimo jranga — IEC 60533:1999.
— SOLAS 74 Reg. VI/3. B+F

1 eiluté (i viso 4)

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. VI[3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,

Ir, kai taikoma:

a) 4 kategorijai (saugi zona):
— EN 50104:2010.

b) 3 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,

— EN 60079-0:2012,
A11:2013,

jskaitant
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1 2 3 4 5 6
— O,/HC sistemoms papildomai: — EN 60079-29-1:2007.
— IMO MSC.1/Circ.1370. 0,/HC sistemoms papildomai:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IEC 60092-504:2016, B+D 2017 3 16 2020 6 3
Stacionari deguonies analizés ir dujy | — SOLAS 74Reg. 1I-2/4, — IEC 60533:2015. B+E (I
aptikimo jranga
— SOLAS 74 Reg. VI/3. Ir, kai taikoma: B+F
2 eiluté (i$ viso 4)
a) 4 kategorijai (saugi zona):
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky — EN 50104:2010.
reikalavimai
b) 3 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, BOTJAL BPPIOSI CUN AP
— EN 50104:2010,
— SOLAS 74 Reg. VI3,
— EN 60079-0:2012, jskaitant
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15, A11:2013,
— O,/HC sistemoms papildomai: — EN 60079-29-1:2007.
— IMO MSC.1/Circ.1370. O,[HC sistemoms papildomai:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IEC 60092-504:2016, B+D 2018 6 19 2023812
Stacionari deguonies analizés ir dujy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IEC 60533:2015. B+E (1)
aptikimo jranga
— SOLAS 74 Reg. VIJ3. Ir, kai taikoma: B+F

3 eiluté (i§ viso 4)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— SOLAS 74 Reg. VI[3,

a) 4 kategorijai (saugi zona):
— EN 50104:2010.

b) 3 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— EN 50104:2010,
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15, — EN 60079-0:2012, jskaitant
A11:2013,
— O,[HC sistemoms papildomai:
— EN 60079-29-1:2016.
— IMO MSC.1/Circ.1370.
O,[HC sistemoms papildomai:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IEC 60092-504:2016, B+D 2020 8 12
Stacionari deguonies analizés ir dujy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IEC 60533:2015. B+E
aptikimo jranga
— SOLAS 74 Reg. VI/3. Ir, kai taikoma: B+F
4 eiluté (is viso 4)
. a) 4 kategorijai (saugi zona):
(NAUJA EILUTE) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky __ EN 50104:2010.
reikalavimai
b) 3 kategorijai (sprogiy dujy aplinka):
— SOLAS 74 Reg. 11I-2/4, ) gorijai (sprogiy dujy ap )
— EN 50104:2010,
— SOLAS 74 Reg. VI/3,
— EN IEC 60079-0:2018,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 15,
, . , — EN 60079-29-1:2016.
— O,/HC sistemoms papildomai:
) O,[HC sistemoms papildomai:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.55 Tipo patvirtinimo reikalavimai — Priesgaisriniy tarnyby naudojami ranki- B+D 2023 812
niai virkstai. Sudétiniai PN 16 $virkstai:
Dvejopos paskirties tipo antgaliai — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E (I1m)
— EN 15182-1:2007, jskaitant A1:2009,
(purskimo arba ciurkslés) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

1 eiluté (i§ viso 2)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— EN 15182-2:2007, jskaitant A1:2009.

— Priesgaisriniy tarnyby naudojami ranki-
niai $virkstai. IStisinés ciurkslés ir (arba)
fiksuoto ciurkslés i§purskimo kampo PN
16 $virkstai:
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | — EN 15182-1:2007, jskaitant A1:2009,
Code) 7,
— EN 15182-3:2007, jskaitant A1:2009.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 7.
MED/3.55 Tipo patvirtinimo reikalavimai — PrieSgaisriniy tarnyby naudojami ranki- B+D 2020 8 12
niai $virkstai. Sudétiniai PN 16 $virkstai:
Dvejopos paskirties tipo antgaliai — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
— EN 15182-1:2019,
(purskimo arba Ciurkslés) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— EN 15182-2:2019.
2 eiluté (is viso 2)
. — Priesgaisriniy tarnyby naudojami ranki-
(NAUJA EILUTE) Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky niai $virkstai. I3tisinés Ciurkslés ir (arba)
reikalavimai fiksuoto ¢iurkslés iSpurskimo kampo PN
16 $virkstai:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— EN 15182-1:2019,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 7, — EN 15182-3:2019.
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.56 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 671-1:2012. B+D
Stacionariosios gaisro gesinimo Zzarny | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
sistemos
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Zarny rités su pusiau standZia Zarna

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
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1 2 3 4
MED/3.57 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.798. B+D
Gaisro  gesinimo  vidutinio plétimosi | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
putomis sistemy sudedamosios dalys,
deniy stacionarieji puty generatoriai o L o B+F
tanklaiviams Jrenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti | — SOLAS 74 Reg. 11-2/10.8.1,
tebetaikomi jmontavimo laive metu
taikyt standartai, — IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 14,
1 eiluté (i viso 1) — IMO MSC/Circ.1239,
— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.58 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Gaisro gesinimo sistemy mazo plétimosi | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. — IMO MSC.1/Circ.1312/Corr.1. B+E
putomis sudedamosios dalys masiny
patalpy ir tanklaivio denio apsaugai o o o B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | reikalavimai
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu | T SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
taikyti standartai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,
1 eiluté (i viso 1) — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 14,
— IMO MSC/Circ.1239,
— IMO MSC.1/Circ.1276.
MED/3.59 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Cheminiy medzZiagy tanklaiviy staciona- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, — IMO MSC.1/Circ.1312/Corr.1. B+E
riyjy gaisro gesinimo sistemy plétriosios
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11. B+F

putos

1 eiluté (i§ viso 1)

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11,

— IMO MSC/Circ.553.
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1 2 3 4

MED/3.60 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1268. B+D
Kajuciy balkonuose irengty sléginiy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
sprinkleriniy gaisro gesinimo vandeniu
stacionariyjy sistemy antgaliai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7. B+F
1 eiluté (i viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.61a Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1384. B+D
Uzdaryjy patalpy gaisro gesinimo didelio | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10. B+E
plétimosi  putomis sistemos masiny

B+F

patalpy, krovinio siurbliy skyriy, trans-
porto priemoniy ir ro-ro patalpy, specia-
liyjy patalpy ir krovinio patalpy apsaugai

Pastaba. Uzdaryjy | atviryjy patalpy
gaisro  gesinimo  didelio  plétimosi
putomis sistemos masiny patalpose,
krovinio siurbliy skyriuose, transporto
priemoniy ir ro-ro patalpose, specialio-
siose patalpose ir krovinio patalpose
turi baiti i$bandytos naudojant patvirtintg
koncentratg pagal administracijos reikala-
vimus.

1 eiluté (i viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,

— IMO MSC.1/Circ.1528.
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MED/3.61b Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1384. B+D
Atviryjy patalpy gaisro gesinimo didelio | — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E
pléetimosi  putomis sistemos masiny
patalpy, krovinio siurbliy skyriy, trans- B+F
porto priemoniy ir ro-ro patalpy, specia-
liyjy patalpy ir krovinio patalpy apsaugai
Pastaba. Uzdaryjy | atviryjy patalpy | lrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
gaisro  gesinimo  didelio  plétimosi reikalavimai
putomis  sistemos masiny patalpose, | SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
krovinio siurbliy skyriuose, transporto
priemoniy ir ro-ro patalpose, specialio- | __ o Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,
siose patalpose ir krovinio patalpose
turi biiti iSbandytos naudojant patvirtintg | — IMO MSC.1/Circ.1528.
koncentratg pagal administracijos reikala-
vimus.
1 eiluté (i§ viso 1)
MED/3.62 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1315. B+D
Gesinimo sausais cheminiais milteliais | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1. B+E
sistemos
B+F

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1-2/1.
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11.
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MED/3.63 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10. B+D 2019 6 1
Dumy aptikimo sistemy su méginio | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ir B+E (II)
émimo funkcija sudedamosios dalys
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, — Valdymo ir  signalizavimo  jrangai. B+F
Pastaba. Kaip esamy irenginiy atsarginés Elektros instaliacija laivuose:
dalys naudojamiems gaminiams gali bati
tebetaikomi  jmontavimo laive metu | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20.
taikyti standartai. — EN 54-2:1997, iskaitant AC:1999 ir
A1:2006,
o [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
1 eiluté (i§ viso 3) reikalavimai o
— Energijos tiekimo jranga:
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, I
g 11-2/ — EN 54-41997, iskaitant AC:1999,
A1:2002 ir A2:2006.
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,
— Isiurbiamieji diimy detektoriai:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— EN 54-20:2006, jskaitant AC:2008.
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10.
Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos

instaliacija laivuose:

ir,

[EC  60092-504:2001, iskaitant IEC
60092-504 klaidy iStaisyma Nr. 1:2011,

IEC 60533:1999.

kai taikoma, sprogiy dujy aplinkose:

EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013.
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MED/3.63 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10. B+D 2018 6 19 2023 8 12
Dimy aptikimo sistemy su méginio | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ir B+E (1)
émimo funkcija sudedamosios dalys
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, — Valdymo ir  signalizavimo  jrangai. B+F

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

2 eiluté (i$ viso 3)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2)20,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10.

Elektros instaliacija laivuose:

— EN 54-2:1997, jskaitant AC:1999 ir
A1:2006.

— Energijos tiekimo jranga:

— EN 54-4:1997, iskaitant AC:1999,
A1:2002 ir A2:2006.

— Isiurbiamieji diimy detektoriai:

— EN 54-20:2006, jskaitant AC:2008.

Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos
instaliacija laivuose:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

[

=

, kai taikoma, sprogiy dujy aplinkose:

— EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013.
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MED/3.63 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10. B+D 2020 8 12
Dimy aptikimo sistemy su méginio | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Ir B+E
émimo funkcija sudedamosios dalys

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, — Valdymo ir  signalizavimo  jrangai. B+F
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés Elektros instaliacija laivuose:
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/20.
taikyti standartai. — EN 54-2:1997, jskaitant AC:1999 ir

A1:2006,

3 eiluté (i§ viso 3) [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai — Energijos tiekimo jranga:
(NAUJA EILUTE)

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7, — EN 54-4:1997, iskaitant AC:1999,

A1:2002 ir A2:2006.
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,
— Isiurbiamieji dimy detektoriai:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— EN 54-20:2006, jskaitant AC:2008.
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10.
Ir, kai taikoma, elektros ir elektronikos

instaliacija laivuose:

ir,

IEC 60092-504:2016,

IEC 60533:2015.

kai taikoma, sprogiy dujy aplinkose:

EN IEC 60079-0:2018.
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MED/3.64 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP Code) B+D
su pakeitimais.
C klasés pertvaros — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3.10. B+E
1 eiluté (i§ viso 1) B+F
Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2[3,33,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MS(/Circ.1120.
MED/3.65 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 2019 6 1
Stacionariosios  angliavandeniliy ~ dujy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4. — EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013, B+E (1)
aptikimo sistemos
— EN 60079-29-1:2007, B+F
1 eiluté (i§ viso 4) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai — IEC  60092-504:2001, iskaitant IEC
60092-504 klaidy istaisymg Nr. 1:2011,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— IEC 60533:1999.
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.65 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 2017 3 16 2019 7 21
Stacionariosios  angliavandeniliy ~ dujy | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. — EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013, B+E (I
aptikimo sistemos
— EN 60079-29-1:2007, B+F

2 eiluté (i$ viso 4)

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1-2/4,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.
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MED/3.65 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 2018 6 19 2023 8 12
Stacionariosios  angliavandeniliy ~ dujy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4. — EN 60079-0:2012, jskaitant A11:2013, B+E (1)
aptikimo sistemos
— EN 60079-29-1:2016, B+F

3 eiluté (i§ viso 4) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai — IEC 60092-504:2016,

— SOLAS 74 Reg. 11_2/4’ — JEC 60533:2015.

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370,

— IMO MSC.1/Circ.1527.
MED/3.65 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 2020 8 12
Stacionariosios  angliavandeniliy ~ dujy | — SOLAS 74 Reg. II-2/4. — EN IEC 60079-0:2018, B+E
aptikimo sistemos

— EN 60079-29-1:2016, B+F
4 eilute (i§ viso 4) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
. reikalavimai — IEC 60092-504:2016,

(NAUJA EILUTE)

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IEC 60533:2015.

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370,

— IMO MSC.1/Circ.1527.
MED/3.66 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1168. B+D
Evakuacijos nurodymy sistemos, naudo- | — SOLAS 74 Reg. II-2/13. B+E
jamos kaip Zemai jrengty apsvietimo
sistemy alternatyva B+F

1 eiluté (i viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/13,

— IMO MSC.1/Circ.1168.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.67 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 13565-1:2003, iskaitant A1:2007. B+D 2017 3 16 2023 8 12
Sraigtasparnio  infrastruktiiros  gaisro | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/18. B+E (I1)
gesinimo putomis priemoneés
B+F
1 eiluté (i§ viso 2)
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/18,
— IMO MSC.1/Circ.1431.
MED/3.67 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 13565-1:2019. B+D 2020 8 12
Sraigtasparnio  infrastruktiros  gaisro | — SOLAS 74 Reg. I1I-2/18. B+E
gesinimo putomis priemoneés
B+F
2 eiluté (i$ viso 2)
. [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
(NAUJA EILUTE) reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/18,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 17.
MED/3.68 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 18O 15371:2009. B+D 2018 4 30
Laivo virtuvés traukos kanale sumon- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E (1)
tuoty stacionariyjy gaisro  gesinimo
B+F

sistemy sudedamosios dalys

Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi  jmontavimo laive metu
taikyti standartai.

1 eiluté (i§ viso 2)

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
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1 2 3 4 5
MED/3.68 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 15371:2015. B+D 2017 3 16
Laivo virtuvés traukos kanale sumon- [ — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
tuoty  stacionariyjy gaisro  gesinimo
sistemy sudedamosios dalys B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
Pastaba. Kaip esamy jrenginiy atsarginés | reikalavimai
dalys naudojamiems gaminiams gali biiti
tebetaikomi jmontavimo laive metu | — SOLAS 74 Reg. II-2/9.
taikyti standartai.
2 eiluté (i$ viso 2)
MED/3.69 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Mobilusis vandens matuoklis laivuose, | — SOLAS 74 Reg.II-2/10. B+E
pastatytuose pradedant nuo 2016 m.
sausio 1 d., kurie suprojektuoti plukdyti B+F
penkiais ir daugiau auks$ty sustatytus | Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
konteinerius ~ atvirame denyje arba | reikalavimai
Zemiau jo
— SOLAS 74 RegII-2/10,
1 eiluté (i§ viso 2)
— SOLAS 74 Reg.lI-2/19,
— IMO MSC.1/Circ.1472,
— IMO MSC.1/Circ.1550.
MED/3.69 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Mobilusis vandens matuoklis laivuose, | — SOLAS 74 Reg.II-2/10. B+E
pastatytuose pradedant nuo 2016 m.
sausio 1 d., kurie suprojektuoti plukdyti B+F

penkiais ir daugiau auks$ty sustatytus
konteinerius  atvirame  denyje arba
Zemiau jo

2 eiluté (i$ viso 2)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Regll-2/10,
— SOLAS 74 Regll-2/19,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 12,
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1 2 4 5
— IMO MSC.1/Circ.1472,
— IMO MSC.1/Circ.1550.
MED/3.70 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 694:2014. B+D
Gaisro gesinimo Zarnos — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
(pusiau standZios Zarnos stacionario- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
sioms sistemoms)
1 eiluté (i§ viso 1)
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
MED/3.71 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 671-2:2012. B+D 2017 3 16
Stacionariosios gaisro gesinimo Zzarny | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
sistemos
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

— Zarny sistemos su plokiciai suvynio-
jama gaisro gesinimo Zarna

1 eiluté (i viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO  Res.MSC.36(63)(1994  HSC
Code) 7,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 7.
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4. Navigacijos jranga

N . . 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai . Atit.ik.ties Pirmas . Paskuti.nis
umeris ir punkto pavadinimas . o L e Bandymo standartai vertinimo " . o .| imontavimas
taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkrasciai moduliai pateikimas rinkai aive
1 2 3 4 5 6
MED/4.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 1069:1973, B+D 2021 8 29
Magnetinis kompasas — SOLAS 74 Reg. V/18, — 1SO 25862:2009, B+E @
A Klasés laivuose — SOLAS 74 Reg. X/3. — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+F
klaidy istaisyma Nr. 1:2008.
1 eiluté (i viso 3) G
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | Arba:
reikalavimai
— 1SO 1069:1973,
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— ISO 25862:2009,
— IMO Res.A.382(X),
— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
— IMO Res.A.694(17), klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,
— IMO Res.MSC.302(87).
MED/4.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 1069:1973, B+D 2019913 2023 812
Magnetinis kompasas — SOLAS 74 Reg. V/18, — SO 25862:2009, B+E 1)
A Kklasés laivuose — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+F
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008.
Pastaba. IMO  Res.MSC.302  (87) G

taikomas tik tada, kai jranga gali sugene-
ruoti ir elektroniniu badu j trecia jrangos
dalj nusiysti jspéjima (-us).

2 eiluté (i$ viso 3)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.382(X),

Arba:

— ISO 1069:1973,
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IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 13,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 13,

IMO Res.MSC.302(87).

HSC

HSC

— ISO 25862:2009,

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008.

Pastaba. Ir kai taikoma IMO Res.MSC.302
(87):

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,
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1 2 3 4 5

— IEC 62923-2:2018.

Pastabos dél IMO Res.MSC.302(87) pabaiga
MED/4.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 1069:1973, B+D 2020 8 12
Magnetinis kompasas — SOLAS 74 Reg. V/18, — SO 25862:2019, B+E
A Kklasés laivuose — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+F

klaidy iStaisymg Nr. 1:2008.

Pastaba. IMO  Res.MSC.302  (87) G

taikomas tik tada, kai jranga gali sugene-
ruoti ir elektroniniu bidu | trecia jrangos
dalj nusiysti jspéjima (-us).

3 eiluté (i§ viso 3)

(NAUJA EILUTE)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.382(X),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.302(87).

Arba:
— 1SO 1069:1973,
— 1SO 25862:2019,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008.

Pastaba. Ir kai taikoma IMO Res.MSC.302
(87):

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:
— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016
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1 2 3 4 5 6
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Pastabos dél IMO Res.MSC.302(87) pabaiga
MED/4.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — SO 22090-2:2014, B+D 2018 6 19 2021 8 29
Laivo kurso siystuvas THD (magnetinis | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+E )]
metodas) klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. V|19, B+F
1 eiluté (i§ viso 2) — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.694(17),

— MO ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.116(73),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 +A1:2016,
— EN 62288:2014.
Arba:
— ISO 22090-2:2014,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.191(79), IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
Al1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 22090-2:2014, B+D 2019913
Laivo kurso siystuvas THD (magnetinis | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E
metodas) klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. V/19, B+F
2 eiluté (i$ viso 2) — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.116(73),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:
— ISO 22090-2:2014,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016
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2 3 4 5 6
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — SO 8728:2014, B+D 2018 619 2021 8 29
Girokompasas — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E 0
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
1 eiluté (i§ viso 2) B+F
— EN 61162 serija:
G

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.424(XI),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Arba:
— ISO 8728:2014,

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016
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2 3 4 5
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
Al1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 8728:2014, B+D 2019913
Girokompasas — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+E
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
2 eiluté (i$ viso 2) B+F
o . L o — EN 61162 serija:
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.424(XI),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:
— ISO 8728:2014,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016
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2 3 4 5 6
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Punktas MED/[4.4 ,Radary jranga“ perkeltas { MED[4.34, MED[4.35 ir MED/4.36.
Punktas MED/4.5 ,Automatinis radiolokacinis kurso Zyméjimo prietaisas (ARPA)“ perkeltas | MED/4.34.
MED/4.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN ISO 9875:2001, iskaitant ISO tech- B+D 2018 6 19 2021 8 29
ninj klaidy istaisymg Nr. 1:2006,
Echolotai — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E 1)
— EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945
1 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, klaidy istaisyma Nr. 1:2008, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | — EN 61162 serija: G

Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.224(VII),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Arba:

— ISO 9875:2000, iskaitant ISO techninj
klaidy iStaisyma Nr. 1:2006,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
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2 3 4 5
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 61162 serija:
Code) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.191(79),
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.74(69) 4 priedas,
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
— IMO Res.MSC.302(87). 1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,
IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai EN ISO 9875:2001, jskaitant ISO tech- B+D 2019913
ninj klaidy istaisyma Nr. 1:2006,
Echolotai — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, klaidy istaisyma Nr. 1:2008, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC EN 61162 serija: G
Code) 13,
EN 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC

Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. V|19,
IMO Res.A.224(VII),
IMO Res.A.694(17),

IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 13,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 13,

HSC

HSC

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— ISO 9875:2000, jskaitant ISO techninj

klaidy istaisyma Nr. 1:2006,
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
— IMO Res.MSC.74(69) 4 priedas,
— IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87).
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Greicio ir atstumo matuokliai (SDME) — SOLAS 74 Reg. V|18, B+E O
— EN 61023:2007,
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 serija:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G
Code) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.824(19),

— IMO
Code) 13,

Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 61023:2007.
Code) 13,
— IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.191(79),
IEC 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.302(87).
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.7 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2019913
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Greicio ir atstumo matuokliai (SDME) — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61023:2007,
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 serija:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.824(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
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— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61023:2007.
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Punktas MED[4.8 ,Aksiometras, tachometras, tangazo rodytuvas“ perkeltas | MED[4.20, MED[4.21 ir MED/[4.22.
MED/4.9 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
Sukimo kampinio grei¢io rodytuvas — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
— EN 61162 serija:
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC G
Code) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.526(13),

— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-450:2011+A1:2016,

— 1SO 20672:2007, jskaitant klaidy istai-
symg Nr. 1:2008,

— EN 62288:2014.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

6T1/¥9T 1



1 2 3 4 5
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC | — IEC 61162 serija:
Code) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13, IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.191(79), [EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
— IMO Res.MSC.302(87).
[EC  61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,
— ISO 20672:2007, jskaitant klaidy iStai-
syma Nr. 1:2008,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.9 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2019913
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,
Sukimo kampinio grei¢io rodytuvas — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61162 serija:
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.526(13),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 13,

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— ISO 20672:2007, jskaitant klaidy istai-
symg Nr. 1:2008,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
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— IEC 61162 serija:
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13, IEC 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.191(79), [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,
— ISO 20672:2007, jskaitant klaidy istai-
syma Nr. 1:2008,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Punktas MED/[4.10 ,Pelengatorius” specialiai paliktas tuscias.
Punktas MED/[4.11 ,Iranga ,Loran“ specialiai paliktas tuscias.
Punktas MED[4.12 ,Iranga ,Chaika“ specialiai paliktas tuscias.
Punktas MED/[4.13 ,Radionavigaciné jranga ,Decca* specialiai paliktas tuscias.
MED/4.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
GPS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E O
— EN 61108-1:2003,
1 eilute (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998
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— SOLAS 74 Reg. V|19, EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
— IMO Res.A.694(17), EN 61162-450:2011+A1:2016,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | — EN 62288:2014.
Code) 13,
Arba:
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13, — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO Res.MSC.112(73),
— IEC 61108-1 Ed. 2.0:2003,
— IMO Res.MSC.191(79),
— IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87).
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019913
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
GPS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61108-1:2003,
2 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 serija: C
— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC

Code) 13,

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998
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— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.112(73),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61108-1 Ed. 2.0: 2003,

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
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— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
GLONASS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 0
— EN 61108-2:1998,
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.113(73),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61108-2 Ed. 1.0:1998,
— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/[4.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

GLONASS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

— EN 61108-2:1998,
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— EN 61162 serija:

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.113(73),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61108-2 Ed. 1.0:1998,
— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/[4.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 11674:2006, B+D 2018 6 19 2021 8 29
Laivo kurso valdymo sistema (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E 0
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
1 eiluté (i§ viso 3) B+F
— EN 61162 serija:
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.342(IX),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.64(67) 3 priedas,

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Arba:
— ISO 11674:2006,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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MED/4.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 11674:2006, B+D 2019 9 13 2023 8 12
Laivo kurso valdymo sistema (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E 0
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
2 eiluté (i$ viso 3) B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | EN 61162 serija: G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[18,

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.342(IX),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.64(67) 3 priedas,

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:
— ISO 11674:2006,

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 11674:2019, B+D 2020 8 12
Laivo kurso valdymo sistema (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+E
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
3 eiluté (i viso 3) B+F
(NAUJA EILUTE) [renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | EN 61162 serija: G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.342(IX),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.64(67) 3 priedas,

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:
— ISO 11674:2019,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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Punktas MED/4.17 ,Mechaninis locmano keltuvas“ perkeltas { MED/1.40.
MED/4.18 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D

klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Paieskos ir gelbéjimo buvimo vietos | — SOLAS 74 Reg. IIIj4, B+E
fiksavimo jtaisai (SRLD): — EN 61097-1:2007.
— SOLAS 74 Reg. IV/14, B+F

9 GHz paieskos ir gelb¢jimo radaro atsa- Arba:
kiklis (SART) — SOLAS 74 Reg. V/18, G

1 eiluté (i§ viso 1)

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/26,
— IMO Res.A.530(13),
— IMO Res.A.802(19),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— ITU-R M.628-5 (03/2012).

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61097-1: 2007.
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Punktas MED/[4.19 ,Radiolokaciné greitaeigiy laivy jranga“ perkeltas | MED/[4.37.
MED/4.20 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Aksiometras — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E @
— EN 61162 serija:
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO  Res:MSC.97(73)<(2000  HSC
Code) 13.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— ISO 20673:2007.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— ISO 20673:2007.
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MED/4.20 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13

klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Aksiometras — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

— EN 61162 serija:

2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

EN 61162-1:2016

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— 1SO 20673:2007.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018,

— ISO 20673:2007.
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MED/4.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Laivasraiglio stkiy daZnio rodytuvas [ — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
(tachometras) — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
1 eiluté (i§ viso 2) EN 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G
Code) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014,
— ISO 22554:2015.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— 1SO 22554:2015.
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1 2 3 4 5
MED/4.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Laivasraigéio sikiy daZnio rodytuvas | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
(tachometras) — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
2 eiluté (is viso 2) EN 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— ISO 22554:2015.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018,

— 1SO 22554:2015.
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2 3 4 5 6
MED/4.22 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Tangazo rodytuvas — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
— EN 61162 serija:
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— ISO 22555:2007.

Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,

— 1SO 22555:2007,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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2 3 4 5
MED/4.22 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Tangazo rodytuvas — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61162 serija:
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— 1SO 22555:2007.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018,

— ISO 22555:2007.
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MED/4.23

Gelb¢jimosi valciy ir gelb¢jimo valciy
(kateriy) magnetinis B klasés kompasas

1 eiluté (i viso 2)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IlI/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO
Code) 8,

ResMSC.36(63)-(1994  HSC
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO
Code) 8,

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

— 1SO 1069:1973,
— ISO 25862:2009,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.

B+D

B+E

B+F

2023 8 12

(I

MED/4.23

Gelb¢jimosi valciy ir gelbéjimo valciy
(kateriy) magnetinis B klasés kompasas

2 eiluté (i$ viso 2)

(NAUJA EILUTE)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. III/4,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— 1SO 1069:1973,
— ISO 25862:2019,

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008.

B+D

B+E

B+F

2020 812

9% 1/¥97 1
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— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— MO ResMSC.97(73)(2000  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13.
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Punktas MED/4.24 ,Automatinis radiolokacinis greitaeigiy laivy kurso zZyméjimo prietaisas (ARPA)“ perkeltas { MED/4.37.

Punktas MED/[4.25 ,Automatinis laivo kelio sekimo irenginys (ATA)“ perkeltas | MED/4.35.

Punktas MED[4.26 ,Automatinis greitaeigio laivo kelio sekimo jrenginys (ATA)“ perkeltas | MED/4.38.

Punktas MED[4.27 ,Elektroninis kurso braizytuvas“ perkeltas | MED/4.36.

Punktas MED/[4.28 ,Kompleksiné tiltelio sistema“ perkeltas | MED/4.30.

[P1P9T 1




1 2 3 4 5 6
MED/[4.29 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Reiso duomeny radytuvas (VDR) — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 0
— EN 61162 serija:
1 eiluté (is viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G
Code) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V)20,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO Res.MSC.333(90).

EN 61162-450:2011+A1:2016,

— IEC 61996-1:2013, iskaitant [EC 61996-
1 klaidy iStaisyma Nr. 1:2014,

— EN 62288:2014.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,

— IEC 61996-1 Ed. 2.0:2013-05, jskaitant
IEC 61996-1 klaidy  iStaisyma
Nr. 1:2014,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5
MED/4.29 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Reiso duomeny rasytuvas (VDR) — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61162 serija:
2 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V)20,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO Res.MSC.333(90).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— IEC 61996-1:2013, jskaitant IEC 61996-
1 klaidy iStaisyma Nr. 1:2014,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— I[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,

— IEC 61996-1 Ed. 2.0: 2013-05 jskaitant
IEC 61996-1 klaidy  iStaisyma
Nr. 1:2014,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6

MED/4.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

Dubliuotoji elektroniniy jirlapiy rodymo | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E )

ir informavimo sistema (ECDIS) ir rast- — EN 61162 serija:

riniy jarlapiy rodymo sistema (RCDS) — SOLAS 74 Reg. V|27, B+F
EN 61162-1:2016

1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.232(82),

— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1.
[Dubliutoji ECDIS ir RCDS taikomos tik tada,
kai Sios funkcijos jtrauktos j ECDIS. Modulio

B sertifikate nurodoma ar $ios funkcijos buvo
isbandytos].

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 61174:2015,

— EN 62288:2014.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 61174 Ed. 4.0:2015,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5

MED/4.30 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2018 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

Dubliuotoji elektroniniy jirlapiy rodymo | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

ir informavimo sistema (ECDIS) ir rast- — EN 61162 serija:

riniy jiirlapiy rodymo sistema (RCDS) | — SOLAS 74 Reg. V/27, B+F
EN 61162-1:2016

— SOLAS 74 Reg. X/3, G

2 eiluté (i$ viso 2)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.232(82),

— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1.
[Dubliutoji ECDIS ir RCDS taikomos tik tada,
kai Sios funkcijos jtrauktos j ECDIS. Modulio

B sertifikate nurodoma ar $ios funkcijos buvo
isbandytos].

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN 61174:2015,

EN 62288:2014,

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,

IEC 61174 Ed. 4.0: 2015,
[EC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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MED/4.31 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 16328:2014, B+D 2018 6 19 2021 8 29
Greitaeigiy laivy girokompasas — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E 1)
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
1 eiluté (i§ viso 2) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
Code) 13, — EN 61162 serija:
G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-1:2016
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.821(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014.

Arba:

— ISO 16328:2014,

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5
MED/4.31 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 16328:2014, B+D 2018 9 13
Greitaeigiy laivy girokompasas — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
2 eiluté (i§ viso 2) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
Code) 13, — EN 61162 serija:
G

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.821(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:
— ISO 16328:2014,

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.32 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Universaliosios automatinés atpazinimo | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 1)
sistemos (AlS) iranga — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
1 eiluté (i§ viso 2) EN 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G
Code) 13, EN 61162-2:1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.74(69),
— IMO Res.MSC.191(79),

— ITU-RM-1371-5 (02-2014). Pastaba. ITU-
RM 1371-5 (02-2014) taikomas tik
remiantis IMO Res. MSC.74(69) reikala-
vimais.

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 61993-2:2013,
— EN 62288:2014.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 61993-2:2012,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5
MED/4.32 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Universaliosios automatinés atpazinimo | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
sistemos (AIS) jranga — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
2 eiluté (i$ viso 2) EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. V|19,
IMO Res.A.694(17),

IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

IMO Res.MSC.74(69),

IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87),

ITU-RM-1371-5 (02-2014). Pastaba. ITU-
RM 1371-5 (02-2014) taikomas tik

remiantis IMO Res. MSC.74(69) reikala-
vimais.

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

IEC 61993-2:2018,

EN 62288:2014,

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,

IEC 61993-2:2018,

IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.33 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 61162 serija: B+D 2018 6 19 2021 8 29
Laivo kelio kontrolés sistema — SOLAS 74 Reg. V/18. EN 61162-1:2016 B+E )
(veikianti esant laivo grei¢iui nuo mini- EN 61162-2:1998 B+F
malaus manevrinio iki 30 mazgy)
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014 G

1 eiluté (i viso 2)

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.74(69),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— EN 62065:2014,
— EN 62288:2014.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 62065 Ed. 2.0:2014-02,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.

961/¥97 1
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1 2 3 4 5
MED/[4.33 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Laivo kelio kontrolés sistema — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
— EN 61162 serija:
(veikianti esant laivo grei¢iui nuo mini- B+F
malaus manevrinio iki 30 mazgy) [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky EN 61162-1:2016 G

2 eiluté (i$ viso 2)

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.74(69),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62065:2014,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62065 Ed. 2.0:2014-02,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.34 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,
CAT 1 radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E )
— EN 61162 serija:
1 eiluté (i§ viso 2) B+F
EN 61162-1:2016
G

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5
MED/4.34 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
CAT 1 radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
— EN 61162 serija:
2 eiluté (i$ viso 2) B+F
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky EN 61162-1:2016 G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.35 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,
CAT 2 radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E )
— EN 61162 serija:
1 eiluté (i§ viso 2) B+F
EN 61162-1:2016
G

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62388:2013,

— EN 62288:2014.

Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5
MED/[4.35 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2018 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
CAT 2 radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
— EN 61162 serija:
2 eiluté (i$ viso 2) B+F
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky EN 61162-1:2016 G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62388:2013,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.36 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,
CAT 3 radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E )
— EN 61162 serija:
1 eiluté (i§ viso 2) B+F
EN 61162-1:2016
G

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5
MED/4.36 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
CAT 3 radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
— EN 61162 serija:
2 eiluté (i$ viso 2) B+F
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky EN 61162-1:2016 G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/[4.37 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Greitaeigiy laivy radiolokaciné jranga | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E 1)
(CAT 1H ir CAT 2H) — EN 61162 serija:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
1 eiluté (i§ viso 2) Code) 13, EN 61162-1:2016
G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5
MED/4.37 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Greitaeigiy laivy radiolokaciné jranga | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
(CAT 1H ir CAT 2H) — EN 61162 serija:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
2 eiluté (i§ viso 2) Code) 13, EN 61162-1:2016
G

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VII),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38a Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Radiolokaciné jranga su jirlapiy funkcija, | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E 1)
bitent: — EN 61162 serija:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
CAT 1C. Code) 13, EN 61162-1:2016
G
1 eiluté (i§ viso 3) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38a Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13 2023 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Radiolokaciné jranga su jirlapiy funkcija, | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E )]
bitent: — EN 61162 serija:
— MO ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
CAT 1C. Code) 13, EN 61162-1:2016
G
2 eiluté (i$ viso 3) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.38a Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Radiolokaciné jranga su jurlapiy funkcija, | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
bitent: — EN 61162 serija:
B+F
CAT 1C [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky EN 61162-1:2016 G

3 eiluté (i§ viso 3)

(NAUJA EILUTE)

reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Radiolokaciné jranga su jarlapiy funkcija, | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E 1)
bitent: — EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
CAT 2C. Code) 13, EN 61162-1:2016
G
1 eiluté (i$ viso 3) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

I[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019 9 13 2023 8 12
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Radiolokaciné jranga su jurlapiy funkcija, | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E )
bitent: — EN 61162 serija:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
CAT 2C. Code) 13, EN 61162-1:2016
G
2 eiluté (§ viso 3) — IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC| EN 61162-2:1998
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.38b Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Radiolokaciné jranga su jirlapiy funkcija, | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
bitent: — EN 61162 serija:
B+F
CAT 2C. [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky EN 61162-1:2016 G

3 eiluté (i§ viso 3)

(NAUJA EILUTE)

reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Greitaeigiuose laivuose naudojama radio- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E 1)
lokacin¢ jranga su jurlapiy funkcija, — EN 61162 serija:
biitent: — IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
Code) 13, EN 61162-1:2016
CAT 1HC. G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
1 eiluté (i§ viso 2) Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— ITU-R M.1177-4 (04/11),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC  61162-450
A1:2016,

Ed.1.0:2011-06  su

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.
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1 2 3 4 5
MED/4.38¢ Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

Greitaeigiuose laivuose naudojama radio- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E

lokaciné¢ jranga su jurlapiy funkcija, — EN 61162 serija:

biitent: — MO ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F

Code) 13, EN 61162-1:2016
CAT 1HC. G

2 eiluté (i$ viso 2)

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VII),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— ITU-R M.1177-4 (04/11),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38d Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Greitaeigiuose laivuose naudojama radio- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E 1)
lokacin¢ jranga su jurlapiy funkcija, — EN 61162 serija:
biitent: — IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
Code) 13, EN 61162-1:2016
CAT 2HC. G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
1 eiluté (i§ viso 2) Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— IEC 62388 Ed. 2.0:2013-06.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC  61162-450
A1:2016,

Ed.1.0:2011-06  su

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— EN 62388:2013.

¥/1/%9C 1

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoing

¢180¢0c



1 2 3 4 5
MED/4.38d Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

Greitaeigiuose laivuose naudojama radio- | — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E

lokaciné¢ jranga su jurlapiy funkcija, — EN 61162 serija:

biitent: — MO ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F

Code) 13, EN 61162-1:2016
CAT 2HC. G

2 eiluté (i$ viso 2)

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VII),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.39 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 8729-1:2010, B+D
Radaro at$vaitas — pasyvusis — SOLAS 74 Reg. V[18, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E
klaidy itaisyma Nr. 1:2008.
1 eiluté (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Arba:
— MO ResMSC.36(63)-(1994  HSC G
Code) 13, — 1SO 8729-1:2010,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
Code) 13. klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,
— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,
— IMO ResMSC.164(78).
MED/4.40 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 16329:2003, B+D 2018 6 19 2021 8 29
Greitaeigiy laivy kurso valdymo sistema | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E 1)
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
1 eilute (3 viso 2) — IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
Code) 13, — EN 61162 serija:
G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-1:2016
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.822(19),

— IMO
Code) 13,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014.
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1 2 3 4 5
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC | Arba:
Code) 13,
— 1SO 16329:2003,
— IMO Res.MSC.191(79),
— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.302(87), klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
— IMO MSC.1/Circ.1349. — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.40 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 16329:2003, B+D 2019913
Greitaeigiy laivy kurso valdymo sistema | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
2 eiluté (i§ viso 2) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
Code) 13, — EN 61162 serija:
G

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.822(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.191(79), Arba:
— IMO Res.MSC.302(87), — ISO 16329:2003,
— IMO MSC.1/Circ.1349. — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.41 Tipo patvirtinimo reikalavimai — SO 22090-3:2014, B+D 2018 619 2021 8 29
Laivo kurso siystuvas THD (GNSS meto- | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E 0
das) klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
1 eiluté (i§ viso 2) — EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G
Code) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.694(17),

— EN 62288:2014.
Arba:
— 1SO 22090-3:2014,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | — IEC 61162 serija:
Code) 13,
IEC 61162-1:2016
— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13, IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.116(73), — IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
— IMO Res.MSC.191(79),
Ir, kai taikoma:
— IMO Res.MSC.302(87).
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016.
Arba:
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016.
MED/4.41 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 22090-3:2014, B+D 2019913
Laivo kurso siystuvas THD (GNSS meto- [ — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+E
das) klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
2 eiluté (i$ viso 2) — EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 13,

— IMO Res.MSC.116(73),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

HSC

HSC

Arba:
— 1SO 22090-3:2014,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Ir, kai taikoma:

— EN 61162 serija:
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018.

Arba:

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018.

MED/4.42
Greitaeigiy laivy paieskos prozektorius

1 eiluté (i§ viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— ISO 17884:2004,

— EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC | Arba:
Code) 13,
— 1SO 17884:2004,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13. — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— IMO Res.A.694(17),
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.
MED/4.43 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 16273:2003, B+D
Greitaeigiy laivy naktinio matymo jranga | — SOLAS 74 Reg. X3, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
1 eiluté (i viso 1) — IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F
Code) 13, — EN 62288:2014.
G

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.94(72),

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79).

Arba:
— 1SO 16273:2003,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.44 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 5 7
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
DGPS ir DGLONASS jrangos diferencinis | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 0
radijo $vyturio signaly imtuvas — IEC 61108-4:2004,
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F
1 eiluté (i§ viso 2) — EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G
Code) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016.
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai Arba:
— SOLAS 74 Reg. V[19, — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO Res.A.694(17),
— IEC 61108-4:2004,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13, — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC IEC 61162-1:2016
Code) 13,
IEC 611622 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.114(73).
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
Al:2016.
MED/4.44 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2019913
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
DGPS ir DGLONASS jrangos diferencinis | — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
radijo $vyturio signaly imtuvas — IEC 61108-4: 2004,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
2 eiluté (i$ viso 2) — EN 61162 serija:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G
Code) 13, EN 61162-1:2016
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— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky )
reikalavimai EN IEC 61162-450:2018.
— SOLAS 74 Reg. V/19, Arba:
— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
— IMO Res.A.694(1
es-A-694(17), klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC .
Code) 13, — IEC 61108-4: 2004,
— IMO  ResMSC.97(73)-2000  Hsc | — IEC 61162 serija:
Code) 13, IEC 61162-1:2016
— MO ResMSC.L14(73). IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018.
Punktas MED/[4.45 Jurlapiai laivo radarui“ iSbrauktas, nes jis jtrauktas { MED[4.38.
MED/4.46 Tipo patvirtinimo reikalavimai — SO 22090-1:2014, B+D 2018 619 2021 8 29
Laivo kurso siystuvas THD (giroskopo | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E )
metodas) klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F
1 eiluté (i§ viso 2) — EN 61162 serija:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G
Code) 13, EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-2:1998
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011 )+A1:2016,

— EN 62288:2014.
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— IMO Res.A.694(17), Arba:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | — ISO 22090-1:2014,
Code) 13,
— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Code) 13,
— IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.116(73),
IEC 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.191(79),
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res.MSC.302(87).
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.46 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 22090-1:2014, B+D 2019913
Laivo kurso siystuvas THD (giroskopo | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+E
metodas) klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
2 eiluté (i$ viso 2) — EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.
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— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.116(73),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

Arba:
— 1SO 22090-1:2014,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

MED|4.47

Supaprastintasis reiso duomeny ray-
tuvas (S-VDR)

1 eiluté (i§ viso 2)

Tipo patvirtinimo reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/20.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.163(78),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 61996-2:2008,

— EN 62288:2014.

B+D

B+E

B+F

2018 6 19

2021 8 29
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Arba:
— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,
— IEC 61996-2:2007,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.47 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019913
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Supaprastintasis reiso duomeny raSy- | — SOLAS 74 Reg. V/20. B+E
tuvas (S-VDR) — EN 61162 serija:
B+F
2 eiluté (is viso 2) EN 61162-1:2016
G

Jrenginio tur¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|20,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.163(78),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 61996-2:2008,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.
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Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 61996-2: 2007,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Punktas MED/4.48 ,Mechaninis locmano keltuvas® specialiai paliktas tuscias (nes 2012 m. liepos 1 d. isigaliojusioje IMO Res.MSC.308(88) raSoma, kad ,mechaniniai locmano keltuvai

nenaudojami®)

MED/4.49
Locmano kopécios

1 eiluté (i§ viso 2)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. V|23,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/23,
— IMO Res. A.1045(27),

— IMO MSC|Circ.1428.

— IMO Res. A.1045(27) su pakeitimais,

— ISO 799:2004.

B+D

B+E

B+F

2023 8 12
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MED/4.49 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO Res. A.1045(27) su pakeitimais, B+D 2020 8 12
Locmano kopécios — SOLAS 74 Reg. V[23, — ISO 799-1:2019. B+E
2 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(NAUJA EILUTE) G
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. V|23,
— IMO Res. A.1045(27),
— IMO MSC/Circ.1428.
MED/4.50 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
DGPS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 0
— EN 61108-1:2003,
1 eiluté (i viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61108-4:2004,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.112(73),

— IMO Res.MSC.114(73),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61108-1:2003,

— IEC 61108-4:2004,
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2 3 4 5
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.50 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019913
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
DGPS jranga — SOLAS 74 Reg. V[18, B+E
— EN 61108-1:2003,
2 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61108-4:2004,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.112(73),

— IMO Res.MSC.114(73),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
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— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61108-1: 2003,
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61108-4: 2004,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
[EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.51 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
DGLONASS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E (0
— EN 61108-2:1998,
1 eiluté (i8 viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61108-4:2004,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014.
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— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC | Arba:
Code) 13,
— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
— IMO Res.MSC.113(73), klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO Res.MSC.114(73), — IEC 61108-2 Ed. 1.0:1998,
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61108-4:2004,
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
Al:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
MED/4.51 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2019913
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
DGLONASS jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61108-2:1998,
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61108-4:2004,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | — EN IEC 62923-1:2018,
Code) 13,
— EN IEC 62923-2:2018.
— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13, Arba:
— IMO Res.MSC.113(73), — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO Res.MSC.114(73),
— IEC 61108-2 Ed. 1.0:1998,
— IMO Res:MSC.191(79),
— IEC 61108-4: 2004,
— IMO Res.MSC.302(87).
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.52 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Dieninis signalinis prozektorius — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— 1SO 25861:2007.
1 eilute (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— 1SO 25861:2007.
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— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.95(72),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).
MED/4.53 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 8729-2:2009, B+D
Aktyvusis radaro at$vaitas — SOLAS 74 Reg. V[18, — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+E
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008.
1 eiluté (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Arba:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.164(78),

— ITU-R M.1176-1 (02/13).

— ISO 8729-2:2009,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
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MED/4.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ISO 25862:2009, B+D 2023 8 12
Kompaso pelengavimo jrenginys — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E 1)
klaidy istaisyma Nr. 1:2008.
1 eiluté (i§ viso 2) B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | Aba:
reikalavimai G
— 1SO 25862:2009,
— SOLAS 74 Reg. V/19.
— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008.
MED/4.54 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 25862:2019, B+D 2020 8 12
Kompaso pelengavimo jrenginys — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
2 eiluté (i$ viso 2) B+F
[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | Apa:
(NAUJA EILUTE) reikalavimai G
— 1SO 25862:2019,
— SOLAS 74 Reg. V/19.
— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008.
MED/4.55 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
Paieskos ir gelbéjimo buvimo vietos | — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
fiksavimo ijtaisai (SRLD): — EN 61097-14:2010.
— SOLAS 74 Reg. IV[14. B+F
AIS SART jranga Arba:
G
1 eiluté (§ viso 1) Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | — [EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1116,

— SOLAS 74 Reg. II/26,
— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— IMO Res.MSC.246(83),

— ITU-R M.1371-5:2014.

klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61097-14:2010.
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MED/4.56 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
,Galileo jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E 0
— EN 61108-3:2010,
1 eiluté (i8 viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.813(19),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.233(82),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— EN 62288:2014.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61108-3:2010,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1l Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07.
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2 3 4 5
MED/4.56 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

,Galileo“ jranga — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E

— EN 61108-3:2010,
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— EN 61162 serija:

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC G

Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.813(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.233(82),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61108-3:2010,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5 6
MED/4.57 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
Tiltelio  budétojo  signaliné  sistema | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E )]
(BNWAS) — EN 61162 serija:
B+F
1 eiluté (i§ viso 2) EN 61162-1:2016
G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.128(75),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— IEC 62616:2010, jskaitant IEC 62616
klaidy iStaisyma Nr. 1:2012.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62616:2010, iskaitant IEC 62616
klaidy iStaisyma Nr. 1:2012.
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1 2 3 4 5
MED/4.57 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Tiltelio  budétojo  signaliné  sistema | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
(BNWAS) — EN 61162 serija:
B+F

2 eiluté (i§ viso 2) . N - EN 61162-1:2016

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky G

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.128(75),
— IMO ResMSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62616:2010, jskaitant IEC 62616
klaidy iStaisyma Nr. 1:2012,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62616:2010, jskaitant IEC 62616
klaidy iStaisyma Nr. 1:2012,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.58 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Garso signaly priémimo sistema — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E @
— EN 61162 serija:
1 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.86(70),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— ISO 14859:2012.

Arba:

— I[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— ISO 14859:2012.
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1 2 3 4 5
MED/4.58 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2019 9 13
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Garso signaly priemimo sistema — SOLAS 74 Reg. V/18, B+E
— EN 61162 serija:
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2016
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.86(70),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code),
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018,

— ISO 14859:2012.

Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018,

— ISO 14859:2012.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.59 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Kompleksiné navigacijos sistema — SOLAS 74 Reg. V/15, B+E )
— EN 61162 serija:
1 eiluté (i8 viso 3) — SOLAS 74 Reg. V/18, B+F
EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X[3, G

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.252(83),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

— EN 62288:2014,

— IEC 61924-2 Ed. 1.0:2012-12.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

I[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 61924-2 Ed. 1.0:2012-12.
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1 2 3 4 5 6
MED/4.59 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019 9 13 2023 8 12
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Kompleksiné navigacijos sistema — SOLAS 74 Reg. V|15, B+E )
— EN 61162 serija:
2 ciluté (i§ viso 3) — SOLAS 74 Reg. V/18, B+F
EN 61162-1:2016
— SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.252(83),

— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— IEC 61924-2 Ed. 1.0: 2012-12,

— [EC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 61924-2 Ed. 1.0: 2012-12,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.59 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Kompleksiné navigacijos sistema — SOLAS 74 Reg. V|15, B+E
— EN 61162 serija:
3 eiluté (i§ viso 3) — SOLAS 74 Reg. V/18, B+F
. EN 61162-1:2016
(NAUJA EILUTE) — SOLAS 74 Reg. X/3, G

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.252(83),
— IMO Res. MSC.302(87).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 61924-2:2013, jskaitant IEC 61924-
2 klaidy iStaisymg Nr. 1:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— I[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 61924-2:2012, jskaitant IEC 61924-
2 klaidy iStaisymg Nr. 1:2013,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.60 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
Radiolokaciné jranga su jurlapiy funkcija, | — SOLAS 74 Reg. V/18. B+E
bitent: — EN 61162 serija:
B+F
CAT 3C. [renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky EN 61162-1:2016 G

1 eiluté (i§ viso 1)

Naujas punktas jterptas [gyvendinimo
reglamentu (ES) 2020/1170

reikalavimai

— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.61 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Greitaeigiy laivy radiolokaciné jranga — SOLAS 74 Reg. X/3, B+E
— EN 61162 serija:
CAT 3H — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC B+F
Code) 13, EN 61162-1:2016
1 eiluté (i viso 1) G

Naujas punktas iterptas [gyvendinimo
reglamentu (ES) 2020/1170

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VII),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/4.62 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

Greitaeigiuose laivuose naudojama radio- | — SOLAS 74 Reg. X3, B+E

lokaciné jranga su jarlapiy funkcija, — EN 61162 serija:

biitent: — IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC B+F

Code) 13, EN 61162-1:2016
CAT 3HC. G

1 eiluté (i§ viso 1)

Naujas punktas jterptas [gyvendinimo
reglamentu (ES) 2020/1170

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— IMO Res.A.278(VII),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 13,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 13,

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

— EN IEC 62923-1:2018,

— EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62288 Ed. 2.0:2014-07,

— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

907/¥9T 1

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoing

¢180¢0c



5. Radijo rySio jranga
5 skirsniui taikomos pastabos. Radijo rySio jranga.

3 skiltis: Jei IMO MSC/Circ.862 reikalavimai ir gaminio bandymo standartai priestaringi, pirmenybé teikiama IMO MSC/Circ.862 reikalavimams.

3 skiltis: Jei IEC 60945 5 ir 6 lenteliy ir kity i§vardyty standarty (t.y. ETSI standarty) salygos, reikalavimai ir bandymai priestaringi, pirmenybé teikiama IEC 60945 salygoms,
reikalavimams ir bandymams.

N - . 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai . Atit.ik.ties Pirmas . Paskuti.nis
umeris ir punkto pavadinimas . o LR s Bandymo standartai vertinimo s . 1..| imontavimas
taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkras¢iai o pateikimas rinkai :
moduliai laive
1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2019 3 21
VHEF radijo iranga, veikianti DSC ir radio- | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E (1)
telefono perdavimo ir priémimo rezimu klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
1 eiluté (i viso 5) — EN 61162 serija,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14, — ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC | — ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,

Code) 14.
— ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06,

Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky | — ETSI EN 301 925 V1.4.1:2013-05.

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.385(X),
— IMO Res.A.524(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,
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— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),

— ITU-R M.689-3 (03/12).

MED/5.1

VHF radjjo jranga, veikianti DSC ir radio-
telefono perdavimo ir priémimo reZimu

2 eiluté (i$ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.385(X),
— IMO Res.A.524(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO MSC[Circ.862,

— EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 843-2 V2.1. 1:2016-03,

— ETSI EN 301 925 V1.4.1:2013-05.
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— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

MED/5.1

VHEF radjjo jranga, veikianti DSC ir radio-
telefono perdavimo ir priémimo reZimu

3 eiluté (i§ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV[14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.385(X),
— IMO Res.A.524(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 843-2 V2.1. 1:2016-03,

— ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10.

B+D

B+E
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— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

MED)/5.1

VHF radijo jranga, veikianti DSC ir radio-
telefono perdavimo ir priémimo rezimu

4 eiluté (i$ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.385(X),
— IMO Res.A.524(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO
Code) 14,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1:2017-11,
— ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10.
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

B+D

B+E
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1 2 3 4 5
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC | Arba:
Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO Res. MSC.302(87),
— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
— IMO MSC(/Circ.862, klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
— IMO MSC.1/Circ.1460, — IEC 61097-3: 2017,
— IMO COMSAR|/Circ.32, — IEC 61097-7: 1996 su Al: 2018,
— ITU-R M.489-2 (10/95), — IEC 61162 serija:
— ITU-R M.493-14 (09/15), IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.541-10 (10/15). IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2020 8 12
VHEF radijo iranga, veikianti DSC ir radio- | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E
telefono perdavimo ir priémimo rezimu klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

5 eiluté (i§ viso 5)

(NAUJA EILUTE)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
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1 2 3 4 6
— SOLAS 74 Reg. X/3, — ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— IMO Res.A.385(X), — ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1:2017-11,
— IMO Res.A.524(13), — ETSI EN 301 925 V1.5.1:2017-10.
— IMO Res.A.694(17), — EN IEC 62923-1:2018,
— IMO Res.A.803(19), — EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | Arba:
Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14, — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO Res. MSC.302(87),
— IEC 61097-3: 2017,
— IMO MSC/Circ.862,
— IEC 61097-7: 1996 su Al: 2018,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IEC 61162 serija:
— IMO COMSAR|Circ.32,
IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.489-2 (10/95),
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITU-R M.493-15 (01/19),
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
— ITU-R M.541-10 (10/15). 1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2019 3 21
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
VHF DSC budéjimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
— EN 61162 serija,
1 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
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— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14,

— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04).

— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.

— ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06.

MED/5.2
VHF DSC budéjimo imtuvas

2 eiluté (i$ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1V/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2011
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,

B+D
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— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.

— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.

MED/5.2
VHF DSC budéjimo imtuvas

3 eiluté (i§ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV]7,

— EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,

— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,

B+D

B+E

B+F
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— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).

— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.

— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.

MED/5.2
VHF DSC budéjimo imtuvas

4 eiluté (i§ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV[14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),

— IMO
Code) 14,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC | Arba:
Code) 14,
— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
— IMO Res. MSC.302(87), klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO COMSAR|/Circ.32, — IEC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.489-2 (10/95), — IEC 61097-8:1998,
— ITU-R M.493-14 (09/15), — IEC 61162 serija:
— ITU-R M.541-10 (10/15). IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.2 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
VHF DSC budéjimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E
— EN 61162 serija:
5 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

(NAUJA EILUTE)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,

— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.
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2 3 4 6
— IMO Res.A.803(19), — ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | — EN IEC 62923-1:2018,
Code) 14,
— EN IEC 62923-2:2018.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14, Arba:
— IMO Res. MSC.302(87), — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO COMSAR/Circ.32,
— IEC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— IEC 61097-8:1998,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— IEC 61162 serija:
— ITU-R M.541-10 (10/15).
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019 3 21
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
NAVTEX imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (1)
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
1 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— ETSI EN 301 843-4 V1.2.1:2004-06.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-6:2012-01.
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— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.148(77),
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

MED/5.3
NAVTEX imtuvas

2 eiluté (i$ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-4 V2.1.1:2016-03.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-6:2012-01.

B+D

B+E

B+F

2017 3 16

2020 9 1
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— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.148(77),
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

MED/5.3
NAVTEX imtuvas

3 eiluté (i§ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV[14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.148(77),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12).

— EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-4 V2.1.1:2016-03.
Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC  61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016,

— IEC 61097-6:2012-01.

B+D
B+E
B+F

2018 6 19

2021 8 29
(1)
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2 3 4 6
MED/5.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2023 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
NAVTEX imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (11
— EN 61162 serija:
4 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.148(77),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Arba:

— I[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,

— IEC 61097-6:2012-01,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5
MED/5.3 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
NAVTEX imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E
— EN 61162 serija:
5 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

(NAUJA EILUTE)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.148(77),
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1:2009-01,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,

— IEC 61097-6:2012-01
+A1:2011+A2:2019,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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2 3 4 5 6
MED/5.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2019 3 21
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
EGC imtuvas — SOLAS 74 Reg. 1IV/14, B+E (1)
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
1 eiluté (i$ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14, — ETSI EN 300 829 V1.1.1:1998-03.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC | — ETSI EN 301 843-1 V1.3.1:2012-08.
Code) 14.
Arba:
Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— IEC 61097-4:2012.
— SOLAS 74 Reg. X[3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO COMSAR|/Circ.32.
MED/5.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D 2017 316 202091
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
EGC imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
2 eiluté (i$ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,

— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
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2 3 4 5 6
— SOLAS 74 Reg. IV[7, Arba:
— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— IMO Res.A.570(14),
— IEC 61097-4:2012.
— IMO Res.A.694(17),
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO COMSAR|/Circ.32.
MED/5.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
EGC imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
— EN 61162 serija:
3 eciluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV]7,
— SOLAS 74 Reg. X[3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

€TTlvoT 1



2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 61097-4:2012,
Code) 14,
— IEC 61162 serija:
— IMO Res.MSC.306(87),
IEC 61162-1:2016
— IMO COMSAR|/Circ.32.
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016.
MED/5.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2019913 2023812
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
EGC imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
— EN 61162 serija:
4 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61097-4 2012,
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2 3 4 5
— IMO Res.MSC.306(87), — IEC 61162 serija:
— IMO COMSAR|Circ.32. IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.4 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
EGC imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E
— EN 61162 serija:
5 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

(NAUJA EILUTE)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
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1 2 3 4 6
— IMO Res. MSC.302(87), — IEC 61097-4:2012 +A1:2016+A2:2019,
— IMO Res.MSC.306(87), — IEC 61162 serija:
— IMO COMSAR|/Circ.32. IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 202091
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
HF saugumo jiroje informacijos jranga | — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (1)
(HF NBDP imtuvas) — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

1 eiluté (i§ viso 3)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.699(17),
— IMO Res.A.700(17),

— IMO Res.A.806(19),

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1 Ed.4.0:2010-11
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
Code) 14,
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC 1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
Code) 14,
IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITUR M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant TEC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,
HF saugumo jiroje informacijos iranga | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E (I
(HF NBDP imtuvas) — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

2 eiluté (i$ viso 3)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.699(17),
— IMO Res.A.700(17),

— IMO Res.A.806(19),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC [EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
Code) 14,
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC 1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
Code) 14,
[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
— IMO MSC.1/Circ.1460, A1:2016,
— IMO COMSAR|Circ.32, — ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ITU-R M.492-6 (10/95), — ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10.
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.5 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2019913
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
HF saugumo jiroje informacijos jranga | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E
(HF NBDP imtuvas) — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

3 eiluté (i§ viso 3)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.699(17),
— IMO Res.A.700(17),

— IMO Res.A.806(19),

EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
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1 2 3 4
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC | — IEC 61162 serija:
Code) 14,
IEC 61162-1:2016
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14, IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— IMO Res. MSC.302(87), IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
— IMO MSC.1/Circ.1460,
[EC 61162-450:2018,
— IMO COMSAR|Circ.32,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ITU-R M.540-2 (06/90),
— IEC 62923-1:2018,
— ITUR M.625-4 (03/12),
— IEC 62923-2:2018.
— ITU-R M.688 (06/90).
MED/5.6 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC(/Circ.862, B+D
406 MHz EPIRB (COSPAS-SARSAT) — SOLAS 74 Reg. IV[14, Pastaba. IMO MSC/Circ.862 taikomas tik B+E
pasirenkamam nuotoliniu badu aktyvi-
1 eiluté (i§ viso 1) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV]7,
— IMO Res.A.662(16),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.696(17),

— IMO Res.A.810(19),

namam jrenginiui, o ne paciam EPIRB.

— EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— ETSI EN 300 066 V1.3.1:2001-01.
Arba:
— IMO MSC/Circ.862,
Pastaba. IMO MSC/Circ.862 taikomas tik
pasirenkamam nuotoliniu badu aktyvi-

namam jrenginiui, o ne paciam EPIRB.

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-2 ed3.0:2008.
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IMO Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 14,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 14,

IMO MSC/Circ.862,
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.633-4 (12/10),

ITU-R M.690-3 (03/15).

HSC

HSC

Punktas MED/5.7 ,L diapazono EPIRB (INMARSAT)“ specialiai paliktas tuicias.

Punktas MED/5.8 ,MF DSC imtuvas“ specialiai paliktas tuscias.

Punktas MED/5.9 ,Dvitonis pavojaus signalizavimo generatorius* specialiai paliktas tuscias.

MED/5.10

MF radijo jranga, veikianti DSC ir radio-
telefono perdavimo ir priémimo rezimu

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
H3E bandymy standartuose nebetaikomi.

1 eiluté (i§ viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 14,

IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 14.

HSC

HSC

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/9,
SOLAS 74 Reg. IV/10,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.A.804(19),

IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 14,

HSC

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

EN 61162 serija,

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.

B+D

B+E

B+F

2019 3 21

(1)
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— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04).

MED/5.10

MF radijo jranga, veikianti DSC ir radio-
telefono perdavimo ir priémimo rezimu

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
H3E bandymy standartuose nebetaikomi.

2 eiluté (is viso 5)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV[14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.804(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR/Circ.32,

— IMO MSC[Circ.862,

— EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,

— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

B+D

B+E

B+F

2017 3 16

2020 9 1

(1)

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

1£7/¥9T 1



1 2 3 4 5 6

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2018 6 19 2021 8 29
MF radijo jranga, veikianti DSC ir radio- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E (1)
telefono perdavimo ir priémimo rezimu klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
H3E bandymy standartuose nebetaikomi.

3 eiluté (i§ viso 5)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1V/9,
— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.804(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162 serija:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN 61162-450:2011 )+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC(/Circ.862, B+D 2023812
MF radijo jranga, veikianti DSC ir radio- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E (11
telefono perdavimo ir priémimo reZimu klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
H3E bandymy standartuose nebetaikomi.

4 eiluté (i$ viso 5)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.804(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-3: 2017,

— IEC 61097-9: 1997,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
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IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.10 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2020 8 12
MF radijo jranga, veikianti DSC ir radio- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E
telefono perdavimo ir priémimo reZimu klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
H3E bandymy standartuose nebetaikomi.

5 eiluté (i§ viso 5)

(NAUJA EILUTE)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. V)9,
— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.804(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-3: 2017,
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— IMO COMSAR|/Circ.32, — IEC 61097-9: 1997,
— ITU-R M.493-15 (01/19), — IEC 61162 serija:
— ITU-R M.541-10 (10/15), IEC 61162-1:2016
— ITUR M.1173-1 (03/12). IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/5.11 Tipo patvirtinimo reikalavimai EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2019 3 21
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
MF DSC budé¢jimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
EN 61162 serija,
1 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 14.

HSC

HSC

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/[9,
— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X[3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.804(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994
Code) 14,

HSC

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.

ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.
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— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,
— IMO COMSAR/Circ.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.11 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+D 2017 3 16 2020 9 1
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
MF DSC budéjimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (1)
— EN 61162 serija:
2 eiluté (is viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
EN 61162-1:2011
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/[9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.804(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994
Code) 14,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 14,

— IMO COMSAR|/Circ.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15),

HSC

HSC

EN 61162-450:2011,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.

— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.11 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
MF DSC budéjimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (Im)
— EN 61162 serija:
3 eiluté (iS viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.804(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITUR M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1 2016,

EN 61162-2:1998,

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014,

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.

— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.11 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2023 8 12
o klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
MF DSC budé¢jimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV[14, B+E (11
— EN 61162 serija:
4 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/9,
SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.A.804(19),

IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR|Circ.32,
ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
[EC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.
ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

Arba:

[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61097-3: 2017,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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MED/5.11 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2020 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
MF DSC budé¢jimo imtuvas — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E
P — EN 61162 serija:
5 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

(NAUJA EILUTE)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.804(19),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.
— ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-3: 2017,
— IEC 61097-8:1998,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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Punktas MED/[5.12 ,Inmarsat-B SES“ iSbrauktas, nes nuo 2016 m. gruodzio31 d. paslauga ,Inmarsat-B SES Service* nebeteikiama.
MED/5.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC(/Circ.862, B+D 2019 3 21
Inmarsat-C SES — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E (1)
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
1 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X[3,

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.664(16),

Pastaba dél Res. A.644(16): taikoma tik jei
Inmarsat C SES gali veikti su EGC funkcijo-
mis.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.807(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 serija,

— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,

— ETSI EN 300 829 V1.1.1:1998-03.
— ETSI EN 301 843-1 V1.3.1:2012-08.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61097-4:2012,

— IEC 61162 serija.
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MED/5.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2017 3 16 2020 9 1
Inmarsat-C SES — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E (1)
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
2 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.664(16),

Pastaba dél Res. A.664(16): taikoma tik jei
Inmarsat C SES gali veikti su EGC funkcijo-
mis.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.807(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14.

— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— EN 61162 serija:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-4:2012,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1 Ed.4.0:2010-11
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06.

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

IvT/v9T 1



2 3 4 5 6
MED/5.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2018 6 19 2021 8 29
Inmarsat-C SES — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+E (1)
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
3 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.664(16),

Pastaba dél Res. A.664(16): taikoma tik jei
Inmarsat C SES gali veikti su EGC funkcijo-
mis.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.807(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC(/Circ.862,

— IMO COMSAR|Circ.32.

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1:2016-03.
Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-4:2012,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016.
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MED/5.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2023 8 12
Inmarsat-C SES — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+E (III)
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
4 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X[3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.664(16),

Pastaba dél Res. A.664(16): taikoma tik jei
Inmarsat C SES gali veikti su EGC funkcijo-
mis.

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.807(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC|Circ.862,

— IMO COMSAR(Circ.32.

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-4: 2012,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

vv9T 1



2 3 4 5
MED/5.13 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2020 8 12
Inmarsat-C SES — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+E
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
5 eiluté (i§ viso 5) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

(NAUJA EILUTE)

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.664(16),

Pastaba dél Res. A.664(16): taikoma tik jei
Inmarsat C SES gali veikti su EGC funkcijo-
mis.

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.807(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|Circ.32.

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 460 Ed.1:1996-05,
— ETSI ETS 300 460/A1:1997-11,
— ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-4: 2012 +A1:2016+A2:2019,
— IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016

[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 6
MED/5.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai IMO MSC|Circ.862, B+D 2019 3 21
MF/HF radijo jranga, veikianti DSC, | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+E (1)
NBDP ir radiotelefono perdavimo ir prié- klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

mimo rezimu

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
A3H bandymy standartuose nebetai-
komi.

1 eiluté (i§ viso 5)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.806(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162 serija,

ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.
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MED/5.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC(/Circ.862, B+D 2017 3 16 2020 9 1
MF/HF radijo iranga, veikianti DSC, | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E (I
NBDP ir radiotelefono perdavimo ir prié- klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
mimo rezimu — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
A3H bandymy standartuose nebetai-
komi.

2 eiluté (i$ viso 5)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.806(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162 serija:

EN 61162-1:2011

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008

EN 61162-450:2011,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2018 6 19 2021 8 29
MF/HF radijo jranga, veikianti DSC, | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E (1)
NBDP ir radiotelefono perdavimo ir prié- klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

mimo rezimu

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
A3H bandymy standartuose nebetai-
komi.

3 eiluté (i§ viso 5)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.806(19),

— MO ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162 serija:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN 61162-450:2011+A1:2016,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.
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MED/5.14 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2023812
MF/HF radijo jranga, veikianti DSC, | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E (1)
NBDP ir radiotelefono perdavimo ir prié- klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
mimo rezimu — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
A3H bandymy standartuose nebetai-
komi.

4 eiluté (i$ viso 5)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.806(19),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15)
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Arba:
— IMO MSC/Circ.862,

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-3: 2017,

— IEC 61097-9: 1997,

— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
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[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/5.14

MF/HF radijo jranga, veikianti DSC,
NBDP ir radiotelefono perdavimo ir prié-
mimo rezimu

Pastaba. Remiantis IMO ir ITU sprendi-
mais, reikalavimai dvitoniam pavojaus
signalizavimo generatoriui ir siystuvui
A3H bandymy standartuose nebetai-
komi.

5 eiluté (i§ viso 5)

(NAUJA EILUTE)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV[14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.806(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI ETS 300 067 Ed.1:1990-11,
— ETSI ETS 300 067/A1 Ed.1:1993-10,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1:2013-09,
— ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:
— IMO MSC/Circ.862,

B+D
B+E
B+F

2020 8 12
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1 2 3 4 6
— IMO COMSAR|/Circ.32, — I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— IEC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— IEC 61097-9: 1997,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— IEC 61162 serija:
— ITU-R M.541-10 (10/15)
IEC 61162-1:2016
— ITU-R M.625-4 (03/12),
[EC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2019 3 21
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
MEF/HF DSC budéjimo imtuvas su daznio | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E (IIm)
perderinimu — EN 61162 serija,
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

1 eiluté (i§ viso 5)

IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.A.806(19),

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.

ETSI EN 301 843-5 V1.1.1:2004-06.

Arba:

[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61097-3:1994,
IEC 61097-8:1998,
IEC 61162 serija.
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,
— IMO  ResMSC.97(73)<(2000  HSC
Code) 14,
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04).
MED/5.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2017 316 202091
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
MEF/HF DSC budéjimo imtuvas su daznio | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (I
perderinimu — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X3, B+F
2 eiluté (i§ viso 5) EN 61162-1:2011
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14, EN 61162-2:1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-3:2008

Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.A.806(19),

IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 14,

IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 14,

IMO COMSAR|Circ.32,

ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

HSC

HSC

EN 61162-450:2011,

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1:2010-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

Arba:

[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61097-3:1994,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 serija:

IEC 61162-1 Ed.4.0:2010-11
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
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1 2 3 4 5 6

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450 Ed.1.0:2011-06.

MED/5.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2018 6 19 2021 8 29
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

MEF/HF DSC budéjimo imtuvas su daznio | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E (II)

perderinimu — EN 61162 serija:

— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

3 eiluté (i§ viso 5)

IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,
IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.A.806(19),

IMO  Res.MSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,
IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

IMO COMSAR|Circ.32,

ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15),
ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1:2016-03.

Arba:

[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61097-3:1994,

IEC 61097-8:1998,

IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su

A1:2016.
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1 2 3 4 5 6
MED/5.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+D 2019 9 13 2023 8 12
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
MEF/HF DSC budéjimo imtuvas su daznio | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, B+E (IIm)
perderinimu — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

4 eiluté (i§ viso 5)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.806(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

[EC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2:2017-11,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.
— ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-3: 2017,
— IEC 61097-8:1998,
— IEC 61097-9: 1997,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 5
MED/5.15 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+D 2020 8 12
o o klaidy istaisyma Nr. 1:2008,
MF/HF DSC budéjimo imtuvas su daznio | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E
perderinimu — EN 61162 serija:
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

5 eiluté (i§ viso 5)

(NAUJA EILUTE)

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.806(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR(Circ.32,
— ITU-R M.493-15 (01/19),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014

EN IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.5.1:2019-09,
— ETSI EN 300 338-2 V1.4.1:2017-02,
— ETSI EN 301 033 V1.4.1:2013-09.
— ETSI EN 301 843-5 V2.2.1:2017-11,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-3: 2017,
— IEC 61097-8:1998,
— IEC 61097-9: 1997,
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su A1 Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
IEC 61162-450:2018,

— IEC 62923-1:2018,

— IEC 62923-2:2018.
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MED/5.16 Tipo patvirtinimo reikalavimai — ETSI EN 301 688 V1.2.1:2016-03. B+D 2020 8 12
Oreivystés dvipusio VHF radiotelefoninio | — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 iskaitant IEC 60945 B+E
rysio jrenginys klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
Buves MED/9/5.8 Arba:
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
1 eiluté (i§ viso 1) Code) 14, — ETSI EN 301 688 V1.2.1:2016-03.
Naujas punktas jterptas Igyvendinimo | — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC | — IEC 60945:2002 jskaitant IEC 60945
reglamentu (ES) 2020/1170 Code) 14. klaidy istaisyma Nr. 1:2008.
Jrenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 742009 Reg. IV/7,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,
— IMO Res.MSC.80(70),
— IMO COMSAR|/Circ.32,
— ICAO konvencijos 10 priedas ,Radijo
ry$io reglamentas®.
MED/5.17 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+D 2018 12 7
o ) o ) klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
Nesiojamasis pladriyjy gelbéjimo prie- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, B+E (11
moniy dvipusio VHF radiotelefoninio — ETSI EN 300 225 V1.4.1:2004-12.
— SOLAS 74 Reg. X[3, B+F

rysio jrenginys

1 eiluté (i§ viso 4)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— MO ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— IMO Res.A.694(17),

— ETSI EN 301 843-2 V1.2.1:2004-06.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-12:1996.
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— IMO Res.A.809(19),

— IMO
Code) 8,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

Res.MSC.36(63)-(1994 HSC

— IMO
Code) 8,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res.MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.17

Nesiojamasis pladriyjy gelbéjimo prie-
moniy dvipusio VHF radiotelefoninio
rysio jrenginys

2 eiluté (is viso 4)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12.
— ETSI EN 301 843-2 V2.1.0:2015-12.
Arba:

— I[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-12:1996.

B+D
B+E
B+F

2017 3 16

2019 3 1
(1)
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— IMO
Code) 8,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res.MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.17

Nesiojamasis pladrigjy gelbéjimo  prie-
moniy dvipusio VHF radiotelefoninio
rysio jrenginys

3 eiluté (i§ viso 4)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.36(63)(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12.
— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1:2016-03.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— IEC 61097-12:1996 +A1:2017.

B+D
B+E
B+F

2018 6 19

2020 11 1
(1)
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2

3

5

MED/5.17

Nesiojamasis pladriyjy gelbéjimo  prie-
moniy dvipusio VHF radiotelefoninio
rySio jrenginys

4 eiluté (is viso 4)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV[14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),

— IMO
Code) 8,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

Res.MSC.36(63)-(1994  HSC

— IMO
Code) 8,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

Res.MSC.97(73)-(2000  HSC

— IMO Res.MSC.149(77),
— ITU-R M.489-2 (10/95).

— EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— ETSI EN 300 225 V1.5.1:2015-12.
— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1:2017-11.
Arba:

— IEC 60945:2002 ijskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-12: 1996 +A1:2017.

B+D
B+E
B+F

2017 9 13

MED/5.18
Stacionarusis pladrigjy gelbéjimo prie-
moniy dvipusio VHF radiotelefoninio

rysio jrenginys

1 eiluté (i§ viso 2)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

Jrenginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— ETSI EN 301 466 V1.1.1:2000-10.
Arba:

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-12: 1996.

B+D
B+E
B+F

2018 12 7
(1)

85T/¥9T 1

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoing

¢180¢0c



— SOLAS 74 Reg. I1I/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14.

— ITU-R M.489-2 (10/95).

MED/5.18

Stacionarusis pladrigjy gelbéjimo prie-
moniy dvipusio VHF radiotelefoninio
rysio jrenginys

2 eiluté (is viso 2)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 8,

— IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

— EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,

— ETSI EN 301 466 V1.2.1:2015-12.
Arba:

— IEC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— IEC 61097-12: 1996 + A1:2017.

B+D
B+E
B+F

2018 6 19

¢180¢0c

[ LT ]

s£urpra[ sisneronyo sogunfes sodoinyg

65T/¥9T 1



2 3 4 5 6
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 8,
— IMO  ResMSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,
— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.19 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC(/Circ.862, B+D 2018 6 19 2021 8 29
Inmarsat-F77 — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945 B+E 0
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
1 eiluté (i§ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— IEC 61097-13:2003,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14, — EN 61162 serija:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC EN 61162-1:2016

Code) 14.

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/10,
IMO Res.A.570(14),
IMO Res.A.694(17)

7),
IMO Res.A.808(19),

IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 14,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 14,

IMO MSC/Circ.862,
IMO COMSAR|/Circ.32.

HSC

HSC

EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN 61162-450:2011+A1:2016.

Arba:

IMO MSC/Circ.862,

[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61097-13:2003,

IEC 61162 serija:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450 Ed.1.0:2011-06 su
A1:2016.

097/¥9T 1
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2 3 4 5
MED/5.19 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D 2019 9 13
Inmarsat-F77 — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945 B+E
klaidy iStaisymg Nr. 1:2008,
2 eiluté (i$ viso 2) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO  Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 14,

— IMO  Res:MSC.97(73)-(2000
Code) 14.

HSC

HSC

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky

reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.808(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994
Code) 14,

— IMO  Res.MSC.97(73)-(2000
Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR|Circ.32.

HSC

HSC

IEC 61097-13: 2003,

EN 61162 serija:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN IEC 62923-1:2018,

EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

IMO MSC/Circ.862,

[EC 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy itaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61097-13: 2003,
IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.

1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,

IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4
MED/5.20 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 60945:2002, ijskaitant IEC 60945 B+D
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,
Ugniagesiy  dvipusio  radiotelefoninio | — SOLAS 74 Reg. II-2/2. B+E
rysio jrenginiai — ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10. B+F

Naujas punktas, jtrauktas jgyvendinimo
reglamentu 2019/1397.

1 eiluté (i§ viso 1)

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74/2014 Reg. 11-2/10.
— IMO Res.A.694(17),

— IMO MSC.1Circ 1616,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.1174-3 (03/15).

ETSI EN 301 843-2 V2.2, 1:2017-11,
ATEX direktyva (2014/34/ES).
UHF nesiojamoji radijo rySio jranga:

— ETSI EN 300 720 V2.1.1:2017-01.

VHF nesiojamoji radijo rysio jranga:

— ETSI EN 301 178 V.2.2.2 :2017-04.

Arba:

[EC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

ETSI EN 301 843-1 V2.2.1:2017-11,
ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1:2017-11,
ATEX direktyva (2014/34/ES).

UHF nesiojamoji radijo rysio jranga:
— ETSI EN 300 720 V2.1.1:2017-01.
VHF nesiojamoji radijo rysio iranga:

— ETSI EN 301 178 V.2.2.2 :2017-04.
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1 2 3 4

MED/5.21 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IMO MSC/Circ.862, B+D

Integruotoji rysio sistema (ICS) — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002, iskaitant IEC 60945 B+E
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

Naujas punktas, jtrauktas jgyvendinimo | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

reglamentu 2019/1397.

1 eiluté (i§ viso 1)

Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A694(17),
IMO Res. A.811(19),

IMO  ResMSC.36(63)-(1994  HSC
Code) 14,

IMO  Res.MSC.97(73)-(2000  HSC
Code) 14,

IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.302(87),
IMO MSC.1/Circ.1389,
IMO COMSAR|Circ.32.

[ ICS jtrauktoms GMDSS funkcijoms ir
dalims galioja toms funkcijoms ir dalims
taikomi veikimo charakteristiky reikala-
vimai.

EN 61162 serija:

EN 61162-1:2016

EN 61162-2:1998

EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,

EN 62940:2017,

EN 61924-2:2013, jskaitant IEC 61924-
2 klaidy iStaisymg Nr. 1:2013,

EN 62288:2014,
EN IEC 62923-1:2018,
EN IEC 62923-2:2018.

Arba:

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002, jskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09

[EC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07

[EC 61162-450:2018,

IEC 62940:2016.
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— IEC 61924-2:2012, jskaitant IEC 61924-
2 klaidy istaisyma Nr. 1:2013,

— IEC 62288:2014.
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

— 1 ICS ijtrauktoms GMDSS funkcijoms ir
dalims galioja toms funkcijoms ir dalims
taikomi bandymo reikalavimai.

MED/5.22

Laivo Zemés radijo rySio stotis, skirta
naudoti GMDSS

Naujas punktas jterptas [gyvendinimo
reglamentu (ES) 2020/1170

Buves MED/9/5.9.

1 eiluté (i viso 1)

Tipo patvirtinimo reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. IV[10,
— IMO Res.A694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC
Code) 14,

— IMO  ResMSC.97(73)-2000  HSC
Code) 14,

— IMO Res.MSC.302(87),
— IMO Res.MSC.434(98),
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR|/Circ.32.

— IMO MSC[Circ.862,

— EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945
klaidy istaisyma Nr. 1:2008,

— EN 61162 serija:
EN 61162-1:2016
EN 61162-2:1998
EN 61162-3:2008 +A1:2010+A2:2014
EN IEC 61162-450:2018,
— EN IEC 62923-1:2018,
— EN IEC 62923-2:2018,
— ETSI EN 301 441 V2.1.1:2016,
— IEC 61097-16:2019.
Arba:
— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002, jskaitant [EC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008,

— ETSI EN 301 441 V2.1.1:2016,

B+D

B+E

B+F
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1 2 3 4 5 6
— IEC 61162 serija:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 Ed.1.0:1998-09
IEC 61162-3 Ed.1.2 konsolid. su Al Ed.
1.0:2010-11 ir A2 Ed. 1.0:2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 61097-16:2019,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Ir papildomai, Inmarsat jrangai:
— ETSI ETS 300 460:1996 + A1:1997.
6. Pagal COLREG 72 biitina jranga
Numeris ir punkto pavadinimas 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai Bandymo standartai wjt:trittiinkitris(s) Pirmas 'rrrizsnkt:wt/iirrlrilsas
p p taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkrasciai Y moduliai pateikimas rinkai ! laive
MED/6.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — EN 14744:2005, jskaitant AC:2006, B+D
Navigaciniai Ziburiai — COLREG 72 I priedo 14 dalis. — EN 60945:2002, iskaitant [EC 60945 B+E
klaidy istaisyma Nr. 1:2008.
1 eiluté (i§ viso 1) B+F
Arba:
G

[renginio turéjimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— COLREG 72 I priedo 14 dalis,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.253(83).

— EN 14744:2005, jskaitant AC:2006,

— IEC 60945:2002, iskaitant IEC 60945
klaidy iStaisyma Nr. 1:2008.
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7. Kita saugos jranga

- . 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai . Atit.ik.ties Pirmas . Paskuti.nis
Numeris ir punkto pavadinimas . o L e Bandymo standartai vertinimo " . o .| imontavimas
taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkrasciai . pateikimas rinkai :
moduliai laive
MED/7.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — 1SO 23269-3:2011. B+D 2018 6 19
Autonominis suslégto oro kvépavimo | — SOLAS 74 Reg.lI-2/10, Pastaba. Susijes ugniai atsparus gelbéjimo B+E
aparatas, skirtas jeiti | dujy pripildytas lynas (MED 3.44): Gelbéjimo lynas naudo-
erdves ir dirbti jose — IMO ResMSC.98(73)(FSS Code) 3. jamas kartu su kvépavimo aparatu ir gali BrF
) . . bati karabinu prisegamas prie aparato jren- G
(Naujas punktas, jtrauktas lgyvendmlrvno giniy arba prie jo atskiro dirzo siekiant uZztik-
regl:it{megtl; (ES) 2018/773’ Zr. Irenginio turéjimo ir veikimo charakteristikq rinti, kad kvépavimo aparatas neatsikabintq
punktg 3.7) reikalavimai naudojant gelbéjimo lyng. Oro kvépavimo
1 eiluté (§ viso 1) . ) aparato modulio B sertifikate nurodoma,
SOLAS 74 Reg. 11-2/10, kad MED ugniai atsparus gelbéjimo lynas
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/15, yra privaloma sudedamoji jo dalis.
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 14,
— IMO Res.MSC.5(48)-IGC Code) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1499.
8. Jranga pagal SOLAS II skyriaus 1 dalj
. - 1974 m. SOLAS taisyklés su pakeitimais ir, kai . Atit'ik'ties Pirmas . Paskuti.nis
Numeris ir punkto pavadinimas . o LT T Bandymo standartai vertinimo s . .. | imontavimas
taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkra3ciai o pateikimas rinkai :
moduliai laive
MED/8.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai — IEC 60092-504:2001, jskaitant IEC B+D 2019 11 22
60092-504 klaidy istai Nr. 1:2011,
Vandens lygio detektoriai — SOLAS 74 Reg. II-1/22-1, it [Staisyma S B+E (1)
— IEC 60529 Ed. 2.2:2013,
1 eiluté (i§ viso 3) — SOLAS 74 Reg. 1I-1/25, B+F

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12.

— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1291.
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Numeris ir punkto pavadinimas ‘1974 m S..O LAS taisykles st p‘a'lkeit'imais' ir kyai . Bandymo standartai witrittiirll(itrilif) 'P.irmas. . 1Irl:$112wt1iirrlrilsas
taikoma, susijusios IMO rezoliucijos ir aplinkras¢iai moduliai pateikimas rinkai laive
— IMO Res.A.1021(26),
— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.
MED/8.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai [EC-60092-504:2016, B+D 2017 3 16 2022 9 13
Vandens lygio detektoriai — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, IEC 60529 Ed. 2.2:2013, B+E (11
2 eiluté (i$ viso 3) — SOLAS 74 Reg. 1I-1/25, IMO Res.MSC.188(79), B+F
— SOLAS 74 Reg. XII/12. IMO MSC.1/Circ.1291.
[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12.
— IMO Res.A.1021(26),
— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.
MED/8.1 Tipo patvirtinimo reikalavimai IEC-60092-504:2016, B+D 2019 9 13
Vandens lygio detektoriai — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, [EC 60529 Ed. 2.2: 2013, iskaitant B+E
3 eilute (8 viso 3) — SOLAS 74 Reg. II-1/25, Klaidy Rtaisymus Nr. 12013 Ir N 22| g p

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

[renginio turé¢jimo ir veikimo charakteristiky
reikalavimai

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII[12.
— IMO Res.A.1021(26),

— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1572.

2015,
IMO Res.MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.
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9. Irenginiai, kuriems taikomy MED sertifikavimo standarty rinkinys neuzbaigtas

9 skirsniui taikomos pastabos.

Laikoma, kad MED sertifikavimo standarty rinkinys uzbaigtas, jei:
IMO nuostatos dél

— tipo patvirtinimo,

— vezimo reikalavimy ir

— bandymo standarty

yra parengtos ir tinkamos.

1. Gelbéjimo priemonés

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/1.1 Gelbé¢jimo plausty radaro at$vaitas
MED/9/1.2 Apsauginiy vandens kombinezony medZiagos
MED/9/1.3 Pladriyjy gelbéjimo priemoniy iskilimg i pavirsiy uZtikrinantys paleidziamieji jtaisai
MED/9/1.5 Masinio informavimo ir bendroji avarinés signalizacijos sistema (kai naudojama kaip prie-
Sgaisrinés signalizacijos jrenginys, taikomas A.1/3.53 punktas)

2. Jury tarsos prevencija

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/2.3 Iranga, kurios veikimas grindziamas kitomis lygiavertémis NOx i$metaly laive ribojimo
priemonémis
MED/9/2.4 [ranga, kurios veikimas grindziamas kitomis technologinémis SOx iSmetaly ribojimo prie-
moneémis
MED/9/2.5 Laivo NOx analizatoriai, kuriy veikimas grindziamas kitokiu procesu nei 2008 m. techni-
niame kodekse numatytas NOx tiesioginio matavimo ir stebéjimo procesas

3. PrieSgaisriné apsauga

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/3.8 Nesprogi elektriné lempa
MED/9/3.9 Cheminéms medziagoms atspari apsauginé apranga
MED/9/3.13 Suslégto oro kvépavimo aparatai (greitaeigiuose laivuose)
MED/9/3.21 Dazy ir degiyjy skysciy laikymo spintose jrengty gaisro gesinimo sistemy sudedamosios
dalys
MED/9/3.24 Nesiojamieji puty generatoriai
MED/9/3.26 Ukinés dujinio kuro sistemos (sudedamosios dalys)
MED/9/3.27 Stacionariyjy gaisro gesinimo dujomis (CO,) sistemy sudedamosios dalys
MED/9/3.31 Rankinés vandens purskimo sistemos
MED/9/3.33 Gaisrinés 7arnos, kuriy skersmuo > 52 mm




2020 812

Europos Sgjungos oficialusis leidinys

L 264/269

4. Navigacijos jranga

5. Radijo rysio jranga

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/4.11 Kompleksiné GPS/GLONASS jranga
MED/9/4.20 Greitaeigiy laivy kelio kontrolés sistema
MED/[9/4.33 Laivo kelio kontrolés sistema (veikianti esant 30 mazgy ir didesniam laivo grei¢iui)
MED/9/4.37 Elektroninis posvyrio matuoklis

Nr.

Punkto pavadinimas

MED/9/5.8

Oreivystés abipusio VHF radiotelefoninio rysio jrenginys — perkeltas { MED/5.16

6. Pagal COLREG 72 bitina jranga

7. Kita saugos jranga

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/6.2 Garsinio signalizavimo priemonés
MED/9/6.4 Abipusis balso ir duomeny rysys su telemedicinos pagalbos tarnyba (TMAS)
MED/9/6.5 [ laivagalj nukreipta garso signalizacijos sistema, skirta lydéjimo ir skubiems manevrams

nurodyti

Nr. Punkto pavadinimas
MED/9/7.1 Laivo krovos kontrolés prietaisai
MED/9/7.2 Biriyjy kroviniy laivy vandens lygio detektoriai

8. Iranga pagal SOLAS II skyriaus 1 dalj

Nr.

Punkto pavadinimas

MED/9/8.1

Generatoriy paleidimas $alto oro salygomis (paleidziamieji jtaisai)
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